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スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J71

技
術
資
料

鋼板製端子台式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ Φプシϣン
モータ༰ྔ

プレスト/&0

૬モータࡾ ����L8 ���L8ʙ ���L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8 ʵ
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8 ���L8ʙ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8 ʵ
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8 ���L8

95
48

23

端子台

整流器

1 2 3 4

M3

M4

9.8

U V W N 1 2

85

0.4kW～1.5kW 2.2kW

100

端子台

整流器

‚P ‚Q ‚R ‚S

23

58
11
1

イメーδߟࢀ

鋼板製ラグ式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ Φプシϣン
モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ

૬モータࡾ ����L8 ���L8ʙ ���L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ ʵ
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8 ���L8ʙ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ ʵ
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8 ���L8

注ʣ���L8͸ޱ出線ຊ਺͸�ຊʹͳΓ·͢ɻ

BL
 
BC
 

BA 

23 

U 
V 

W 

１ ２ ３ ４ 

M N 

整流器 

(mm) 

BA BC BL BA BC BL 

kW 

三相 
プレミアム効率三相 
インバータ用 

プレミアム効率三相 

インバータ用三相

高効率三相

0.4 - - - 85 95 48 
0.55 
0.75 
1.1 85 95 48

－ 1.5 
2.2 
3.0 
3.7 100 111 58

イメーδߟࢀ 5.5

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ���L8ʙ ��L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ���L8

１２ ３４

U1 V1 W1

U2V2
W2

M N

整流器
122

72
13
8

ø43
イメーδߟࢀ

端子箱
屋内形標準仕様　ブレーキ付（三相、プレミアム効率三相、インバータ用）

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J72

技
術
資
料

端子箱
屋内形標準仕様　ブレーキ無・ブレーキ付（0.1kW ～ 0.4kW 単相）

HYPONIC
PREST NEO

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
୯૬モータʢブレーキແʣ ���L8ʙ ���L8

ϋイϙχοΫ

電子ガバナスイッチ

BT

BA

KD
BS

BH

BL
BC

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサの取付方向・位置が異なります。

 116 147 55.5 61 33 72 23
 116 147 55.5 61 33 72 23
 109 205 75.5 61 33 69 23

kW  BA BC BL BH BS BT KD
0.1
0.2
0.4

(mm)
ブレーキ無

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
ϋイϙχοΫ ୯૬モータʢブレーキ付ʣ ���L8ʙ ���L8

電子ガバナスイッチ

整流器

BA

BT

BH

KD
BS

BL
BC

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサおよび整流器の取付方向・位置が異なります。

 116 147 55.5 61 33 72 23
 116 147 55.5 61 33 72 23
 109 205 75.5 61 33 69 23

kW  BA BC BL BH BS BT KD
0.1
0.2
0.4

(mm)
ブレーキ付



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J73

技
術
資
料

鋼板製端子台式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

端子台

Ｕ Ｖ Ｗ

100

70

13
2

16(G1/2)

イメーδߟࢀ

鋼板製端子台式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

注)1 高効率三相モータ0.4kWの電線管サイズは16(G1/2)となります。

100

13
1

75

U
V

W

端子台

22( G 3/4 )
22( G 3/4 )

0.4kW～1.5kW 2.2kW

端子台

123

15
1

87

イメーδߟࢀ

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

端子箱
屋外形標準仕様　ブレーキ無（三相、プレミアム効率三相、インバータ用） PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J74

技
術
資
料

端子箱
屋外形標準仕様　ブレーキ無（三相、プレミアム効率三相、インバータ用、単相）

HYPONIC

アルミ製ラグ式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

U 
V 
W 

60

85
 

52
 

16(G1/2)

イメーδߟࢀ

鋼板製ラグ式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ��L8注ʣ�

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ�

૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

KD 

BA 

BC
 

BL
 

U 
V 

W 

(mm)

BA BC BL BA BC BL kW 
0.4 - - - 100 131 75 
0.55 
0.75 
1.1 100 131 75 

KD 
 

1.5 
2.2 
3.0 
3.7 

123 151 
－

87 

154 184 105 

- 

22(G3/4) 

28(G1) 
28(G1) 
36(G1 1/4) 

5.5 

11 
7.5 

KD
22(G3/4)注)1

注）1 高効率三相モータ　0.4kW　KD寸法は
16（G1/2）となります。

注）2 5.5kW～11kWは口出線本数が6本となります。

三相 
プレミアム効率三相 
インバータ用 

プレミアム効率三相 

インバータ用三相

高効率三相

イメーδߟࢀ

鋼板製ラグ式
図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
ϋイϙχοΫ ୯૬モータ ���L8ʙ ���L8

電子ガバナスイッチ

BT
KD

BA
BH

BS

BC

BL

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサの取付方向・位置が異なります。

Z2 Z1

V2

 116 164.5 73 63 33 78 G1/2
 109 222.5 93 63 33 75 G1/2

kW  BA BC BL BH BS BT KD
0.1, 0.2
0.4

(mm)

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J75

技
術
資
料

鋼板製端子台式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

端子台

整流器

Ｎ Ｕ Ｖ Ｗ

100

70
13
2

１
２
４

16(G1/2)

イメーδߟࢀ

鋼板製端子台式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

注)1 高効率三相モータ0.4kWの電線管サイズは16(G1/2)となります。

１ ２ ３ ４

13
1

75

100 整流器

端子台

22( G 3/4 )
22( G 3/4 )

0.4kW～1.5kW 2.2kW

整流器

端子台

123

‚P ‚Q ‚R ‚S

15
1

87

イメーδߟࢀ

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

端子箱
屋外形標準仕様　ブレーキ付（三相、プレミアム効率三相、インバータ用） PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J76

技
術
資
料

端子箱
屋外標準仕様　ブレーキ付（三相、プレミアム効率三相、インバータ用、単相）

HYPONIC

アルミ製ラグ式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

整流器

Ｍ 

60

52
 

85
 

１ 
２ 
４ 

Ｕ 
Ｖ Ｗ 

Ｎ 

16(G1/2) 

イメーδߟࢀ

鋼板製ラグ式

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ��L8注ʣ�

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ�

૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

KD 

BA 

BC
 

BL
 

U V W 

１ ２ ３ ４ 

M N 

整流器 

(mm)

BA BC BL BA BC BL kW 
0.4 - - - 100 131 75 
0.55 
0.75 
1.1 100 131 75 

KD 
 

1.5 
2.2 
3.0 
3.7 

123 151 
－

87 

154 184 105 

- 

22(G3/4) 

28(G1) 
28(G1) 
36(G1 1/4) 

5.5 

11 
7.5 

KD
22(G3/4)注)1

注）1 高効率三相モータ　0.4kW　KD寸法は
16（G1/2）となります。

注）2 5.5kW～11kWは口出線本数が8本となります。

三相 
プレミアム効率三相 
インバータ用 

プレミアム効率三相 

インバータ用三相

高効率三相

イメーδߟࢀ

鋼板製ラグ式
図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
ϋイϙχοΫ ୯૬モータ ���L8ʙ ���L8

電子ガバナスイッチ

BT
KD

BA BH

BS

BC

BL

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサおよび整流器の取付方向・位置が異なります。

整流器

 116 164.5 73 63 33 78 G1/2
 109 222.5 93 63 33 75 G1/2

kW  BA BC BL BH BS BT KD
0.1, 0.2
0.4

(mm)

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J77

技
術
資
料

端子箱
屋内形　オプション仕様（15W ～ 90W 三相・単相）、圧着端子資料

HYPONIC
PREST NEO

対৅ػछ͸端子箱ແ͕͠ඪ४Ͱ͢ɻ端子箱付͸ご注จ時ʹご͍ͩࣔ͘͞ࢦɻ

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0ʢΦプシϣンʣ ૬モータɾ୯૬モータʢブレーキ付ɾແʣࡾ ��8ʙ ��8

62

19.5
3150.5

φ1
2.5

B
 B
1
 2
 3

U
 V
 W

赤
白
黒

17

32 ※ ブレーキ付の場合は、リード線は
5本となります。

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫʢΦプシϣンʣ
૬モータɾ୯૬モータʢブレーキ付ɾແʣࡾ

��8ʙ ��8
୯૬レバーシブϧモータ

端子台

M3.5

黒
白

赤

B

62

φ12
.5

｜
｜

｜1 U
2 V
3 W

B

50.5 31
19.5

32
17

81.5

˞�ブレーキ付モータʹ͸ɺ端子箱಺ʹ੔ྲྀ͕ث಺ଂ͞Ε·͢ɻ�
ͨͩ͠ɺ��8ҎԼのϋイϙχοΫのҰ部ʢ枠番 �� ͼٴ
����ʣʹ͍ͭͯ͸ɺ੔ྲྀث͸モータຊମʹ಺ଂ͞Ε·͢ɻ

表 +��ɹѹண端子ɾ取付ωδαイζ

ൣғ モータ༰ྔ
ѹண端子αイζ

取付ωδαイζ
モータຊମ༻ ブレーキ༻ʢ੔ྲྀ͔ثΒʣ

૬ࡾ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
インバータ༻
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
���7 ڃ

��8ʙ ��8 � � �
���L8ʙ ���L8 �������� �������� .��� ʷ �
����L8ʙ ���L8 ������ ������ .� ʷ �
���L8ʙ ���L8 ��� ������ .� ʷ �
���L8ʙ ��L8 ����� ������ .� ʷ ��

૬ࡾ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
インバータ༻
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
���7 ڃ

��8ʙ ��8 � � �
���L8ʙ ���L8 �������� �������� .��� ʷ �
����L8ʙ ���L8 ������ ������ .� ʷ �
�L8ʙ ���L8 ��� ������ .� ʷ �
���L8ʙ ���L8 ��� ������ .� ʷ ��
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モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J78

技
術
資
料

端子箱
取付方向、引出口方向（プレスト NEO） PREST NEO

端子箱取付方向・引出口方向と仕様記号
モータの端子箱取付ҐஔٴͼҾ出方向͸ɺඪ४取付方向͔Β �� の˃ϐονͰ変ߋՄೳͰ͢ɻご注จのࡍ͸ɺه༷࢓߸のԼ �ܻʢ�ɺ�ܻ໨ʣͰ
表͞Ε·͢のͰɺごࢦఆ͍ئ·͢ɻ図 +��� ʹ੡࡞ՄೳͳҐஔɾҾ出ޱ方向の૊߹ͤΛࣔ͠·͢ɻ
ͳ͓ɺ੡඼出荷ޙの変ߋ͸Ͱ͖·ͤΜɻ·ͨɺ͓٬༷͕ごࣗ਎Ͱ向͖Λ変͑Δ͜ͱ΋Ͱ͖·ͤΜのͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ

図の中のアルファベット（LA、BBなど）は、
仕様記号の5、6桁目（＊＊＊＊○○）を
表しています。

Ａ式 B式

C式 D式

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの出力軸側）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

: 引出口方向

: 引出口方向

TA

BA

LA RA

屋内形
基準位置

TA

BA

LA RA

TC

BC

RC

TC

BC

RCLC LC

TB

BB

LB RB

屋外形
基準位置

TB

BB

LB RB

TD

BD

RD

TD

BD

RDLD LD

屋内形
基準位置

屋外形
基準位置

図 +���

˞্図͸ギヤモータ出力軸͔Βͨݟ向͖Λ͍ࣔͯ͠·͢ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J79

技
術
資
料

端子箱
取付方向、引出口方向（ハイポニック）

HYPONIC

端子箱取付方向・引出口方向と仕様記号
直交軸ハイポニックギヤモータ（90W以下）
モータの端子箱取付ҐஔٴͼҾ出方向͸ɺඪ४取付方向͔Β �� の˃ϐονͰ変ߋՄೳͰ͢ɻご注จのࡍ͸ɺه༷࢓߸のԼ �ܻʢ�ɺ�ܻ໨ʣͰ
表͞Ε·͢のͰɺごࢦఆ͍ئ·͢ɻ図 +��� ʙ +��� ʹ੡࡞ՄೳͳҐஔɾҾ出ޱ方向の૊߹ͤΛࣔ͠·͢ɻ
ͳ͓ɺ੡඼出荷ޙの変ߋ͸Ͱ͖·ͤΜɻ·ͨɺ͓٬༷͕ごࣗ਎Ͱ向͖Λ変͑Δ͜ͱ΋Ͱ͖·ͤΜのͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ

A式 D式

A式 B式

図J125

図J128

図J127

図J126: 引出口方向

LX

BX

TX

RX

屋内形
基準位置

: 引出口方向

LA

BA

TA

RA

オプション
基準位置

: 引出口方向

LD

BD

RD

TD

: 引出口方向

LA

BA

RA

TA

LB

BB

TB

RB

オプション
基準位置

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

LC

BC

RC

TC

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側）

RNFMの軸出
Lは適用不可（ ） RNFMの軸出

Rは適用不可（ ）

: 引出口方向

LD

BD

RD

TD

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

LB

BB

TB

RB

防水形
基準位置

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側）

LC

BC

TC

RC

TC

図中のアルファベット（TX, BB）などは、仕様記号の5、6桁目（＊＊＊＊○○）を表しています。

90W以下
屋内形
オプション
アルミ製
端子箱付

90W以下
防水形

キャプタイヤ
ケーブル式

C式 D式

B式 C式

90W以下
屋内形
標準

（端子箱無し）

90W以下
屋内形
オプション
樹脂製
端子箱付

注ʣ�軸出方向の-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺモータଆ͔Βͨݟ向͖Λࣔ͠·͢ɻ·ͨɺ端子箱取付Ґஔの-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺ出力ଆ͔Βͨݟ向͖
Λࣔ͠·͢のͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ



モータ部

共通

潤滑
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モーメント
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回転方向
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ご注意

中空軸
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プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J80

技
術
資
料

端子箱
取付方向、引出口方向（ハイポニック）

HYPONIC

端子箱取付方向・引出口方向と仕様記号
直交軸ハイポニックギヤモータ（0.1kW以上）
モータの端子箱取付ҐஔٴͼҾ出方向͸ɺඪ४取付方向͔Β �� の˃ϐονͰ変ߋՄೳͰ͢ɻご注จのࡍ͸ɺه༷࢓߸のԼ �ܻʢ�ɺ�ܻ໨ʣͰ
表͞Ε·͢のͰɺごࢦఆ͍ئ·͢ɻ図 +��� ʙ +��� ʹ੡࡞ՄೳͳҐஔɾҾ出ޱ方向の૊߹ͤΛࣔ͠·͢ɻ
ͳ͓ɺ੡඼出荷ޙの変ߋ͸Ͱ͖·ͤΜɻ·ͨɺ͓٬༷͕ごࣗ਎Ͱ向͖Λ変͑Δ͜ͱ΋Ͱ͖·ͤΜのͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ

A式 B式

A式 B式

LA

BA

RA

: 引出口方向

TA

LB

TB

BB

RB

屋内形
屋外形

安全増防爆形
防水形( IP65 )
基準位置

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

LC

TC

RC

BC

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側）

LD

BD

RD

: 引出口方向

TD

: 引出口方向

BA

TA

LA

屋内形
基準位置

（単相モータを除く） （単相モータを除く）

軸出方向

RA

屋内形
基準位置

軸出方向
L  T R

BB

TB

LB

屋外形
安全増防爆形
防水形( IP65 )

軸出方向

RB

軸出方向
L  T R

基準位置

屋外形
安全増防爆形
防水形

単相モータ 単相モータ
( IP65 )

基準位置

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

BC

TC

LC RC

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側） : 引出口方向

BD

TD

RDLD

図中のアルファベット（TX, BB）などは、仕様記号の5、6桁目（＊＊＊＊○○）を表しています。

C式 D式

 標準
オプション
中空軸形
RNYMタイプ

C式 D式

 標準
オプション
中実軸

フランジ取付形
RNFMタイプ
（軸出L, R）

脚取付形
RNHMタイプ
（軸出L, R, T）

図J129

図J130

注ʣ�軸出方向の-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺモータଆ͔Βͨݟ向͖Λࣔ͠·͢ɻ·ͨɺ端子箱取付Ґஔの-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺ出力ଆ͔Βͨݟ向͖
Λࣔ͠·͢のͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ




