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モータの஫ҙ఺ڃ ���7 ��
ɾ� *(#5 Λ࢖༻ͨ͠ 18.方式のインバータ͸ɺߴѹのαーδిѹΛモータ端子ʹൃੜͤ͞ɺモータר線のઈԑྼԽΛҾ͖͜͢͜ىͱ͕͋Γ·
͢ɻ特ʹ ���7 Ͱέーブϧ͕௕͍時ʢ��NҎ্ʣͳͲʹ͸ɺ����7ڃ Λ௒͑Δαーδిѹ͕ൃੜ͢Δ͜ͱ͕͋Γ·͢のͰɺͦのΑ͏ͳ৔߹
͸インバータͱモータؒʹ -$3 フΟϧタ·ͨ͸出力ଆަྲྀϦΞΫトϧͳͲΛઃஔ͠ɺαーδిѹΛ཈੍͍ͯͩ͘͠͞ɻ

ɾ� ���7 ඞཁͱͳΓ·͢のͰɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ͕ࡦ૬モータΛインバータ駆動͢Δ৔߹͸ɺモータのઈԑ対ࡾ཰ޮߴ૬モータɾࡾのڃ

�� ギヤモータΛΠϯόータۦಈ͢Δ場合の஫ҙ఺
���7�G Ͱͷӡసޚ੍
7�G ৔߹ɺ௿଎時のトϧΫのิঈͱ͠͏ߦͰインバータӡ転Λޚ੍
ͯブーストௐ੔Λ͏ߦඞཁ͕͋Γ·͢ɻ
ブーストのઃఆྔ͕͍ߴͱモータ͕աྭ࣓ͱͳΔͨΊɺෛ荷のঢ়
ଶʹΑΓաෛ荷ɾաిྲྀトϦοプͱͳΔ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ
͜のΑ͏ͳ৔߹ɺブーストのઃఆྔΛదਖ਼ʹԼ͛Δ͜ͱͰਖ਼ৗӡ
転ͱͳΓ·͢ɻ

���ηϯαϨεϕΫτϧ੍ޚʹΑΔӡస
ɾモータఆ਺のύラメータΛインバータʹઃఆ͢Δ͜ͱʹΑΓɺモ
ータ特性͕ࣗ動తʹௐ੔͞ΕΔͨΊɺブーストௐ੔͕ෆཁͰ͢ɻ
ɾモータఆ਺Λϕースʹͯ͠ɺిྲྀのϕΫトϧԋ算Λͨ͏ߦΊɺෛ
荷ঢ়ଶʹ߹Θͤͨ࠷దͳӡ転͕ՄೳͱͳΓ·͢ɻ
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ఈप೾਺ʢ��)[ʣΛ௒͑Δप೾਺ҬͰͷӡసج���
গ͠·͢ɻݮ回転ʹͳΔʹͭΕͯߴఈप೾਺Λ௒͑Δप೾਺Ҭ͸ɺఆ出力ӡ転ʹͳΓ·͢ɻͦのͨΊɺトϧΫ͸ج

4��ϞʔλԹ౓্ঢʹ͍ͭͯ
ͳΓ·͢ɻͦのཧ༝͸͘ߴの৔߹ͱൺֱͯ͠ɺモータのԹ౓্ঢ͕ݯి༺૬モータΛインバータͰՄ変଎ӡ転͢Δ৔߹ɺ঎ࡾ
ɾ�出力೾形ʹΑΔӨڹɾɾɾインバータ出力͸ɺਖ਼ݭ೾̢̥̬೾形のͨΊଛࣦ෼ͱͳΔߴௐ೾੒෼ΛؚΜͰ͍ΔͨΊͰ͢ɻ
ɾ�௿଎ӡ転時のモータ冷却ޮՌのݮগɾɾɾモータの回転਺͕௿͘ͳΔͱɺ冷却フΝンの෩ྔ͕ݮগ͢ΔͨΊͰ͢ɻ

���ͦͷଞ
ɾ�ギヤモータのબఆʹ͸ɺڐߴ࠷༰回転਺ʢબఆ表ࢀরʣのݕ౼͕ඞཁͰ͢ɻ
ɾ�ご注จのࡍʹɺඞͣインバータӡ転Λ͜͏ߦͱΛご͍ͩࣔ͘͞ࢦɻ
ɾ�ブレーキ付モータΛ௿଎Ͱ௕時ؒӡ転͢Δ৔߹ɺ冷却フΝンのޮՌ͕௿Լ͠·͢ɻͦのͨΊブレーキのԹ౓্ঢ͕૿Ճ͠ӡ転৚੍͕݅
ΕΔ৔߹͕͋Γ·͢のͰɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ͞ݶ

�� 7�G ӡస࣌のτϧΫಛੑޚ੍
౰ࣾ੡インバータͰ 7�G のトϧΫ特性のӡ転͕ՄೳͱͳΓ·͢ɻه৔߹ɺ౰ࣾ੡モータͱの૊߹ΘͤͰԼͨͬߦӡ転Λޚ੍

表 +��
モータ༰ྔ
	L8
 インバータ༻ࡾ૬モータ インバータ༻

プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ૬モータࡾ

��� ʙ ��� 特性 "
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ ʵ 特性 #

௿ݮトϧΫ特性
����

ʵ
���� ʙ ��� 特性 "

ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ ʵ
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༰प೾਺注ʣڐߴ࠷ ɿબఆ表のڐߴ࠷༰回転਺Λ௒͑Δप೾਺Ͱのӡ転͸Ͱ͖·ͤΜɻ
બఆ表ʹڐߴ࠷༰回転਺の͕ࡌهແ͍形式の৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ

࿈ଓӡ転トϧΫ ɿ࿈ଓӡ転時ʹɺモータのԹ౓্ঢΛ規格஋Ҏ಺ʹ཈͑ͯӡ転Ͱ͖Δڐ༰トϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
୹時ؒ࠷େトϧΫ ɿ୹時ؒʢ�෼Ҏ಺ʣʹモータ͕出力Ͱ͖Δ࠷େトϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
)1表ࣔの৔߹͸ɺL8ʹಡΈସ͍͑ͯͩ͘͞ʢ#��ɺ%��ทࢀরʣɻ
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�� ηϯαϨεϕΫτϧ੍ޚӡస࣌のτϧΫಛੑ
౰ࣾ੡インバータͰηンαレスϕΫトϧ੍ޚӡ転Λͨͬߦ৔߹ɺ౰ࣾ੡モータͱの૊߹ΘͤͰԼهのトϧΫ特性のӡ転͕ՄೳͱͳΓ·͢ɻ
モータ༰ྔʹΑͬͯఆトϧΫൣғ͸ҟͳΓ·͢ɻ

表 +��
モータ༰ྔ
	L8
 インバータ༻ࡾ૬モータ インバータ༻

プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ૬モータࡾ ద༻インバータ
ʢηンαレスϕΫトϧ੍ޚʣ

��� ʙ ��� 特性 $
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ

ʵ

特性 $
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ

)'����
ʢ��� ʙ ���L8ʣ

)'����/&0
ʢ��� ʙ ���L8ʣ

����
ʵ

特性 %
ఆトϧΫ特性ʢ�� ʙ ��)[ʣ

���� ʙ ��� 特性 &
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ ʵ

200 短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
） 150

100

50
40

0 6 40 60 120 注）

200 短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
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） 150

100
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50
40

0 6 20 40 60 120注）

特性 $ 特性 %
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༰प೾਺注ʣڐߴ࠷ ɿબఆ表のڐߴ࠷༰回転਺Λ௒͑Δप೾਺Ͱのӡ転͸Ͱ͖·ͤΜɻ
બఆ表ʹڐߴ࠷༰回転਺の͕ࡌهແ͍形式の৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ

࿈ଓӡ転トϧΫ ɿ࿈ଓӡ転時ʹɺモータのԹ౓্ঢΛ規格஋Ҏ಺ʹ཈͑ͯӡ転Ͱ͖Δڐ༰トϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
୹時ؒ࠷େトϧΫ ɿ୹時ؒʢ�෼Ҏ಺ʣʹモータ͕出力Ͱ͖Δ࠷େトϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
)1表ࣔの৔߹͸ɺL8ʹಡΈସ͍͑ͯͩ͘͞ʢ#��ɺ%��ทࢀরʣɻ
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�� ւ֎༷࢓ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータのτϧΫಛੑ
౰ࣾ੡ւ֎༷࢓プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータΛ౰ࣾ੡インバータʢ7�G のトϧΫ特ه৔߹ɺԼͨͬߦʣͰӡ転ΛޚɺηンαレスϕΫトϧ੍ޚ੍
性ͱͳΓ·͢ɻ
����L8のトϧΫ特性͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ
インバータɾモータ༰ྔʹΑͬͯఆトϧΫൣғ͸ҟͳΓ·͢ɻ���� ʙ ���L8جఈप೾਺ ��)[ ӡ転の৔߹͸ɺ�ʙ ��)[ の࿈ଓӡ転トϧΫ͕
���ͱͳΓ·͢ɻ
��� ʙ ��L8ブレーキ付͸ɺ�ʙ ��)[ の࿈ଓӡ転トϧΫ͕ ���ͱͳΓ·͢ɻ詳細͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ

表 +��

モータ༰ྔ
	L8


プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ
ఈप೾਺ج ��)[

ఈप೾਺ج ��)[インバータͱモータの
༰ྔ͕ಉ͡৔߹

インバータ༰ྔΛ
モータΑΓ �αイζ
େ͖ͨ͘͠৔߹

���ɺ���
特性 )

ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[ʣ

特性 )
ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[ʣ 特性 "

ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[ʣ

���� ʙ ��
特性 (

ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[����ʣ

特性 )
ఆトϧΫ特性
ʢ�� ʙ ��)[ʣ

短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

150

80

50
40

0 5 50 100 注）

短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

150

100

50
40

0 6 60 120 注）

特性( 特性 "

短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

150

80
95

50
40

0 5 10 50 100

100

0.55～5.5kW
7.5、11kW
0.2、0.4kW

注）

特性)

モータ༰ྔ
ʢL8ʣ

प೾਺注ʣߴ࠷༰ڐ

ఈप೾਺ج ��)[

ఈप೾਺ج ��)[インバータͱモータの
༰ྔ͕ಉ͡৔߹

インバータ༰ྔΛ
モータΑΓ �αイζ
େ͖ͨ͘͠৔߹

��� ʙ �� ���)[ ���)[ ���)[

༰प೾਺注ʣڐߴ࠷ ɿબఆ表のڐߴ࠷༰回転਺Λ௒͑Δप೾਺Ͱのӡ転͸Ͱ͖·ͤΜɻ
બఆ表ʹڐߴ࠷༰回転਺の͕ࡌهແ͍形式の৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ

࿈ଓӡ転トϧΫ ɿ࿈ଓӡ転時ʹɺモータのԹ౓্ঢΛ規格஋Ҏ಺ʹ཈͑ͯӡ転Ͱ͖Δڐ༰トϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
୹時ؒ࠷େトϧΫ ɿ୹時ؒʢ�෼Ҏ಺ʣʹモータ͕出力Ͱ͖Δ࠷େトϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
)1表ࣔの৔߹͸ɺL8ʹಡΈସ͍͑ͯͩ͘͞ʢ#��ɺ%��ทࢀরʣɻ




