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࿈݁ثのऔ෇
w� ࿈結ثΛ取Γ付͚Δࡍɺ軸ʹিܸ力΍աେͳスラスト荷重Λ͔͚
ͳ͍Ͱ͍ͩ͘͞ɻ軸डʹଛই͕ੜ͡Δ͓ͦΕ͕͋Γ·͢ɻ

w� মバメ·ͨ͸軸端Ͷ͡Λར༻ͨ͠取Γ付 ʢ͚図 +��ʣΛਪ঑͠·͢ɻ
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�� ΧοϓϦϯάΛ࢖༻͢Δ৔߹
図 +�� の寸法ʢ"
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表 +��� � フレキシブϧカοプϦングの৺出͠ਫ਼౓

"寸法ڐ༰ࠩޡ ���NN·ͨ͸メーカࢦఆ஋
#寸法ڐ༰ࠩޡ ���NN·ͨ͸メーカࢦఆ஋
9寸法 メーカࢦఆ஋

図 +��

�� νΣʔϯɾεϓϩέοτɺΪϠΛ࢖༻͢Δ৔߹
w� νΣーン式の৔߹͸νΣーンのுΓ֯౓͕ɺ軸ͱ௚֯ʹͳΔΑ͏ʹ取Γ付͚͍ͯͩ͘͞ɻ
w� νΣーンのுΓʹ͍ͭͯ
νΣーンの৔߹͸ɺஎΈྔʹ注意͍ͯͩ͘͠͞ɻνΣーンのஎΈྔ͕େ͖͍৔߹ɺ࢝動時ɺෛ荷変動ͳͲの時ʹେ͖ͳিܸ力͕ൃੜ͠ɺ
Λ͓Α΅͠·͢のͰɺ通ৗの৔߹ɺスύンのڹցʹѱ͍Өػ΍૬खػ଎ݮ ��લޙʹ͍ͯͩ͘͠͞ɻʢ図 +��B রʣࢀ

S

S ≒ 0.02
S ＝ チェーンの弛み量
  ＝ スパン

図 +��B
w� νΣーンのレイΞ΢トʹ͍ͭͯ
νΣーンの軸Ґஔ͸ɺ೚意ʹレイΞ΢トͯ͠΋ࠩ͋͑ࢧΓ·ͤΜ͕ɺਫฏの৔߹ɺ্部Λۓுଆͱ͠ɺਨ௚఻動͸ͳΔ΂͘ආ͚ɺ΍Ή
Λಘͳ͍৔߹͸回転方向Λ໰ΘͣɺେスプϩέοトΛԼଆҐஔʹレイΞ΢ト͢Δ͜ͱ͕๬·͍͠ɻʢ図 +��C রʣࢀ

好ましいレイアウト 好ましくないレイアウト

図 +��C

w� スプϩέοト΍ギヤのϐονԁܘ͸軸ܘの �ഒҎ্ͱͳΔΑ͏ʹબఆ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
w� スプϩέοト΍ギヤの荷重࡞༻఺͕軸中ԝΑΓギヤモータଆ΁͘ΔΑ͏ʹ͍ͯͩ͘͠͞ɻʢ図 +�� রʣࢀ

�� 7 ϕϧτΛ࢖༻͢Δ৔߹
w� 7 ϕϧトΛுΓ͗͢Δͱ軸΍軸डΛଛই͠·͢ɻுΓྔʹ͍ͭͯ͸ご࢖༻の 7ϕϧトカタϩグͳͲΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ
w� ྆プーϦؒのฏߦ౓ɺภ৺౓͸Ќ��� Ҏ˄಺ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻʢ図 +�� রʣࢀ
w� ෳ਺ຊの 7ϕϧトֻ͚ʹ͸प௕のಉ͡ϚονυηοトΛご࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
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ギヤモータऔ෇࣌の͝஫ҙ HYPONIC
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