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■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM02 減速比ブレーキ無

GHYM02 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.2L8
200/200/220 50/60/60 1.24/1.0�/1.0� 1410/1�00/1�20

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 0.62/0.55/0.55 1410/1�00/1�20

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N・N LHG・N

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

02 � A��0 	�B
 � 15 16.� 1�.� 1.�1 1.42 �.�5 2060 1�60 210 200

C�� ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 02 � A��0 	�B
 � 20 22.4 1�.6 2.2� 1.�� �.�5 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 02 � A��0 	�B
 � 25 2�.0 2�.2 2.�6 2.�� �.�5 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 02 � A��0 	�B
 � �0 ��.6 2�.� �.4� 2.�4 �.�5 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 02 � A��0 	�B
 � 40 44.� ��.2 4.5� �.�� �.�5 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 02 � A��0 	�B
 � 50 56.1 46.4 5.�2 4.�4 �.�5 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.02�A��0�15d50
	(H:.02�A��0�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形

12 	14

仕様ه߸

屋内形
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1
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5
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12
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10
0

46

69.5
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317.5
32.5
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15
0

110
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85
φ
12
4

A

A

32

254

81.5

φ30H8
33
.3

8
1.35

22

φ
30
.6

φ
31
.4

46 46
(110)

R1.
5

A-A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.2L8
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 ���L8
■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM05 減速比ブレーキ無

GHYM05 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.4L8
200/200/220 50/60/60 2.�5/2.05/2.02 1410/1�00/1��0

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 1.2�/1.04/1.04 1420/1�00/1�40

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N・N LHG・N

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

05 � A��0 	�B
 � 15 ��.6 2�.� �.4� 2.�4 1.�� 2060 1�60 210 200

C�� ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 05 � A��0 	�B
 � 20 44.� ��.2 4.5� �.�� 1.�� 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 05 � A��0 	�B
 � 25 56.1 46.4 5.�2 4.�4 1.�� 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 05 � A��0 	�B
 � �0 6�.� 55.� 6.�6 5.6� 1.�� 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 05 � A��0 	�B
 � 40 ��.� �4.� �.14 �.5� 1.�� 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 05 � A��0 	�B
 � 50 112 �2.� 11.4 �.4� 1.�� 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.05�A��0�15d50
	(H:.05�A��0�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形
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5
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.4L8
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■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM08 減速比ブレーキ無

GHYM08 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.55L8
200/200/220 50/60/60 2.�2/2.5�/2.4� 1410/16�0/1�10

1�0	B
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 1.41/1.2�/1.24 1410/16�0/1�10

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N・N LHG・N

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

0� � A��0 	�B
 � 15 46.2 ��.� 4.�2 �.�1 1.�6 2060 1�60 210 200

C100 ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 0� � A��0 	�B
 � 20 61.� 51.1 6.2� 5.21 1.�6 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 0� � A��0 	�B
 � 25 ��.1 6�.� �.�6 6.51 1.�6 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 0� � A��0 	�B
 � �0 �2.5 �6.6 �.4� �.�1 1.�6 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 0� � A��0 	�B
 � 40 12� 102 12.6 10.4 1.�6 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 0� � A��0 	�B
 � 50 154 12� 15.� 1�.0 1.�6 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.0��A��0�15d50
	(H:.0��A��0�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形

20 	22

仕様ه߸

屋内形

J ˘ NTBC

7979

46

22
4.5

46
11
5

63
.5

10
0

43

149
12

310
110
102 44

15
0

7.5 69.5
32.5

φ12

φ
16
0

79
11
4

A

A

95
48 85

φ30H8
33
.3

8
1.35

22

φ
30
.6

φ
31
.4

46 46
(110)

R1.
5

A-A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

����L8
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■形式ه߸

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM1 減速比ブレーキ無

GHYM1 減速比ブレーキ付

枠番

枠番

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.�5L8
200/200/220 50/60/60 4.2�/�.��/�.�� 1440/1��0/1�40

155	'
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 2.15/1.��/1.�� 1440/1��0/1�40

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N・N LHG・N
50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

1 � A��0 � &1 	�B
 � 15 6�.1 52.2 6.4� 5.�� 1.00 2060 1�60 210 200

C101 ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 1 � A��0 � &1 	�B
 � 20 �4.1 6�.� �.5� �.10 1.00 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 1 � A��0 � &1 	�B
 � 25 105 ��.1 10.� �.�� 1.00 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 1 � A��0 � &1 	�B
 � �0 126 104 12.� 10.� 1.00 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 1 � A��0 � &1 	�B
 � 40 16� 1�� 1�.1 14.2 1.00 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 1 � A��0 � &1 	�B
 � 50 210 1�4 21.4 1�.� 1.00 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.1�A��0�&1�15d50
	(H:.1�A��0�&1�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形

21 	25

仕様ه߸
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A-A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。
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