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ブレーキ無
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ハイポニックの形式記号と仕様記号
表示の方法

ハイポニックͷ形ࣜ記号はҎԼͷ௨ΓͰす。ハイポニックͷ機種ɾモータ容量ɾ減速比ͷ૊Έ߹Θͤʹͭいͯは、
各選定表／寸法図ͷࡌܝ頁をご参照ください。

形　ࣜ　記　号

R N Y M B1 1420ʵ ʵ ʵ ʵ 60EP

˙形ࣜ記号

ワンタッチゆるめブレーキ付C

補助形式

三相モータ付 プレミアム効率
三相モータ付

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

無 単相モータ付
（コンデンサラン形）

単相モータ付
（コンデンサ始動コンデンサラン形）

CA

CB

単相
レバーシブルモータ付CC

インバータ用
三相モータ付

プラグインシャフト
フランジ取付

プラグインシャフト
脚取付

AV

EP

AP

X1 J1

高効率三相モータ付

サーボモータ用入力ホロー形は、フランジ記号が付きます。
（H40頁参照）

ES

枠番

 01 03 05 07 15 17 190 20 23 25 270 30 33
 35 370 40 43 45 470 50 53 54 55 60 63 64
 1010 1110 1120 1210 1220 1230 1240 1310 1320 1330 1340 1410 1420 1430
 1440 1510 1520 1521 1522 1530 1531 1540 1630 1631 1632 1633 1634 1640

機種記号

ハイポニックR

取付方法

中空軸（ホローシャフト）Y F

X

H

出力軸方向 取付方向自由N

減速比 公称減速比　（実減速比は、各選定表／寸法図頁をご参照ください。）

フランジ取付 脚取付

ブレーキ有無

ブレーキ無 ブレーキ付無 B

モータ連結方法

モータ直結形 入力軸ホロー形M

軸出方向

上から見た図
無

モータ側から
見た方向
軸出し無

（中空軸）

上から見た図
L

モータ側から
見た方向

左

上から見た図
R

モータ側から
見た方向

右

上から見た図
T

モータ側から
見た方向

両側

モータ容量記号

 容量記号 0015 0025 004 006 009 01 02 03 05 08    
 モータ容量 15W 25W 40W 60W 90W 0.1kW 0.2kW 0.25kW 0.4kW 0.55kW    
 (HP) (1/50) (1/30) (1/20) (1/12) (1/9) (1/8) (1/4) (1/3) (1/2) (3/4)    
 容量記号 1 1H 2 3 4 5 8 10 15
 モータ容量 0.75kW 1.1kW 1.5kW 2.2kW 3.0kW 3.7kW 5.5kW 7.5kW 11kW
 (HP) (1) (1.5) (2) (3) (4) (5) (7.5) (10) (15)
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仕様記号

ハイポニックͷ༷࢓記号はҎԼͷ௨ΓͰす。ハイポニックͷ機種ɾモータ容量ɾ࢖用ڥ؀ͳͲʹΑΓඪ४༷࢓ͱ
Φプシϣン༷࢓がҟͳΓますͷͰ、各選定表／寸法図ͷࡌܝ頁をご参照ください。

仕　様　記　号

2 N S B BJ

記号༷࢓˙

左 右 上 Լ

୺ࢠശ無

取付Ґஔ
（出力側から見ͯ） L R T B

Ҿ出ޱ方向

" B X

C %

B ࣜ

% ࣜ

" ࣜ

C ࣜ

୺ ࢠ ശ ࢓ ༷

԰಺形N ԰֎形" ܰ๷ਖ形B

೔ຊ+

Ԥभ&

アϝϦΧ6

中ࠃC

౦ೆアジア（シンΨポールをআく）F

Χφμ"

,ࠃؖ

ిѹ
。は、各選定表／寸法図頁Ͱご֬ೝください༷࢓Φプシϣン／༷࢓಺ͷඪ४ࠃ
ւ֎ͷඪ४༷࢓／Φプシϣン༷࢓は、, ষをご参照ください。

ผରԠࠃ

ڥ用؀࢖

ւ֎༷࢓ରԠ／向͚ઌࠃผモータ༷࢓ͷඪ४༷࢓ͱΦプシϣン༷࢓は、, ষをご参照ください。

๷ਫ形อޢ౳ڃ *P67 ͷ༷࢓記号は͋ΓまͤΜ。

๷ਫ形（*P65）W

種ྨ

थࢷ੡ɾ୺ࢠ୆ࣜ2

୺ࢠശ無X

߯൘੡ɾ୺ࢠ୆ࣜT

थࢷ੡ ɾ ラグࣜP アルミ੡ ɾ ラグࣜ"

߯൘੡ ɾ ラグࣜ4

キャブタイϠέーブル付C

アルミ੡ɾ୺ࢠ୆ࣜ
（Ұ෦ͷւ֎༷࢓）

B

୺ࢠശͷඪ४༷࢓は、各選定表／寸法図ͷࡌܝ頁をご参照ください。




