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形式記号  NOMENCLATURE & MOUNTING POSITIONS

E ヘリカルバディボックス
Helical Buddybox

Y M 10 C6145

機種記号 /Model

Y1 B 53HE

H 水 平 /Horizontal
V 垂直 /Vertical

出力軸方向記号 /Output shaft direction

Y 中空軸 /Hollow Shaft
取付方式記号 /Mounting

Z609 □
A610 □
B612 □
C614 □
D616 □
E617 □

□には減速比との組
合 せ で 0、5、DA、
DB、DC のいずれか
が入ります。
0, 5, DA, DB or DC is 
inserted in □ by 
combination with 
reduction ratio.

減速機枠番
Frame size

空欄 /Blank ブレーキなし /Without brake
B ブレーキ付 /With brake

ブレーキ有無 /Brake

取付位置記号
Mounting Position

9 頁参照
Refer to page 9

公称減速比
Nominal

reduction ratio

メートルサイズ STD
Metric JIS

テーパグリップメートルサイズ
Taper Grip Metric bore

無記号
No symbol

M

軸種類 /Shaft Spec.記号 /Symbol

− − −−

補助形式 /Suffix
空欄 /Blank 三相モータ付 /With 3-phase motor

EP プレミアム効率三相モータ付 /With 
Premium efficiency 3-phase motor

 AV インバータ用 AF モータ付 /With AF motor 
for inverter drive

AP
インバータ用プレミアム効率三相モータ付 /  
With Premium efficiency 3-phase motor for 
inverter drive

 ES 高効率モータ付 /With High-Efficiency Motor
 SV サーボモータ付 /With Servo motor
 TL トルクリミッタ付 /With Torque Limiter

モータ容量記号 /Motor capacity of gear motor

4
P

容量記号
Symbol 01 02 03 05 08 1 1H 2 3 4 5 8 10 15 20 25 30 40

kW（HP） 0.1
（1/8）

0.2
（1/4）

0.25
（1/3）

0.4
（1/2）

0.55
（3/4）

0.75
（1）

1.1
（1.5）

1.5
（2）

2.2
（3）

3.0
（4）

3.7
（5）

5.5
（7.5）

7.5
（10）

11
（15）

15
（20）

18.5
（25）

22
（30）

30
（40）

駆動機連結方法 /Driver coupling method
M ギヤモータ /Gear motor

空欄
Blank

レデューサ（両軸形）
Reducer（Both-end shaft type）

J 入力フランジ付（連結台付カップリング連結）
With input flange（With coupling bace）

	 モータなし	 without motor
JM 	モータ付	 with motor
X 入力フランジ付（高速軸ホロー連結）

With input flange（High-speed shafthollow coupling）
	 モータなし	 without motor

XM 	モータ付	 with motor
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EVYM－□－Y6EHYM－□－Y4

EHYM－□－Y3

EVYM－□－Y5

EHYM－□－Y2EHYM－□－Y1

地
Down

天
Up

EVYM－□－F6EHYM－□－F4

ホロ－シャフト　フランジ 取付　Hollow Shaft Flange Mount

ホロ－シャフト　Hollow Shaft

EHYM－□－F3

EVYM－□－F5

EHYM－□－F2EHYM－□－F1

形式記号　NOMENCLATURE & MOUNTING POSITIONS
取付位置記号、標準端子箱位置、給排油口位置、出力軸回転方向
Mounting Positions, Standard Mounting direction of terminal box, Oil filler and drain ports positions, Direction of output shaft rotation
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A～ 「A」から見た回転方法　Direction of rotation seen from“A”  　  給油口　Oil Filler 　　  オイルゲージ　Oil Gauge 　　  排油口　Drain Port

注） 1. □には枠番記号が入ります。
 2. ↓はモータの端子箱リード線引出方向を示します。
 3.（図中に示されている）回転方向は、モータファンカバーから見て、モータ

が右回転の場合の出力軸回転方向を示します。なお、減速比が11, 18の機
種および減速機枠番末尾に「ＤＡ」、「ＤＢ」、「ＤＣ」が付く場合について
は、出力軸回転方向が図示と逆方向になりますので、ご注意ください。

 4. Y5、Y6、F5、F6取付の場合、サイクロ減速機部はグリース潤滑となるため
給排油は必要ありません。（ギヤボックス部は給排油必要）

 5. Y5、F5取付の場合、枠番Z6090～C6145のギヤボックス部排油口は2ヶ所
となります。

 6. Y5、Y6、F5、F6取付の場合、許容出力トルクが他の取付方向に比べて低く
なる場合がありますので、必ずご照会ください。

 7.  Y5、Y6、F5、F6取付の場合、減速比11、18の製作はできません。

Notes: 1.  Frame size is inserted in □ by combination with reduction ratio.
 2.  Direction shows lead wire outside of terminal box.
 3. Rotational direction in the diagram indicates the rotational direction of 

output shaft when the motor is rotating in the clockwise direction looking 
from the motor fan cover side. However, note that the rotational direction 
of the output shaft is counter-clockwise for models with reduction ratio 11 
or 18, and frame sizes with "DA," "DB," or "DC" at the end.

 4.  Cyclo Drive for Y5, Y6, F5 and F6 is grease-lubricated, so oil supply and 
discharge are unnecessary.

 5.  Gear Drive size of Z6090-C6145 for Y5 and F5 have two drain port.
 6.  Because allowable output torque may lower in comparison with other 

types in the case of Type Y5, Y6 and F5, consult us by all means.
 7.  The type of Y5, Y6, F5 and F6 are not possible to be manufactured with 

reduction ratio 11 or 18.

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～

左

A～ A

A

A

A

A

A

A
A

A

A

A
A

形式記号  NOMENCLATURE & MOUNTING POSITIONS

9




