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■広変速範囲

1: 10 の変速が可能です。

■高機能

無接点方式の外部制御可能（運転／停止、正転／逆転、MBS）、さらに通信機能（RS485）を搭載しています。

■簡単操作

前面パネルで運転／停止、正転／逆転、回転速度を設定します。
スピードコントロールユニットと同じ操作感覚で簡単にご使用できます。

特長・標準仕様

■標準仕様

品　　　　名 CAI 40C CAI 90C

適用モータ機種 三相インダクションモータ (A8M25J, A9M40J, A9M60JH, A9M90JH)

適用モータ出力　(W) 25/40           60/90(100)

出力定格

出力周波数（Hz） 1.0 ～ 120Hz

出力容量（VA）  106/152   212/303

出力電流（A）  0.28/0.4 0.56/0.8

出力電圧（V） 三相 200 ～ 240V（電源電圧に依存）

入力電源

電圧（V） 単相 100 ～ 120 Ｖ± 10% または単相 200 ～ 240 Ｖ± 10%

周波数（Hz） 50/60 ± 5%

入力電流（A）   0.5 ～ 1.5 1.0 ～ 3.0

制御特性

制御方式 PWM 制御（V/F 制御）

周波数設定 フロントパネルボリュームもしくは外部ボリューム

トルクブースト Low : 0  High : 8%

過負荷電流定格 150% 出力 1 分間

加減速時間 0.05 ～ 30.0sec

回生制動駆動回路 ─

電子サ－マル設定（注） Low:25W（0.28A）　High:40W（0.4A）Low:60W（0.56A）　High:100W（0.8A）

フロントパネルスイッチ 運転停止スイッチ、正逆スイッチ

入出力信号
運転停止指令、正逆指令、周波数指令、

フリーラン停止入力、異常信号出力

保護機能

アラーム内容
自己診断トリップ、過電圧保護、瞬時過電流保護、

不足電圧保護、過負荷保護、冷却体過熱保護、電子サーマル

アラーム表示 フロントパネル LED 点滅

アラーム出力 オープンコレクタ

冷却方法 自然冷却

周囲条件

取付け場所 1000m 以下、無腐食ガス、液体、ほこりのない場所

汚染度 2

周囲温度 － 10℃～ 40℃結露凍結なし

保存温度 － 20℃～ 60℃

湿度 90%RH 以下

標準価格（税抜） 20,300 円 21,550 円

注） 電子サーマルの電流設定値は、固定で定格出力電流と同一です。
　　アステロモータ以外のモータを使用する場合、インバータとモータ間にサーマルリレーを設置してください。
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注）"7. LOCAL/REMOTE" は通信ポート（RS485）を使用する場合のみ ON に設定してください。

　　通常は OFF のままご使用ください。

■ディップスイッチの設定

実寸大

実寸大

ALARM LED

保護機能作動時点滅

フロントパネル
ボリューム

運転停止スイッチ

STOP：停止
  RUN：運転

加減速時間の設定

加減速時間（秒）
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スイッチ設定 スイッチ設定
設定
項目

4.

トルク
設定

5.

電子
サーマル
設定

6.

操作
コマンド
ソース
選択

60Hz

50Hz

120Hz

100Hz

反転可能

反転不可能

低トルク出力

高トルク出力

40W、90Wの場合

25W、60Wの場合

フロントパネルで
操作コマンドを制御

外部ターミナルで
操作コマンドを制御
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PANEL
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POWER LED

通電時点灯

正転逆転スイッチ
FWD：モータ正転
REV：モータ逆転

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.

設定
項目

1. 2.
最大
出力
周波数

3.
反転
制御

30(S)

10
目盛

操作

■操作パネル説明

2.  内部パネル

1.  前面パネル

* 出荷時ディップスイッチは、

すべて左側にセットされて　

います。

*  出荷時設定：5（秒）
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端子機能

■裏面パネル

■主回路

■制御回路

端子ねじ径
端子幅
(mm)

主回路 M3 7.5

制御回路 スクリューレス端子台
推奨電線サイズ
0.3mm

2 ～ 0.52mm
2

（26 ～ 20AWG）
線剥し長さ：10mm

φ 0.9
～ 1.0
（穴径）

アース M4 -

アース端子

通信ポート
RS485

アース端子

保護カバー

（透明カバー）

誤配線防止カバー

主回路端子

制御回路端子

端子記号 端子名称 内容説明

POWER

100V* 主電源入力端子（100V） 電源が 100 ～ 120V（単相）の場合、この端子に接続します。

N* 主電源入力端子（N） 電源に接続します。

200V* 主電源入力端子（200V） 電源が 200 ～ 240V（単相）の場合、この端子に接続します。

MOTOR

U/T1

インバータ出力端子 三相インダクションモータを接続します。V/T2

W/T3

アース アース端子
フレームグラウンド（FG）

D 種設置（100 Ω以下、φ 1.6mm 以下）

* 主回路端子（100V, N, 200V）への接続は必ず絶縁端子被覆付圧着端子を使用してください。

電源が単相 100V ～ 120V の場合 電源が単相 200V ～ 240V の場合

100V N 200V U/T1 V/T2 W/T3

AC

100V~120V

TH

100V N 200V U/T1 V/T2 W/T3

200V~240V

TH

AC

TH：以下の場合はサーマルを設けて
ください。

1.  サーマルプロテクタを内蔵して
いないモータを駆動する場合。

2.  1 台のインバータで複数台の
モータを駆動する場合。

3.  15W 以下の三相インダクション
モータを駆動する場合。

端子記号 端子名称 内容説明

周波数指令

+V 周波数指令用電源 外部の可変抵抗器で周波数指令を行う場合の電源 DC10V10mA (MAX)

VRF 周波数指令入力（電圧指令） 電圧指令入力 DC 0 ～ 10V

COM 周波数指令用コモン端子

入力・モニタ

信号

RUN 運転 / 停止 ON:  運転 OFF: 停止

F/R 正転 / 逆転 ON:  逆転 OFF: 正転

MBS フリーラン停止 / 減速停止 ON:  フリーラン停止 OFF: 減速停止

AL 異常信号出力端子
異常検出回路接続端子（許容負荷：DC48V50mA）

異常発生時に AL-COM 間導通（オープンコレクタ）

COM コモン

■ 通信ポート
 RS485 通信についてはお問い合わせください。

■ 外部速度設定（外部から DC0 ～ 10V 入力する場合、使用できます。）
  外部端子 VRF-COM 間の電圧を周波数設定信号として使用できます。（フロントパネルボリュームは、0 にして下さい。）

  外部周波数指令：電圧入力表示（DC0 ～ 10V）

  VRF-COM の入力インピーダンス 100kΩ

 注） フロントパネルボリュームにて運転する場合は使用できません。

*  端子ねじ締付トルク 0.8 N・m 以下のこと

■適用圧着端子
　・主回路接続端子（M3）

　・アース端子（M4)

5.8mm

以下

7.0mm

以下
4.8mm以下

7.0mm以下

3.1mm以上

4.1mm以上
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W/T3

IM

VR

RS485
+18V

+18V

+18V4.7K

4.7K

4.7K

RUN

F/R

MBS

AL

COM

ON / OFF

ON / OFF

ON /

OFF

DC48V 50mA MAX

+10V10mA MAX

VR  3K 5K

1
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3
+V

VRF

COM

RJ-11

6 1

U

V

100V

N

200V

W

MCB

100 V 120 V

200 V 240 V

 DC 0 10V

1 +EV

2 GND

3 SG-

4 SG+

■ MCB（Magnetic Circuit Breaker）選定例

入力電圧

CAI 40C CAI 90C

MCB 選定例モータ容量 モータ容量

25W 40W 60W 90W 100W

100V ○ ○ － － － 三菱電機製

BL-2C 形 6A 相当品200V ○ ○ ○ － －

100V － － ○ ○ ○ 三菱電機製

BL-2C 形 6A 相当品200V － － － ○ ○

注）ギヤヘッド付の場合、60Hz 以下でご使用ください。60Hz 以上の周波数で使用する場合は、お問い合わせください。

標準接続図
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図

応用接続図

図のように接続し、オペレータ
により必要機能（データ、パラ
メータ）を設定した後、周波数
を設定し、オペレータ上の 運
転／停止 スイッチにて運転を
行います。

図のように接続し、あらかじめ

機能を設定し制御回路端子より

信号を入力し、各種の運転を行

います。

注）外部運転において、設定周波数は、フロントパネル設定と外部速度設定が加算されます。
　　外部速度設定器のみで制御される場合は、フロントパネルボリュームを Min. にしておいてください。

（ディップスイッチ設定　6-ON  7-OFF）

運転指令、周波数指令をともにオペレータで行う場合 （ディップスイッチ設定　6-OFF  7-OFF）

運転指令、周波数指令をともに外部より行う場合

1.  オペレータによる運転
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200 V 240 V
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+18V
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F/R

MBS
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COM

ON / OFF

ON / OFF

ON /
OFF
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VRF

COM
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+10V10mA MAX

VR  3K 5K

DC 0 10V

Load

(M
a
x
. 
5
0
m

A
) R

I

+

DC

DC48V 50mA MAX

MCB 100V

N

200V

100 V 120 V

200 V 240 V

2.  外部運転
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V

V

V

MCB 100V

N

200V

100 V 120 V

200 V 240 V

RUN

F/R

MBS

AL

COM

ON / OFF

ON / OFF

ON /

OFF

DC48V 50mA MAX

V

V

V

RUN

F/R

MBS

AL

COM

ON / OFF

ON / OFF

ON /

OFF

DC48V 50mA MAX

MCB 100V

N

200V

100 V 120 V

200 V 240 V

（ディップスイッチ設定　6-ON  7-OFF）

（ディップスイッチ設定　6-ON  7-OFF）

3.  外部運転

4.  外部運転

運転指令は外部、周波数指令はパネル函で行う場合

多段速度設定を行う場合

注）外部運転において、設定周波数は、フロントパネル設定と外部速度設定が加算されます。
 外部速度設定器のみで制御される場合は、フロントパネルボリュームを Min. にしておいてください。
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6.  ブレーキ付モータの運転

5.  外部運転

周波数指令を外部直流電圧で行う場合

注）インバータ入力電源が 200V 級の場合のみ

　　100V 電源を使用する場合は、ブレーキ電源用に 200V 電源をご用意ください。

DC  0 10V
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4.7K
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COM

U

V

W

V

MCB 100V
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100 V 120 V

200 V 240 V
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MBS
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COM

ON / OFF
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ON /
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DC48V 50mA MAX
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+18V
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+18V4.7K

4.7K
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1

2

3
+V

VRF

COM

U

V

W

IMB

SW1

MCB

+ V10mA MAX

VR  3K 5K

DC 0 10V

200V 100V

200V

RUN

SW1

MBS

MOTOR

-

RUN

SW1

MBS

MOTOR

MBS ON
RUN

F/R

MBS

AL

COM

ON / OFF

ON / OFF

ON /

OFF

DC48V 50mA MAX

（ディップスイッチ設定　6-ON  7-OFF）

注）外部運転において、設定周波数は、フロントパネル設定と外部速度設定が加算されます。
 外部速度設定器のみで制御される場合は、フロントパネルボリュームを Min. にしておいてください。
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組合せ特性図
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F－T特性 N－T特性

出力トルク（%）は、モータをインバータと組合せ運転し、定格出力（W）を発生する時のトルクを 100％とします。
Astero 三相モータとインバータ CAI シリーズを組合せ時の特性　使用電源 100V/60Hz トルクモード：Low

注） Astero ギヤヘッドと組合せてご使用の場合は、80Hz(2400 r/min) 以下でご使用下さい。

25W CAI 40C A8M25J

40W CAI40C A9M40J

60W CAI90C A9M60JH

90W CAI90C A9M90JH
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■外形図 単位：mm

外形図・取付方法

CAI40C

CAI90C
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RS485

質量：0.30kg

質量：0.47kg

■取付方法

取付方法
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VERTER
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オプション

オプション名 メーカ 形　式
標準価格 

（税抜）
適    用

AC リアクトル

住友重機械工業（株）

ET682WW-01 17,250 円

全機種共通ノイズフィルタ ET681WW-01 22,000 円

周波数設定器 EVR-01 2,200 円

■ AC リアクトル（ET682WW-01) ■ノイズフィルタ（ET681WW-01)

■周辺機器と接続（AC リアクトル、ノイズフィルタ）

■周波数設定機（EVR-01)
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定格電圧 250V

定格電流 5A

最大許容電流 2.1A

インダクタンス 5.8mH
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インバータをお使いになるお客様へ
このカタログに記載のインバータは、一般産業用の三相誘導モータの可変速用途にご使用いただけます。

注意

▼ このカタログのインバータは、直接人命や人体に危害を及ぼすおそれのあるような状況下で使用される機器あるいはシステ

ム（原子力制御、航空宇宙機器、交通機器、医療機器、各種安全装置など）に用いられることを目的として設計、製造され

たものではありません。これらの機器にインバータを使用される場合は必ず弊社へご照会ください。

▼ 故障または誤動作により人命にかかわるような重要な設備および重大な損失の発生が予期される設備への適用に際しては、

重大事故や重大損失にいたらないよう、設備側に安全装置を設置してください。

▼ 三相誘導モータ以外の負荷には使用しないでください。

▼ ご使用の前に「取扱説明書」をよくお読みの上、正しくお使いください。

 長期間保管される場合も「取扱説明書」をよくお読みの上、正しく保管ください。

▼ この製品は電気工事が必要です。電気工事は専門家が行ってください。

特殊モータ適用への注意

ブレーキ付きモータ･･････････ブレーキ用電源の独立したものを使用し、ブレーキ電源は必ずインバータの一次側に接続し、

ブレーキ作動時（モータ停止時）はインバータ出力を遮断してください。ブレーキの種類によっ

ては低速域でランニングのガタ音が出る場合があります。

単相モータ･･････････････････単相モータはインバータ駆動に適していません。コンデンサが破損したり（コンデンサ始動式

の場合）、始動コイルが焼損（分相始動式、反動始動式の場合）する恐れがあります。

注意事項


