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表 1.　直交ギヤヘッド標準仕様

減速方式 ハイポイドギヤによる減速方式

潤滑方式 グリース潤滑　工場出荷時にグリースを充填しております。

塗

装
塗 装 色 アステロシルバー

周

囲

条

件

設置場所 屋内（塵埃の少ない、水のかからない場所）

周囲温度 -10 ～ 40℃（凍結なきこと）

周囲湿度 85％ RH 以下　ただし、結露しないこと。

標　　高 1000 ｍ以下

雰 囲 気 腐食性ガス、爆発性ガス、蒸気などがないこと。塵埃を含まない換気の良い場所であること。

据付角度 制限なし。ただし、リード線引出口が水のかかる方向へ直接向かないよう、ご注意ください。
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サービスファクター(SF)の決定 サービスファクター表（A223 頁）

等価伝達トルクの決定

電源周波数×30

　出力回転数

各ページ「ギヤヘッド許容トルク」へ （A225~A228 頁）

ギヤヘッドの仮決定 Ｔe≦ＴＯＵＴとなる機種を選定

モータの仮決定 ギヤヘッド同角サイズのモータを選定

ＴＭ　＝Te/ ( i ×η/100)

Ｔ
MS

＝Ｔ
Ｍ

 / 0.8

モータの始動トルクのチェック ＴMS  が選定表の始動トルク以下のこと

負荷慣性モーメントの算出 A224 頁を参照して算出のこと

ＪＭ＝Ｊ / ｉ
２
　減速比 ～50の場合

ＪＭ＝Ｊ / 50
２

50～の場合

許容負荷慣性のチェック ＪＭがA223 頁の許容負荷慣性モーメ

ント以下のこと

ラジアル荷重の算出

ラジアル荷重のチェック
PrがA248 頁表13の出力軸許容ラジア
ル荷重以下のこと

形式の決定 諸元は各ページの形式欄参照

寸法図のチェック 各ページの寸法図参照

モータ軸トルクへの換算

モータ軸換算慣性モーメント

減速比の決定 ｉ≒ ｉ：減速比

ＴＯＵＴ：ギヤヘッドの許容トルク

　　　　　　　　　　　　〔N･m〕

Pr ：軸ラジアル荷重〔N〕

Cf ：連結係数

SF ：サービスファクター

R ：スプロケット、歯車、〔m〕
 　プーリ等のピッチ円半径

Pro ：出力軸許容ラジアル荷重〔N〕

等価伝達トルクTeの決定

機種の仮決定

負荷慣性のチェック

形式・寸法の決定

η ：ギヤヘッド効率 A247 頁表11参照
ＴＭ：Ｔeのモータ軸換算〔N･m〕

ＴMS ：モータ始動トルク〔N･m〕

　　　　安全係数

１枠大きいモータを選ぶ

　　 実伝達トルク　　　〔N･m〕

Ｔe：等価伝達トルク　　〔N･m〕

　0.8 ：始動トルク確保のための

モータの始動トルクのチェック

Ｊ：負荷慣性モーメント 〔kg･m 2〕

ＪＭ：モータ軸換算慣性モーメント
　　　　　　　　　　　  〔kg･m2〕

ラジアル荷重のチェック

トルクアーム長さのチェック

被動軸等の強度チェック

トルクアーム長さのチェック

軸上取付の場合

フランジ取付の場合

R
Lf

Lf ：ラジアル荷重位置係数

Ar≧ 50    Lf     SF

Ar : トルクアーム長さ(mm)

注）トルクアーム長さは被動軸軸心
　　からトルクアーム回り止めまで
　　の距離のことを示します。

被動軸、軸受、トルクアームの強度
チェックを行って下さい（A253 頁 ）

概要（選定手順）

直交ギヤヘッド・中空軸タイプ
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サービスファクター(SF)の決定 サービスファクター表（A223 頁）

等価伝達トルクの決定

電源周波数×30

　出力回転数

各ページ「ギヤヘッド許容トルク」へ （A225~A228頁）

ギヤヘッドの仮決定 Ｔe≦ＴＯＵＴとなる機種を選定

モータの仮決定 ギヤヘッド同角サイズのモータを選定

ＴＭ　＝Te/ ( i ×η/100)

Ｔ
MS

＝Ｔ
Ｍ

 / 0.8

モータの始動トルクのチェック ＴMS  が選定表の始動トルク以下のこと

負荷慣性モーメントの算出 A224 頁を参照して算出のこと

ＪＭ＝Ｊ / ｉ
２
　減速比 ～50の場合

ＪＭ＝Ｊ / 50
２

50～の場合

許容負荷慣性のチェック ＪＭがA223 頁の許容負荷慣性モーメ

ント以下のこと

ラジアル荷重の算出

ラジアル荷重のチェック
PrがA248 頁表13の出力軸許容ラジア
ル荷重以下のこと

形式の決定 諸元は各ページの形式欄参照

寸法図のチェック 各ページの寸法図参照

モータ軸トルクへの換算

モータ軸換算慣性モーメント

減速比の決定 ｉ≒ ｉ：減速比

ＴＯＵＴ：ギヤヘッドの許容トルク

　　　　　　　　　　　　〔N･m〕

Pr ：軸ラジアル荷重〔N〕

Cf ：連結係数

SF ：サービスファクター

R ：スプロケット、歯車、〔m〕
 　プーリ等のピッチ円半径

Pro ：出力軸許容ラジアル荷重〔N〕

等価伝達トルクTeの決定

機種の仮決定

負荷慣性のチェック

ラジアル荷重のチェック

形式・寸法の決定

η ：ギヤヘッド効率 A247 頁表11参照
ＴＭ：Ｔeのモータ軸換算〔N･m〕

ＴMS ：モータ始動トルク〔N･m〕

　　　　安全係数

１枠大きいモータを選ぶ

　　 実伝達トルク　　　〔N･m〕

Ｔe：等価伝達トルク　　〔N･m〕

　0.8 ：始動トルク確保のための

モータの始動トルクのチェック

Ｊ：負荷慣性モーメント 〔kg･m 2〕

ＪＭ：モータ軸換算慣性モーメント
　　　　　　　　　　　  〔kg･m2〕

R
Lf

Lf ：ラジアル荷重位置係数

概要（選定手順）

直交ギヤヘッド・中実軸タイプ
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サービスファクター（SF）

・サービスファクターは、均一荷重・1 日 8 時間の運転条件のもとに設計されています。

表 2. サービスファクター（SF）

運転時間

負荷条件
8H 以下／日 主な使用機械例

均一荷重 1 一方向に連続運転の場合

軽い衝撃荷重

変動負荷
1.5 頻繁な正逆運転の場合

衝撃荷重 2 瞬時の正逆および停止の場合

オーバーハング荷重とスラスト荷重

・チェーンスプロケットやプーリを装着する場合は、軸ラジアル荷重の検討を行って下さい。

・下式で求めた軸ラジアル荷重が、A244頁表 7に記載の許容軸ラジアル荷重より小さくなるようにして下さい。

表 4. モータ軸換算許容負荷慣性モーメント (10
-4 

kg･m
2
)

モータ形式 容量 ( Ｗ ) 単相モータ 三相モータ

A6M06 6 0.05 -

A7M15 15 0.15 -

A8M25 25 0.30 0.30

A9M40 40 0.75 0.75

A9M60 60 1.00 1.00

A9M90 90 1.00 1.00

軸ラジアル荷重　Pr ＝
P   × Cf × SF

R
〔N〕

P   ：ギヤヘッドの低速軸における実伝達トルク〔N･m〕

Cf ：連結係数（表 3 参照）

R ：スプロケット、歯車、プーリ等のピッチ円半径〔m〕

SF ：サービスファクター

表 3. 連結係数 Cf

連結方式 Cf

チェーン 1

歯車 1.25

プーリ 1.5

負荷慣性モーメント

・モータ軸換算負荷慣性モーメントは、次の式によって計算できます。負荷慣性モーメント

 i ：減速比

JM ＝ J ／ i
2　   減速比 ～ 50 の場合 J ：負荷慣性モーメント [kg･m

2
]

JM ＝ J ／ 50
2　減速比 50 ～の場合 JM ：モータ軸換算負荷慣性モーメント [kg･m

2
]

・ 負荷慣性モーメントの値が（表 4）の許容負荷慣性モーメントを超過した状態で使用した場合、ギヤや軸受

が短期破損しますので、ご注意ください。

概要（サービスファクター）
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P(m/rev)
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D m V m/min

M1 kg

M2 kg

Ns r/min

慣性モーメントＪの算出方法

(1)  回転体の慣性モーメント

(2)  直線運動の慣性モーメント

(3)  回転数が異なる軸への換算

概要（慣性モーメント）
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モータ

インダクション → A18 頁

レバーシブル → A52 頁

電磁ブレーキ付 → A76 頁

スイッチボックス付 → A98 頁

CAU シリーズ → A130 頁

CAL シリーズ → A150 頁

CAH インダクション → A182 頁

CAH レバーシブル → A198 頁

CAH 電磁ブレーキ付 → A208 頁技術資料 → A247     頁

標準仕様 → A220     頁

オプション → A236     頁

選定手順（中実軸） → A222     頁

選定手順（中空軸） → A221     頁
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関連情報

ギヤヘッド許容トルク

中実軸 R8L □ /R8R □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 160 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 9 8 6 

許容

トルク

N•m 0.65 0.97 1.29 1.55 2.27 3.02 3.78 4.53 6.04 7.55 7.85 7.85 7.85 7.85 7.85 7.85 7.85 

kgf•cm 6.6 9.9 13.2 15.8 23.1 30.8 38.5 46.2 61.6 77.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 11 9 8 

許容

トルク

N•m 0.53 0.79 1.06 1.27 1.85 2.47 3.09 3.71 4.94 6.18 7.42 7.85 7.85 7.85 7.85 7.85 7.85 

kgf•cm 5.4 8.1 10.8 13.0 18.9 25.2 31.5 37.8 50.4 63.0 75.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 

中空軸 R8Y □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 160 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 9 8 6 

許容

トルク

N•m 0.65 0.97 1.29 1.55 2.27 3.02 3.78 4.53 6.04 7.55 9.06 12.09 15.11 18.13 24.17 29.43 29.43 

kgf•cm 6.6 9.9 13.2 15.8 23.1 30.8 38.5 46.2 61.6 77.0 92.4 123 154 185 246 300 300 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 11 9 8 

許容

トルク

N•m 0.53 0.79 1.06 1.27 1.85 2.47 3.09 3.71 4.94 6.18 7.42 9.89 12.36 14.83 19.78 24.72 29.43 

kgf•cm 5.4 8.1 10.8 13.0 18.9 25.2 31.5 37.8 50.4 63.0 75.6 101 126 151 202 252 300 

■ 直交ギヤヘッドの品名中の□は減速比を示します。

■ 中間ギヤヘッドは 25 比以上の直交ギヤヘッドと組合わせて使用するものとし、その場合の許容トルクは、組合わせる直交ギヤヘッドの

許容トルクと同一です。
例）R8Y25 と中間ギヤヘッドを組合せた場合、許容トルク (50Hz) は、3.78N•m (38.5kgf•cm) です。

■ 回転方向は、技術資料Ａ 249 頁をご参照ください。

■ 回転速度にはモータのすべりを含んでいません。負荷の大きさにより上記数値は 2 ～ 20% 低い回転数になります。

価　格　表 質量一覧表
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※モータフランジ面がギヤヘッド据付面より出っ張る場合があります。

■形式：R8Y □

■形式：R8L □ ■形式：R8R □

※モータフランジ面がギヤヘッド据付面より
　出っ張る場合があります。

直交ギヤヘッド

形式 減速比 標準価格（税抜）

R8Y □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20 14,200 円

25, 30, 40 15,350 円

50, 60, 80, 100, 120, 160 16,750 円

200, 240 19,250 円

R8L □／ R8R □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20   11,800 円

25, 30, 40 12,950 円

50, 60, 80, 100, 120, 160 14,200 円

200, 240 16,400 円

ギヤヘッド□：減速比 質量（kg）

R8Y □ 1.45

R8L □／ R8R □ 1.55



直交ギヤヘッド
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モータ

インダクション → A22 頁

レバーシブル → A56 頁

電磁ブレーキ付 → A80 頁

スイッチボックス付 → A102 頁

CAU シリーズ → A132 頁

CAL シリーズ → A152 頁

CAH インダクション → A184 頁

CAH レバーシブル → A200 頁

CAH 電磁ブレーキ付 → A210 頁技術資料 → A247     頁

標準仕様 → A220     頁

オプション → A236     頁

選定手順（中実軸） → A222     頁

選定手順（中空軸） → A221     頁
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スピードコント
ロール（概要）

ユニットタイプ
CAU

ソケットタイプ
CAL

CAL

インダクション

ソケットタイプ
CAH

CAH

インダクション

技術資料

6W

15W

25W

40W

60W

アステロ

インバータ

CAH

レバーシブル

CAH

電磁ﾌﾞﾚｰｷ付

90W

オプション

ブレーキ
パック

インダクション

概 要

直
交

ギ
ヤ
ヘ
ッ
ド

ギヤヘッド許容トルク

価　格　表 関連情報

中空軸 R9AY □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 150 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 10 8 6 

許容

トルク

N•m 1.17 1.75 2.33 2.80 4.00 5.34 6.67 8.00 10.67 13.34 16.01 21.35 26.68 32.02 40.02 53.37 53.96 

kgf•cm 11.9 17.9 23.8 28.6 40.8 54.4 68.0 81.6 109 136 163 218 272 326 408 544 550 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 12 9 8 

許容

トルク

N•m 0.96 1.44 1.92 2.31 3.30 4.39 5.49 6.59 8.79 10.99 13.18 17.58 21.97 26.37 32.96 43.95 52.74 

kgf•cm 9.8 14.7 19.6 23.5 33.6 44.8 56.0 67.2 89.6 112 134 179 224 269 336 448 537.6
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直交ギヤヘッド

■ 直交ギヤヘッドの品名中の□は減速比を示します。

■ 中間ギヤヘッドは 25 比以上の直交ギヤヘッドと組合わせて使用するものとし、その場合の許容トルクは、組合わせる直交ギヤヘッドの

許容トルクと同一です。
例）R9AY25 と中間ギヤヘッドを組合せた場合、許容トルク (50Hz) は、6.67N•m (68.0kgf•cm) です。

■ 回転方向は、技術資料Ａ 249 頁をご参照ください。

■ 回転速度にはモータのすべりを含んでいません。負荷の大きさにより上記数値は 2 ～ 20% 低い回転数になります。

形式 減速比 標準価格（税抜）

R9AY □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20 19,800 円

25, 30, 40 21,450 円

50, 60, 80, 100, 120, 150 23,050 円

200, 240 26,600 円

R9AL □／ R9AR □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20 15,250 円

25, 30, 40 16,500 円

50, 60, 80, 100, 120, 150 18,100 円

200, 240 20,950 円

■形式：R9AY □

■形式：R9AL □ ■形式：R9AR □

質量一覧表

ギヤヘッド□：減速比 質量（kg）

R9AY □ 2.15

R9AL □／ R9AR □ 2.25

中実軸 R9AL □ /R9AR □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 150 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 10 8 6 

許容

トルク

N•m 1.17 1.75 2.33 2.80 4.00 5.34 6.67 8.00 10.67 11.77 11.77 11.77 11.77 11.77 11.77 11.77 11.77 

kgf•cm 11.9 17.9 23.8 28.6 40.8 54.4 68.0 81.6 109 120 120 120 120 120 120 120 120 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 12 9 8 

許容

トルク

N•m 0.96 1.44 1.92 2.31 3.30 4.39 5.49 6.59 8.79 10.99 11.77 11.77 11.77 11.77 11.77 11.77 11.77 

kgf•cm 9.8 14.7 19.6 23.5 33.6 44.8 56.0 67.2 89.6 112 120 120 120 120 120 120 120



60Ｗ □ 90mm

A227

モータ

インダクション → A26 頁

レバーシブル → A60 頁

電磁ブレーキ付 → A84 頁

スイッチボックス付 → A106 頁

CAU シリーズ → A134 頁

CAL シリーズ → A154 頁

CAH インダクション → A186 頁
技術資料 → A247     頁

標準仕様 → A220     頁

オプション → A236     頁

選定手順（中実軸） → A222     頁

選定手順（中空軸） → A221     頁

直交ギヤヘッド

インダクション

ブレーキ
パック

オプション

90W

CAH

電磁ﾌﾞﾚｰｷ付

CAH

レバーシブル

インバータ

アステロ

60W

40W

25W

15W

6W

技術資料

CAH

インダクション

ソケットタイプ
CAH

CAL

インダクション

ソケットタイプ
CAL

ユニットタイプ
CAU

スピードコント
ロール（概要）

スイッチ
ボックス付

電磁ﾌﾞﾚｰｷ付

レバーシブル

直
交

ギ
ヤ
ヘ
ッ
ド

概 要

関連情報価　格　表

中実軸 R9BL □ /R9BR □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 150 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 10 8 6 

許容

トルク

N•m 1.72 2.58 3.43 4.12 5.89 7.85 9.81 11.77 15.70 19.62 23.54 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 

kgf•cm 17.5 26.3 35.0 42.0 60.0 80.0 100 120 160 200 240 300 300 300 300 300 300 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 12 9 8 

許容

トルク

N•m 1.37 2.06 2.75 3.30 4.71 6.28 7.85 9.42 12.56 15.70 18.84 25.11 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 

kgf•cm 14.0 21.0 28.0 33.6 48.0 64.0 80.0 96.0 128 160 192 256 300 300 300 300 300

中空軸 R9BY □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 150 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 10 8 6 

許容

トルク

N•m 1.72 2.58 3.43 4.12 5.89 7.85 9.81 11.77 15.70 19.62 23.54 31.39 39.24 47.09 53.96 53.96 53.96 

kgf•cm 17.5 26.3 35.0 42.0 60.0 80.0 100 120 160 200 240 320 400 480 550 550 550.0 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 12 9 8 

許容

トルク

N•m 1.37 2.06 2.75 3.30 4.71 6.28 7.85 9.42 12.56 15.70 18.84 25.11 31.39 37.67 47.09 53.96 53.96 

kgf•cm 14.0 21.0 28.0 34.0 48.0 64.0 80.0 96.0 128 160 192 256 320 384 480 550 550
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ギヤヘッド許容トルク

■ 直交ギヤヘッドの品名中の□は減速比を示します。

■ 中間ギヤヘッドは 25 比以上の直交ギヤヘッドと組合わせて使用するものとし、その場合の許容トルクは、組合わせる直交ギヤヘッドの

許容トルクと同一です。
例）R9BY25 と中間ギヤヘッドを組合せた場合、許容トルク (50Hz) は、9.81N•m (100kgf•cm) です。

■ 回転方向は、技術資料Ａ 249 頁をご参照ください。

■ 回転速度にはモータのすべりを含んでいません。負荷の大きさにより上記数値は 2 ～ 20% 低い回転数になります。

直交ギヤヘッド

形式 減速比 標準価格（税抜）

R9BY □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20 26,600 円

25, 30, 40 28,600 円

50, 60, 80, 100, 120, 150 30,400 円

200, 240 35,000 円

R9BL □／ R9BR □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20 22,200 円

25, 30, 40 23,850 円

50, 60, 80, 100, 120, 150 25,150 円

200, 240 28,900 円

■形式：R9BY □

■形式：R9BL □ ■形式：R9BR □

質量一覧表

ギヤヘッド□：減速比 質量（kg）

R9BY □ 2.15

R9BL □／ R9BR □ 2.30



90Ｗ □ 90mm

A228

モータ

インダクション → A30 頁

レバーシブル → A64 頁

電磁ブレーキ付 → A88 頁

スイッチボックス付 → A110 頁

CAU シリーズ → A138 頁

CAL シリーズ → A158 頁

CAH インダクション → A190 頁
技術資料 → A247     頁

標準仕様 → A220     頁

オプション → A236     頁

選定手順（中実軸） → A222     頁

選定手順（中空軸） → A221     頁

直交ギヤヘッド

レバーシブル

電磁ﾌﾞﾚｰｷ付

スイッチ
ボックス付

スピードコント
ロール（概要）

ユニットタイプ
CAU

ソケットタイプ
CAL

CAL

インダクション

ソケットタイプ
CAH

CAH

インダクション

技術資料

6W

15W

25W

40W

60W

アステロ

インバータ

CAH

レバーシブル

CAH

電磁ﾌﾞﾚｰｷ付

90W

オプション

ブレーキ
パック

インダクション

概 要

直
交

ギ
ヤ
ヘ
ッ
ド

ギヤヘッド許容トルク

価　格　表 関連情報

中実軸 R9BL □ /R9BR □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 150 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 10 8 6 

許容

トルク

N•m 2.58 3.86 5.15 6.18 8.83 11.77 14.72 17.66 23.54 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 

kgf•cm 26.3 39.4 52.5 63.0 90.0 120 150 180 240 300 300 300 300 300 300 300 300 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 12 9 8 

許容

トルク

N•m 2.06 3.09 4.12 4.94 7.06 9.42 11.77 14.13 18.84 23.54 28.25 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 29.43 

kgf•cm 21.0 31.5 42.0 50.4 72.0 96.0 120 144 192 240 288 300 300 300 300 300 300

中空軸 R9BY □

周波数 減速比 5 7.5 10 12 15 20 25 30 40 50 60 80 100 120 150 200 240

50Hz

出力

回転数
r/min 300 200 150 125 100 75 60 50 38 30 25 19 15 13 10 8 6 

許容

トルク

N•m 2.58 3.86 5.15 6.18 8.83 11.77 14.72 17.66 23.54 29.43 35.32 47.09 53.96 53.96 53.96 53.96 53.96 

kgf•cm 26.3 39.4 52.5 63.0 90.0 120 150 180 240 300 360 480 550 550 550 550 550 

60Hz

出力

回転数
r/min 360 240 180 150 120 90 72 60 45 36 30 23 18 15 12 9 8 

許容

トルク

N•m 2.06 3.09 4.12 4.94 7.06 9.42 11.77 14.13 18.84 23.54 28.25 37.67 47.09 53.96 53.96 53.96 53.96 

kgf•cm 21.0 31.5 42.0 50.4 72.0 96.0 120 144 192 240 288 384 480 550 550 550 550 
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■ 直交ギヤヘッドの品名中の□は減速比を示します。

■ 中間ギヤヘッドは 25 比以上の直交ギヤヘッドと組合わせて使用するものとし、その場合の許容トルクは、組合わせる直交ギヤヘッドの

許容トルクと同一です。
例）R9BY25 と中間ギヤヘッドを組合せた場合、許容トルク (50Hz) は、14.72N•m (150kgf•cm) です。

■ 回転方向は、技術資料Ａ 249 頁をご参照ください。

■ 回転速度にはモータのすべりを含んでいません。負荷の大きさにより上記数値は 2 ～ 20% 低い回転数になります。

直交ギヤヘッド

形式 減速比 標準価格（税抜）

R9BY □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20 26,600 円

25, 30, 40 28,600 円

50, 60, 80, 100, 120, 150 30,400 円

200, 240 35,000 円

R9BL □／ R9BR □

5, 7.5, 10, 12, 15, 20 22,200 円

25, 30, 40 23,850 円

50, 60, 80, 100, 120, 150 25,150 円

200, 240 28,900 円

■形式：R9BY □

■形式：R9BL □ ■形式：R9BR □

質量一覧表

ギヤヘッド□：減速比 質量（kg）

R9BY □ 2.15

R9BL □／ R9BR □ 2.30


