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表 1.  ソケットタイプスピードコントローラ標準仕様

品　　名

項　　 目

ソケットタイプスピードコントローラ標準仕様

CAH90A CAH90C CAH90D

定格電圧 単相 AC100V 単相 AC200V 単相 AC220V ～ 240V

使用電圧範囲 ± 10%

定格周波数 50/60Hz 50Hz

定格電流 3.0A

適用

モータ

出力

インダクション 6W ～ 90W

レバーシブル 6W ～ 40W

電磁ブレーキ付 6W ～ 40W

回転速度制御範囲 90 ～ 1400r/min  ／  90 ～ 1700r/min 90 ～ 1400r/min

速度変動率 5%（標準値）

速度設定器 外部速度設定器により調整可能

制　　動 電気ブレーキにより瞬時停止が可能

電気ブレーキ時間 0.5sec（標準値）

並列運転 機能あり

ソフトスタート

ソフトストップ
機能あり（0.5sec ～ 15sec/1200r/min）

絶縁抵抗 常温、常温でケースとピン間を DC500V 絶縁抵抗計で測定して 100M Ω以上である。

絶縁耐圧 常温、常温でケースとピン間に 1500V 50/60Hz を 1 分間印加して異常なし。

  ※ 1：弊社ソケットタイプ スピードコントローラ用モータをご使用下さい。

  ※ 2：電気ブレーキには、保持力がありません。

  ※ 3：CAH90A 単相 AC110V、CAH90C 単相 AC220V 用は特殊仕様となりますので、ご照会ください。

概要（標準仕様）

※ 1

※ 2
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表 2.  ソケットタイプスピードコントロールモータ標準仕様

モ

｜

タ

部

項　　 目

インダクション

スピードコントロールモータ

レバーシブル

スピードコントロールモータ

電磁ブレーキ付

スピードコントロールモータ

単相モータ

容量範囲 6W ～ 90W　4 極 6W ～ 40W　4 極 6W ～ 40W　4 極

保護方式

外被構造

6 ～ 40W ：IP23　全閉自冷形

60、90W  ：IP23　全閉外扇形

6 ～ 40W：IP23　全閉自冷形 6 ～ 40W：IP23　全閉自冷形

電　　源

100V 50/60Hz

200V 50/60Hz

220 ～ 240V 50Hz

100V 50/60Hz

200V 50/60Hz

220 ～ 240V 50Hz

100V 50/60Hz

200V 50/60Hz

220 ～ 240V 50Hz

耐熱クラス 130（B） 130（B） 130（B）

時間定格 連続定格 30 分定格 30 分定格

始動方式 コンデンサ始動 コンデンサ始動 コンデンサ始動

口 出 線

6 ～ 40W ：

　モータ 3 本 UL Style 3266 20AWG

　TG. 2 本 UL Style 1007 22AWG

60、 90W ：

　モータ 3 本 UL Style 3266 20AWG

　ファン 2 本 UL Style 3266 20AWG

　TG. 2 本 UL Style 1007 22AWG

6 ～ 40W ：

　モータ 3 本 UL Style 3266 20AWG

　TG. 2 本 UL Style 1007 22AWG

6 ～ 40W ：

　モータ 3 本 UL Style 3266 20AWG

　ブレーキ 2 本 UL Style 3266 20AWG

　TG. 2 本 UL Style 1007 22AWG

規　　格 CE マーキング（低電圧指令）,　CCC 規格

絶縁抵抗
常温、常湿においてモータを定格運転した後、モータのコイルとケースの間を DC500V メガーで

測定して 100M Ω以上である。

絶縁耐圧
常温、常湿においてモータを定格運転した後、モータのコイルとケースの間に 1500V 50/60Hz を

1 分間印加して異常なし。

温度上昇 温度計法で測定して、モータケース表面温度が 90℃以下である。

過熱保護装置
6W：インピーダンスプロテクト (ZP)、15W ～ 90W：サーマルプロテクタ (TP)　内蔵（自動復帰型）：

解放 120 ± 5℃　復帰 77 ± 5℃

ギ

ヤ

部

潤滑方式 グリース潤滑　工場出荷時にグリースを充填しております。

塗

装
塗 装 色 アステロシルバー

周

囲

条

件

設置場所 屋内（塵埃の少ない、水のかからない場所）

周囲温度 -10 ～ 40℃

周囲湿度 85％ RH 以下　ただし、結露しないこと。

標　　高 1000 ｍ以下

雰 囲 気 腐食性ガス、爆発性ガス、蒸気などがないこと。塵埃を含まない換気の良い場所であること。

概要（標準仕様）
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1.  ソケットタイプ・スピードコントローラの特性

外部速度設定器により、モータの回転速度を調整、設定できます。

電子ブレーキによる瞬時停止ができます。

コンパクトなプラグイン 11 ピンタイプで取り扱いや設置が簡単です。

ソフトスタート、ソフトストップ機能があり、急激に起動や停止しないで徐々に作動させることができます。

ソフトスタート、ソフトストップの時間設定機能が内蔵されており、簡単に調整できます。

並列運転ができます。

※ 並列運転とは、１つの速度設定器により、複数のモータコントロールパックを同じ速度で設定し運転することです。

2.  ソフトスタート、ソフトストップの特性

ソケットタイプ スピードコントローラは、設定速度まで除々に加速するソフトスタート、及び設定速度まで除々に減

速するソフトストップ機能を持っています。ソフトスタート及びソフトストップの時間設定は、コントローラ内部の

可変抵抗器により、各々約 0.5 ～ 15 秒 /1200r/min の範囲で設定できます。モータの自然停止より短いソフトストップ

はできません。スロー運転の要らない場合には、内部ボリュームを左側（反時計方向）へ完全に回して下さい。

3.  瞬時停止の特性

ソケットタイプ スピードコントローラは、電気ブレーキ機能があります。運転中のモータに制動電流が約 0.5 秒ほど

作動した後、自動解除されます。電気ブレーキ機能には、保持力がありません。上下運動する物体を停止するなどの

保持力が必要な場合には、電磁ブレーキ付コントロールモータを選定して下さい。

（注）

・ 瞬時停止の操作後にモータを運転する場合は、制動用のスイッチを運転に設定後、約 0.5 秒でモータが回りだします。

   コントローラの速度設定器を 0 回転、あるいは運転 / 停止スイッチを停止にした状態での瞬時停止操作を行なわない

で下さい。

・ 速度設定器の回転速度を上げたり、運転 / 停止スイッチを運転に切り替えた際、運転 / 制動スイッチが制動になっ   

ていてもモータが約１回転する場合があります。電源で運転 / 停止を 0.5 秒以内で繰り返す場合、モータが瞬間的に

回転することがありますので、電源での運転 / 停止を行なわないで下さい。

ソフト
ストップ

ソフト
スタート

設定回転速度
r/min

回
転

速
度
(r
/m
in
)

加速 安定 減速 停止

時間(T)

概要（特性）
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4.  使用上のご注意

配線上のご注意

・ 配線はソケットを使い、本体のピンには直接ハンダ付けしないで下さい。

・ ソケットを結線する際には、端子番号を良く確認下さい。

・ コントローラをソケットの溝に挿入する際には、電源を切り、ピン番号を確かめたうえ挿入して下さい。

・ 大出力のモータ、ソレノイド、高周波電源、電気溶接器などは、コントローラの誤作動の原因になることがあります。

別の回路で機器主回路のケーブルと分離して配線下さい。

・ ノイズに対してはノイズフィルタを設置し、誤作動を防いで下さい。

・ モータとコントローラはできるだけ近くに設置し、短く配線下さい。

・ 個別部品でノイズフィルタが要る時には、下図のように回路を構成して下さい。

運転時のご注意

・ 実際の負荷状態でモータの表面温度は 90℃以下でご使用下さい。特に頻繁に瞬時運転 / 停止を繰り返すと、モータ

の温度が高くなります。

・ 長時間停止する場合は、電源を OFF にして下さい。

・ モータの起動や停止は、電源の ON-OFF で行なわないで下さい。スイッチから発生するサージ電圧で、製品破損の

恐れがあり ます。

注 

・ L1 ～ L2 は、モータ電流により磁気飽和しないインダクタンスにして下さい。

・ コンデンサの接地場所と同じ位置に設置して下さい。

・ 短く配線し、太い電線で接地して下さい。

C1~C4

C5~C6

L1~L2

：1000pF（2000VDC）

：0.1 μ F~0.2 μ F（125VAC 或は 250VAC）

：10 μ H 程度

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

T

G

C1

L1

L2

C2

C3

C4
C5 C6

概要（特性）
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5.  故障の原因と対処法

表 3. 故障の原因と対処方法

定格電圧 点　検 故障部分の判定 対処の内容

モータが

回転しない

ソケットからコントローラ

を分離して、ソケット④⑩

端子を連結

・ モータが回転すると、速度

設定部やコントロール部
・速度設定用の可変抵抗器の接続確認

・ モータが回転しないと、モー

タ部

・モータの接続部確認

・モータ用コンデンサの接続確認

ソケットから外部速度設定

器を分離して、ソケット⑧⑨  

端子を解放

・ モータが回転すると、速度

設定部

・速度設定用の可変抵抗器の接続確認

・運転 / 停止スイッチ部の接続確認

・ モータが回転しないと、モー

タ部
・モータの接続部確認

モータが

最大速度で

回転する

ソケットからコントローラ

を分離し、AC 電源を印可

・ モータが回転すると、速度

設定部かコントロール部

・ モータが回転しないと、モー

タ部

・速度設定用の可変抵抗器の接続確認

・モータの接続部確認

ソケットから外部速度設定器

を分離し、ソケット⑧⑨端子

を連結

・ モータが停止すると、速度

設定部

・速度設定用の可変抵抗器の接続確認

・運転 / 停止スイッチ部の接続確認

　①⑪端子の接続確認

・ モータが回転すると、コン

トロール部

モータが

変速でき

ない

速度設定用の可変抵抗器を

最大に設定した後、ソケッ

トの①⑪端子の電圧チェッ

ク

・ AC20V 以上であれば、速度

設定部かコントロール部
・速度設定用の可変抵抗器の接続確認

・ AC20V 未満であれば、タコ

ジェネレータ部

・①⑪端子の接続確認

・タコジェネレータ単品での抵

　抗値が、1.5k Ωなのかを確認

速度設定用の可変抵抗器を

可変した時、⑧⑨端子間の

電圧チェック

・ DC0 ～ 6V の間で変化しな

いと、速度設定部

・速度設定用の可変抵抗器の接続確認

・運転 / 停止スイッチ部の接続確認

・速度設定用の可変抵抗器が 0 ～ 20k Ω

まで変化するかを確認

・ DC0 ～ 6V の間で変化する

と、コントロール部

モータが

すぐ停止

できない

・外部抵抗 10 Ω、10W 接続確認

・運転 / 停止スイッチ部の接続確認

概要（故障の原因と対処方法）
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6. スピードコントローラ寸法図

コントローラ：CAH90A, CAH90C, CAH90D

ソケット

MADE IN KOREA

SPEED CONTROL

VOLT 1Ph.  100V

FREQ.   50/60Hz

MAX.
3A

CURRENT

HIGH

LOW

SOFT STOP

92

76

82.5

10
0

HIGH

LOW

10
0

SOFT START

  44

  
 7

0

  
6
1

  
 8

0

6

5

4

3

2

1 11

10

9

8

7

8

50

CAH90D

0.4kg

7.8

4

4    5

3
5
.4

  
  

4

11
-M

3
.5

    40
0.2

2
 -

  
 4

.5
H

O
L

E

(50)

(8
1
)

(1
1
8

)

(33.5)

①

③

④

⑤⑥⑦⑧

端子台番号

⑪

⑨

②⑩

概要（外形図）
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1） 一方運転 + 変速（6W ～ 90W）

注 1 モータの回転方向は軸側から見て時計方向 (CW) です。

　　反時計方向 (CCW) にする場合は、モータのリード線の白

色と灰色を切り替えして下さい。

注 2 60W 以上は、ファンモータの結線が必要です。

　　結線方法は、A180 頁　4. 配線 2）参照下さい。

単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。

SW1 AC125V or AC250V 5A 以上

SW2 DC20V 10mA

2） 一方運転 + 変速 + 制動（6W ～ 40W）
単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,4 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2,3 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

VR1

灰

黒

白

赤

赤

VR1

灰

黒

白

赤
赤

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SOFT STOP

SOFT START

STOP STOP

SW1 

SW2 

CW CW
MOTOR  

CW

STOP

BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKE

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN
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注 1 CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）

注 2 モータの回転方向は軸側から見て時計方向 (CW) です。

　　反時計方向 (CCW) にする場合は、モータのリード線の

       白色と灰色を切り替えして下さい。

概要（結線図）

1. 結線図　インダクションモータ

●運転操作の事例

●運転操作の事例
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3） 一方運転 + 変速 + 制動（60W、90W）

単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。
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SW3

SW4

MOTOR
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STOP

使用方法

●  運転 / 停止機能（1-1, 1-2, 1-3 について）

配線図中の SW2 を運転側にすると、モータは外部速度設定器で設定した速度で回転します。

停止側にすると、慣性による自然停止をします。

●  運転 / 制動機能（1-2, 1-3 について）

配線図中の SW2 を運転側にした状態で、SW3,SW4 を運転から制動側にすると、モータはブレーキが約 0.5 秒動作し、瞬時停止します。

● ソフトスタート、ソフトストップ機能（1-1, 1-2, 1-3 について）

・ コントローラの SOFT START 及び SOFT STOP 調整ボリュームを設定した後、SW2 により運転 / 停止側にするとモータは設定した

時間だけ、速度設定器によりソフトスタート、ソフトストップします。

・ ソフトスタートとソフトストップは、設定時間に対して速度が直線的に変ります。設定時間は 0.5 ～ 15 秒 /1200r/min の範囲で調整

できます。

・モータの自然停止より短い時間内のソフトストップは、できません。

※ 長時間使わない時には、コントローラの発熱を防ぐため、SW1 を OFF にして下さい。

VR1

灰

黒

白

赤
赤

使用方法

概要（結線図）

注 1 CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）

注 2 モータの回転方向は軸側から見て時計方向 (CW) です。

　　反時計方向 (CCW) にする場合は、モータのリード線の

       白色と灰色を切り替えして下さい。

注 3 60W 以上は、ファンモータの結線が必要です。

　　結線方法は、A174 頁　4. 配線 2）参照下さい。

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,4 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2,3 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

●運転操作の事例
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1） 正逆運転 + 変速（6W ～ 40W）

注 1 CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）

注 2 モータの回転方向は軸側から見て時計方向 (CW) です。

　　反時計方向 (CCW) にする場合は、モータのリード線の

　　白色と灰色を切り替えして下さい。

単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。

2）  正逆運転 + 変速 + 制動（6W ～ 25W）
単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。
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概要（結線図）

2. 結線図　レバーシブルモータ

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,3 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

●運転操作の事例

●運転操作の事例

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,4,5,6 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2,3 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

注 1 CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）

注 2 モータの回転方向は軸側から見て時計方向 (CW) です。

　　反時計方向 (CCW) にする場合は、モータのリード線の

　　白色と灰色を切り替えして下さい。
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3）  正逆運転 + 変速 + 制動（40W）
単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。
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使用方法

●  運転 / 停止機能（2-1, 2-2, 2-3 について）

配線図中の SW2 を運転側にすると、モータは外部速度設定器で設定した速度で回転します。

停止側にすると、慣性による自然停止をします。

●  運転 / 制動機能（2-2, 2-3 について）

配線図中の SW2 を運転側にした状態で、SW3,SW4 を運転から制動側にすると、モータはブレーキが約 0.5 秒動作し、瞬時停止します。

● ソフトスタート、ソフトストップ機能（2-1, 2-2, 2-3 について）

・ コントローラの SOFT START 及び SOFT STOP 調整ボリュームを設定した後、SW2 により運転 / 停止側にするとモータは設定した

時間だけ、速度設定器によりソフトスタート、ソフトストップします。

・ ソフトスタートとソフトストップは、設定時間に対して速度が直線的に変ります。設定時間は 0.5 ～ 15 秒 /1200r/min の範囲で調整

できます。

・モータの自然停止より短い時間内のソフトストップは、できません。

※ 長時間使わない時には、コントローラの発熱を防ぐため、SW1 を OFF にして下さい。
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使用方法

概要（結線図）

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,4,5,6 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2,3 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

●運転操作の事例

注 1 CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）

注 2 モータの回転方向は軸側から見て時計方向 (CW) です。

　　反時計方向 (CCW) にする場合は、モータのリード線の

　　白色と灰色を切り替えして下さい。
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1） 正逆運転 + 変速（6W ～ 40W）
単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。

2）  正逆運転 + 変速 + 制動（6W ～ 25W）

単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。
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電  圧 リード線‘A’の色

単相 AC100V ～ 110V 青

単相 AC200V ～ 240V 橙

電  圧 リード線‘A’の色

単相 AC100V ～ 110V 青

単相 AC200V ～ 240V 橙

概要（結線図）

3. 結線図　電磁ブレーキ付モータ

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,3,4 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

●運転操作の事例

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,4,5,6,7 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2,3 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

●運転操作の事例

注　CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）

注　CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）
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3）  正逆運転 + 変速 + 制動（40W） 単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は

図の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。
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SW5
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使用方法

●  運転 / 停止機能（3-1, 3-2, 3-3 について）

配線図中の SW2 を運転側にすると、モータは外部速度設定器で設定した速度で回転します。

停止側にすると、慣性による自然停止（フリーラン）をします。

●  運転 / 制動機能（3-2, 3-3 について）

配線図中の SW2 を運転側にした状態で、SW3,SW4 を運転から制動側にすると、モータはブレーキが約 0.5 秒動作し、瞬時停止します。

● ソフトスタート、ソフトストップ機能（3-1, 3-2, 3-3 について）

・ コントローラの SOFT START 及び SOFT STOP 調整ボリュームを設定した後、SW2 により運転 / 停止側にするとモータは設定した

時間だけ、速度設定器によりソフトスタート、ソフトストップします。

・ ソフトスタートとソフトストップは、設定時間に対して速度が直線的に変ります。設定時間は 0.5 ～ 15 秒 /1200r/min の範囲で調整

できます。

・モータの自然停止より短い時間内のソフトストップ機能による停止は、できません。

※ 長時間使わない時には、コントローラの発熱を防ぐため、SW1 を OFF にして下さい。
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電  圧 リード線‘A’の色

単相 AC100V ～ 110V 青

単相 AC200V ～ 240V 橙

概要（結線図）

名称 定格・容量 備考（オプション）

SW1,4,5,6,7 AC125V or AC250V 5A 以上 -

SW2,3 DC20V 10mA -

CR 回路

Ro,Co

Ro=10 ～ 200 Ω (1/4W 以上 )

Co=0.1 ～ 0.2 μ F

（AC125V 用、AC250V 用）

スイッチ定格電圧

AC125V：EACR25

AC250V：EACR50

R: 制動用

外部抵抗
 10 Ω , 10W 以上 EABR10H10

●運転操作の事例

注　CR 回路は、サージ電圧吸収用です。（A232 ページ参照）
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4. 配線

1）並列運転

左側の配線図のように、電源部（端子番号② ,

⑩）及び制御部（端子番号⑧ , ⑨）を各々同

一な線に配線して下さい。

その他のモータ及びコントローラの組合わせ

の場合にも、電源部や制御部を同じにすると、

並列運転ができます。

注意

・ 電源部や制御部は、各ピン番号を同じに配

線して下さい。

・ 速度設定用の可変抵抗器の容量は、次のよ

うに求めます。

    VRx=20/N k Ω ,N/4W（N: モータの数量）

　事例）モータが 2 台である場合は、10 k Ω 

1/2W です。

・  各モータは、殆んど同じ速度で回転します

が、負荷差により、少しの誤差が発生する

こともあります。

 このような現状を防ぐためには、端子番号

⑧に微細調整用の可変抵抗器（SVR）を入

れます。

 抵抗値は速度設定用の可変抵抗器（VRx）

の約 5 ～ 10%, 容量は 1/4W にして下さい。

単相 AC 220V ～ 240V 50Hz 用モータの結線は図

の灰色線を茶色線に置き替え、結線して下さい。

電  圧 リード線‘B’の色

単相 AC100V ～ 110V 茶色

単相 AC200V ～ 240V 黄色

※ ファン以外の結線は、各々の配線図をご参照下さい。

1 つの外部速度設定器で、多数のモータを同時に同じ速度に
制御可能な並列運転ができます。

制
御
ラ
イ
ン

電
源
ラ
イ
ン

2）ファン付モータの結線方法（60W, 90W）
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PIN NO.

T.G
T.G

FAN'B'

'B'

{
{

SW1

概要（結線図）



ソケットタイプ CAHスピードコントローラ

A175
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レバーシブル
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60W

40W

25W

15W

6W

技術資料
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インダクション

ソケットタイプ
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ユニットタイプ
CAU

スピードコント
ロール（概要）

スイッチ
ボックス付

電磁ﾌﾞﾚｰｷ付

レバーシブル

概 要

CAL

インダクション

ソ
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ッ
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プ
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3）操作面 4）回転数の多段階速度切り替え方法

　　多段階の速度調整が必要な場合、VR1,VR2,VR3

を各々設定し、SWA,SWB,SWC などにより、速
度の切り替えができます。スイッチの切り替え
タイミングは、リレー接点の (SW4) 開閉時間程
度にして下さい。

注）ソケットタイプ コントローラには、外部設定器  

が 1 ヶ付いてきます。必要に応じて、弊社製品
EAVR20 を別途お買い求め下さい。

注）瞬時停止の場合、運転 / 制動スイッチ
と回路の運転 / 停止スイッチを、連動
してご使用ください。
運転 / 停止スイッチを停止側にした
状態で、モーター起動する直前まで
VRT を調整して下さい。

外部速度設定器により、モータ速度が無段階に調整でき
ます。(HlGH) に回すと高速、(LOW) に回すと低速 ( 停止 )

です。
上図中の太い線には、モータの運転電流が流れます。太
い実線は 0.75mm2 の電線を、細い線は 0.5mm2 の電線を
ご使用下さい。
単相 AC220V-240V 50Hz 用のモータの場合、上図の灰色
線を茶色線に置き替え、結線して下さい。

6）起動時間を速くする方法

　　モータの設定速度が低くなると、運転 / 停止
スイッチを運転側にしてからモータが回転す
るまでの時間が長くなります。低速設定時の
起動時間が問題になる場合には、下図のよう
な動作時間調整用の可変抵抗 VRT を接続し
てください。

VR1  ソフトスタート 時間設定用の可変抵抗器

VR2  ソフトストップ 時間設定用の可変抵抗器
MADE IN KOREA

SPEED CONTROL

VOLT 1Ph.  100V

FREQ.   50/60Hz

MAX.
3A

CURRENT

HIGH

LOW

SOFT STOP

10
0

HIGH

LOW

10
0

SOFT START

CAH90D

（外部直流電圧で、速度制御する場合の結線図）

(0~6V  10mA) 1K   

1/4W8

9

4

9
8

7
6

3

10 11 1 2

外部速度設定器

電源

VR1,2,3  20k Ω 1/4W B 特性

SW1,2,3,4  DC20V 10mA

VRT  2K Ω 1/4W B 特性 T

SW2  DC20V 10mA

7）本体配線図

概要（結線図）

5）外部直流電圧で回転数を制御する方法

　　外部速度設定器の代わりに、外部直流電圧
でモータの速度を設定する場合には、直流電
源とコントローラを次のように接続して下さ
い。（但し、直流電圧出力は、必ず交流入力
と絶縁したものを使って、極相が変わらない
ようご注意ください。）

SWA SWB SWC

8

9

SW4

2

VR1 VR2 VR31

3

2

1

3

2

1

3

運転

停止


