
C61

枠番
入力軸

ホロー径
(mm)

モータフランジコード
減速比

3.7 5 9 11 15
中実軸 フランジ軸 中実軸 フランジ軸 中実軸 フランジ軸 中実軸 フランジ軸 中実軸 フランジ軸

P110

6 7J 0.142 0.141 0.116 0.116 0.098 0.097 0.140 0.140 0.137 0.137
8 2C, 2D, 2E, 2F, 2G 0.142 0.140 0.116 0.115 0.098 0.097 0.140 0.140 0.137 0.137
9 2H 0.212 0.211 0.183 0.186 0.168 0.168 0.211 0.211 0.208 0.208

10 2J 0.211 0.210 0.186 0.185 0.167 0.167
11 2K, 2L, 8A 0.210 0.208 0.184 0.184 0.166 0.165 0.209 0.209 0.206 0.206
14 2P, 2R, 8B, 2T, 2V 0.202 0.201 0.177 0.176 0.158 0.158 0.202 0.202 0.199 0.199
16 7P, 8E, 7A, 7R 0.422 0.421 0.394 0.396 0.378 0.378

P120

8 2C, 2D, 2E, 2F, 2G
9 2H

10 2J 0.506 0.485 0.513 0.512 0.491 0.490 
11 2K, 2L, 8A
14 2P, 2R, 8B, 2T, 2V, 0V 0.849 0.831 0.653 0.640 0.504 0.483 0.505 0.503 0.483 0.482
16 7A, 7P, 8E, 7R, 0U 0.985 0.975 0.789 0.783 0.647 0.645 0.618 0.617 0.596 0.595
19 7S, 1G, 7X, 7B, 7V 0.962 0.951 0.766 0.760 0.624 0.622 0.599 0.597 0.577 0.576
22 1S, 0Y, 0W 1.679 1.668 1.483 1.477 1.341 1.339 1.338 1.337 1.316 1.315
24 7Y, 7Z, 1L 1.657 1.646 1.460 1.455 1.318 1.317 1.315 1.314 1.293 1.293

P130

9 2H
10 2J
11 2K, 2L, 8A
14 2P, 2R, 8B, 2T, 2V, 0V
16 7A, 7P, 8E, 7R, 0U
19 7S, 1G, 7X, 7B, 7V 1.820 1.797 1.920 1.905 1.822 1.814
22 1S, 0Y, 0W 3.750 3.611 2.866 2.792 2.211 2.188 2.285 2.269 2.186 2.178
24 1L, 7Y, 7Z 3.707 3.568 2.823 2.749 2.168 2.145 2.250 2.234 2.152 2.143
28 1T, 1W, 1X, 0E, 0K 3.827 3.688 2.943 2.869 2.288 2.265
35 1Z, 0M, 0X 6.901 6.763 6.018 5.943 5.363 5.159

枠番
入力軸

ホロー径
(mm)

モータフランジコード
減速比

21 33 45 81
中実軸 フランジ軸 中実軸 フランジ軸 中実軸 フランジ軸 中実軸 フランジ軸

P110

6 7J 0.107 0.107 0.092 0.092 0.092 0.092 0.092 0.092
8 2C, 2D, 2E, 2F, 2G 0.107 0.107 0.092 0.092 0.092 0.092 0.092 0.092
9 2H 0.178 0.178 0.160 0.160 0.160 0.160

10 2J
11 2K, 2L, 8A 0.176 0.176 0.157 0.157
14 2P, 2R, 8B, 2T, 2V 0.169 0.169 0.151 0.151
16 7P, 8E, 7A, 7R

P120

8 2C, 2D, 2E, 2F, 2G 0.352 0.352 
9 2H 0.440 0.440 0.410 0.410 0.408 0.408 

10 2J 0.441 0.440 0.411 0.411 0.409 0.409 
11 2K, 2L, 8A 0.407 0.407 0.406 0.406
14 2P, 2R, 8B, 2T, 2V, 0V 0.432 0.432 0.403 0.403 0.401 0.401 0.399 0.399
16 7A, 7P, 8E, 7R, 0U 0.546 0.546
19 7S, 1G, 7X, 7B, 7V 0.527 0.526
22 1S, 0Y, 0W
24 7Y, 7Z, 1L 1.243 1.243

P130

9 2H 1.265 1.265 
10 2J 1.284 1.282 1.273 1.272 1.264 1.264
11 2K, 2L, 8A 1.265 1.264 
14 2P, 2R, 8B, 2T, 2V, 0V 1.282 1.280 1.271 1.270 1.263 1.262 
16 7A, 7P, 8E, 7R, 0U 1.555 1.551 1.404 1.402 1.393 1.392
19 7S, 1G, 7X, 7B, 7V 1.533 1.529 1.381 1.380 1.370 1.370
22 1S, 0Y, 0W 1.897 1.893
24 1L, 7Y, 7Z 1.862 1.858 1.711 1.709 1.700 1.699
28 1T, 1W, 1X, 0E, 0K
35 1Z, 0M, 0X

表 C16　慣性モーメント（モータ軸換算） 単位：×10-4kg•m2

慣性モーメント（モータ軸換算）
IB Series P1 Type
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