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6. サーボモータメーカ別枠番組合せ表（モータ定格トルクベース）
ファナック株式会社殿

枠番選定は、16 頁を参照ください。

βis シリーズ（モータ定格回転数　4000 ～ 1500 r/min） 

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.5 βiS2/4000 4000 4000 D15 D15 ※ - 417 6150 5600 2800 2J

0.8 βiS4/4000 3000 4000
D15 ※ D15 ※ - 417 6150 5600 2800

0VD25 D25 D25 ※ 883 5050 4200 2100
D30 D30 D30 1226 4550 3800 1900

1.2 βiS8/3000 2000 3000

D25 D25 D25 883 5050 4200 2100

7X

D30 D30 D30 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650
D45 D45 D45 3188 3150 2600 1300

1.4 βiS12/2000 2000 2000

D25 D25 D25 883 5050 4200 2100
D30 D30 D30 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650
D45 D45 D45 3188 3150 2600 1300

1.8 βiS12/3000 2000 3000

D25 D25 D25 883 5050 4200 2100

7ZD30 D30 D30 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650
D45 D45 D45 3188 3150 2600 1300

2.5 βiS22/2000 2000 2000 D45 D45 ※ -

3188 3150 2600 1300 0X3.0 
βiS22/3000 2000 3000 D45 D45 ※ -
βiS30/3000 2000 3000 D45 ※ D45 ※ -
βiS40/2000 1500 2000 D45 ※ - -

           

αis シリーズ（モータ定格回転数　4000、3000 r/min）

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.75 αiS2/5000 4000 5000 D15 D15 ※ - 417 6150 5600 2800 2J

1.0 αiS4/5000 4000 5000 D15 ※ D15 ※ - 417 6150 5600 2800 0VD25 D25 D25 ※ 883 5050 4200 2100
2.7 αiS12/4000 3000 4000 D35 ※ - - 1717 3950 3300 1650 7Z

βiSc シリーズ低価格旋盤用（モータ定格回転数　4000 ～ 2000 r/min）…定格回転数のトルクで対応 

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.5 βiSc2/4000 4000 4000 D15 D15 ※ - 417 6150 5600 2800 2J

0.75 βiSc4/4000 3000 4000
D15 ※ - - 417 6150 5600 2800

0VD25 D25 D25 ※ 883 5050 4200 2100
D30 D30 D30 1226 4550 3800 1900

1.2 βiSc8/3000 2000 3000
D25 - - 883 5050 4200 2100

7XD30 - - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 ※ 1717 3950 3300 1650

1.8 β
iSc12/2000 2000 2000 D35 - - 1717 3950 3300 1650 7ZD45 D45 D45 3188 3150 2600 1300

※ モータ最大トルクで許容ピークトルクを超えますので、許容値以内で使用ください。
%ED ＝（運転時間 t0/ 運転周期 T）× 100
%ED を計算する場合の最長運転周期 T は 10 分です。

：50%ED 使用範囲
：100%ED 使用範囲
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6. サーボモータメーカ別枠番組合せ表（モータ定格トルクベース）
ファナック株式会社殿

枠番選定は、16 頁を参照ください。

βiF シリーズ工作機用中慣性（モータ定格回転数　3000 ～ 1500 r/min）…定格回転数のトルクで対応 

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.75 βiF4/3000 3000 3000 D25 D25 ※ D25 ※ 883 5050 4200 2100 7XD30 D30 D30 ※ 1226 4550 3800 1900

1.2 βiF8/2000 2000 2000 D25 ※ - - 883 5050 4200 2100 7ZD35 D35 D35 ※ 1717 3950 3300 1650

1.4 βiF12/2000 2000 2000 D35 D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

0XD45 D45 D45
3188 3150 2600 13002.5 βiF22/2000 2000 2000 D45 D45 ※ -

3.0 βiF30/2000 1500 2000 D45 ※ - -
           

αiF シリーズ工作機用中慣性（モータ定格回転数　4000、3000 r/min）

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.75 αiF2/5000 4000 5000 D15 ※ - - 417 6150 5600 2800 2J
1.4 αiF4/4000 4000 4000 D25 D25 ※ - 883 5050 4200 2100 7X1.6 αiF8/3000 3000 3000 D25 - -

D35 D35 ※ - 1717 3950 3300 1650
3.0 αiF12/3000 3000 3000 D35 ※ - - 1717 3950 3300 1650 0X

※ モータ最大トルクで許容ピークトルクを超えますので、許容値以内で使用ください。
%ED ＝（運転時間 t0/ 運転周期 T）× 100
%ED を計算する場合の最長運転周期 T は 10 分です。

：50%ED 使用範囲
：100%ED 使用範囲
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6. サーボモータメーカ別枠番組合せ表（モータ定格トルクベース）
三菱電機株式会社殿

枠番選定は、16 頁を参照ください。

MELSERV0-J4 
HG-SR シリーズ （モータ定格回転数　2000 r/min） 

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.5 HG-SR52(B) 2000 3000
D25 D25 D25 883 5050 4200 2100

7Z

D30 D30 D30 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650

1.0 HG-SR102(B) 2000 3000
D25 - - 883 5050 4200 2100
D30 D30 - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650

1.5 HG-SR152(B) 2000 3000 D30 - - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

2.0 HG-SR202(B) 2000 3000 D35 - - 1717 3950 3300 1650
0XD45 D45 D45 3188 3150 2600 1300

3.5 HG-SR352(B) 2000 3000 D45 - - 3188 3150 2600 1300
           

MELSERV0-J4 
HG-SR シリーズ （モータ定格回転数　1000 r/min）

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.5 HG-SR51(B) 1000 1500
D25 - - 883 5050 4200 2100

7ZD30 D30 - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650

0.85 HG-SR81(B) 1000 1500 D35 - - 1717 3950 3300 1650

1.2 HG-SR121(B) 1000 1500 D35 - - 1717 3950 3300 1650
0XD45 D45 - 3188 3150 2600 1300

2.0 HG-SR201(B) 1000 1500 D45 - - 3188 3150 2600 1300

MELSERV0-J3 
HF-SP シリーズ （モータ定格回転数　2000 r/min） 

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.5 HF-SP52(B) 2000 3000
D25 D25 D25 883 5050 4200 2100

7Z

D30 D30 D30 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650

1.0 HF-SP102(B) 2000 3000
D25 - - 883 5050 4200 2100
D30 D30 - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650

1.5 HF-SP152(B) 2000 3000 D30 - - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

2.0 HF-SP202(B) 2000 3000 D35 - - 1717 3950 3300 1650
0XD45 D45 D45 3188 3150 2600 1300

3.5 HF-SP352(B) 2000 3000 D45 - - 3188 3150 2600 1300
※ モータ最大トルクで許容ピークトルクを超えますので、許容値以内で使用ください。
%ED ＝（運転時間 t0/ 運転周期 T）× 100
%ED を計算する場合の最長運転周期 T は 10 分です。

：50%ED 使用範囲
：100%ED 使用範囲
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6. サーボモータメーカ別枠番組合せ表（モータ定格トルクベース）
三菱電機株式会社殿

枠番選定は、16 頁を参照ください。

MELSERV0-J3
HF-SP シリーズ （モータ定格回転数　１000 r/min） 

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.5 HF-SP52(B) 1000 1500
D25 - - 883 5050 4200 2100

7ZD30 D30 - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 1717 3950 3300 1650

0.85 HF-SP102(B) 1000 1500 D35 - - 1717 3950 3300 1650

1.2 HF-SP152(B) 1000 1500 D35 - - 1717 3950 3300 1650
0XD45 D45 - 3188 3150 2600 13002.0 HF-SP202(B) 1000 1500 D45 - -

           

三菱 CNC ドライブシステム用 HP シリーズ （モータ定格回転数　3000 r/min）

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.5 HP54 3000 4000
D25 D25 D25 883 5050 4200 2100

7Z

D30 D30 D30 1226 4550 3800 1900
D35 D35 - 1717 3950 3300 1650

1.0 HP104 3000 4000
D25 ※ - - 883 5050 4200 2100
D30 ※ D30 ※ - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 - 1717 3950 3300 1650

1.5 HP154 3000 4000
D25 ※ D25 ※ - 883 5050 4200 2100
D30 ※ D30 ※ - 1226 4550 3800 1900
D35 ※ D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

2.2 HP224 3000 4000 D30 ※ - - 1226 4550 3800 1900
D35 ※ D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

2.0 HP204 3000 4000 D35 ※ D35 ※ - 1717 3950 3300 1650 0X
※ モータ最大トルクで許容ピークトルクを超えますので、許容値以内で使用ください。
%ED ＝（運転時間 t0/ 運転周期 T）× 100
%ED を計算する場合の最長運転周期 T は 10 分です。

：50%ED 使用範囲
：100%ED 使用範囲
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6. サーボモータメーカ別枠番組合せ表（モータ定格トルクベース）
三菱電機株式会社殿

枠番選定は、16 頁を参照ください。

三菱 CNC ドライブシステム用 HF シリーズ （モータ定格回転数　4000 ～ 2000 r/min） 

サーボ
モータ

容量（kW)

サーボモータ形式 減速比 許容
ピーク
トルク
(N・m)

許容最高
回転数

（r/min）

許容平均入力回転数
(r/min) モータ

フランジ
コード形式

定格
回転数

（r/min）

最高
回転数

（r/min）
59 89 119 50%ED 100%ED

0.75 HF75 4000 5000 D15 ※ - - 417 6150 5600 2800 0V1.0 HF105 4000 5000 D15 ※ - -

0.5 HF54 3000 4000
D25 D25 ※ D25 ※ 883 5050 4200 2100

7Z

D30 D30 D30 ※ 1226 4550 3800 1900
D35 D35 - 1717 3950 3300 1650

1.0 HF104 3000 4000
D25 ※ D25 ※ - 883 5050 4200 2100
D30 ※ D30 ※ D30 ※ 1226 4550 3800 1900
D35 D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

1.2 HF123 2000 3000
D25 ※ - - 883 5050 4200 2100
D30 - - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 D35 ※ 1717 3950 3300 1650

1.4 HF142 2000 2000 D30 ※ - - 1226 4550 3800 1900
D35 D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

1.5 HF154 3000 4000
D25 ※ - - 883 5050 4200 2100
D30 ※ D30 ※ D30 ※ 1226 4550 3800 1900
D35 ※ D35 ※ - 1717 3950 3300 1650

2.2 HF223 2000 3000 D35 - - 1717 3950 3300 1650

2.2 HF224 3000 4000 D30 ※ - - 1226 4550 3800 1900
D35 ※ - - 1717 3950 3300 1650

2.0 HF204 3000 4000 D35 ※ D35 ※ - 1717 3950 3300 1650
0X3.0 HF302 2000 2000 D45 D45 ※ - 3188 3150 2600 1300

HF303 2000 3000 D45 D45 ※ - 3188 3150 2600 1300
※ モータ最大トルクで許容ピークトルクを超えますので、許容値以内で使用ください。
%ED ＝（運転時間 t0/ 運転周期 T）× 100
%ED を計算する場合の最長運転周期 T は 10 分です。

：50%ED 使用範囲
：100%ED 使用範囲


