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PREST® NEO Gearmotor
プレスト® NEO 40W～2.2kW

HYPONIC Gearmotor®
ハイポニック 減速機® 15W～11kW

IE3

〒141-6025  東京都品川区大崎 2-1-1（ThinkPark Tower）No.A0602-4.4
JA24 2023.07 印刷

   TEL FAX
北海道 〒007-0847 札幌市東区北 47 条東 16-1-38 011-781-9802 011-781-9807
仙台 〒980-0811 仙台市青葉区一番町 3-3-16（オー･エックス芭蕉の辻ビル） 022-264-1242 022-224-7651
北関東 〒330-0854 さいたま市大宮区桜木町 4-242（鐘塚ビル） 048-650-4700 048-650-4615
千葉 〒260-0045 千葉市中央区弁天 1-15-1（細川ビル） 043-206-7730 043-206-7731
東京 〒141-6025 東京都品川区大崎 2-1-1（ThinkPark Tower） 03-6737-2520 03-6866-5171
横浜 〒220-0005 横浜市西区南幸 2-19-4（南幸折目ビル） 045-290-6893 045-290-6885
長野 〒380-0936 長野市岡田町 166（森ビル） 026-226-9050 026-226-9045
富山 〒939-8071 富山市上袋 327-1 076-491-5660 076-491-5604
金沢 〒920-0919 金沢市南町 4-55（WAKITA 金沢ビル） 076-261-3551 076-261-3561
静岡 〒422-8063 静岡市駿河区馬渕 3-2-25（T.K BLD） 054-654-3123 054-654-3124
中部 〒460-0003 名古屋市中区錦 1-5-11（名古屋伊藤忠ビル） 052-218-2980 052-218-2981
四日市 〒510-0064 三重県四日市市新正 4-17-20 059-353-7467 059-354-1320
滋賀 〒529-1601 滋賀県蒲生郡日野町大字松尾 334 0748-53-8900 0748-53-3510
京都 〒604-8187 京都市中京区御池通東洞院西入ル笹屋町 435（京都御池第一生命ビル） 075-231-2515 075-231-2615
大阪 〒530-0005 大阪市北区中之島 2-3-33（大阪三井物産ビル） 06-7635-3663 06-7711-5119
神戸 〒650-0044 神戸市中央区東川崎町 1-3-3（神戸ハーバーランドセンタービル） 078-366-6610 078-366-6625
岡山 〒701-0113 岡山県倉敷市栗坂 854-10 086-463-5678 086-463-5608
広島 〒732-0827 広島市南区稲荷町 4-1（広島稲荷町NKビル）  082-568-2521 082-262-5544
四国 〒792-0003 愛媛県新居浜市新田町 3-4-23（SES ビル）  0897-32-7137 0897-34-1303
北九州 〒802-0001 北九州市小倉北区浅野 2-14-1（KMMビル）  093-531-7760 093-531-7778
福岡 〒812-0025 福岡市博多区店屋町 8-30（博多フコク生命ビル） 092-283-3277 092-283-3177

記載内容は、製品改良などの理由により予告なく変更することがあります。

営業所（住友重機械精機販売株式会社）

修理・メンテナンスのお問い合わせ
サービスセンター（住友重機械精機販売株式会社）   TEL FAX
北海道 〒007-0847 札幌市東区北 47 条東 16-1-38 011-781-9803 011-781-9807
東京 〒335-0031 埼玉県戸田市美女木 5-9-13 048-449-4755 048-449-4785
北陸 〒939-8071 富山市上袋 327-1 076-491-5660 076-491-5604
名古屋 〒474-0023 愛知県大府市大東町 2-97-1（サービステクニカルセンター） 0562-45-6402 0562-44-1998
大阪 〒567-0865 大阪府茨木市横江 2-1-20 072-637-3901 072-637-5774
岡山 〒701-0113 岡山県倉敷市栗坂 854-10 086-464-3681 086-464-3682
福岡 〒812-025 福岡市博多区店屋町 8-30（博多フコク生命ビル） 092-431-2678 092-431-2694

技術的なお問い合わせ
お客様相談センター（住友重機械工業株式会社　PTC事業部） https://www.shi.co.jp/ptc/
営業時間 フリーダイヤル 0120-42-3196
月曜日～金曜日  9:00～11:45  13:00～16:45 携帯電話から 0570-03-3196
（祝日・弊社休業日を除く） FAX 0562-48-5183

https://sjs.sumitomodrive.com

prestNEOhyonic_H1-H4.indd   1prestNEOhyonic_H1-H4.indd   1 2023/06/23   17:142023/06/23   17:14
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抗 菌 塗 装
食品業界に最適！

オプション新登場！オプション新登場！
特 徴特 徴

抗菌効果

耐久性・安全性

塗装色の指定が可能

抗菌効果

耐久性・安全性

公的検査機関で国際標準の試験方法ISO22196（JIS Z 2801）で抗菌
性を確認しました。

塗装色の指定が可能
サブミクロンサイズまで粉砕された無機系抗菌剤を塗料に混ぜて使用
するため、塗装色をご指定いただくことも可能です。

変色性試験、塗装密着性試験、経年変化試験、有害物判定試験に合格し
ており、従来吹き付け塗装と比較して塗装色、耐久性共に遜色ありません。

SIAAマークとは、SIAA（抗菌製品技術協議会）が制定した抗菌のシンボルマークです。
SIAAが制定した「抗菌性」「安全性」「適正な表示」の3つの基準を満たした製品にのみ
SIAAマークの表示が認められています。
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塗装による菌の増殖の比較 抗菌メカニズム塗装による菌の増殖の比較 抗菌メカニズム
テストピースで、12時間菌株を培養後シャー
レーに転写、その後48時間培養した写真。

標準塗装 抗菌塗装

大
腸
菌

黄
色
ブ
ド
ウ
球
菌

抗菌剤より放出された抗菌金属
イオンが、微生物の細胞膜など
の輸送タンパクのシスチン結合
を切ることにより、微生物の増
殖を抑えます。

抗菌剤に存在する酸素の一部
が、抗菌金属触媒作用により、
活性酸素に転換されます。

この活性酸素が、オゾンや過酸
化水素と同様の強力な抗菌作用
を発揮します。
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水で洗える。
住友の防水仕様ギヤモータ

防 水 仕 様
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プϨスτ®NEOギヤϞータ
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ϋイϙχック減速機®
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;NH.タイプ

;NF.タイプ

GH:.タイプ

3N:.タイプ

3NH.タイプ

3NF.タイプ

3N:Xタイプ
（൚用ϑランδܗモータ用）

3N:Xタイプ
（サーϘモータ用）

GH:.タイプ

Dɹϋイϙχック減速機֓ཁ
ɹɹɹ機छҰཡ表�� %2
ɹɹɹモータ੡作ൣғҰཡ表� %10
ɹɹɹඪ準༷࢓� %14
ɹɹɹܗ式ه߸とه༷࢓߸� %16
ɹɹɹબ定खॱ� %1�
ɹɹɹऔ෇の஫ҙ߲ࣄ� %23

Eɹϋイϙχック減速機ɹRNYMタイプ
ɹɹɹه༷࢓߸� &2
ɹɹɹ

3N:.タイプ
� �相モータࡾ

&9プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

3N:.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ�

&65インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ3N:.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� &99
ɹɹɹ3N:.タイプɹ単相モータɹ単相レバーシブルモータ� &109

Fɹϋイϙχック減速機ɹRNFMタイプ
ɹɹɹه༷࢓߸� F2
ɹɹɹ

3NF.タイプ
� �相モータࡾ

F9� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

3NF.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ�

F47� � インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ3NF.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� F65
ɹɹɹ3NF.タイプɹ単相モータɹ単相レバーシブルモータ� F73

Gɹϋイϙχック減速機ɹRNHMタイプ
ɹɹɹه༷࢓߸� G2
ɹɹɹ

3NH.タイプ
� �相モータࡾ

G7� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

3NH.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ�

G35� � インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ3NH.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� G55
ɹɹɹ3NH.タイプɹ単相モータ� G63

Hɹϋイϙχック減速機ɹΦプシϣン੡඼
ɹɹɹ๷ਫܗモータ� H3
ɹɹɹɹ3N:.タイプɹ๷ਫܗɹࡾ相� H�
ɹɹɹɹ3N:.タイプɹ๷ਫܗɹ単相� H15
ɹɹɹɹ3NF.タイプɹ๷ਫܗɹࡾ相� H17
ɹɹɹɹ3NF.タイプɹ๷ਫܗɹ単相� H24
ɹɹɹɹ3NH.タイプɹ๷ਫܗɹࡾ相� H27
ɹɹɹ҆શ૿๷രܗモータ� H29
ɹɹɹɹ3N:.タイプɹࡾ相� H32
ɹɹɹɹ3NF.タイプɹࡾ相� H34
ɹɹɹɹ3NH.タイプɹࡾ相� H36
ɹɹɹ3N:Xタイプɹ入ྗ࣠ϗϩーܗ� H39

#ɹプϨスτNEOギヤϞータ֓ཁ
ɹɹɹ機छҰཡ表�� #2
ɹɹɹモータ੡作ൣғҰཡ表� #4
ɹɹɹඪ準༷࢓� #�
ɹɹɹܗ式ه߸とه༷࢓߸� #10
ɹɹɹબ定खॱ� #12
ɹɹɹऔ෇の஫ҙ߲ࣄ� #15

Aɹ֓ཁ
ɹɹɹ໨࣍� "2
ɹɹɹ特長ɹプレストN&0ギヤモータ� "4
ɹɹɹ特長ɹプレストN&0ギヤモータதۭ࣠GH:.タイプ� "5
ɹɹɹ特長ɹϋイポχックݮ速機� "6
ɹɹɹ特長ɹΞルタックスN&0� "7
ɹɹɹモータɹバリΤーシϣン� "�
ɹɹɹプレϛΞムޮ཰モータの特長� "9
ɹɹɹプレϛΞムޮ཰モータ͝使用の஫ҙ� "10
ɹɹɹւ֎֨ن対応� "11
ɹɹɹプϩμクトラインΞップ� "12

CɹプϨスτNEOギヤϞータ
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプه༷࢓��߸� $2
ɹɹɹ

;NH.�;NF.タイプ
� �相モータࡾ

$7� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

;NH.�;NF.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ

$33� � インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� $53
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ単相モータ� $61
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹΦプシϣン੡඼� $75
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ๷ਫܗモータ� $77
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ҆શ૿๷രܗモータ� $�7
ɹɹɹ;NH.タイプɹ٭औ෇ܗ（40W～90W）� $93
ɹɹɹGH:.タイプɹه༷࢓߸� $96
ɹɹɹ

GH:.タイプ
� �相モータࡾ

$9�� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ

��+ ٕज़ࢿྉ
ɹギヤ部ɹɹ໏൘のํݟ� +2
ɹɹɹɹɹɹ५׈� +3
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠ڐ容スラストՙॏ� +4
ɹɹɹɹɹɹギヤモータの׳性モーϝントɹG%2� +5
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠ճసํ޲� +6
ɹɹɹɹɹɹߏ଄ਤ� +9
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠ৄੇࡉ๏� +12
ɹɹɹɹɹɹ٭部ৄੇࡉ๏（ิॿܗ式+1タイプ）� +14
ɹɹɹɹɹɹギヤモータऔ෇時の͝஫ҙ� +15
ɹɹɹɹɹɹトルクΞーム� +16
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠҆શカバーৄੇࡉ๏� +19
ɹɹɹɹɹɹプラグインシϟϑト� +20
ɹɹɹɹɹɹϋイポχックݮ速機ɹ࿮൪の変ભ� +24
ɹモータ部ɹモータܗ式� +26
ɹɹɹɹɹɹモータ特性表� +27
ɹɹɹɹɹɹブレーΩ� +34
ɹɹɹɹɹɹ結線� +46
ɹɹɹɹɹɹ୺ࢠശ� +74
ɹɹɹɹɹɹモータਾ෇ؔ࿈ੇ๏� +�9
ɹɹɹɹɹɹインバータۦಈについ �ͯ +90
ɹɹɹɹɹɹ保ํޢ式ɹྫྷ٫ํ式� +94
ɹɹɹɹɹɹ֨ن対応� +95
ɹ共௨ɹɹɹృ૷� +96
ɹɹɹɹɹɹૉ஍ௐ੔ɹ๷ࡺ基準� +97
ɹɹɹɹɹɹ計ํࢉ๏ɹ計ࢉ式� +9�

�, Φプシϣン
ɹ使用ڥ؀ɹ使用ڥ؀ΦプシϣンҰཡ� ,2
ɹɹɹɹɹɹ৯඼機械用グリース५׈� ,3
ɹɹɹɹɹɹە߅ృ૷� ,3
ɹɹɹɹɹɹ௿Թ༷࢓� ,4
ɹւ֎༷࢓ɹ� ,6
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;NH.タイプ

;NF.タイプ

GH:.タイプ

3N:.タイプ

3NH.タイプ

3NF.タイプ

3N:Xタイプ
（൚用ϑランδܗモータ用）

3N:Xタイプ
（サーϘモータ用）

Dɹϋイϙχック減速機֓ཁ
ɹɹɹ機छҰཡ表�� %2
ɹɹɹモータ੡作ൣғҰཡ表� %10
ɹɹɹඪ準༷࢓� %14
ɹɹɹܗ式ه߸とه༷࢓߸� %16
ɹɹɹબ定खॱ� %1�
ɹɹɹऔ෇の஫ҙ߲ࣄ� %23

Eɹϋイϙχック減速機ɹRNYMタイプ
ɹɹɹه༷࢓߸� &2
ɹɹɹ

3N:.タイプ
� �相モータࡾ

&9プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

3N:.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ�

&65インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ3N:.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� &99
ɹɹɹ3N:.タイプɹ単相モータɹ単相レバーシブルモータ� &109

Fɹϋイϙχック減速機ɹRNFMタイプ
ɹɹɹه༷࢓߸� F2
ɹɹɹ

3NF.タイプ
� �相モータࡾ

F9� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

3NF.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ�

F47� � インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ3NF.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� F65
ɹɹɹ3NF.タイプɹ単相モータɹ単相レバーシブルモータ� F73

Gɹϋイϙχック減速機ɹRNHMタイプ
ɹɹɹه༷࢓߸� G2
ɹɹɹ

3NH.タイプ
� �相モータࡾ

G7� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

3NH.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ�

G35� � インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ3NH.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� G55
ɹɹɹ3NH.タイプɹ単相モータ� G63

Hɹϋイϙχック減速機ɹΦプシϣン੡඼
ɹɹɹ๷ਫܗモータ� H3
ɹɹɹɹ3N:.タイプɹ๷ਫܗɹࡾ相� H�
ɹɹɹɹ3N:.タイプɹ๷ਫܗɹ単相� H15
ɹɹɹɹ3NF.タイプɹ๷ਫܗɹࡾ相� H17
ɹɹɹɹ3NF.タイプɹ๷ਫܗɹ単相� H24
ɹɹɹɹ3NH.タイプɹ๷ਫܗɹࡾ相� H27
ɹɹɹ҆શ૿๷രܗモータ� H29
ɹɹɹɹ3N:.タイプɹࡾ相� H32
ɹɹɹɹ3NF.タイプɹࡾ相� H34
ɹɹɹɹ3NH.タイプɹࡾ相� H36
ɹɹɹ3N:Xタイプɹ入ྗ࣠ϗϩーܗ� H39

#ɹプϨスτNEOギヤϞータ֓ཁ
ɹɹɹ機छҰཡ表�� #2
ɹɹɹモータ੡作ൣғҰཡ表� #4
ɹɹɹඪ準༷࢓� #�
ɹɹɹܗ式ه߸とه༷࢓߸� #10
ɹɹɹબ定खॱ� #12
ɹɹɹऔ෇の஫ҙ߲ࣄ� #15

Aɹ֓ཁ
ɹɹɹ໨࣍� "2
ɹɹɹ特長ɹプレストN&0ギヤモータ� "4
ɹɹɹ特長ɹプレストN&0ギヤモータதۭ࣠GH:.タイプ� "5
ɹɹɹ特長ɹϋイポχックݮ速機� "6
ɹɹɹ特長ɹΞルタックスN&0� "7
ɹɹɹモータɹバリΤーシϣン� "�
ɹɹɹプレϛΞムޮ཰モータの特長� "9
ɹɹɹプレϛΞムޮ཰モータ͝使用の஫ҙ� "10
ɹɹɹւ֎֨ن対応� "11
ɹɹɹプϩμクトラインΞップ� "12

CɹプϨスτNEOギヤϞータ
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプه༷࢓��߸� $2
ɹɹɹ

;NH.�;NF.タイプ
� �相モータࡾ

$7� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ

;NH.�;NF.タイプ
� インバータ用ࡾ相モータ

$33� � インバータ用プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ高ޮ཰ࡾ相モータ（+*4�$4212）� $53
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ単相モータ� $61
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹΦプシϣン੡඼� $75
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ๷ਫܗモータ� $77
ɹɹɹ;NH.�;NF.タイプɹ҆શ૿๷രܗモータ� $�7
ɹɹɹ;NH.タイプɹ٭औ෇ܗ（40W～90W）� $93
ɹɹɹGH:.タイプɹه༷࢓߸� $96
ɹɹɹ

GH:.タイプ
� �相モータࡾ

$9�� � プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ

��+ ٕज़ࢿྉ
ɹギヤ部ɹɹ໏൘のํݟ� +2
ɹɹɹɹɹɹ५׈� +3
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠ڐ容スラストՙॏ� +4
ɹɹɹɹɹɹギヤモータの׳性モーϝントɹG%2� +5
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠ճసํ޲� +6
ɹɹɹɹɹɹߏ଄ਤ� +9
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠ৄੇࡉ๏� +12
ɹɹɹɹɹɹ٭部ৄੇࡉ๏（ิॿܗ式+1タイプ）� +14
ɹɹɹɹɹɹギヤモータऔ෇時の͝஫ҙ� +15
ɹɹɹɹɹɹトルクΞーム� +16
ɹɹɹɹɹɹग़ྗ࣠҆શカバーৄੇࡉ๏� +19
ɹɹɹɹɹɹプラグインシϟϑト� +20
ɹɹɹɹɹɹϋイポχックݮ速機ɹ࿮൪の変ભ� +24
ɹモータ部ɹモータܗ式� +26
ɹɹɹɹɹɹモータ特性表� +27
ɹɹɹɹɹɹブレーΩ� +34
ɹɹɹɹɹɹ結線� +46
ɹɹɹɹɹɹ୺ࢠശ� +74
ɹɹɹɹɹɹモータਾ෇ؔ࿈ੇ๏� +�9
ɹɹɹɹɹɹインバータۦಈについ �ͯ +90
ɹɹɹɹɹɹ保ํޢ式ɹྫྷ٫ํ式� +94
ɹɹɹɹɹɹ֨ن対応� +95
ɹ共௨ɹɹɹృ૷� +96
ɹɹɹɹɹɹૉ஍ௐ੔ɹ๷ࡺ基準� +97
ɹɹɹɹɹɹ計ํࢉ๏ɹ計ࢉ式� +9�

�, Φプシϣン
ɹ使用ڥ؀ɹ使用ڥ؀ΦプシϣンҰཡ� ,2
ɹɹɹɹɹɹ৯඼機械用グリース५׈� ,3
ɹɹɹɹɹɹە߅ృ૷� ,3
ɹɹɹɹɹɹ௿Թ༷࢓� ,4
ɹւ֎༷࢓ɹ� ,6
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PREST®NEO�GFBSNoUoS
プϨεト�/&0ΪϠϞʔλ

ग़ྗ࣠ଆに長寿命࣭ࡐのトリプルリップΦイル
シールを࠾用しました。また、モータଆには長寿
命࣭ࡐΦイルシールを2࠾ݸ用し、信頼性を大
෯に޲上しͯいます。（0.1kW～2.2kW）

高ෛՙ容量࣠डと高߶性έーシングの࠾用に�
ΑΓ大きなڐ容ラδΞルՙॏを実現しました。�
͓٬༷が設計するࡍの自由度が޿がΓます。

τϦϓϧϦοϓ
ΦΠϧγʔϧ

コンパクトな୺ࢠശに、配線がしやすい୺ࢠ୆
をඪ準૷උしました。
（0.1kW～2.2kW）

ブレーΩ෇の場߹、੔ྲྀثを୺ࢠശに಺ଂしま
した。
（40W～90WはブレーΩ部に಺ଂ）

高いטΈ߹い཰のंࣃと高߶性設計で੩かな
ӡసԻを実現しました。

௿૽ԻブレーΩをඪ準࠾用し、ブレーΩಈ作Ի
を࠷大で20d#（౰ࣾൺ）௿ݮしました。（0.1kW
～2.2kW）

ฏ࣠ߦギヤモータに͓いͯ࠷΋ॏ要なʮશ長ʯ
にͩ͜ΘΓ、高߶性έーシングの࠾用と৽։ൃ
のモータにΑΓコンパクトԽを実現しました。

ギヤϞータʹٻΊΒΕΔ͍࢖΍͢͞ΛۃΊͨɺฏ࣠ߦギヤϞータͰ͢ɻ

੩͔ͳڥ؀Ͱ΋࢖ Δ͑௿૽Ի ઃ࣌ܭʹ͏Ε͍͠ίンύクτ͞୺ࢠ୆಺ଂͰ؆୯഑ઢ

ઃܭͷࣗ༝౓͕͕޿Δେ͖ͳڐ༰ϥδΞルՙ重

ൈ܈ͷີ෧ੑೳͰ৴པੑ্޲

˗Ϟʔλ༰ྔ�ɿ�40W～2.2kW
�଎�ൺ�ɿ�3～200ݮ˗
˗Ϟʔλछྨ�ɿࡾ�相・プレϛΞムޮ཰

高ޮ཰・インバータ用
単相・԰֎・๷ਫ
҆શ૿๷ര・ւ֎֨ن

ຊカタϩグܝ載
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PREST®NEO�GFBSNoUoS
プϨεト�/&0ΪϠϞʔλ

ग़ྗ࣠ଆに長寿命࣭ࡐのトリプルリップΦイル
シールを࠾用しました。また、モータଆには長寿
命࣭ࡐΦイルシールを2࠾ݸ用し、信頼性を大
෯に޲上しͯいます。（0.1kW～2.2kW）

高ෛՙ容量࣠डと高߶性έーシングの࠾用に�
ΑΓ大きなڐ容ラδΞルՙॏを実現しました。�
͓٬༷が設計するࡍの自由度が޿がΓます。

τϦϓϧϦοϓ
ΦΠϧγʔϧ

コンパクトな୺ࢠശに、配線がしやすい୺ࢠ୆
をඪ準૷උしました。
（0.1kW～2.2kW）

ブレーΩ෇の場߹、੔ྲྀثを୺ࢠശに಺ଂしま
した。
（40W～90WはブレーΩ部に಺ଂ）

高いטΈ߹い཰のंࣃと高߶性設計で੩かな
ӡసԻを実現しました。

௿૽ԻブレーΩをඪ準࠾用し、ブレーΩಈ作Ի
を࠷大で20d#（౰ࣾൺ）௿ݮしました。（0.1kW
～2.2kW）

ฏ࣠ߦギヤモータに͓いͯ࠷΋ॏ要なʮશ長ʯ
にͩ͜ΘΓ、高߶性έーシングの࠾用と৽։ൃ
のモータにΑΓコンパクトԽを実現しました。

ギヤϞータʹٻΊΒΕΔ͍࢖΍͢͞ΛۃΊͨɺฏ࣠ߦギヤϞータͰ͢ɻ

੩͔ͳڥ؀Ͱ΋࢖ Δ͑௿૽Ի ઃ࣌ܭʹ͏Ε͍͠ίンύクτ͞୺ࢠ୆಺ଂͰ؆୯഑ઢ

ઃܭͷࣗ༝౓͕͕޿Δେ͖ͳڐ༰ϥδΞルՙ重

ൈ܈ͷີ෧ੑೳͰ৴པੑ্޲

˗Ϟʔλ༰ྔ�ɿ�40W～2.2kW
�଎�ൺ�ɿ�3～200ݮ˗
˗Ϟʔλछྨ�ɿࡾ�相・プレϛΞムޮ཰

高ޮ཰・インバータ用
単相・԰֎・๷ਫ
҆શ૿๷ര・ւ֎֨ن

PREST®NEO�GFBSNoUoS�HolloX�SIBGU�GHYM�TyQF
プϨεト�/&0ΪϠϞʔλ�தۭ࣠�():.λイプ

˗Ϟʔλ༰ྔɿ0.2kW～0.75kW
ɹ଎ɹൺɿ15～50ݮ˗
˗Ϟʔλछྨɿࡾ相・プレϛΞムޮ཰

νΣーンίンϕΞ಺෦ʹͬ͢ Γ͖औΓ෇͚ΒΕΔɺதۭ࣠ܗギヤϞータͰ͢ɻ

ύϨッτͱׯব͠ʹ͍͘

モータ容量0.2kW～0.75kW、ݮ速ൺ15～50をラインΞップ。ギヤ࿮൪とத
はશ機छಉܘۭ݀࣠ （͡モータ容量やݮ速ൺがҧっͯ΋औ߹ੇ๏はಉҰ）
ですので、コンベΞ部෼の設計༷࢓を共௨Խする と͜ができます。

୺ࢠശは配線が簡単な୺ࢠ୆෇をඪ準༷࢓としました。

Ұൠతなதۭ࣠ܗギヤモータをνΣーンコンベΞ಺部にऔΓ෇͚た場߹、ൖૹ෺のॏ͞でパレットがたΘΈ、ギヤモータとׯবしͯしま͏͜ とが͋Γます。
プレストN&0ギヤモータதۭ࣠GH:.タイプは、ग़ྗ （࣠தۭ࣠）～ギヤέース୺のڑ཭をྗۃ୹ す͘る と͜で、パレットとのׯবをආ͚ͯいます。

ϨイΞ΢τͷࣗ༝౓͕͍ߴ
தۭ࣠ܗギヤモータは௚ަ࣠ํ式がҰൠతですが、プレストN&0ギヤモータதۭ࣠GH:.タイプはฏํ࣠ߦ式を࠾用しͯいるたΊ、コンベΞ長खํ޲の
スϖースをऔΓまͤΜ。
またඃಈ （࣠コンベΞۦಈ࣠ࠨ） ӈԼํの自由な位置（ग़ྗ࣠ํ޲はਫฏ）に、औΓ෇͚る と͜ができます。

औ߹ੇ๏͸શ機छಉҰ ୺ࢠ୆෇୺ࢠശ

ϓϨετ/&0ΪϠϞʔλ�தۭ࣠�():.λΠϓҰൠతͳΪϠϞʔλ

ൖૹ෺ΪϠϞʔλͱׯব
ύϨοτ ύϨοτ

ൖૹ෺

ຊカタϩグܝ載
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1ˎ

˗Ϟʔλ༰ྔɿ
ɹ଎ɹൺɿݮ˗
˗Ϟʔλछྨɿ

15W～11kW
5～1440
相・プレϛΞムޮ཰・高ޮ཰ࡾ
インバータ用・単相・԰֎
๷ਫ・̓ શ૿๷ര・ւ֎֨ن
入ྗϗϩー

158ʙ11L8ͷϫイυバリエーシϣン௚ަ࣠ギヤϞータͰ͢ɻ

ベベルギヤΑΓטΈ߹い཰が大きいたΊ、੩か
に׈らかにճసを伝 る͑ と͜ができます。

௿ɹ૽ɹԻ

15W～11kWをラインΞップ。
0.25kW、0.55kW、1.1kW、3.0kWのதؒ容量΋
ඪ準で用ҙ。
。適なモータ容量がબ΂ます࠷

ϫイυバリエーシϣン

ϋイポχックݮ速機に࠾用͞Εたϋイポイドギ
ヤは、΢Υームギヤとൺֱしͯ׈Γがখ͞いた
Ί、はるかに高いޮ཰がಘらΕます。

ɹޮɹ཰ߴ

モータ࣠とϋイポイドϐχΦンをҰମԽし、Ξル
ϛ߹ۚ੡のέーシングを࠾用しました。
（Ұ部機छをআ ）͘

ܰྔίンύクτ

ਁ、用し࠾にクϩムモリブデン߯をंࣃ ୸মき
入Εをߦっͯいます。

タϑˍ௕ण໋

4Fを大き͘औΓたい場߹、モータ容量を上͛ͣ
に、ݮ速機࿮൪のΈ1サイズΞップする と͜がで
きます。
（தۭ࣠タイプ）

SF（サーϏスϑΝクター）ରԠ

த࣮࣠�ϑϥンδऔ෇ த࣮࣠٭�औ෇

தۭ࣠

HYPONIC�GFBSNoUoS®
ϋイϙχックݮ଎ػ�

த࣮࣠�ϑϥンδऔ෇ த࣮࣠٭�औ෇

ຊカタϩグܝ載
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1ˎ

˗Ϟʔλ༰ྔɿ
ɹ଎ɹൺɿݮ˗
˗Ϟʔλछྨɿ

15W～11kW
5～1440
相・プレϛΞムޮ཰・高ޮ཰ࡾ
インバータ用・単相・԰֎
๷ਫ・̓ શ૿๷ര・ւ֎֨ن
入ྗϗϩー

158ʙ11L8ͷϫイυバリエーシϣン௚ަ࣠ギヤϞータͰ͢ɻ

ベベルギヤΑΓטΈ߹い཰が大きいたΊ、੩か
に׈らかにճసを伝 る͑ と͜ができます。

௿ɹ૽ɹԻ

15W～11kWをラインΞップ。
0.25kW、0.55kW、1.1kW、3.0kWのதؒ容量΋
ඪ準で用ҙ。
。適なモータ容量がબ΂ます࠷

ϫイυバリエーシϣン

ϋイポχックݮ速機に࠾用͞Εたϋイポイドギ
ヤは、΢Υームギヤとൺֱしͯ׈Γがখ͞いた
Ί、はるかに高いޮ཰がಘらΕます。

ɹޮɹ཰ߴ

モータ࣠とϋイポイドϐχΦンをҰମԽし、Ξル
ϛ߹ۚ੡のέーシングを࠾用しました。
（Ұ部機छをআ ）͘

ܰྔίンύクτ

ਁ、用し࠾にクϩムモリブデン߯をंࣃ ୸মき
入Εをߦっͯいます。

タϑˍ௕ण໋

4Fを大き͘औΓたい場߹、モータ容量を上͛ͣ
に、ݮ速機࿮൪のΈ1サイズΞップする と͜がで
きます。
（தۭ࣠タイプ）

SF（サーϏスϑΝクター）ରԠ

த࣮࣠�ϑϥンδऔ෇ த࣮࣠٭�औ෇

தۭ࣠

HYPONIC�GFBSNoUoS®
ϋイϙχックݮ଎ػ�

インϘリϡートギヤは
গないטΈ߹い཰で
Γ઀৮׈

サイクϩݮ�速機は
らかなసがΓ઀৮׈

サイクϩݮ�速機

。用で௿૽ԻԽを実現しました࠾ʯのܗࣃ਺ࠩࣃ଄ʯと、ಠ自のʮଟ਺ߏ速部を྆ଆからしっかΓとサポートするʮ྆持ͪݮ
͞。用࠾トラクシϣンドライブをߏ速ൺ3～5、105、125～435は、༡੕機ݮ らに૽Իを௿ݮしͯいます。

Ұൠతなギヤモータと異なΓ、ಉ৺ （࣠モータ࣠とग़ྗ࣠がಉ৺）ߏ଄なので、ϑランδをখ͞ す͘る と͜ができます。
また、ϑランδのத৺とモータのத৺にズレがないたΊ、コンパクトな設計が可能です。

ߏ機ͪ࣋྆ ଟ਺ࣃ਺ࠩܗࣃ ༡੕機ߏτϥクシϣンυϥイϒ

˗༰ɹ��ྔ�ɿ� 40W～3.7kW
��଎�ൺ�ɿݮ˗ 3～1003
˗Ϟʔλछྨ�ɿࡾ�相・プレϛΞムޮ཰
� � 高ޮ཰・インバータ用
� � 単相・԰֎・๷ਫ
� � ҆શ૿๷ര・ւ֎֨ن

サイクロ®減速機ͷ減速機ߏΛߴ༺࠾ɻ ͍଱িܸੑΛͭ࣋ίンύクτͳギヤϞータͰ͢ɻ

サイクロ®減速機͕খܕギヤϞータ༻ʹਐԽ

業ք࠷খͷϑϥンδੇ๏（ϑϥンδऔ෇ܗ）

ΞルタックスNEO
ಉ৺࣠で͞らにۀք࠷খのϑラン
δੇ๏のたΊ、ग़っுΓのないシ
ンプルな設計が可能。

ҰൠతͳギヤϞータ
モータ࣠とग़ྗ࣠がͣΕͯいる
たΊ、ϑランδサイズが大きい。

Ξルタックス�N&0は、サイクϩݮ�速機のݮ速機ߏを࠾用し、ͦ の特長
をコンパクトサイズにऩΊたখܕギヤモータです。
サイクϩݮ�速機はݮ速部に、インϘリϡートंࣃと異なるಠ自の׈ら
かなۂ線（Τϐトϩコイドฏۂߦ線）を持つʮۂ線൘ʯを用いた、ಠ૑త
な機ߏのݮ速機です。
಺ंࣃに࠾用͞Εたಠ自のԁܗࣃހとの૊Έ߹Θͤで、ં 損がない׈
らかなసがΓ઀৮を可能にし、高い଱িܸ性を持っͯいます。
また、গないݮ速段਺で高いݮ速ൺをಘる と͜ができ、高ޮ཰と高ݮ速
ൺのཱ྆が可能です。�

A-TAX®NEO
アϧλックε�/&0

ຊカタϩグܝ載
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ϞʔλόϦΤʔγϣン
2015年4݄から೔ຊࠃ಺で実͞ࢪΕたモータのޮ཰੍نにΑΓ、ࡾ相༠導モータは0.55kW以Լ、๷രܗ、ଞྗ
௨෩ܗインバータ用モータなͲをআいͯプレϛΞムޮ཰モータ（トップランφーモータ）に変ΘΓました。
ओ要なւ֎の֤ࠃ・஍Ҭでは、֤ ʑのޮ཰੍نが͋Γます。（ৄࡉは"10、"11ทࢀর）

˙プϨスτNEOギヤϞータɺϋイϙχック減速機ͷϞータバリエーシϣン

モータछྨ 15W 25W 40W 60W 90W 0.1kW 0.2kW 0.25kW 0.4kW 0.55kW 0.75kW 1.1kW 1.5kW 2.2kW 3.0kW 3.7kW 5.5kW 7.5kW 11kW

相モータࡾ

ඪ準ޮ཰

ඪ準
プレストN&0

ϋイポχック

҆શ૿๷രܗ
プレストN&0

ϋイポχック

ւ֎༷࢓
プレストN&0

ϋイポχック

プレϛΞムޮ཰
相モータࡾ

ޮ཰クラス *&3

ඪ準
トップランφー
モータ対応

プレストN&0

ϋイポχック

҆શ૿๷രܗ
プレストN&0

ϋイポχック

ւ֎༷࢓
プレストN&0

ϋイポχック

インバータ用
相モータࡾ

ඪ準ޮ཰
6～ 60H[ 定トルク
ӡస可能

ඪ準
プレストN&0

ϋイポχック

ւ֎༷࢓
プレストN&0

ϋイポχック

インバータ用
プレϛΞムޮ཰ࡾ相モータ
ޮ཰クラス *&3
6 ～ 60H[ 定トルク
ӡస可能

ඪ準
トップランφー
モータ対応

プレストN&0

ϋイポχック

高ޮ཰ࡾ相モータ

6～ 60H[ 定トルク
ӡస可能

ඪ準
+*4�$�4212 対応

プレストN&0

ϋイポχック

ւ֎༷࢓
プレストN&0

ϋイポχック

単相モータ

ඪ準ޮ཰

プレストN&0

ϋイポχック

単相レバーシブルモータ

ඪ準ޮ཰
ϋイポχック

モータछྨ 15W 25W 40W 60W 90W 0.1kW 0.2kW 0.25kW 0.4kW 0.55kW 0.75kW 1.1kW 1.5kW 2.2kW 3.0kW 3.7kW 5.5kW 7.5kW 11kW

஫）�1. ҆શ૿๷രܗはޮ཰੍نの対৅֎ですが、0.75 ～ 11kWはプレϛΞムޮ཰モータで੡作します。
� 2. ඪ準高ޮ཰ࡾ相モータ 0.2、0.4kWは、*&$60034-30	*&2
 の֨ن֎のたΊ、+*4�$�4212 で੡作します。
� 3. ւ֎༷࢓は、͚޲ઌにΑっͯ容量ൣғが異なΓます。
� 4. ҆શ૿๷രܗのৄࡉは $ষと Hষ、ւ֎༷࢓のৄࡉは ,ষを͝ࢀরͩ͘͞い。
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ϞʔλόϦΤʔγϣン
2015年4݄から೔ຊࠃ಺で実͞ࢪΕたモータのޮ཰੍نにΑΓ、ࡾ相༠導モータは0.55kW以Լ、๷രܗ、ଞྗ
௨෩ܗインバータ用モータなͲをআいͯプレϛΞムޮ཰モータ（トップランφーモータ）に変ΘΓました。
ओ要なւ֎の֤ࠃ・஍Ҭでは、֤ ʑのޮ཰੍نが͋Γます。（ৄࡉは"10、"11ทࢀর）

˙プϨスτNEOギヤϞータɺϋイϙχック減速機ͷϞータバリエーシϣン

プϨϛアϜޮ཰Ϟʔλ͝࢖༻ͷ஫ҙ

●プレϛΞムޮ཰モータは࢝ಈトルク・ఀ ಈトルク（࠷大トルク）が大きいたΊ、બ定खॱやڐ容ෛՙ׳性モー
ϝント･G%2（プレストN&0）、࢝ಈ・ఀ ਺（ϋイポχック）が、ඪ準ޮ཰モータと異܎ස度とギヤモータのෛՙࢭ
なっͯいます。（ৄࡉは#13ท、%21ทࢀর）

ϞーϝンτŋGD2（プϨスτNEO）ੑ׳༰ෛՙڐ˙
ɹ࢝ಈ・ఀ ਺（ϋイϙχック）܎ස౓ͱギヤϞータͷෛՙࢭ

˙センサϨス੍ޚӡస࣌

˙7/F੍ݻ・ޚఆτルクϒースτӡస࣌

サーϚルઃఆࢠి˙

˙Ϟータಛੑ

ϞʔλϒϨʔΩʹ͍ͭͯ

相モータࡾ
インバータ用
相モータࡾ

プレϛΞムޮ཰
相モータࡾ

インバータ用
プレϛΞムޮ཰
相モータࡾ

F#-3% F#-5#

22 37
ී௨੍ಈճ࿏
（ಉ時੾Γճ࿏）

0.3～0.4 - 0.75～0.95 -

インバータ用
ී௨੍ಈճ࿏
（ผ੾Γճ࿏）

0.15～0.2 0.2～0.25

ಈճ࿏੍ٸ 0.01～0.02 0.01～0.02

ブレーΩܗ式
ブレーΩトルク	N･m


ಈ作஗Ε
੍ಈ時の

時ؒ
	T


ブレーΩ特性

ʲྫʳϞʔλ༰ྔɹ2.2kW

F#-3&
22

0.4～0.5

0.02～0.04

ඪ४ޮ཰Ϟータ プϨϛΞムޮ཰Ϟータ
プレϛΞムޮ཰モータのブレーΩは、ै དྷのඪ準ޮ཰�
モータやインバータ用ࡾ相モータのブレーΩと੍ಈ
時のಈ作஗Ε時ؒやඪ準ブレーΩトルクなͲの特性
が異なΓます。
特にط設඼からのަ׵時にはブレーΩにΑるఀࢭ位
置がͣΕる͜とが͋Γ、ブレーΩの੍ಈճ࿏やイン
バータۦಈに͓͚るブレーΩ੍ಈの੍ޚ信߸タイ���
ϛングのݟ௚しがඞ要になる場߹が͋Γます。

プレϛΞムޮ཰モータは、ै དྷのඪ準ޮ཰モータと特性が異なΓます。�
特にط設඼からのަ׵時には、ಈྗやपล機ثのݟ௚しがඞ要です。

ඪ準ޮ཰モータとಉ༷に͝使用できますが、インバータのパラϝータ（定֨電ྲྀ஋なͲ）は異なΓます。
インバータはͦのまま͝使用する場߹は、インバータのパラϝータを、׵設඼をプレϛΞムޮ཰モータにަط
変ߋするඞ要が͋Γます。

プレϛΞムޮ཰モータは

●ൃੜ損ࣦを཈͑ͯいるたΊ、ै དྷのඪ準ޮ཰モータΑΓ΋ճస速度が速 な͘Γます。
ɹӡస速度を上͛らΕない用్の場߹、モータճస਺の૿Ճに൐͏ݮ速ൺの࠶検౼がඞ要となΓます。

●ճస速度が速 な͘る と͜にΑっͯ、ෛՙトルクがඪ準ޮ཰モータとಉ͡または૿Ճする場߹は、モータग़ྗ΋
૿Ճします。

ɹෛՙ৚݅にΑっͯは、ඪ準ޮ཰モータΑΓ΋ফඅ電ྗが૿ る͑ と͜が͋Γます。

●ಔ損௿ݮのたΊモータのר線఍߅を௿ し͓ͯ͘Γ、࢝ಈ電 ఀ・ಈトルクྀ࢝ྲ・ ಈトルク（࠷大トルク）が
ɹඪ準ޮ཰モータに対しͯ૿Ճします。

●ブレーカなͲのपล機ثの変ߋがඞ要になる場߹が͋Γます。

●ඪ準ޮ཰モータΑΓ定֨電ྲྀ஋が高いたΊ、電ࢠサーϚルの設定஋を変ߋするඞ要が͋Γます。

インόʔλۦಈͷ৔߹

঎༻ిݯͷ৔߹

ඪ४ޮ཰Ϟータ プϨϛΞムޮ཰Ϟータ

●ඪ準ޮ཰モータ用のトルクブースト設定஋では、௿速ӡస時に電ྲྀがྲྀΕす͗る と͜が͋Γます。
ɹ電ྲྀがա大にྲྀΕる場߹は設定஋をԼ͛ͯͩ͘ ͞い。

●ギヤモータをަޙ׵、Φートνϡーχングをߦっͯͩ͘ ͞い。

Ϟʔλճస਺ɿ
ఆ֨ిྲྀ஋ɿ
ಈిྲྀ஋ɿ࢝
ಈτϧΫɿ࢝
ఀಈτϧΫɿ

Ϟʔλճస਺ɿ
ఆ֨ిྲྀ஋ɿ
ಈిྲྀ஋ɿ࢝
ಈτϧΫɿ࢝
ఀಈτϧΫɿ

1�00S/NJO
8��0A
46��A
204�
22��

1�40S/NJO
��32A
�4��A
2���
402�

ʲྫʳ
モータ容量ɹ2.2kW
電源電ѹɹ200V�60H[

A�



規
制
ス
ケ
ジ
ュ

ー

ル

効
率

弊
社
対
応
内
容（
ギ
ヤ
モ
ー
タ
）注)1

ク
ラ
ス

効
率
規
制
内
容（

ギ
ヤ
モ

ー

タ
・
モ

ー

タ
単
体）

国・地域

2020年

2021年

2022年

2023年

2015年

2016年

2017年

2018年

2019年

その他

容
量
範
囲

極数(P)
代表電源

電圧周波数

ブレーキ無

ブレーキ付

ブレーキ無

ブレーキ付

規格

効率クラス

規制開始

容量範囲

極数(P)

電源電圧
周波数

時間定格

対象

対象外

インド シンガポール メキシコ ベトナムオーストラリア
ニュージーランド

ロシア
(EAEU)

効
率
規
制
内
容（

ギ
ヤ
モ

ー

タ
・
モ

ー

タ
単
体）

規
制
ス
ケ
ジ
ュ

ー

ル

効
率
ク
ラ
ス

弊
社
対
応
内
容（
ギ
ヤ
モ
ー
タ
）注)1

国・地域 中国 ブラジル台湾韓国 米国 カナダ

2020年

2021年

2022年

2023年

2015年

2016年

2017年

2018年

2019年

その他

容
量
範
囲

極数(P)
代表電源

電圧周波数

ブレーキ無

ブレーキ付

ブレーキ無

ブレーキ付

規格

効率クラス

規制開始

容量範囲

極数(P)

電源電圧
周波数

時間定格

対象

対象外

欧州(EU)
英国 注)2

0.2～55kW  注)3 0.75～55kW

0.2～45kW 注)3 0.2～30kW 0.75～30kW

1～75HP 1～75HP

1～40HP 1～40HP

4 4 4 4 4
230/400V、400V

50Hz
220/380V、380/400/415V

50Hz
220/380V、440V

60Hz
230/460V

60Hz
230/460V、575V

60Hz

IE3 IE3 IE3 IE3

0.1～55kW

0.1～45kW

4
220/380V

60Hz

IE1 IE3

0.12～11kW 注)4

4
200V、380V、440V

60Hz

IE3

0.2～55kW 

注） 1. 弊社対応内容はギヤモータの効率規制を対象としているため、モータ単体の効率規制とは異なります。
 2. 英国は欧州（EU）と規格は異なりますが、効率規制の内容は同じです。
 3. 欧州（EU）と英国では 0.2 ～ 0.55kW は IE2 クラスですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します。
 4. モータはブラジル工場からの取り寄せになります。
 5. オーストラリア・ニュージーランドの効率規制は IE2 クラス相当ですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します（IE2 クラス相当の製作もできます）。
 6. ロシアではブレーキ付は効率規制の対象外ですが、IE3 クラスの製作もできます。

注） 7. インドの効率規制は IE2 クラスですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します。モータはベトナム工場からの取り寄せになります。
 8. シンガポールではブレーキ付は効率規制の対象外ですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します（IE1 クラスの製作もできます）。
 9. インバータ専用モータは、インバータ無しでは運転ができない、もしくは性能が著しく低下するモータを指します。 
 10. IE3 のインバータ用は、直入電源用モータをインバータ駆動する仕様（トルク特性は J92 頁参照）で製作します。ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
 11. 耐圧防爆形・安全増防爆形は、海外向けの製作はできません。
 12. 効率規制対象外のモータ容量は、標準効率で製作します。
 13. 本表に記載の内容は、予告無しに変更することがあります。

7月 6月

6月

1月

規
制
対
象
外

規
制
対
象
外

7.5～375kW

0.75～5.5kW

1月

1月

ブレーキ付
8P
7月

0.12～0.55kW
8P

6月

0.12～0.55kW
ブレーキ付

7月

7.5～375kW

0.75～5.5kW

9月

9月

0.75～30kW
10月

200～375kW

10月

37～185kW

10月
IE2

IE2

IE3 0.12～370kW

8月

IE3

GB3
(IE2)

GB2
(IE3)

GB3
(IE3)

IE2

IE3

IE2

IE2

IE2

IE3 IE3

IE3 IE3

IE3

欧州 EN
英国 BS GB KS CNS EISA、NEMA NBREEAct、CSA

欧州 EN 60034-30-1: 2014
英国 BS EN 60034-30-1: 2014 GB18613: 2020 KS IEC60034-2-1 CNS 14400 NEMA MG1-12-12 CSA C390 ABNT NBR 17094-1

プレミアム効率
GB3級(IE3)

プレミアム効率
IE3

高効率
IE2

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

2021年7月1日
(改正)

2021年6月1日
(改正)

2018年10月1日
（改正） 2016年7月1日 2016年6月1日

(改正)
2017年6月28日

(改正)
2019年8月30日

(改正)

0.12～1000kW 0.12～375kW 0.75～375kW 0.75～200kW 1～500HP 1～500HP 0.12～370kW

2、4、6、8 2、4、6、8 2、4、6、8 2、4、6 2、4、6、8 2、4、6、8 2、4、6、8

50V超～1000V
50Hz、60Hz、50/60Hz

1000V以下
50Hz

600V以下
60Hz

600V以下
60Hz、50/60Hz

600V以下
60Hz

600V以下
50Hz、60Hz、50/60Hz

600V以下
60Hz

S1、S3 80%ED以上、
S6 80%ED以上 S1、S3 80%ED以上 S1、S3～S10 S1 S1 S1 S1

ギヤモータ
モータ単体

ギヤモータ
モータ単体

ギヤモータ
モータ単体 ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ

モータ単体

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用 - ブレーキ無

ブレーキ付
ブレーキ無、ブレーキ付

インバータ用
ブレーキ無、ブレーキ付

インバータ用 ブレーキ無、ブレーキ付

水中モータ、防爆形
ポンプ一体型など

インバータ専用注)9

防爆形、ポンプ一体型など ポンプ一体型など 全て インバータ
用など

インバータ専用注)9

水中モータなど
インバータ専用注)9

水中モータなど
インバータ用

防爆形（Exn以外）など

認証および
ラベル制度なし

銘板に効率値と
効率クラスを
印字しています。

を貼付 ＫＥＬラベルを貼付 一体型ギヤモータは
効率規制対象外

認証マークを銘板に
刻印

認証マークを銘板に
刻印

ABNTラベルを貼付

韓国へギヤモータを輸出
する場合は、韓国側の輸
入者が効率認証を取得し
ている必要があります。
詳細はご照会ください。

を貼付 ＫＥＬ

韓国へギヤモータを輸出

7.5～375kW

1月

1月

0.75～5.5kW

1月

1月

規
制
対
象
外

IE2

IE2

IE2

IE2

IE3

10月

1月

IE3

規
制
対
象
外

規
制
対
象
外

IE3 IE1

インバータ専用注)9  など

AS/NZS TR CU

AS/NZS 1359.5: 2004 不明

高効率
IE2相当

プレミアム効率
IE3

オーストラリア 2006年4月1日
ニュージーランド 2011年6月16日

0.73～185kW 0.75～375kW

2、4、6、8 2、4、6

1100V以下
50Hz

1000V以下
50Hz、60Hz

S1 S1

ギヤモータ
モータ単体

ギヤモータ
モータ単体

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用 ブレーキ無、インバータ用

IS

IS 12615: 2018

高効率
IE2

2018年1月1日2019年1月1日
(改正)

1000V以下
50Hz

ブレーキ無

IEC

IEC60034-30-1 (2014)

プレミアム効率
IE3

2018年10月1日

0.75～375kW

2、4、6

1000V以下
50Hz

S1

ギヤモータ
モータ単体

ブレーキ付
ポンプ一体型など

不明不明

NOM

NOM-016-ENER-2016

プレミアム効率
IE3

2017年1月14日
(改正)

1～500HP

2、4、6

600V以下
60Hz

S1

ギヤモータなど

不明

TCVN

TCVN7540-1: 2013

標準効率
IE1

2015年1月1日
(改正)

0.75～150kW

2、4、6

1000V以下
50Hz、60Hz

S1

ギヤモータ
インバータ専用注)9、防爆形防爆形など ブレーキ付

ポンプ一体型など

ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ モータ単体ギヤモータ モータ単体

0.12～1000kW

2、4、6、8

S1、S2、S3

認証制度はあるが、
ラベル制度はなし。

銘板に効率値を
印字しています。

認証およびラベル制度
あり。

認証およびラベル制度
あり。

一体型ギヤモータは
効率規制対象外

認証およびラベル制度
あり。

一体型ギヤモータは
効率規制対象外

認証およびラベル制度は
なし。

銘板に効率値と効率クラス
を印字しています。

JEMA（日本電機工業会）の報
告では上記スケジュールとな
っていますが、ロシア当局の
正式発表は確認できており
ません。

認証制度あり
ラベル制度はなし。

シンガポールへギヤモータ
を輸出する場合は、シンガポ
ール側の輸入者が申請を行
う必要があります（輸入者が
最終需要者の場合は不要）。
詳細はご照会ください。

0.2～55kW

0.2～30kW

4

240/415V
50Hz

0.75～55kW

0.75～45kW

4

220/380V、380V
50Hz

IE1

0.75～55kW

0.75～45kW

4 4

230/400V、400V
50Hz

IE3

1～75HP

1～40HP

230/460V
60Hz

IE1IE3

IE3：0.75～55kW
IE2：0.75～30kW
IE3：0.75～45kW
IE2：0.75～30kW

4

240/415V、415V
50Hz

0.75～45kW

0.75～55kW

4

220/380V、380V
50Hz

IE3

IE3 注)6

（IE3）

IE3 注)5

（IE2） IE3 注)8

（IE1）

各国・地域の効率規制の内容と住友の対応状況　（2023年6月現在）

海外規格対応
ギヤモータ
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規
制
ス
ケ
ジ
ュ

ー

ル

効
率

弊
社
対
応
内
容（
ギ
ヤ
モ
ー
タ
）注)1

ク
ラ
ス

効
率
規
制
内
容（

ギ
ヤ
モ

ー

タ
・
モ

ー

タ
単
体）

国・地域

2020年

2021年

2022年

2023年

2015年

2016年

2017年

2018年

2019年

その他

容
量
範
囲

極数(P)
代表電源

電圧周波数

ブレーキ無

ブレーキ付

ブレーキ無

ブレーキ付

規格

効率クラス

規制開始

容量範囲

極数(P)

電源電圧
周波数

時間定格

対象

対象外

インド シンガポール メキシコ ベトナムオーストラリア
ニュージーランド

ロシア
(EAEU)

効
率
規
制
内
容（

ギ
ヤ
モ

ー

タ
・
モ

ー

タ
単
体）

規
制
ス
ケ
ジ
ュ

ー

ル

効
率
ク
ラ
ス

弊
社
対
応
内
容（
ギ
ヤ
モ
ー
タ
）注)1

国・地域 中国 ブラジル台湾韓国 米国 カナダ

2020年

2021年

2022年

2023年

2015年

2016年

2017年

2018年

2019年

その他

容
量
範
囲

極数(P)
代表電源

電圧周波数

ブレーキ無

ブレーキ付

ブレーキ無

ブレーキ付

規格

効率クラス

規制開始

容量範囲

極数(P)

電源電圧
周波数

時間定格

対象

対象外

欧州(EU)
英国 注)2

0.2～55kW  注)3 0.75～55kW

0.2～45kW 注)3 0.2～30kW 0.75～30kW

1～75HP 1～75HP

1～40HP 1～40HP

4 4 4 4 4
230/400V、400V

50Hz
220/380V、380/400/415V

50Hz
220/380V、440V

60Hz
230/460V

60Hz
230/460V、575V

60Hz

IE3 IE3 IE3 IE3

0.1～55kW

0.1～45kW

4
220/380V

60Hz

IE1 IE3

0.12～11kW 注)4

4
200V、380V、440V

60Hz

IE3

0.2～55kW 

注） 1. 弊社対応内容はギヤモータの効率規制を対象としているため、モータ単体の効率規制とは異なります。
 2. 英国は欧州（EU）と規格は異なりますが、効率規制の内容は同じです。
 3. 欧州（EU）と英国では 0.2 ～ 0.55kW は IE2 クラスですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します。
 4. モータはブラジル工場からの取り寄せになります。
 5. オーストラリア・ニュージーランドの効率規制は IE2 クラス相当ですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します（IE2 クラス相当の製作もできます）。
 6. ロシアではブレーキ付は効率規制の対象外ですが、IE3 クラスの製作もできます。

注） 7. インドの効率規制は IE2 クラスですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します。モータはベトナム工場からの取り寄せになります。
 8. シンガポールではブレーキ付は効率規制の対象外ですが、IE3 クラスを標準仕様として製作します（IE1 クラスの製作もできます）。
 9. インバータ専用モータは、インバータ無しでは運転ができない、もしくは性能が著しく低下するモータを指します。 
 10. IE3 のインバータ用は、直入電源用モータをインバータ駆動する仕様（トルク特性は J92 頁参照）で製作します。ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
 11. 耐圧防爆形・安全増防爆形は、海外向けの製作はできません。
 12. 効率規制対象外のモータ容量は、標準効率で製作します。
 13. 本表に記載の内容は、予告無しに変更することがあります。

7月 6月

6月

1月

規
制
対
象
外

規
制
対
象
外

7.5～375kW

0.75～5.5kW

1月

1月

ブレーキ付
8P
7月

0.12～0.55kW
8P

6月

0.12～0.55kW
ブレーキ付

7月

7.5～375kW

0.75～5.5kW

9月

9月

0.75～30kW
10月

200～375kW

10月

37～185kW

10月
IE2

IE2

IE3 0.12～370kW

8月

IE3

GB3
(IE2)

GB2
(IE3)

GB3
(IE3)

IE2

IE3

IE2

IE2

IE2

IE3 IE3

IE3 IE3

IE3

欧州 EN
英国 BS GB KS CNS EISA、NEMA NBREEAct、CSA

欧州 EN 60034-30-1: 2014
英国 BS EN 60034-30-1: 2014 GB18613: 2020 KS IEC60034-2-1 CNS 14400 NEMA MG1-12-12 CSA C390 ABNT NBR 17094-1

プレミアム効率
GB3級(IE3)

プレミアム効率
IE3

高効率
IE2

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

プレミアム効率
IE3

2021年7月1日
(改正)

2021年6月1日
(改正)

2018年10月1日
（改正） 2016年7月1日 2016年6月1日

(改正)
2017年6月28日

(改正)
2019年8月30日

(改正)

0.12～1000kW 0.12～375kW 0.75～375kW 0.75～200kW 1～500HP 1～500HP 0.12～370kW

2、4、6、8 2、4、6、8 2、4、6、8 2、4、6 2、4、6、8 2、4、6、8 2、4、6、8

50V超～1000V
50Hz、60Hz、50/60Hz

1000V以下
50Hz

600V以下
60Hz

600V以下
60Hz、50/60Hz

600V以下
60Hz

600V以下
50Hz、60Hz、50/60Hz

600V以下
60Hz

S1、S3 80%ED以上、
S6 80%ED以上 S1、S3 80%ED以上 S1、S3～S10 S1 S1 S1 S1

ギヤモータ
モータ単体

ギヤモータ
モータ単体

ギヤモータ
モータ単体 ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ

モータ単体

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用 - ブレーキ無

ブレーキ付
ブレーキ無、ブレーキ付

インバータ用
ブレーキ無、ブレーキ付

インバータ用 ブレーキ無、ブレーキ付

水中モータ、防爆形
ポンプ一体型など

インバータ専用注)9

防爆形、ポンプ一体型など ポンプ一体型など 全て インバータ
用など

インバータ専用注)9

水中モータなど
インバータ専用注)9

水中モータなど
インバータ用

防爆形（Exn以外）など

認証および
ラベル制度なし

銘板に効率値と
効率クラスを
印字しています。

ＣＥＬラベルを貼付 ＫＥＬラベルを貼付 一体型ギヤモータは
効率規制対象外

認証マークを銘板に
刻印

認証マークを銘板に
刻印

ABNTラベルを貼付

韓国へギヤモータを輸出
する場合は、韓国側の輸
入者が効率認証を取得し
ている必要があります。
詳細はご照会ください。

7.5～375kW

1月

1月

0.75～5.5kW

1月

1月

規
制
対
象
外

IE2

IE2

IE2

IE2

IE3

10月

1月

IE3

規
制
対
象
外

規
制
対
象
外

IE3 IE1

インバータ専用注)9  など

AS/NZS TR CU

AS/NZS 1359.5: 2004 不明

高効率
IE2相当

プレミアム効率
IE3

オーストラリア 2006年4月1日
ニュージーランド 2011年6月16日

0.73～185kW 0.75～375kW

2、4、6、8 2、4、6

1100V以下
50Hz

1000V以下
50Hz、60Hz

S1 S1

ギヤモータ
モータ単体

ギヤモータ
モータ単体

ブレーキ無、ブレーキ付
インバータ用 ブレーキ無、インバータ用

IS

IS 12615: 2018

高効率
IE2

2018年1月1日2019年1月1日
(改正)

1000V以下
50Hz

ブレーキ無

IEC

IEC60034-30-1 (2014)

プレミアム効率
IE3

2018年10月1日

0.75～375kW

2、4、6

1000V以下
50Hz

S1

ギヤモータ
モータ単体

ブレーキ付
ポンプ一体型など

不明不明

NOM

NOM-016-ENER-2016

プレミアム効率
IE3

2017年1月14日
(改正)

1～500HP

2、4、6

600V以下
60Hz

S1

ギヤモータなど

不明

TCVN

TCVN7540-1: 2013

標準効率
IE1

2015年1月1日
(改正)

0.75～150kW

2、4、6

1000V以下
50Hz、60Hz

S1

ギヤモータ
インバータ専用注)9、防爆形防爆形など ブレーキ付

ポンプ一体型など

ギヤモータ モータ単体 ギヤモータ モータ単体ギヤモータ モータ単体

0.12～1000kW

2、4、6、8

S1、S2、S3

認証制度はあるが、
ラベル制度はなし。

銘板に効率値を
印字しています。

認証およびラベル制度
あり。

認証およびラベル制度
あり。

一体型ギヤモータは
効率規制対象外

認証およびラベル制度
あり。

一体型ギヤモータは
効率規制対象外

認証およびラベル制度は
なし。

銘板に効率値と効率クラス
を印字しています。

JEMA（日本電機工業会）の報
告では上記スケジュールとな
っていますが、ロシア当局の
正式発表は確認できており
ません。

認証制度あり
ラベル制度はなし。

シンガポールへギヤモータ
を輸出する場合は、シンガポ
ール側の輸入者が申請を行
う必要があります（輸入者が
最終需要者の場合は不要）。
詳細はご照会ください。

0.2～55kW

0.2～30kW

4

240/415V
50Hz

0.75～55kW

0.75～45kW

4

220/380V、380V
50Hz

IE1

0.75～55kW

0.75～45kW

4 4

230/400V、400V
50Hz

IE3

1～75HP

1～40HP

230/460V
60Hz

IE1IE3

IE3：0.75～55kW
IE2：0.75～30kW
IE3：0.75～45kW
IE2：0.75～30kW

4

240/415V、415V
50Hz

0.75～45kW

0.75～55kW

4

220/380V、380V
50Hz

IE3

IE3 注)6

（IE3）

IE3 注)5

（IE2） IE3 注)8

（IE1）

各国・地域の効率規制の内容と住友の対応状況　（2023年6月現在）

海外規格対応
ギヤモータ
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モータの規格は国・地域によって異なります
日本国外でモータを使用する場合は、各々の国・地域の規格に対応したモータが必要となります。

効率規制が実施されています
各国・地域で、エネルギー効率の高いモータを普及促進させるための効率規制が、実施されています。



6W 15W 25W 40W 90W 0.1kW 0.2kW 0.4kW 2.2kW 3.7kW

6W 15W 25W 40W 90W 0.1kW 0.2kW 0.4kW 2.2kW 3.7kW 5.5kW 11kW 55kW 90kW30kW 132kW 430kW 3200kW1200kW 3400kW

同
心
軸

平
行
軸

直
交
軸

5.5kW 11kW 55kW 90kW30kW 132kW 430kW 3200kW1200kW 3400kW

住友重機械工業株式会社 住友重機械ギヤボックス株式会社

標準仕様で高強度、高機能。
低減速比および特殊減速比にも
対応します。

（一部の機種は平行軸です。）
● モータ容量：0.4kW～90kW

●コンパワー®遊星歯車減速機

高トルクながら径方向にコンパクト。
独創のアイデアとメカニズムにより、
全長寸法も大幅に短縮されました。
● 定格トルク：0.46～736kN･m

●SKKギヤモータ AF/SFシリーズ

減速比

KN･m
定格トルク

736

402

186

72.6

22.6
8.6
1.6
0.46

5 22.4 40 71 125 224 400 800 1400
減速比

kW

0.4

1.5
3.7
7.5
15
30
45

90

1 15 45 100 180

高強度歯車採用でコンパクト。
高機能・高性能な平行軸減速機。
● 定格トルク：2.6～552kN･m

●ヘリカル・バディボックス®減速機 ●パラマックス®減速機 9000シリーズ
サイクロ®減速機と
中空軸ヘリカルギヤボックスを
組み合わせた平行軸ギヤモータ。
● モータ容量：0.1kW～30kW

11 46 102 305 1117 4365
減速比

0.4

0.1

30

15

5.5

2.2

0.75

kW

6.3 14 35.5 90 224 500
減速比

552

260

122

58.5

24.4

10.1

KN・m
定格トルク

2.6

高強度歯車採用でコンパクト化、
モータ直結構造が可能。
高機能・高性能な直交軸減速機。
● 定格トルク：2.6～552kN･m

●パラマックス®減速機 9000シリーズ●ヘッドコン®ウォーム減速機

ユニークな二度接触理論を用い、
高効率・高強度を達成した
高性能ウォーム減速機。
● 定格トルク：0.8～82kN･m

低減速比・中空軸に特化した、
軽量・コンパクトな
直交軸ギヤモータ。
● モータ容量：2.2kW～11kW

●ベベル・バディボックス®減速機
　Hシリーズ

5 10 20 40 60 100
減速比

KN・m
定格トルク

82

0.8

20

35

50

65

6.3 14 35.5 90 224 450
減速比

122

58.5

24.4

10.1

260

552

2.6

KN・m
定格トルク

5 7 10 12 15 20
減速比

kW

11

7.5

2.2

5.5

3.7

3.0

●smartris

AGV/AMR用ドライブソリューション

ギヤ＋サーボモータ＋ドライバ
3つのキーコンポーネントが実現する新しいソリューション
● 想定仕様 可搬質量（AGV/AMR本体+積載物）およそ3000kgまで

最高走行速度 2.0m/s
最大加速度 1.0m/s2

80年以上の生産実績を誇る、
減速機の代名詞。
●モータ容量：0.1kW～132kW

●アルタックス®NEO

●サイクロ®減速機
サイクロ®減速機の減速機構を
採用した小型ギヤモータです。
同心軸でかつ業界最小のフランジ
寸法を実現しており、また取付方向
の制限が無いため、用途に合わせた
自由な設計が可能です。
● モータ容量：40W～3.7kW

ハイポイドギヤを採用した分離構造の
直交軸ギヤモータ。
トルク制限がなく高効率です。
● モータ容量：25W～90W

●アステロ®ギヤモータ ●ベベル・バディボックス®減速機
　4シリーズ

サイクロ®減速機の優れた特長を
生かして出力段にベベルギヤを
加えた直交軸ギヤモータ。
● モータ容量：0.1kW～55kW

●ハイポニック減速機®

ハイポイドギヤを採用。
15W～11kWの容量範囲と
サービスファクター対応も
可能なワイドバリエーションを
揃えています。
● モータ容量：15W～11kW

サイクロ®

生かして
加えた直交軸ギヤモー

特定用途向け減速機

発電機・圧縮機 セメントミル 河川ポンプシュガーミル 混練機

●高速歯車増・減速機 ●産業機械用減速機

河川ポンプシュガーミル 混練機

プロダクトラインアップ
Product Lineup

ギヤモータ・レデューサ

3 21 87 255 1003
減速比

kW

0.4

0.1

0.04

3.7

1.5

2.5 15 87 231 559 2065 7569 20339 53621 658503
減速比

kW

15

55
132

0.1
0.4

30

0.75

2.2

5.5

● モータ容量：6W～90W

モータとギヤヘッドは使いやすい分離構造。
豊富なモータバリエーションから
組合せをお選びいただけます。

コンパクト、低騒音、大きな許容ラジアル荷重を実現。
使いやすさを極めたギヤモータです。
チェーンコンベアなどに適した中空軸形もラインアップ
しています。
● モータ容量：40W～2.2kW

●アステロ®ギヤモータ ●プレスト®NEO ギヤモータ

3 20 50 100 200
減速比

6

W
90

60

40

25

15

203 50 70 100 200

2.2

0.75

0.09
0.04

0.1

0.4

kW

減速比

5 20 50 100 240
減速比

90

60

40

25

W

5 20 100 360 1440
減速比

kW
11
5.5

2.2

0.015

0.75
0.4

0.1

0.04

11 25 67 151 501 1957 10658
減速比

kW
55

30

15

5.5

2.2

0.75
0.4

0.1
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6W 15W 25W 40W 90W 0.1kW 0.2kW 0.4kW 2.2kW 3.7kW

6W 15W 25W 40W 90W 0.1kW 0.2kW 0.4kW 2.2kW 3.7kW 5.5kW 11kW 55kW 90kW30kW 132kW 430kW 3200kW1200kW 3400kW

同
心
軸

平
行
軸

直
交
軸

5.5kW 11kW 55kW 90kW30kW 132kW 430kW 3200kW1200kW 3400kW

住友重機械工業株式会社 住友重機械ギヤボックス株式会社

標準仕様で高強度、高機能。
低減速比および特殊減速比にも
対応します。

（一部の機種は平行軸です。）
● モータ容量：0.4kW～90kW

●コンパワー®遊星歯車減速機

高トルクながら径方向にコンパクト。
独創のアイデアとメカニズムにより、
全長寸法も大幅に短縮されました。
● 定格トルク：0.46～736kN･m

●SKKギヤモータ AF/SFシリーズ

減速比

KN･m
定格トルク

736

402

186

72.6

22.6
8.6
1.6
0.46

5 22.4 40 71 125 224 400 800 1400
減速比

kW

0.4

1.5
3.7
7.5
15
30
45

90

1 15 45 100 180

高強度歯車採用でコンパクト。
高機能・高性能な平行軸減速機。
● 定格トルク：2.6～552kN･m

●ヘリカル・バディボックス®減速機 ●パラマックス®減速機 9000シリーズ
サイクロ®減速機と
中空軸ヘリカルギヤボックスを
組み合わせた平行軸ギヤモータ。
● モータ容量：0.1kW～30kW

高強度歯車採用でコンパクト。
高機能
● 定格トル

11 46 102 305 1117 4365
減速比

0.4

0.1

30

15

5.5

2.2

0.75

kW

6.3 14 35.5 90 224 500
減速比

552

260

122

58.5

24.4

10.1

KN・m
定格トルク

2.6

高強度歯車採用でコンパクト化、
モータ直結構造が可能。
高機能・高性能な直交軸減速機。
● 定格トルク：2.6～552kN･m

●パラマックス®減速機 9000シリーズ●ヘッドコン®ウォーム減速機

ユニークな二度接触理論を用い、
高効率・高強度を達成した
高性能ウォーム減速機。
● 定格トルク：0.8～82kN･m

低減速比・中空軸に特化した、
軽量・コンパクトな
直交軸ギヤモータ。
● モータ容量：2.2kW～11kW

●ベベル・バディボックス®減速機
　Hシリーズ　Hシリーズ

5 10 20 40 60 100
減速比

KN・m
定格トルク

82

0.8

20

35

50

65

6.3 14 35.5 90 224 450
減速比

122

58.5

24.4

10.1

260

552

2.6

KN・m
定格トルク

5 7 10 12 15 20
減速比

kW

11

7.5

2.2

5.5

3.7

3.0

●smartris

AGV/AMR用ドライブソリューション

ギヤ＋サーボモータ＋ドライバ
3つのキーコンポーネントが実現する新しいソリューション
● 想定仕様 可搬質量（AGV/AMR本体+積載物）およそ3000kgまで

最高走行速度 2.0m/s
最大加速度 1.0m/s2

80年以上の生産実績を誇る、
減速機の代名詞。
●モータ容量：0.1kW～132kW

●アルタックス®NEO

●サイクロ®減速機
サイクロ®減速機の減速機構を
採用した小型ギヤモータです。
同心軸でかつ業界最小のフランジ
寸法を実現しており、また取付方向
の制限が無いため、用途に合わせた
自由な設計が可能です。
● モータ容量：40W～3.7kW

ハイポイドギヤを採用した分離構造の
直交軸ギヤモータ。
トルク制限がなく高効率です。
● モータ容量：25W～90W

●アステロ®ギヤモータ ●ベベル・バディボックス®減速機
　4シリーズ

サイクロ®減速機の優れた特長を
生かして出力段にベベルギヤを
加えた直交軸ギヤモータ。
● モータ容量：0.1kW～55kW

●ハイポニック減速機®

ハイポイドギヤを採用。
15W～11kWの容量範囲と
サービスファクター対応も
可能なワイドバリエーションを
揃えています。
● モータ容量：15W～11kW

特定用途向け減速機

発電機・圧縮機 セメントミル 河川ポンプシュガーミル 混練機

●高速歯車増・減速機 ●産業機械用減速機

プロダクトラインアップ
Product Lineup

ギヤモータ・レデューサ

3 21 87 255 1003
減速比

kW

0.4

0.1

0.04

3.7

1.5

2.5 15 87 231 559 2065 7569 20339 53621 658503
減速比

kW

15

55
132

0.1
0.4

30

0.75

2.2

5.5

● モータ容量：6W～90W

モータとギヤヘッドは使いやすい分離構造。
豊富なモータバリエーションから
組合せをお選びいただけます。

コンパクト、低騒音、大きな許容ラジアル荷重を実現。
使いやすさを極めたギヤモータです。
チェーンコンベアなどに適した中空軸形もラインアップ
しています。
● モータ容量：40W～2.2kW

●アステロ®ギヤモータ ●プレスト®NEO ギヤモータ

3 20 50 100 200
減速比

6

W
90

60

40

25

15

203 50 70 100 200

2.2

0.75

0.09
0.04

0.1

0.4

kW

減速比

5 20 50 100 240
減速比

90

60

40

25

W

5 20 100 360 1440
減速比

kW
11
5.5

2.2

0.015

0.75
0.4

0.1

0.04

11 25 67 151 501 1957 10658
減速比

kW
55

30

15

5.5

2.2

0.75
0.4

0.1
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プロダクトラインアップ
Product Lineup

モーション・コントロール・ドライブ （MCD）

（許容ピークトルク）
サーボモータ用遊星歯車減速機。低バックラッシで位置決めに最適です。モータアダプターは、各サーボモータメーカの主要モータに対応しています。●IB シリーズ

●バックラッシ：3分／15分
P1タイプ

●バックラッシ：15分
PEタイプ

●バックラッシ：6分／15分
PK1タイプ

●バックラッシ：3分
P2タイプ

入力：3000r/min時kW
5.0

2.5

1.0

0.4

0.05

3.7 9 21 81
減速比

P1タイプ

入力：3000r/min時kW
5.0

2.5

1.0

0.4

0.05

3 9 25 81
減速比

PEタイプ

入力：3000r/min時kW
5.0

2.5

1.0

0.4
0.2

6 15 45 99 243
減速比

PK1タイプ

kW
37

22

11

5.5

2

0.5
4 10 25 40 100

減速比

P2タイプ

入力：2000r/min時

●サーボモータ用サイクロ®減速機 サーボモータ取付用フランジ付のサイクロⓇ減速機です。

●バックラッシ：6分
スタンダードシリーズ ローバックラッシシリーズ

入力：3000r/min時kW
9.0

7.0

5.0

3.0

0.2
1.0

6 15 8729
減速比

スタンダード
シリーズ

入力：3000r/min時kW

5.0

3.0

1.0
0.2

6 15 21 29
減速比

ローバックラッシ
シリーズ

ゼロバックラッシ・コンパクト・低振動・高剛性・高効率・長寿命を特長としています。●精密制御用サイクロ®減速機

A シリーズ
コンパクトタイプ

N・m
許容ピークトルク

7613

5131

2914

1393

721

336

29 59 89 119
減速比

UA シリーズ
高減速比・コンパクトタイプ N・m

許容ピークトルク

減速比

12500

8575

4500

3300

2250

625

1250

81 103 166 173 249 283

N・m
許容ピークトルク

4000
3062
2756
2500
1960
1393
1029
613

29 41 59 89 119
減速比

高性能・コンパクトタイプ

DA シリーズ

C シリーズ
大径ホロー高速軸タイプ N・m

許容ピークトルク

6278

4316

3188

1962

540

1030

59 89 119
減速比

波動歯車装置の機構とサイクロ減速機の歯形が融合した、ゼロバックラッシ小型精密制御用減速機。●精密制御用Eサイクロ®減速機

ECY シリーズ N・m
許容ピークトルク

50 80 100
減速比

（許容ピークトルク）

15分15分

入力：3000r/min時

6分／15分15分

入力：3000r/min3000r/min時

3分

入力：2000r/min時入力：2000r/min時

バックラッバックラッシ：15分
PEタイプPEタイプ

入力：入力：3000r/min

スタンダードシリーズ

A A シリ ズズ

UA シリーズズーズー

DA DA シリ ズズ

C シシリ ズ

ECY ECY シリリ ズ
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25W 0.1KW 0.2KW 2.2KW 5.5kW 7.5kW 55kW

25W 0.1KW 0.2KW 2.2KW 5.5kW 7.5kW 55kW

住友重機械工業株式会社 住友重機械ギヤボックス株式会社

インバータ

機械式変速機

状態監視システム（CMS）

カップリング

●CAIシリーズ

コンパクトで使いやすいインバータ。
電源は単相100V/200V共用です。
● 適用モータ：25W～100W

●SF-520シリーズ

簡単操作の
ギヤモータ用シンプルインバータ。
● 適用モータ：0.1kW～2.2kW

●HF-520/HF-X20シリーズ

高トルク＆高機能の
センサレスベクトルインバータ。
● 適用モータ：0.2kW～7.5kW
● d2G4対応可
（HF-X20シリーズ／0.2kW～3.7kW）

●HF-430NEOシリーズ

漢字表示が可能な
カラー液晶操作パネルを搭載。
高性能センサレスベクトルインバータ。
● 適用モータ：5.5kW～55kW
● d2G4対応可

●バイエル®無段変速機
●バイエル・サイクロ®可変減速機

大容量・長寿命で
50年以上の伝統と信頼の実績を持つ、
機械式無段変速機。
● モータ容量：0.2kW～150kW

ディスクカップリング
● 基準伝達トルク：35.3～255,950N･m

テーパグリッドカップリング
● 基準伝達トルク：52.0～932,100N･m

●DCカップリング ●SFカップリング

ギヤカップリング
● 基準伝達トルク：421～6,460,000N･m

●セイサGCカップリング

機能を絞った簡単操作で導入
しやすい常時監視システム
● 常時監視

●S-CMS

異常部位の特定や損傷状態
まで検知できる高性能タイプ
● 常時監視

●TYPE-I-8/16

測定したい部位の異常を簡単
に検知できるポータブルタイプ
● スポット計測

●TYPE-P

診断からデータ保存まで現場で
完結する高性能タイプ
● 常時監視

●CycloSMART

配線が不要で設置の自由度
が高い無線タイプ
● 常時監視

●TYPE-I-G
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ΞルλοΫス/&0でରԠし·͢。
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40W～0.55kW　4P

種類 項目 標準仕様 内蔵形ブレーキ付標準仕様

保護方式

外被構造

40W～90W 屋内形（IP20保護形 屋内）
0.1kW～0.55kW 屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）または

屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

40W～90W 屋内形（IP20保護形 屋内）
0.1kW～0.55kW 屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）または

屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

40W～90W 保護形（自冷形）
0.1kW 全閉自冷形
0.2～0.55kW 全閉外扇形

モータ部

容量範囲

電　　源

耐熱クラス

時間定格
始動方式

口 出 線

規　　格

3定格電源
200V 50／60Hz、220V 60Hz　または　400V 50／60Hz、440V 60Hz

40W～0.4kW 120 (E)
0.55kW 130 (B)
S1（連続）
直入れ
3本（40W～90W：ラグ式／0.1kW～0.55kW：端子台式） 40W～90W 3本（ラグ式）

0.1kW～0.55kW 5本（端子台式）
JIS C 4034-1

3定格電源
200V 50／60Hz、220V 60Hz　または　400V 50／60Hz、440V 60Hz

S1（連続）
直入れ

JIS C 4034-1

三
相
モ
ー
タ

保護方式

外被構造

電　　源
耐熱クラス
時間定格
口 出 線
規　　格

0.1kW～0.4kW　4P

200V 60Hz、220V 60Hz　または　400V 60Hz、440V 60Hz

連続定格（6～60Hz定トルク特性）

JIS 準拠

0.1kW～0.4kW　4P　FBブレーキ付

200V 60Hz、220V 60Hz　または　400V 60Hz、440V 60Hz

JIS 準拠

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）　または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）　または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

3本（端子台式） 5本（端子台式）

イ
ン
バ
ー
タ
用
三
相
モ
ー
タ

高
効
率（
J
I
S
）三
相
モ
ー
タ

容量範囲

電　　源

耐熱クラス

0.2kW～0.4kW　4P

3定格電源
200V 50／60Hz、220V 60Hz　または　400V 50／60Hz、440V 60Hz 

3定格電源
200V 50／60Hz、220V 60Hz　または　400V 50／60Hz、440V 60Hz

0.2kW～0.4kW　4P　FBブレーキ付

保護方式

外被構造

屋内形　IP44（屋内）　または
屋外形　IP44（屋外）

屋内形　IP44（屋内）　または
屋外形　IP44（屋外）

120 (E) モータ：120 (E)／ブレーキ：B
時間定格 連続定格 連続定格

容量範囲

口 出 線

規　　格 JIS C 4034-1、効率値はJIS C 4212対応

3本（端子台式） 5本（端子台式）

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

容量範囲

電　　源

耐熱クラス

0.75kW～2.2kW　4P

200V 60Hz､220V 60Hz　または　400V 60Hz､440V 60Hz 200V 60Hz､220V 60Hz　または　400V 60Hz､440V 60Hz

0.75kW～2.2kW　4P　FBブレーキ付

保護方式

外被構造

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）　または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）　または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

155（F） モータ：155 (F)／ブレーキ：F

時間定格 S1（連続）／6～60Hz定トルク特性 S1（連続）／6～60Hz定トルク特性

口 出 線

規　　格 JIS C 4213、効率値はJIS C 4034-30 およびIEC60034-30 プレミアム効率（IE3）対応

3本（端子台式） 5本（端子台式）

注）1. モータの特性、ブレーキについては、J章　技術資料をご参照ください
2. 標準の端子箱取付位置は減速機側から見て左（40W～90Wは端子箱無しで口出線上出し）です。詳しくは各寸法図をご確認ください。

40W～0.4kW モータ：120 (E)／ブレーキ：B
0.55kW モータ：130 (B)／ブレーキ：B

130 (B)
連続定格（6～60Hz定トルク特性）
モータ：130 (B)／ブレーキ：B

保護方式

外被構造

電　　源

耐熱クラス

時間定格

口 出 線

規　　格

0.75kW～2.2kW　4P

3定格電源
200V 50／60Hz､220V 60Hz　または　400V 50/60Hz､440V 60Hz

S1（連続）

JIS C 4213、効率値はJIS C 4034-30 およびIEC60034-30 プレミアム効率（IE3）対応

0.75kW～2.2kW　4P　FBブレーキ付

3定格電源
200V 50／60Hz､220V 60Hz　または　400V 50/60Hz､440V 60Hz

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）　または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

全閉外扇形

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）　または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

3本（端子台式） 5本（端子台式）

始動方式 直入れ 直入れ

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ
ー
タ

容量範囲

155（F）

S1（連続）

モータ：155 (F)／ブレーキ：F

40W～90W　4P　MBブレーキ付
0.1W～0.55W　4P　FBブレーキ付

始動方式 直入れ 直入れ

40W～90W 保護形（自冷形）
0.1kW 全閉自冷形
0.2～0.55kW 全閉外扇形

全閉外扇形

全閉外扇形 全閉外扇形

全閉外扇形 全閉外扇形

全閉外扇形 全閉外扇形

標準仕様�
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平
行
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

標準仕様�

40W～0.4kW　4P

種類 項目 標準仕様 内蔵形ブレーキ付標準仕様

保護方式

外被構造

40W～90W 屋内形（IP20保護形 屋内）
0.1kW～0.4kW 屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）

40W～90W　4P　MBブレーキ付

40W～90W 屋内形（IP20保護形 屋内）
0.1kW～0.4kW 屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）

40W 保護形（自冷形）
60～90W 保護形（外扇形）
0.1～0.4kW 全閉外扇形

40W 保護形（自冷形）
60～90W 保護形（外扇形）
0.1～0.4kW 全閉外扇形

モータ部

容量範囲

電　　源

耐熱クラス

時間定格

始動方式

口 出 線

規　　格

40W～90W 100V 50／60Hz または 200V 50／60Hz
0.1kW～0.4kW 100V・200V 50／60Hz（二重電圧）

40W～90W 120（E）
0.1kW～0.4kW 130（B）
S1（連続）

40W～90W コンデンサ運転
0.1kW～0.4kW コンデンサ始動コンデンサ運転

40W～90W 3本（ラグ式）
0.1kW～0.4kW 6本（端子箱付ラグ式） 3本（ラグ式）

40W～90W：JIS4034-1，0.1kW～0.4kW：JIS準拠

100V 50/60Hz または 200V 50／60Hz

S1（連続）

コンデンサ運転

単
相
モ
ー
タ

注） 1. モータの特性、ブレーキについては、J章　技術資料をご参照ください
 2. 標準の端子箱取付位置は減速機側から見て左（40W～90Wは端子箱無しで口出線上出し）です。詳しくは各寸法図をご確認ください。

モータ：120 (E)／ブレーキ：B

プレストNEO　ギヤ部・その他標準仕様

潤滑方式

減速方式

材　　質

設置場所

周
囲
条
件

専用特殊グリースによるグリース潤滑（工場出荷時にグリースを充填しております。）

項目 標準仕様

項目 標準仕様

インボリュート歯車による平行軸歯車減速方式

ケーシング：アルミニウム合金（枠番1500，1501は鋳鉄）、歯車：クロムモリブデン鋼

屋内形：屋内（塵埃の少ない、水がかからない場所）
屋外形：屋内および屋外（強い風雨は直接かからないが、一般的な雨水がかかる場所）
振動１Ｇ以下

ギヤ部

その他

周囲温度

周囲湿度

標　　高

雰 囲 気

据付角度

塗　　装

85％RH以下　ただし、結露しないこと

1000m以下

腐食性ガス、爆発性ガス、蒸気などがないこと。塵埃を含まない換気の良い場所であること。

制限なし（屋外形では端子箱引出口は水のかかる方向へ直接向かないよう、ご注意ください。）

塗装質：脚取付形・フランジ取付形はポリエステル系、中空軸形はアクリルウレタン系　塗装色：マンセル 5Y8/1相当（近似値）

注）1. モータの特性、ブレーキについては、J章　技術資料をご参照ください
2. 端子箱取付位置は減速機側から見て左(40W～90Wは端子箱無しで口出線上出し)です。詳しくは各寸法図をご確認ください。
3. ギヤモータを密閉した場所へ据付ける場合は、周囲温度が40℃以下であることをご確認ください。
4. 脚取付形・フランジ取付形の塗装質はアクリルウレタン系になる場合がございます。
5. モータ容量90W以下の機種については冬季の低温時に減速機の潤滑グリースやモータ軸受グリースの粘度が上がることによりモータの
 電流値が一時的に高い状態が続くことがあります。
 無負荷運転の場合でも５～１５分程度定格電流を超える場合がありますが、モータの焼損等の心配はありません。
 サーマルリレー等過負荷保護装置の電流設定やインバータの容量の選定で考慮が必要な場合があります。詳細についてはお問い合わせください。

－10～40℃（凍結なきこと）

屋外形（保護等級 IP44）の仕様と注意点
減速機およびギヤモータを屋外に設置してご使用頂けるよう、風雨に耐える設計になっております。ただし、強風を伴う風雨や、長
期間風雨にさらされる環境では、ギヤモータにカバーの設置をお願い致します。また、軸 ( またはカラー ) には炭素鋼を使用してい
ますので、オイルシール摺動面に錆が進行しないように、外部に露出している部分があれば、防錆油などで定期的に防錆処置をして
ください。
①	 軸貫通部
モータ軸の外部への貫通部に水切りシール等を設けて、外部からの水滴がモータ内部に浸入しない構造にしております。

②	 端子箱
アルミダイキャストまたは鋼鈑製とし、ケースとカバー間、ケースとモータフレーム間にはパッキンを用いて密封する防
水構造としています。

③	 嵌合部
モータフレームと前後ブラケットの嵌合部には液状パッキンを塗布しております。

④	 その他
各種締付ボルト類は、防錆処理を施したものを使用しております。

※	 �強い水圧がかかる、暴風雨に頻繁にさらされるなどの過酷な条件下でご使用される場合は、屋外形を適用出来ない場合が
ありますのでご照会ください。
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取付

தۭ࣠
ϓϨスト/&0のهࣜܗ߸はҎԼの௨りで͢。ϓϨスト/&0のػछɾϞーλ༰ ɾྔݮ଎ൺの૊Έ߹Θͤʹͭいͯは、
֤બ定ද �ੇ๏ਤのࡌܝทΛごࢀরください。

形 式 記 号

Z N H M B 01 1180 30 

߸هࣜܗ˙

機種記号

プレストNEO
脚取付 ZNHMタイプ
フランジ取付 ZNFMタイプ

Z プレストNEO
中空軸 GHYMタイプG

N

H

M

F

出力軸方向 取付方向自由 H 出力軸方向水平

取付方法

脚取付 注）

注）

フランジ取付 Y 中空軸（ホローシャフト）

モータ連結方法

モータ容量記号

モータ直結形

 モータ容量
 （HP）

容量記号

枠　番
1160 1180 1220 1221 1280 1281 

1320 1321 1400 1401 1500 1501 
A330

減速比

ブレーキ有無

補助形式

三相モータ付

単相モータ付
コンデンサ始動
コンデンサラン形
（0.1kW～ 0.4kW 標準タイプ）

無

CB
単相モータ付
コンデンサラン形
（40W～ 90W 標準タイプ）

CA

中実軸脚取付
（40W～ 90Wのみ）

K1

プレミアム効率三相モータ付EP インバータ用三相モータ付AV

AP 高効率三相モータ付ES

ブレーキ無無 ブレーキ付B ワンタッチゆるめブレーキ付C

公称減速比（実減速比は、各選定表／寸法図頁をご参照ください）

004

40W
(1/20)

006

60W
(1/12)

009

90W
(1/9)

01

0.1kW
(1/8)

02

0.2kW
(1/4)

05

0.4kW
(1/2)

1

0.75kW
(1)

08

0.55kW
(3/4)

2

1.5kW
(2)

3

2.2kW
(3)

インバータ用プレミアム
効率三相モータ付

注 
 ��8～ ��8の٭取付ܗはΦϓγϣϯで͢。$�� ทΛごࢀরください。

プレストNEOの形式記号と仕様記号
形式記号
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取付٭

ϑϥϯδ
取付

தۭ࣠
ϓϨスト/&0の࢓様ه߸はҎԼの௨りで͢。ϓϨスト/&0のػछɾϞーλ༰ྔɾ࢖用ڥ؀ͳͲʹよりඪ४࢓様
ͱΦϓγϣϯ࢓様͕ҟͳり·͢ので、֤બ定ද �ੇ๏ਤのࡌܝทΛごࢀরください。

仕　様　記　号

2 N Q L A J 

߸ه様࢓˙

端子箱無

左 右 上 下

屋内形N 屋外形A 防水形（IP65）W

日本J

欧州E

アメリカU

中国C

東南アジア（シンガポールを除く）F

カナダA

韓国K

電圧
国内の標準仕様／オプション仕様は、各選定表／寸法図頁でご確認ください。
海外の標準仕様／オプション仕様は、K章をご参照ください。

取付位置
（出力側から見て） L R T B

種類

樹脂製・端子台式Q

端子箱無X

鋼板製・端子台式T

樹脂製 ・ ラグ式P アルミ製 ・ ラグ式A

鋼板製 ・ ラグ式S

キャブタイヤケーブル付C

アルミ製・端子台式
（一部の海外仕様）

B

引出口方向

A B

C D

B式

D式

X

A式

C式

国別対応

端 子 箱 仕 様

使用環境

端子箱の標準仕様は、各選定表／寸法図の掲載頁をご参照ください。

防水形保護等級 IP67 の仕様記号はありません。

海外仕様対応／向け先国別モータ仕様の標準仕様とオプション仕様は、K章をご参照ください。

仕様記号
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બఆखॱ

T 
N m

Tout N m
Te N m
Pr N
Pro N

Lf 
Cf 
Fs 
J kg m2

T  =100 N m

10

60 r/min
50 Hz

100 100 1.0

50Hz : 1450 r/min
60Hz : 1750 r/min

Te
(100N m)

NEO

r/min
50Hz 60Hz
483
290

3
5

583
350

58.0
48.3
36.3
29.0
24.2

25
30
40
50
60

70.0
58.3
43.8
35.0
29.2

Te T 100 N m

B13

B1
1.0

C8 C101

25

1-1280-EP-25 Pro=2940N, J=0.00235 kg m2

Tout Te 1-1280-EP-25
116 100

Te T N m

ZNHM1-1280-EP-25

180 mm
R=0.09 m

Pr 

            1110N

J
6.0 10-3 kg m2

T 100
R 0.09

ZNHM1-1280-EP-25

B8

C4

C8 C101

1.
B13

1100 2010
1.0 1.0 1.0

Pr 
Pro

Lf Cf Fs

GD2 B5

GD2 B13 3

B13

Lf(1.0)
B2

Cf(1.0)
B3

Fs(1.0)
B4

Pr(1110N)

Pro(2940N)

C8 C101

(ZNHM1 )

B10

1-1280- -25

1. J4

GD2

6.0 10-3 kg m2 1
25

2

 9.6 10-6 kg m2

60 r/min , 50 Hz

Tout 116 N m

1-1280-EP-25
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બఆࢿྉ

ຊΪϠϞーλは、ۉҰՙॏɾ�೔ �� 。͢·さΕͯいܭのӡస৚݅の΋ͱʹઃؒ࣌

����ෛՙ܎਺
ද #�ΪϠϞーλのෛՙ܎਺

ӡసؒ࣌
ෛՙ৚݅

��)S ҎԼ � ೔
ӡస

��d��)S� ೔
ӡస ओͳ࢖用ػցྫ

Ұՙॏۉ ��� ���� ίϯϕΞ 	 Ұՙॏۉ 
、ϙϯϓ 	 ԕ৺ࣜ 
、৯品ػց 	 ਫ਼ถػ٧؈、ػ 
、ΤϨϕー
λ 	 Ұՙॏۉ 
、ϓϥスνοΫԡग़ػ、Ξδςーλ 	 ӷମ 
、όースΫϦーϯ

ܰいিܸՙॏ ���� ���
ίϯϕΞ 	 มಈૹり、ॏՙॏ 
、৯品ػց 	 ϏートスϥΠサ、μ΢ϛΩサ、೑൨ػ 
、
ΤϨϕーλ 	 ॏՙॏ 
、Ξδςーλ 	 ӷ固ମࠞ߹、ີ౓มԽ 
、ϑΟーμ 	 ϕルト、
Τϓϩϯ、スΫϦϡ 
、γοΫφ、ϑϩΩϡϨーλ、Ұൠػ࡞޻ց 	 ओ࣠用 


ܹしいিܸՙॏ ���� ��� ύϯνϯάϓϨス、λοϐϯάϚγϯ、คػࡅց 	 Ϋϥογϟϛル 
、ϗΠスト 	 ॏ
ՙॏ 
、υϥϜόーΧ、ϩάϗール、Χολ、ϓϨーλ

注）࣮ࡍʹお客様でご࢖用ʹͳΔػց૷ஔͱػց໊শɾػցੑ࣭͕ҟͳΔ৔߹͕͋り·͢ので、બ定࣌のߟࢀ஋ͱしͯご࢖用ください。

����࣠ϥδΞϧՙॏ
ຊΪϠϞーλʹνΣーϯスϓϩέοト΍ϓーϦΛ૷ண͢Δ৔߹は、࣠ϥδΞルՙॏのݕ౼Λͯͬߦください。Լࣜでٻめͨ࣠ϥδΞルՙॏ͕、
બ定දʹࡌهのग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞルՙॏよりখさくͳΔよ͏ʹしͯください。

T
㍈ࣛࣝ࢔ࢪⲴ㔜

T 㸸 N࣭mࠞࠝࢡࣝࢺᐇఏ㐩ࡿࡅ࠾࡟ฟຊ㍈ࡢࢱ࣮ࣔࣖࢠ

Lf 㸸 Ⲵ㔜఩⨨ಀᩘ

Cf 㸸 㐃⤖ಀᩘ

Fs 㸸 ⾪ᧁಀᩘ

R 㸸 ෇༙ᚄࠝmࠞࢳࢵࣆࡢ➼࣮ࣜࣉࠊṑ㌴ࠊࢺࢵࢣࣟࣉࢫ

Pr = ×Lf×Cf×Fs
R ࠝNࠞ

ද #�Ґஔ܎਺ -f ද #�࿈݁܎਺ $f ද #�িܸ܎਺ 'T
ՙडҐஔ -f ࿈݁ํࣜ $f িܸのఔ౓ 'T

࣠ࠜຊ ��� νΣーϯ � িܸ͕΄ͱΜͲແい৔߹ �

࣠தԝ ��� ɹंࣃ ���� িܸ͕΍΍͋Δ৔߹ �d���

࣠ɹ��୺ ��� 7 ϕルト ��� ܹしいিܸΛ൐͏৔߹ ���d���

஋ʣࢉ׵モーϝϯトɾ(%�ʢモータ࣠ੑ׳༰ෛՙڐ����
ෛՙ͕ੑ׳େ͖い৔߹は、ىಈ࣌ 	 ·ͨはϒϨーΩ付の৔߹のఀ止࣌ 
 ʹॠؒతʹେ͖ͳトルΫ͕ൃੜし·͢。ڐ༰ෛՙੑ׳Ϟーϝϯトɾ(%�
は、ىಈස౓ɾ࿈݁ํ๏ʹよͬͯԼදのڐ༰஋಺でご࢖用ください。·ͨ、ಉ࣍ʹ࣌ทのϞーλڐ༰೤༰ྔ΋֬ೝしͯください。

ද （஋ࢉ׵Ϟーϝϯトɾ(%�ʢϞーλ࣠ੑ׳༰ෛՙڐ�#

ෛՙͱの࿈݁ํ๏

Ϟーλ༰ྔ

༰ڐ
ಈස౓ى

��8 ��8 ��8 ���L8 ���L8
ੑ׳

Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

ੑ׳
Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

ੑ׳
Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

ੑ׳
Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

ੑ׳
Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

௚݁ͳͲで
Ψλ͕ͳい࣌

�������� ������� �������� ������� �������� ������� �������� ������� ������� ������� � ճ � ؒ࣌
�������� ������� �������� ������� �������� ������� �������� ������� ������� ������� � ճ � ෼
�������� ������� �������� ������� �������� ������� �������� ������� ������� ������� �� ճ � ෼

νΣーϯۦಈͳͲで
Ψλ͕͋Δ࣌

�������� ������� �������� ������� �������� ������� �������� ������� ������� ������� � ճ � ؒ࣌
�������� ������� �������� ������� �������� ������� �������� ������� ������� ������� � ճ � ෼
�������� ������� �������� ������� �������� ������� �������� ������� ������� ������� � ճ � ෼

ෛՙͱの࿈݁ํ๏

Ϟーλ༰ྔ

༰ڐ
ಈස౓ى

���L8 ����L8 ����L8 ���L8 ���L8
ੑ׳

Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

ੑ׳
Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

ੑ׳
Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�

ੑ׳
Ϟーϝϯト
LgŋN�

(%�
LgfŋN�
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Ϟーϝϯト
LgŋN�
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௚݁ͳͲで
Ψλ͕ͳい࣌

������� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ � ճ � ؒ࣌
������� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ � ճ � ෼
������� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ �� ճ � ෼

νΣーϯۦಈͳͲで
Ψλ͕͋Δ࣌

������� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ � ճ � ؒ࣌
������� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ � ճ � ෼
������� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ � ճ � ෼
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ද #�Ϟーλのڐ༰೤༰ྔ 	$ ʷ ;


Ϟーλ༰ྔ
L8

༰ڐ $ʷ ;
	���&% ҎԼ 


༰ڐ $ʷ ;
	���&% ௒
d���&%ҎԼ 


༰ڐ $ʷ ;
	���&% ௒
d���&%ҎԼ 


༰ڐ $ʷ ;
	���&% ௒

d����&% ҎԼ 


Ϟーλੑ׳Ϟーϝϯト Lgɾᶷ Ϟーλ(%�ɹLgfɾᶷ

ඪɹɹ४ ϒϨーΩ付 ඪɹɹ४ ϒϨーΩ付

��� ���� ���� ���� ���� ������� ������� ������ ������

��� ���� ���� ���� ���� ������� ������� ����� ������

��� ���� ���� ���� ���� ������� ������� ������ ������

���� ���� ���� ���� ���� ������� ������� ������� �������

���� ���� ���� ��� ��� ������� ������� ������� ������

��� ���� ���� ��� ��� ������� ������� ������ ������

��� ���� ��� ��� ��� ������� ������� ������ ������

Լهᶃ dᶅでٻめͨ $ʷ ;͕、ද #� ʹ֘౰͢ΔϞーλ༰ྔɾ�&%ʹおいͯ、ڐ༰ $;Ҏ಺で͋Δ͜ͱΛνΣοΫし·͢。

ᶃ�$ ΛԼ͔ࣜهΒٻめ·͢。

C =
GDM2㸧ࡢࢱ㸦࣮ࣔࢺᛶ࣮࣓ࣔࣥ័ࡢࢱ࣮ࣔ

ࡢ௨እࢱ࣮ࣔ⟭㍈᥮ࢱ࣮ࣔە

⥲័ᛶ࣮࣓ࣔࣥࢺ㸦kgf࣭ m2㸧

GDL2㸸࣮ࣔࢱ㍈᥮⟬࣮ࣔࢱ௨እࡢ⥲ GD2㸦kgf࣭ m2㸧

㸦kg࣭ࢺᛶ࣮࣓ࣔࣥ័ࡢࢱ࣮ࣔە m2㸧

GDM2㸸࣮ࣔࡢࢱ GD2㸦kgf࣭ m2㸧

㸦GDL2㸧ࢺᛶ࣮࣓ࣔࣥ័⥲ࡢ௨እࢱ࣮ࣔ⟭㍈᥮ࢱ࣮ࣔ +GDM2㸧ࡢࢱ㸦࣮ࣔࢺᛶ࣮࣓ࣔࣥ័ࡢࢱ࣮ࣔ

㹙༢఩㹛

ᶄ� � ಈճ਺࢝りのͨ͋ؒ࣌ ;	 ճ �h
 Λٻめ·͢。

	B
�� पظのӡసؒ࣌ UB	T
ɹٳ止ؒ࣌ UC	T
 ͱし、͜のؒظʹ OS	 ճ �DZDMF
 の࢝ಈΛ͢Δ৔߹
3600nr
t a + t bZ r =               /h

	C
�·ͨ、�पؒظ 	UB�UC
 தʹΠϯνϯάճ਺ Oi	 ճ �DZDMF
 Λ༗͢Δ࣌は、͜Εʹͭいͯ΋ りのΠϯνϯάճ਺ͨ͋ؒ࣌� ;i ࢉ׵ʹ
しͨ࢝ಈճ਺ʹࢉ׵し·͢。

Z i = /h3600ni
t a + t b

	D
�	B
 および 	C
 ͔Β ಈճ਺࢝りのͨ͋ؒ࣌� ;	 ճ �h
 Λٻめ·͢。

Z = Z r+1/2 Zi =                 nr+       ni /h3600
t a + t b

1
2

ᶅ�$ ʷ ;Λٻめ·͢。�� ᶃでٻめͨ $ͱᶄでٻめͨ ;のੵ $ʷ ;Λٻめ·͢。

ᶆ�ෛՙؒ࣌཰�&%� �㸣ED =              ×100t a
t a + t b

ご注意
プレミアム効率三相モータ、高効率三相モータは始動トルク・停動トルク（最大トルク）が大きいため、
許容負荷慣性モーメント・GD2 が従来のモータと異なっています。
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औ෇の஫ҙ߲ࣄ
ϑϥϯδऔ෇�;N'.タΠプ��� ʙ ��8

άϦースプϥάपลੇ๏
ϑϥϯδ取付�;/'.λΠϓ��� ～ ��8は、άϦースϓϥά͕έースの外໘͔Β �NNఔ౓ग़ͬுͬͯい·͢。
。は、�NNҎ上の͖͢·Λ֬อしͯくださいࡍΉࠐց૷ஔʹ૊Έػ

�NNఔ౓
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औ෇の஫ҙ߲ࣄ
தۭ࣠��():.タΠプ

ඃಈ࣠औ෇
被動軸長さについて
தۭ࣠():.λΠϓのग़ྗ࣠ʹඃಈ࣠Λ取り付けΔࡍ、ૠೖ͢Δ௕さはਪ঑ඃಈ࣠௕さ ��NNҎ上ͱしͯください。

தۭ࣠():.λΠϓのग़ྗ࣠ੇ๏は、ϋΠϙχοΫதۭ࣠ 3/:.λΠϓの࿮൪ ���� ��φܘ݀ ͱಉҰで͢。ৄࡉは +�� ท ද +�C Λごࢀরく
ださい。

ご注意

	�
� தۭ࣠ʢग़ྗ࣠）ͱのؒʹ͕ܺؒൃੜしͨ৔߹、ϑϨονϯάຎ໣͕ൃੜし΍͢くͳり、ͦのຎ໣ค͕ΦΠルγールʹטΈࠐΈ、
άϦース࿙Ε͕ൃੜ͢Δ৔߹͕͋り·͢。

	�
� ඃಈ࣠௕さ͕୹い৔߹、தۭ࣠ʢग़ྗ࣠）ʹແཧͳྗ͕࡞用し、ৼಈ΍άϦース࿙Ε͕ൃੜ͢ΔݪҼͱͳΔ৔߹͕͋り·͢。
	�
� ඃಈ࣠Ωー༗ޮ௕さ͕୹い৔߹、ΩーおよびΩー͕ߔଛইし΍͢くͳり·͢。

トϧΫΞーϜऔ෇
	�
� ඃಈ࣠΁の取付

w� ඃಈ࣠ද໘およびதۭ࣠಺ܘʹೋེԽϞϦϒσϯάϦースΛృ෍し、ຊ੡品Λඃಈ࣠ʹૠೖしͯください。
w� はめ͋い͕͔ͨい৔߹は、தۭ࣠の୺໘Λ໦੡ϋϯϚーでܰくͨͨいͯૠೖしͯください。͜のࡍ、έース΍ΦΠルγールはઈରʹͨ
͔ͨͳいでください。·ͨ、Լਤのよ͏ͳ࣏۩Λ੡࡞しͯご࢖用௖けΕ͹、よりスϜーζʹૠೖで͖·͢。

w� தۭ࣠Λ、+*4 )� ެࠩʹよͬͯ੡࡞しͯい·͢。
ඃಈ࣠のਪ঑ੇ๏ެࠩはҎԼの௨りで͢。
用しͳい৔߹………………………+*4࡞Ұՙॏでিܸ͕ۉ h� ·ͨは KT�
িܸՙॏ͕͋Δ৔߹΍、ϥδΞルՙॏ͕େ͖い৔߹…+*4 KT� ·ͨは L�

w� スφοϓϦϯάのサΠζは、+*4 #���� $ 。͢·止め輪ʹґりܗ

e

c b
a

d

a ……止め輪
b ……スペーサ
c ……スラスト軸受

d ……ナット
e ……両切りボルト

ਤ #�ɹ取付࣏۩

ご注意

	�
� ۚଐ੡ϋϯϚーは࢖用しͳいでください。ۚଐ੡ϋϯϚーでதۭ࣠ʢग़ྗ࣠）୺໘Λୟいͨ৔߹、ΦΠルγールの઀৮͕ෆۉҰʹ
ͳͬͯ、άϦース࿙Ε͕ൃੜ͢ΔݪҼͱͳΔ৔߹͕͋り·͢。

	�
� ඃಈ͕࣠தۭ࣠ʹΧδϦͳ͕Β૊Έ付いͨ৔߹΋、தۭ͕࣠มܗし、άϦース࿙Ε͕ൃੜ͢ΔݪҼͱͳΔ৔߹͕͋り·͢。
	�
� έースおよびΦΠルγールΛୟいͨ৔߹΋、έースのଛই、มܗおよびΦΠルγールଛইʹより、άϦース࿙Ε͕ൃੜ͢Δ৔߹͕
͋り·͢。

	�
� ඃಈ࣠΁の固定…ຊ੡品Λඞͣඃಈ࣠ʹ固定しͯください。

軸受ユニット 段付被動軸
カラー

ਤ #�ɹػցଆʹಈ͔ͳい固定ํ๏
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	�
� トルΫΞーϜのճり止め
トルΫΞーϜはέースのඃಈػցଆʹ取り付けͯください。έース΁の取り付けʹは、࿡֯݀付
ボルトΛご࢖用ください。

	 ボルトサΠζは、ද রࢀ�# 


トルΫΞーϜのճり止め部ʹはຊ੡品ͱඃಈ࣠のؒʹ༨෼ͳྗֻ͕͔Β͵様、ࣗ༝౓Λ΋ͨͤͯ
ください。ճり止めボルトでܾしͯトルΫΞーϜΛ固定しͳいでください。ճり止めボルト、ト
ルΫΞーϜ、ຊ੡品、ػցଆのഁଛのݪҼͱͳり·͢。

Λ๷͙ࡲりฦしӡసの৔߹౳はিܸʹよΔ部品のຎ܁のٯಈɾఀ止ස౓͕ଟい৔߹および、ਖ਼࢝
ͨめʹトルΫΞーϜͱ取付ボルト 	 ຢはスペーサー 
 のؒʹΰϜϒογϡ౳の؇࿨ࡐΛご࢖用く
ださい。

機
械
側

ճり止めボルト΍ػց、ݮ଎ػʹ
ແཧͳྗ͕ಇ͖ഁଛのݪҼͱͳり·͢。

˞� ܺؒはػցのಈ͖ʹ߹Θͤͯແཧͳྗおよび
� ઀৮ֻ͕͔Βͳいੇ๏ʹௐઅください。

トルΫΞーϜ

ಛघボルト
·ͨはϐϯ

スペーサ

ܺؒΛઃけΔ

トルΫΞーϜͱ
ցଆ΂ースΛ固定ػ
ʢີண）さͤͯ
ࣗ༝౓͕ͳいঢ়ଶ

ฏۚ࠲ ΰϜϒογϡ

良い例 悪い例

ਤ #�ɹճり止め部取付ྫ

ද #�ɹ࿡֯݀付ボルトサΠζʢݮ଎ػέース取付用）

࿮൪ ボルト

A��� .��

ご注意

	�
� தۭ࣠は、ඞͣ固定さͤͯください。தۭ͕࣠固定さΕͯいͳい৔߹、ຊ੡品ӡస࣌のৼಈおよびػցଆ͔Βのৼಈʹより、தۭ
࣠΋ৼಈしͯΦΠルγールのີ෧ੑ͕ෆۉҰͱͳり、άϦース࿙ΕのݪҼͱͳΔ৔߹͕͋り·͢。
·ͨ、上ݪهҼでຊ੡品಺部͕ഁଛ͢Δ৔߹΋͋り·͢。

	�
� ストούーϦϯά΍止め輪ͱのؒʹ͕ܺؒ͋Δ৔߹΋、ৼಈ͕ൃੜ͢Δ৔߹͕͋り·͢。
	�
� トルΫΞーϜのճり止め部Λ固定͢Δͱ、ඃಈ࣠のಈ͖ʹέースଆ͕௥ैで͖ͳくͳり、தۭ࣠ʹແཧͳྗ͕ൃੜ͢Δͨめ、ΦΠ
ルγール͔ΒάϦース࿙Ε͕ൃੜしͨり、ຊ੡品͕ഁଛ͢ΔݪҼͱͳΔ৔߹͕͋り·͢。

	�
� ඃಈ͔࣠Βの取り外し
έースͱதۭ࣠のؒʹ༨෼ͳྗ͕͔͔Βͳいよ͏ご注意ください。Լਤの様ͳ࣏۩Λご࢖用しͯ௖けΕ͹、よりスϜーζʹ取り外͢͜ͱ
͕で͖·͢。

注）取り付け、固定、および取り外し用の部品は
お客様でご用意ください。

f ……スペーサ
……上ボルト

……円板
……止め輪g i
h

g
hAA～

i

f

ਤ #�ɹ取り外し࣏۩
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$�

ท

૬Ϟʔλࡾ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

408 ʙ 0.55L8
0.�5L8 ʙ 2.2L8

C�

Πンόʔλ用ࡾ૬Ϟʔλ
Πンόʔλ用プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

0.1L8 ʙ 0.4L8
0.�5L8 ʙ 2.2L8

C��

૬Ϟʔλࡾ཰ޮߴ
	J*4 C 4212
 0.2L8 ʙ 0.4L8 C5�

୯૬Ϟʔλ 408 ʙ 0.4L8 C61
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୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
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֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

仕様ه߸ͱは形式ه߸Λิ଍する 6 ܻのه߸です。
電圧΍端子箱の種類、取付位置΍方向ͳͲΛシンプϧͳه߸で໌֬にࣔす͜ͱ͕出དྷ·す。
形式ه߸おΑͼ仕様ه߸のৄࡉは B10、B11 ทΛ͝ࢀরください。

˞ ͝ख഑࣌にจষࣔࢦおΑͼ仕様ه߸の͕ࡌهແい৔合は、Χλϩάࡌهの標準仕様で製࡞いͨ͠·す。

Ϟʔλ種類 ༰ྔ બఆද・ੇ๏ਤ
ทࡌه

;N'./;NH.
λΠプ

仕様ه߸
のৄࡉท

屋内形

૬Ϟʔλࡾ

408d�08 C�dC10 J2N9T9 C2�1

0.1L8d0.4L8 C11dC1� J2N2LA C��1

0.55L8 C20dC22 J2NTLA C��2

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 0.�5L8d2.2L8 C2�dC�1 J2NTLA C��2

Πンόʔλ用ࡾ૬Ϟʔλ
0.1L8d0.2L8 C�4dC�� J2N2LA C��1

0.4L8 C40dC42
J2NTLA C��2

Πンόʔλ用プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 0.�5L8d2.2L8 C4�dC51

཰ޮߴ 	J*4
 ૬Ϟʔλࡾ
0.2L8 C54dC56 J2N2LA C��1

0.4L8 C5�dC5� J2NTLA C��2

୯૬Ϟʔλ
408d�08 C62dC64 J1N9T9 C4�1

0.1L8d0.4L8 C65dC�� JDN4LB C4�2

屋外形

૬Ϟʔλࡾ 0.1L8d0.55L8 C11dC22

J2ATLB C5�1

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 0.�5L8d2.2L8 C2�dC�1

Πンόʔλ用ࡾ૬Ϟʔλ
0.1L8d0.2L8 C�4dC��

0.4L8 C40dC42

Πンόʔλ用プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 0.�5L8d2.2L8 C4�dC51

཰ޮߴ 	J*4
 ૬Ϟʔλࡾ
0.2L8 C54dC56

0.4L8 C5�dC5�

๷ਫ形
（*165）

૬Ϟʔλࡾ 408d�08 C�2dC�� J28CTB C5�2

૬Ϟʔλࡾ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ
Πンόʔλ用プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

0.1L8d0.4L8 C�4dC�5 J28TLB C6�1

0.55L8 以্ C�4dC�5 J28TLB C6�1

୯૬Ϟʔλ 408 C�6 J18CTB C6�2

注 
。についてはお問い合わせください߸ه以外の仕様ه্ .1 
2. 製࡞Մೳͳ༰ྔ、ݮ଎ൺのৄࡉは֤બఆදΛ֬͝ೝください。
�. 40d�08 の ;NH. λΠプは ;N'. λΠプに L 。λΠプのプϨʔτΛ付͚ͨ仕様ͱͳΓ·す٭

C2�1 屋内形 ૬Ϟʔλࡾ 	408d�08
 C�dC10 ท

ʲ屋内形 � 標準仕様ʳ J 2 N X T X

左 右 上 下

樹脂製・ラグ式P

L R T B

端子箱無X

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 2

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）

注）1.

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

4

Ｘ 端子箱無

200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

400 / 400 / 440V
  50 /   60 /   60Hz

注）2. 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
4. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

プレスト NEO 仕様記号一覧／ ZNHM ZNFM タイプ 仕様記号詳細



$�

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

C��1 屋内形
૬Ϟʔλࡾ 	0.1L8d0.4L8
 C11dC1� ท

Πンόʔλ用ࡾ૬Ϟʔλ 	0.1L8d0.2L8
 C�4dC�� ท

཰ޮߴ 	J*4
 ૬Ϟʔλࡾ 	0.2L8
 C54dC56 ท

ʲ屋内形 � 標準仕様ʳ J 2 N Q L A

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て）

注）1.

L R T B

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

4

樹脂製・端子台式Q 鋼板製・端子台式T

引出口方向

注）2. 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

＊インバータ用三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

C��2 屋内形

૬Ϟʔλࡾ 	0.55L8
 C20dC22 ท

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 	0.�5L8d2.2L8
 C2�dC�1 ท

Πンόʔλ用ࡾ૬Ϟʔλ 	0.4L8
 C40dC42 ท

Πンόʔλ用プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 	0.�5L8d2.2L8
 C4�dC51 ท

཰ޮߴ 	J*4
 ૬Ϟʔλࡾ 	0.4L8
 C5�dC5� ท

ʲ屋内形 � 標準仕様ʳ J 2 N T L A

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て）

注）1.

L R T B

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

4

鋼板製・端子台式T

引出口方向

注）2. 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
4. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
　効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

ZNHM ZNFM タイプ　　　仕様記号詳細



$�

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

C4�1 屋内形 ୯૬Ϟʔλ 	408d�08
 C62dC64 ท

ʲ屋内形 � 標準仕様ʳ J 1 N X T X

左 右 上 下

樹脂製・ラグ式P

L R T B

端子箱無X

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 1

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）

2

Ｘ 端子箱無

100 / 100V
  50 /   60Hz

200 / 200V
  50 /   60Hz

注） 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

C4�2 屋内形 ୯૬Ϟʔλ 	0.1d0.4L8
 C65dC�� ท

ʲ屋内形 � 標準仕様ʳ J D N S L B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・ラグ式S

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 D

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）

100V / 100V  200V / 200V
  50Hz / 60Hz  50Hz / 60Hz
２重電圧

注） 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

ZNHM ZNFM タイプ　　　仕様記号詳細



$�

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付C5�1 屋外形

૬Ϟʔλࡾ 	0.1L8d0.55L8
 C11dC22 ท

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 	0.�5L8d2.2L8
 C2�dC�1 ท

Πンόʔλ用ࡾ૬Ϟʔλ 	0.1L8d0.4L8
 C�4dC42 ท

Πンόʔλ用プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 	0.�5L8d2.2L8
 C4�dC51 ท

཰ޮߴ 	J*4
 ૬Ϟʔλࡾ 	0.2L8、0.4L8
 C54dC5� ท

ʲ屋外形 � 標準仕様ʳ J 2 A T L B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・端子台式T

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋外形A

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）

注）1.

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

注）2. 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
4. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
　効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

C5�2 ๷ਫ形 ૬Ϟʔλࡾ （408 ʙ �08） C�2dC�� ท

ʲ๷ਫ形 � 標準仕様ʳ J 2 W C T B

左 右 上 下L R T B

キャブタイヤケーブル付C

B C

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形（IP65）W

電圧 2

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）

4

Ｘ

200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

400 / 400 / 440V
  50 /   60 /   60Hz

注） 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

B式

ZNHM ZNFM タイプ　　　仕様記号詳細



$�

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

C6�1 ๷ਫ形
૬Ϟʔλࡾ 	0.1L8d0.55L8
 C�4dC�5 ท

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 	0.�5L8d2.2L8
 C�4dC�5 ท

Πンόʔλ用プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 	0.�5L8d2.2L8
 C�4dC�5 ท

ʲ๷ਫ形 � 標準仕様ʳ J 2 W T L B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・端子台式T

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形（IP65）W

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）

注） 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

＊インバータ用プレミアム効率三相モータの場合、
　200V/50Hz 400V/50Hz は適用外です。

C6�2 ๷ਫ形 ୯૬Ϟʔλ （408） C�6 ท

ʲ๷ਫ形 � 標準仕様ʳ J 1 W C T B

左 右 上 下L R T B

キャブタイヤケーブル付C

B C

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形（IP65）W

電圧 1

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）

Ｘ

100 / 100V
  50 /   60Hz

注） 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

B式

ZNHM ZNFM タイプ　　　仕様記号詳細



ギ
ヤ
モ
ー
タ

PR
ES
T®
N
EO

ZN
HM
/Z
NF
M
 Ty
pe

脚取付／フランジ取付

ZNHMタイプ
ZNFMタイプ

プレスト NEOギヤモータR

三相モータ
プレミアム効率三相モータ

$�

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

三
相
モ
ー
タ

408 5

˛

�0 C�

608 5

˛

�0 C�

�08 5

˛

�0 C10

0.1L8 �

˛

200 C11

0.2L8 �

˛

200 C14

0.4L8 �

˛

200 C1�

0.55L8 �

˛

200 C20

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ
ー
タ

0.�5L8 �

˛

200 C2�

1.5L8 �

˛

200 C26

2.2L8 �

˛

100 C2�



$�

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

૬ࡾ
Ϟʔλ

ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
��8

■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
減速比ブレーキ無

減速比

枠番

枠番ブレーキ付 B

ZNFM004

ZNFM004

注 
 オプションで٭取付形΋製࡞で͖·す。C�4 ทΛ͝ࢀরください。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

408
200/200/220 50/60/60 0.�1/0.2�/0.2� 1��0/1660/16�0

120	&
 *120
อޢ形（ࣗྫྷ形）400/400/440 50/60/60 0.16/0.14/0.14 1��0/1650/16�0

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
5 5.00 2�0 �50

;N'.
（ϑランδ

取付）

004 � 1160 	�B
 � 5 1.1� 0.�� 0.121 0.100 2.25 5�� 5�� 55 55

C� ท
ਤ 1

�.5 �.6� 1�� 2�� 004 � 1160 	�B
 � �.5 1.�� 1.4� 0.1�2 0.150 2.25 6�6 6�6 �0 �0
10 10.0 145 1�5 004 � 1160 	�B
 � 10 2.�� 1.�� 0.242 0.201 2.25 6�6 6�6 �0 �0

12.5 12.4 116 140 004 � 1160 	�B
 � 12.5 2.�� 2.46 0.�0� 0.251 2.25 6�6 6�6 �0 �0
15 14.� �6.� 11� 004 � 1160 	�B
 � 15 �.56 2.�5 0.�6� 0.�01 2.25 ��� ��� �0 �0
20 1�.6 �2.5 ��.5 004 � 1160 	�B
 � 20 4.�5 �.�� 0.4�4 0.401 2.25 11�0 11�0 120 120
25 24.2 5�.0 �0.0 004 � 1160 	�B
 � 25 5.�� 4.�2 0.605 0.501 2.25 11�0 11�0 120 120
�0 �0.� 4�.� 5�.� 004 � 1160 	�B
 � �0 �.12 5.�0 0.�26 0.602 2.25 12�0 12�0 125 125
40 ��.� �6.� 4�.� 004 � 1160 	�B
 � 40 �.50 �.�� 0.�6� 0.�02 2.25 12�0 12�0 125 125
50 4�.5 2�.0 �5.0 004 � 1160 	�B
 � 50 11.� �.�� 1.21 1.00 2.25 12�0 12�0 125 125
60 61.6 24.2 2�.2 004 � 1160 	�B
 � 60 14.2 11.� 1.45 1.20 2.25 12�0 12�0 125 125
�0 �0.� 20.� 25.0 004 � 1160 	�B
 � �0 16.6 1�.� 1.6� 1.40 2.25 12�0 12�0 125 125

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。๷ਫ形Λ͝ݕ౼ください。

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.004�1160�5d�0
	;N'.004�1160�B�5d�0


࣭ྔ LH
屋内形

�.�	4.5

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N9T9

;

	�.4
 1�

60
˃

φ
�

.5
2�

��

202	261


φ
4�

I�

5

L��00

�

φ16I6

5

;

5
65

R0.4

A�A

A

A

	 1
�


�0

4545

�0

˘
�0

	 ˘
�6


�2
5�

4�φ6.5

45˃

φ
10

4

1�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C2 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

408



$�

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

૬ࡾ
Ϟʔλ

ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ��8
■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
減速比ブレーキ無

減速比

枠番

枠番ブレーキ付 B

ZNFM006

ZNFM006

注 
 オプションで٭取付形΋製࡞で͖·す。C�4 ทΛ͝ࢀরください。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

608
200/200/220 50/60/60 0.44/0.��/0.�� 1��0/1640/16�0

120	&
 *120
อޢ形（ࣗྫྷ形）400/400/440 50/60/60 0.22/0.1�/0.20 1�60/16�0/16�0

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
5 5.00 2�0 �50

;N'.
（ϑランδ

取付）

006 � 1160 	�B
 � 5 1.�� 1.4� 0.1�2 0.150 1.50 5�� 5�� 55 55

C� ท
ਤ 1

�.5 �.6� 1�� 2�� 006 � 1160 	�B
 � �.5 2.6� 2.21 0.2�2 0.226 1.50 540 540 �0 �0
10 10.0 145 1�5 006 � 1160 	�B
 � 10 �.56 2.�5 0.�6� 0.�01 1.50 6�6 6�6 �0 �0

12.5 12.4 116 140 006 � 1160 	�B
 � 12.5 4.45 �.6� 0.454 0.��6 1.50 6�6 6�6 �0 �0
15 14.� �6.� 11� 006 � 1160 	�B
 � 15 5.�4 4.4� 0.545 0.451 1.50 ��� ��� �0 �0
20 1�.6 �2.5 ��.5 006 � 1160 	�B
 � 20 �.12 5.�0 0.�26 0.602 1.50 11�0 11�0 120 120
25 24.2 5�.0 �0.0 006 � 1160 	�B
 � 25 �.�0 �.�� 0.�0� 0.�52 1.50 11�0 11�0 120 120
�0 �0.� 4�.� 5�.� 006 � 1160 	�B
 � �0 10.� �.�5 1.0� 0.�0� 1.50 12�0 12�0 125 125
40 ��.� �6.� 4�.� 006 � 1160 	�B
 � 40 14.2 11.� 1.45 1.20 1.50 12�0 12�0 125 125
50 4�.5 2�.0 �5.0 006 � 1160 	�B
 � 50 1�.� 14.� 1.�2 1.50 1.50 12�0 12�0 125 125
60 61.6 24.2 2�.2 006 � 1160 	�B
 � 60 21.4 1�.� 2.1� 1.�1 1.50 12�0 12�0 125 125
�0 �0.� 20.� 25.0 006 � 1160 	�B
 � �0 24.� 20.� 2.54 2.11 1.50 12�0 12�0 125 125

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。๷ਫ形Λ͝ݕ౼ください。

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.006�1160�5d�0
	;N'.006�1160�B�5d�0


࣭ྔ LH
屋内形

�.�	4.5

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N9T9

;

	�.4
 1�

60
˃

φ
�

.5
2�

��

202	261


φ
4�

I�

5

L��00

�

φ16I6

5

;

5
65

R0.4

A�A

A

A

	 1
�


�0

4545

�0

˘
�0

	 ˘
�6


�2
5�

4�φ6.5

45˃

φ
10

4

1�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C2 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

608



$��
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ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

૬ࡾ
Ϟʔλ

ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
��8

■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
減速比ブレーキ無

減速比

枠番

枠番ブレーキ付 B

ZNFM009

ZNFM009

注 
 オプションで٭取付形΋製࡞で͖·す。C�4 ทΛ͝ࢀরください。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

�08
200/200/220 50/60/60 0.65/0.56/0.5� 1��0/1640/16�0

120	&
 *120
อޢ形（ࣗྫྷ形）400/400/440 50/60/60 0.��/0.2�/0.2� 1�60/1640/16�0

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
5 5.00 2�0 �50

;N'.
（ϑランδ

取付）

00� � 1160 	�B
 � 5 2.6� 2.21 0.2�2 0.226 1.00 5�� 5�� 55 55

C10 ท
ਤ 1

�.5 �.6� 1�� 2�� 00� � 1160 	�B
 � �.5 4.01 �.�2 0.40� 0.��� 1.00 6�6 6�6 �0 �0
10 10.0 145 1�5 00� � 1160 	�B
 � 10 5.�4 4.4� 0.545 0.451 1.00 6�6 6�6 �0 �0

12.5 12.4 116 140 00� � 1160 	�B
 � 12.5 6.6� 5.5� 0.6�1 0.564 1.00 6�6 6�6 �0 �0
15 14.� �6.� 11� 00� � 1160 	�B
 � 15 �.01 6.64 0.�1� 0.6�� 1.00 ��� ��� �0 �0
20 1�.6 �2.5 ��.5 00� � 1160 	�B
 � 20 10.� �.�5 1.0� 0.�0� 1.00 11�0 11�0 120 120
25 24.2 5�.0 �0.0 00� � 1160 	�B
 � 25 1�.4 11.1 1.�6 1.1� 1.00 11�0 11�0 120 120
�0 �0.� 4�.� 5�.� 00� � 1160 	�B
 � �0 16.0 1�.� 1.6� 1.�5 1.00 12�0 12�0 125 125
40 ��.� �6.� 4�.� 00� � 1160 	�B
 � 40 21.4 1�.� 2.1� 1.�1 1.00 12�0 12�0 125 125
50 4�.5 2�.0 �5.0 00� � 1160 	�B
 � 50 26.� 22.1 2.�2 2.26 1.00 12�0 12�0 125 125
60 61.6 24.2 2�.2 00� � 1160 	�B
 � 60 �2.0 26.6 �.2� 2.�1 1.00 12�0 12�0 125 125
�0 �0.� 20.� 25.0 00� � 1160 	�B
 � �0 ��.4 �1.0 �.�1 �.16 1.00 12�0 12�0 125 125

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。๷ਫ形Λ͝ݕ౼ください。

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.00��1160�5d�0
	;N'.00��1160�B�5d�0


࣭ྔ LH
屋内形

�.�	4.5

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N9T9

;

	�.4
 1�

60
˃

φ
�

.5
2�

��

202	261


φ
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�

φ16I6
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φ
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C2 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

�08
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製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ
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Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭
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�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8
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ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

૬ࡾ
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M01 減速比ブレーキ無

ZN□M01 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.1L8
200/200/220 50/60/60 0.6�/0.60/0.62 1420/1�00/1�20

120	&
 *144
શดࣗྫྷ形400/400/440 50/60/60 0.�6/0.�1/0.�2 1420/1�00/1�20

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

� 2.�1 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

01 � 11�0 	�B
 � � 1.�� 1.4� 0.1�2 0.150 2.00 6�0 6�0 �0 �0 

C12 ท
ਤ 1

C1� ท
ਤ 1

5 5.0� 2�0 �50 01 � 11�0 	�B
 � 5 2.�� 2.46 0.�0� 0.251 2.00 �10 �10 �� �� 
10 10.2 145 1�5 01 � 11�0 	�B
 � 10 6.20 5.14 0.6�2 0.524 2.00 1060 1060 10� 10� 
15 14.5 �6.� 11� 01 � 11�0 	�B
 � 15 �.�0 �.�0 0.�4� 0.��6 2.00 1250 1250 12� 12� 
20 20.6 �2.5 ��.5 01 � 11�0 	�B
 � 20 12.4 10.� 1.26 1.05 2.00 1420 1420 145 145 
25 24.4 5�.0 �0.0 01 � 11�0 	�B
 � 25 15.5 12.� 1.5� 1.�1 2.00 15�0 15�0 156 156 
�0 �0.4 4�.� 5�.� 01 � 11�0 	�B
 � �0 1�.6 15.4 1.�0 1.5� 2.00 1650 1650 16� 16� 
40 41.5 �6.� 4�.� 01 � 11�0 	�B
 � 40 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.00 1�00 1�00 1�4 1�4 
50 4�.6 2�.0 �5.0 01 � 11�0 	�B
 � 50 �1.0 25.� �.16 2.62 1.00 1��0 1��0 1�� 1�� 
60 60.2 24.2 2�.2 01 � 1220 	�B
 � 60 �6.0 2�.� �.6� �.04 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5 

C12 ท
ਤ 2

C1� ท
ਤ 2

�0 ��.4 1�.1 21.� 01 � 1220 	�B
 � �0 4�.0 ��.� 4.�0 4.06 1.00 2�40 2�40 �00 �00 
100 102 14.5 1�.5 01 � 1220 	�B
 � 100 60.0 4�.� 6.12 5.0� 1.00 2�40 2�40 �00 �00 
120 116 12.1 14.6 01 � 1220 	�B
 � 120 �2.0 5�.� �.�4 6.0� 1.00 2�40 2�40 �00 �00 
160 154 �.06 10.� 01 � 1220 	�B
 � 160 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 2�40 2�40 �00 �00 
200 1�� �.25 �.�5 01 � 1220 	�B
 � 200 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 2�40 2�40 �00 �00 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
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■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.01�11�0��d50/ 仕様ه߸
	;NH.01�11�0�B��d50/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

5.5	�.0
 6.0	�.5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

�250�

12	�.4


10
�5

1�
1

110
��

12
1�4

6

�.
5

�1�I6

60
˃

12

6

��

��

J

65
.�

�1
1�

	�
12

4


,
J

BC
BL

45

.6

40
64

12
4���
12

215	250

��.5

;
�0

R0.4

A�A

;A

A

BA
�BA�

ਤ � ;NH.01�1220�60d200/ 仕様ه߸
	;NH.01�1220�B�60d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6.5	�.0
 �.0	�.5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

�2�4�

6

�.
5

6

�22I6

��60
˃

	�.4
 12

1�
�

�0
12

154
1�0

�6 �6

2��	2�4

105.5

40

55
65
�0

4��11

�0
.5 �1

1�
	�

12
4


;

.6

J

12.5 12.51212

R0.4

A�A

;

A

A
,
J

BC
BL

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.1L8
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ਤ � ;N'.01�11�0��d50/ 仕様ه߸
	;N'.01�11�0�B��d50/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

5.5	�.0
 6.0	�.5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB
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ਤ � ;N'.01�1220�60d200/ 仕様ه߸
	;N'.01�1220�B�60d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6.5	�.0
 �.0	�.5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.1L8
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■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M02 減速比ブレーキ無

ZN□M02 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.2L8
200/200/220 50/60/60 1.24/1.0�/1.0� 1410/1�00/1�20

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 0.62/0.55/0.55 1410/1�00/1�20

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

� 2.�1 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

02 � 11�0 	�B
 � � �.56 2.�5 0.�6� 0.�01 1.00 6�0 6�0 �0 �0

C15 ท
ਤ 1

C16 ท
ਤ 1

5 5.0� 2�0 �50 02 � 11�0 	�B
 � 5 5.�� 4.�2 0.605 0.501 1.00 �10 �10 �� ��
10 10.2 145 1�5 02 � 11�0 	�B
 � 10 12.4 10.� 1.26 1.05 1.00 1060 1060 10� 10�
15 14.5 �6.� 11� 02 � 11�0 	�B
 � 15 1�.6 15.4 1.�0 1.5� 1.00 1250 1250 12� 12�
20 20.6 �2.5 ��.5 02 � 11�0 	�B
 � 20 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.00 1420 1420 145 145
25 24.4 5�.0 �0.0 02 � 11�0 	�B
 � 25 �1.0 25.� �.16 2.62 1.00 15�0 15�0 156 156
�0 �0.4 4�.� 5�.� 02 � 11�0 	�B
 � �0 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 1650 1650 16� 16�
�0 �1.1 4�.� 5�.� 02 � 1221 	�B
 � �0 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 2120 2120 216 216

C15 ท
ਤ 2

C16 ท
ਤ 2

40 40.4 �6.� 4�.� 02 � 1221 	�B
 � 40 4�.0 ��.� 4.�0 4.06 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5
50 51.0 2�.0 �5.0 02 � 1221 	�B
 � 50 60.0 4�.� 6.12 5.0� 1.00 2500 2500 255 255
60 60.4 24.2 2�.2 02 � 1221 	�B
 � 60 �2.0 5�.� �.�4 6.0� 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5
�0 �0.5 1�.1 21.� 02 � 1221 	�B
 � �0 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 2�40 2�40 �00 �00

100 102 14.5 1�.5 02 � 1221 	�B
 � 100 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 2�40 2�40 �00 �00
100 ��.� 14.5 1�.5 02 � 12�0 	�B
 � 100 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 �410 �410 �4� �4�

C15 ท
ਤ �

C16 ท
ਤ �

120 11� 12.1 14.6 02 � 12�0 	�B
 � 120 144 11� 14.� 12.2 1.00 4000 4000 40� 40�
160 15� �.06 10.� 02 � 12�0 	�B
 � 160 1�2 15� 1�.6 16.2 1.00 4120 4120 420 420
200 1�� �.25 �.�5 02 � 12�0 	�B
 � 200 240 1�� 24.5 20.� 1.00 4120 4120 420 420

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.2L8
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■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.02�11�0��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.02�11�0�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6.5	�.0
 �.0	�.5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

	�.4
 12
6

�1�I6

�.
5

6

60
˃

��

.6

A�A

;

J

12
�

�0
4���

�1

12�
64 64
55 55

4���

J
,

BC
BL

�5
0I

�

�0

�6
25�	2��


;

4 10
1�

.2

�1
24

4�.5

R0.4
A

A

�26��

BA
�BA�

ਤ � ;N'.02�1221��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.02�1221�B��0d100/ 仕様ه߸ 
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�.5	�.5
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仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

;A

A

�2�2�

	�.4
 12

40

4�
2�1	�1�


�6
0I

�

140
�0�0

6

�.
5

�22I6

60
˃

6

��

61

J

61

;

14
0

5142
���0

4���

.6

1�
.5

5 12

�1
24

5�.5

R0.4

A�A
J

,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;N'.02�12�0�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.02�12�0�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

10	11
 10	11

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

��0��
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.4 60
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�

4 �

�2�I6

2�6	�2�

�2.552
155
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5
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.5
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�2 �2
�1 �1 4��11
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0I

�
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A ;

A�A J
,
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BL
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50
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■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M05 減速比ブレーキ無

ZN□M05 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.4L8
200/200/220 50/60/60 2.�5/2.05/2.02 1410/1�00/1��0

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 1.2�/1.04/1.04 1420/1�00/1�40

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

� �.10 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

05 � 1220 	�B
 � � �.12 5.�0 0.�26 0.602 1.00 �20 �00 �4 �1 

C1� ท
ਤ 1

C1� ท
ਤ 1

5 4.�4 2�0 �50 05 � 1220 	�B
 � 5 11.� �.�� 1.21 1.00 1.00 1060 1060 10� 10� 
10 �.�� 145 1�5 05 � 1220 	�B
 � 10 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.00 1420 1420 145 145 
15 14.� �6.� 11� 05 � 1220 	�B
 � 15 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 1650 1650 16� 16� 
20 1�.5 �2.5 ��.5 05 � 1220 	�B
 � 20 4�.6 41.1 5.06 4.1� 1.00 1�40 1�40 1�� 1�� 
25 24.4 5�.0 �0.0 05 � 1220 	�B
 � 25 62.0 51.4 6.�2 5.24 1.00 2010 2010 205 205 
�0 �1.1 4�.� 5�.� 05 � 1220 	�B
 � �0 �4.4 61.6 �.5� 6.2� 1.00 2120 2120 216 216 
�0 2�.2 4�.� 5�.� 05 � 12�1 	�B
 � �0 �4.4 61.6 �.5� 6.2� 1.00 �060 �060 �12 �12 

C1� ท
ਤ 2

C1� ท
ਤ 2

40 41.� �6.� 4�.� 05 � 12�1 	�B
 � 40 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 �410 �410 �4� �4� 
50 50.4 2�.0 �5.0 05 � 12�1 	�B
 � 50 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 ���0 ���0 ��4 ��4 
60 5�.� 24.2 2�.2 05 � 12�1 	�B
 � 60 144 11� 14.� 12.2 1.00 4120 4120 420 420 
�0 �0.0 1�.1 21.� 05 � 12�1 	�B
 � �0 1�2 15� 1�.6 16.2 1.00 4120 4120 420 420 

100 ��.6 14.5 1�.5 05 � 12�1 	�B
 � 100 240 1�� 24.5 20.� 1.00 4120 4120 420 420 
100 101 14.5 1�.5 05 � 1�20 	�B
 � 100 240 1�� 24.5 20.� 1.00 5��0 5��0 600 600 

C1� ท
ਤ �

C1� ท
ਤ �

120 11� 12.1 14.6 05 � 1�20 	�B
 � 120 2�� 2�� 2�.4 24.� 1.00 �060 �060 �20 �20 
160 156 �.06 10.� 05 � 1�20 	�B
 � 160 ��4 �1� ��.2 �2.4 1.00 �060 �060 �20 �20 
200 1�5 �.25 �.�5 05 � 1�20 	�B
 � 200 4�0 ��� 4�.0 40.6 1.00 �060 �060 �20 �20 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
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■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.05�1220��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.05�1220�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.5	10
 �.0	10

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

R0
.4

��0��

J
6

�.
5

6

�22I6

��60
˃

	�.4
 12

1�
�

�0
12

154
1�0

�6 �6

105.5
40

55
65
�0

4��11

;

.6

12.5 12.51212

�0
.5 �1

24

2��	��0


A�A

;

A

A

J
,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;NH.05�12�1��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.05�12�1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

11	12
 11	12

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

��2��

J

16
�

11
0

15

1�5
1401�.5 1�.5

4� 4�

�16	�4�

124.5

45

125
�0 1�.51�.5

65

�1
24

4��11

;

R0
.4

�

4 �

�2�I6��

.�

60
˃

	�.6
 16

�1
1

A

A

A�A

;

J
,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;NH.05�1�20�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.05�1�20�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

15	16
 16	16

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

��50�

1�
�

1�
0

1�

20�
1�01� 1�

52 52

���	��1


55

16�
1�01� 1�

�0

�1
24
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1.

4

4��14

R0
.4

;

14�.5

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

10

5

�

��2I6

A

A ;

A�A

J

J
,

BCBL

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50
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�1
�

	�.�
 1�

.10

10

5

�

��2I6

���	��1

6� �6.5

155
55

��
�I

�

1�
�

12
6.

5
�1

.5
5�

.5
11

�.
5

1��
����

�6 �6
4��14

2�
.6

A

A ;

A�A J
,

BCBL

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.4L8
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ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

૬ࡾ
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
����L8

0.55L8

■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M08 減速比ブレーキ無

ZN□M08 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.55L8
200/200/220 50/60/60 2.�2/2.5�/2.4� 1410/16�0/1�10

1�0	B
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 1.41/1.2�/1.24 1410/16�0/1�10

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

� �.02 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

0� � 12�0 	�B
 � � �.� �.1 1.0 0.�� 1.�6 650 500 66 51

C21 ท
ਤ 1

C22 ท
ਤ 1

5 4.�� 2�0 �50 0� � 12�0 	�B
 � 5 16.� 1�.5 1.66 1.�� 1.�6 12�0 1000 1�0 102
10 10.� 145 1�5 0� � 12�0 	�B
 � 10 �4.1 2�.2 �.4� 2.�� 1.�6 2120 2120 216 216
15 14.� �6.� 11� 0� � 12�0 	�B
 � 15 51.1 42.4 5.21 4.�2 1.�6 2600 2600 265 265
20 20.0 �2.5 ��.5 0� � 12�0 	�B
 � 20 6�.2 56.5 6.�5 5.�6 1.�6 2�20 2�20 2�� 2��
25 25.0 5�.0 �0.0 0� � 12�0 	�B
 � 25 �5.2 �0.6 �.6� �.2 1.�6 2�40 2�40 �00 �00
�0 2�.� 4�.� 5�.� 0� � 12�0 	�B
 � �0 102 �4.� 10.4 �.64 1.�6 �060 �060 �12 �12
�0 �0.� 4�.� 5�.� 0� � 1�21 	�B
 � �0 102 �4.� 10.4 �.64 1.�6 4��0 4��0 4�� 4��

C21 ท
ਤ 2

C22 ท
ਤ 2

40 40.� �6.� 4�.� 0� � 1�21 	�B
 � 40 1�2 10� 1�.5 11.2 1.�6 54�0 54�0 554 554
50 50.5 2�.0 �5.0 0� � 1�21 	�B
 � 50 165 1�� 16.� 1�.� 1.�6 60�0 60�0 615 615
60 5�.� 24.2 2�.2 0� � 1�21 	�B
 � 60 1�� 164 20.2 16.� 1.�6 65�0 65�0 6�2 6�2
�0 ��.0 1�.1 21.� 0� � 1�21 	�B
 � �0 264 21� 26.� 22.� 1.�6 �060 �060 �20 �20

100 �6.� 14.5 1�.5 0� � 1�21 	�B
 � 100 ��0 2�� ��.� 2�.� 1.�6 �060 �060 �20 �20
100 101 14.5 1�.5 0� � 1400 	�B
 � 100 ��0 2�� ��.� 2�.� 1.�6 �4�0 �4�0 �65 �65

C21 ท
ਤ �

C22 ท
ਤ �

120 115 12.1 14.6 0� � 1400 	�B
 � 120 ��6 �2� 40.4 ��.5 1.�6 �4�0 �4�0 �65 �65
160 15� �.06 10.� 0� � 1400 	�B
 � 160 52� 4�� 5�.� 44.6 1.�6 �4�0 �4�0 �65 �65
200 1�6 �.25 �.�5 0� � 1400 	�B
 � 200 660 54� 6�.� 55.� 1.16 �4�0 �4�0 �65 �65

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
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取付٭

ϑランδ
取付

૬ࡾ
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ����L8

0.55L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.0��12�0��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.0��12�0�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	15
 1�	15

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

�

4 �

φ2�I6

.�

60
˃

	�.6
 16

φ
11

;

A�A

4�4�
140

15

1�5
1�.51�.5

11
0

1�
�

;

124.5

65
�0

125

φ
16

0

4�φ11
1�.51�.5

R0
.4

�44	���


45 11
2

��

A

A

BA ,

BC
BL

ਤ � ;NH.0��1�21��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.0��1�21�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	20
 1�	20

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

1�

20�
1�0

52 52

16�
1�0

�0

φ
16

0

4�φ14

R0.4

;

60
˃

φ
1�

	�.�
 1�

.10

10

5 �

φ�2I6

55
14�.5

��0	42�


1�
0

11
2

21
4

J��
��

1�1� 1�1�

10
1.

4

;

A�A

A

A
BA ,

BC
BL

ਤ � ;NH.0��1400�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.0��1400�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

24	26
 24	26

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

20
15

0
2�

1

6060
210
254

2222

60
˃

φ
1�

	�.�
 1�

.10

12

5 �

φ40I6

;

A�A

J��

��
φ

16
0

4�φ14

R0.4

;
65

16�
402	445


11
2

�0
150
1�6

2�2�

11
�.

�

A

A
BA ,

BC
BL

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 114 �4 �5 �5 4�
屋外形 141 104.5 142 100 50
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0.55L8

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
����L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.0��12�0��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.0��12�0�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	15
 1�	15

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB
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2
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16

0
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5 15
45

52 �2.5
�44	���
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ਤ � ;N'.0��1400�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.0��1400�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

24	2�
 24	2�
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J ˘ NTLA J ˘ ATLB
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 114 �4 �5 �5 4�
屋外形 141 104.5 142 100 50
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ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ����L8
■形式ه߸

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M1 減速比ブレーキ無

ZN□M1 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.�5L8
200/200/220 50/60/60 4.2�/�.��/�.�� 1440/1��0/1�40

155	'
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 2.15/1.��/1.�� 1440/1��0/1�40

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� �.02 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

1 � 12�0 � &1 	�B
 � � 1�.4 11.1 1.�6 1.1� 1.00 650 500 66 51

C24 ท
ਤ 1

C25 ท
ਤ 1

5 4.�� 2�0 �50 1 � 12�0 � &1 	�B
 � 5 22.� 1�.4 2.2� 1.�� 1.00 12�0 1000 1�0 102
10 10.� 145 1�5 1 � 12�0 � &1 	�B
 � 10 46.5 ��.5 4.�4 �.�� 1.00 2120 2120 216 216
15 14.� �6.� 11� 1 � 12�0 � &1 	�B
 � 15 6�.� 5�.� �.11 5.�� 1.00 2600 2600 265 265
20 20.0 �2.5 ��.5 1 � 12�0 � &1 	�B
 � 20 ��.0 ��.0 �.4� �.�6 1.00 2�20 2�20 2�� 2��
25 25.0 5�.0 �0.0 1 � 12�0 � &1 	�B
 � 25 116 �6.� 11.� �.�2 1.00 2�40 2�40 �00 �00
�0 2�.� 4�.� 5�.� 1 � 12�0 � &1 	�B
 � �0 1�� 116 14.2 11.� 1.00 �060 �060 �12 �12
�0 �0.� 4�.� 5�.� 1 � 1�21 � &1 	�B
 � �0 1�� 116 14.2 11.� 1.00 4��0 4��0 4�� 4��

C24 ท
ਤ 2

C25 ท
ਤ 2

40 40.� �6.� 4�.� 1 � 1�21 � &1 	�B
 � 40 1�0 14� 1�.4 15.2 1.00 54�0 54�0 554 554
50 50.5 2�.0 �5.0 1 � 1�21 � &1 	�B
 � 50 225 1�6 22.� 1�.0 1.00 60�0 60�0 615 615
60 5�.� 24.2 2�.2 1 � 1�21 � &1 	�B
 � 60 2�0 224 2�.5 22.� 1.00 65�0 65�0 6�2 6�2
�0 ��.0 1�.1 21.� 1 � 1�21 � &1 	�B
 � �0 �60 2�� �6.� �0.4 1.00 �060 �060 �20 �20

100 �6.� 14.5 1�.5 1 � 1�21 � &1 	�B
 � 100 450 ��� 45.� ��.0 1.00 �060 �060 �20 �20
100 101 14.5 1�.5 1 � 1400 � &1 	�B
 � 100 450 ��� 45.� ��.0 1.00 �4�0 �4�0 �65 �65

C24 ท
ਤ �

C25 ท
ਤ �

120 115 12.1 14.6 1 � 1400 � &1 	�B
 � 120 540 44� 55.1 45.6 1.00 �4�0 �4�0 �65 �65
160 15� �.06 10.� 1 � 1400 � &1 	�B
 � 160 �20 5�� ��.4 60.� 1.00 �4�0 �4�0 �65 �65
200 1�6 �.25 �.�5 1 � 1400 � &1 	�B
 � 200 �6�� �46 ��.4� �6.1 � �4�0 �4�0 �65 �65

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 4' ཝに � ͕付いている৔合はϞʔλのશ༰ྔ L8 ·でෛՙΛか͚るͱաෛՙͱͳΓ·すので出力τϧクཝの஋以内で͝使用ください。
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プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 


■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.1�12�0�&1��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.1�12�0�&1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	24
 20	25

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

��	160


	�.6


A

A
A�A

;

1�
�

11
0

15

1�5
1401�.5 1�.5

4� 4�

45

125
�0 1�.51�.5

65 4��11

;

R0.4

�

4 �

�2�I6

��

.�

60
˃

16

�1
1

BL
BC

,
J

11
2

˘
15

�

124.5
405	46�


BA

6�	12�


�4

ਤ � ;NH.1�1�21�&1��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.1�1�21�&1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	2�
 24	2�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

21
4

1�
0

1�

20�
1�01� 1�

52 52

441	504


55

16�
1�01� 1�

�0

10
1.

4

4��14

R0.4

;

14�.5
60

˃
�1

�

	�.�
 1�

.10

10
5

�
��2I6

6�	12�

��	160


BL
BC

J
,

11
2

˘
15

�

BA �4

A

A

;

A�A

ਤ � ;NH.1�1400�&1�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.1�1400�&1�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	��
 2�	�4

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

2�
1

15
0

20

254
21022 22

455	51�

16�

65

11
�.

�

1�6
150

2�2�
�0 4��14

R0.4

;

6060 60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12

5 �

�40I6

BL
BC

J
,

11
2

˘
15

�

6�	12�

��	160


�4BA

A

A

;

A�A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 122 102 �5 �5 4�
屋外形 14� 112 100 1�1 �5

����L8

0.�5L8
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■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.1�12�0�&1��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.1�12�0�&1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	24
 20	25

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB
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ਤ � ;N'.1�1400�&1�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.1�1400�&1�B�100d200/ 仕様ه߸ 
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屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 122 102 �5 �5 4�
屋外形 14� 112 100 1�1 �5

0.�5L8
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■形式ه߸

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M2 減速比ブレーキ無

ZN□M2 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

1.5L8
200/200/220 50/60/60 �.4�/6.�0/6.5� 14�0/1��0/1��0

155	'
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 �.�4/�.40/�.2� 14�0/1��0/1��0

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� 2.�4 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

2 � 1�20 � &1 	�B
 � � 26.� 22.1 2.�2 2.26 1.00 10�0 �50 111 ��

C2� ท
ਤ 1

C2� ท
ਤ 1

5 5.05 2�0 �50 2 � 1�20 � &1 	�B
 � 5 44.5 �6.� 4.54 �.�6 1.00 20�0 1�60 211 1��
10 10.4 145 1�5 2 � 1�20 � &1 	�B
 � 10 ��.0 ��.0 �.4� �.�6 1.00 2�40 2�40 �00 �00
15 15.0 �6.� 11� 2 � 1�20 � &1 	�B
 � 15 1�� 116 14.2 11.� 1.00 �500 �500 �5� �5�
20 1�.� �2.5 ��.5 2 � 1�20 � &1 	�B
 � 20 1�6 154 1�.0 15.� 1.00 4100 4100 41� 41�
25 24.� 5�.0 �0.0 2 � 1�20 � &1 	�B
 � 25 2�2 1�� 2�.� 1�.6 1.00 45�0 45�0 46� 46�
�0 2�.0 4�.� 5�.� 2 � 1�20 � &1 	�B
 � �0 2�� 2�1 2�.4 2�.6 1.00 4��0 4��0 4�� 4��
�0 �0.� 4�.� 5�.� 2 � 1401 � &1 	�B
 � �0 2�� 2�1 2�.4 2�.6 1.00 6120 6120 624 624

C2� ท
ਤ 2

C2� ท
ਤ 2

40 ��.5 �6.� 4�.� 2 � 1401 � &1 	�B
 � 40 �60 2�� �6.� �0.4 1.00 �060 �060 �20 �20
50 4�.1 2�.0 �5.0 2 � 1401 � &1 	�B
 � 50 450 ��� 45.� ��.0 1.00 ���0 ���0 �4� �4�
60 60.� 24.2 2�.2 2 � 1401 � &1 	�B
 � 60 540 44� 55.1 45.6 1.00 ��20 ��20 ��� ���
�0 �2.� 1�.1 21.� 2 � 1401 � &1 	�B
 � �0 �20 5�� ��.4 60.� 1.00 ��00 ��00 �05 �05

100 10� 14.5 1�.5 2 � 1401 � &1 	�B
 � 100 �6�� �46 ��.4� �6.1 � �4�0 �4�0 �65 �65
100 102 14.5 1�.5 2 � 1500 � &1 	�B
 � 100 �00 �46 �1.� �6.1 1.00 11�00 11�00 120� 120�

C2� ท
ਤ �

C2� ท
ਤ �

120 11� 12.1 14.6 2 � 1500 � &1 	�B
 � 120 10�0 ��5 110 �1.� 1.00 11�00 11�00 120� 120�
160 15� �.06 10.� 2 � 1500 � &1 	�B
 � 160 12�0� 11�� 125� 122 � 11�00 11�00 120� 120�
200 1�� �.25 �.�5 2 � 1500 � &1 	�B
 � 200 12�0� 12�0� 125� 125� � 11�00 11�00 120� 120�

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 4' ཝに � ͕付いている৔合はϞʔλのશ༰ྔ L8 ·でෛՙΛか͚るͱաෛՙͱͳΓ·すので出力τϧクཝの஋以内で͝使用ください。

���L8

1.5L8
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औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 


■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.2�1�20�&1��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.2�1�20�&1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	�4
 2�	�5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

21
�

1�
0

1�

20�
1�01� 1�

52 52

46�	5��


55

16�
1�0

1�
1��0 10

1.
44��14

R0.4

;

14�.5

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

10

5 �

��2I6

BL
BC

,
J

11
�

˘
16

�

64	1��

��	16�


BA

A

A

;

A�A

ਤ � ;NH.2�1401�&1��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.2�1401�&1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�4	40
 �5	41

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

2�
6

15
0

20

254
21022 22

500	5�0

16�

65

11
�.

�

1�6
150 2�2�

�0 4��14

R0.4

;

6060 60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

125

�
�40I6

BL
BC

,
J

11
�

˘
16

�

BA

��	16�

64	1��


�0

A

A

;

A�A

ਤ � ;NH.2�1500�&1�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.2�1500�&1�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

5�	64
 5�	65

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

52�	5��


�5

210
160 2525

100

1�
2.

�

4��1�

1�0.5

R0.4

;

BL
BC

,
J

11
�

˘
16

�

BA

64	1��

��	16�


�0

A

A

2�
4

1�
0

25

2�0
2�0�0 �0

�2�2

60
˃

�1
5

	4
 24

14

5.
5 �

�50I6

;

A�A

.12

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 126 106 �5 �5 4�
屋外形 15� 11� 100 1�1 �5
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プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.2�1�20�&1��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.2�1�20�&1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	��
 2�	�4

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

60
˃

�1
�

	�.�
 1�11
�.

5
5�

.5
12

6.
5

�1
.5

1�
�

�6�6
����

1��

��
�I

�

R0.4
55
5 15
6� �6.5

46�	5��
 .10

��2I6
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10

5

4��14
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�0

˘
16

�

;

J
��	16�
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BC
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BA

A

A
A�A

;

ਤ � ;N'.2�1401�&1��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.2�1401�&1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�4	40
 �5	41

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12
5

�
�40I6

65

�1
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�0
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4
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5
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J5 1�

�1 ��
500	5�0


64	1��

��	16�


BA
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A

;

A�A

˘
16

�

ਤ � ;N'.2�1500�&1�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.2�1500�&1�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

60	66
 61	6�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

A

A

;

A�A
R0.4

;

60
˃
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5
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 24
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5.
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�50I6
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5 25
�� 10�.5
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64	1��

��	16�


,

J

BA    

BL

BC

11
�

˘
16

�
˘

�0

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 126 106 �5 �5 4�
屋外形 15� 11� 100 1�1 �5

1.5L8
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औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■形式ه߸

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M3 減速比ブレーキ無

ZN□M3 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

2.2L8
200/200/220 50/60/60 10.4/�.�2/�.0� 1450/1�40/1�50

155	'
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 5.20/4.66/4.54 1450/1�40/1�50

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� �.0� 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

� � 1400 � &1 	�B
 � � ��.2 �2.5 �.�� �.�1 1.00 11�0 �00 11� �2

C�0 ท
ਤ 1

C�1 ท
ਤ 1

5 5.01 2�0 �50 � � 1400 � &1 	�B
 � 5 65.� 54.1 6.66 5.52 1.00 22�0 1�00 22� 1�4
10 �.�� 145 1�5 � � 1400 � &1 	�B
 � 10 1�6 11� 1�.� 11.5 1.00 ���0 ���0 ��4 ��4
15 15.0 �6.� 11� � � 1400 � &1 	�B
 � 15 205 16� 20.� 1�.� 1.00 4500 4500 45� 45�
20 20.4 �2.5 ��.5 � � 1400 � &1 	�B
 � 20 2�� 226 2�.� 2�.0 1.00 50�0 50�0 51� 51�
25 25.5 5�.0 �0.0 � � 1400 � &1 	�B
 � 25 �41 2�2 �4.� 2�.� 1.00 5640 5640 5�5 5�5
�0 2�.� 4�.� 5�.� � � 1400 � &1 	�B
 � �0 40� ��� 41.� �4.6 1.00 6120 6120 624 624
�0 2�.� 4�.� 5�.� � � 1501 � &1 	�B
 � �0 40� ��� 41.� �4.6 1.00 ��60 ��60 �52 �52

C�0 ท
ਤ 2

C�1 ท
ਤ 2

40 ��.6 �6.� 4�.� � � 1501 � &1 	�B
 � 40 52� 4�� 5�.� 44.6 1.00 �510 �510 ��0 ��0
50 4�.1 2�.0 �5.0 � � 1501 � &1 	�B
 � 50 660 54� 6�.� 55.� 1.00 10660 10660 10�� 10��
60 5�.4 24.2 2�.2 � � 1501 � &1 	�B
 � 60 ��2 656 �0.� 66.� 1.00 11�00 11�00 120� 120�
�0 ��.2 1�.1 21.� � � 1501 � &1 	�B
 � �0 1056 ��5 10� ��.2 1.00 11�00 11�00 120� 120�

100 �6.� 14.5 1�.5 � � 1501 � &1 	�B
 � 100 12�0� 10�4 125� 112 � 11�00 11�00 120� 120�
注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。

2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 4' ཝに � ͕付いている৔合はϞʔλのશ༰ྔ L8 ·でෛՙΛか͚るͱաෛՙͱͳΓ·すので出力τϧクཝの஋以内で͝使用ください。

2.2L8
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औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 


■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.��1400�&1��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.��1400�&1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

46	5�
 4�	54

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

A

A

;

A�A
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21022 22
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16�
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�0 4��14
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˘
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BA 10�

ਤ � ;NH.��1501�&1��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.��1501�&1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6�	�4
 6�	�5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

2�
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25

2�0
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551	62�
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160 2525
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˘
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BA
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10�
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;

A�A
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 150 126 100 111 5�
屋外形 1�� 141 12� 151 ��

���L8

2.2L8
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■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.��1400�&1��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.��1400�&1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

46	5�
 4�	54

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12

5 �

�40I6

65

�1
.1

�2
�0

I�

14
�

1�
5

1�5 1�5

⾘�10

4��1� 66	144

115	1��


BC

,

J

10�

12
5

˘
1�

4

BA
2�

4

2�0

5 1�
�1 ��

505	5��


BL

A

A

;

A�A

ਤ � ;N'.��1501�&1��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.��1501�&1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6�	�6
 �0	��

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
5

	4
 24

.12

14
5.

5

�
�50I6

�5

�2
�0

I�

�00
150 150

�2
�.

5
15

0
1�

�.
5

⾘�60

4��22

��
.1

5 25
�� 10�.5

551	62�


BL
BC

,

J
12

5

10�BA

66	144

115	1��


A

A

;

A�A ˘
1�

4

12
4

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 150 126 100 111 5�
屋外形 1�� 141 12� 151 ��
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インバータ用プレミアム効率三相モータ
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$��

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

イ
ン
バ
ー
タ
用

三
相
モ
ー
タ

0.1L8 �
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ム
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率

三
相
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ー
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0.�5L8 �
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200 C46
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100 C4�
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औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■形式ه߸

BAV

AV

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M01 減速比ブレーキ無

ZN□M01 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.1L8
200	�4
/220	�4
 60	6
/60	6
 0.��	0.�5
/0.�1	0.�5
 1�50	120
/1�60	120


1�0	B
 *144
શด外ઔ形400	6�
/440	6�
 60	6
/60	6
 0.42	0.��
/0.46	0.��
 1�60	125
/1�65	125


■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク 
TPVU 4'

	60Hz


出力࣠ڐ༰
ラδΞϧՙॏ

1SP
ੇ๏ਤ

S/NJO ༰ྔ
߸ه ࿮൪ ิॿ

形式 ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑラン
δ取付6Hz 60Hz ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz

� 2.�1 5�.� 5�� 116� 	120Hz


;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

01 � 11�0 � AV 	�B
 � � 1.4� 0.150 1.00 6�0 �0 

C�5 ท
ਤ 1

C�6 ท
ਤ 1

5 5.0� �5.0 �50 �00 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � 5 2.46 0.251 1.00 �10 �� 
10 10.2 1�.5 1�5 �50 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � 10 5.14 0.524 1.00 1060 10� 
15 14.5 11.� 11� 2�� 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � 15 �.�0 0.��6 1.00 1250 12� 
20 20.6 �.�5 ��.5 1�5 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � 20 10.� 1.05 1.00 1420 145 
25 24.4 �.00 �0.0 140 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � 25 12.� 1.�1 1.00 15�0 156 
�0 �0.4 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � �0 15.4 1.5� 1.00 1650 16� 
40 41.5 4.�� 4�.� ��.5 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � 40 20.5 2.0� 1.00 1�00 1�4 
50 4�.6 �.50 �5.0 �0.0 	120Hz
 01 � 11�0 � AV 	�B
 � 50 25.� 2.62 1.00 1��0 1�� 
60 60.2 2.�2 2�.2 5�.� 	120Hz
 01 � 1220 � AV 	�B
 � 60 2�.� �.04 1.00 2�00 2�5 

C�5 ท
ਤ 2

C�6 ท
ਤ 2

�0 ��.4 2.1� 21.� 4�.� 	120Hz
 01 � 1220 � AV 	�B
 � �0 ��.� 4.06 1.00 2�40 �00 
100 102 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 01 � 1220 � AV 	�B
 � 100 4�.� 5.0� 1.00 2�40 �00 
120 116 1.46 14.6 2�.2 	120Hz
 01 � 1220 � AV 	�B
 � 120 5�.� 6.0� 1.00 2�40 �00 
160 154 1.0� 10.� 21.� 	120Hz
 01 � 1220 � AV 	�B
 � 160 ��.6 �.11 1.00 2�40 �00 
200 1�� 0.��5 �.�5 1�.5 	120Hz
 01 � 1220 � AV 	�B
 � 200 ��.4 10.1 1.00 2�40 �00 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（60Hzɿ1�50S/NJO
 6Hzɿ1�5S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。

0.1L8
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औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.01�11�0�AV��d50/ 仕様ه߸
	;NH.01�11�0�AV�B��d50/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6.2	�.5
 �.0	�.5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

J
,

BCBL

.6

45

�0
��.5

25�	2��

�26��

12

10
�5

1�
1

110
1�4

6

�.
5

�1�I6�

12
��

60
˃

6

��
12

	�.4


���

J

;

�1
24

�
65

.�

4����
1240

64
12

A�A

A

A
R0.4R0.4R0.4R0.4

BA
�BA�

ਤ � ;NH.01�1220�AV�60d200/ 仕様ه߸
	;NH.01�1220�AV�B�60d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.5	�.�
 �.5	10

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

J
,

BCBL

.6

55

40
105.5

2�1	�1�

�2�2�

12

12
�0

1�
�

1�0
154

6

�.
5

�22I6

12
�6

60
˃

6

�6
12

	�.4


��

J

;

�1
24

�0
.5

4��11
12.565

�0
12.5

R0.4

A�A

;

A

A

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.1L8
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■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.01�11�0�AV��d50/ 仕様ه߸
	;N'.01�11�0�AV�B��d50/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6.2	�.5
 �.0	�.5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

J
,

BCBL

	�.4
 12
�5

0I
�

�0

�6
25�	2��


5555
6464

12�
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�1�I6

�.
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60
˃

��
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;
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24
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A�A
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A
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�26��
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�BA�

ਤ � ;N'.01�1220�AV�60d200/ 仕様ه߸
	;N'.01�1220�AV�B�60d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.5	�.�
 �.5	10

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

J
,

BCBL

;
	�.4
 12

�6
0I

�

140
�0�0

6

�.
5

�22I6

60
˃

6

��

61

J

14
0

5142

4���

���0
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4�

2�1	�1�


.6

1�
.5

40
5 12

5�.5
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�1
24

A�A
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A

A
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注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50
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2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■形式ه߸

BAV

AV

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M02 減速比ブレーキ無

ZN□M02 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.2L8
200	�4
/220	�4
 60	6
/60	6
 1.5	1.5
/1.6	1.5
 1�50	1�0
/1�60	1�0


1�0	B
 *144
શด外ઔ形400	6�
/440	6�
 60	6
/60	6
 0.�4	0.��
/0.�4	0.�2
 1�55	125
/1�60	125


■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク 
TPVU 4'

	60Hz


出力࣠ڐ༰
ラδΞϧՙॏ

1SP
ੇ๏ਤ

S/NJO ༰ྔ
߸ه ࿮൪ ิॿ

形式 ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付6Hz 60Hz ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz

� 2.�1 5�.� 5�� 116� 	120Hz


;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

02 � 11�0 � AV 	�B
 � � 2.�5 0.�01 1.00 6�0 �0 

C�� ท
ਤ 1

C�� ท
ਤ 1

5 5.0� �5.0 �50 �00 	120Hz
 02 � 11�0 � AV 	�B
 � 5 4.�2 0.501 1.00 �10 �� 
10 10.2 1�.5 1�5 �50 	120Hz
 02 � 11�0 � AV 	�B
 � 10 10.� 1.05 1.00 1060 10� 
15 14.5 11.� 11� 2�� 	120Hz
 02 � 11�0 � AV 	�B
 � 15 15.4 1.5� 1.00 1250 12� 
20 20.6 �.�5 ��.5 1�5 	120Hz
 02 � 11�0 � AV 	�B
 � 20 20.5 2.0� 1.00 1420 145 
25 24.4 �.00 �0.0 140 	120Hz
 02 � 11�0 � AV 	�B
 � 25 25.� 2.62 1.00 15�0 156 
�0 �0.4 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 02 � 11�0 � AV 	�B
 � �0 �0.� �.14 1.00 1650 16� 
�0 �1.1 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 02 � 1221 � AV 	�B
 � �0 �0.� �.14 1.00 2120 216 

C�� ท
ਤ 2

C�� ท
ਤ 2

40 40.4 4.�� 4�.� ��.5 	120Hz
 02 � 1221 � AV 	�B
 � 40 ��.� 4.06 1.00 2�00 2�5 
50 51.0 �.50 �5.0 �0.0 	120Hz
 02 � 1221 � AV 	�B
 � 50 4�.� 5.0� 1.00 2500 255 
60 60.4 2.�2 2�.2 5�.� 	120Hz
 02 � 1221 � AV 	�B
 � 60 5�.� 6.0� 1.00 2�00 2�5 
�0 �0.5 2.1� 21.� 4�.� 	120Hz
 02 � 1221 � AV 	�B
 � �0 ��.6 �.11 1.00 2�40 �00 

100 102 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 02 � 1221 � AV 	�B
 � 100 ��.4 10.1 1.00 2�40 �00 
100 ��.� 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 02 � 12�0 � AV 	�B
 � 100 ��.4 10.1 1.00 �410 �4� 

C�� ท
ਤ �

C�� ท
ਤ �

120 11� 1.46 14.6 2�.2 	120Hz
 02 � 12�0 � AV 	�B
 � 120 11� 12.2 1.00 4000 40� 
160 15� 1.0� 10.� 21.� 	120Hz
 02 � 12�0 � AV 	�B
 � 160 15� 16.2 1.00 4120 420 
200 1�� 0.��5 �.�5 1�.5 	120Hz
 02 � 12�0 � AV 	�B
 � 200 1�� 20.� 1.00 4120 420 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（60Hzɿ1�50S/NJO
 6Hzɿ1�5S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.02�11�0�AV��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.02�11�0�AV�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.6	�.�
 �.6	10

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

.6

45

�0
��.5

2��	�0�


12

10
�5

1�
1

110
1�4

6

�.
5

�1�I6�

12
��

60
˃

6

A�A
;

��
12

	�.4


���

J

;

�1
24

�
65

.�

4����
1240

64
12

A

A
R0

.4

�2���

J
,

BCBL

BA
�BA�

ਤ � ;NH.02�1221�AV��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.02�1221�AV�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.�	10
 �.�	11

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

6

�.
5

6

�22I6�

���60
˃

	�.4
 12

A�A
;

1�
�

�0
12

154
1�0

�6 �6

�01	���

105.5

40

55

65
�0

4��11�

;

.6

J

A

A

12.5 12.51212

�0
.5 �1

24
�

R0.4

��12�

J
,

BCBL

BA
�BA�

ਤ � ;NH.02�12�0�AV�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.02�12�0�AV�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

12	1�
 1�	14

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

J

16
�

11
0

15

1�5
1401�.5 1�.5

4� 4�

�16	�4�

124.5

45

125
�0 1�.51�.5

65

�1
24

�
��

4��11�

A

A

;

R0.4

60
˃

�1
1

�

	�.6
 16

.�

�

4 �

�2�I6�
A�A

��2��

J
,

BCBL

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.02�11�0�AV��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.02�11�0�AV�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.6	�.�
 �.6	10

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

	�.4
 12
�5

0I
�

�

�0

�6
2��	�0�


5555
6464

12�

6

�1�I6�

�.
5

A�A
;

6

60
˃

���

J
;

4�
12

�

4����

�1
��

�0

4 10

.6
A

1�
.2A

�1
24

�

4�.5

R0.4

�2���

J
,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;N'.02�1221�AV��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.02�1221�AV�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.�	10
 �.�	11

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

	�.4
 12

40

4�
�01	���


�6
0I

�
�

140
�0�0

6

�.
5

�22I6�

60
˃

A�A

6

���

61

J

61

;

14
0

5142
���0

4����

A

A

.6

1�
.5

5 12

�1
24

�

5�.5

R0.4

��12�

J
,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;N'.02�12�0�AV�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.02�12�0�AV�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

12	1�
 1�	14

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

�1
24

�

A

A

R0.4

60
˃

�1
1

�

	�.6
 16

.�
;

�

4 �

�2�I6�
A�A

�16	�4�

�2.552
155

45

16
4

10
5.

5
5�

.5
�4

.5
4�

.5

164
�2 �2
�1 �1

J

4��11�

2�

П
�0

I�
П

;

��2��

J
,

BCBL

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■形式ه߸

BAV

AV

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M05 減速比ブレーキ無

ZN□M05 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.4L8
200	�5
/220	�5
 60	6
/60	6
 2.�	2.2
/2.4	2.2
 1��5	115
/1�45	115


1�0	B
 *144
શด外ઔ形400	�0
/440	�0
 60	6
/60	6
 1.2	1.1
/1.2	1.1
 1��5	115
/1�45	115


■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク 
TPVU 4'

	60Hz


出力࣠ڐ༰
ラδΞϧՙॏ

1SP
ੇ๏ਤ

S/NJO ༰ྔ
߸ه ࿮൪ ิॿ

形式 ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付6Hz 60Hz ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz

� �.02 5�.� 5�� 116� 	120Hz


;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

05 � 12�0 � AV 	�B
 � � 5.�0 0.602 1.�� 500 51

C41 ท
ਤ 1

C42 ท
ਤ 1

5 4.�� �5.0 �50 �00 	120Hz
 05 � 12�0 � AV 	�B
 � 5 �.�� 1.00 1.�� 1000 102 
10 10.� 1�.5 1�5 �50 	120Hz
 05 � 12�0 � AV 	�B
 � 10 20.5 2.0� 1.�� 2120 216
15 14.� 11.� 11� 2�� 	120Hz
 05 � 12�0 � AV 	�B
 � 15 �0.� �.14 1.�� 2600 265
20 20.0 �.�5 ��.5 1�5 	120Hz
 05 � 12�0 � AV 	�B
 � 20 41.1 4.1� 1.�� 2�20 2��
25 25.0 �.00 �0.0 140 	120Hz
 05 � 12�0 � AV 	�B
 � 25 51.4 5.24 1.�� 2�40 �00 
�0 2�.� 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 05 � 12�0 � AV 	�B
 � �0 61.6 6.2� 1.�� �060 �12
�0 2�.2 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 05 � 12�1 � AV 	�B
 � �0 61.6 6.2� 1.00 �060 �12 

C41 ท
ਤ 2

C42 ท
ਤ 2

40 41.� 4.�� 4�.� ��.5 	120Hz
 05 � 12�1 � AV 	�B
 � 40 ��.6 �.11 1.00 �410 �4� 
50 50.4 �.50 �5.0 �0.0 	120Hz
 05 � 12�1 � AV 	�B
 � 50 ��.4 10.1 1.00 ���0 ��4 
60 5�.� 2.�2 2�.2 5�.� 	120Hz
 05 � 12�1 � AV 	�B
 � 60 11� 12.2 1.00 4120 420 
�0 �0.0 2.1� 21.� 4�.� 	120Hz
 05 � 12�1 � AV 	�B
 � �0 15� 16.2 1.00 4120 420 

100 ��.6 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 05 � 12�1 � AV 	�B
 � 100 1�� 20.� 1.00 4120 420 
100 101 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 05 � 1�20 � AV 	�B
 � 100 1�� 20.� 1.00 5��0 600 

C41 ท
ਤ �

C42 ท
ਤ �

120 11� 1.46 14.6 2�.2 	120Hz
 05 � 1�20 � AV 	�B
 � 120 2�� 24.� 1.00 �060 �20 
160 156 1.0� 10.� 21.� 	120Hz
 05 � 1�20 � AV 	�B
 � 160 �1� �2.4 1.00 �060 �20 
200 1�5 0.��5 �.�5 1�.5 	120Hz
 05 � 1�20 � AV 	�B
 � 200 ��� 40.6 1.00 �060 �20 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（60Hzɿ1�50S/NJO
 6Hzɿ1�5S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
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イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.05�12�0�AV��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.05�12�0�AV�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	15
 1�	15

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

4�4�
140

15

1�5
1�.51�.5

11
0

1�
�

11
2

�

4 �

�2�I6 .�

60
˃

	�.6
 16

�1
1

;
A�A

;

124.5

65
�0

125

�1
60

4��11
1�.51�.5

R0
.4

�44	���


45

��

A

A

BC
BL

BA ,

ਤ � ;NH.05�12�1�AV��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.05�12�1�AV�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

15	1�
 16	1�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

��

��

J

.�

60
˃

;

	�.6
 16

�1
1

�

�2�I6�

�

�

4

A�A

A;

R0.4

A

��
�1

60
�

124.5
45

��5	41�


65
�0

125

4�4�
140
1�5

15 11
0

11
2

1�
�

1�.51�.51�.51�.5

BC
BL

4��11 BA ,

ਤ � ;NH.05�1�20�AV�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.05�1�20�AV�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	21
 20	22

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10
;

105

�

��2I6�
A�A

52 52

�1
60

�

R0.4

;

1�0
�0

1�0
16�

1�1�1�1�
20�

A

A

��0	42�

14�.5

55

1� 1�
0

21
4

10
1.

4

11
2

4��14 BA

BC
BL

,

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 114 �4 �5 �5 4�
屋外形 141 104.5 142 100 50

0.4L8
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औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.05�12�0�AV��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.05�12�0�AV�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	15
 1�	15

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

11
2

�1
60

��
0I

�

5 15
45

52 �2.5
�44	���


R0
.4

;

2�

A

A �1
1

60
˃

16	�.6


.��2�I6

�

�

4

;
A�A

4�
.5

�4
.5

5�
.5

10
5.

5 16
4

�1�1
�2�2

164

4��11

BC
BL

BA ,

ਤ � ;N'.05�12�1�AV��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.05�12�1�AV�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

15	1�
 16	1�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

A�A

�1
60

�

R0.4

60
˃

�1
1

�

	�.6
 16

.�

�

4 �

�2�I6�

��5	41�

�2.552
155

45

16
4

10
5.

5
5�

.5
�4

.5
4�

.5

164
�2 �2
�1 �1 4��11�

2�

��
0I

�
�

; A

A

;

BC
BL

BA

11
2

,

ਤ � ;N'.05�1�20�AV�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.05�1�20�AV�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	21
 20	22

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

11
�.

5
5�

.5
12

6.
5

�1
.5

1�
�

�6�6
����

1��

��
�I

�
�

R0.4

55
5 15

6� �6.5
��0	42�


A

A

;

.10��2I6�

�

105

;
A�A

4��14�

�1
60

�

2�
.6

11
2

BC
BL

BA ,

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 114 �4 �5 �5 4�
屋外形 141 104.5 142 100 50

0.4L8
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イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ����L8
■形式ه߸

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M1 減速比ブレーキ無

ZN□M1 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.�5L8
200	�1
/220	�1
 60	6
/60	6
 �.5�	�.52
/�.5�	�.52
 1��5	115
/1�50	115


155	'
 *144
શด外ઔ形400	62
/440	62
 60	6
/60	6
 1.��	1.�6
/1.��	1.�6
 1��5	115
/1�50	115


■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク 
TPVU 4'

	60Hz


出力࣠ڐ༰
ラδΞϧՙॏ

1SP
ੇ๏ਤ

S/NJO ༰ྔ
߸ه ࿮൪ ิॿ

形式 ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付6Hz 60Hz ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz

� �.02 5�.� 5�� 116� 	120Hz


;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

1 � 12�0 � A1 	�B
 � � 11.1 1.1� 1.00 500 51 

C44 ท
ਤ 1

C45 ท
ਤ 1

5 4.�� �5.0 �50 �00 	120Hz
 1 � 12�0 � A1 	�B
 � 5 1�.4 1.�� 1.00 1000 102 
10 10.� 1�.5 1�5 �50 	120Hz
 1 � 12�0 � A1 	�B
 � 10 ��.5 �.�� 1.00 2120 216 
15 14.� 11.� 11� 2�� 	120Hz
 1 � 12�0 � A1 	�B
 � 15 5�.� 5.�� 1.00 2600 265 
20 20.0 �.�5 ��.5 1�5 	120Hz
 1 � 12�0 � A1 	�B
 � 20 ��.0 �.�6 1.00 2�20 2�� 
25 25.0 �.00 �0.0 140 	120Hz
 1 � 12�0 � A1 	�B
 � 25 �6.� �.�2 1.00 2�40 �00 
�0 2�.� 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 1 � 12�0 � A1 	�B
 � �0 116 11.� 1.00 �060 �12 
�0 �0.� 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 1 � 1�21 � A1 	�B
 � �0 116 11.� 1.00 4��0 4�� 

C44 ท
ਤ 2

C45 ท
ਤ 2

40 40.� 4.�� 4�.� ��.5 	120Hz
 1 � 1�21 � A1 	�B
 � 40 14� 15.2 1.00 54�0 554 
50 50.5 �.50 �5.0 �0.0 	120Hz
 1 � 1�21 � A1 	�B
 � 50 1�6 1�.0 1.00 60�0 615 
60 5�.� 2.�2 2�.2 5�.� 	120Hz
 1 � 1�21 � A1 	�B
 � 60 224 22.� 1.00 65�0 6�2 
�0 ��.0 2.1� 21.� 4�.� 	120Hz
 1 � 1�21 � A1 	�B
 � �0 2�� �0.4 1.00 �060 �20 

100 �6.� 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 1 � 1�21 � A1 	�B
 � 100 ��� ��.0 1.00 �060 �20 
100 101 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 1 � 1400 � A1 	�B
 � 100 ��� ��.0 1.00 �4�0 �65 

C44 ท
ਤ �

C45 ท
ਤ �

120 115 1.46 14.6 2�.2 	120Hz
 1 � 1400 � A1 	�B
 � 120 44� 45.6 1.00 �4�0 �65 
160 15� 1.0� 10.� 21.� 	120Hz
 1 � 1400 � A1 	�B
 � 160 5�� 60.� 1.00 �4�0 �65 
200 1�6 0.��5 �.�5 1�.5 	120Hz
 1 � 1400 � A1 	�B
 � 200 �46 �6.1 1.00 �4�0 �65 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（60Hzɿ1�50S/NJO
 6Hzɿ1�5S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 4' ཝに � ͕付いている৔合はϞʔλのશ༰ྔ L8 ·でෛՙΛか͚るͱաෛՙͱͳΓ·すので出力τϧクཝの஋以内で͝使用ください。
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イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
����L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.1�12�0�A1��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.1�12�0�A1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	24
 20	25

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB
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࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	2�
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仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB
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˃
�1

�

	�.�
 1�

.10

10
5

�
��2I6

6�	12�

��	160


BL
BC

J
,

11
2

˘
15

�

BA �4

A

A

;

A�A

ਤ � ;NH.1�1400�A1�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.1�1400�A1�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	��
 2�	�4

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

2�
1

15
0

20

254
21022 22

455	51�

16�

65

11
�.

�

1�6
150

2�2�
�0 4��14

R0.4

;

6060 60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12

5 �

�40I6

BL
BC

J
,

11
2

˘
15

�

6�	12�

��	160


�4BA

A

A

;

A�A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 122 102 �5 �5 4�
屋外形 14� 112 100 1�1 �5

0.�5L8
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Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ����L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.1�12�0�A1��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.1�12�0�A1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	24
 20	25

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

��
0I

�

5 15

45

52 �2.5
405	46�


4�
.5

�4
.5

5�
.5

10
5.

5 16
4

�1�1
�2�2

164

R0.4

;

4��11

2�

�1
1

60
˃

16	�.6


.�

�2�I6

�

�

4

�4

˘
15

�

J
��	160


6�	12�

,

BC
BL

11
2

BA

;

A�A

A

A

ਤ � ;N'.1�1�21�A1��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.1�1�21�A1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	2�
 24	2�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
�

	�.�


.10

10
5 �

��2I6

55

��
�I

�

5�
.5

11
�.

5

�6 �6 4��14

2�
.6

5 15
6� �6.5

441	504


11
2

˘
15

�

�4

,
J

BL
BC

BA

6�	12�


��	160


�1
.5

12
6.

5 1�
�

����
1��

A

A

;

A�A

1�

ਤ � ;N'.1�1400�A1�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.1�1400�A1�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	��
 2�	�4

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12

5

�

�40I6

65

�1
.1

�2
�0

I�

2�
4

1�5 1�5

⾘�10

4��1�

1�
5

14
�

2�0
5 1�
�1 ��

455	51�


BA

6�	12�

��	160


,
J

BL
BC

�4

11
2

˘
15

�
˘

AAAA

A

;

A�A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 122 102 �5 �5 4�
屋外形 14� 112 100 1�1 �5

0.�5L8
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0.4L8
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1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8
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Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■形式ه߸

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M2 減速比ブレーキ無

ZN□M2 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

1.5L8
200	�2
/220	�2
 60	6
/60	6
 6.4�	6.�4
/6.22	6.�4
 1�25	110
/1�45	110


155	'
 *144
શด外ઔ形400	64
/440	65
 60	6
/60	6
 �.22	�.1�
/�.11	�.12
 1�25	110
/1�45	115


■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク 
TPVU 4'

	60Hz


出力࣠ڐ༰
ラδΞϧՙॏ

1SP
ੇ๏ਤ

S/NJO ༰ྔ
߸ه ࿮൪ ิॿ

形式 ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑランδ
取付6Hz 60Hz ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz

� 2.�4 5�.� 5�� 116� 	120Hz


;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

2 � 1�20 � A1 	�B
 � � 22.1 2.26 1.00 �50 �� 

C4� ท
ਤ 1

C4� ท
ਤ 1

5 5.05 �5.0 �50 �00 	120Hz
 2 � 1�20 � A1 	�B
 � 5 �6.� �.�6 1.00 1�60 1�� 
10 10.4 1�.5 1�5 �50 	120Hz
 2 � 1�20 � A1 	�B
 � 10 ��.0 �.�6 1.00 2�40 �00 
15 15.0 11.� 11� 2�� 	120Hz
 2 � 1�20 � A1 	�B
 � 15 116 11.� 1.00 �500 �5� 
20 1�.� �.�5 ��.5 1�5 	120Hz
 2 � 1�20 � A1 	�B
 � 20 154 15.� 1.00 4100 41� 
25 24.� �.00 �0.0 140 	120Hz
 2 � 1�20 � A1 	�B
 � 25 1�� 1�.6 1.00 45�0 46� 
�0 2�.0 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 2 � 1�20 � A1 	�B
 � �0 2�1 2�.6 1.00 4��0 4�� 
�0 �0.� 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 2 � 1401 � A1 	�B
 � �0 2�1 2�.6 1.00 6120 624 

C4� ท
ਤ 2

C4� ท
ਤ 2

40 ��.5 4.�� 4�.� ��.5 	120Hz
 2 � 1401 � A1 	�B
 � 40 2�� �0.4 1.00 �060 �20 
50 4�.1 �.50 �5.0 �0.0 	120Hz
 2 � 1401 � A1 	�B
 � 50 ��� ��.0 1.00 ���0 �4� 
60 60.� 2.�2 2�.2 5�.� 	120Hz
 2 � 1401 � A1 	�B
 � 60 44� 45.6 1.00 ��20 ��� 
�0 �2.� 2.1� 21.� 4�.� 	120Hz
 2 � 1401 � A1 	�B
 � �0 5�� 60.� 1.00 ��00 �05 

100 10� 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 2 � 1401 � A1 	�B
 � 100 �46 �6.1 1.00 �4�0 �65 
100 102 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 2 � 1500 � A1 	�B
 � 100 �46 �6.1 1.00 11�00 120� 

C4� ท
ਤ �

C4� ท
ਤ �

120 11� 1.46 14.6 2�.2 	120Hz
 2 � 1500 � A1 	�B
 � 120 ��5 �1.� 1.00 11�00 120� 
160 15� 1.0� 10.� 21.� 	120Hz
 2 � 1500 � A1 	�B
 � 160 11�� 122 1.00 11�00 120� 
200 1�� 0.��5 �.�5 1�.5 	120Hz
 2 � 1500 � A1 	�B
 � 200 12�0� 125� � 11�00 120� 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（60Hzɿ1�50S/NJO
 6Hzɿ1�5S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 4' ཝに � ͕付いている৔合はϞʔλのશ༰ྔ L8 ·でෛՙΛか͚るͱաෛՙͱͳΓ·すので出力τϧクཝの஋以内で͝使用ください。

1.5L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

Πンόʔλ用
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૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.2�1�20�A1��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.2�1�20�A1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	�4
 2�	�5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

21
�

1�
0

1�

20�
1�01� 1�

52 52

46�	5��


55

16�
1�0

1�
1��0 10

1.
44��14

R0.4

;

14�.5

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

10

5 �

��2I6

BL
BC

,
J

11
�

˘
16

�

64	1��

��	16�


BA

A

A

;

A�A

ਤ � ;NH.2�1401�A1��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.2�1401�A1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�4	40
 �5	41

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

2�
6

15
0

20

254
21022 22

500	5�0

16�

65

11
�.

�

1�6
150 2�2�

�0 4��14

R0.4

;

6060 60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

125

�
�40I6

BL
BC

,
J

11
�

˘
16

�

BA

��	16�

64	1��


�0

A

A

;

A�A

ਤ � ;NH.2�1500�A1�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.2�1500�A1�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

5�	64
 5�	65

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

52�	5��


�5

210
160 2525

100

1�
2.

�

4��1�

1�0.5

R0.4

;

BL
BC

,
J

11
�

˘
16

�

BA

64	1��

��	16�


�0

A

A

2�
4

1�
0

25

2�0
2�0�0 �0

�2�2

60
˃

�1
5

	4
 24

14

5.
5 �

�50I6

;

A�A

.12

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 126 106 �5 �5 4�
屋外形 15� 11� 100 1�1 �5

1.5L8
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Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.2�1�20�A1��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.2�1�20�A1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

2�	��
 2�	�4

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

60
˃

�1
�

	�.�
 1�11
�.

5
5�

.5
12

6.
5

�1
.5

1�
�

�6�6
����

1��

��
�I

�

R0.4
55
5 15
6� �6.5

46�	5��
 .10

��2I6

�

10

5

4��14

2�
.6

�0

˘
16

�

;

J
��	16�


64	1��


11
�

,

BC
BL

BA

A

A
A�A

;

ਤ � ;N'.2�1401�A1��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.2�1401�A1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�4	40
 �5	41

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12
5

�
�40I6

65

�1
.1

�2
�0

I�

2�
4

14
�

1�
5

2�0
1�5 1�5

⾘�10

4��1�

BL
 BC

�0

11
�

,
J5 1�

�1 ��
500	5�0


64	1��

��	16�


BA

A

A

;

A�A

˘
16

�

ਤ � ;N'.2�1500�A1�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.2�1500�A1�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

60	66
 61	6�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

A

A

;

A�A
R0.4

;

60
˃

�1
5

	4
 24

.12

14

5.
5

�

�50I6

�5

�2
�0

I�

�00

150 150

�2
�.

5
1�

�.
5

⾘�60

4��22

��
.1

12
415
0

5 25
�� 10�.5

52�	5��


64	1��

��	16�


,

J

BA    

BL

BC

11
�

˘
16

�
˘

�0

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 126 106 �5 �5 4�
屋外形 15� 11� 100 1�1 �5

1.5L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■形式ه߸

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M3 減速比ブレーキ無

ZN□M3 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

2.2L8
200	�1
/220	�1
 60	6
/60	6
 �.�6	�.6�
/�.66	�.6�
 1�50	1�5
/1�60	1�5


155	'
 *144
શด外ઔ形400	62
/440	62
 60	6
/60	6
 4.4�	4.�4
/4.��	4.�4
 1�55	1�5
/1�60	1�5


■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク 
TPVU 4'

	60Hz


出力࣠ڐ༰
ラδΞϧՙॏ

1SP
ੇ๏ਤ

S/NJO ༰ྔ
߸ه ࿮൪ ิॿ

形式 ଎ൺݮ
N・N LHG・N N LHG

取付٭ ϑラン
δ取付6Hz 60Hz ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60Hz 60Hz 60Hz 60Hz

� �.0� 5�.� 5�� 116� 	120Hz


;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

� � 1400 � A1 	�B
 � � �2.5 �.�1 1.00 �00 �2 

C50 ท
ਤ 1

C51 ท
ਤ 1

5 5.01 �5.0 �50 �00 	120Hz
 � � 1400 � A1 	�B
 � 5 54.1 5.52 1.00 1�00 1�4 
10 �.�� 1�.5 1�5 �50 	120Hz
 � � 1400 � A1 	�B
 � 10 11� 11.5 1.00 ���0 ��4 
15 15.0 11.� 11� 2�� 	120Hz
 � � 1400 � A1 	�B
 � 15 16� 1�.� 1.00 4500 45� 
20 20.4 �.�5 ��.5 1�5 	120Hz
 � � 1400 � A1 	�B
 � 20 226 2�.0 1.00 50�0 51� 
25 25.5 �.00 �0.0 140 	120Hz
 � � 1400 � A1 	�B
 � 25 2�2 2�.� 1.00 5640 5�5 
�0 2�.� 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 � � 1400 � A1 	�B
 � �0 ��� �4.6 1.00 6120 624 
�0 2�.� 5.�� 5�.� 11� 	120Hz
 � � 1501 � A1 	�B
 � �0 ��� �4.6 1.00 ��60 �52 

C50 ท
ਤ 2

C51 ท
ਤ 2

40 ��.6 4.�� 4�.� ��.5 	120Hz
 � � 1501 � A1 	�B
 � 40 4�� 44.6 1.00 �510 ��0 
50 4�.1 �.50 �5.0 �0.0 	120Hz
 � � 1501 � A1 	�B
 � 50 54� 55.� 1.00 10660 10�� 
60 5�.4 2.�2 2�.2 5�.� 	120Hz
 � � 1501 � A1 	�B
 � 60 656 66.� 1.00 11�00 120� 
�0 ��.2 2.1� 21.� 4�.� 	120Hz
 � � 1501 � A1 	�B
 � �0 ��5 ��.2 1.00 11�00 120� 

100 �6.� 1.�5 1�.5 �5.0 	120Hz
 � � 1501 � A1 	�B
 � 100 10�4 112 1.00 11�00 120� 
注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（60Hzɿ1�50S/NJO
 6Hzɿ1�5S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。

2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 4' ཝに � ͕付いている৔合はϞʔλのશ༰ྔ L8 ·でෛՙΛか͚るͱաෛՙͱͳΓ·すので出力τϧクཝの஋以内で͝使用ください。

2.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.��1400�A1��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.��1400�A1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

46	5�
 4�	54

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

A

A

;

A�A

24
4

15
0

20

254
21022 22

505	5��

16�

65

11
�.

�

1�6
150 2�2�

�0 4��14

R0.4

;

6060

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12

5 �

�40I6

66	144

115	1��


BL
BC

,
J

12
5

˘
1�

4

BA 10�

ਤ � ;NH.��1501�A1��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.��1501�A1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6�	�4
 6�	�5

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

2�
4

1�
0

25

2�0
2�0�0 �0

�2 �2

551	62�


�5

210
160 2525

100

1�
2.

�

4��1�

1�0.5

R0.4

;

60
˃

�1
5

	4
 24

14
5.

5

�
�50I6

BL

BC

,
J

˘
1�

4
12

5

BA

66	144

115	1��


10�

A

A

;

A�A

.12

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 150 126 100 111 5�
屋外形 1�� 141 12� 151 ��

2.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.��1400�A1��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.��1400�A1�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

46	5�
 4�	54

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10

12

5 �

�40I6

65

�1
.1

�2
�0

I�

14
�

1�
5

1�5 1�5

⾘�10

4��1� 66	144

115	1��


BC

,

J

10�

12
5

˘
1�

4

BA
2�

4

2�0

5 1�
�1 ��

505	5��


BL

A

A

;

A�A

ਤ � ;N'.��1501�A1��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.��1501�A1�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

6�	�6
 �0	��

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0.4

;

60
˃

�1
5

	4
 24

.12

14
5.

5

�
�50I6

�5

�2
�0

I�

�00
150 150

�2
�.

5
15

0
1�

�.
5

⾘�60

4��22

��
.1

5 25
�� 10�.5

551	62�


BL
BC

,

J
12

5

10�BA

66	144

115	1��


A

A

;

A�A ˘
1�

4

12
4

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 150 126 100 111 5�
屋外形 1�� 141 12� 151 ��

2.2L8



$��



ギ
ヤ
モ
ー
タ

PR
ES
T®
N
EO

ZN
HM
/Z
NF
M
 Ty
pe

高効率(JIS)
三相モータ

ZNHMタイプ
ZNFMタイプ

プレスト NEOギヤモータR

脚取付／フランジ取付

$��

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

ߴ
効
率ớ
̟
̞
̨
Ờ

三
相
モ
ー
タ

0.2L8 �

˛

200 C54

0.4L8 �

˛

200 C5�



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■形式ه߸

BES

ES

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M02 減速比ブレーキ無

ZN□M02 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.2L8
200/200/220 50/60/60 1.26/1.12/1.14 14�0/1�10/1��0

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 0.6�/0.56/0.5� 14�0/1�10/1��0

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� 2.�1 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

02 � 11�0 � &4 	�B
 � � �.56 2.�5 0.�6� 0.�01 1.00 6�0 6�0 �0 �0 

C55 ท
ਤ 1

C56 ท
ਤ 1

5 5.0� 2�0 �50 02 � 11�0 � &4 	�B
 � 5 5.�� 4.�2 0.605 0.501 1.00 �10 �10 �� �� 
10 10.2 145 1�5 02 � 11�0 � &4 	�B
 � 10 12.4 10.� 1.26 1.05 1.00 1060 1060 10� 10� 
15 14.5 �6.� 11� 02 � 11�0 � &4 	�B
 � 15 1�.6 15.4 1.�0 1.5� 1.00 1250 1250 12� 12� 
20 20.6 �2.5 ��.5 02 � 11�0 � &4 	�B
 � 20 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.00 1420 1420 145 145 
25 24.4 5�.0 �0.0 02 � 11�0 � &4 	�B
 � 25 �1.0 25.� �.16 2.62 1.00 15�0 15�0 156 156 
�0 �0.4 4�.� 5�.� 02 � 11�0 � &4 	�B
 � �0 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 1650 1650 16� 16� 
�0 �1.1 4�.� 5�.� 02 � 1221 � &4 	�B
 � �0 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 2120 2120 216 216 

C55 ท
ਤ 2

C56 ท
ਤ 2

40 40.4 �6.� 4�.� 02 � 1221 � &4 	�B
 � 40 4�.0 ��.� 4.�0 4.06 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5 
50 51.0 2�.0 �5.0 02 � 1221 � &4 	�B
 � 50 60.0 4�.� 6.12 5.0� 1.00 2500 2500 255 255 
60 60.4 24.2 2�.2 02 � 1221 � &4 	�B
 � 60 �2.0 5�.� �.�4 6.0� 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5 
�0 �0.5 1�.1 21.� 02 � 1221 � &4 	�B
 � �0 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 2�40 2�40 �00 �00 

100 102 14.5 1�.5 02 � 1221 � &4 	�B
 � 100 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 2�40 2�40 �00 �00 
100 ��.� 14.5 1�.5 02 � 12�0 � &4 	�B
 � 100 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 �410 �410 �4� �4� 

C55 ท
ਤ �

C56 ท
ਤ �

120 11� 12.1 14.6 02 � 12�0 � &4 	�B
 � 120 144 11� 14.� 12.2 1.00 4000 4000 40� 40� 
160 15� �.06 10.� 02 � 12�0 � &4 	�B
 � 160 1�2 15� 1�.6 16.2 1.00 4120 4120 420 420 
200 1�� �.25 �.�5 02 � 12�0 � &4 	�B
 � 200 240 1�� 24.5 20.� 1.00 4120 4120 420 420 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.02�11�0�&4��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.02�11�0�&4�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.6	�.�
 �.6	10

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

.6

45

�0
��.5

2��	�0�


12

10
�5

1�
1

110
1�4

6

�.
5

�1�I6�

12
��

60
˃

6

A�A
;

��
12

	�.4


���

J

;

�1
24

�
65

.�

4����
1240

64
12

A

A
R0.4

�2���

J
,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;NH.02�1221�&4��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.02�1221�&4�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.�	10
 �.�	11

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

6

�.
5

6

�22I6�

���60
˃

	�.4
 12

A�A
;

1�
�

�0
12

154
1�0

�6 �6

�01	���

105.5

40

55
65
�0

4��11�

;

.6

J

A

A

12.5 12.51212

�0
.5 �1

24
�

R0.4

��12�

J
,

BCBL

BA
�BA�

ਤ � ;NH.02�12�0�&4�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.02�12�0�&4�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

12	1�
 1�	14

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

J

16
�

11
0

15

1�5
1401�.5 1�.5

4� 4�

�16	�4�

124.5

45

125
�0 1�.51�.5

65

�1
24

�
��

4��11�

A

A

;

R0.4

60
˃

�1
1

�

	�.6
 16

.�

�

4 �

�2�I6�
A�A

��2��

J
,

BCBL

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.02�11�0�&4��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.02�11�0�&4�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.6	�.�
 �.6	10

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

	�.4
 12

�5
0I

�
�

�0

�6
2��	�0�


5555
6464

12�

6

�1�I6�

�.
5

A�A

;

6

60
˃

���

J
;

4�
12

�

4����

�1
��

�0

4 10

.6
A

1�
.2A

�1
24

�

4�.5

R0.4

�2���

J
,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;N'.02�1221�&4��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.02�1221�&4�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

�.�	10
 �.�	11

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

	�.4
 12

40

4�
�01	���


�6
0I

�
�

140
�0�0

6

�.
5

�22I6�

60
˃

A�A

6

���

61

J

61

;

14
0

5142
���0

4����

A

A

.6

1�
.5

5 12

�1
24

�

5�.5

R0.4

��12�

J
,

BC
BL

BA
�BA�

ਤ � ;N'.02�12�0�&4�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.02�12�0�&4�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

12	1�
 1�	14

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ N2LA J ˘ ATLB

�1
24

�

A

A

R0.4

60
˃

�1
1

�

	�.6
 16

.�
;

�

4 �

�2�I6�
A�A

�16	�4�

�2.552
155

45

16
4

10
5.

5
5�

.5
�4

.5
4�

.5

164
�2 �2
�1 �1

J

4��11�

2�

��
0I

�
�

;

��2��

J
,

BCBL

BA
�BA�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. � � 内は屋外形・ϒϨʔΩແ仕様でのੇ๏Λࣔ͠·す。·ͨͦのࡍ、端子箱電ઢ؅͕Ϟʔλ端ΑΓ出ͬுΓ·すので͝注ҙください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 �5 �0.5 �1.5 62 �1
屋外形 12� �0 1�2 100 50

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■形式ه߸

BES

ES

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ZN□M05 減速比ブレーキ無

ZN□M05 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.4L8
200/200/220 50/60/60 2.11/1.�6/1.�1 1420/1�00/1�20

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 1.06/0.��/0.�6 1420/1�00/1�20

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� �.02 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

05 � 12�0 � &4 	�B
 � � �.12 5.�0 0.�26 0.602 1.�� 650 500 66 51 

C5� ท
ਤ 1

C5� ท
ਤ 1

5 4.�� 2�0 �50 05 � 12�0 � &4 	�B
 � 5 11.� �.�� 1.21 1.00 1.�� 12�0 1000 1�0 102 
10 10.� 145 1�5 05 � 12�0 � &4 	�B
 � 10 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.�� 2120 2120 216 216 
15 14.� �6.� 11� 05 � 12�0 � &4 	�B
 � 15 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.�� 2600 2600 265 265 
20 20.0 �2.5 ��.5 05 � 12�0 � &4 	�B
 � 20 4�.6 41.1 5.06 4.1� 1.�� 2�20 2�20 2�� 2�� 
25 25.0 5�.0 �0.0 05 � 12�0 � &4 	�B
 � 25 62.0 51.4 6.�2 5.24 1.�� 2�40 2�40 �00 �00 
�0 2�.� 4�.� 5�.� 05 � 12�0 � &4 	�B
 � �0 �4.4 61.6 �.5� 6.2� 1.�� �060 �060 �12 �12 
�0 2�.2 4�.� 5�.� 05 � 12�1 � &4 	�B
 � �0 �4.4 61.6 �.5� 6.2� 1.00 �060 �060 �12 �12 

C5� ท
ਤ 2

C5� ท
ਤ 2

40 41.� �6.� 4�.� 05 � 12�1 � &4 	�B
 � 40 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 �410 �410 �4� �4� 
50 50.4 2�.0 �5.0 05 � 12�1 � &4 	�B
 � 50 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 ���0 ���0 ��4 ��4 
60 5�.� 24.2 2�.2 05 � 12�1 � &4 	�B
 � 60 144 11� 14.� 12.2 1.00 4120 4120 420 420 
�0 �0.0 1�.1 21.� 05 � 12�1 � &4 	�B
 � �0 1�2 15� 1�.6 16.2 1.00 4120 4120 420 420 

100 ��.6 14.5 1�.5 05 � 12�1 � &4 	�B
 � 100 240 1�� 24.5 20.� 1.00 4120 4120 420 420 
100 101 14.5 1�.5 05 � 1�20 � &4 	�B
 � 100 240 1�� 24.5 20.� 1.00 5��0 5��0 600 600 

C5� ท
ਤ �

C5� ท
ਤ �

120 11� 12.1 14.6 05 � 1�20 � &4 	�B
 � 120 2�� 2�� 2�.4 24.� 1.00 �060 �060 �20 �20 
160 156 �.06 10.� 05 � 1�20 � &4 	�B
 � 160 ��4 �1� ��.2 �2.4 1.00 �060 �060 �20 �20 
200 1�5 �.25 �.�5 05 � 1�20 � &4 	�B
 � 200 4�0 ��� 4�.0 40.6 1.00 �060 �060 �20 �20 

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。

0.4L8
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5.5L8

�.5L8

11L8

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.05�12�0�&4��d�0/ 仕様ه߸
	;NH.05�12�0�&4�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	15
 1�	15

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

R0
.4

J��

��

; �

4 �

�2�I6 .�

60
˃

	�.6
 16

�1
1

124.5

65
�0

125

4�4�
140

�1
60

15

1�5
1�.51�.5 1�.51�.5

�44	���


45
11

0
1�

�

11
2

�� ;
A�A

A

A

BC
BL

4��11 BA

ਤ � ;NH.05�12�1�&4��0d100/ 仕様ه߸
	;NH.05�12�1�&4�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

15	1�
 16	1�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

A;

.�

60
˃

;

�1
1

�

R0.4

A

��
�1

60
�

124.5

�
45

��5	41�


65
�0

125

4�4�
140
1�5

15
11

0
1�

�

1�.51�.51�.51�.5

�2�I6�

�

4

A�A

11
2

	�.6
 16

4��11 BA

BC
BL

ਤ � ;NH.05�1�20�&4�100d200/ 仕様ه߸
	;NH.05�1�20�&4�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	21
 20	22

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10
;

105

�

��2I6�
A�A

52 52

�1
60

�

R0.4

;

1�0
�0

1�0
16�

1�1�1�1�
20�

A

A

��0	42�

14�.5

55

1� 1�
0

21
4

10
1.

4

11
2

BC
BL

4��14 BA

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 114 �4 �5 �5 4�
屋外形 141 104.5 142 100 50

0.4L8
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408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8
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�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.05�12�0�&4��d�0/ 仕様ه߸
	;N'.05�12�0�&4�B��d�0/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	15
 1�	15

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

11
2

�1
60

��
0I

�

5 15
45

52 �2.5
�44	���


R0
.4

;

2�

A

A �1
1

60
˃

16	�.6


.��2�I6

�

�

4

;

BC
BL

BA A�A

4�
.5

�4
.5

5�
.5

10
5.

5 16
4

�1�1
�2�2

164

4��11

ਤ � ;N'.05�12�1�&4��0d100/ 仕様ه߸
	;N'.05�12�1�&4�B��0d100/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

15	1�
 16	1�

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��
A�A

60
˃

�1
1

�
	�.6
 16

.�

�

4 �

�2�I6� ;

�1
60

�

R0.4

��5	41�

�2.552
155

45

16
4

10
5.

5
5�

.5
�4

.5
4�

.5

164
�2 �2
�1 �1 4��11�

2�

��
0I

�
�

; A

A

11
2

BC
BL

BA

ਤ � ;N'.05�1�20�&4�100d200/ 仕様ه߸
	;N'.05�1�20�&4�B�100d200/ 仕様ه߸ 


࣭ྔ LH
屋内形 屋外形

1�	21
 20	22

仕様ه߸

屋内形 屋外形

J ˘ NTLA J ˘ ATLB

J��

��

60
˃

�1
�

	�.�
 1�

.10��2I6�

�

105

;
A�A

11
�.

5
5�

.5
12

6.
5

�1
.5

1�
�

�6�6
����

1��

��
�I

�
�

R0.4

55
5 15

6� �6.5
��0	42�


A

A

;

4��14�

�1
60

�

2�
.6

11
2

BC
BL

BA

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙくだ
さい。

2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ z2z、400V はڃ z4z ͕ೖΓ·す。ৄࡉ
は C� ท、C5 ทΛ͝ࢀরください。

�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 屋外形は端子箱の向͖（引出口方向）͕ਤ໘ͱҟͳΓ·す。ৄࡉはٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

J , BA BC BL
屋内形 114 �4 �5 �5 4�
屋外形 141 104.5 142 100 50

0.4L8
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脚取付／フランジ取付

$��

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

単
相
モ
ー
タ

408 5

˛

�0 C62

608 5

˛

�0 C6�

�08 5

˛

�0 C64
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200 C65
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ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
��8

■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
減速比ブレーキ無

減速比ブレーキ付

ZNFM004

ZNFM004 BCA

CA枠番

枠番

注 
 オプションで٭取付形΋製࡞で͖·す。C�� ทΛ͝ࢀরください。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

408
100/100 50/60 0.��/0.�� 1�60/1660

120	&
 *120
อޢ形（ࣗྫྷ形）200/200 50/60 0.��/0.�� 1�50/1660

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

5 5.00 2�0 �50

;N'.
（ϑランδ

取付）

004 � 1160 � CA 	�B
 � 5 1.1� 0.�� 0.121 0.100 2.25 5�� 5�� 55 55

C62 ท
ਤ 1

�.5 �.6� 1�� 2�� 004 � 1160 � CA 	�B
 � �.5 1.�� 1.4� 0.1�2 0.150 2.25 6�6 6�6 �0 �0
10 10.0 145 1�5 004 � 1160 � CA 	�B
 � 10 2.�� 1.�� 0.242 0.201 2.25 6�6 6�6 �0 �0

12.5 12.4 116 140 004 � 1160 � CA 	�B
 � 12.5 2.�� 2.46 0.�0� 0.251 2.25 6�6 6�6 �0 �0
15 14.� �6.� 11� 004 � 1160 � CA 	�B
 � 15 �.56 2.�5 0.�6� 0.�01 2.25 ��� ��� �0 �0
20 1�.6 �2.5 ��.5 004 � 1160 � CA 	�B
 � 20 4.�5 �.�� 0.4�4 0.401 2.25 11�0 11�0 120 120
25 24.2 5�.0 �0.0 004 � 1160 � CA 	�B
 � 25 5.�� 4.�2 0.605 0.501 2.25 11�0 11�0 120 120
�0 �0.� 4�.� 5�.� 004 � 1160 � CA 	�B
 � �0 �.12 5.�0 0.�26 0.602 2.25 12�0 12�0 125 125
40 ��.� �6.� 4�.� 004 � 1160 � CA 	�B
 � 40 �.50 �.�� 0.�6� 0.�02 2.25 12�0 12�0 125 125
50 4�.5 2�.0 �5.0 004 � 1160 � CA 	�B
 � 50 11.� �.�� 1.21 1.00 2.25 12�0 12�0 125 125
60 61.6 24.2 2�.2 004 � 1160 � CA 	�B
 � 60 14.2 11.� 1.45 1.20 2.25 12�0 12�0 125 125
�0 �0.� 20.� 25.0 004 � 1160 � CA 	�B
 � �0 16.6 1�.� 1.6� 1.40 2.25 12�0 12�0 125 125

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。๷ਫ形Λ͝ݕ౼ください。

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.004�1160�CA�5d�0
	;N'.004�1160�CA�B�5d�0


࣭ྔ LH
屋内形

�.�	4.5

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N9T9

;

	�.4
 1�

60
˃

φ
�

.5
2�

��

202	261


φ
4�

I�

5

L��00

�

φ16I6

5

;

5
65

R0.4

A�A

A

A

	 1
�


�0

4545

�0

˘
�0

	 ˘
�6


�2
5�

4�φ6.5

45˃

φ
10

4

1�

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、100V はڃ z1z、200V はڃ z2z ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C4 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

408
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408

608

�08

0.1L8

0.2L8
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2.2L8
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ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭
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ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ��8
■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
減速比ブレーキ無

減速比ブレーキ付

ZNFM006

ZNFM006 BCA

CA枠番

枠番

注 
 オプションで٭取付形΋製࡞で͖·す。C�� ทΛ͝ࢀরください。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

608
100/100 50/60 1.1/1.1 1�40/16�0

120	&
 *120
อޢ形（外ઔ形）200/200 50/60 0.5�/0.55 1��0/1640

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

5 5.00 2�0 �50

;N'.
（ϑランδ

取付）

006 � 1160 � CA 	�B
 � 5 1.�� 1.4� 0.1�2 0.150 1.50 5�� 5�� 55 55

C6� ท
ਤ 1

�.5 �.6� 1�� 2�� 006 � 1160 � CA 	�B
 � �.5 2.6� 2.21 0.2�2 0.226 1.50 540 540 �0 �0
10 10.0 145 1�5 006 � 1160 � CA 	�B
 � 10 �.56 2.�5 0.�6� 0.�01 1.50 6�6 6�6 �0 �0

12.5 12.4 116 140 006 � 1160 � CA 	�B
 � 12.5 4.45 �.6� 0.454 0.��6 1.50 6�6 6�6 �0 �0
15 14.� �6.� 11� 006 � 1160 � CA 	�B
 � 15 5.�4 4.4� 0.545 0.451 1.50 ��� ��� �0 �0
20 1�.6 �2.5 ��.5 006 � 1160 � CA 	�B
 � 20 �.12 5.�0 0.�26 0.602 1.50 11�0 11�0 120 120
25 24.2 5�.0 �0.0 006 � 1160 � CA 	�B
 � 25 �.�0 �.�� 0.�0� 0.�52 1.50 11�0 11�0 120 120
�0 �0.� 4�.� 5�.� 006 � 1160 � CA 	�B
 � �0 10.� �.�5 1.0� 0.�0� 1.50 12�0 12�0 125 125
40 ��.� �6.� 4�.� 006 � 1160 � CA 	�B
 � 40 14.2 11.� 1.45 1.20 1.50 12�0 12�0 125 125
50 4�.5 2�.0 �5.0 006 � 1160 � CA 	�B
 � 50 1�.� 14.� 1.�2 1.50 1.50 12�0 12�0 125 125
60 61.6 24.2 2�.2 006 � 1160 � CA 	�B
 � 60 21.4 1�.� 2.1� 1.�1 1.50 12�0 12�0 125 125
�0 �0.� 20.� 25.0 006 � 1160 � CA 	�B
 � �0 24.� 20.� 2.54 2.11 1.50 12�0 12�0 125 125

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.006�1160�CA�5d�0
	;N'.006�1160�CA�B�5d�0


࣭ྔ LH
屋内形

4.4	5.2

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N9T9

;

	�.4
 1�

60
˃

φ
�

.5
2�

��

2��	2��


φ
4�

I�

5

�

φ16I6

5

;

5
65

R0.4

A�A

A

A

	 1
�


�0

4545

�0

˘
�6

�2
5�

4�φ6.5

45˃

φ
10

4

1�

L��00

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、100V はڃ z1z、200V はڃ z2z ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C4 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

608



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
��8

■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
減速比ブレーキ無

減速比ブレーキ付

ZNFM009

ZNFM009 BCA

CA枠番

枠番

注 
 オプションで٭取付形΋製࡞で͖·す。C�� ทΛ͝ࢀরください。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

�08
100/100 50/60 1.6/1.6 1�50/1650

120	&
 *120
อޢ形（外ઔ形）200/200 50/60 0.��/0.�� 1�40/1640

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

5 5.00 2�0 �50

;N'.
（ϑランδ

取付）

00� � 1160 � CA 	�B
 � 5 2.6� 2.21 0.2�2 0.226 1.00 5�� 5�� 55 55

C64 ท
ਤ 1

�.5 �.6� 1�� 2�� 00� � 1160 � CA 	�B
 � �.5 4.01 �.�2 0.40� 0.��� 1.00 6�6 6�6 �0 �0
10 10.0 145 1�5 00� � 1160 � CA 	�B
 � 10 5.�4 4.4� 0.545 0.451 1.00 6�6 6�6 �0 �0

12.5 12.4 116 140 00� � 1160 � CA 	�B
 � 12.5 6.6� 5.5� 0.6�1 0.564 1.00 6�6 6�6 �0 �0
15 14.� �6.� 11� 00� � 1160 � CA 	�B
 � 15 �.01 6.64 0.�1� 0.6�� 1.00 ��� ��� �0 �0
20 1�.6 �2.5 ��.5 00� � 1160 � CA 	�B
 � 20 10.� �.�5 1.0� 0.�0� 1.00 11�0 11�0 120 120
25 24.2 5�.0 �0.0 00� � 1160 � CA 	�B
 � 25 1�.4 11.1 1.�6 1.1� 1.00 11�0 11�0 120 120
�0 �0.� 4�.� 5�.� 00� � 1160 � CA 	�B
 � �0 16.0 1�.� 1.6� 1.�5 1.00 12�0 12�0 125 125
40 ��.� �6.� 4�.� 00� � 1160 � CA 	�B
 � 40 21.4 1�.� 2.1� 1.�1 1.00 12�0 12�0 125 125
50 4�.5 2�.0 �5.0 00� � 1160 � CA 	�B
 � 50 26.� 22.1 2.�2 2.26 1.00 12�0 12�0 125 125
60 61.6 24.2 2�.2 00� � 1160 � CA 	�B
 � 60 �2.0 26.6 �.2� 2.�1 1.00 12�0 12�0 125 125
�0 �0.� 20.� 25.0 00� � 1160 � CA 	�B
 � �0 ��.4 �1.0 �.�1 �.16 1.00 12�0 12�0 125 125

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.00��1160�CA�5d�0
	;N'.00��1160�CA�B�5d�0


࣭ྔ LH
屋内形

4.4	5.2

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N9T9

;

	�.4
 1�

60
˃

φ
�

.5
2�

��

2��	2��


φ
4�

I�

5

�

φ16I6

5

;

5
65

R0.4

A�A

A

A

	 1
�


�0

4545

�0

˘
�6

�2
5�

4�φ6.5

45˃

φ
10

4

1�

L��00

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、100V はڃ z1z、200V はڃ z2z ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C4 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
6. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

�08
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๷ਫ形
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製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
 ���L8
■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

減速比ブレーキ無 ZN□M01 枠番 CB

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.1L8
100/100 50/60 2.�/2.2 1450/1�40

1�0	B
 *144
શด外ઔ形200/200 50/60 1.4/1.1 1450/1�40

注 
 ϒϨʔΩ付は製࡞で͖·せΜ。

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� 2.�1 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

01 � 11�0 � CB � � 1.�� 1.4� 0.1�2 0.150 1.00 6�0 6�0 �0 �0

C66 ท
ਤ 1

C6� ท
ਤ 1

5 5.0� 2�0 �50 01 � 11�0 � CB � 5 2.�� 2.46 0.�0� 0.251 1.00 �10 �10 �� ��
10 10.20 145 1�5 01 � 11�0 � CB � 10 6.20 5.14 0.6�2 0.524 1.00 1060 1060 10� 10�
15 14.52 �6.� 11� 01 � 11�0 � CB � 15 �.�0 �.�0 0.�4� 0.��6 1.00 1250 1250 12� 12�
20 20.5� �2.5 ��.5 01 � 11�0 � CB � 20 12.4 10.� 1.26 1.05 1.00 1420 1420 145 145
25 24.44 5�.0 �0.0 01 � 11�0 � CB � 25 15.5 12.� 1.5� 1.�1 1.00 15�0 15�0 156 156
�0 �0.40 4�.� 5�.� 01 � 11�0 � CB � �0 1�.6 15.4 1.�0 1.5� 1.00 1650 1650 16� 16�
40 41.5� �6.� 4�.� 01 � 11�0 � CB � 40 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.00 1�00 1�00 1�4 1�4
50 4�.5� 2�.0 �5.0 01 � 11�0 � CB � 50 �1.0 25.� �.16 2.62 1.00 1��0 1��0 1�� 1��
60 60.22 24.2 2�.2 01 � 1220 � CB � 60 �6.0 2�.� �.6� �.04 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5

C66 ท
ਤ 2

C6� ท
ਤ 2

�0 ��.�� 1�.1 21.� 01 � 1220 � CB � �0 4�.0 ��.� 4.�0 4.06 1.00 2�40 2�40 �00 �00
100 101.64 14.5 1�.5 01 � 1220 � CB � 100 60.0 4�.� 6.12 5.0� 1.00 2�40 2�40 �00 �00
120 115.�5 12.1 14.6 01 � 1220 � CB � 120 �2.0 5�.� �.�4 6.0� 1.00 2�40 2�40 �00 �00
160 154.1� �.06 10.� 01 � 1220 � CB � 160 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 2�40 2�40 �00 �00
200 1�2.50 �.25 �.�5 01 � 1220 � CB � 200 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 2�40 2�40 �00 �00

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形おΑͼϒϨʔΩ付は製࡞で͖·せΜ。

0.1L8
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૬ࡾ
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�08
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取付٭
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Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.01�11�0�CB��d50/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

�.0
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

45

�0
��.5

2��

10
�5

1�
1

110
1�4

6

�.
5

�1�I6

12
��

6

��
12

11�

;

�
12

4
65

.�

4���
1240

64
12

R0.4

�2
5� A�A

	�.4
 12

60
˃

�
�

.6
;

A

A

ਤ � ;NH.01�1220�CB�60d200/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

�.0
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

6

�.
5

6

�22I6

154
1�0

�6 �6

105.5
40

55
65
�0

4��11

;

11�

12.5 12.51212
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A

A

注 
 1. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
2. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
�. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.1L8
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0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.01�11�0�CB��d50/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

�.0
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

�
50

I�
�0
4
�6

2��

5555
6464

12�

6

�1�I6

�.
5

6

11�

;

4�
12

�

4���

�0�1
��

10

1�
.2

�
12

4

4�.5

R0.4

�2
5� A�A

	�.4
 12

60
˃

�
�

.6
;

A

A

ਤ � ;N'.01�1220�CB�60d200/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

�.0
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

40

4�
2��

�
60

I�

4���

140
�0�0

6161

6

�.
5

�22I6

6

11�

14
0

��
51

�0
42

;

5 12

1�
.5

�
12

4

5�.5

R0.4

�2
5�

A�A

A

A
	�.4
 12

60
˃

�
�

.6
;

注 
 1. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
2. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
�. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.1L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
���L8

■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

減速比ブレーキ無 ZN□M02 枠番 CB

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.2L8
100/100 50/60 4.1/�.� 1440/1��0

1�0	B
 *144
શด外ઔ形200/200 50/60 2.1/1.� 1440/1��0

注 
 ϒϨʔΩ付は製࡞で͖·せΜ。

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� 2.�1 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

02 � 11�0 � CB � � �.56 2.�5 0.�6� 0.�01 1.00 6�0 6�0 �0 �0

C6� ท
ਤ 1

C�0 ท
ਤ 1

5 5.0� 2�0 �50 02 � 11�0 � CB � 5 5.�� 4.�2 0.605 0.501 1.00 �10 �10 �� ��
10 10.20 145 1�5 02 � 11�0 � CB � 10 12.4 10.� 1.26 1.05 1.00 1060 1060 10� 10�
15 14.52 �6.� 11� 02 � 11�0 � CB � 15 1�.6 15.4 1.�0 1.5� 1.00 1250 1250 12� 12�
20 20.5� �2.5 ��.5 02 � 11�0 � CB � 20 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.00 1420 1420 145 145
25 24.44 5�.0 �0.0 02 � 11�0 � CB � 25 �1.0 25.� �.16 2.62 1.00 15�0 15�0 156 156
�0 �0.40 4�.� 5�.� 02 � 11�0 � CB � �0 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 1650 1650 16� 16�
�0 �1.11 4�.� 5�.� 02 � 1221 � CB � �0 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 2120 2120 216 216

C6� ท
ਤ 2

C�0 ท
ਤ 2

40 40.�� �6.� 4�.� 02 � 1221 � CB � 40 4�.0 ��.� 4.�0 4.06 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5
50 51.02 2�.0 �5.0 02 � 1221 � CB � 50 60.0 4�.� 6.12 5.0� 1.00 2500 2500 255 255
60 60.42 24.2 2�.2 02 � 1221 � CB � 60 �2.0 5�.� �.�4 6.0� 1.00 2�00 2�00 2�5 2�5
�0 �0.46 1�.1 21.� 02 � 1221 � CB � �0 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 2�40 2�40 �00 �00

100 101.6� 14.5 1�.5 02 � 1221 � CB � 100 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 2�40 2�40 �00 �00
100 ��.�� 14.5 1�.5 02 � 12�0 � CB � 100 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 �410 �410 �4� �4�

C6� ท
ਤ �

C�0 ท
ਤ �

120 116.�0 12.1 14.6 02 � 12�0 � CB � 120 144 11� 14.� 12.2 1.00 4000 4000 40� 40�
160 15�.2� �.06 10.� 02 � 12�0 � CB � 160 1�2 15� 1�.6 16.2 1.00 4120 4120 420 420
200 1��.�� �.25 �.�5 02 � 12�0 � CB � 200 240 1�� 24.5 20.� 1.00 4120 4120 420 420

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形おΑͼϒϨʔΩ付は製࡞で͖·せΜ。

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.02�11�0�CB��d�0/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

�.0
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

45

�0
��.5

2��

10
�5

1�
1

110
1�4

6

�.
5

�1�I6

12
��

6

��
12

11�

;

�
12

4
65

.�

4���
1240

64
12

R0.4

�2
5� A�A

A

A

	�.4
 12

60
˃

�
�

.6
;

ਤ � ;NH.02�1221�CB��0d100/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

10
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

6

�.
5

6

�22I6

1�
�

�0
12

154
1�0

�6 �6

�01
105.5

40

55
65
�0

4��11

;

11�

12.5 12.51212

�0
.5

�
12

4

R0.4

�2
5�

A�A

A

A

	�.4
 12

60
˃

�
�

.6
;

ਤ � ;NH.02�12�0�CB�100d200/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

1�
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

11�

16
�

11
0

15

1�5
1401�.5 1�.5

4� 4�

�16
124.5

45

125
�0 1�.51�.5

65

�
12

4
��

4��11

;

R0.4

�

4 �

�2�I6

�2
5�

A

A

A�A

60
˃

�
11

	�.6
 16

.�
;

注 
 1. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
2. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
�. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.02�11�0�CB��d�0/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

�.0
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

�
50

I�
�0
4
�6

2��

5555
6464

12�

6

�1�I6

�.
5

6

11�

;

4�
12

�

4���

�0�1
��

10

1�
.2

�
12

4

4�.5

R0.4

�2
5� A�A

A

A
	�.4
 12

60
˃

�
�

.6
;

ਤ � ;N'.02�1221�CB��0d100/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

10
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

40

4�
�01

�
60

I�

140
�0�0

6

�.
5

�22I6

6
61

11�

61

;

14
0

5142
���0

4���

1�
.5

5 12

�
12

4

5�.5

R0.4

�2
5�

A�A

A

A
	�.4
 12

60
˃

�
�

.6
;

ਤ � ;N'.02�12�0�CB�100d200/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

1�
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

�
12

4

R0.4

�

4 �

�2�I6

�16
�2.552
155

45

16
4

10
5.

5
5�

.5
�4

.5
4�

.5

164
�2 �2
�1 �1

11�

4��11

2�

�
�0

I�

;

�2
5�

A

A

A�A

60
˃

�
11

	�.6
 16

.�
;

注 
 1. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
2. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
�. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.2L8



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
 ���L8
■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C2頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

減速比ブレーキ無 ZN□M05 枠番 CB

注 
 形式ه߸の˘には、H	 取付٭ 
 ·ͨは '	 ϑランδ取付 
 のいͣれか͕ೖΓ·す。

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.4L8
100/100 50/60 6.�/5.� 1440/1�40

1�0	B
 *144
શด外ઔ形200/200 50/60 �.4/2.� 1440/1�40

注 
 ϒϨʔΩ付は製࡞で͖·せΜ。

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP ੇ๏ਤ
S/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N LHG
取付٭ ϑランδ

取付50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
� �.10 4�� 5��

;NH.
（取付٭）

;N'.
（ϑランδ

取付）

05 � 1220 � CB � � �.12 5.�0 0.�26 0.602 1.00 �20 �00 �4 �1

C�2 ท
ਤ 1

C�� ท
ਤ 1

5 4.�4 2�0 �50 05 � 1220 � CB � 5 11.� �.�� 1.21 1.00 1.00 1060 1060 10� 10�
10 �.�� 145 1�5 05 � 1220 � CB � 10 24.� 20.5 2.5� 2.0� 1.00 1420 1420 145 145
15 14.65 �6.� 11� 05 � 1220 � CB � 15 ��.2 �0.� �.�� �.14 1.00 1650 1650 16� 16�
20 1�.51 �2.5 ��.5 05 � 1220 � CB � 20 4�.6 41.1 5.06 4.1� 1.00 1�40 1�40 1�� 1��
25 24.�� 5�.0 �0.0 05 � 1220 � CB � 25 62.0 51.4 6.�2 5.24 1.00 2010 2010 205 205
�0 �1.06 4�.� 5�.� 05 � 1220 � CB � �0 �4.4 61.6 �.5� 6.2� 1.00 2120 2120 216 216
�0 2�.24 4�.� 5�.� 05 � 12�1 � CB � �0 �4.4 61.6 �.5� 6.2� 1.00 �060 �060 �12 �12

C�2 ท
ਤ 2

C�� ท
ਤ 2

40 41.2� �6.� 4�.� 05 � 12�1 � CB � 40 �6.0 ��.6 �.�� �.11 1.00 �410 �410 �4� �4�
50 50.�5 2�.0 �5.0 05 � 12�1 � CB � 50 120 ��.4 12.2 10.1 1.00 ���0 ���0 ��4 ��4
60 5�.6� 24.2 2�.2 05 � 12�1 � CB � 60 144 11� 14.� 12.2 1.00 4120 4120 420 420
�0 �0.00 1�.1 21.� 05 � 12�1 � CB � �0 1�2 15� 1�.6 16.2 1.00 4120 4120 420 420

100 ��.5� 14.5 1�.5 05 � 12�1 � CB � 100 240 1�� 24.5 20.� 1.00 4120 4120 420 420
100 100.�2 14.5 1�.5 05 � 1�20 � CB � 100 240 1�� 24.5 20.� 1.00 5��0 5��0 600 600

C�2 ท
ਤ �

C�� ท
ਤ �

120 11�.�0 12.1 14.6 05 � 1�20 � CB � 120 2�� 2�� 2�.4 24.� 1.00 �060 �060 �20 �20
160 156.44 �.06 10.� 05 � 1�20 � CB � 160 ��4 �1� ��.2 �2.4 1.00 �060 �060 �20 �20
200 1�5.1� �.25 �.�5 05 � 1�20 � CB � 200 4�0 ��� 4�.0 40.6 1.00 �060 �060 �20 �20

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠தԝの位置の஋です。
�. 屋外形おΑͼϒϨʔΩ付は製࡞で͖·せΜ。

0.4L8
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平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
���L8

■ੇ๏ਤ

ਤ � ;NH.05�1220�CB��d�0/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

1�
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

��1
0�21

12
�6

1�0
154

�6
12

�.

6

6

�22I6
A�A

���
105.5

40

55
12.5

�0
65 12.5

4��11 5.�
5.0�

�
16

0

R0.4

A

A
5

6�
55

1����

104.5

注）本製඼はϞʔλ下端෦͕έʔス٭取付෦ΑΓ下にͳΓ·すので、取合いઃܭのࡍは͝注ҙください。

ਤ � ;NH.05�12�1�CB��0d100/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

16
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

6�
55

1����

�2�I6

4��11
1�.5

4�
140
1�5

4�
1�.5

�

4 �

A�A

51
011

��1

400
124.5

45

A

A

65

R0.4

1�.5 �0
125

1�.5

�� �
16

0

104.5

ਤ � ;NH.05�1�20�CB�100d200/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

21
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

6�
55

1����

��2I6

4��1452 52
1�1� 1�0

20�

10

5 �

A�A

1� 1�
16�
1�0

42�
14�.5

55
A

A�1
0�1

412

�0

R0.4 �
16

0
10

1.
4

104.5

注 
 1. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
2. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
�. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.4L8
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୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

୯૬
Ϟʔλ

औ෇ ZNHM٭ タイプ � ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
୯૬Ϟʔタ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແ 
 ���L8
■ੇ๏ਤ

ਤ � ;N'.05�1220�CB��d�0/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

1�
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

6�
55

1����
24

0� ��
15

041

61 61
�0�0

140

5.�

6

6

�22I6
A�A

�
60

I�

�
16

0

A

A
40

R0.4

5
4� 5�.5

12

5.�1

���

4��� 104.5

ਤ � ;N'.05�12�1�CB��0d100/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

16
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

6�
55

1����

2�I6

4��11

5.�4
5.�5 4615.501

�1�1
�2 �2

164

�

4 �

A�A
45R0.4

5
52

15
�2.5

400

�2

A

A �
16

0

�
�0

I�

5.4�

104.5

ਤ � ;N'.05�1�20�CB�100d200/ 仕様ه߸ ࣭ྔ LH
屋内形

21
仕様ه߸

屋内形

JDN4LB

6�
55

1����

��2I6

4��14

�
16

0

�
��

I�

5.�11
5.�5

5.1�
5.621

��1

�6 �6
�� ��

1��

10

5

�

A�A

A

A

R0.4

6.�2

55
5

6�
42�

15
�6.5

104.5

注 
 1. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
2. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ 	 ී௨形 
 に準͠ڌてい·す。
�. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.4L8
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オプション製品

ギ
ヤ
モ
ー
タ

PR
ES
T®
N
EO

プレスト NEOギヤモータ
R

$��

Ϟʔλ仕様 Ϟʔλ種類 ϒϨʔΩ λΠプ ༰ྔൣғ ท

๷ਫ形Ϟʔλ

૬Ϟʔλࡾ
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ
Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ
୯૬Ϟʔλ

ແ
ʗ
෇

;N'. 408 ʙ 2.2L8

C��

;NH. 0.1L8 ʙ 2.2L8

҆શ૿๷ര形
Ϟʔλ

૬Ϟʔλࡾ
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

ແ
;N'. 0.1L8 ʙ 2.2L8

C��
;NH. 0.1L8 ʙ 2.2L8

取付形٭
૬Ϟʔλࡾ
୯૬Ϟʔλ

ແ
ʗ
෇

;NH. 408 ʙ �08 C��



$��



ギ
ヤ
モ
ー
タ

PR
ES
T®
N
EO

ZN
HM
/Z
NF
M
 Ty
pe

オプション製品
プレスト NEOギヤモータR

防水形モータ

$��

ท
ಛ௕ͱ֓ཁ C��

λΠプ Ϟʔλ種類 ϒϨʔΩ ༰ྔൣғ

;NH. ૬Ϟʔλࡾ ແ 0.1L8 ʙ 0.55L8 C�4

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ
ແ 0.�5L8 ʙ 2.2L8 C�4Πンόʔλ用

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

;N'. ૬Ϟʔλࡾ
ແʗ付 408 ʙ �08 C�2

ແ 0.1L8 ʙ 0.55L8 C�5

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ
ແ 0.�5L8 ʙ 2.2L8 C�5Πンόʔλ用

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

୯૬Ϟʔλ ແʗ付 408 C�6
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軸
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҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

オプション
製඼

֓ཁ

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

๷ਫ形

ϒϨʔΩ付

๷ਫܗϞʔタ
ಛ௕

ಛ　௕
*&C ڃ౳ޢอ֨ن *165ŋ*16� ๷ਫ・๷ਖλΠプのΪϠϞʔλです。
ਫ͕はͶͨΓ、ఆظతにਫચいする৔所での使用に࠷దです。

w  出力࣠は、スςンϨス製Λ࠾用。ਫにΑるࡺΛ๷͗·す。
w  ഑ઢは、408 ʙ �08 はΩϟϒλΠϠέʔϒϧ式、0.1L8 以্は屋外形電ઢ؅式端子箱（端子台式）Λ࠾用。
w  ௨電෦΁の๷ਫੑ΋࣮֬です。

˕อࣜํޢʹ͍ͭͯ

IP 6 5 耐塵防噴流形
いかͳる方向からの෾ （ྲྀ�Nのڑ཭からのਫྲྀ12.5L/NJO、�0LQBΛ�෼ؒ）にΑͬて΋、༗֐ͳӨڹΛड͚ͳいߏ଄

水中や強い噴流のかかる環境（高圧洗浄）や、薬品による洗浄には適していません。
଄ߏશͳ๷ਖ׬

IP 6 7 耐塵防浸形
ఆのਫࢦ ࣌ਂ・ （ؒਫਂ1Nに�0෼ؒ）にてਫதにਁ͠、ͨ ͱ͑ਫ͕ਁೖ͠て΋༗֐ͳӨڹΛड͚ͳいߏ଄

強い噴流のかかる環境（高圧洗浄）や、薬品による洗浄には適していません。
଄ߏશͳ๷ਖ׬

˕બఆʹ͍ͭͯ
w όϦΤʔションおΑͼ૊合せは屋内形ͱ΄΅ಉҰです。ػ種のબఆは、ʮ屋内形ʯのทΛ͝ࢀরください。

w ʮ๷ਫ形ʯはػ種形式にはදࣔされ·せΜ。͝注จのࡍは、ඞͣʮ๷ਫ形ʯのࢦఆΛ別్ߦͳͬてください。

w *165ͱ*16�の形式、外形ਤはಉҰです。͝注จのࡍは、*165ͱ*16�のいͣれかΛ͝ࢦఆください。

͍ͯͭʹ߸ه༷࢓˕
w *165ɿ仕様ه߸の�ܻ໨͕ʮ8ʯにͳΓ·す（˓˓8˓˓˓）。

w *16�ɿ仕様ه߸は͋Γ·せΜ。

๷ਫ形対応Ұཡද

Ϟʔλ༰ྔ

λΠプ
取付٭

;NH. λΠプ
ϑランδ取付
;N'. λΠプ

ϒϨʔΩ ϒϨʔΩ
ແ 付 ແ 付

૬ࡾ

408 ʵ ʵ ˓˔ ˓˔
608 ʵ ʵ ˓˔ ˓˔
�08 ʵ ʵ ˓˔ ˓˔

0.1L8 ˓ ʵ ˓ ʵ
0.2L8 ˓ ʵ ˓ ʵ
0.4L8 ˓ ʵ ˓ ʵ

0.55L8 ˓ ʵ ˓ ʵ

プϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5L8 ˓ ʵ ˓ ʵ
1.5L8 ˓ ʵ ˓ ʵ
2.2L8 ˓ ʵ ˓ ʵ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬ࡾ

0.�5L8 ˓ ʵ ˓ ʵ
1.5L8 ˓ ʵ ˓ ʵ
2.2L8 ˓ ʵ ˓ ʵ

୯૬ 408 ʵ ʵ ˓˔ ˓˔
*165ɿ˓、*16�ɿ˔
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๷ര形

๷ਫ形
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製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

オプション
製඼

֓ཁ

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

๷ਫ形

ϒϨʔΩ付

๷ਫܗϞʔタ
ඪ४仕様

ඪ४仕様ʢ๷ਫܗʣ

モ
ー
タ
部

種類 ߲ɹɹ໨ 標準仕様 内ଂ形ϒϨʔΩ付標準仕様

༰ྔൣғ 408 ʙ 0.55L8ɹ41 408 ʙ �08ɹ41
.B ϒϨʔΩ

อޢ方式 408 ʙ �08ɿ*165 ଱ਖ๷෾ྲྀ形、*16� ଱ਖ๷ਁ形
0.1L8 ʙ 0.55L8ɹ*165 ଱ਖ๷෾ྲྀ形 *165 ଱ਖ๷෾ྲྀ形、*16� ଱ਖ๷ਁ形

外ඃߏ଄ 408 ʙ 0.1L8 શดࣗྫྷ形
0.2L8 ʙ 0.55L8 શด外ઔ形 શดࣗྫྷ形

電ɹɹݯ
� ఆ֨電ݯ
200V 50/60Hz、220V 60Hz ·ͨは
400V 50/60Hz、440V 60Hz

� ఆ֨電ݯ
200V 50/60Hz、220V 60Hz

଱೤クラス 408 ʙ 0.4L8 120 	&

0.55L8 1�0 	B
 408 ʙ �08 Ϟʔλɿ120 	&
 ʗϒϨʔΩɿB

ఆ֨ؒ࣌ 41（࿈ଓ） 41（࿈ଓ）

ಈ方式࢝ ௚ೖれ ௚ೖれ

口 出 ઢ
408 ʙ �08ɹ4 本（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧ引出

φ�.� ʷ 2N 付ɹΞʔスઢ付）
0.1L8 ʙ 0.55L8ɹ� 本（端子台式）

6 本
（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧ引出
φ�.� ʷ 2N 付ɹΞʔスઢ付）

ɹɹ֨ن J*4 C 40�4�1 J*4 C 40�4�1

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.�5L8 ʙ 2.2L8ɹ41

ʵ

อޢ方式 *165 ଱ਖ๷෾ྲྀ形

外ඃߏ଄ શด外ઔ形

電ɹɹݯ
� ఆ֨電ݯ
200V 50/60Hz、220V 60Hz ·ͨは
400V 50/60Hz、440V 60Hz

଱೤クラス 155 	'


ఆ֨ؒ࣌ 41（࿈ଓ）

口 出 ઢ � 本（端子台式）

ɹɹ֨ن J*4 C 421�、ޮ཰஋は J*4 C 40�4��0 おΑͼ
*&C600�4��0 プϨϛΞϜޮ཰（*&�）対応

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.�5L8 ʙ 2.2L8ɹ41

ʵ

อޢ方式 *165 ଱ਖ๷෾ྲྀ形

外ඃߏ଄ શด外ઔ形

電ɹɹݯ 200V 50/60Hz、220V 60Hz ·ͨは
400V 50/60Hz、440V 60Hz

଱೤クラス 155 	'


ఆ֨ؒ࣌ 41（࿈ଓ）ʗ 6 ʙ 60Hz ఆτϧクಛੑ

口 出 ઢ � 本（端子台式）

ɹɹ֨ن J*4 C 421�、ޮ཰஋は J*4 C 40�4��0 おΑͼ
*&C600�4��0 プϨϛΞϜޮ཰（*&�）対応

単
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 408ɹ41 408ɹ41
.B ϒϨʔΩ

อޢ方式 *165 ଱ਖ๷෾ྲྀ形、*16� ଱ਖ๷ਁ形 *165 ଱ਖ๷෾ྲྀ形、*16� ଱ਖ๷ਁ形

外ඃߏ଄ શดࣗྫྷ形 શดࣗྫྷ形

電ɹɹݯ 100V 50/60Hzɹ·ͨは
200V 50/60Hz

100V 50/60Hzɹ·ͨは
200V 50/60Hz

଱೤クラス 120 	&
 Ϟʔλɿ120	&
 ʗϒϨʔΩɿB

ఆ֨ؒ࣌ 41（࿈ଓ） 41（࿈ଓ）

ಈ方式࢝ ίンσンαӡస ίンσンαӡస

口 出 ઢ
4 本

（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧ引出
φ�.� ʷ 2N 付ɹΞʔスઢ付）

6 本
（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧ引出
φ�.� ʷ 2N 付Ξʔスઢ付）

ɹɹ֨ن J*4 C 40�4�1 J*4 C 40�4�1

注
 1. Ϟʔλのಛੑ、ϒϨʔΩについては、Jষ ٕज़ࢿྉΛ͝ࢀরください。
 2. プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλのޮ཰஋は、τοプランφʔج準にద合͠てい·す。



$��

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

オプション
製඼

֓ཁ

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

๷ਫ形

ϒϨʔΩ付

ඪ४仕様ʢ๷ਫܗʣ

ΪϠ෦

५׈方式 ઐ用ಛघάϦʔスにΑる、άϦʔス५׈ɹ（޻৔出ՙ࣌にάϦʔスΛॆర͠ておΓ·す）

଎方式ݮ ΠンϘϦϡʔτंࣃにΑるฏݮंࣃ࣠ߦ଎方式

ɹɹ࣭ࡐ έʔシンάɿΞϧϛχ΢Ϝ合ۚ（࿮൪ 1500、1501 はரమ）
ɿクϩϜϞϦϒσン鋼ɹɹɹɹɹ出力࣠ɿスςンϨス鋼ंࣃ

पғ৚݅

पғԹ౓ �10 ʙ 40ˆ（ౚ݁ͳ͖͜ͱ）

पғ࣪౓ �5ˋ以下

標ɹɹߴ 1000N 以下

ง ғ ؾ ෗৯ੑΨス、രൃੑΨス、ৠؾͳͲ͕ͳい͜ͱ。େྔのਖᆍΛؚ·ͳいؾ׵のྑい৔所で͋る͜ͱ。

ਾ付֯౓ ͳ͠ݶ੍

塗ɹɹ૷ ٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。

注）標準出力࣠ճస方向は、J6ทΛ͝ࢀরください。

๷ਫܗϞʔタ
ඪ४仕様
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औ෇ ZNHM٭ タイプ

Ϟʔλ種類 ༰ྔ ଎ൺݮ
注）1

બఆද
注）2

ϒϨʔΩ 電圧 仕様（165*）߸ه注）� 外形ਤ
ทແࡌܝ 付 100V 200V ڃ 400V ڃ 標準 注）� ทࡉৄ

૬ࡾ

0.1L8

5 ʙ 200

C11 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

J28TLB C6�1 C�4
0.2L8 C14 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.4L8 C1� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

0.55L8 C20 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

プϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5L8
5 ʙ 200

C2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
J28TLB C6�1 C�41.5L8 C26 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

2.2L8 C2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
Πンόʔλ用

プϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5L8
5 ʙ 200

C4� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
J28TLB C6�1 C�41.5L8 C46 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

2.2L8 C4� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
*165ɿ˓

ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ

Ϟʔλ種類 ༰ྔ ଎ൺݮ
注）1

બఆද
注）2

ϒϨʔΩ 電圧 仕様（165*）߸ه注）� 外形ਤ
ทແࡌܝ 付 100V 200V ڃ 400V ڃ 標準 注）� ทࡉৄ

૬ࡾ

408
12.5 ʙ �0

C� ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ˓˔
J28CTB C5�2

C�2
608 C� ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ˓˔
�08 C10 ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ˓˔ C��

0.1L8

5 ʙ 200

C11 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

J28TLB C6�1 C�5
0.2L8 C14 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.4L8 C1� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

0.55L8 C20 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

プϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5L8
5 ʙ 200

C2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
J28TLB C6�1 C�51.5L8 C26 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

2.2L8 C2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
Πンόʔλ用

プϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5L8
5 ʙ 200

C4� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
J28TLB C6�1 C�51.5L8 C46 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

2.2L8 C4� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
୯૬ 408 12.5 ʙ �0 C62 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔ ʵ J18CTB C6�2 C�6

*165ɿ˓、*16�ɿ˔

注
 1. ๷ਫ形で製࡞Մೳͳݮ଎ൺは、屋内形ͱҟͳΓ·す。

 2. ๷ਫ形は形式、仕様ه߸、外形ਤは屋内形ͱҟͳΓ·す͕બఆදはڞ௨です。্هϖʔδΛ͝ࢀরください。

 �. ͜͜に͠ࡌܝている仕様ه߸はࡾ૬200V、୯૬100Vの標準仕様での仕様ه߸です。બ୒Մೳͳオプションにؔ͠ては仕様ه߸のৄࡉท
Λ͝ཡください。*16�の仕様ه߸は͋Γ·せΜ。

 4. *165ͱ*16�の形式、外形ਤはಉҰです。͝注จのࡍは、*165ͱ*16�のいͣれかΛ͝ࢦఆください。

๷ਫܗϞʔタ
छ一覧ػ
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0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

オプション
製඼

ϒϨʔΩແ

ϑランδ
取付

๷ਫ形
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૬ࡾ
Ϟʔλ

๷ਫܗϞʔタ
ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ　ࡾ૬Ϟʔタ　��8　��8

બఆදは C�、C� ทΛ͝ࢀরください。仕様ه߸は C5 ทです。	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·す。

ਤ $���� ;N'.004�1160�12.5d�0 / 仕様ه߸
	;N'.004�1160�B�12.5d�0 / 仕様ه߸ 
 ࣭ྔ �.2LH	4.0LH


仕様ه߸
（*165 のΈ） J28CTB

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

(3.4) 13

28

38
238

Ø
48
h7

5

3

Ø16h6

60
°

5

Ø
8

Z

M5

(1
3)

5
65

R0
.4

90
4545

90

32
58

∅104
13

4-∅6.5
(29)

86

45°

28

38

Ø
48
h7

Z

(1
3)

5
65

264 (3)

A-A

Z

A

A

A

A

90

45

90

45
86

R0
.4

ਤ $���� ;N'.006�1160�12.5d�0 / 仕様ه߸
	;N'.006�1160�B�12.5d�0 / 仕様ه߸ 
 ࣭ྔ �.4LH	4.2LH


仕様ه߸
（*165 のΈ） J28CTB

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

(3.4) 13

28

38
238

Ø
48
h7

5

3

Ø16h6

60
°

5

Ø
8

Z

M5

(1
3)

5
65

R0
.4

90
4545

90

32
58

∅104

13

4-∅6.5
(29)

86

45°

28

38

Ø
48
h7

Z

(1
3)

5
65

264 (3)

A-A

Z

A

A

A

A

90

45

90

45
86

R0
.4

注 
 1. ͝注จのࡍは、֘౰する形式ه߸ͱ仕様ه߸Λࣔ͝ࢦください。
2. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
�. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6 	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂແ͠にมߋする͜ͱ͕͋Γ·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。

408

608
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๷ਫܗϞʔタ
ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ　ࡾ૬Ϟʔタ　��8

બఆදは C10 ทΛ͝ࢀরください。仕様ه߸は C5 ทです。	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·す。

ਤ $���� ;N'.00��1160�12.5d�0 / 仕様ه߸
	;N'.00��1160�B�12.5d�0 / 仕様ه߸ 
 ࣭ྔ �.�LH	4.5LH


仕様ه߸
（*165 のΈ） J28CTB

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

(3.4) 13

28

38
238

Ø
48
h7

5

3

Ø16h6

60
°

5

Ø
8

Z

M5

(1
3)

5
65

R0
.4

90
4545

90

32
58

∅104
13

4-∅6.5
(29)

86

45°

28

38

Ø
48
h7

Z

(1
3)

5
65

264 (3)

A-A

Z

A

A

A

A

90

45

90

45
86

R0
.4

注 
 1. ͝注จのࡍは、֘౰する形式ه߸ͱ仕様ه߸Λࣔ͝ࢦください。
2. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
�. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6 	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂແ͠にมߋする͜ͱ͕͋Γ·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。

�08
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0.4L8
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๷ਫ形のੇ๏・形ঢ়は以下の箇所のΈ屋内形ͱҟͳΓ·す（屋外形ͱಉҰです）。ͦのଞのੇ๏ٴͼબఆදは、
C11 ทʙ C�1 ท、C�4 ทʙ C51 ทΛ͝ࢀরください。
͝注จ・͝রձのࡍは形式ه߸ͱ仕様ه߸Λࣔ͝ࢦください。

���L8d����L8
L2

J
H

C1
L1

DM
C2

ਤ C�4�1

༰ྔ 形ɹɹɹ式 仕様ه߸ ਤ
ϒϨʔΩແϞʔλ

C1 C2 L1 L2 H J D. ࣭ྔ LH
0.1L8 ;NH.01�11�0�5 ʙ 50 J ˘ 8TLB C�4�1 �5 65.� 215 250 1�1 12� φ 11� 6.0

;NH.01�1220�60 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�4�1 �0 �0.5 2�� 2�4 1�� 12� φ 11� �.0
0.2L8 ;NH.02�11�0�5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�4�1 �5 65.� 25� 26� 1�1 12� φ 124 �.0

;NH.02�1221��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�4�1 �0 �0.5 2�1 2�2 1�� 12� φ 124 �.0
;NH.02�12�0�100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�4�1 110 �� 2�6 �0� 16� 12� φ 124 10

0.4L8 ;NH.05�1220�5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�4�1 �0 �0.5 2�� �0� 1�� 12� φ 124 �.0
;NH.05�12�1��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�4�1 110 �� �16 �2� 16� 12� φ 124 11
;NH.05�1�20�100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�4�1 1�0 101.4 ��� �50 1�� 12� φ 124 16

0.55L8 ;NH.0��12�0�5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�4�1 110 �� �44 ʵ 1�� 141 φ 160 1�
;NH.0��1�21��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�4�1 1�0 101.4 ��0 ʵ 214 141 φ 160 1�
;NH.0��1400�100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�4�1 150 11�.� 402 ʵ 2�1 141 φ 160 24

����L8d���L8

DM

LJ

C1
H

C2

ਤ C�4�2

༰ྔ 形ɹɹɹ式 仕様ه߸ ਤ
ϒϨʔΩແϞʔλ

C1 C2 L H J D. ࣭ྔ LH
0.�5L8 ;NH.1�12�0� &1

A1 �5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�4�2 110 �� 405 1�� 14� ˘ 15� 20
;NH.1�1�21� &1

A1 ��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�4�2 1�0 101.4 441 214 14� ˘ 15� 24
;NH.1�1400� &1

A1 �100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�4�2 150 11�.� 455 2�1 14� ˘ 15� 2�
1.5L8 ;NH.2�1�20� &1

A1 �5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�4�2 1�0 101.4 46� 21� 15� ˘ 16� 2�
;NH.2�1401� &1

A1 ��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�4�2 150 11�.� 500 2�6 15� ˘ 16� �5
;NH.2�1500� &1

A1 �100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�4�2 1�0 1�2.� 52� 2�4 15� ˘ 16� 5�
2.2L8 ;NH.��1400� &1

A1 �5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�4�2 150 11�.� 505 244 1�� ˘ 1�4 4�
;NH.��1501� &1

A1 ��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�4�2 1�0 1�2.� 551 2�4 1�� ˘ 1�4 6�

注
 1. 本ੇ๏ਤのੇ๏おΑͼ࣭ྔは、༧ࠂແ͠にมߋする͜ͱ͕͋Γ·す。
2. 仕様ه߸の˘には、200Vڃは�2�、400Vڃは�4�͕ೖΓ·す。

๷ਫܗϞʔタ　٭औ෇ ZNHM タイプ
૬Ϟʔタ　���L8d���L8ࡾ૬Ϟʔタ／イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ／プレϛΞϜޮ཰ࡾ

0.1L8

0.2L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.5L8

2.2L8
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�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

オプション
製඼

ϒϨʔΩແ

๷ਫ形

૬ࡾ
Ϟʔλ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

ϑランδ
取付

๷ਫܗϞʔタ　ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ
૬Ϟʔタ　���L8d���L8ࡾ૬Ϟʔタ／イϯόʔタ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ／プレϛΞϜޮ཰ࡾ

๷ਫ形のੇ๏・形ঢ়は以下の箇所のΈ屋内形ͱҟͳΓ·す（屋外形ͱಉҰです）。ͦのଞのੇ๏ٴͼબఆදは、
C11 ทʙ C�1 ท、C�4 ทʙ C51 ทΛ͝ࢀরください。
͝注จ・͝রձのࡍは形式ه߸ͱ仕様ه߸Λࣔ͝ࢦください。

���L8d����L8

L2
L1

J

C

DM

ਤ C�5�1

༰ྔ 形ɹɹɹ式 仕様ه߸ ਤ
ϒϨʔΩແϞʔλ

C L1 L2 J D. ࣭ྔ LH
0.1L8 ;N'.01�11�0�5 ʙ 50 J ˘ 8TLB C�5�1 1�.2 215 250 12� φ 11� 6.0

;N'.01�1220�60 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�5�1 1�.5 2�� 2�4 12� φ 11� �.0
0.2L8 ;N'.02�11�0�5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�5�1 1�.2 25� 26� 12� φ 124 �.0

;N'.02�1221��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�5�1 1�.5 2�1 2�2 12� φ 124 �.0
;N'.02�12�0�100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�5�1 2� 2�6 �0� 12� φ 124 10

0.4L8 ;N'.05�1220�5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�5�1 1�.5 2�� �0� 12� φ 124 �.0
;N'.05�12�1��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�5�1 2� �16 �2� 12� φ 124 11
;N'.05�1�20�100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�5�1 2�.6 ��� �50 12� φ 124 16

0.55L8 ;N'.0��12�0�5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�5�1 2� �44 ʵ 141 φ 160 1�
;N'.0��1�21��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�5�1 2�.6 ��0 ʵ 141 φ 160 1�
;N'.0��1400�100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�5�1 �1.1 402 ʵ 141 φ 160 24

����L8d���L8

DM

H

L

J

C

ਤ C�5�2

༰ྔ 形ɹɹɹ式 仕様ه߸ ਤ
ϒϨʔΩແϞʔλ

C L H J D. ࣭ྔ LH
0.�5L8 ;N'.1�12�0� &1

A1 �5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�5�2 2� 405 112 14� ˘ 15� 20
;N'.1�1�21� &1

A1 ��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�5�2 2�.6 441 112 14� ˘ 15� 24
;N'.1�1400� &1

A1 �100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�5�2 �1.1 455 112 14� ˘ 15� 2�
1.5L8 ;N'.2�1�20� &1

A1 �5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�5�2 2�.6 46� 11� 15� ˘ 16� 2�
;N'.2�1401� &1

A1 ��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�5�2 �1.1 500 11� 15� ˘ 16� �5
;N'.2�1500� &1

A1 �100 ʙ 200 J ˘ 8TLB C�5�2 ��.1 52� 11� 15� ˘ 16� 61
2.2L8 ;N'.��1400� &1

A1 �5 ʙ �0 J ˘ 8TLB C�5�2 �1.1 505 125 1�� ˘ 1�4 4�
;N'.��1501� &1

A1 ��0 ʙ 100 J ˘ 8TLB C�5�2 ��.1 551 125 1�� ˘ 1�4 �0

注
 1. 本ੇ๏ਤのੇ๏おΑͼ࣭ྔは、༧ࠂແ͠にมߋする͜ͱ͕͋Γ·す。
2. 仕様ه߸の˘には、200Vڃは�2�、400Vڃは�4�͕ೖΓ·す。

0.1L8

0.2L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.5L8

2.2L8
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૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付
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�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

オプション
製඼

ϒϨʔΩແ

ϑランδ
取付

๷ਫ形

ϒϨʔΩ付

୯૬
Ϟʔλ

๷ਫܗϞʔタ
ϑϥϯδऔ෇ ZNFM タイプ　୯૬Ϟʔタ　��8

બఆදは C62 ทΛ͝ࢀরください。仕様ه߸は C6 ทです。	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·す。

ਤ $���� ;N'.004�1160�CA�12.5d�0 / 仕様ه߸
	;N'.004�1160�CA�B�12.5d�0 / 仕様ه߸ 
 ࣭ྔ �.2LH	4.0LH


仕様ه߸
（*165 のΈ） J18CTB

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

キャブタイヤケーブル 7.7×2m

(3.4) 13

28

38
238

Ø
48
h7

5

3

Ø16h6

60
°

5

Ø
8

Z

M5

(1
3)

5
65

R0
.4

90
4545

90

32
58

∅104
13

4-∅6.5
(29)

86

45°

28

38

Ø
48
h7

Z

(1
3)

5
65

264 (3)

A-A

Z

A

A

A

A

90

45

90

45
86

R0
.4

注 
 1. ͝注จのࡍは、֘౰する形式ه߸ͱ仕様ه߸Λࣔ͝ࢦください。
2. 出力࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1��� �I6� です。
�. ࣠端Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6 	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔɹฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
4. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂແ͠にมߋする͜ͱ͕͋Γ·す。
5. 出力࣠෦のৄੇࡉ๏は、ٕज़ࢿྉ J12 ทΛ͝ࢀরください。
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オプション製品
プレスト NEOギヤモータR

安全増防爆形(eG3)モータ

$��

ท
ಛ௕ͱ֓ཁ C��

λΠプ Ϟʔλ種類 ϒϨʔΩ ༰ྔൣғ

;NH. ૬Ϟʔλࡾ ແ 0.1L8 ʙ 0.4L8 C�0

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ ແ 0.�5L8 ʙ 2.2L8 C�0

;N'. ૬Ϟʔλࡾ ແ 0.1L8 ʙ 0.4L8 C�1

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ ແ 0.�5L8 ʙ 2.2L8 C�1
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�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

҆શ૿
๷ര形

オプション
製඼

֓ཁ

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

҆શ૿๷രܗϞʔタ
ಛ௕ͱ֓ཁ

ಛɹ௕
Մ೩ੑΨス౳、രൃੑงғؾにΑΓ引Րരൃの͕͋ݥةる৔所にΪϠϞʔλΛઃ置する৔合、Ϟʔλは、҆શӴ
ੜ๏のఆΊにΑΓ、๷രݕఆに合֨ͨ͠΋のでͳ͚れ͹ͳΓ·せΜ。
͜のݕఆ੍౓は、日本国内においてްੜ࿑ಇେਉ͕ࢦఆするݕఆؔػ 	 ࣾஂ๏ਓ ҆ۀ࢈શڠձ 
 ͕電ثػؾの形
式ຖにݕఆΛ͏ߦ΋ので、プϨスτ � N&0 用Ϟʔλͱ͠て҆શ૿๷ര形に合֨͠ておΓ·す。
	 രൃ౳ڃ �FɹൃՐ౓౳ڃ �(�


๷ര形Ϟʔλは、രൃੑงғؾの種類΍ݥةのఔ౓に応͡て࠷దͳ๷രߏ଄Λબఆするඞཁ͕͋Γ·す。
҆શ૿๷ര形は、ৗ࣌はΨスのଘ͠ࡏͳいݥة౓の௿い৔所に使用される΋ので、ඇ๷രのશด形ϞʔλΑΓए
。શの౓合いΛ૿ͨ͠΋のです҆ׯ

˕બఆʹ͍ͭͯ
w όϦΤʔションおΑͼ૊合せは屋内形ͱಉҰです	ͨだ͠、ࡾ૬Ϟʔλ・プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ϞʔλのϒϨʔ

ΩແのΈです
。
。রくださいࢀ種のબఆは、ʮ屋内形ʯのทΛ͝ػ

w ʮ҆શ૿๷ര形ʯはػ種形式にはදࣔされ·せΜ。͝注จのࡍは、ඞͣʮ҆શ૿๷ര形ʯのࢦఆΛ別్ߦͳͬ
てください。

͍ͯͭʹ߸ه༷࢓˕
仕様ه߸は͋Γ·せΜ。

˕஫ҙ߲ࣄ
w ϒϨʔΩ付、ޮߴ཰ࡾ૬Ϟʔλ、Πンόʔλ用Ϟʔλ、୯૬Ϟʔλの製࡞はで͖·せΜ。

w Πンόʔλۦಈはで͖·せΜ。ඞͣ঎用電ݯで͝使用ください。

҆શ૿๷ര形対応Ұཡද

Ϟʔλ༰ྔ

λΠプ
取付٭

;NH. λΠプ
ϑランδ取付
;N'. λΠプ

ϒϨʔΩ
ແ

ϒϨʔΩ
ແ

૬ࡾ
0.1L8 ˔ ˔
0.2L8 ˔ ˔
0.4L8 ˔ ˔

プϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5L8 ˔ ˔
1.5L8 ˔ ˔
2.2L8 ˔ ˔

注）҆શ૿๷ര形はޮ཰੍نの対৅外です͕、0.�5ʙ2.2L8はプϨϛΞϜޮ཰Ϟʔλで製͠࡞·す。
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҆શ૿๷രܗϞʔタ
ಛ௕ͱ֓ཁ

ඪ४༷࢓ 	 ҆શ૿防ര形 


モ
ー
タ
部

種類 ߲ɹɹ໨ 標準仕様

三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.1L8d0.4L8ɹ41

දࣔه߸ F(�

อޢ方式 屋内形（*144 શด๷·つ形 屋内）ɹ·ͨは
屋外形（*144 શด๷·つ形 屋外）

外ඃߏ଄ શด外ઔ形（0.1L8 はશดࣗྫྷ形）

電ɹɹݯ � ఆ֨電ݯɹ200V 50/60Hz、220V60Hzɹ·ͨはɹ400V 50/60Hz、440V 60Hz

଱೤クラス 0.1L8 ʙ 0.2L8 1�0 	B

0.4L8 155 	'


ఆ֨ؒ࣌ 41（࿈ଓ）

ಈ方式࢝ ௚ೖれ

口 出 ઢ � 本（ラά式）

ɹɹ֨ن J*4 準ڌ

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.�5L8 ʙ 2.2L8ɹ41

දࣔه߸ F(�

อޢ方式 屋内形（*144 શด๷·つ形 屋内）ɹ·ͨは
屋外形（*144 શด๷·つ形 屋外）

外ඃߏ଄ શด外ઔ形

電ɹɹݯ � ఆ֨電ݯɹ200V 50/60Hz、220V60Hzɹ·ͨはɹ400V 50/60Hz、440V 60Hz

଱೤クラス 155	'


ఆ֨ؒ࣌ 41（࿈ଓ）

ಈ方式࢝ ௚ೖれ

口 出 ઢ � 本（ラά式）

ɹɹ֨ن J*4 準ڌ

ΪϠ෦

५׈方式 ઐ用ಛघάϦʔスにΑるάϦʔス५׈（޻৔出ՙ࣌にάϦʔスΛॆర͠ておΓ·す。）

଎方式ݮ ΠンϘϦϡʔτंࣃにΑるฏݮंࣃ࣠ߦ଎方式

ɹɹ࣭ࡐ έʔシンά � Ξϧϛχ΢Ϝ合ۚ（࿮൪ 1500、1501 はரమ）、ंࣃɿクϩϜϞϦϒσン鋼

पғ৚݅

使用ݥة৔所 ୈ 2 種৔所

पғԹ౓  �10d40ˆ（ౚ݁ͳ͖͜ͱ）

पғ࣪౓ �5� 以下、ͨだ͠、݁࿐͠ͳい͜ͱ。

標ɹɹߴ 1000N 以下

ง ғ ؾ ෗৯ੑΨス、ৠؾͳͲ͕ͳい͜ͱ。ਖᆍΛؚ·ͳいؾ׵のྑい৔所で͋る͜ͱ。

ਾ付֯౓ ͳ͠ݶ੍

塗ɹɹ૷ ٕज़ࢿྉ J�6 ทΛ͝ࢀরください。

注
 1. 標準出力࣠ճస方向は、J6ทΛ͝ࢀরください。
2. ϞʔλのಛੑはJ�2ทΛ͝ࢀরください。



C90

平
行
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増
防爆形

オプション
製品

ブレーキ無

脚取付

安全増防爆形 (eG3) の寸法・形状は以下の箇所のみ屋内形と異なります。その他の寸法及び選定表は、C11 頁～
C31 頁をご参照ください。
出力軸下向きの場合、0.2kW以上はファンカバーに保護カバーが付くため、L1・L寸法、質量と端子箱引出口方
向が変わります。詳細はご照会ください。
ご注文・ご照会の際は形式記号と「安全増防爆形」をご指示ください。

0.1kW~0.4kW
L2(0.1kWのみ)

J

H
C1

L1

DM
C2

16(G1/2)

M4-アースボルト

UV
W60

48

33 52

24

図 C90-1 端子箱詳細 (0.1kW~0.4kW共通 )

容量 形　　　式 図
ブレーキ無モータ

C1 C2 L1 L2 H J DM 質量 kg
0.1kW ZNHM01-1180-3~50 C90-1 85 65.8 215 232 131 127 φ 119 5.5

ZNHM01-1220-60~200 C90-1 90 70.5 239 256 139 127 φ 119 6.5
0.2kW ZNHM02-1180-3~30 C90-1 85 65.8 257 － 131 127 φ 124 6.5

ZNHM02-1221-30~100 C90-1 90 70.5 281 － 139 127 φ 124 7.5
ZNHM02-1280-100~200 C90-1 110 87 296 － 167 127 φ 124 10

0.4kW ZNHM05-1220-3~30 C90-1 90 78.5 298 － 139 127 φ 124 8.5
ZNHM05-1281-30~100 C90-1 110 87 316 － 167 127 φ 124 11
ZNHM05-1320-100~200 C90-1 130 101.4 339 － 198 127 φ 124 15

0.75kW~2.2kW

DM

LJ

C1
H

C2

22(G3/4)

M5 アースボルト

E ℓ

W

S
 

A

U
V

W

図 C90-2 端子箱詳細

容量 形　　　式 図
ブレーキ無モータ

C1 C2 L H J A E ℓ W S DM 質量 kg
0.75kW ZNHM1-1280-EP-3~30 C90-2 110 87 405 199 149 100 57 75 70 33 □ 158 20

ZNHM1-1321-EP-30~100 C90-2 130 101.4 441 214 149 100 57 75 70 33 □ 158 24
ZNHM1-1400-EP-100~200 C90-2 150 118.9 455 231 149 100 57 75 70 33 □ 158 29

1.5kW ZNHM2-1320-EP-3~30 C90-2 130 101.4 467 218 153 100 57 75 70 33 □ 167 29
ZNHM2-1401-EP-30~100 C90-2 150 118.9 500 236 153 100 57 75 70 33 □ 167 35
ZNHM2-1500-EP-100~200 C90-2 170 132.9 529 294 153 100 57 75 70 33 □ 167 59

2.2kW ZNHM3-1400-EP-3~30 C90-2 150 118.9 505 244 183 123 65 87 88 43 □ 184 47
ZNHM3-1501-EP-30~100 C90-2 170 132.9 551 294 183 123 65 87 88 43 □ 184 68

注)	 1.	本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。
2.	端子箱に端子台は付きません。
3.	端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

安全増防爆形モータ　脚取付 ZNHMタイプ
三相モータ／プレミアム効率三相モータ　0.1kW～ 2.2kW

0.1kW

0.2kW

0.4kW

0.75kW

1.5kW

2.2kW



C91

平
行
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増
防爆形

オプション
製品

ブレーキ無

フランジ 
取付

安全増防爆形モータ　フランジ取付 ZNFMタイプ
三相モータ／プレミアム効率三相モータ　0.1kW～ 2.2kW

安全増防爆形 (eG3) の寸法・形状は以下の箇所のみ屋内形と異なります。その他の寸法及び選定表は、C11 頁～
C31 頁をご参照ください。
出力軸下向きの場合、0.2kW以上はファンカバーに保護カバーが付くため、L1・L寸法、質量と端子箱引出口方
向が変わります。詳細はご照会ください。
ご注文・ご照会の際は形式記号と「安全増防爆形」をご指示ください。

0.1kW~0.4kW

L2(0.1kWのみ)
L1

J

C

DM

16(G1/2)

M4-アースボルト

UV
W60

48

33 52

24

図 C91-1 端子箱詳細 (0.1kW~0.4kW共通 )

容量 形　　　式 図
ブレーキ無モータ

C L1 L2 J DM 質量 kg
0.1kW ZNFM01-1180-3~50 C91-1 19.2 215 232 127 φ 119 5.5

ZNFM01-1220-60~200 C91-1 19.5 239 256 127 φ 119 6.5
0.2kW ZNFM02-1180-3~30 C91-1 19.2 257 － 127 φ 124 6.5

ZNFM02-1221-30~100 C91-1 19.5 281 － 127 φ 124 7.5
ZNFM02-1280-100~200 C91-1 23 296 － 127 φ 124 10

0.4kW ZNFM05-1220-3~30 C91-1 19.5 298 － 127 φ 124 8.5
ZNFM05-1281-30~100 C91-1 23 316 － 127 φ 124 11
ZNFM05-1320-100~200 C91-1 28.6 339 － 127 φ 124 15

0.75kW~2.2kW

DM

H

L

J

C

22(G3/4)

M5 アースボルト

E ℓ

W

S
 

A

U
V

W

図 C91-2 端子箱詳細

容量 形　　　式 図
ブレーキ無モータ

C L H J A E ℓ W S DM 質量 kg
0.75kW ZNFM1-1280-EP-3~30 C91-2 23 405 112 149 100 57 75 70 33 □ 158 20

ZNFM1-1321-EP-30~100 C91-2 28.6 441 112 149 100 57 75 70 33 □ 158 24
ZNFM1-1400-EP-100~200 C91-2 31.1 455 112 149 100 57 75 70 33 □ 158 29

1.5kW ZNFM2-1320-EP-3~30 C91-2 28.6 467 117 153 100 57 75 70 33 □ 167 28
ZNFM2-1401-EP-30~100 C91-2 31.1 500 117 153 100 57 75 70 33 □ 167 35
ZNFM2-1500-EP-100~200 C91-2 37.1 529 117 153 100 57 75 70 33 □ 167 61

2.2kW ZNFM3-1400-EP-3~30 C91-2 31.1 505 125 183 123 65 87 88 43 □ 184 47
ZNFM3-1501-EP-30~100 C91-2 37.1 551 125 183 123 65 87 88 43 □ 184 70

注)	 1.	本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。
2.	端子箱に端子台は付きません。
3.	端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

0.75kW

1.5kW

2.2kW

0.1kW

0.2kW

0.4kW
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λΠプ Ϟʔλ種類 ϒϨʔΩ ༰ྔൣғ ท
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૬Ϟʔλࡾ
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取付٭

औ෇形٭
408d�08 のプϨスτ N&0 は、L 。取付形にͳΓ·す٭取付用プϨʔτにΑͬて٭λΠプの٭
製඼に૊Έ付͚て出ՙ͠·すので、͝注จ࣌にࣔࢦください。
取付形の形式は٭ ;NH. ͱͳΓ、ิॿ形式に ,1 ͕付͖·す。

ྫɿ408 � φ 1/�0 の৔合 ʜʜ ;NH.004�1160�,1��0

取付用プϨʔτ٭
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֓ཁ

ϒϨʔΩແ

தۭ࣠

ϒϨʔΩ付

C�6�1 屋内形 ૬Ϟʔλࡾ 	0.2L8d0.4L8
 C��dC�� ท

ʲ屋内形 � 標準仕様ʳ J 2 N Q B C

左 右 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2 400 / 400 / 440V
  50 /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て） L R B

A B

B 式

D 式

A 式

C 式

C D

4

थࢷ製・端子台式2 鋼板製・ラά式4 鋼板製・端子台式T

引出口方向

注）1. 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 2. 200V クラス、400V クラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

C�6�2 屋内形
૬Ϟʔλࡾ 	0.55L8
 C100 ท

プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 	0.�5L8
 C101 ท

ʲ屋内形 � 標準仕様ʳ J 2 N T B C

左 右 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2 400 / 400 / 440V
  50 /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て） L R B

A B

B 式

D 式

A 式

C 式

C D

4

鋼板製・端子台式T

引出口方向

注）1. 濃い茶色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い茶色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 2. 200V クラス、400V クラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

(H:M タイプ　　　仕様記号詳細
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தۭ࣠ (H:M タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
���L8

■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM02 減速比ブレーキ無

GHYM02 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.2L8
200/200/220 50/60/60 1.24/1.0�/1.0� 1410/1�00/1�20

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 0.62/0.55/0.55 1410/1�00/1�20

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N・N LHG・N

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

02 � A��0 	�B
 � 15 16.� 1�.� 1.�1 1.42 �.�5 2060 1�60 210 200

C�� ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 02 � A��0 	�B
 � 20 22.4 1�.6 2.2� 1.�� �.�5 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 02 � A��0 	�B
 � 25 2�.0 2�.2 2.�6 2.�� �.�5 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 02 � A��0 	�B
 � �0 ��.6 2�.� �.4� 2.�4 �.�5 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 02 � A��0 	�B
 � 40 44.� ��.2 4.5� �.�� �.�5 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 02 � A��0 	�B
 � 50 56.1 46.4 5.�2 4.�4 �.�5 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.02�A��0�15d50
	(H:.02�A��0�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形

12 	14

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N2BC

22
1

60
11
5

46

146
12

43
10
0

46

69.5
62

317.5
32.5

φ12

15
0

110
4 102 4

85
φ
12
4

A

A

32

254

81.5

φ30H8
33
.3

8
1.35

22

φ
30
.6

φ
31
.4

46 46
(110)

R1.
5

A-A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.2L8
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૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 
 ���L8
■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM05 減速比ブレーキ無

GHYM05 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.4L8
200/200/220 50/60/60 2.�5/2.05/2.02 1410/1�00/1��0

120	&
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 1.2�/1.04/1.04 1420/1�00/1�40

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N・N LHG・N

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

05 � A��0 	�B
 � 15 ��.6 2�.� �.4� 2.�4 1.�� 2060 1�60 210 200

C�� ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 05 � A��0 	�B
 � 20 44.� ��.2 4.5� �.�� 1.�� 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 05 � A��0 	�B
 � 25 56.1 46.4 5.�2 4.�4 1.�� 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 05 � A��0 	�B
 � �0 6�.� 55.� 6.�6 5.6� 1.�� 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 05 � A��0 	�B
 � 40 ��.� �4.� �.14 �.5� 1.�� 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 05 � A��0 	�B
 � 50 112 �2.� 11.4 �.4� 1.�� 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.05�A��0�15d50
	(H:.05�A��0�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形

1� 	15

仕様ه߸

屋内形

J ˘ N2BC

22
1

60
11
5

46

146
12

43
10
0

46

69.57.5
32.5

φ12

15
0

110
4 102 4

85
φ
12
4

A

A

32

274

62
31 81.5

φ30H8
33
.3

8
1.35

22

φ
30
.6

φ
31
.4

46 46
(110)

R1.
5

A-A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

0.4L8



$���

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩແ

தۭ࣠

ϒϨʔΩ付

தۭ࣠ (H:M タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 


■形式ه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM08 減速比ブレーキ無

GHYM08 減速比ブレーキ付

枠番

枠番 B

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.55L8
200/200/220 50/60/60 2.�2/2.5�/2.4� 1410/16�0/1�10

1�0	B
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 1.41/1.2�/1.24 1410/16�0/1�10

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ଎ൺݮ
N・N LHG・N N・N LHG・N

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

0� � A��0 	�B
 � 15 46.2 ��.� 4.�2 �.�1 1.�6 2060 1�60 210 200

C100 ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 0� � A��0 	�B
 � 20 61.� 51.1 6.2� 5.21 1.�6 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 0� � A��0 	�B
 � 25 ��.1 6�.� �.�6 6.51 1.�6 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 0� � A��0 	�B
 � �0 �2.5 �6.6 �.4� �.�1 1.�6 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 0� � A��0 	�B
 � 40 12� 102 12.6 10.4 1.�6 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 0� � A��0 	�B
 � 50 154 12� 15.� 1�.0 1.�6 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.0��A��0�15d50
	(H:.0��A��0�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形

20 	22

仕様ه߸

屋内形

J ˘ NTBC

7979

46

22
4.5

46
11
5

63
.5

10
0

43

149
12

310
110
102 44

15
0

7.5 69.5
32.5

φ12

φ
16
0

79
11
4

A

A

95
48 85

φ30H8
33
.3

8
1.35

22

φ
30
.6

φ
31
.4

46 46
(110)

R1.
5

A-A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

����L8

0.55L8



$���

平
行
軸

ೖ力࣠
ϗϩʔ形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

オプション
製඼

୯૬Ϩόʔ
シϒϧϞʔλ

୯૬
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	J*4

૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πンόʔλ用
૬Ϟʔλࡾ

プϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ付

ϒϨʔΩແ

取付٭

ϑランδ
取付

தۭ࣠

158

258

408

608

�08

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.�5L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

�.0L8

�.�L8

5.5L8

�.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩແ

தۭ࣠

ϒϨʔΩ付

தۭ࣠ (H:M タイプ
૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗ � ϒレʔΩແɾϒレʔΩ෇ 


■形式ه߸

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
C96頁または各寸法図中の表記をご参照ください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
GHYM1 減速比ブレーキ無

GHYM1 減速比ブレーキ付

枠番

枠番

■Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλ༰ྔ 電圧 <V> प೾਺ <Hz> ఆ֨電ྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S/NJO> ଱೤クラス อޢ方式

0.�5L8
200/200/220 50/60/60 4.2�/�.��/�.�� 1440/1��0/1�40

155	'
 *144
શด外ઔ形400/400/440 50/60/60 2.15/1.��/1.�� 1440/1��0/1�40

■બఆද

ݮ
଎
ൺ

࣮
ݮ
଎
ൺ

出力ճస਺ 形式ࡉৄ）߸هは B10 ท） 出力τϧク TPVU
4'

出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS/NJO ༰ྔ

߸ه ࿮൪ ิॿ
形式 ଎ൺݮ

N・N LHG・N N・N LHG・N
50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz 50Hz 60Hz

15 14.�6 �6.� 11�

(H:.
（தۭ࣠）

1 � A��0 � &1 	�B
 � 15 6�.1 52.2 6.4� 5.�� 1.00 2060 1�60 210 200

C101 ท
ਤ 1

20 1�.�1 �2.5 ��.5 1 � A��0 � &1 	�B
 � 20 �4.1 6�.� �.5� �.10 1.00 2260 2160 2�0 220
25 24.46 5�.0 �0.0 1 � A��0 � &1 	�B
 � 25 105 ��.1 10.� �.�� 1.00 2�50 2260 240 2�0
�0 2�.61 4�.� 5�.� 1 � A��0 � &1 	�B
 � �0 126 104 12.� 10.� 1.00 2450 2�50 250 240
40 ��.14 �6.� 4�.� 1 � A��0 � &1 	�B
 � 40 16� 1�� 1�.1 14.2 1.00 2650 2550 2�0 260
50 4�.6� 2�.0 �5.0 1 � A��0 � &1 	�B
 � 50 210 1�4 21.4 1�.� 1.00 2�40 2�50 2�0 2�0

注 
 1. 出力ճస਺は、Ϟʔλճస਺୅ද஋（50Hzɿ1450S/NJO
 60Hzɿ1�50S/NJO）ͱݮ଎ൺ（ެশݮ଎ൺ）からࢉ出͠てい·す。
2. 出力࣠ڐ༰ラδΞϧՙॏは、出力࣠端ΑΓ 20NN の位置の஋です。
�. 屋外形は製࡞で͖·せΜ。

■ੇ๏ਤ

ਤ � (H:.1�A��0�&1�15d50
	(H:.1�A��0�&1�B�15d50


࣭ྔ LH
屋内形

21 	25

仕様ه߸

屋内形

J ˘ NTBC

4 4102
110

359

95
48

12
210
2

85

46

1̆5846
11
5

63
.5

22
4.5

43
10
0

12
149

φ23

15
0

φ12
32.5
7.5 69.5

φ30H8
33
.3

8
1.35

22

φ
30
.6

φ
31
.4

46 46
(110)

R1.
5

A

A

A-A

注 
 1. 	ɹ
 内はϒϨʔΩ付の形式、ੇ๏、࣭ྔΛࣔ͠·すので͝注ҙください。
2. 仕様ه߸の˘は、200V はڃ �2�、400V はڃ �4� ͕ೖΓ·す。ৄࡉは C�6 ทΛ͝ࢀরください。
�. 出力࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 0401�1����H�� です。
4. ࣠端Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩは、J*4 B 1�01�1��6	*40
 ΩʔٴͼΩʔߔ ฏߦΩʔ（ී௨形）に準͠ڌてい·す。
5. 本ੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔは、༧ࠂͳ͠にมߋする͜ͱ͕༗Γ·す。

����L8

0.�5L8





ハイポニック減速機 R

H
YP
O
N
IC

%1

頁

機種Ұཡ表
中空軸 RNYM タイプ %2
フランジ取付 RNFM タイプ %6
脚取付 RNHM タイプ %8

モータ੡ൣ࡞ғҰཡ表

三相モータ %10
プレミアム効率三相モータ %11
インバータ用三相モータ／
インバータ用プレミアム効率三相モータ／
高効率三相モータ

%12

単相モータ／単相レバーシブルモータ %13
ඪ४༷࢓ %14
形ࣜ記号ͱ༷࢓記号 %16

選定खॱ
中空軸 RNYM タイプ %18
フランジ取付 RNFM タイプ、脚取付 RNHM タイプ %19

選定ࢿྉ %20
取付ͷ஫ҙ߲ࣄ %23

RNYM タイプ
三相モータ／プレミアム効率三相モータ 15W ʙ 11kW &9

インバータ用三相モータ／
インバータ用プレミアム効率三相モータ 0.1kW ʙ 7.5kW &65

高効率 (+*4) 三相モータ 0.2kW ʙ 0.4kW &99

単相モータ／単相レバーシブルモータ 15W ʙ 0.4kW &109

RNFM タイプ
三相モータ／プレミアム効率三相モータ 15W ʙ 2.2kW F9

インバータ用三相モータ／
インバータ用プレミアム効率三相モータ 0.1kW ʙ 1.5kW F47

高効率 (+*4) 三相モータ 0.2kW ʙ 0.4kW F65

単相モータ／単相レバーシブルモータ 15W ʙ 0.4kW F73

RNHM タイプ
三相モータ／プレミアム効率三相モータ 0.1kW ʙ 5.5kW (7

インバータ用三相モータ／
インバータ用プレミアム効率三相モータ 0.1kW ʙ 3.7kW (35

高効率 (+*4) 三相モータ 0.2kW ʙ 0.4kW (55

単相モータ 0.1kW ʙ 0.4kW (63

Φプシϣン੡඼

๷ਫ形モータ 三相ɾ単相 H3

҆શ૿๷ര形（F(3）モータ 三相（ブレーキ無ͷΈ） H29

入力ホロー形 ൚用フランジ形モータ用／
サーボモータ用 H39



%2

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸 枠番 (φ出力軸標準穴径 )

஫ ) 1 ஫ ) 2

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 20� 14� 121 �� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

三
相
モ
ー
タ

1�8 03( φ15)
2�8 03( φ15)
408 07( φ15) 17( φ15) 1240( φ25) 1240( φ25) ˞
608 07( φ15) 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240( φ25) 1240( φ25) ˞
�08 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240( φ25) ˞

0�1L8
1010( φ15) 1120( φ20) 1230( φ25) 1230( φ25) ˞ 1340( φ30) 1340( φ30) ˞ 1340( φ30) ˞

1220( φ25) 1330( φ30) 1440( φ35) 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

0�2L8
1110( φ20) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440( φ35) ˞ 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞
0�2�L8 1210( φ25) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞

0�4L8
1210( φ25) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1430( φ35) ˞ 1540( φ45) 1540( φ45) ˞ 1540( φ45) ˞

1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞
0���L8 1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1530( φ45) ˞ 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

0���L8
1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1530( φ45) ˞ 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

1�1L8 1410( φ35) 1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55)

1��L8
1410( φ35) 1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631 1631( φ55) ˞

1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55)

2�2L8
1510( φ45) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55) ˞

1521( φ45) 1632( φ55) 

��0L8
1521( φ45) 1632( φ55) 

1522( φ45) 1633( φ55)

���L8
1521( φ45) 1632( φ55) 

1522( φ45) 1633( φ55)

���L8
1522( φ45) 1633( φ55) 

1634( φ55)

���L8 1634( φ55)

11L8 1634( φ55)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO
 60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

イ
ン
バ
ー
タ
用

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
1110( φ20) 1120( φ20) 1230( φ25) 1230( φ25) ˞ 1340( φ30) 1340( φ30) ˞ 1340( φ30) ˞

1220( φ25) 1330( φ30) 1440( φ35) 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

0�2L8
1210( φ25) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440( φ35) ˞ 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞

0�4L8
1310( φ30) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

0���L8
1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1530( φ45) ˞ 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

1��L8
1410( φ35) 1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55) 1631( φ55) ˞

1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55)

2�2L8
1510( φ45) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55) ˞

1521( φ45) 1632( φ55) 

���L8
1521( φ45) 1632( φ55) 

1522( φ45) 1633( φ55)

���L8
1522( φ45) 1633( φ55) 

1634( φ55)
���L8 1634( φ55)

஫ ) 1. 15d90W は減速比 1/7.5 ͱͳΓます。
 2. 15W 25W ͷ減速比 1/150 は 1/160 ͱͳΓます。
 3. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 4. ҆શ૿๷ര形、๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %10 ʙ %12 頁をごཡください。

஫ ) 5. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。
 6. インバータ用プレミアム効率三相モータ　0.75kW　1.5kW ʹͭいͯ 

上記ͷଞʹैདྷ࿮൪ͱͷ૊Έ߹Θͤ΋੡࡞ՄೳͰす。ৄࡉは͓໰い߹Θͤください。

モータ種ྨ 容量 ૊߹ͤՄೳ࿮൪   (　　) ಺はద用減速比
インバータ用プレミアム 0.75kW 1410�(5d10)
効率三相モータ 1.5kW 1510�(5d10)

機छҰཡ表ɹதۭ࣠ɹ3/:. タイϓ



%�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸枠番 (φ出力軸標準穴径 )

஫ ) 1 ஫ ) 2

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 20� 14� 121 �� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

三
相
モ
ー
タ

1�8 03( φ15)
2�8 03( φ15)
408 07( φ15) 17( φ15) 1240( φ25) 1240( φ25) ˞
608 07( φ15) 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240( φ25) 1240( φ25) ˞
�08 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240( φ25) ˞

0�1L8
1010( φ15) 1120( φ20) 1230( φ25) 1230( φ25) ˞ 1340( φ30) 1340( φ30) ˞ 1340( φ30) ˞

1220( φ25) 1330( φ30) 1440( φ35) 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

0�2L8
1110( φ20) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440( φ35) ˞ 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞
0�2�L8 1210( φ25) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞

0�4L8
1210( φ25) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1430( φ35) ˞ 1540( φ45) 1540( φ45) ˞ 1540( φ45) ˞

1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞
0���L8 1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1530( φ45) ˞ 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

0���L8
1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1530( φ45) ˞ 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

1�1L8 1410( φ35) 1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55)

1��L8
1410( φ35) 1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631 1631( φ55) ˞

1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55)

2�2L8
1510( φ45) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55) ˞

1521( φ45) 1632( φ55) 

��0L8
1521( φ45) 1632( φ55) 

1522( φ45) 1633( φ55)

���L8
1521( φ45) 1632( φ55) 

1522( φ45) 1633( φ55)

���L8
1522( φ45) 1633( φ55) 

1634( φ55)

���L8 1634( φ55)

11L8 1634( φ55)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO
 60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

イ
ン
バ
ー
タ
用

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
1110( φ20) 1120( φ20) 1230( φ25) 1230( φ25) ˞ 1340( φ30) 1340( φ30) ˞ 1340( φ30) ˞

1220( φ25) 1330( φ30) 1440( φ35) 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

0�2L8
1210( φ25) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440( φ35) ˞ 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞

0�4L8
1310( φ30) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

0���L8
1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1530( φ45) ˞ 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

1��L8
1410( φ35) 1420( φ35) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55) 1631( φ55) ˞

1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55)

2�2L8
1510( φ45) 1520( φ45) 1531( φ45) 1630( φ55) 1631( φ55) ˞

1521( φ45) 1632( φ55) 

���L8
1521( φ45) 1632( φ55) 

1522( φ45) 1633( φ55)

���L8
1522( φ45) 1633( φ55) 

1634( φ55)
���L8 1634( φ55)

஫ ) 1. 15d90W は減速比 1/7.5 ͱͳΓます。
 2. 15W 25W ͷ減速比 1/150 は 1/160 ͱͳΓます。
 3. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 4. ҆શ૿๷ര形、๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %10 ʙ %12 頁をごཡください。

஫ ) 5. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。
 6. インバータ用プレミアム効率三相モータ　0.75kW　1.5kW ʹͭいͯ 

上記ͷଞʹैདྷ࿮൪ͱͷ૊Έ߹Θͤ΋੡࡞ՄೳͰす。ৄࡉは͓໰い߹Θͤください。

モータ種ྨ 容量 ૊߹ͤՄೳ࿮൪   (　　) ಺はద用減速比
インバータ用プレミアム 0.75kW 1410�(5d10)
効率三相モータ 1.5kW 1510�(5d10)



%4

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸 枠番 (φ出力軸標準穴径 )

஫ ) 1 ஫ ) 3

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ �� 2� 1� 1� 12 ��� ��0 ��� 4�4 ��� 2�� 2�2 1�� 1�� 1�2 0�� 0�� 0�6 0�� 0�4 0�� 0�2 0�2 0�2 0�1
60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM
高
効
率

三
相
モ
ー
タ

	

+
*
4


0�2L8
1210( φ25) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞

0�4L8
1310( φ30) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 20��1 14� 120�� �� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�0 1�� 14��� 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

単
相
レ
バ
ー
シ
ブ
ル

モ
ー
タ

単
相
モ
ー
タ

1�8 03( φ15)
2�8 03( φ15)
408 07( φ15) 17( φ15) 1240( φ25) 1240( φ25) ˞
608 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240 1240( φ25) ˞
�08 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240( φ25) ˞

0�1L8
1110( φ20) 1120( φ20) 1230( φ25) 1230( φ25) ˞ 1340( φ30) 1340 ˞ 1340( φ30) ˞

1220( φ25) 1330( φ30) 1440( φ35) 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

0�2L8
1210( φ25) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440 ˞ 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540 1540( φ45) ˞
0�4L8 1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 20� 14� 121 �� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

汎
用
フ
ラ
ン
ジ
形

モ
ー
タ
取
付
用

0�1L8 1120( φ20) 1230( φ25) 1330( φ30) 1340( φ30) ˞ 1440( φ35) ˞
0�2L8 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1430( φ35) 1440( φ35) ˞ 1540( φ45) ˞
0�2�L8 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1540( φ45) 1640( φ55) ˞
0�4L8 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1540( φ45) 1640( φ55) ˞
0���L8 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

0���L8 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)
1�1L8 1420( φ35)
1��L8 1420( φ35)

஫ ) 1. 15d90W は減速比 1/7.5 ͱͳΓます。
 2. 15W 25W ͷ減速比 1/150 は 1/160 ͱͳΓます。
 3. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 4. ๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %13 頁をごཡください。

஫ ) 5. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。

機छҰཡ表ɹதۭ࣠ɹ3/:. タイϓ



%�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸枠番 (φ出力軸標準穴径 )

஫ ) 1 ஫ ) 3

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ �� 2� 1� 1� 12 ��� ��0 ��� 4�4 ��� 2�� 2�2 1�� 1�� 1�2 0�� 0�� 0�6 0�� 0�4 0�� 0�2 0�2 0�2 0�1
60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM
高
効
率

三
相
モ
ー
タ

	

+
*
4


0�2L8
1210( φ25) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540( φ45) 1540( φ45) ˞

0�4L8
1310( φ30) 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 20��1 14� 120�� �� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�0 1�� 14��� 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

単
相
レ
バ
ー
シ
ブ
ル

モ
ー
タ

単
相
モ
ー
タ

1�8 03( φ15)
2�8 03( φ15)
408 07( φ15) 17( φ15) 1240( φ25) 1240( φ25) ˞
608 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240 1240( φ25) ˞
�08 17( φ15) 17( φ15) ˞ 1240( φ25) ˞

0�1L8
1110( φ20) 1120( φ20) 1230( φ25) 1230( φ25) ˞ 1340( φ30) 1340 ˞ 1340( φ30) ˞

1220( φ25) 1330( φ30) 1440( φ35) 1440( φ35) 1440( φ35) ˞

0�2L8
1210( φ25) 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1330( φ30) ˞ 1440( φ35) 1440 ˞ 1440( φ35) ˞

1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1540( φ45) 1540 1540( φ45) ˞
0�4L8 1310( φ30) 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45) 1640( φ55) 1640( φ55) ˞

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� � 10 �12� �1�� 20 �2�� �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 20� 14� 121 �� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�0 1�� 146 11� �� �0 �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RNYM

汎
用
フ
ラ
ン
ジ
形

モ
ー
タ
取
付
用

0�1L8 1120( φ20) 1230( φ25) 1330( φ30) 1340( φ30) ˞ 1440( φ35) ˞
0�2L8 1120( φ20) 1220( φ25) 1330( φ30) 1430( φ35) 1440( φ35) ˞ 1540( φ45) ˞
0�2�L8 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1540( φ45) 1640( φ55) ˞
0�4L8 1220( φ25) 1320( φ30) 1430( φ35) 1530( φ45) 1540( φ45) 1640( φ55) ˞
0���L8 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

0���L8 1320( φ30) 1420( φ35) 1530( φ45)
1�1L8 1420( φ35)
1��L8 1420( φ35)

஫ ) 1. 15d90W は減速比 1/7.5 ͱͳΓます。
 2. 15W 25W ͷ減速比 1/150 は 1/160 ͱͳΓます。
 3. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 4. ๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %13 頁をごཡください。

஫ ) 5. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。



%6

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

機छҰཡ表ɹϑϥϯδऔ෇ɹ3/'. タイϓ

枠番 (φ出力軸標準軸径 )

஫ ) 1 ஫ ) 2

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1�� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M

三
相
モ
ー
タ

1�8 01( φ10) 03( φ15)
2�8 01( φ10) 03( φ15)
408 05( φ12) 07( φ15) 17( φ18) 1240( φ22)�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
608 07( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240( φ22)�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
�08 15( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240( φ22) ˞ �X1�

0�1L8
190( φ18) 20( φ22) 25( φ22) 25( φ22) ˞ 1340( φ28)�X1� 1340( φ28) ˞ �X1�

1440( φ32)�X1� 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

0�2L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ38) 35( φ28) ˞ 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�
0�2�L8 270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�

0�4L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 45( φ32) ˞ 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�

1640( φ50)�X1� 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�
0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞ 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

プ
レ
ミ
ア
ム

効
率
三
相

モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞ 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�
1�1L8 470( φ32) 53( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50)�X1�

΂ϕルɾバデΟボックε
をごݕ౼ください。

1��L8 470( φ32) 53( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1�
2�2L8 54( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1�

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO
 60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M

イ
ン
バ
ー
タ
用

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ28) 1340( φ28)�X1� 1340( φ28) ˞ �X1�

1440( φ32)�X1� 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X2� 1540( φ40) ˞ �X2�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム

効
率
三
相

モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) ˞ 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�
1��L8 470( φ32) 53( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1� ΂ϕルɾバデΟボックε

をごݕ౼ください。2�2L8 54( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1�

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ �� 2� 1� 12 ��� ��� 4�4 ��� 2�� 2�2 1�� 1�� 1�2 0�� 0�� 0�6 0�� 0�4 0�� 0�2 0�2 0�2 0�1
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M
高
効
率

三
相
モ
ー
タ

	

+
*
4


0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1���� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M

単
相
レ
バ
ー
シ
ブ
ル

モ
ー
タ

単
相
モ
ー
タ

1�8 01( φ10) 03( φ15)
2�8 01( φ10) 03( φ15)
408 05( φ12) 07( φ15) 17( φ18) 1240( φ22)�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
608 15( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
�08 15( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240( φ22) ˞ �X1�

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 20( φ22) 35( φ28) 1340( φ28)�X1� 1340( φ28) ˞ �X1�

1440( φ32)�X1� 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

0�2L8
270( φ22) 23( φ22) 30( φ28) 45( φ32) 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�
0�4L8 370( φ28) 33( φ28) 40( φ32) 55( φ40) 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

஫ ) 1. 15Wd90W ʹͭいͯは減速比 12 ΋ඪ४機種Ͱす。
 2. 15W 25W ͷ減速比 1/150 は 1/160 ͱͳΓます。
 3. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 4. ҆શ૿๷ര形、๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %10 ʙ %13 頁をごཡください。
 5. �X1� 表ࣔͷ͋る࿮൪は中空軸 RNYM タイプʹΦプシϣンͷプラグインシャフトを૊߹Θͤた΋ͷͰす。࿮൪ͷଞʹิॿ形ࣜ X1 がඞཁͰす。
 6. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。

஫ ) 7. インバータ用プレミアム効率三相モータ　0.75kW　1.5kW ʹͭいͯ 
上記ͷଞʹैདྷ࿮൪ͱͷ૊Έ߹Θͤ΋੡࡞ՄೳͰす。ৄࡉは͓໰い߹Θͤください。

モータ種ྨ 容量 ૊߹ͤՄೳ࿮൪   (　　) ಺はద用減速比
インバータ用プレミアム 0.75kW 470�(5d30)  53�(40d80)  1630�(100d120)  1631�(150d240)
効率三相モータ 1.5kW 54�(10d60) 1630�(80d120)  1631�(150d240)



%�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

枠番 (φ出力軸標準軸径 )

஫ ) 1 ஫ ) 2

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1�� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2�� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M

三
相
モ
ー
タ

1�8 01( φ10) 03( φ15)
2�8 01( φ10) 03( φ15)
408 05( φ12) 07( φ15) 17( φ18) 1240( φ22)�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
608 07( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240( φ22)�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
�08 15( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240( φ22) ˞ �X1�

0�1L8
190( φ18) 20( φ22) 25( φ22) 25( φ22) ˞ 1340( φ28)�X1� 1340( φ28) ˞ �X1�

1440( φ32)�X1� 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

0�2L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ38) 35( φ28) ˞ 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�
0�2�L8 270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�

0�4L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 45( φ32) ˞ 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�

1640( φ50)�X1� 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�
0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞ 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

プ
レ
ミ
ア
ム

効
率
三
相

モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞ 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�
1�1L8 470( φ32) 53( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50)�X1�

΂ϕルɾバデΟボックε
をごݕ౼ください。

1��L8 470( φ32) 53( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1�
2�2L8 54( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1�

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO
 60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M

イ
ン
バ
ー
タ
用

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ28) 1340( φ28)�X1� 1340( φ28) ˞ �X1�

1440( φ32)�X1� 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X2� 1540( φ40) ˞ �X2�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム

効
率
三
相

モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) ˞ 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�
1��L8 470( φ32) 53( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1� ΂ϕルɾバデΟボックε

をごݕ౼ください。2�2L8 54( φ40) 1630( φ50)�X1� 1631( φ50) ˞ �X1�

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ �� 2� 1� 12 ��� ��� 4�4 ��� 2�� 2�2 1�� 1�� 1�2 0�� 0�� 0�6 0�� 0�4 0�� 0�2 0�2 0�2 0�1
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M
高
効
率

三
相
モ
ー
タ

	

+
*
4


0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1���� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN'M

単
相
レ
バ
ー
シ
ブ
ル

モ
ー
タ

単
相
モ
ー
タ

1�8 01( φ10) 03( φ15)
2�8 01( φ10) 03( φ15)
408 05( φ12) 07( φ15) 17( φ18) 1240( φ22)�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
608 15( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240�X1� 1240( φ22) ˞ �X1�
�08 15( φ15) 17( φ18) 17( φ18) ˞ 1240( φ22) ˞ �X1�

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 20( φ22) 35( φ28) 1340( φ28)�X1� 1340( φ28) ˞ �X1�

1440( φ32)�X1� 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

0�2L8
270( φ22) 23( φ22) 30( φ28) 45( φ32) 1440( φ32)�X1� 1440( φ32) ˞ �X1�

1540( φ40)�X1� 1540( φ40)�X1� 1540( φ40) ˞ �X1�
0�4L8 370( φ28) 33( φ28) 40( φ32) 55( φ40) 1640( φ50)�X1� 1640( φ50) ˞ �X1�

஫ ) 1. 15Wd90W ʹͭいͯは減速比 12 ΋ඪ४機種Ͱす。
 2. 15W 25W ͷ減速比 1/150 は 1/160 ͱͳΓます。
 3. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 4. ҆શ૿๷ര形、๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %10 ʙ %13 頁をごཡください。
 5. �X1� 表ࣔͷ͋る࿮൪は中空軸 RNYM タイプʹΦプシϣンͷプラグインシャフトを૊߹Θͤた΋ͷͰす。࿮൪ͷଞʹิॿ形ࣜ X1 がඞཁͰす。
 6. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。

஫ ) 7. インバータ用プレミアム効率三相モータ　0.75kW　1.5kW ʹͭいͯ 
上記ͷଞʹैདྷ࿮൪ͱͷ૊Έ߹Θͤ΋੡࡞ՄೳͰす。ৄࡉは͓໰い߹Θͤください。

モータ種ྨ 容量 ૊߹ͤՄೳ࿮൪   (　　) ಺はద用減速比
インバータ用プレミアム 0.75kW 470�(5d30)  53�(40d80)  1630�(100d120)  1631�(150d240)
効率三相モータ 1.5kW 54�(10d60) 1630�(80d120)  1631�(150d240)



%�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

機छҰཡ表ɹ٭औ෇ɹ3/). タイϓ

枠番 (φ出力軸標準軸径 )

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1�� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 20( φ22) 25( φ22) 25( φ22) ˞ 1340( φ28)�+1� 1340( φ28) ˞ �+1�

1440( φ32)�+1� 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

0�2L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ28) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ32)�+1� 1540( φ32)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�2�L8 270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1540( φ40)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) ˞ 1540( φ40) ˞ �+1�
0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) ˞
1�1L8 470( φ32) 53( φ40) 60( φ50)
1��L8 470( φ32) 53( φ40) 60( φ50)
2�2L8 54( φ40) 60( φ50)
��0L8 63( φ50)
���L8 63( φ50)
���L8 64( φ50)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO
 60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M

イ
ン
バ
ー
タ
用

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ28) 1340( φ28)�+1� 1340( φ28) ˞ �+1�

1440( φ32)�+1� 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ40)�+1� 1540( φ40)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞
1��L8 470( φ32) 53( φ40) 60( φ50)
2�2L8 54( φ40) 60( φ50)
���L8 63( φ50)
���L8 64( φ50)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ �� 2� 1� 12 ��� ��� 4�4 ��� 2�� 2�2 1�� 1�� 1�2 0�� 0�� 0�6 0�� 0�4 0�� 0�2 0�2 0�2 0�1
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M
高
効
率

三
相
モ
ー
タ

	

+
*
4


0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ40)�+1� 1540( φ40)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1���� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M
単
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 20( φ22) 35( φ28) 1340( φ28)�+1� 1340( φ28) ˞ �+1�

1440( φ32)�+1� 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

0�2L8
270( φ22) 23( φ22) 30( φ28) 45( φ32) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ32)�+1� 1540( φ32)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 370( φ28) 33( φ28) 40( φ32) 55( φ40)

஫ ) 1. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 2. ҆શ૿๷ര形、๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %10 ʙ %12 頁をごཡください。
 3. �+1� 表ࣔͷ͋る࿮൪は中空軸 RNYM タイプʹΦプシϣンͷプラグインシャフト、脚アμプタを૊߹Θͤた΋ͷͰす。࿮൪ͷଞʹิॿ形ࣜ +1 がඞཁͰす。
 4. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。

஫ ) 5. インバータ用プレミアム効率三相モータ　0.75kWd3.7kW ʹͭいͯ 
上記ͷଞʹैདྷ࿮൪ͱͷ૊Έ߹Θͤ΋੡࡞ՄೳͰす。ৄࡉは͓໰い߹Θͤください。

モータ種ྨ 容量 ૊߹ͤՄೳ࿮൪   (　　) ಺はద用減速比
インバータ用プレミアム 0.75kW 470�(5d30)  53�(40d80)  60�(100d120)
効率三相モータ 1.5kW 54�(10d60)   60�(80)

2.2kW 63�(10d50) 
3.7kW 64�(10d40)



%�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

枠番 (φ出力軸標準軸径 )

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1�� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 20( φ22) 25( φ22) 25( φ22) ˞ 1340( φ28)�+1� 1340( φ28) ˞ �+1�

1440( φ32)�+1� 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

0�2L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ28) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ32)�+1� 1540( φ32)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�2�L8 270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1540( φ40)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) ˞ 1540( φ40) ˞ �+1�
0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) ˞
1�1L8 470( φ32) 53( φ40) 60( φ50)
1��L8 470( φ32) 53( φ40) 60( φ50)
2�2L8 54( φ40) 60( φ50)
��0L8 63( φ50)
���L8 63( φ50)
���L8 64( φ50)

ओࣜܗ Ϟʔλ
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଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
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 60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M

イ
ン
バ
ー
タ
用

三
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 30( φ28) 35( φ28) 1340( φ28)�+1� 1340( φ28) ˞ �+1�

1440( φ32)�+1� 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ40)�+1� 1540( φ40)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40)

΂ϕルɾバデΟボックεを
ごݕ౼ください。

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ
ー
タ

0���L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40) 55( φ40) ˞
1��L8 470( φ32) 53( φ40) 60( φ50)
2�2L8 54( φ40) 60( φ50)
���L8 63( φ50)
���L8 64( φ50)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ �� 2� 1� 12 ��� ��� 4�4 ��� 2�� 2�2 1�� 1�� 1�2 0�� 0�� 0�6 0�� 0�4 0�� 0�2 0�2 0�2 0�1
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M
高
効
率

三
相
モ
ー
タ

	

+
*
4


0�2L8
270( φ22) 33( φ28) 40( φ32) 45( φ32) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ40)�+1� 1540( φ40)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 370( φ28) 43( φ32) 50( φ40) 55( φ40)

ओࣜܗ Ϟʔλ
छྨ

଎ൺݮ ��� ��� 10 �1�� 20 �0 40 �0 �60� �0 100 120 1�0 200 240 �00 �60 4�0 600 �20 �00 1200 1440
ग़ྗճస਺��
	S�NJO


�0)[ 2�0 1���� 14� �� �� 4� �6 2� 24 1� 1� 12 ��� ��� 6�0 4�� 4�0 ��0 2�4 2�0 1�6 1�2 1�0
60)[ ��0 2���� 1�� 11� �� �� 44 �� 2� 22 1� 1� 12 ��� ��� ��� 4�� ��6 2�� 2�4 1�� 1�� 1�2

RN)M
単
相
モ
ー
タ

0�1L8
190( φ18) 23( φ22) 20( φ22) 35( φ28) 1340( φ28)�+1� 1340( φ28) ˞ �+1�

1440( φ32)�+1� 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

0�2L8
270( φ22) 23( φ22) 30( φ28) 45( φ32) 1440( φ32)�+1� 1440( φ32) ˞ �+1�

1540( φ32)�+1� 1540( φ32)�+1� 1540( φ40) ˞ �+1�
0�4L8 370( φ28) 33( φ28) 40( φ32) 55( φ40)

஫ ) 1. ˞ͷ࿮൪はトルク੍ݶͱͳる機種が͋ΓますͷͰ選定表Ͱご֬ೝください。
 2. ҆શ૿๷ര形、๷ਫ形ͷ੡ൣ࡞ғは %10 ʙ %12 頁をごཡください。
 3. �+1� 表ࣔͷ͋る࿮൪は中空軸 RNYM タイプʹΦプシϣンͷプラグインシャフト、脚アμプタを૊߹Θͤた΋ͷͰす。࿮൪ͷଞʹิॿ形ࣜ +1 がඞཁͰす。
 4. ೱい྘৭෦෼はۉҰෛՙ、ӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ / ೔ʹ͓͚るඪ४૊߹ͤͰす。

஫ ) 5. インバータ用プレミアム効率三相モータ　0.75kWd3.7kW ʹͭいͯ 
上記ͷଞʹैདྷ࿮൪ͱͷ૊Έ߹Θͤ΋੡࡞ՄೳͰす。ৄࡉは͓໰い߹Θͤください。

モータ種ྨ 容量 ૊߹ͤՄೳ࿮൪   (　　) ಺はద用減速比
インバータ用プレミアム 0.75kW 470�(5d30)  53�(40d80)  60�(100d120)
効率三相モータ 1.5kW 54�(10d60)   60�(80)

2.2kW 63�(10d50) 
3.7kW 64�(10d40)



%10

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸
三相モータ

औ෇ํࣜ Ϟʔλ
༰ྔ

ϒϨʔΩແ ϒϨʔΩ෇

଱೤Ϋϥε
ɹ˕ � ඪ४
ɹ˖ � ͝রձ͍ͩ͘͞
ɹʵ � ੡࡞Ͱ͖·ͤΜ

୺ࢠശ༷࢓

2007 ڃ 4007 ڃ 2007 ڃ 4007 ڃ 120	E
 1�0	B
 1��	'
 ࣭ࡐ ؙ݀ࣜ ిઢ؅ࣜ

԰
಺

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

15W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

25W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

40W ˓ ˖ ˓ ˖ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

60W ˓ ˖ ˓ ˖ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

90W ˓ ˖ ˓ ˖ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ

0.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ थࢷ φ 12.5 ʵ

0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ थࢷ φ 12.5 ʵ

0.25kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ थࢷ φ 12.5 ʵ

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ थࢷ φ 12.5 ʵ

0.55kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ φ 23 ʵ

԰
֎

形
ܰ

๷
ਖ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ

0.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.25kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.55kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ ʵ 22((3/4)

๷
ਫ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

15W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

25W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

40W ˓ ˖ ˓ ˖ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

60W ˓ ˖ ˓ ˖ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

90W ˓ ˖ ˓ ˖ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ

0.1kW ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.2kW ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.25kW ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.4kW ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.55kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ߯൘ ʵ 22((3/4)

҆
શ

૿
๷

ര
形

（
԰

಺
形

ɾ
԰

֎
形

）

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ 0.1kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.2kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.4kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ アルミ ʵ 16((1/2)

஫）଱೤クラε 120(&) ͷブレーキ෦は、଱೤クラε B がඪ४Ͱす。

モータ੡ൣ࡞ғҰཡ表



%11

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸
プレミアム効率三相モータ

औ෇ํࣜ Ϟʔλ
༰ྔ

ϒϨʔΩແ ϒϨʔΩ෇

଱೤Ϋϥε
ɹ˕ � ඪ४
ɹ˖ � ͝রձ͍ͩ͘͞
ɹʵ � ੡࡞Ͱ͖·ͤΜ

୺ࢠശ༷࢓

2007 ڃ 4007 ڃ 2007 ڃ 4007 ڃ 120	E
 1�0	B
 1��	'
 ࣭ࡐ ؙ݀ࣜ ిઢ؅ࣜ

԰
಺

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ フ

ラ
ン

ジ
取

付
RN

FM
タ

イ
プ

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ
0.75kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

1.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

1.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

2.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

3.0kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

3.7kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

5.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

7.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 43 ʵ

11kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 43 ʵ

԰
֎

形
ܰ

๷
ਖ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ フ

ラ
ン

ジ
取

付
RN

FM
タ

イ
プ

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ

0.75kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

1.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

1.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

2.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

3.0kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

3.7kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

5.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 28((1)

7.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 28((1)

11kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 36((1 1/4)

๷
ਫ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ 0.75kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

1.1kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

1.5kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

2.2kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

҆
શ

૿
๷

ര
形

（
԰

಺
形

ɾ
԰

֎
形

）

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

H
M

 タ
イ

プ

0.75kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

1.5kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

2.2kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

3.7kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

5.5kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 28((1)

7.5kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 28((1)

11kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 36((1 1/4)

モータ੡ൣ࡞ғҰཡ表



%12

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸
インバータ用三相モータ

औ෇ํࣜ Ϟʔλ
༰ྔ

ϒϨʔΩແ ϒϨʔΩ෇

଱೤Ϋϥε
ɹ˕ � ඪ४
ɹ˖ � ͝রձ͍ͩ͘͞
ɹʵ � ੡࡞Ͱ͖·ͤΜ

୺ࢠശ༷࢓

2007 ڃ 4007 ڃ 2007 ڃ 4007 ڃ 120	E
 1�0	B
 1��	'
 ࣭ࡐ ؙ݀ࣜ ిઢ؅ࣜ

԰
಺

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

HM
タ

イ
プ 0.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ थࢷ φ 12.5 ʵ

0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ थࢷ φ 12.5 ʵ

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ φ 23 ʵ

԰
֎

形
ܰ

๷
ਖ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

HM
タ

イ
プ 0.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ ʵ 22((3/4)

インバータ用プレミアム効率三相モータ

औ෇ํࣜ Ϟʔλ
༰ྔ

ϒϨʔΩແ ϒϨʔΩ෇

଱೤Ϋϥε
ɹ˕ � ඪ४
ɹ˖ � ͝রձ͍ͩ͘͞
ɹʵ � ੡࡞Ͱ͖·ͤΜ

୺ࢠശ༷࢓

2007 ڃ 4007 ڃ 2007 ڃ 4007 ڃ 120	E
 1�0	B
 1��	'
 ࣭ࡐ ؙ݀ࣜ ిઢ؅ࣜ

԰
಺

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ

0.75kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

1.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

2.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

3.7kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

5.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 23 ʵ

7.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ φ 43 ʵ

԰
֎

形
ܰ

๷
ਖ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

H
M

タ
イ

プ

0.75kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

1.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

2.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

3.7kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

5.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 28((1)

7.5kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 28((1)

๷
ਫ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

HM
タ

イ
プ 0.75kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

1.5kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

2.2kW ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ ˕ ߯൘ ʵ 22((3/4)

高効率三相モータ

औ෇ํࣜ Ϟʔλ
༰ྔ

ϒϨʔΩແ ϒϨʔΩ෇

଱೤Ϋϥε
ɹ˕ � ඪ४
ɹ˖ � ͝রձ͍ͩ͘͞
ɹʵ � ੡࡞Ͱ͖·ͤΜ

୺ࢠശ༷࢓

2007 ڃ 4007 ڃ 2007 ڃ 4007 ڃ 120	E
 1�0	B
 1��	'
 ࣭ࡐ ؙ݀ࣜ ిઢ؅ࣜ

԰
಺

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

HM
タ

イ
プ 0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ थࢷ φ 12.5 ʵ

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ ߯൘ φ 23 ʵ

԰
֎

形
ܰ

๷
ਖ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

HM
タ

イ
プ 0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ アルミ ʵ 16((1/2)

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ˕ ˖ ˖ ߯൘ ʵ 22((3/4)

஫）଱೤クラε 120(&) ͷブレーキ෦は、଱೤クラε B がඪ४Ͱす。

モータ੡ൣ࡞ғҰཡ表



%1�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸
単相モータ

औ෇ํࣜ Ϟʔλ
༰ྔ

ϒϨʔΩແ ϒϨʔΩ෇

଱೤Ϋϥε
ɹ˕ � ඪ४
ɹ˖ � ͝রձ͍ͩ͘͞
ɹʵ � ੡࡞Ͱ͖·ͤΜ

୺ࢠശ༷࢓

1007 ڃ 2007 ڃ 1007 ڃ 2007 ڃ 120	E
 1�0	B
 1��	'
 ࣭ࡐ ؙ݀ࣜ ిઢ؅ࣜ

԰
಺

形

中
空

軸
形

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

15W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

25W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

40W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

60W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

90W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

脚
取

付
RN

HM
タ

イ
プ 0.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ φ 23 ʵ

0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ φ 23 ʵ

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ φ 23 ʵ

԰
֎

形
ܰ

๷
ਖ

形

中
空

軸
形

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

脚
取

付
RN

HM
タ

イ
プ 0.1kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ ʵ 16((1/2)

0.2kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ ʵ 16((1/2)

0.4kW ˓ ˓ ˓ ˓ ʵ ˕ ˖ ߯൘ ʵ 16((1/2)

๷
ਫ

形

中
空

軸
形

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ 15W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

25W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

40W ˓ ʵ ˓ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

単相レバーシブルモータ

औ෇ํࣜ Ϟʔλ
༰ྔ

ϒϨʔΩແ ϒϨʔΩ෇

଱೤Ϋϥε
ɹ˕ � ඪ४
ɹ˖ � ͝রձ͍ͩ͘͞
ɹʵ � ੡࡞Ͱ͖·ͤΜ

୺ࢠശ༷࢓

1007 ڃ 2007 ڃ 1007 ڃ 2007 ڃ 120	E
 1�0	B
 1��	'
 ࣭ࡐ ؙ݀ࣜ ిઢ؅ࣜ

԰
಺

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ

15W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

25W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

40W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

60W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

90W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（ラグࣜ）

๷
ਫ

形

中
空

軸
RN

YM
タ

イ
プ

フ
ラ

ン
ジ

取
付

RN
FM

タ
イ

プ 15W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

25W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

40W ˓ ʵ ʵ ʵ ˕ ˖ ʵ 無（キャブタイϠέーブル）

஫）଱೤クラε 120(&) ͷブレーキ෦は、଱೤クラε B がඪ४Ͱす。

モータ੡ൣ࡞ғҰཡ表



%14

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

標準仕様

ハイポニック減速機 ギヤモータ標準仕様

種ྨ ߲໨ ඪ४༷࢓ ಺ଂ形ブレーキ付ඪ४༷࢓
容量ൣғ

อޢ方ࣜ

֎ඃߏ଄

ݯ　　ి

଱೤クラε

定֨ؒ࣌
始動方ࣜ
出 ઢ ޱ

֨　　ن

15Wʙ0.55kW　4P

15Wʙ90W ԰಺形（*P20อޢ形 ԰಺）
0.1kWʙ0.55kW ԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺）または

԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）
15Wʙ90W อޢ形（自ྫྷ形）
0.1kW શด自ྫྷ形
0.2kWʙ0.55kW શด֎ઔ形

3定֨ిݯ
2007 50/60H[、2207 60H[ または
4007 50/60H[、4407 60H[

（15Wɼ25Wɼ40Wɼ60Wɼ90Wはɼ2007 50/60H[ɼ2207 60H[）
15Wʙ0.4kW　120(&)
0.55kW　130(B)
41（連ଓ）
直入Ε
3ຊ（ラグࣜ） 5ຊ（ラグࣜ）
+*4 C 4034�1

15Wʙ0.55kW　4P
4B
 MB
 FBブレーキ
15Wʙ90W ԰಺形（*P20อޢ形 ԰಺）
0.1kWʙ0.55kW ԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺）または

԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）
15Wʙ60W ࿮൪01、03、05、07 อޢ形（֎ઔ形）
40Wʙ90W ࿮൪17、1240 อޢ形（自ྫྷ形）
0.1kW શด自ྫྷ形
0.2kWʙ0.55kW શด֎ઔ形
3定֨ిݯ
2007 50/60H[、2207 60H[ または
4007 50/60H[、4407 60H[

（15Wɼ25Wɼ40Wɼ60Wɼ90Wはɼ2007 50/60H[ɼ2207 60H[）

41（連ଓ）
直入Ε

+*4 C 4034�1

三
相
モ
ー
タ

ϓ
レ
ϛ
Ξ
Ϝ
効
率

三
相
モ
ー
タ

イ
ン
バ
ー
タ
༻

三
相
モ
ー
タ

イ
ン
バ
ー
タ
༻

ϓ
レ
ϛ
Ξ
Ϝ
効
率

三
相
モ
ー
タ

モータ෦ ஫)2

஫)1

஫） 1. 容量ൣғは減速機タイプʹΑͬͯҟͳΓます。各選定表をご参照ください。
 2. モータͷಛੑ、ブレーキʹͭいͯは、+ষ　ٕज़ࢿྉをご参照ください。
 3. ඪ४୺ࢠശ取付Ґஔは減速機タイプʹΑͬͯҟͳΓます。各選定表をご参照ください。
 4. プレミアム効率三相モータ、インバータ用プレミアム効率三相モータͷ効率஋はトップランφーج४ʹద߹しͯいます。

15Wʙ0.4kW　モータɿ120(&)／ブレーキɿB
0.55kW　モータɿ130(B)／ブレーキɿB

容量ൣғ

อޢ方ࣜ

֎ඃߏ଄

ݯి

଱೤クラε
定֨ؒ࣌

出 ઢ ޱ

֨　　ن

容量ൣғ

อޢ方ࣜ

֎ඃߏ଄
ݯి

଱೤クラε
定֨ؒ࣌

出 ઢ ޱ

֨　　ن

0.75kWʙ11kW　4P
԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺） または
԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）
શด֎ઔ形
3定֨ిݯ
2007 50/60H[、2207 60H[ または
4007 50/60H[、4407 60H[
155（F）
41（連ଓ）

+*4 C 4213、効率஋は+*4 C 4034�30͓Αͼ
*&C60034�30プレミアム効率（*&3）ରԠ

0.75kWʙ11kW　4P　FBブレーキ
԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺） または
԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）
શด֎ઔ形
3定֨ిݯ
2007 50/60H[、2207 60H[ または
4007 50/60H[、4407 60H[
モータɿ155(F)／ブレーキɿF
41（連ଓ）

+*4 C 4213、効率஋は+*4 C 4034�30͓Αͼ
*&C60034�30プレミアム効率（*&3）ରԠ

0.75kWʙ7.5kW　4P
԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺） または
԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）
શด֎ઔ形
2007 60H[、2207 60H[ または 4007 60H[、4407 60H[
155（F）
41（連ଓ）／6 ʙ 60H[定トルクಛੑ

+*4 C 4213、効率஋は+*4 C 4034�30͓Αͼ
*&C60034�30プレミアム効率（*&3）ରԠ

0.75kWʙ7.5kW　4P　FBブレーキ
԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺） または
԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）
શด֎ઔ形
2007 60H[、2207 60H[ または 4007 60H[、4407 60H[
モータɿ155(F)／ブレーキɿF
41（連ଓ）／6 ʙ 60H[定トルクಛੑ

+*4 C 4213、効率஋は+*4 C 4034�30͓Αͼ
*&C60034�30プレミアム効率（*&3）ରԠ

0.75kWʙ3.7kW  3ຊ（ラグࣜ）
5.5kWʙ11kW     6ຊ（ラグࣜɾ　� Δ 始動Մೳ）

0.75kWʙ3.7kW  5ຊ（ラグࣜ）
5.5kWʙ11kW     8ຊ（ラグࣜɾ　� Δ 始動Մೳ）

容量ൣғ

อޢ方ࣜ

֎ඃߏ଄
ݯ　　ి

଱೤クラε
定֨ؒ࣌
出 ઢ ޱ

֨　　ن

0.1kWʙ0.4kW　4P

શด֎ઔ形
2007 60H[、2207 60H[ または 4007 60H[、4407 60H[
130(B) モータɿ130(B)／ブレーキɿB
41（連ଓ）／6ʙ60H[定トルクಛੑ

+*4४ڌ

0.1kWʙ0.4kW　4P　FBブレーキ

શด֎ઔ形
2007 60H[、2207 60H[ または 4007 60H[、4407 60H[

41（連ଓ）／6ʙ60H[定トルクಛੑ

+*4४ڌ

԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺） または
԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）

԰಺形（*P44શด๷まͭ形 ԰಺） または
԰֎形（*P44શด๷まͭ形 ԰֎）

3ຊ（ラグࣜ） 5ຊ（ラグࣜ）

஫)1

0.75kWʙ3.7kW  3ຊ（ラグࣜ）
5.5kWʙ11kW     6ຊ（ラグࣜɾ　� Δ 始動Մೳ）

0.75kWʙ3.7kW  5ຊ（ラグࣜ）
5.5kWʙ11kW     8ຊ（ラグࣜɾ　� Δ 始動Մೳ）

԰֎ܗʢอޢ౳ڃ *P44ʣͷ༷࢓ͱ஫ҙ఺
減速機͓ΑͼΪϠモータを԰֎ʹઃஔしͯご࢖用௖͚るΑ͏、෩Ӎʹ଱͑るઃܭʹͳ͓ͬͯΓます。ただし、ڧ෩を൐͏෩Ӎ΍、௕ؒظ෩Ӎ
ʹさらさΕるڥ؀Ͱは、ΪϠモータʹΧバーͷઃஔを͓ئいகします。また、軸（またはΧラー）ʹは୸ૉ߯を࢖用しͯいますͷͰ、Φイル
シール੆動໘ʹࡺがਐߦしͳいΑ͏ʹ、֎෦ʹ࿐出しͯいる෦෼が͋Ε͹、๷ࡺ༉ͳͲͰ定ظతʹ๷ࡺॲஔをしͯください。
ᶃ 軸؏௨෦
 モータ軸ͷ֎෦΁ͷ؏௨෦ʹਫ੾Γシール౳をઃ͚ͯ、֎෦からͷਫణがモータ಺෦ʹਁ入しͳいߏ଄ʹし͓ͯΓます。
ᶄ ୺ࢠശ
 アルミμイキャεトまたは᭄߯੡ͱし、έーεͱΧバーؒ、έーεͱモータフレームؒʹはύッキンを用いͯີ෧する๷ਫߏ଄ͱしͯいます。
ᶅ ቕ߹෦
 モータフレームͱલޙブラέットͷቕ߹෦ʹはӷঢ়ύッキンをృ෍し͓ͯΓます。
ᶆ ͦͷଞ
 各種క付ボルトྨは、๷ࡺॲཧをࢪした΋ͷを࢖用し͓ͯΓます。
用さΕる৔߹は、԰֎形をద用出དྷͳい৔߹が͋ΓますͷͰご照࢖ͳ৚݅ԼͰごࠅいਫѹがかかる、๫෩ӍʹසൟʹさらさΕるͳͲͷաڧ ˞

ձください。



D15

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸種類 項目 標準仕様 内蔵形ブレーキ付標準仕様

注）5. 標準出力軸回転方向は、J6～J8頁をご参照ください。
6. ギヤモータを密閉した場所へ据付ける場合は、周囲温度が40℃以下であることをご確認ください。
7. モータ容量90W以下の機種については冬季の低温時に減速機の潤滑グリースやモータ軸受グリースの粘度が上がることによりモータの
 電流値が一時的に高い状態が続くことがあります。
 無負荷運転の場合でも5～15分程度定格電流を超える場合がありますが、モータの焼損等の心配はありません。
 サーマルリレー等過負荷保護装置の電流設定やインバータの容量の選定で考慮が必要な場合があります。詳細についてはお問い合わせください。

潤滑方式
減速方式
材　　質

設置場所

周囲温度

周囲湿度

標　　高

雰 囲 気

周
囲
条
件

据付角度

塗　　装

専用特殊グリースによる、グリース潤滑（工場出荷時にグリースを充填しております。）

項目 標準仕様

項目 標準仕様

ハイポイドギヤとインボリュートギヤの組み合わせ

ケーシング：アルミニウム合金（枠番60＃，63＃，64＃，1634＃，1640＃は、鋳鉄）歯車：クロムモリブデン鋼

屋内形：屋内（塵埃の少ない、水がかからない場所）
屋外形：屋内および屋外（強い風雨は直接かからないが、一般的な雨水がかかる場所）
振動１Ｇ以下
－10～40℃（凍結なきこと）

85％RH以下　ただし、結露しないこと

1000m以下

腐食性ガス、爆発性ガス、蒸気などがないこと。塵埃を含まない換気の良い場所であること。

制限なし（屋外形では端子箱引出口は水のかかる方向へ直接向かないよう、ご注意ください。）

・ギヤモータ
 塗装質：ポリエステル系　塗装色：マンセル 5Y8/1相当（近似値）

・入力ホロー形
 ［汎用フランジ形モータ用］ 塗装質：ポリエステル系 塗装色：マンセル 5Y8/1相当（近似値）
 ［サーボモータ用］ 塗装質：アクリルウレタン系 塗装色：つや消し黒（マンセルN1.0）

ギヤ部

その他

容量範囲

保護方式

外被構造

電　　源

耐熱クラス

時間定格

始動方式

口 出 線

規　　格

15W～25W 保護形（自冷形）
40W 枠番05、07 保護形（外扇形）
40W 枠番17、1240 保護形（自冷形）
60W～90W 保護形（外扇形）
0.1kW～0.4kW 全閉外扇形

15W～40W 枠番05、07 保護形（外扇形）
60W～90W 保護形（外扇形）
40W 枠番17、1240 保護形（自冷形）
0.1kW～0.4kW 全閉外扇形

インダクション
15W～0.4kW　4P
SB, MB, FBブレーキ

100V，200V  50／60Hz（2重電圧）
15W～90Wは，100V  50／60Hz
15W～90W モータ：120(E)／ブレーキ：B
0.1kW～0.4kW モータ：130(B)／ブレーキ：B
S1（連続）
15W～90W コンデンサ運転
0.1kW～0.4kW コンデンサ始動コンデンサ運転
15W～90W 5本（ラグ式）
0.1kW～0.4kW 8本（ラグ式）
JIS C 4034-1

インダクション レバーシブル

15W～0.4kW　4P 15W～90W　4P

100V，200V  50／60Hz（2重電圧）
15W～90Wは，100V 50／60Hz

100V 50／60Hz

15W～90W 120(E)
0.1kW～0.4kW 130(B)

120(E)

S1（連続） S2（30分）
15W～90W コンデンサ運転
0.1kW～0.4kW コンデンサ始動コンデンサ運転

コンデンサ運転

15W～90W 3本（ラグ式）
0.1kW～0.4kW 6本（ラグ式）
JIS C 4034-1

単
相
モ
ー
タ（
イ
ン
ダ
ク
シ
ョ
ン
）／

単
相
レ
バ
ー
シ
ブ
ル
モ
ー
タ

高
効
率
三
相
モ
ー
タ

J
I
S 

C 

4
2
1
2

容量範囲

電　　源

耐熱クラス

0.2kW～0.4kW　4P

3定格電源
200V 50/60Hz、220V 60Hz または
400V 50/60Hz、440V 60Hz

3定格電源
200V 50/60Hz、220V 60Hz または
400V 50/60Hz、440V 60Hz

0.2kW～0.4kW　4P　FBブレーキ

保護方式

外被構造 全閉外扇形 全閉外扇形

120(E) モータ：120(E)／ブレーキ：B
時間定格
口 出 線

規　　格

S1（連続）

JIS C 4034-1、効率値はJIS C 4212対応

S1（連続）

注)1

注)1

3本（ラグ式） 5本（ラグ式）

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内） または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内） または
屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

15W～90W 屋内形（IP20保護形 屋内）
0.1kW～0.4kW 屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）または
 屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

15W～90W 屋内形（IP20保護形 屋内）
0.1kW～0.4kW 屋内形（IP44全閉防まつ形 屋内）または
 屋外形（IP44全閉防まつ形 屋外）

屋内形
（IP20保護形 屋内）



%16

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー
シブルモータ

単相
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

ハイポニックの形式記号と仕様記号
表示の方法

ハイポニックͷ形ࣜ記号はҎԼͷ௨ΓͰす。ハイポニックͷ機種ɾモータ容量ɾ減速比ͷ૊Έ߹Θͤʹͭいͯは、
各選定表／寸法図ͷࡌܝ頁をご参照ください。

形　ࣜ　記　号

R N Y M B1 1420ʵ ʵ ʵ ʵ 60EP

˙形ࣜ記号

ワンタッチゆるめブレーキ付C

補助形式

三相モータ付 プレミアム効率
三相モータ付

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

無 単相モータ付
（コンデンサラン形）

単相モータ付
（コンデンサ始動コンデンサラン形）

CA

CB

単相
レバーシブルモータ付CC

インバータ用
三相モータ付

プラグインシャフト
フランジ取付

プラグインシャフト
脚取付

AV

EP

AP

X1 J1

高効率三相モータ付

サーボモータ用入力ホロー形は、フランジ記号が付きます。
（H40頁参照）

ES

枠番

 01 03 05 07 15 17 190 20 23 25 270 30 33
 35 370 40 43 45 470 50 53 54 55 60 63 64
 1010 1110 1120 1210 1220 1230 1240 1310 1320 1330 1340 1410 1420 1430
 1440 1510 1520 1521 1522 1530 1531 1540 1630 1631 1632 1633 1634 1640

機種記号

ハイポニックR

取付方法

中空軸（ホローシャフト）Y F

X

H

出力軸方向 取付方向自由N

減速比 公称減速比　（実減速比は、各選定表／寸法図頁をご参照ください。）

フランジ取付 脚取付

ブレーキ有無

ブレーキ無 ブレーキ付無 B

モータ連結方法

モータ直結形 入力軸ホロー形M

軸出方向

上から見た図
無

モータ側から
見た方向
軸出し無

（中空軸）

上から見た図
L

モータ側から
見た方向

左

上から見た図
R

モータ側から
見た方向

右

上から見た図
T

モータ側から
見た方向

両側

モータ容量記号

 容量記号 0015 0025 004 006 009 01 02 03 05 08    
 モータ容量 15W 25W 40W 60W 90W 0.1kW 0.2kW 0.25kW 0.4kW 0.55kW    
 (HP) (1/50) (1/30) (1/20) (1/12) (1/9) (1/8) (1/4) (1/3) (1/2) (3/4)    
 容量記号 1 1H 2 3 4 5 8 10 15
 モータ容量 0.75kW 1.1kW 1.5kW 2.2kW 3.0kW 3.7kW 5.5kW 7.5kW 11kW
 (HP) (1) (1.5) (2) (3) (4) (5) (7.5) (10) (15)



%1�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

仕様記号

ハイポニックͷ༷࢓記号はҎԼͷ௨ΓͰす。ハイポニックͷ機種ɾモータ容量ɾ࢖用ڥ؀ͳͲʹΑΓඪ४༷࢓ͱ
Φプシϣン༷࢓がҟͳΓますͷͰ、各選定表／寸法図ͷࡌܝ頁をご参照ください。

仕　様　記　号

2 N S B BJ

記号༷࢓˙

左 右 上 Լ

୺ࢠശ無

取付Ґஔ
（出力側から見ͯ） L R T B

Ҿ出ޱ方向

" B X

C %

B ࣜ

% ࣜ

" ࣜ

C ࣜ

୺ ࢠ ശ ࢓ ༷

԰಺形N ԰֎形" ܰ๷ਖ形B

೔ຊ+

Ԥभ&

アϝϦΧ6

中ࠃC

౦ೆアジア（シンΨポールをআく）F

Χφμ"

,ࠃؖ

ిѹ
。は、各選定表／寸法図頁Ͱご֬ೝください༷࢓Φプシϣン／༷࢓಺ͷඪ४ࠃ
ւ֎ͷඪ४༷࢓／Φプシϣン༷࢓は、, ষをご参照ください。

ผରԠࠃ

ڥ用؀࢖

ւ֎༷࢓ରԠ／向͚ઌࠃผモータ༷࢓ͷඪ४༷࢓ͱΦプシϣン༷࢓は、, ষをご参照ください。

๷ਫ形อޢ౳ڃ *P67 ͷ༷࢓記号は͋ΓまͤΜ。

๷ਫ形（*P65）W

種ྨ

थࢷ੡ɾ୺ࢠ୆ࣜ2

୺ࢠശ無X

߯൘੡ɾ୺ࢠ୆ࣜT

थࢷ੡ ɾ ラグࣜP アルミ੡ ɾ ラグࣜ"

߯൘੡ ɾ ラグࣜ4

キャブタイϠέーブル付C

アルミ੡ɾ୺ࢠ୆ࣜ
（Ұ෦ͷւ֎༷࢓）

B

୺ࢠശͷඪ४༷࢓は、各選定表／寸法図ͷࡌܝ頁をご参照ください。



%1�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

બఆखॱ
தۭ࣠  3/:. タイϓ

঎用ిݯͰ始動

直入始動
（εターデルタ始動ͳͲ）

Y&4

Y&4

ブレーキͳし ブレーキ付

N0

N0 Y&4N0

連ଓ定 （֨41）Ҏ֎ͷ৔߹は
モータͷڐ容೤容量（Cʷ;）

ͷ֬ೝ、容量見直し
（0.1kWҎ上、%22頁 表%7）

始動ɾఀ ස౓ʹΑるࢭ
ෛՙ܎਺ͷ選定（%21頁 表%6）

（ιフトεタータͳͲ）

インバータ始動

モータ出力ಛੑを֬ೝ

機種ผෛՙੑ࣭ʹΑる
ෛՙ܎਺ͷ選定（%21頁 表%5）

量&0ͷ֬ೝࣄ࢓容ڐ
（%22頁 表%8）

T ɿΪϠモーター出力軸ʹԙ͚る実఻ୡトルク
 ʤNŋNʥ

TPVU ɿΪϠモーターͷڐ容出力トルクʤNŋNʥ
TF ɿ౳Ձ఻ୡトルクʤNŋNʥ
PS ɿ実ラジアルՙॏʤNʥ
PSP ɿڐ容ラジアルՙॏʤNʥ

LG ɿҐஔ܎਺
CG ɿ連結܎਺
FT ɿিܸ܎਺
"R ɿトルクアームͷ௕さʤNNʥ
"R0 ɿج४トルクアームͷ௕さʤNNʥ

˓T  �100ʤNɾNʥ

˓チΣーンコンϕϠ
（Ұՙॏۉ）　
೔／ؒ࣌10˓

˓50ʤS/NJOʥ
˓50ʤH[ʥ
˓プレミアム効率
　三相モータ
　԰಺༷࢓
˓中空軸形

（100�100ʷ1.0）

実఻ୡトルク

TF
(100NŋN)

中空軸
RNYMタイプ
ͷ機種選定フロー

 減速比ͱ出力ճస਺

機種（容量記号ʵ࿮൪ʵ減速比）ͷܾ定

"R(200NN)

寸法ͷ֬ೝ、༷࢓

஫） 1.トルクアームͷ௕さͱは、ඃ動軸軸৺から、トルクアームճΓࢭめまͰͷڑ཭ͷ͜ͱをࣔします。
 2.εラεトՙॏがֻかる৔߹は、+4頁ͷࣜͰチΣックしͯください。

ʤフランジ取付、脚
取付ͷ৔߹ʥ

˔PS�2000ʤNʥ
˔ՙॏ఺ɿ出力軸୺から

20ʤNNʥ
˔連結ɿチΣーン連結
˔িܸɿ΄ͱΜͲ無

ʤ軸上取付ͷ৔߹ʥ
˔"Rɿ200ʤNNʥ
˔ՙॏ఺ɿ出力軸୺から

20ʤNNʥ
˔িܸɿ΄ͱΜͲ無

記号આ໌ 選定ྫ

出力ճస਺ O2
S/NJO

50H[ 60H[
290
207

 58.0
 48.3

減
速
比
5
7

25
30

350
250

 70.0
 58.3

"R

౳Ձ఻ୡトルクTFͷܾ定 T   （100 NɾN）

ෛՙ৚݅
ӡసؒ࣌

出力ճస਺
प೾਺ݯి

%21頁

表%5
 %6
ෛՙ܎਺（1.0）

選定表
&10ʙ&128頁

減速比（30）を選定

機種（RNYM1�1320�&P�30）

TPVU
（126NɾN）

フランジ取付ͷ৔߹

ຬ଍しͳい৔߹は、サ
ーϏεフΝクター、容
量記号、࿮൪を上͛た
機種ͰࠓҰ౓֬ೝ

஫）2.

PSP(2450N)

PS(2000N)

CG(1.0)

LG(1.0)

FT(1.0)

ラジアルՙॏͷチΣック

（2000 ʽ
2450

1.0ʷ1.0ʷ1.0 ）

PS ʽ
PSP

LGʷCGʷFT

選定表
&10ʙ&128頁

Ґஔ܎਺

িܸ܎਺

軸上取付ͷ৔߹

表%4

表%3

表%1 Ґஔ܎਺

トルクアームͷ௕さ
஫）1.

トルクアームͷ௕さ"RͷチΣック

形ࣜ（RNYM1�1320�&P�30）

େトルクͰ࠷ͷ࣌ࢭ動ɾఀى
֬ೝしͯください。

形ࣜ（RNYM1�1320�&P�30）

"R0
(120NN)

LG(1.0)

FT(1.0)

४トルクアームͷ௕さج

িܸ܎਺

TPVUʷ4FʾTFͱͳる機種を選定
（126ʷ1.0ʾ100）

z༷࢓ͷ֬ೝˠ%14頁lඪ४༷࢓˓
ѹ、԰಺ɾ԰֎ͷ۠ผは形ࣜʹ໌記さΕిݯి ˞　

まͤΜͷͰ、ご஫จͷࡍʹ͓ਃし付͚ください。
˓寸法ͷ֬ೝ　&10ʙ&130頁

実ラジアルՙॏ

連結܎਺表%2

表%1

表%3

TFʹT  ʷΪϠモータͷෛՙ܎਺ʤNɾNʥ

ブレーキ無 ブレーキ有無

ඃ動軸౳ͷڧ౓チΣック
ඃ動軸、軸ड、トルクアームͷ
くださいͯͬߦ౓チΣックをڧ
(チΣック方法はٕज़ࢿྉ+16頁
をごཡください)

取付ͷ஫ҙ　%23ʙ%25頁参照 出力軸ͱඃ動軸ͷڧ౓を֬ೝ（キー໘ѹ౳）

50ʤS/NJOʥ
 50ʤH[ʥ

モータ容量ͷ選定
TPVUʾT ͱͳる
モータ容量を選定
（126 � 100）

モータ容量
0.75kWを選定
（4F�1.0）

˞ 出力ճస਺は、
モータճస਺を
50H[ � 1450 S/NJO、
60H[ � 1750 S/NJO
ͱしたͱきͷ୅表஋Ͱす。

用్ʹ߹ͬたෛՙ܎਺を選定しͯください。

"Rʾ"R0ʷLGʷFT

（200ʾ120ʷ1ʷ1）

モータを直入始動する৔߹は、表%6ͷෛՙ܎਺が選定した
減速機ͷ4F（選定表ʹ記ࡌ）ҎԼͰ͋る ͱ͜を֬ೝし、ຬ଍し
ͳい৔߹は࿮൪を上͛た機種ͰࠓҰ౓֬ೝ。



%1�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

঎用ిݯͰ始動

直入始動
（εターデルタ始動ͳͲ）

Y&4

Y&4

ブレーキͳし ブレーキ付

N0

N0 Y&4N0

連ଓ定 （֨41）Ҏ֎ͷ৔߹は
モータͷڐ容೤容量（Cʷ;）

ͷ֬ೝ、容量見直し
（0.1kWҎ上、%22頁 表%7）

始動ɾఀ ස౓ʹΑるࢭ
ෛՙ܎਺ͷ選定（%21頁 表%6）

（ιフトεタータͳͲ）

インバータ始動

モータ出力ಛੑを֬ೝ

機種ผෛՙੑ࣭ʹΑる
ෛՙ܎਺ͷ選定（%21頁 表%5）

量&0ͷ֬ೝࣄ࢓容ڐ
（%22頁 表%8）

T ɿΪϠモーター出力軸ʹԙ͚る実఻ୡトルク
 ʤNŋNʥ

TPVU ɿΪϠモーターͷڐ容出力トルクʤNŋNʥ
TF ɿ౳Ձ఻ୡトルクʤNŋNʥ
PS ɿ実ラジアルՙॏʤNʥ
PSP ɿڐ容ラジアルՙॏʤNʥ

LG ɿҐஔ܎਺
CG ɿ連結܎਺
FT ɿিܸ܎਺

˓T  �100ʤNɾNʥ

˓チΣーンコンϕϠ
（Ұՙॏۉ）　
೔／ؒ࣌10˓

˓50ʤS/NJOʥ
˓50ʤH[ʥ
˓プレミアム効率
　三相モータ
　԰಺༷࢓
˓フランジ取付

（100�100ʷ1.0）

実఻ୡトルク

TF
(100NŋN)

フランジ取付 RNFM タイプ
脚取付 RNHM タイプ
ͷ機種選定フロー

機種（容量記号ʵ࿮൪ʵ減速比）ͷܾ定

記号આ໌ 選定ྫ

౳Ձ఻ୡトルクTFͷܾ定 T （100NɾN）

ෛՙ৚݅
ӡసؒ࣌

減速比（30）をઃ定

機種（1�370˘�&P�30）

TFʹT ʷΪϠモータͷෛՙ܎਺ʤNɾNʥ

形ࣜ（RNFM1�370L�&P�30）

˓εプロέットϐッチԁ
φ180ʤNNʥ

　൒ܘR�0.09ʤNʥ

˓PS ʹ

             ˺1110N

˓軸中ԝ

˓チΣーン連結

˓িܸ΄ͱΜͲͳし

˓フランジ取付

˓左（モータ側から見ͯ）

T
ʹ

100
R 0.09

形ࣜ（RNFM1�370L�&P�30）

寸法ͷ֬ೝ、༷࢓
z༷࢓ͷ֬ೝˠ%14頁lඪ४༷࢓˓
ѹ、԰಺ɾ԰֎ͷ۠ผは形ࣜʹ໌記さΕిݯి ˞　

まͤΜͷͰ、ご஫จͷࡍʹ͓ਃし付͚ください。
˓寸法ͷ֬ೝ　RNFM F11ʙF93頁  RNHM (9ʙ(72頁

ブレーキ無 ブレーキ有無

ຬ଍しͳい৔߹は、容量記号、࿮൪を上͛た機種
ͰࠓҰ౓֬ೝ

஫）1.
ラジアルՙॏͷチΣック

（1110 ʽ
2450

1.0ʷ1.0ʷ1.0 ）

PS ʽ
PSP

LGʷCGʷFT
LG(1.0)

ラジアルՙॏҐஔ表%1
CG(1.0)

連結܎਺表%2
FT(1.0) িܸ܎਺表%3

PS(1110N)
実ラジアルՙॏ

PSP(2450N)
選定表

形ࣜͷܾ定
(Lʵ左)

取付方ࣜ
(RNFM1ʵフランジ取付)

軸出方向%16頁　形ࣜ記号参照

取付ͷ஫ҙ
˓連結ثを取付͚るࡍ、軸ʹিܸ力΍աେͳεラεトՙॏを༩͑ͳいͰください。
˓連結ثは、মバϝまたは軸୺Ͷ͡をར用した取付をਪ঑します。
˓ΪϠモータは、े ෼߶ੑͷ͋るՍ୆ͷ上ʹਾ付͚ͯください。

機種（1�370˘�&P�30）

˞ （　）಺は選定ྫͷ৔߹Ͱす。
஫） 1.εラεトՙॏがֻかる৔߹は、+4頁ͷࣜͰチΣックしͯください。

RNFM
F10ʙF91頁

˞RNHMシϦーζは、
(8ʙ(70頁Ͱす。

TPVU
（126 NɾN）TPVUʷ4FʾTFͱͳる機種を選定

（126ʷ1.0ʾ100）

モータ容量ͷ選定
TPVUʾT ͱͳる
モータ容量を選定
（126 � 100）

モータ容量
0.75kWを選定
（4F�1.0）

ෛՙ܎਺（1.0）

%21頁

表%5
 %6

出力ճస਺
प೾਺ݯి

50ʤS/NJOʥ
 50ʤH[ʥ

用్ʹ߹ͬたෛՙ܎਺を選定しͯください。

˞ 出力ճస਺は、
モータճస਺を
50H[ � 1450 S/NJO、
60H[ � 1750 S/NJO
ͱしたͱきͷ୅表஋Ͱす。

。େトルクͰ֬ೝしͯください࠷ͷ࣌ࢭ動ɾఀى

出力軸ͱ連結ثͷڧ౓を֬ೝ（キー໘ѹ౳）

モータを直入始動する৔߹は、表%6ͷෛՙ܎਺が選定した
減速機ͷ4F（選定表ʹ記ࡌ）ҎԼͰ͋る ͱ͜を֬ೝし、ຬ଍し
ͳい৔߹はご照ձください。

 減速比ͱ出力ճస਺
出力ճస਺ O2

S/NJO
50H[ 60H[
290
193

 72.5
 48.3

減
速
比
5

7.5

20
30

350
233

 87.5
 58.3

બఆखॱ
ϑϥϯδऔ෇  3/'. タイϓɺ٭औ෇  3/). タイϓ



%20

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

બఆࢿྉ

�� ֎෦ՙॏの֬ೝ

表 %1 B Ґஔ܎਺ LG ( 中空軸 RNYM タイプɾRNYX タイプ )

࿮൪
軸୺からͷڑ཭ L(NN)

L

L
Pr

フランジ取付 軸上取付
10 20 30 40 50 60 70 80 90

03
 07 1.0 1.0 1.2 1.3 1.4 1.5 1.7 1.8 1.9

17 1.0 1.0 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.8

1010 1.0 1.0 1.2 1.3 1.4 1.5 1.7 1.8 1.9

1110
 1120 1.0 1.0 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.8 1.9

1210
 1220
 1230
 1240 1.0 1.0 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.8

1310
 1320
 1330
 1340 1.0 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7

1410
 1420
 1430
 1440 1.0 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.4 1.5 1.6

1510
 1520
 1521
 1522
 
1530
 1531
 1540 1.0 1.0 1.1 1.2 1.3 1.3 1.4 1.5 1.5

1630
 1631
 1632
 1633
 
1634
 1640 1.0 1.0 1.1 1.2 1.2 1.3 1.3 1.4 1.4

஫ ) L は、出力軸 ( 中空軸 ) ୺からラジアルՙॏͷ࡞用఺まͰͷ寸法をࣔします。

表 %1 C Ґஔ܎਺ LG ( フランジ取付 RNFM タイプ、脚取付 RNHM タイプ )
ՙॏҐஔ LG

軸ࠜݩ 0.8
軸中ԝ 1.0

軸୺ 1.4

表 %1 D Ґஔ܎਺ LG ( フランジ取付 RNFM�X1 タイプ、脚取付 RNHM�+1 タイプ )

࿮൪
L　軸ࠜݩからՙॏҐஔまͰͷڑ཭ (NN) L

Pr
10 20 30 40 50 60 70 80 軸୺

1120 1.0 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.8 2.1 1.3
1220 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.8 2.1 2.4 1.4
1230 1.1 1.2 1.3 1.7 2.2 2.6 3.0 3.5 1.6
1240 1.1 1.2 1.3 1.7 2.2 2.6 3.0 3.5 1.6
1320 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.7 1.4
1330 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.9 1.4
1340 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.9 1.4
1420 1.1 1.2 1.3 1.3 1.4 1.5 1.6 1.6 1.5
1430 1.1 1.2 1.3 1.3 1.4 1.6 1.9 2.2 1.5
1440 1.1 1.2 1.3 1.3 1.4 1.6 1.9 2.2 1.6
1520 1.1 1.2 1.3 1.3 1.4 1.5 1.5 1.6 1.6

1530
 1531 1.1 1.2 1.3 1.3 1.4 1.5 1.5 1.6 1.6
1540 1.1 1.2 1.3 1.3 1.4 1.5 1.5 1.6 1.6

1630
 1631
 1632
 1630 1.1 1.1 1.2 1.2 1.3 1.3 1.4 1.4 1.4
1640 1.1 1.1 1.2 1.2 1.3 1.3 1.4 1.4 1.4

� ՙॏ఺が軸֎෦ʹͳるྖҬ

表 %2 連結܎਺ CG 表 %3 িܸ܎਺ FT
連結方ࣜ CG িܸͷఔ౓ FT
チΣーン 1 িܸが΄ͱΜͲ無い৔߹ 1

ंࣃ 1.25 িܸが΍΍͋る৔߹ 1d1.2
7 ϕルト 1.5 ܹしいিܸを൐͏৔߹ 1.4d1.6

表 ४トルクアーム௕さج %4 "R0

࿮　൪ "R0 ࿮൪ "R0 ࿮൪ "R0

AR

03
07
17
1010 50 1410
1420 140 1430 160
1110
1120 80 1510
1520
 1521
 1522 150 1530
1531 200

1210
1220 100 1230 100 1630
 1631
 1632
 
1633
 1634
 1640 280

1310
1320 120 1330 130
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中空軸�� ෛՙ܎਺のબఆ
ハイポニックは、ۉҰՙॏɾ1 ೔ 10 。さΕͯいますܭͷӡస৚݅ͷԼʹઃؒ࣌
1 ೔ 10 。Ήඞཁが͋Γますࠐ਺を見܎ͷෛՙ࣍、用機ցͷෛՙ৚݅ʹΑͬͯは࢖、を௒͑ͯӡసさΕる৔߹΍ؒ࣌
ෛՙ܎਺ͷ選定はෛՙͷੑ࣭ʹΑΓ、Լ記ͷ (1) または (2) ͷ方法ʹ෼͚らΕます。

	1
� ցผෛՙੑ࣭ʹΑΔબఆػ

表 %5 ΪϠモータͷෛՙ܎਺
ӡసؒ࣌

ෛՙ৚݅
10H ҎԼ / ೔ 

ӡస
10d24H/ ೔ 

ӡస ओ ͳ ࢖ 用 機 ց ྫ

Ұՙॏۉ 1.00 1.25 コンϕア ( Ұՙॏۉ )、ポンプ ( ԕ৺ࣜ )、৯඼機ց ( ਫ਼ถ機、٧؈機 )、Τレϕー
タ ( Ұՙॏۉ )、プラεチックԡ出機、アジςータ ( ӷମ )、バーεクϦーン

ܰいিܸՙॏ 1.25 1.50

コンϕア ( ม動ૹΓ、ॏՙॏ )、৯඼機ց ( Ϗートεライサ、μ΢ミキサ、೑
൨機 )、Τレϕータ ( ॏՙॏ )、アジςータ ( ӷݻମࠞ߹、ີ౓มԽ )、フΟー
μ ( ϕルト、Τプロン、εクϦϡ )、シックφ、フロキϡレータ、Ұൠ࡞޻機
ց ( ओ軸用 )

ܹしいিܸՙॏ 1.75 2.00 ύンチングプレε、タッϐングϚシン、คࡅ機ց ( クラッシャミル )、 
ホイεト ( ॏՙॏ )、υラムバーΧ、ログホール、Χッタ、プレータ

஫） 実٬༷͓ʹࡍͰご࢖用ʹͳる機ց૷ஔͱ機ց໊称ɾ機ցੑ࣭がҟͳる৔߹が͋ΓますͷͰ、選定࣌ͷ参ߟ஋ͱしͯご࢖用ください。

	2
� ස౓ʹΑΔબఆࢭಈɾఀ࢝
始動ɾఀࢭをසൟʹ͏ߦӡసをさΕる৔߹、始動ɾఀࢭස౓ͱ減速機ͷෛՙ܎਺（表 %6）を໨҆ʹ選定し、
ಉ࣌ʹ表 %7 ʹ記ࡌさΕͯいるモータͷڐ容೤容量をご֬ೝください。また、ブレーキ付モータͷ৔߹は、
ブレーキʹΑる੍動ࣄ࢓量（+36、+37 頁）をご参照ͷ上ࢉܭし、表 %8 ʹ記ࡌさΕͯいるڐ容ࣄ࢓量 &0 ҎԼ
Ͱ͋る͜ͱをご֬ೝください。（ඇৗఀࢭͷ৔߹΋、߹Θͤͯご֬ೝください。）

表 %6 始動ɾఀࢭස౓ͱΪϠモータͷෛՙ܎਺

モータ種ྨ 始動ɾఀࢭස౓ 
( ճ / ؒ࣌ )

d10 ؒ࣌ / ೔ 24 ؒ࣌ / ೔
ᶗ ᶘ ᶙ ᶗ ᶘ ᶙ

三相モータ (15W d 0.55kW)
単相モータ (15W d 0.4kW)

10 ҎԼ 1.00 1.15 1.50 1.20 1.30 1.65
d200 ҎԼ 1.10 1.35 1.65 1.30 1.50 1.85
d500 ҎԼ 1.15 1.50 1.80 1.40 1.65 2.00

モータ種ྨ 始動ɾఀࢭස౓ 
( ճ / ؒ࣌ )

d10 ؒ࣌ / ೔ 24 ؒ࣌ / ೔
ᶗ ᶘ ᶙ ᶗ ᶘ ᶙ

プレミアム効率三相モータ (0.75kW d 11kW)
高効率三相モータ (+*4 C 4212)(0.2kW
0.4kW)

1 ҎԼ 1.00 1.15 1.50 1.20 1.30 1.65
d3 ҎԼ 1.00 1.25 1.60 1.20 1.40 1.70

d10 ҎԼ 1.00 1.35 1.70 1.20 1.50 1.80
d60 ҎԼ 1.00 1.45 1.75 1.25 1.65 2.00

慣性モーメント(GD2)比＝
   モータ軸換算負荷の慣性モーメント(モータ軸換算負荷のGD2 

  )

モータの慣性モーメント(モータのGD2 
  )

ෛՙ܎਺ͷ۠෼

ᶗ � モーϝント　((%2)ੑ׳容Ͱきるڐ 比ʽ 0.3

ᶘ � モーϝント　((%2)ੑ׳容Ͱきるڐ 比ʽ 3

ᶙ � モーϝント　((%2)ੑ׳容Ͱきるڐ 比ʽ 10

஫ ) 1. 始動ɾఀࢭճ਺ʹはブレーキ、クラッチ౳ʹΑる੍動ճ਺をؚめͯください。

2. トルク、ラジアルෛՙがかかͬたঢ়ଶͰ始動さΕる৔߹ʹは、ผ్ݕ౼がඞཁͳ৔߹΋͋ΓますͷͰご照ձください。

3. 始動ఀࢭස౓ͱੑ׳モーϝント ((%2) 比が、上記ͷ஋を௒͑る৔߹は、ご照ձください。

。選定がඞཁͳ৔߹が͋ΓますͷͰ、ご照ձくださいࡉৄ、߹Ճ減速を൐͏ӡసをさΕる৔ٸ .4

ご注意
・プレミアム効率モータは始動トルク・停動トルク（最大トルク）が大きいため、選定手順や始動・停止
頻度と減速機の負荷係数が従来のモータと異なっています。

બఆࢿྉ
ෛՙ܎਺のબఆ
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બఆࢿྉ

表 %7 モータͷڐ容೤容量 (C ʷ ;)

モータ容量 
kW

容ڐ C ʷ ;
(35�&% ҎԼ )

容ڐ C ʷ ;
(35�&% ௒

d50�&% ҎԼ )

容ڐ C ʷ ;
(50�&% ௒

d80�&% ҎԼ )

容ڐ C ʷ ;
(80�&% ௒

d100�&% ҎԼ )

モータੑ׳モーϝント kHɾᶷ モータ (%2　kHGɾᶷ

ඪ　　४ ブレーキ付 ඪ　　४ ブレーキ付

0.1 3200 3000 2000 1200 0.00033 0.00035 0.0013 0.0014
0.2 2200 2800 2800 2500 0.00050 0.00055 0.002 0.0022

0.25 1800 2200 1500 1500 0.00065 0.00068 0.0026 0.0027
0.4 1800 2200 1500 1500 0.00065 0.00068 0.0026 0.0027

0.55 1800 2200 1500 1500 0.00101 0.00111 0.00405 0.00445
0.75 1400 1400 800 500 0.00235 0.00258 0.00942 0.0103
1.1 1400 1400 800 500 0.00337 0.00396 0.0135 0.0158
1.5 1200 1200 500 400 0.00391 0.00450 0.0156 0.0180 
2.2 1000 900 400 200 0.00880 0.00978 0.0352 0.0391
3.0 1000 900 400 200 0.0100 0.0110 0.0400 0.0440 
3.7 800 800 800 700 0.0194 0.0209 0.0777 0.0835
5.5 300 300 200 150 0.0291 0.0306 0.116 0.122
7.5 400 350 300 300 0.0409 0.0450 0.164 0.180 
11 200 200 150 150 0.0561 0.0602 0.224 0.241

Լ記ᶃ d ᶅͰٻめた C ʷ ; が、表 %7 ʹ֘౰するモータ容量ɾ�&% ʹ͓いͯ、ڐ容 C; Ҏ಺Ͱ͋る͜ͱをチΣックします。

ᶃ C をԼ記ࣜからٻめます。

C =
モータの慣性モーメント（モータのGDM2）

●モータの慣性モーメント（kg・m2）

 GDM2：モータの GD2（kgf・m2）

●モータ軸換算モータ以外の

総慣性モーメント（kgf・m2）

 GDL2：モータ軸換算モータ以外の総 GD2（kgf・m2）

モータの慣性モーメント（モータのGDM2）+ モータ軸換算モータ以外の総慣性モーメント（GDL2）

ᶄ 1 たΓͷ始動ճ਺͋ؒ࣌ ;( ճ /I) をٻめます。

(B) 1 पظͷӡసؒ࣌ UB(T)　ؒ࣌ࢭٳ UC(T) ͱし、͜ͷؒظʹ OS( ճ /DZDMF) ͷ始動をする৔߹
3600nr
t a + t bZ r =               /h

(C) また、1 पؒظ (UB�UC) 中ʹインチングճ਺ OJ( ճ /DZDMF) を有する࣌は、͜Εʹͭいͯ΋ 1 たΓͷインチングճ͋ؒ࣌
਺ ;J 。しますࢉ׵ʹした始動ճ਺ࢉ׵ʹ

Z i = /h3600ni
t a + t b

(D) (B) ͓Αͼ (C) から 1 たΓͷ始動ճ਺͋ؒ࣌ ;( ճ /I) をٻめます。

Z = Z r+1/2 Zi =                  nr+       ni /h3600
t a + t b

1
2

ᶅ C ʷ ; をٻめます。

ᶃͰٻめた C ͱᶄͰٻめた ; ͷੵ C ʷ ; をٻめます。

ᶆ ෛՙؒ࣌率 �&%

％ED =               ×100t a
t a + t b

表 %8 モータブレーキͷڐ容ࣄ࢓量 &0

ブレーキ形ࣜ FB�01"1 FB�02"1 FB�05"1 FB�1% FB�1& FB�1H& FB�2& FB�3& FB�4& FB�5& FB�8& FB�10& FB�15&

量ࣄ࢓容ڐ &0 1080 1080 1080 1620 1620 2580 2580 5720 5720 6900 6900 10800 10800

˞ブレーキ形ࣜは +35 頁をご参照ください。
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中空軸ඃಈ࣠औ෇

機　

械　

側

L

図D1　被動軸挿入長さＬ

被動軸長さについて

中空軸RNYMタイプの出力軸に被動軸を取り付ける際、挿入する長さ
Ｌは「推奨被動軸長さ」以上としてください。

推奨被動軸長さは、J13頁 表J9bのＬ寸法をご参照ください。

(1) 被動軸軸径が細く、中空軸（出力軸）との間に隙間が発生した場合、フレッチング
 摩耗が発生しやすくなり、その摩耗粉がオイルシールに噛み込み、グリース漏れ
 が発生する場合があります。
(2) 被動軸長さが短い場合、中空軸（出力軸）に無理な力が作用し、振動やグリース
 漏れが発生する原因となる場合があります。
(3) 被動軸キー有効長さが短い場合、キーおよびキー溝が損傷しやすくなります。

ご注意

τϧクΞーϜऔ෇ � ϑϥϯδऔ෇
1��τϧΫΞʔϜऔ෇

(1) ඃ動軸΁ͷ取付
w ඃ動軸表໘͓Αͼ中空軸಺ܘʹೋེԽモϦブデングϦーεをృ෍し、減速機をඃ動軸ʹૠ入しͯください。
w はめ͋いがかたい৔߹は、中空軸ͷ୺໘を໦੡ハンϚーͰܰくたたいͯૠ入しͯください。͜ͷࡍ、έーε΍Φイルシールはઈରʹた

たかͳいͰください。また、Լ図ͷΑ͏ͳ࣏۩を੡࡞しͯご࢖用௖͚Ε͹、ΑΓεムーζʹૠ入Ͱきます。
w 中空軸を、+*4 H8 公ࠩʹΑͬͯ੡࡞しͯいます。 

ඃ動軸ͷਪ঑寸法公ࠩはҎԼͷ௨ΓͰす。 
用しͳい৔߹ʜʜʜʜʜʜʜʜʜ+*4 I6࡞ҰՙॏͰিܸがۉ または KT6 
িܸՙॏが͋る৔߹΍、ラジアルՙॏがେきい৔߹ʜ+*4 KT6 または k6

w εφップϦングͷサイζは、+*4 B2804 C 形ࢭめྠʹґΓます。

d

b
a

c

a ……スペーサ
b ……スラスト軸受

c ……ナット
d ……両切りボルト

図 %2　取付࣏۩ʦ࿮൪ 03
07
17
1010ʧ

e

cb
a

d

a ……止め輪
b ……スペーサ
c ……スラスト軸受

d ……ナット
e ……両切りボルト

図 %3　取付࣏۩ʦ࿮൪ 1110 ʙ 1640ʧ

ご注意
(1) 金属製ハンマーは使用しないでください。金属製ハンマーで中空軸（出力軸）端面を叩いた場合、オイルシールの接触が不
均一になって、グリース漏れが発生する原因となる場合があります。

(2) 被動軸が中空軸にカジリながら組み付いた場合も、中空軸が変形し、グリース漏れが発生する原因となる場合があります。
(3) ケースおよびオイルシールを叩いた場合も、ケースの損傷、変形およびオイルシール損傷により、グリース漏れが発生する
場合があります。

औ෇の஫ҙ߲ࣄ
தۭ࣠  3/:. タイϓ
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औ෇の஫ҙ߲ࣄ
தۭ࣠  3/:. タイϓ

(2) ඃ動軸΁ͷ減速機ͷݻ定ʜ減速機をඞͣඃ動軸ʹݻ定しͯください。
B) 減速機が機ց側ʹ動かͳいݻ定方法 ( ྫ　図 %4 ʙ図 %9)

機　

械　

側

機　

械　

側

スペーサ軸受ユニット

機　

械　

側

ストッパーリングセットビス

図 %4　 ஈ付軸ʹΑるݻ定 
ʦ࿮൪ 03
07
17
1010ʧ

図 %5　 εϖーサʹΑるݻ定（ඃ動軸ஈͳし） 
ʦ࿮൪ 03
07
17
1010ʧ

図 %6　 ηットϏεͱεトッύーʹΑる 
（ඃ動軸ஈͳし）ʦ࿮൪ 03
07
17
1010ʧ

機　

械　

側

機　

械　

側

スペーサ軸受けユニット

機　

械　

側

ストッパーリングセットビス

図 %7　 ஈ付軸ʹΑるݻ定 
ʦ࿮൪ 1110 ʙ 1640ʧ

図 %8　 εϖーサʹΑるݻ定（ඃ動軸ஈͳし） 
ʦ࿮൪ 1110 ʙ 1640ʧ

図 %9　 ηットϏεͱεトッύーʹΑる 
（ඃ動軸ஈͳし）ʦ࿮൪ 1110 ʙ 1640ʧ

C) 減速機が൓機ց側ʹ動かͳいݻ定方法 ( ྫ　図 %10 ʙ図 %12)

機　

械　

側

スペーサ止め輪

機　

械　

側

エンドプレート

機　

械　

側

ストッパーリング

セットビス

図 %10　 εϖーサͱࢭめྠʹΑるݻ定 
ʦ࿮൪ 1110 ʙ 1640ʧ

図 %11　 ΤンυプレートʹΑるݻ定 
ʦશ࿮൪ʧ

図 %12　 ηットϏεͱεトッύーϦングʹΑ
るݻ定ʦશ࿮൪ʧ
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90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
(3) トルクアームͷճΓࢭめ

トルクアームはέーεͷඃ動機ց側ʹ取Γ付͚ͯください。έーε΁ͷ取Γ付͚ʹは、࿡֯݀付
ボルトをご࢖用ください。

( ボルトサイζは、表 %9 参照 )

トルクアームͷճΓࢭめ෦ʹは減速機ͱඃ動軸ͷؒʹ༨෼ͳ力がֻから͵༷、自由౓を΋たͤͯ
ください。ճΓࢭめボルトͰܾしͯトルクアームをݻ定しͳいͰください。ճΓࢭめボルト、ト
ルクアーム、減速機、機ց側ͷഁଛͷݪҼͱͳΓます。

始動ɾఀࢭස౓がଟい৔߹͓Αͼ、ਖ਼ٯͷ܁Γฦしӡసͷ৔߹౳はিܸʹΑる෦඼ͷຎࡲを๷͙
ためʹトルクアームͱ取付ボルト ( ຢはεϖーサー ) ͷؒʹΰムブッシϡ౳ͷ؇࿨ࡐをご࢖用く
ださい。 機

械

側

回り止めボルトや機械、減速機に
無理な力が働き破損の原因となります。

※ 隙間は機械の動きに合わせて無理な力および
 接触が掛からない寸法に調節ください。

トルクアームと
機械側べースを固定
（密着）させて
自由度がない状態

トルクアーム

特殊ボルト
またはピン

スペーサ
隙間を設ける

平座金 ゴムブッシュ

良い例 悪い例

図 %13　ճΓࢭめ෦取付ྫ

表 %9　 ࿡֯݀付ボルトサイζ（減速機έーε取付用） ご注意
(1) 中空軸は、必ず固定させてください。中空軸が固定
されていない場合、減速機運転時の振動および機械
側からの振動により、中空軸も振動してオイルシー
ルの密封性が不均一となり、グリース漏れの原因と
なる場合があります。
また、上記原因で減速機内部が破損する場合もあり
ます。

(2) ストッパーリングや止め輪との間に隙間がある場合
も、振動が発生する場合があります。

(3) トルクアームの回り止め部を固定すると、被動軸の
動きにケース側が追従できなくなり、中空軸に無理
な力が発生するため、オイルシールからグリース漏
れが発生したり、減速機が破損する原因となる場合
があります。

࿮൪ ボルト

03 M5

07
 17
 1010
 1110
 1120 M6

1210
 1220
 1230
 1240 M8

1310
 1320
 1330
 1340
 1410
 1510 M10

1420
 1430
 1440
 1520
 1521
 1522
 1634 M12

1530
 1531 M16

1630
 1631
 1632
 1633
 1640 M20

(4) ඃ動軸からͷ取Γ֎し
έーεͱ中空軸ͷؒʹ༨෼ͳ力がかからͳいΑ͏ご஫ҙください。Լ図ͷ༷ͳ࣏۩をご࢖用しͯ௖͚Ε͹、ΑΓεムーζʹ取Γ֎す͜ͱ
がͰきます。

g
h A A～

i

f

注）取り付け、固定、および取り外し用の部品は
お客様でご用意ください。

f ……スペーサ
……上ボルト

……円板
……止め輪g i
h

図 %14　取Γ֎し࣏۩

औ෇の஫ҙ߲ࣄ
தۭ࣠  3/:. タイϓ



%26

直
交
軸

入力軸
ホロー形

҆શ૿
๷ര形

๷ਫ形

Φプシϣン
੡඼

単相レバー
シブルモータ

単相
モータ

高効率 (+*4)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相
モータ

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

֓ཁ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

フランジ
取付

2��ϑϥϯδऔ෇
フランジ取付をする৔߹、ઌʹ減速機を取Γ付͚、ͦͷޙඃ動軸を中空軸ʹ૊Έ付͚ͯください。
。定しͯくださいݻඃ動軸ʹ軸डϢニットを૊Έ付͚、軸ৼΕが無い͜ͱを֬ೝし、軸डϢニットを、ʹ࣍

悪い例 悪い例

減速機および軸受ユニットに無理な力が
働き内部部品の破損の原因となります。

軸受ユニット軸受ユニット

被動軸と取付インロ
ーの同心度が悪い

被動軸軸心と取付フラ
ンジ面の直角度が悪い

図 %15　フランジ取付໘

άϦーεϓϥάपลੇ法
15 ʙ 90W は、グϦーεプラグがέーεͷ֎໘から 5NN ఔ౓出ͬுͬͯいます。
機ց૷ஔʹ૊ΈࠐΉࡍは、5NN Ҏ上ͷすきまを֬อしͯください。

5NNఔ౓

औ෇の஫ҙ߲ࣄ
தۭ࣠  3/:. タイϓɺ�� ʙ ��8



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

ハイポニックギヤモータ

RNYMタイプ
中空軸

E1

ท

三相モータ
プレミアム効率三相モータ

15W ʙ 0.55kW
0.75kW ʙ 11kW

&9

インバータ用三相モータ
インバータ用プレミアム効率三相モータ

0.1kW ʙ 0.4kW
0.75kW ʙ 7.5kW

&65

高効率 (JIS) 三相モータ 0.2kW ʙ 0.4kW &99

単相モータ
単相レバーシブルモータ

15W ʙ 0.4kW
15W ʙ 90W

&109



E2

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
Λิ଍͢Δ߸هͱ͸形ࣜ߸ه༷࢓ 6 ܻͷه߸Ͱ͢ɻ
ిѹ΍୺ࢠശͷछྨɺ取付Ґஔ΍ํ޲ͳͲΛシンプルͳه߸Ͱ໌֬ʹࣔ͢͜ͱ͕ग़དྷ·͢ɻ
形ࣜه߸͓Αͼه༷࢓߸ͷৄࡉ͸ %16ɺ%17 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

˞ ͝ख഑࣌ʹจষ͓ࣔࢦΑͼه༷࢓߸ͷ͕ࡌه無͍৔߹͸Χタロάࡌهͷඪ४༷࢓Ͱ製͍ͨ͠࡞·͢ɻ

モータछྨ ༰ྔ બఆදɾੇ๏ਤ
ทࡌه

3/:.
ඪ४༷࢓

߸ه༷࢓
ͷৄࡉท

԰಺形

三相モータ

15Wd90W &10d&17 J2/959 &3�1

0.1kWd0.4kW &1�d&35 J2/1## &3�2

0.55kW &36d&3�
J2/S## &4�1

プレミアム効率三相モータ 0.75kWd &39d&63

インバータ用三相モータ
0.1kWd0.2kW &66d&75 J2/1## &3�2

0.4kW &76d&79
J2/S## &4�1

インバータ用プレミアム効率三相モータ 0.75kWd &�0d&97

高効率 (JIS) 三相モータ
0.2kW &100d&104 J2/1## &3�2

0.4kW &105d&10� J2/S## &4�1

単相モータ
15Wd90W &110d&117 J1/959 &6�1

0.1kWd0.4kW &11�d&130 J%/S## &6�2

単相レバーシブルモータ 15Wd90W &110d&117 J1/959 &6�1

԰֎形

三相モータ
0.1kWd0.4kW &1�d&35 J2""## &5�1

0.55kW &36d&3�
J2"S## &5�2

プレミアム効率三相モータ 0.75kWd &39d&63

インバータ用三相モータ
0.1kWd0.2kW &66d&75 J2""## &5�1

0.4kW &76d&79
J2"S## &5�2

インバータ用プレミアム効率三相モータ 0.75kWd &�0d&97

高効率 (JIS) 三相モータ
0.2kW &100d&104 J2""## &5�1

0.4kW &105d&10� J2"S## &5�2

単相モータ 0.1kWd0.4kW &11�d&130 J%/S## &6�2

防水形
ʢI165ʣ

三相モータ
プレミアム効率三相モータ
インバータ用プレミアム効率三相モータ

15Wd90W )9d)14 J2W$5# &7�1

0.1kWd0.4kW )15 J2W"## &7�2

0.55kW Ҏ্ )15 J2WS## &��1

単相モータ
15Wd40W )16d)17 J1W$5# &��2

単相レバーシブルモータ

஫ ͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ͍ͯͭʹ߸ه༷࢓Ҏ֎ͷه্ .1 (
2. 製࡞Մೳͳ༰ྔɺݮ଎ൺͷৄࡉ͸બఆදΛ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

RNYMタイプ　　　仕様記号一覧



E3

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸&3�1 ԰಺形 三相モータ (15Wd90W) &10d&17 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 N X T X

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2

リード線
引出位置

注）1.

L R T B

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

端子箱無X 樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q

アルミ製・ラグ式A

A B

B式

D式

A式

C式

C D

Ｘ

引出口方向
注）2.

端子箱無

注）2. 標準仕様は端子箱無で、リード線引出位置は上です。
  オプション仕様の樹脂製端子箱の引出口は、A or D のみとなります。
  オプション仕様のアルミ製端子箱の引出口は、A or B or C or D が選択できます。
3. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
4. 屋外形は製作出来ません。防水形をご検討ください。

&3�2 ԰಺形
三相モータ (0.1kWd0.4kW) &1�d&35 ท

インバータ用三相モータ (0.1kWd0.2kW) &66d&75 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.2kW) &100d&104 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 N P B B

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

注）1.

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

＊インバータ用三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。4

種類 樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q アルミ製・ラグ式A

鋼板製・端子台式Ｔ

左 右 上 下取付位置 L R T B

A B

B式

D式

A式

C式

C D

引出口方向

鋼板製・ラグ式Ｓ

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

RNYMタイプ　　　仕様記号詳細



E4

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

&4�1 ԰಺形

三相モータ (0.55kW) &36d&3� ท

プレミアム効率三相モータ (0.75kWd11kW) &39d&63 ท

インバータ用三相モータ (0.4kW) &76d&79 ท

インバータ用プレミアム効率三相モータ (0.75kWd7.5kW) &�0d&97 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.4kW) &105d&10� ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 N S B B

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

取付位置

注）1.

L R T B

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

4

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

引出口方向

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

RNYMタイプ　　　仕様記号詳細



E5

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
&5�1 ԰֎形

三相モータ (0.1kWd0.4kW) &1�d&35 ท

インバータ用三相モータ (0.1kWd0.2kW) &66d&75 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.2kW) &100d&104 ท

ʲ԰֎形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 A A B B

左 右 上 下L R T B

アルミ製・ラグ式 鋼板製・ラグ式A S 鋼板製・端子台式T

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋外形A

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

A B

C D

B式

D式

A式

C式
引出口方向

取付位置

注）1.

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

＊インバータ用三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

&5�2 ԰֎形

三相モータ (0.55kW) &36d&3� ท

プレミアム効率三相モータ (0.75kWd11kW) &39d&63 ท

インバータ用三相モータ (0.4kW) &76d&79 ท

インバータ用プレミアム効率三相モータ (0.75kWd7.5kW) &�0d&97 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.4kW) &105d&10� ท

ʲ԰֎形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 A S B B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋外形A

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

引出口方向

取付位置

注）1.

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

RNYMタイプ　　　仕様記号詳細



E6

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸 &6�1 ԰಺形
単相モータ (15Wd90W) &110d&117 ท

単相レバーシブルモータ (15Wd90W) &110d&117 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 1 N X T X

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 100 / 100V
50Hz / 60Hz

1

リード線
引出位置 L R T B

端子箱無X 樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q

アルミ製・ラグ式A

A B

B式

D式

A式

C式

C D

Ｘ

引出口方向
注）1.

端子箱無

注）1. 標準仕様は端子箱無で、リード線引出位置は上です。
  オプション仕様の樹脂製端子箱の引出口は、A or D のみとなります。
  オプション仕様のアルミ製端子箱の引出口は、A or B or C or D が選択できます。
2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 屋外形は製作出来ません。防水形をご検討ください。

&6�2 ԰಺形 ԰֎形 単相モータ (0.1kWd0.4kW) &11�d&130 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J D N S B B

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N 屋外形A

電圧
100V / 100V  200V / 200V
50Hz / 60Hz  50Hz / 60Hz
２重電圧

D

取付位置 L R T B

A B

B式

D式

A式

C式

C D

鋼板製・ラグ式S

引出口方向

RNYMタイプ　　　仕様記号詳細



E�

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸&7�1 防水形 三相モータ (15Wd90W) )9d)14 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 W C T B

左 右 上 下L R T B

キャブタイヤケーブル付C

B CB式 C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形（IP65）W

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2

種類

引出口方向

取付位置

注）濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

&7�2 防水形 三相モータ (0.1kWd0.4kW) )15 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 W A B B

左 右 上 下L R T B

アルミ製・ラグ式A 鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

国別対応 日本（JIS規格）J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形（IP65）W

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2 400 / 400 / 440V
  50 /   60 /   60Hz

4

種類

取付位置

A B

C D

B式

D式

A式

C式
引出口方向

注）1. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
2. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

RNYMタイプ　　　仕様記号詳細



E�

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
&��1 防水形

三相モータ (0.55kW) )15 ท

プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) )15 ท

インバータ用プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) )15 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 W S B B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形（IP65）W

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

取付位置

A B

C D

B式

D式

A式

C式
引出口方向

注）1. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
2. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

＊インバータ用プレミアム効率三相モータの場合、
200V/50Hz 400V/50Hz は適用外です。

&��2 防水形
単相モータ (15Wd40W) )16d)17 ท

単相レバーシブルモータ (15Wd40W) )16d)17 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 1 W C T B

左 右 上 下L R T B

キャブタイヤケーブル付C

B CB式 C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形（IP65）W

電圧 100 / 100V
  50 / 60Hz

1

種類

引出口方向

取付位置

注）濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

RNYMタイプ　　　仕様記号詳細



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

RN
YM
 T
yp
e三相モータ

プレミアム効率三相モータ

ハイポニックギヤモータ

RNYMタイプ
中空軸

E�

モータ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

15W 5

˛

240 &10

25W 5

˛

240 &11

40W 5

˛

1440 &12

60W 5

˛

1440 &14

90W 5

˛

1440 &16

0.1kW 5

˛

1440 &1�

0.2kW 5

˛

1440 &23

0.25kW 5

˛

1440 &2�

0.4kW 5

˛

1440 &31

0.55kW 5

˛

1440 &36

ϓ
Ϩ
ϛ
Ξ
Ϝ
ޮ
཰
ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.75kW 5

˛

1440 &39

1.1kW 5

˛

240 &44

1.5kW 5

˛

240 &47

2.2kW 5

˛

240 &50

3.0kW 5

˛

60 &54

3.7kW 5

˛

60 &57

5.5kW 5

˛

40 &60

7.5kW 5

˛

25 &62

11kW 5

˛

20 &63



E10

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM0015ブレーキ無

RNYM0015

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 15W 200�200�220 50�60�60 0.13�0.10�0.11 1390�1670�16�0 120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ

஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

0015 � 03 (�#) � 5 0.371 0.307 0.03� 0.031 4.00 539 490 55 50

&10 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0015 � 03 (�#) � 7.5 0.556 0.461 0.057 0.047 4.00 5�� 539 60 55
10 10.00 145 175 0015 � 03 (�#) � 10 0.742 0.615 0.076 0.063 4.00 637 5�� 65 60
12 12.27 121 146 0015 � 03 (�#) � 12 0.�90 0.73� 0.091 0.075 4.00 6�6 637 70 65
15 15.00 96.7 117 0015 � 03 (�#) � 15 1.11 0.922 0.113 0.094 4.00 735 6�6 75 70
20 20.00 72.5 �7.5 0015 � 03 (�#) � 20 1.4� 1.23 0.151 0.125 4.00 7�5 735 �0 75
25 24.55 5�.0 70.0 0015 � 03 (�#) � 25 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 4.00 �34 7�5 �5 �0
30 30.00 4�.3 5�.3 0015 � 03 (�#) � 30 2.23 1.�4 0.227 0.1�� 4.00 ��3 �34 90 �5
40 40.00 36.3 43.� 0015 � 03 (�#) � 40 2.97 2.46 0.303 0.251 4.00 9�1 932 100 95
50 50.00 29.0 35.0 0015 � 03 (�#) � 50 3.71 3.07 0.37� 0.313 4.00 10�0 1030 110 105
60 60.91 24.2 29.2 0015 � 03 (�#) � 60 4.45 3.69 0.454 0.376 4.00 10�0 10�0 110 110
�0 �0.00 1�.1 21.9 0015 � 03 (�#) � �0 5.93 4.92 0.605 0.501 4.00 10�0 10�0 110 110

100 100.00 14.5 17.5 0015 � 03 (�#) � 100 7.42 6.15 0.756 0.627 4.00 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 0015 � 03 (�#) � 120 �.90 7.3� 0.90� 0.752 3.34 10�0 10�0 110 110
160 160.0 9.06 10.9 0015 � 03 (�#) � 160 11.9 9.�3 1.21 1.00 2.50 10�0 10�0 110 110
200 200.00 7.25 �.75 0015 � 03 (�#) � 200 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110
240 243.64 6.04 7.29 0015 � 03 (�#) � 240 17.� 14.� 1.�2 1.50 1.67 10�0 10�0 110 110

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
4. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.0015�03�5d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.0015�03�#�5d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.6(3.2)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

82
22

A-A

28 28

R1

78

Ø1
5.
6

5

17
.3

Ø15H8

A

A

175（214）

1580 23

8

40 135（174）

80
4-Ø5.5

Ø94 □
76（
□
80
）

L=300

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8

15W



E11

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM0025ブレーキ無

RNYM0025

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 25W 200�200�220 50�60�60 0.19�0.17�0.17 1360�1630�1670 120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ

஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

0025 � 03 (�#) � 5 0.61� 0.512 0.063 0.052 2.40 539 490 55 50

&11 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0025 � 03 (�#) � 7.5 0.927 0.76� 0.095 0.07� 2.40 5�� 539 60 55
10 10.00 145 175 0025 � 03 (�#) � 10 1.24 1.02 0.126 0.104 2.40 637 5�� 65 60
12 12.27 121 146 0025 � 03 (�#) � 12 1.4� 1.23 0.151 0.125 2.40 6�6 637 70 65
15 15.00 96.7 117 0025 � 03 (�#) � 15 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 2.40 735 6�6 75 70
20 20.00 72.5 �7.5 0025 � 03 (�#) � 20 2.47 2.05 0.252 0.209 2.40 7�5 735 �0 75
25 24.55 5�.0 70.0 0025 � 03 (�#) � 25 3.09 2.56 0.315 0.261 2.40 �34 7�5 �5 �0
30 30.00 4�.3 5�.3 0025 � 03 (�#) � 30 3.71 3.07 0.37� 0.313 2.40 ��3 �34 90 �5
40 40.00 36.3 43.� 0025 � 03 (�#) � 40 4.95 4.10 0.504 0.41� 2.40 9�1 932 100 95
50 50.00 29.0 35.0 0025 � 03 (�#) � 50 6.1� 5.12 0.630 0.522 2.40 10�0 1030 110 105
60 60.91 24.2 29.2 0025 � 03 (�#) � 60 7.42 6.15 0.756 0.627 2.40 10�0 10�0 110 110
�0 �0.00 1�.1 21.9 0025 � 03 (�#) � �0 9.�9 �.20 1.01 0.�36 2.40 10�0 10�0 110 110

100 100.00 14.5 17.5 0025 � 03 (�#) � 100 12.4 10.2 1.26 1.04 2.40 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 0025 � 03 (�#) � 120 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110
160 160.0 9.06 10.9 0025 � 03 (�#) � 160 19.� 16.4 2.02 1.67 1.50 10�0 10�0 110 110
200 200.00 7.25 �.75 0025 � 03 (�#) � 200 24.7 20.5 2.52 2.09 1.20 10�0 10�0 110 110
240 243.64 6.04 7.29 0025 � 03 (�#) � 240 29.7 24.6 3.03 2.51 1.00 10�0 10�0 110 110

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
4. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.0025�03�5d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.0025�03�#�5d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.7(3.3)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

82
22

A-A

28 28

R1

78

Ø1
5.
6

5

17
.3

Ø15H8

A

A

175（214）

15
80 23

8

40 135（174）

80
4-Ø5.5

Ø94

□
76（
□
80
）

L=300

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8

25W



E12

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8

˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM004ブレーキ無

RNYM004

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 40W 200�200�220 50�60�60
ˑ 0.27�0.24�0.24 ˑ 1320�1570�1630

120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ˒ 0.31�0.2��0.2� ˒ 1390�1660�1690

஫ ) 1. モータͱݮ଎ൺͷ૊߹ͤʹΑΓఆ֨ిྲྀ஋͕มΘΓ·͢ɻͦΕͧΕͷఆ֨ిྲྀ஋͕౰ͯ͸·Δݮ଎ൺ͸ҎԼͱͳΓ·͢ɻ
ˑ 1 � 5 d 1 � 120ɹ˒ 1 � 150 d 1 � 1440

2. ࿮൪ 07 ͷブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

004 � 07 (�#) � 5 1.12 0.929 0.114 0.095 1.50 539 490 55 50

&13 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 004 � 07 (�#) � 7.5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.50 5�� 539 60 55
10 10.00 145 175 004 � 07 (�#) � 10 2.24 1.�6 0.229 0.1�9 1.50 637 5�� 65 60
12 12.27 121 146 004 � 07 (�#) � 12 2.69 2.23 0.274 0.227 1.50 6�6 637 70 65
15 15.00 96.7 117 004 � 07 (�#) � 15 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.50 735 6�6 75 70
20 20.00 72.5 �7.5 004 � 07 (�#) � 20 4.4� 3.72 0.457 0.379 1.50 7�5 735 �0 75
25 24.55 5�.0 70.0 004 � 07 (�#) � 25 5.61 4.64 0.572 0.474 1.50 �34 7�5 �5 �0
30 30.00 4�.3 5�.3 004 � 07 (�#) � 30 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.50 ��3 �34 90 �5
40 40.00 36.3 43.� 004 � 07 (�#) � 40 �.97 7.43 0.914 0.75� 1.50 9�1 932 100 95
50 50.00 29.0 35.0 004 � 07 (�#) � 50 11.2 9.29 1.14 0.947 1.50 10�0 1030 110 105
60 60.91 24.2 29.2 004 � 07 (�#) � 60 13.5 11.1 1.37 1.14 1.50 10�0 10�0 110 110
�0 �0.00 1�.1 21.9 004 � 07 (�#) � �0 17.9 14.9 1.�3 1.52 1.50 10�0 10�0 110 110

100 100.00 14.5 17.5 004 � 07 (�#) � 100 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.20 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 004 � 07 (�#) � 120 26.9 22.3 2.74 2.27 1.00 10�0 10�0 110 110
150 152.14 9.67 11.7 004 � 17 (�#) � 150 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.60 1420 1420 145 145

&13 ਤ 2200 195.61 7.25 �.75 004 � 17 (�#) � 200 44.� 37.2 4.57 3.79 1.20 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 004 � 17 (�#) � 240 53.� 44.6 5.49 4.55 1.00 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 004 � 1240 (�#) � 300 63.3 52.5 6.46 5.35 1.55 1�10 1�10 1�5 1�5

&13 ਤ 3

360 346.15 4.03 4.�6 004 � 1240 (�#) � 360 76.0 62.9 7.75 6.42 1.29 1�10 1�10 1�5 1�5
4�0 4�5.71 3.02 3.65 004 � 1240 (�#) � 4�0 9�.1 �3.9 10.0 �.56 � 1�10 1�10 1�5 1�5
600 626.32 2.42 2.92 004 � 1240 (�#) � 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
720 72�.57 2.01 2.43 004 � 1240 (�#) � 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
900 923.72 1.61 1.94 004 � 1240 (�#) � 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

1200 1159.41 1.21 1.46 004 � 1240 (�#) � 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
1440 1424.62 1.01 1.22 004 � 1240 (�#) � 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

40W



E13

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.004�07�5d120 � ߸ه༷࢓
(3/:.004�07�#�5d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.9(3.7)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

82
22

A-A

28 28

78

R1
5

17
.3

A

A

90
6

18

45

90

23

180（219）
135（174）

4-Ø6.5

Ø104

□
76（
□
80
）

L=300

Ø1
5.
6

Ø15H8

図 2 3/:.004�17�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.004�17�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.7(4.1)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

98
22

A-A

28 28

R1

94

Ø1
5.
6

5

17
.3

Ø15H8

A

23

90
18
194(253)

8

45 149(208)

90

A

4-Ø6.5

Ø104

□
90（
□
96
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L=300

図 3 3/:.004�1240�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.004�1240�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

6.5(6.9)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

Ø25H8

28
.38

A-A
100

38 38

R1
.5

Ø2
6.
2

22

1.35

Ø2
5.
6 A

A

12
7

76
51

65
40

127

51 211(270)
262(321)

9

４-Ø9 40 65

□
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)

41 41 55

Ø7
8

Ø7
8

9 82 9

Ø1
473

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

40W



E14

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8

˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM006ブレーキ無

RNYM006

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 60W 200�200�220 50�60�60
ˑ 0.40�0.41�0.35 ˑ 1220�1350�1590

120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ˒ 0.44�0.39�0.39 ˒ 13�0�1640�1670

஫ ) 1. モータͱݮ଎ൺͷ૊߹ͤʹΑΓఆ֨ిྲྀ஋͕มΘΓ·͢ɻͦΕͧΕͷఆ֨ిྲྀ஋͕౰ͯ͸·Δݮ଎ൺ͸ҎԼͱͳΓ·͢ɻ
ˑ 1 � 5 d 1 � 60ɹ˒ 1 � �0 d 1 � 1440

2. ࿮൪ 07 ͷブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

006 � 07 (�#) � 5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.00 539 490 55 50

&15 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 006 � 07 (�#) � 7.5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.00 5�� 539 60 55
10 10.00 145 175 006 � 07 (�#) � 10 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.00 637 5�� 65 60
12 12.27 121 146 006 � 07 (�#) � 12 4.04 3.34 0.412 0.341 1.00 6�6 637 70 65
15 15.00 96.7 117 006 � 07 (�#) � 15 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.00 735 6�6 75 70
20 20.00 72.5 �7.5 006 � 07 (�#) � 20 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.00 7�5 735 �0 75
25 24.55 5�.0 70.0 006 � 07 (�#) � 25 �.41 6.97 0.�57 0.710 1.00 �34 7�5 �5 �0
30 30.00 4�.3 5�.3 006 � 07 (�#) � 30 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.00 ��3 �34 90 �5
40 40.00 36.3 43.� 006 � 07 (�#) � 40 13.5 11.1 1.37 1.14 1.00 9�1 932 100 95
50 50.00 29.0 35.0 006 � 07 (�#) � 50 16.� 13.9 1.71 1.42 1.00 10�0 1030 110 105
60 60.91 24.2 29.2 006 � 07 (�#) � 60 20.2 16.7 2.06 1.70 1.00 10�0 10�0 110 110
�0 77.7� 1�.1 21.9 006 � 17 (�#) � �0 26.9 22.3 2.74 2.27 1.50 1420 1370 145 140

&15 ਤ 2

100 103.16 14.5 17.5 006 � 17 (�#) � 100 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.50 1420 1420 145 145
120 116.67 12.1 14.6 006 � 17 (�#) � 120 40.4 33.4 4.12 3.41 1.34 1420 1420 145 145
150 152.14 9.67 11.7 006 � 17 (�#) � 150 50.4 41.� 5.14 4.26 1.07 1420 1420 145 145
200 195.61 7.25 �.75 006 � 17 (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 006 � 17 (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 006 � 1240 (�#) � 300 95.0 7�.7 9.6� �.02 1.03 1�10 1�10 1�5 1�5

&15 ਤ 3

360 346.15 4.03 4.�6 006 � 1240 (�#) � 360 9�.1 94.4 10.0 9.63 � 1�10 1�10 1�5 1�5
4�0 4�5.71 3.02 3.65 006 � 1240 (�#) � 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
600 626.32 2.42 2.92 006 � 1240 (�#) � 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
720 72�.57 2.01 2.43 006 � 1240 (�#) � 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
900 923.72 1.61 1.94 006 � 1240 (�#) � 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

1200 1159.41 1.21 1.46 006 � 1240 (�#) � 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
1440 1424.62 1.01 1.22 006 � 1240 (�#) � 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

60W



E15

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.006�07�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.006�07�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.9(3.5)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

82
22

A-A

28 28

R1

78

Ø1
5.
6

5

17
.3

Ø15H8

A

A

90
6

18

45

90

23

180（219）
135（174）

4-Ø6.5

Ø104

□
76（
□
80
）

L=300

図 2 3/:.006�17��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.006�17�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.9(4.3)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

98
22

A-A

28 28

R1

94

Ø1
5.
6

5

17
.3

Ø15H8

A

23

90
18
194(253)

8

45 149(208)

90

A

4-Ø6.5

Ø104

□
90（
□
96
）

L=300

図 3 3/:.006�1240�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.006�1240�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

6.7(7.1)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

Ø25H8

28
.38

A-A
100

38 38

R1
.5

Ø2
6.
2

22

1.35

Ø2
5.
6 A

A

12
7

76
51

65
40

127

51 211(270)
262(321)

9

４-Ø9 40 65

□
90
(□
96
)

41 41 55

Ø7
8

Ø7
8

9 82 9

Ø1
473

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

60W



E16

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM009ブレーキ無

RNYM009

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 90W 200�200�220 50�60�60 0.65�0.56�0.57 1370�1640�16�0 120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

009 � 17 (�#) � 5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.00 637 5�� 65 60

&17 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 009 � 17 (�#) � 7.5 3.7� 3.13 0.3�6 0.320 1.00 6�6 637 70 65
10 10.1� 145 175 009 � 17 (�#) � 10 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.00 7�5 735 �0 75
12 12.00 121 146 009 � 17 (�#) � 12 6.05 5.02 0.617 0.511 1.00 �34 7�5 �5 �0
15 15.00 96.7 117 009 � 17 (�#) � 15 7.57 6.27 0.772 0.639 1.00 ��3 �34 90 �5
20 20.36 72.5 �7.5 009 � 17 (�#) � 20 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.00 9�1 932 100 95
25 25.42 5�.0 70.0 009 � 17 (�#) � 25 12.6 10.4 1.29 1.07 1.00 1030 9�1 105 100
30 30.4� 4�.3 5�.3 009 � 17 (�#) � 30 15.1 12.5 1.54 1.2� 1.00 10�0 1030 110 105
40 3�.�9 36.3 43.� 009 � 17 (�#) � 40 20.2 16.7 2.06 1.70 1.00 11�0 1130 120 115
50 50.71 29.0 35.0 009 � 17 (�#) � 50 25.2 20.9 2.57 2.13 1.00 1270 1230 130 125
60 60.�3 24.2 29.2 009 � 17 (�#) � 60 30.3 25.1 3.09 2.56 1.00 1320 1270 135 130
�0 77.7� 1�.1 21.9 009 � 17 (�#) � �0 40.4 33.4 4.12 3.41 1.00 1420 1370 145 140

100 103.16 14.5 17.5 009 � 17 (�#) � 100 50.4 41.� 5.14 4.26 1.00 1420 1420 145 145
120 116.67 12.1 14.6 009 � 17 (�#) � 120 53.9 50.2 5.50 5.11 � 1420 1420 145 145
150 152.14 9.67 11.7 009 � 17 (�#) � 150 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
200 195.61 7.25 �.75 009 � 17 (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 009 � 17 (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 009 � 1240 (�#) � 300 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

&17 ਤ 2

360 346.15 4.03 4.�6 009 � 1240 (�#) � 360 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
4�0 4�5.71 3.02 3.65 009 � 1240 (�#) � 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
600 626.32 2.42 2.92 009 � 1240 (�#) � 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
720 72�.57 2.01 2.43 009 � 1240 (�#) � 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
900 923.72 1.61 1.94 009 � 1240 (�#) � 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

1200 1159.41 1.21 1.46 009 � 1240 (�#) � 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
1440 1424.62 1.01 1.22 009 � 1240 (�#) � 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8

90W



E1�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.009�17�5d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.009�17�#�5d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.2(4.6)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

98
22

A-A

28 28

R1

94

Ø1
5.
6

5

17
.3

Ø15H8

A

23

90
18

194（253）

8

45 149（208）

90

A

4-Ø6.5

Ø104

□
90（
□
96
）

L=300

図 2 3/:.009�1240�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.009�1240�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

7.0(7.4)
߸ه༷࢓

԰಺形

J2/959

Ø25H8

28
.38

A-A
100

38 38

R1
.5

Ø2
6.
2

22

1.35

Ø2
5.
6 A

A

12
7

76
51

65
40

127

51 211(270)
262(321)

9

４-Ø9 40 65

□
90
(□
96
)

41 41 55

Ø7
8

Ø7
8

9 82 9

Ø1
473

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8

90W



E1�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E3頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM01ブレーキ無

RNYM01

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.1kW
200�200�220 50�60�60 0.69�0.60�0.62 1420�1700�1720

120(&) I144
全ดࣗྫྷ形400�400�440 50�60�60 0.36�0.31�0.32 1420�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

01 � 1010 (�#) � 5 2.�0 2.32 0.2�6 0.237 2.00 539 490 55 50 &20 ਤ 1
5 5.00 01 � 1120 (�#) � 5 2.00 637 5�� 65 60 &20 ਤ 2
7 7.00 207 250 01 � 1010 (�#) � 7 3.92 3.25 0.400 0.332 2.00 5�� 539 60 55 &20 ਤ 1
7 7.03 01 � 1120 (�#) � 7 2.00 6�6 637 70 65 &20 ਤ 2

10 10.00 145 175 01 � 1010 (�#) � 10 5.61 4.64 0.572 0.474 1.00 637 5�� 65 60 &20 ਤ 1
10 9.�1 01 � 1120 (�#) � 10 2.00 7�5 735 �0 75 &20 ਤ 2
12 11.74 121 146 01 � 1120 (�#) � 12 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 2.00 �34 7�5 �5 �0

&20 ਤ 2
15 15.26 96.7 117 01 � 1120 (�#) � 15 �.41 6.97 0.�57 0.710 2.00 ��3 �34 90 �5
20 20.67 72.5 �7.5 01 � 1120 (�#) � 20 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 9�1 932 100 95
25 24.62 5�.0 70.0 01 � 1120 (�#) � 25 14.0 11.6 1.43 1.1� 2.00 1030 9�1 105 100
30 30.00 4�.3 5�.3 01 � 1120 (�#) � 30 16.� 13.9 1.71 1.42 2.00 10�0 1030 110 105
40 41.33 36.3 43.� 01 � 1120 (�#) � 40 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 11�0 1130 120 115 &20 ਤ 2
40 41.33 01 � 1220 (�#) � 40 2.00 1620 1570 165 160 &20 ਤ 3
50 49.23 29.0 35.0 01 � 1120 (�#) � 50 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.00 1270 1230 130 125 &20 ਤ 2
50 49.23 01 � 1220 (�#) � 50 2.00 1720 1670 175 170 &20 ਤ 3
60 60.00 24.2 29.2 01 � 1120 (�#) � 60 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 1320 1270 135 130 &20 ਤ 2
60 60.00 01 � 1220 (�#) � 60 2.00 1770 1720 1�0 175 &20 ਤ 3
�0 �1.45 1�.1 21.9 01 � 1230 (�#) � �0 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1770 1770 1�0 1�0 &21 ਤ 4
�0 �1.94 01 � 1330 (�#) � �0 2.00 3040 2940 310 300 &21 ਤ 5

100 101.01 14.5 17.5 01 � 1230 (�#) � 100 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1�10 1770 1�5 1�0 &21 ਤ 4
100 102.27 01 � 1330 (�#) � 100 2.00 3090 3040 315 310 &21 ਤ 5
120 120.15 12.1 14.6 01 � 1230 (�#) � 120 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5 &21 ਤ 4
120 122.54 01 � 1330 (�#) � 120 2.00 3090 3090 315 315 &21 ਤ 5
150 151.51 9.67 11.7 01 � 1230 (�#) � 150 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5 &21 ਤ 4
150 153.40 01 � 1330 (�#) � 150 2.00 3090 3090 315 315 &21 ਤ 5
200 200.39 7.25 �.75 01 � 1230 (�#) � 200 9�.1 92.9 10.0 9.47 � 1�10 1�10 1�5 1�5 &21 ਤ 4
200 199.13 01 � 1330 (�#) � 200 112 92.9 11.4 9.47 1.74 3090 3090 315 315 &21 ਤ 5
240 231.27 6.04 7.29 01 � 1230 (�#) � 240 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5 &21 ਤ 4
240 232.50 01 � 1330 (�#) � 240 135 111 13.7 11.4 1.45 3090 3090 315 315 &21 ਤ 5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.1kW



E1�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
300 302.72 4.�3 5.�3

3/:.

01 � 1340 (�#) � 300 15� 131 16.1 13.4 1.00 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
300 301.12 01 � 1440 (�#) � 300 2.00 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2
360 360.10 4.03 4.�6 01 � 1340 (�#) � 360 190 157 19.4 16.0 1.00 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
360 360.�1 01 � 1440 (�#) � 360 2.00 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2
4�0 479.79 3.02 3.65 01 � 1340 (�#) � 4�0 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
4�0 49�.1� 01 � 1440 (�#) � 4�0 253 210 25.� 21.4 1.54 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2
600 595.00 2.42 2.92 01 � 1340 (�#) � 600 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
600 621.72 01 � 1440 (�#) � 600 317 262 32.3 26.7 1.23 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2
720 707.7� 2.01 2.43 01 � 1340 (�#) � 720 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
720 744.97 01 � 1440 (�#) � 720 3�0 315 3�.7 32.1 1.03 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2
900 �92.50 1.61 1.94 01 � 1340 (�#) � 900 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
900 932.59 01 � 1440 (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2

1200 11�0.45 1.21 1.46 01 � 1340 (�#) � 1200 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
1200 1210.57 01 � 1440 (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2
1440 13�2.22 1.01 1.22 01 � 1340 (�#) � 1440 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &22 ਤ 1
1440 1413.2� 01 � 1440 (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &22 ਤ 2
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.1kW



E20

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.01�1010�5d10  � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1010�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

5.0(6.5) 5.5(7.0)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

45
223 (258)

<240>（屋外形・ブレーキ無のみ）注7

R1

25
64

82
28

Ø1
5.
6

28

32326

Ø
48

6 32

64Ø
48

2532

4-Ø6.6
25

253
2

5

Ø15H8

17
.3

2

Ø1
19
(Ø
12
4)

9

9649
□90

A

A

A-A

35 (70)

JK

BC
<BC>

BABL
<BL>

図 2 3/:.01�1120�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1120�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

6.0(7.5) 6.5(�.0)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

Ø2
1

R1

82

Ø2
0.
6

30

1.15
16

30 Ø20H8

6

22
.8

A-A
88

32

268 (303)
<285>（屋外形・ブレーキ無のみ）注7

40

□90

33
668

6

Ø5
2

8
6

90
40

Ø5
2

50 4
2

4-Ø6.6

32

33 82

20

42
22

Ø1
19
(Ø
12
4)

JA

A
35 (70)

K

BC
<BC>

BABL
<BL>

図 3 3/:.01�1220�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1220�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

7.0(�.5) 7.5(9.0)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

Ø2
5.
61.35

38

Ø2
6.
2

38

8

Ø25H8

28
.3

R1.
5

92

9649

28

40
57

5740

537375
99

4-Ø9

22

113 20

74

Ø7
8

Ø7
8

66
49

11
5

□90

Ø1
19
(Ø
12
4)

291 (326)
<308>（屋外形・ブレーキ無のみ）注7

A

A-A
A

BABL
<BL>

JK

BC
<BC>

35 (70)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



E21

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.01�1230��0d240  � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1230�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

7.5(9.0) �.0(9.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

51 95

13

40
65

51
76
12
7

40 65
127 8

4-Ø9

73
541415
9829

□90

Ø7
8

Ø7
8

Ø1
4

Ø25H83838
100

1.35 8

28
.3

22
Ø2
5.
6

Ø2
6.
2

R1
.5

292 (327)

A

AA-A

Ø1
19
(Ø
12
4)

35 (70)

JK

BC
<BC>

BABL
<BL>

<309>（屋外形・ブレーキ無のみ）注7

図 5 3/:.01�1330��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1330�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10) 9.5(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

152
47

60

Ø1
7.
5

9 92 9

46
81

5

Ø8
5

46 5

15
2
60

Ø8
5

92 7
9

4-Ø11

47

3.5

108

11

79

314 (349)
<331>（屋外形・ブレーキ無のみ）注7（屋外形・ブレーキ無のみ）注7

J Ø1
19
(Ø
12
4)

46
110

Ø3
1.
4 Ø3
0.
6

46

1.35

22

33
.3R1
.5

Ø30H8

8

A-A

A

A

BABL
<BL>

35 (70)

K

BC
<BC>

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



E22

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.01�1340�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1340�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

79

131

4-Ø11

Ø1
7.
5 47

Ø8
5

60

79
47

Ø8
5

□
90

9

337 (372)
<354>（屋外形・ブレーキ無のみ）注7

60
92
15
2

26.5152

546465

81

22

9929

Ø3
1.
4

110
46

Ø3
0.
6

46

1.35

33
.3

Ø30H8

R1.
5

8

A-A

A

A Ø1
19
(Ø
12
4)

35 (70)

JK

BC
<BC>

BABL
<BL>

図 2 3/:.01�1440�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1440�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

14.5(16) 15(16.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

5 559 59

10 118 10 178
54 92

44

70 163
379 (414)

<396>（屋外形・ブレーキ無のみ）注7

Ø1
19
(Ø
12
4)

Ø2
0

Ø9
5

Ø9
5

17
8

10
8

70
92

54

□
90

11

Ø35H8

10

138
52 52

26
1.75

38
.3

Ø3
7

Ø3
5.
6

R1.
5

4-Ø14
J

105

A

A

A-A

35 (70)

K

BC
<BC>

BL
<BL> BA

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



E23

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E3頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM02ブレーキ無

RNYM02

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.2kW
200�200�220 50�60�60 1.24�1.09�1.09 1410�1700�1720

120(&) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 0.62�0.55�0.55 1410�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

02 � 1110 (�#) � 5 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 637 5�� 65 60 &25 ਤ 1
5 5.00 02 � 1120 (�#) � 5 1.00 637 5�� 65 60 &25 ਤ 2
5 5.00 02 � 1220 (�#) � 5 2.00 ��3 �34 90 �5 &25 ਤ 3
7 7.00 207 250 02 � 1110 (�#) � 7 7.�5 6.50 0.�00 0.663 2.00 6�6 637 70 65 &25 ਤ 1
7 7.03 02 � 1120 (�#) � 7 1.00 6�6 637 70 65 &25 ਤ 2
7 7.03 02 � 1220 (�#) � 7 2.00 9�1 932 100 95 &25 ਤ 3

10 10.00 145 175 02 � 1110 (�#) � 10 11.2 9.29 1.14 0.947 1.00 7�5 735 �0 75 &25 ਤ 1
10 9.�1 02 � 1120 (�#) � 10 1.00 7�5 735 �0 75 &25 ਤ 2
10 9.�1 02 � 1220 (�#) � 10 2.00 10�0 1030 110 105 &25 ਤ 3
12 11.74 121 146 02 � 1120 (�#) � 12 13.5 11.1 1.37 1.14 1.00 �34 7�5 �5 �0 &25 ਤ 2
12 11.74 02 � 1220 (�#) � 12 2.00 1130 10�0 115 110 &25 ਤ 3
15 15.26 96.7 117 02 � 1120 (�#) � 15 16.� 13.9 1.71 1.42 1.00 ��3 �34 90 �5 &25 ਤ 2
15 15.26 02 � 1220 (�#) � 15 2.00 1230 11�0 125 120 &25 ਤ 3
20 20.67 72.5 �7.5 02 � 1120 (�#) � 20 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 9�1 932 100 95 &25 ਤ 2
20 20.67 02 � 1220 (�#) � 20 2.00 1370 1320 140 135 &25 ਤ 3
25 24.62 5�.0 70.0 02 � 1120 (�#) � 25 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.00 1030 9�1 105 100 &25 ਤ 2
25 24.62 02 � 1220 (�#) � 25 2.00 1470 1370 150 140 &25 ਤ 3
30 30.00 4�.3 5�.3 02 � 1120 (�#) � 30 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 10�0 1030 110 105 &25 ਤ 2
30 30.00 02 � 1220 (�#) � 30 2.00 1520 1470 155 150 &25 ਤ 3
40 41.33 36.3 43.� 02 � 1220 (�#) � 40 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1620 1570 165 160 &25 ਤ 3
40 41.33 02 � 1320 (�#) � 40 2.00 2650 2550 270 260 &26 ਤ 1
50 49.23 29.0 35.0 02 � 1220 (�#) � 50 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1720 1670 175 170 &25 ਤ 3
50 49.23 02 � 1320 (�#) � 50 2.00 2�40 2750 290 2�0 &26 ਤ 1
60 60.00 24.2 29.2 02 � 1220 (�#) � 60 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1770 1720 1�0 175 &25 ਤ 3
60 60.00 02 � 1320 (�#) � 60 2.00 2940 2�40 300 290 &26 ਤ 1
�0 �1.94 1�.1 21.9 02 � 1330 (�#) � �0 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 3040 2940 310 300 &26 ਤ 2
�0 �0.37 02 � 1430 (�#) � �0 2.00 4360 4270 445 435 &26 ਤ 3

100 102.27 14.5 17.5 02 � 1330 (�#) � 100 112 92.9 11.4 9.47 1.00 3090 3040 315 310 &26 ਤ 2
100 102.35 02 � 1430 (�#) � 100 2.00 4360 4360 445 445 &26 ਤ 3
120 122.54 12.1 14.6 02 � 1330 (�#) � 120 135 111 13.7 11.4 1.00 3090 3090 315 315 &26 ਤ 2
120 122.64 02 � 1430 (�#) � 120 2.00 4360 4360 445 445 &26 ਤ 3

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.2kW



E24

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
150 153.40 9.67 11.7

3/:.

02 � 1330 (�#) � 150 16� 139 17.1 14.2 1.00 3090 3090 315 315 &26 ਤ 2
150 153.52 02 � 1430 (�#) � 150 2.00 4360 4360 445 445 &26 ਤ 3
200 199.13 7.25 �.75 02 � 1330 (�#) � 200 195 1�6 19.9 1�.9 � 3090 3090 315 315 &26 ਤ 2
200 199.29 02 � 1430 (�#) � 200 224 1�6 22.9 1�.9 1.74 4360 4360 445 445 &26 ਤ 3
240 232.50 6.04 7.29 02 � 1330 (�#) � 240 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &26 ਤ 2
240 240.00 02 � 1430 (�#) � 240 269 223 27.4 22.7 1.45 4360 4360 445 445 &26 ਤ 3
300 301.12 4.�3 5.�3 02 � 1440 (�#) � 300 317 262 32.3 26.7 1.00 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
300 311.59 02 � 1540 (�#) � 300 2.00 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5
360 360.�1 4.03 4.�6 02 � 1440 (�#) � 360 3�0 315 3�.7 32.1 1.00 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
360 373.36 02 � 1540 (�#) � 360 1.93 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5
4�0 49�.1� 3.02 3.65 02 � 1440 (�#) � 4�0 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
4�0 502.52 02 � 1540 (�#) � 4�0 506 420 51.6 42.� 1.44 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5
600 621.72 2.42 2.92 02 � 1440 (�#) � 600 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
600 602.13 02 � 1540 (�#) � 600 633 525 64.6 53.5 1.16 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5
720 744.97 2.01 2.43 02 � 1440 (�#) � 720 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
720 753.7� 02 � 1540 (�#) � 720 732 629 74.6 64.2 � 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5
900 932.59 1.61 1.94 02 � 1440 (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
900 903.20 02 � 1540 (�#) � 900 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5

1200 1210.57 1.21 1.46 02 � 1440 (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
1200 1194.57 02 � 1540 (�#) � 1200 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5
1440 1413.2� 1.01 1.22 02 � 1440 (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &27 ਤ 4
1440 1403.0� 02 � 1540 (�#) � 1440 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &27 ਤ 5
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

0.2kW



E25

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.02�1110�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1110�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

6.0(7.5) 6.5(�.0)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

37
275 (307)

74
29

8668
633

Ø2
1

R1

Ø5
2

Ø5
2

74
37 29

4-Ø6.6

37 2
9

2

50

11

29

Ø1
24

J

6 33

□90

82

Ø2
0.
6

30

1.15
16

30 Ø20H8

6

22
.8

A

A

A-A

BABL

K

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.02�1120�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1120�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

7.0(�.5) 7.5(9.0)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

Ø2
1

R1

82

Ø2
0.
6

30

1.15
16

30 Ø20H8

6

22
.8

A-A

310 (342)

8668

633
□90
336

Ø5
2

8240

88
32

50
90Ø5
2

42
324
0

20

22
42

Ø1
24

4-Ø6.6

A

A

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 3 3/:.02�1220�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1220�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.5(10) 9.0(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

92
38

Ø2
6.
2

Ø2
5.
61.35

22

38 Ø25H8

28
.3

8

333 (365)

113
40

49
749

Ø7
8

9

Ø7
8

5766
11
5

404
9

20

96

57

Ø1
24

5 5

A-A
A

A

4-Ø9

R1
.5

37 37

□90

28

J

BABL

K

BC

59 (91)
52 (66)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW



E26

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.02�1320�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1320�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

9929

Ø8
5

Ø8
5

46
□112

5 546

27
.5

465
8

13
2

119

130
46

6274

34
62

58

4-Ø11

R1
.5

Ø3
1.
4

361 (393)

A

AA-A
110

46 46

22

Ø30H8

1.35 8

33
.3

Ø3
0.
6

Ø1
24

J

BABL

K

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.02�1330��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1330�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

46
110

Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

46

1.35
22

33
.3R1.

5

Ø30H8

8

152
47

60

4-Ø11

Ø1
7.
5

9 92 9

81
46465

Ø8
5

5

Ø8
5

15
2

92 7
9

60 47

3.5
79

108

11 Ø1
24

356 (388)

JA

A

A-A

K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
BL

図 3 3/:.02�1430��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1430�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(16) 15.5(16.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW
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直
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.02�1440�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1440�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15.5(17) 16(17.5)
߸ه༷࢓
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図 5 3/:.02�1540�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1540�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW
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直
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
����L8

˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E3頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM03ブレーキ無

RNYM03

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.25kW
200�200�220 50�60�60 1.95�1.56�1.65 1460�1750�1770

120(&) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.04�0.�0�0.�7 1460�1750�1770

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

03 � 1210 (�#) � 5 7.01 5.�1 0.714 0.592 3.20 ��3 �34 90 �5 &29 ਤ 1
5 5.00 03 � 1220 (�#) � 5 1.60 &29 ਤ 2
7 7.00 207 250 03 � 1210 (�#) � 7 9.�1 �.13 1.00 0.�29 3.20 9�1 932 100 95 &29 ਤ 1
7 7.03 03 � 1220 (�#) � 7 1.60 &29 ਤ 2

10 10.00 145 175 03 � 1210 (�#) � 10 14.0 11.6 1.43 1.1� 1.60 10�0 1030 110 105 &29 ਤ 1
10 9.�1 03 � 1220 (�#) � 10 1.60 &29 ਤ 2
12 11.74 121 146 03 � 1220 (�#) � 12 16.� 13.9 1.71 1.42 1.60 1130 10�0 115 110

&29 ਤ 2
15 15.26 96.7 117 03 � 1220 (�#) � 15 21.0 17.4 2.14 1.7� 1.60 1230 11�0 125 120
20 20.67 72.5 �7.5 03 � 1220 (�#) � 20 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.60 1370 1320 140 135
25 24.62 5�.0 70.0 03 � 1220 (�#) � 25 35.0 29.0 3.57 2.96 1.60 1470 1370 150 140
30 30.00 4�.3 5�.3 03 � 1220 (�#) � 30 42.0 34.� 4.29 3.55 1.60 1520 1470 155 150
40 41.33 36.3 43.� 03 � 1320 (�#) � 40 56.1 46.4 5.72 4.74 1.60 2650 2550 270 260

&29 ਤ 350 49.23 29.0 35.0 03 � 1320 (�#) � 50 70.1 5�.1 7.14 5.92 1.60 2�40 2750 290 2�0
60 60.00 24.2 29.2 03 � 1320 (�#) � 60 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.60 2940 2�40 300 290
�0 �0.37 1�.1 21.9 03 � 1430 (�#) � �0 112 92.9 11.4 9.47 1.60 4360 4270 445 435

&30 ਤ 1

100 102.35 14.5 17.5 03 � 1430 (�#) � 100 140 116 14.3 11.� 1.60 4360 4360 445 445
120 122.64 12.1 14.6 03 � 1430 (�#) � 120 16� 139 17.1 14.2 1.60 4360 4360 445 445
150 153.52 9.67 11.7 03 � 1430 (�#) � 150 210 174 21.4 17.� 1.60 4360 4360 445 445
200 199.29 7.25 �.75 03 � 1430 (�#) � 200 2�0 232 2�.6 23.7 1.39 4360 4360 445 445
240 240.00 6.04 7.29 03 � 1430 (�#) � 240 336 279 34.3 2�.4 1.16 4360 4360 445 445
300 311.59 4.�3 5.�3 03 � 1540 (�#) � 300 396 32� 40.3 33.4 1.60 6230 6230 635 635

&30 ਤ 2

360 373.36 4.03 4.�6 03 � 1540 (�#) � 360 475 393 4�.4 40.1 1.54 6230 6230 635 635
4�0 502.52 3.02 3.65 03 � 1540 (�#) � 4�0 633 525 64.6 53.5 1.16 6230 6230 635 635
600 602.13 2.42 2.92 03 � 1540 (�#) � 600 732 656 74.6 66.9 � 6230 6230 635 635
720 753.7� 2.01 2.43 03 � 1540 (�#) � 720 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635
900 903.20 1.61 1.94 03 � 1540 (�#) � 900 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635

1200 1194.57 1.21 1.46 03 � 1540 (�#) � 1200 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635
1440 1403.0� 1.01 1.22 03 � 1540 (�#) � 1440 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.25kW
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安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW
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3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ����L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.03�1210�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.03�1210�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10) 9.5(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

□112

9 74 9

37 37
92 1.5

46 61
37 375 5

311 (343)

Ø7
8

37
37

46
46

92

14

Ø7
8

4-Ø9

Ø1
24R1.

5

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35
Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

A

A

A-A

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.03�1220�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.03�1220�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.5(11) 10(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

5 537 37

9 74 9 49 96

40 57
113 20

Ø7
8

Ø7
8

11
5

66
49 40

57

28

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35

Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

R1
.5

4-Ø9

353 (385)

□90

A

A
A-A

Ø1
24

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 3 3/:.03�1320�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.03�1320�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.25kW
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防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW
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1.5kW

2.2kW
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三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.03�1430��0d240  � ߸ه༷࢓
(3/:.03�1430�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/:.03�1540�300d1440  � ߸ه༷࢓
(3/:.03�1540�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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Ø1
10

Ø45H8

48
.8

14

6767
156

1.95
30

Ø4
7.
5

Ø4
5.
6

R1.
5

BC

59 (91)
52 (66)

K

BA
BL

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
����L8

0.25kW



E31

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E3頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM05ブレーキ無

RNYM05

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.4kW
200�200�220 50�60�60 2.35�2.05�2.02 1410�1700�1730

120(&) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.23�1.04�1.04 1420�1700�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

05 � 1210 (�#) � 5 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 ��3 �34 90 �5 &33 ਤ 1
5 5.00 05 � 1220 (�#) � 5 1.00 ��3 �34 90 �5 &33 ਤ 2
5 5.00 05 � 1320 (�#) � 5 2.00 1470 1370 150 140 &33 ਤ 3
7 7.00 207 250 05 � 1210 (�#) � 7 15.7 13.0 1.60 1.33 2.00 9�1 932 100 95 &33 ਤ 1
7 7.03 05 � 1220 (�#) � 7 1.00 9�1 932 100 95 &33 ਤ 2
7 7.03 05 � 1320 (�#) � 7 2.00 1670 1570 170 160 &33 ਤ 3

10 10.00 145 175 05 � 1210 (�#) � 10 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 10�0 1030 110 105 &33 ਤ 1
10 9.�1 05 � 1220 (�#) � 10 1.00 10�0 1030 110 105 &33 ਤ 2
10 9.�1 05 � 1320 (�#) � 10 2.00 1�10 1720 1�5 175 &33 ਤ 3
12 11.74 121 146 05 � 1220 (�#) � 12 26.9 22.3 2.74 2.27 1.00 1130 10�0 115 110 &33 ਤ 2
12 11.74 05 � 1320 (�#) � 12 2.00 1910 1�10 195 1�5 &33 ਤ 3
15 15.26 96.7 117 05 � 1220 (�#) � 15 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 1230 11�0 125 120 &33 ਤ 2
15 15.26 05 � 1320 (�#) � 15 2.00 2060 1960 210 200 &33 ਤ 3
20 20.67 72.5 �7.5 05 � 1220 (�#) � 20 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1370 1320 140 135 &33 ਤ 2
20 20.67 05 � 1320 (�#) � 20 2.00 2260 2160 230 220 &33 ਤ 3
25 24.62 5�.0 70.0 05 � 1220 (�#) � 25 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1470 1370 150 140 &33 ਤ 2
25 24.62 05 � 1320 (�#) � 25 2.00 2350 2260 240 230 &33 ਤ 3
30 30.00 4�.3 5�.3 05 � 1220 (�#) � 30 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1520 1470 155 150 &33 ਤ 2
30 30.00 05 � 1320 (�#) � 30 2.00 2450 2350 250 240 &33 ਤ 3
40 41.33 36.3 43.� 05 � 1320 (�#) � 40 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 2650 2550 270 260 &33 ਤ 3
40 39.3� 05 � 1420 (�#) � 40 2.00 3970 3�20 405 390 &34 ਤ 1
50 49.23 29.0 35.0 05 � 1320 (�#) � 50 112 92.9 11.4 9.47 1.00 2�40 2750 290 2�0 &33 ਤ 3
50 50.00 05 � 1420 (�#) � 50 2.00 4170 4020 425 410 &34 ਤ 1
60 60.00 24.2 29.2 05 � 1320 (�#) � 60 135 111 13.7 11.4 1.00 2940 2�40 300 290 &33 ਤ 3
60 60.91 05 � 1420 (�#) � 60 2.00 4310 4170 440 425 &34 ਤ 1
�0 �0.37 1�.1 21.9 05 � 1430 (�#) � �0 179 149 1�.3 15.2 1.00 4360 4270 445 435 &34 ਤ 2
�0 79.63 05 � 1530 (�#) � �0 2.00 6230 6130 635 625 &34 ਤ 3

100 102.35 14.5 17.5 05 � 1430 (�#) � 100 224 1�6 22.9 1�.9 1.00 4360 4360 445 445 &34 ਤ 2
100 101.32 05 � 1530 (�#) � 100 2.00 6230 6230 635 635 &34 ਤ 3
120 122.64 12.1 14.6 05 � 1430 (�#) � 120 269 223 27.4 22.7 1.00 4360 4360 445 445 &34 ਤ 2
120 119.17 05 � 1530 (�#) � 120 2.00 6230 6230 635 635 &34 ਤ 3

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.25kW



E32

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
150 153.52 9.67 11.7

3/:.

05 � 1430 (�#) � 150 336 279 34.3 2�.4 1.00 4360 4360 445 445 &34 ਤ 2
150 149.65 05 � 1530 (�#) � 150 2.00 6230 6230 635 635 &34 ਤ 3
200 199.29 7.25 �.75 05 � 1430 (�#) � 200 390 372 39.� 37.9 � 4360 4360 445 445 &34 ਤ 2
200 1��.57 05 � 1530 (�#) � 200 44� 372 45.7 37.9 1.63 6230 6230 635 635 &34 ਤ 3
240 240.00 6.04 7.29 05 � 1430 (�#) � 240 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &34 ਤ 2
240 232.25 05 � 1530 (�#) � 240 53� 446 54.9 45.5 1.36 6230 6230 635 635 &34 ਤ 3
300 311.59 4.�3 5.�3 05 � 1540 (�#) � 300 633 525 64.6 53.5 1.00 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
300 297.6� 05 � 1640 (�#) � 300 2.00 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5
360 373.36 4.03 4.�6 05 � 1540 (�#) � 360 732 629 74.6 64.2 � 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
360 350.10 05 � 1640 (�#) � 360 760 629 77.5 64.2 1.95 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5
4�0 502.52 3.02 3.65 05 � 1540 (�#) � 4�0 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
4�0 475.66 05 � 1640 (�#) � 4�0 1010 �39 103 �5.6 1.46 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5
600 602.13 2.42 2.92 05 � 1540 (�#) � 600 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
600 605.2� 05 � 1640 (�#) � 600 1270 1050 129 107 1.17 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5
720 753.7� 2.01 2.43 05 � 1540 (�#) � 720 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
720 711.�7 05 � 1640 (�#) � 720 14�0 1260 151 12� � 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5
900 903.20 1.61 1.94 05 � 1540 (�#) � 900 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
900 907.91 05 � 1640 (�#) � 900 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5

1200 1194.57 1.21 1.46 05 � 1540 (�#) � 1200 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
1200 1144.07 05 � 1640 (�#) � 1200 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5
1440 1403.0� 1.01 1.22 05 � 1540 (�#) � 1440 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &35 ਤ 4
1440 1396.15 05 � 1640 (�#) � 1440 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 &35 ਤ 5
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW



E33

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.05�1210�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1210�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9(10) 9.5(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

□112

9 74 9

37 37
92 1.5

46 61
37 375 5

311 (343)

Ø7
8

37
37

46
46

92

14

Ø7
8

4-Ø9

Ø1
24R1.

5

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35
Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

A

A

A-A

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.05�1220�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1220�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.5(11) 10(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

5 537 37

9 74 9 49 96

40 57
113 20

Ø7
8

Ø7
8

11
5

66
49 40

57

28

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35

Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

R1
.5

4-Ø9

353 (385)

□90

A

A
A-A

Ø1
24

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 3 3/:.05�1320�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1320�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(13) 11.5(13.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

A

A

381 (413)

341309929
6246

Ø8
5

5465

Ø8
5

46

58
13
2

11958

6274
46

27
.5

□112

4-Ø11

R1
.5

Ø3
1.
4

A-A
110

46 46

22

Ø30H8

1.35 8

33
.3

Ø3
0.
6

Ø1
24

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.4kW



E34

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.05�1420�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1420�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(16) 15.5(16.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

52
138

1.75

Ø3
7

26

38
.3

Ø3
5.
6

R1.
5

Ø35H8
52

10

412 (444)

43155
1011810

Ø9
5

55

Ø9
5

59 59

577
0

15
8

146

57

7588

75

70

Ø1
24

20

4-Ø14

J

A

A
A-A

BC

K

59 (91)
52 (66)

BABL

図 2 3/:.05�1430��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1430�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

16(17) 16.5(17.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

59 (91)
52 (66)

K

Ø1
24

J

178
54

404 (436)
70

4-Ø14Ø2
0

10 118 10

59
105

5

Ø9
5

59 5

17
8
70

Ø9
5

10
8 92

54

8
92

130

1452
138

52

Ø3
7

Ø3
5.
6

1.75
26

Ø35H8

10

R1.
5

38
.3

A-A A

A

BC
BABL

図 3 3/:.05�1530��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1530�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

23(24) 23.5(24.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

156
67

Ø4
5.
6

Ø4
7.
5

67

30
1.95

R1
.5

48
.8

Ø45H8

14

84
437 (469)

64
213

4-Ø1810 136 10

685

Ø1
10

84
21
3

5

Ø1
10

10
9

12
9

64

68

109
9.5

157

17 Ø1
24

JA

A

A-A BABL

K

BC

59 (91)
52 (66)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.4kW



E35

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.05�1540�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1540�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

26(27.5) 26.5(2�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

A

A

A-A

J Ø1
24

19784
485 (517)

□
11
2

14

64
10
9

84
12
92
13

10964
54213

4-Ø18

568685

1013610

Ø1
10

Ø1
10

Ø45H8

48
.8

14

6767
156

1.95
30

Ø4
7.
5

Ø4
5.
6

R1.
5

BC

59 (91)
52 (66)

K

BA
BL

図 5 3/:.05�1640�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1640�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

63(64) 63.5(64.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

J

Ø5
8

2.2
40 Ø5

5.
6

R2
.5

85 85
224

16 59
.3

Ø55H8

Ø1
50

Ø1
50

19 186 19

1212 93 93

85
14
5

17
0

11
0

28
0

85 145
110 170

280

17
16
0

□
11
6

4-Ø22

543 (575)

Ø1
24

A

A

A-A

52 (66)
59 (91)

BC

K

BA
BL

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

0.4kW



E36

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
����L8

˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM08ブレーキ無

RNYM08

減速比

減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.55kW
200�200�220 50�60�60 2.�2�2.5��2.47 1410�16�0�1710

130(#) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.41�1.29�1.24 1410�16�0�1710

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

0� � 1310 (�#) � 5 15.4 12.� 1.57 1.30 2.�0 1470 1370 150 140 &37 ਤ 1
5 5.00 0� � 1320 (�#) � 5 1.45 &37 ਤ 2
7 7.00 207 250 0� � 1310 (�#) � 7 21.6 17.9 2.20 1.�2 2.�0 1670 1570 170 160 &37 ਤ 1
7 7.03 0� � 1320 (�#) � 7 1.45 &37 ਤ 2

10 10.00 145 175 0� � 1310 (�#) � 10 30.� 25.5 3.14 2.60 1.45 1�10 1720 1�5 175 &37 ਤ 1
10 9.�1 0� � 1320 (�#) � 10 1.45 &37 ਤ 2
12 11.74 121 146 0� � 1320 (�#) � 12 37.0 30.7 3.77 3.13 1.45 1910 1�10 195 1�5

&37 ਤ 2
15 15.26 96.7 117 0� � 1320 (�#) � 15 46.2 3�.3 4.72 3.91 1.45 2060 1960 210 200
20 20.67 72.5 �7.5 0� � 1320 (�#) � 20 61.7 51.1 6.29 5.21 1.45 2260 2160 230 220
25 24.62 5�.0 70.0 0� � 1320 (�#) � 25 77.1 63.9 7.�6 6.51 1.45 2350 2260 240 230
30 30.00 4�.3 5�.3 0� � 1320 (�#) � 30 92.5 76.6 9.43 7.�1 1.45 2450 2350 250 240
40 39.3� 36.3 43.� 0� � 1420 (�#) � 40 123 102 12.6 10.4 1.45 3970 3�20 405 390

&37 ਤ 350 50.00 29.0 35.0 0� � 1420 (�#) � 50 154 12� 15.7 13.0 1.45 4170 4020 425 410
60 60.91 24.2 29.2 0� � 1420 (�#) � 60 1�5 153 1�.9 15.6 1.45 4310 4170 440 425
�0 79.63 1�.1 21.9 0� � 1530 (�#) � �0 247 204 25.1 20.� 1.45 6230 6130 635 625

&3� ਤ 1

100 101.32 14.5 17.5 0� � 1530 (�#) � 100 30� 255 31.4 26.0 1.45 6230 6230 635 635
120 119.17 12.1 14.6 0� � 1530 (�#) � 120 370 307 37.7 31.3 1.45 6230 6230 635 635
150 149.65 9.67 11.7 0� � 1530 (�#) � 150 462 3�3 47.2 39.1 1.45 6230 6230 635 635
200 1��.57 7.25 �.75 0� � 1530 (�#) � 200 617 511 62.9 52.1 1.19 6230 6230 635 635
240 232.25 6.04 7.29 0� � 1530 (�#) � 240 732 613 74.6 62.5 � 6230 6230 635 635
300 297.6� 4.�3 5.�3 0� � 1640 (�#) � 300 �70 721 ��.� 73.5 1.45 9�10 9�10 1000 1000

&3� ਤ 2

360 350.10 4.03 4.�6 0� � 1640 (�#) � 360 1040 �70 107 ��.3 1.42 9�10 9�10 1000 1000
4�0 475.66 3.02 3.65 0� � 1640 (�#) � 4�0 1390 1150 142 11� 1.06 9�10 9�10 1000 1000
600 605.2� 2.42 2.92 0� � 1640 (�#) � 600 14�0 1440 151 147 � 9�10 9�10 1000 1000
720 711.�7 2.01 2.43 0� � 1640 (�#) � 720 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000
900 907.91 1.61 1.94 0� � 1640 (�#) � 900 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000

1200 1144.07 1.21 1.46 0� � 1640 (�#) � 1200 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000
1440 1396.15 1.01 1.22 0� � 1640 (�#) � 1440 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ0.55kW



E3�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ����L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.0��1310�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.0��1310�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

12(14) 13(15)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

112

390 (434)

44

Ø30H84646
110

33
.3

8
Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

R1.
5

11
2

56 4
4

4-Ø11
44

56 44

2

Ø1
60

1.35
22

11
255

□116
4646

9929

Ø8
5

Ø8
5 17

7656 7979

A

A-A

A

97 (140)
59.5 (103)

JK

BC
BL BA

11
2

図 2 3/:.0��1320�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.0��1320�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 14(17)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

62

423 (466)

130

5 5

13
2

6274

4-Ø11 46

465
8

34

27
.5

46
110

Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

46

1.35
22

33
.3

Ø30H8

8 11
24646

99 92

Ø8
5

Ø8
5

□112□

R1.
5

11958

J

A-A

A

A
97 (140)

K

59.5 (103)

11
2

BC
BL BA

79 79

Ø1
60

図 3 3/:.0��1420�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.0��1420�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(19) 1�(20)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

75

146

15511810 10

595 59 5 70

15
8

7588

4-Ø14 57

577
0

43

20

Ø9
5

Ø9
5

Ø1
60

11
2

Ø35H8

38
.3

10

5252
138

Ø3
5.
6

Ø3
7

1.75
26

R1.
5

J

A

A

A-A

97 (140)
59.5 (103)

K

BC
BL BA

79 79

11
2

474 (517)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.55kW



E3�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.0��1530��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.0��1530�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

24(26) 25(27)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

213
109

157

6410 136 10

685

Ø1
10

68 5
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3
84

84

Ø1
10

12
9 10
9

64

9.5

17

499 (542)
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Ø4
5.
6

156
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Ø4
7.
5

1.95

67 Ø45H8

R1.
5
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.8
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Ø1
60
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2

4-Ø18

J

A

A-A

A

97 (140)
59.5 (103)

K

BC
BL

79 79

11
2

BA

図 2 3/:.0��1640�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.0��1640�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

67(69) 67(69)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

J
Ø1
60

11
2

604 (647)
□
11
6

17
16
0

85
14
5

11
0

17
02
80

14585
170110

280

12939312

1918619

Ø1
50

Ø1
50

59
.3

Ø55H8

16

8585
224

Ø5
5.
6

2.2
40

Ø5
8

R2.
5

4-Ø22

A

A

A-A

97 (140)
59.5 (103)

K

BC
BL

79 79

11
2

BA

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
૬Ϟʔタࡾ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
����L8

0.55kW



E3�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ����L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM1ブレーキ無

RNYM1

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 0.75kW

200�200�220 50�60�60 4.29�3.73�3.7� 1440�1730�1740
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 2.15�1.�7�1.�9 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

1 � 1310 � &1 (�#) � 5 21.0 17.4 2.14 1.7� 2.05 1470 1370 150 140 &41 ਤ 1
5 5.00 1 � 1320 � &1 (�#) � 5 1.07 1470 1370 150 140 &41 ਤ 2
5 5.00 1 � 1420 � &1 (�#) � 5 2.05 2160 2060 220 210 &41 ਤ 3
7 7.00 207 250 1 � 1310 � &1 (�#) � 7 29.4 24.4 3.00 2.49 2.05 1670 1570 170 160 &41 ਤ 1
7 7.03 1 � 1320 � &1 (�#) � 7 1.07 1670 1570 170 160 &41 ਤ 2
7 6.97 1 � 1420 � &1 (�#) � 7 2.05 2450 2300 250 235 &41 ਤ 3

10 10.00 145 175 1 � 1310 � &1 (�#) � 10 42.0 34.� 4.29 3.55 1.07 1�10 1720 1�5 175 &41 ਤ 1
10 9.�1 1 � 1320 � &1 (�#) � 10 1.07 1�10 1720 1�5 175 &41 ਤ 2
10 10.00 1 � 1420 � &1 (�#) � 10 2.05 2750 2600 2�0 265 &41 ਤ 3
12 11.74 121 146 1 � 1320 � &1 (�#) � 12 50.4 41.� 5.14 4.26 1.07 1910 1�10 195 1�5 &41 ਤ 2
12 11.96 1 � 1420 � &1 (�#) � 12 2.05 2�40 2750 290 2�0 &41 ਤ 3
15 15.26 96.7 117 1 � 1320 � &1 (�#) � 15 63.1 52.2 6.43 5.33 1.07 2060 1960 210 200 &41 ਤ 2
15 14.75 1 � 1420 � &1 (�#) � 15 2.05 3090 2940 315 300 &41 ਤ 3
20 20.67 72.5 �7.5 1 � 1320 � &1 (�#) � 20 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.07 2260 2160 230 220 &41 ਤ 2
20 19.69 1 � 1420 � &1 (�#) � 20 2.05 3330 3190 340 325 &41 ਤ 3
25 24.62 5�.0 70.0 1 � 1320 � &1 (�#) � 25 105 �7.1 10.7 �.�� 1.07 2350 2260 240 230 &41 ਤ 2
25 25.00 1 � 1420 � &1 (�#) � 25 2.05 3530 33�0 360 345 &41 ਤ 3
30 30.00 4�.3 5�.3 1 � 1320 � &1 (�#) � 30 126 104 12.9 10.7 1.07 2450 2350 250 240 &41 ਤ 2
30 30.45 1 � 1420 � &1 (�#) � 30 2.05 3730 35�0 3�0 365 &41 ਤ 3
40 39.3� 36.3 43.� 1 � 1420 � &1 (�#) � 40 16� 139 17.1 14.2 1.07 3970 3�20 405 390 &41 ਤ 3
40 41.33 1 � 1520 � &1 (�#) � 40 2.05 5740 5540 5�5 565 &42 ਤ 1
50 50.00 29.0 35.0 1 � 1420 � &1 (�#) � 50 210 174 21.4 17.� 1.07 4170 4020 425 410 &41 ਤ 3
50 49.23 1 � 1520 � &1 (�#) � 50 2.05 6030 5�30 615 595 &42 ਤ 1
60 60.91 24.2 29.2 1 � 1420 � &1 (�#) � 60 252 209 25.7 21.3 1.07 4310 4170 440 425 &41 ਤ 3
60 60.00 1 � 1520 � &1 (�#) � 60 2.05 6230 6030 635 615 &42 ਤ 1
�0 79.63 1�.1 21.9 1 � 1530 � &1 (�#) � �0 336 279 34.3 2�.4 1.07 6230 6130 635 625 &42 ਤ 2
�0 77.42 1 � 1531 � &1 (�#) � �0 2.05 6230 6130 635 625 &42 ਤ 3

100 101.32 14.5 17.5 1 � 1530 � &1 (�#) � 100 420 34� 42.9 35.5 1.07 6230 6230 635 635 &42 ਤ 2
100 102.94 1 � 1630 � &1 (�#) � 100 2.93 9�10 9�10 1000 1000 &43 ਤ 4
120 119.17 12.1 14.6 1 � 1530 � &1 (�#) � 120 504 41� 51.4 42.6 1.07 6230 6230 635 635 &42 ਤ 2
120 119.00 1 � 1630 � &1 (�#) � 120 2.93 9�10 9�10 1000 1000 &43 ਤ 4

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.75kW



E40

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
����L8

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
150 149.65 9.67 11.7

3/:.

1 � 1530 � &1 (�#) � 150 631 522 64.3 53.3 1.07 6230 6230 635 635 &42 ਤ 2
150 154.41 1 � 1631 � &1 (�#) � 150 2.35 9�10 9�10 1000 1000 &43 ਤ 5
200 1��.57 7.25 �.75 1 � 1530 � &1 (�#) � 200 732 697 74.6 71.0 � 6230 6230 635 635 &42 ਤ 2
200 195.42 1 � 1631 � &1 (�#) � 200 �41 697 �5.7 71.0 1.76 9�10 9�10 1000 1000 &43 ਤ 5
240 232.25 6.04 7.29 1 � 1530 � &1 (�#) � 240 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &42 ਤ 2
240 244.07 1 � 1631 � &1 (�#) � 240 1010 �36 103 �5.2 1.47 9�10 9�10 1000 1000 &43 ਤ 5
300 297.6� 4.�3 5.�3 1 � 1640 � &1 (�#) � 300 1190 9�3 121 100 1.07 9�10 9�10 1000 1000

&43 ਤ 6

360 350.10 4.03 4.�6 1 � 1640 � &1 (�#) � 360 1420 11�0 145 120 1.04 9�10 9�10 1000 1000
4�0 475.66 3.02 3.65 1 � 1640 � &1 (�#) � 4�0 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000
600 605.2� 2.42 2.92 1 � 1640 � &1 (�#) � 600 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000
720 711.�7 2.01 2.43 1 � 1640 � &1 (�#) � 720 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000
900 907.91 1.61 1.94 1 � 1640 � &1 (�#) � 900 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000

1200 1144.07 1.21 1.46 1 � 1640 � &1 (�#) � 1200 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000
1440 1396.15 1.01 1.22 1 � 1640 � &1 (�#) � 1440 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

0.75kW



E41

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ����L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.1�1310�&1�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1310�&1�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

19(24) 20(25)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

112

431(495)

44

11
2

56 44

4��11
44

56 44

2
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˘116
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9929

��
5

��
5

17

7656 97(160)
63(127)
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#-

J,

74

11
2

˘15�
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110
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1.

4

22
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�3
0.

6

31.5

�

33
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�30)�

"

"

"�"

図 2 3/:.1�1320�&1�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1320�&1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

20(25) 21(26)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

"�"
"

"

62

464(527)

130

5 5

13
2

6274

4��11 46
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.5

4646
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�
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�
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1195�

J

˘15�
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2

110
46 46
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0.6
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1.35

�3
1.4

�30)�

33
.3�
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#"

,

97(160)
63(127)
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図 3 3/:.1�1420�&1�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1420�&1�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

24(29) 25(30)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

"

"

"�"
75

146
515(57�)

15510 10

595 59 5 70

15
�

75��
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5770
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�
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11�

4��14

J

�
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75

0.75kW
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
����L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.1�1520�&1�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1520�&1�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

31(36) 32(37)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形
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175

545(60�)

�0

17�

4��14
70

1013610

˘150
6�6�5 �45

�4
94

17
�

�0
70

6�

2�

�1
10

�1
10

J

74

11
2

˘15�

156
67 67

�
47

.5 �
45

.6

30
1.95

31.5

�45)�

4�
.�

14

97(160)
63(127)

,

#$
#- #"

"

"

"�"

図 2 3/:.1�1530�&1��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1530�&1�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

32(37) 33(3�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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74
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�
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図 3 3/:.1�1531�&1��0 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1531�&1�#��0 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

32(37) 33(3�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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1013610

6�5

�4
21

3

5

10
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157

17

�1
10

�1
10
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4��1�

97(160)
63(127)
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�
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75

0.75kW



E43

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.1�1630�&1�100d120 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1630�&1�#�100d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 5 3/:.1�1631�&1�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1631�&1�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 6 3/:.1�1640�&1�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1640�&1�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ����L8
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E44

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM1Hブレーキ無

RNYM1H

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 1.1kW

200�200�220 50�60�60 5.46�4.90�4.79 1440�1730�1740
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 2.73�2.45�2.40 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

1) � 1410 � &1 (�#) � 5 30.� 25.5 3.14 2.60 2.00 2160 2060 220 210 &45 ਤ 1
5 5.00 1) � 1420 � &1 (�#) � 5 1.40 &45 ਤ 2
7 7.00 207 250 1) � 1410 � &1 (�#) � 7 43.2 35.� 4.40 3.65 2.00 2450 2300 250 235 &45 ਤ 1
7 6.97 1) � 1420 � &1 (�#) � 7 1.40 &45 ਤ 2

10 10.00 145 175 1) � 1410 � &1 (�#) � 10 61.7 51.1 6.29 5.21 1.40 2750 2600 2�0 265 &45 ਤ 1
10 10.00 1) � 1420 � &1 (�#) � 10 1.40 &45 ਤ 2
12 11.96 121 146 1) � 1420 � &1 (�#) � 12 74.0 61.3 7.54 6.25 1.40 2�40 2750 290 2�0

&45 ਤ 2
15 14.75 96.7 117 1) � 1420 � &1 (�#) � 15 92.5 76.6 9.43 7.�1 1.40 3090 2940 315 300
20 19.69 72.5 �7.5 1) � 1420 � &1 (�#) � 20 123 102 12.6 10.4 1.40 3330 3190 340 325
25 25.00 5�.0 70.0 1) � 1420 � &1 (�#) � 25 154 12� 15.7 13.0 1.40 3530 33�0 360 345
30 30.45 4�.3 5�.3 1) � 1420 � &1 (�#) � 30 1�5 153 1�.9 15.6 1.40 3730 35�0 3�0 365
40 41.33 36.3 43.� 1) � 1520 � &1 (�#) � 40 247 204 25.1 20.� 1.40 5740 5540 5�5 565

&45 ਤ 350 49.23 29.0 35.0 1) � 1520 � &1 (�#) � 50 30� 255 31.4 26.0 1.40 6030 5�30 615 595
60 60.00 24.2 29.2 1) � 1520 � &1 (�#) � 60 370 307 37.7 31.3 1.40 6230 6030 635 615
�0 77.42 1�.1 21.9 1) � 1531 � &1 (�#) � �0 493 409 50.3 41.7 1.40 6230 6130 635 625 &46 ਤ 1

100 102.94 14.5 17.5 1) � 1630 � &1 (�#) � 100 617 511 62.9 52.1 2.00 9�10 9�10 1000 1000
&46 ਤ 2

120 119.00 12.1 14.6 1) � 1630 � &1 (�#) � 120 740 613 75.4 62.5 2.00 9�10 9�10 1000 1000
150 154.41 9.67 11.7 1) � 1631 � &1 (�#) � 150 925 766 94.3 7�.1 1.60 9�10 9�10 1000 1000

&46 ਤ 3200 195.42 7.25 �.75 1) � 1631 � &1 (�#) � 200 1230 1020 126 104 1.20 9�10 9�10 1000 1000
240 244.07 6.04 7.29 1) � 1631 � &1 (�#) � 240 14�0 1230 151 125 1.00 9�10 9�10 1000 1000

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

1.1kW



E45

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.1)�1410�&1�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.1)�1410�&1�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/:.1)�1420�&1�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.1)�1420�&1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
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図 3 3/:.1)�1520�&1�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.1)�1520�&1�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

36(42) 37(43)
߸ه༷࢓
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75
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(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75
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プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM2ブレーキ無

RNYM2

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 1.5kW

200�200�220 50�60�60 7.4��6.�0�6.57 1430�1730�1730
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 3.74�3.040�3.29 1430�1730�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

2 � 1410 � &1 (�#) � 5 42.0 34.� 4.29 3.55 1.47 2160 2060 220 210 &4� ਤ 1
5 5.00 2 � 1420 � &1 (�#) � 5 1.03 2160 2060 220 210 &4� ਤ 2
5 5.00 2 � 1520 � &1 (�#) � 5 1.47 3140 2940 320 300 &4� ਤ 3
7 7.00 207 250 2 � 1410 � &1 (�#) � 7 5�.9 4�.� 6.00 4.97 1.47 2450 2300 250 235 &4� ਤ 1
7 6.97 2 � 1420 � &1 (�#) � 7 1.03 2450 2300 250 235 &4� ਤ 2
7 7.03 2 � 1520 � &1 (�#) � 7 1.47 3530 3330 360 340 &4� ਤ 3

10 10.00 145 175 2 � 1410 � &1 (�#) � 10 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.03 2750 2600 2�0 265 &4� ਤ 1
10 10.00 2 � 1420 � &1 (�#) � 10 1.03 2750 2600 2�0 265 &4� ਤ 2
10 9.�1 2 � 1520 � &1 (�#) � 10 1.47 3920 3730 400 3�0 &4� ਤ 3
12 11.96 121 146 2 � 1420 � &1 (�#) � 12 101 �3.6 10.3 �.52 1.03 2�40 2750 290 2�0 &4� ਤ 2
12 11.74 2 � 1520 � &1 (�#) � 12 1.47 4120 3970 420 405 &4� ਤ 3
15 14.75 96.7 117 2 � 1420 � &1 (�#) � 15 126 104 12.9 10.7 1.03 3090 2940 315 300 &4� ਤ 2
15 15.26 2 � 1520 � &1 (�#) � 15 1.47 4410 4220 450 430 &4� ਤ 3
20 19.69 72.5 �7.5 2 � 1420 � &1 (�#) � 20 16� 139 17.1 14.2 1.03 3330 3190 340 325 &4� ਤ 2
20 20.67 2 � 1520 � &1 (�#) � 20 1.47 4�10 4610 490 470 &4� ਤ 3
25 25.00 5�.0 70.0 2 � 1420 � &1 (�#) � 25 210 174 21.4 17.� 1.03 3530 33�0 360 345 &4� ਤ 2
25 24.62 2 � 1520 � &1 (�#) � 25 1.47 5100 4900 520 500 &4� ਤ 3
30 30.45 4�.3 5�.3 2 � 1420 � &1 (�#) � 30 252 209 25.7 21.3 1.03 3730 35�0 3�0 365 &4� ਤ 2
30 30.00 2 � 1520 � &1 (�#) � 30 1.47 5340 5150 545 525 &4� ਤ 3
40 41.33 36.3 43.� 2 � 1520 � &1 (�#) � 40 336 279 34.3 2�.4 1.03 5740 5540 5�5 565 &4� ਤ 3
40 39.20 2 � 1531 � &1 (�#) � 40 1.47 5740 5540 5�5 565 &49 ਤ 4
50 49.23 29.0 35.0 2 � 1520 � &1 (�#) � 50 420 34� 42.9 35.5 1.03 6030 5�30 615 595 &4� ਤ 3
50 49.�� 2 � 1531 � &1 (�#) � 50 1.47 6030 5�30 615 595 &49 ਤ 4
60 60.00 24.2 29.2 2 � 1520 � &1 (�#) � 60 504 41� 51.4 42.6 1.03 6230 6030 635 615 &4� ਤ 3
60 57.60 2 � 1531 � &1 (�#) � 60 1.47 6230 6030 635 615 &49 ਤ 4
�0 77.42 1�.1 21.9 2 � 1531 � &1 (�#) � �0 673 557 6�.6 56.� 1.03 6230 6130 635 625 &49 ਤ 4
�0 �0.50 2 � 1630 � &1 (�#) � �0 1.47 9�10 9660 1000 9�5 &49 ਤ 5

100 102.94 14.5 17.5 2 � 1630 � &1 (�#) � 100 �41 697 �5.7 71.0 1.47 9�10 9�10 1000 1000
&49 ਤ 5

120 119.00 12.1 14.6 2 � 1630 � &1 (�#) � 120 1010 �36 103 �5.2 1.47 9�10 9�10 1000 1000
150 154.41 9.67 11.7 2 � 1631 � &1 (�#) � 150 1260 1040 129 107 1.17 9�10 9�10 1000 1000

&49 ਤ 6200 195.42 7.25 �.75 2 � 1631 � &1 (�#) � 200 14�0 1390 151 142 � 9�10 9�10 1000 1000
240 244.07 6.04 7.29 2 � 1631 � &1 (�#) � 240 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ 1.5kW
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概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付
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取付

中空軸
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90W
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ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75
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60(66) 61(67)
߸ه༷࢓
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図 6 3/:.2�1631�&1�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.2�1631�&1�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

1.5kW



E50

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM3ブレーキ無

RNYM3

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 2.2kW

200�200�220 50�60�60 10.4�9.32�9.0� 1450�1740�1750
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 5.20�4.66�4.54 1450�1740�1750

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

3 � 1510 � &1 (�#) � 5 61.7 51.1 6.29 5.21 2.50 3140 2940 320 300 &51 ਤ 1
5 5.00 3 � 1520 � &1 (�#)� 5 1.00 &51 ਤ 2
5 5.00 3 � 1521 � &1 (�#)� 5 1.6� &51 ਤ 3
7 7.00 207 250 3 � 1510 � &1 (�#)� 7 �6.3 71.5 �.�0 7.29 1.6� 3530 3330 360 340 &51 ਤ 1
7 7.03 3 � 1520 � &1 (�#)� 7 1.00 &51 ਤ 2
7 7.03 3 � 1521 � &1 (�#)� 7 1.6� &51 ਤ 3

10 10.00 145 175 3 � 1510 � &1 (�#)� 10 123 102 12.6 10.4 1.00 3920 3730 400 3�0 &51 ਤ 1
10 9.�1 3 � 1520 � &1 (�#)� 10 1.00 &51 ਤ 2
10 9.�1 3 � 1521 � &1 (�#)� 10 1.6� &51 ਤ 3
12 11.74 121 146 3 � 1520 � &1 (�#)� 12 14� 123 15.1 12.5 1.00 4120 3970 420 405 &51 ਤ 2
12 11.74 3 � 1521 � &1 (�#)� 12 1.6� &51 ਤ 3
15 15.26 96.7 117 3 � 1520 � &1 (�#)� 15 1�5 153 1�.9 15.6 1.00 4410 4220 450 430 &51 ਤ 2
15 15.26 3 � 1521 � &1 (�#)� 15 1.6� &51 ਤ 3
20 20.67 72.5 �7.5 3 � 1520 � &1 (�#)� 20 247 204 25.1 20.� 1.00 4�10 4610 490 470 &51 ਤ 2
20 20.67 3 � 1521 � &1 (�#)� 20 1.6� &51 ਤ 3
25 24.62 5�.0 70.0 3 � 1520 � &1 (�#)� 25 30� 255 31.4 26.0 1.00 5100 4900 520 500 &51 ਤ 2
25 24.62 3 � 1521 � &1 (�#)� 25 1.6� &51 ਤ 3
30 30.00 4�.3 5�.3 3 � 1520 � &1 (�#)� 30 370 307 37.7 31.3 1.00 5340 5150 545 525 &51 ਤ 2
30 29.24 3 � 1632 � &1 (�#)� 30 1.6� �3�0 �090 �55 �25 &52 ਤ 2
40 39.20 36.3 43.� 3 � 1531 � &1 (�#)� 40 493 409 50.3 41.7 1.00 5740 5540 5�5 565 &52 ਤ 1
40 41.16 3 � 1632 � &1 (�#)� 40 1.6� ��30 �4�0 900 �65 &52 ਤ 2
50 49.�� 29.0 35.0 3 � 1531 � &1 (�#)� 50 617 511 62.9 52.1 1.00 6030 5�30 615 595 &52 ਤ 1
50 49.00 3 � 1632 � &1 (�#)� 50 1.6� 9120 ���0 930 905 &52 ਤ 2
60 57.60 24.2 29.2 3 � 1531 � &1 (�#)� 60 740 613 75.4 62.5 1.00 6230 6030 635 615 &52 ਤ 1
60 56.35 3 � 1632 � &1 (�#)� 60 1.6� 9410 9170 960 935 &52 ਤ 2
�0 �0.50 1�.1 21.9 3 � 1630 � &1 (�#)� �0 9�6 �17 101 �3.3 1.00 9�10 9660 1000 9�5

&53 ਤ 3100 102.94 14.5 17.5 3 � 1630 � &1 (�#)� 100 1230 1020 126 104 1.00 9�10 9�10 1000 1000
120 119.00 12.1 14.6 3 � 1630 � &1 (�#)� 120 14�0 1230 151 125 1.00 9�10 9�10 1000 1000
150 154.41 9.67 11.7 3 � 1631 � &1 (�#)� 150 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000

&53 ਤ 4200 195.42 7.25 �.75 3 � 1631 � &1 (�#)� 200 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000
240 244.07 6.04 7.29 3 � 1631 � &1 (�#)� 240 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

2.2kW



E51

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.3�1510�&1�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1510�&1�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 2 3/:.3�1520�&1�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1520�&1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 3 3/:.3�1521�&1�5d25 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1521�&1�#�5d25 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

49(56) 50(57)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

2.2kW



E52

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.3�1531�&1�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1531�&1�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
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図 2 3/:.3�1632�&1�30d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1632�&1�#�30d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

2.2kW



E53

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 3 3/:.3�1630�&1��0d120 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1630�&1�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

67(74) 6�(75)
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図 4 3/:.3�1631�&1�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1631�&1�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

65(72) 66(73)
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˘
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

2.2kW



E54

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM4ブレーキ無

RNYM4

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 3.0kW

200�200�220 50�60�60 13.6�12.3�11.� 1440�1730�1740
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 6.�0�6.15�5.90 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

4 � 1521 � &1 (�#) � 5 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.23 3140 2940 320 300 &55 ਤ 1
5 5.06 4 � 1522 � &1 (�#)� 5 1.�3 &55 ਤ 2
7 7.03 207 250 4 � 1521 � &1 (�#)� 7 11� 97.5 12.0 9.95 1.23 3530 3330 360 340 &55 ਤ 1
7 7.00 4 � 1522 � &1 (�#)� 7 1.�3 &55 ਤ 2

10 9.�1 145 175 4 � 1521 � &1 (�#)� 10 16� 139 17.1 14.2 1.23 3920 3730 400 3�0 &55 ਤ 1
10 10.00 4 � 1522 � &1 (�#)� 10 1.�3 &55 ਤ 2
12 11.74 121 146 4 � 1521 � &1 (�#)� 12 202 167 20.6 17.0 1.23 4120 3970 420 405 &55 ਤ 1
12 12.21 4 � 1522 � &1 (�#)� 12 1.�3 &55 ਤ 2
15 15.26 96.7 117 4 � 1521 � &1 (�#)� 15 252 209 25.7 21.3 1.23 4410 4220 450 430 &55 ਤ 1
15 15.25 4 � 1522 � &1 (�#)� 15 1.�3 &55 ਤ 2
20 20.67 72.5 �7.5 4 � 1521 � &1 (�#)� 20 336 279 34.3 2�.4 1.23 4�10 4610 490 470 &55 ਤ 1
20 20.�� 4 � 1633 � &1 (�#)� 20 1.�3 7700 7350 7�5 750 &56 ਤ 2
25 24.62 5�.0 70.0 4 � 1521 � &1 (�#)� 25 420 34� 42.9 35.5 1.23 5100 4900 520 500 &55 ਤ 1
25 24.33 4 � 1633 � &1 (�#)� 25 1.�3 �090 7750 �25 790 &56 ਤ 2
30 29.24 4�.3 5�.3 4 � 1632 � &1 (�#)� 30 504 41� 51.4 42.6 1.23 �3�0 �090 �55 �25 &56 ਤ 1
30 29.40 4 � 1633 � &1 (�#)� 30 1.�3 &56 ਤ 2
40 41.16 36.3 43.� 4 � 1632 � &1 (�#)� 40 673 557 6�.6 56.� 1.23 ��30 �4�0 900 �65 &56 ਤ 1
40 40.25 4 � 1633 � &1 (�#)� 40 1.�3 &56 ਤ 2
50 49.00 29.0 35.0 4 � 1632 � &1 (�#)� 50 �41 697 �5.7 71.0 1.23 9120 ���0 930 905

&56 ਤ 1
60 56.35 24.2 29.2 4 � 1632 � &1 (�#)� 60 1010 �36 103 �5.2 1.23 9410 9170 960 935

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

3.0kW



E55

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.4�1521�&1�5d25 � ߸ه༷࢓
(3/:.4�1521�&1�#�5d25 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

51(5�) 52(59)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

"�"

"
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�
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�
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.6

31.5
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66(144)
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図 2 3/:.4�1522�&1�5d15 � ߸ه༷࢓
(3/:.4�1522�&1�#�5d15 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

50(57) 51(5�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

3.0kW



E56

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.4�1632�&1�30d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.4�1632�&1�#�30d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 2 3/:.4�1633�&1�20d40 � ߸ه༷࢓
(3/:.4�1633�&1�#�20d40 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

3.0kW



E5�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM5ブレーキ無

RNYM5

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 3.7kW

200�200�220 50�60�60 16.6�15.0�14.5 1460�1750�1760
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 �.30�7.50�7.25 1460�1750�1760

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

5 � 1521 � &1 (�#) � 5 104 �5.9 10.6 �.76 1.00 3140 2940 320 300 &5� ਤ 1
5 5.06 5 � 1522 � &1 (�#)� 5 1.49 &5� ਤ 2
7 7.03 207 250 5 � 1521 � &1 (�#)� 7 145 120 14.� 12.3 1.00 3530 3330 360 340 &5� ਤ 1
7 7.00 5 � 1522 � &1 (�#)� 7 1.49 &5� ਤ 2

10 9.�1 145 175 5 � 1521 � &1 (�#)� 10 207 172 21.1 17.5 1.00 3920 3730 400 3�0 &5� ਤ 1
10 10.00 5 � 1522 � &1 (�#)� 10 1.49 &5� ਤ 2
12 11.74 121 146 5 � 1521 � &1 (�#)� 12 249 206 25.4 21.0 1.00 4120 3970 420 405 &5� ਤ 1
12 12.21 5 � 1522 � &1 (�#)� 12 1.49 &5� ਤ 2
15 15.26 96.7 117 5 � 1521 � &1 (�#)� 15 311 25� 31.7 26.3 1.00 4410 4220 450 430 &5� ਤ 1
15 15.25 5 � 1522 � &1 (�#)� 15 1.49 &5� ਤ 2
20 20.67 72.5 �7.5 5 � 1521 � &1 (�#)� 20 415 344 42.3 35.0 1.00 4�10 4610 490 470 &5� ਤ 1
20 20.�� 5 � 1633 � &1 (�#)� 20 1.49 7700 7350 7�5 750 &59 ਤ 4
25 24.62 5�.0 70.0 5 � 1521 � &1 (�#)� 25 51� 430 52.9 43.� 1.00 5100 4900 520 500 &5� ਤ 1
25 24.33 5 � 1633 � &1 (�#)� 25 1.49 �090 7750 �25 790 &59 ਤ 4
30 29.24 4�.3 5�.3 5 � 1632 � &1 (�#)� 30 622 516 63.4 52.6 1.00 �3�0 �090 �55 �25 &59 ਤ 3
30 29.40 5 � 1633 � &1 (�#)� 30 1.49 &59 ਤ 4
40 41.16 36.3 43.� 5 � 1632 � &1 (�#)� 40 �30 6�7 �4.6 70.1 1.00 ��30 �4�0 900 �65 &59 ਤ 3
40 40.25 5 � 1633 � &1 (�#)� 40 1.49 &59 ਤ 4
50 49.00 29.0 35.0 5 � 1632 � &1 (�#)� 50 1040 �59 106 �7.6 1.00 9120 ���0 930 905

&59 ਤ 3
60 56.35 24.2 29.2 5 � 1632 � &1 (�#)� 60 1240 1030 127 105 1.00 9410 9170 960 935

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

3.7kW



E5�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.5�1521�&1�5d25 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1521�&1�#�5d25 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

60(71) 61(72)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘150
136

55 6�6�

4��14

17
�

94
�4

�0
70

�070

2�

17��4

6�175
1010

�1
10

�1
10

627(717)
11�(20�)

69(159)

J,

#$
#-

120

15
3

˘222
#"

156
67 67

�
47

.5

30
1.95

�
45

.6

31.5

�45)�

4�
.�

14 "

"

"�"

図 2 3/:.5�1522�&1�5d15 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1522�&1�#�5d15 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

59(70) 60(71)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘150
136

55 6�6�

4��14

17
�

94
�4

�0
70

�070

2�

17��4

6�175
1010

�1
10

�1
10

627(717)
11�(20�)

69(159)

J,

#$
#-

120

15
3

˘222
#"

156
67 67

�
47

.5

30
1.95

�
45

.6

31.5

�45)�

4�
.�

14 "

"

"�"

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 166 142 100 111 5�
԰֎形 199 157 123 151 �7

3.7kW



E5�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 3 3/:.5�1632�&1�30d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1632�&1�#�30d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�2(93) �3(94)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘
16

4

6�9(779)12939312

�5
14

5
11

0
17

0
2�

0
145

170
2�0

�5
110191�619

�1
50

�1
50

4��22

27
16

0

116(20�)
69(159)

J,

120

15
3

˘222
#"

224
�5 �5

�5
�

40
2.2

�5
5.

6

32.5

�55)�

59
.3

16

#$
#-

"

"

"�"

図 4 3/:.5�1633�&1�20d40 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1633�&1�#�20d40 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�2(93) �3(94)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘
16

4

6�9(779)12939312

�5
14

5
11

0
17

0
2�

0

145
170

2�0

�5
110191�619

�1
50

�1
50

4��22

27
16

0

116(20�)
69(159)

J,

120

15
3

˘222
#"

224
�5 �5

�5
�

40
2.2

�5
5.

6

32.5

�55)�

59
.3

16

#$
#-

"

"

"�"

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 166 142 100 111 5�
԰֎形 199 157 123 151 �7

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

3.7kW



E60

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM8ブレーキ無

RNYM8

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 5.5kW

200�200�220 50�60�60 24.4�21.��21.2 1460�1760�1770
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 12.2�10.9�10.6 1460�1760�1770

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.06 290 350

3/:.

� � 1522 � &1 (�#) � 5 154 12� 15.7 13.0 1.00 3140 2940 320 300 &61 ਤ 1
5 4.90 � � 1634 � &1 (�#)� 5 2.00 5000 4760 510 4�5 &61 ਤ 3
7 7.00 207 250 � � 1522 � &1 (�#)� 7 216 179 22.0 1�.2 1.00 3530 3330 360 340 &61 ਤ 1
7 7.13 � � 1634 � &1 (�#)� 7 2.00 5590 5250 570 535 &61 ਤ 3

10 10.00 145 175 � � 1522 � &1 (�#)� 10 30� 255 31.4 26.0 1.00 3920 3730 400 3�0 &61 ਤ 1
10 10.02 � � 1634 � &1 (�#)� 10 2.00 6230 5930 635 605 &61 ਤ 3
12 12.21 121 146 � � 1522 � &1 (�#)� 12 370 307 37.7 31.3 1.00 4120 3970 420 405 &61 ਤ 1
12 11.97 � � 1634 � &1 (�#)� 12 2.00 6620 6330 675 645 &61 ਤ 3
15 15.25 96.7 117 � � 1522 � &1 (�#)� 15 462 3�3 47.2 39.1 1.00 4410 4220 450 430 &61 ਤ 1
15 15.09 � � 1634 � &1 (�#)� 15 2.00 6960 6670 710 6�0 &61 ਤ 3
20 20.�� 72.5 �7.5 � � 1633 � &1 (�#)� 20 617 511 62.9 52.1 1.00 7700 7350 7�5 750 &61 ਤ 2
20 20.07 � � 1634 � &1 (�#)� 20 2.00 &61 ਤ 3
25 24.33 5�.0 70.0 � � 1633 � &1 (�#)� 25 771 639 7�.6 65.1 1.00 �090 7750 �25 790 &61 ਤ 2
25 25.29 � � 1634 � &1 (�#)� 25 1.36 &61 ਤ 3
30 29.40 4�.3 5�.3 � � 1633 � &1 (�#)� 30 925 766 94.3 7�.1 1.00 �3�0 �090 �55 �25

&61 ਤ 2
40 40.25 36.3 43.� � � 1633 � &1 (�#)� 40 1230 1020 126 104 1.00 ��30 �4�0 900 �65

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

5.5kW



E61

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.��1522�&1�5d15 � ߸ه༷࢓
(3/:.��1522�&1�#�5d15 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

72(�3) 73(�4)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘150
136
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4��14
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70

�070
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6�175
1010
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11�(20�)

69(159)

J,
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#-

120

15
3

˘222
#"

156
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�
47
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�
45
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31.5

�45)�
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図 2 3/:.��1633�&1�20d40 � ߸ه༷࢓
(3/:.��1633�&1�#�20d40 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

95(106) 96(107)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘
16

4

732(�22)12939312

�5
14

5
11

0
17

02�
0

145
170

2�0

�5
110191�619

�1
50

�1
50

4��22

16
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40
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�5 �5
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5.
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図 3 3/:.��1634�&1�5d25 � ߸ه༷࢓
(3/:.��1634�&1�#�5d25 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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6�.12 %&15) 22

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 166 142 100 111 5�
԰֎形 199 157 123 151 �7

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

5.5kW



E62

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM10ブレーキ無

RNYM10

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 7.5kW

200�200�220 50�60�60 33.5�30.0�29.0 1460�1760�1770
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 16.��15.0�14.5 1460�1760�1770

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 4.90 290 350

3/:.

10 � 1634 � &1 (�#) � 5 210 174 21.4 17.� 1.47 5000 4760 510 4�5

&62 ਤ 1

7 7.13 207 250 10 � 1634 � &1 (�#)� 7 294 244 30.0 24.9 1.47 5590 5250 570 535
10 10.02 145 175 10 � 1634 � &1 (�#)� 10 420 34� 42.9 35.5 1.47 6230 5930 635 605
12 11.97 121 146 10 � 1634 � &1 (�#)� 12 504 41� 51.4 42.6 1.47 6620 6330 675 645
15 15.09 96.7 117 10 � 1634 � &1 (�#)� 15 631 522 64.3 53.3 1.47 6960 6670 710 6�0
20 20.07 72.5 �7.5 10 � 1634 � &1 (�#)� 20 �41 697 �5.7 71.0 1.47 7700 7350 7�5 750
25 25.29 5�.0 70.0 10 � 1634 � &1 (�#)� 25 1051 �71 107 ��.� 1.00 �090 7750 �25 790

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.10�1634�&1�5d25
(3/:.10�1634�&1�#�5d25)

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

136(156) 137(157)
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 203 16� 122 13� 72
԰֎形 235 1�3 154 1�4 105

7.5kW



E63

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM15ブレーキ無

RNYM15

減速比

減速比ブレーキ付 BEP

EP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 11kW

200�200�220 50�60�60 49.��43.2�42.4 1470�1760�1770
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 24.9�21.6�21.2 1470�1760�1770

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 4.90 290 350

3/:.

15 � 1634 � &1 (�#) � 5 30� 255 31.4 26.0 1.00 5000 4760 510 4�5

&63 ਤ 1

7 7.13 207 250 15 � 1634 � &1 (�#)� 7 432 35� 44.0 36.5 1.00 5590 5250 570 535
10 10.02 145 175 15 � 1634 � &1 (�#)� 10 617 511 62.9 52.1 1.00 6230 5930 635 605
12 11.97 121 146 15 � 1634 � &1 (�#)� 12 740 613 75.4 62.5 1.00 6620 6330 675 645
15 15.09 96.7 117 15 � 1634 � &1 (�#)� 15 925 766 94.3 7�.1 1.00 6960 6670 710 6�0
20 20.07 72.5 �7.5 15 � 1634 � &1 (�#)� 20 1233 1022 126 104 1.00 7700 7350 7�5 750

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.15�1634�&1�5d20
(3/:.15�1634�&1�#�5d20)

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 203 16� 122 13� 72
԰֎形 235 1�3 154 1�4 105

11kW
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ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

ハイポニックギヤモータ

RNYMタイプ
中空軸

インバータ用三相モータ
インバータ用プレミアム効率三相モータ

RN
YM
 T
yp
e

E65

モータ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท
Π
ϯ
ό
ồ
λ
༻

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.1kW 5

˛

1440 &66

0.2kW 5

˛

1440 &71

0.4kW 5

˛

1440 &76

Π
ϯ
ό
ồ
λ
༻

ϓ
Ϩ
ϛ
Ξ
Ϝ
ޮ
཰

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.75kW 5

˛

240 &�0

1.5kW 5

˛

240 &�5

2.2kW 5

˛

60 &��

3.7kW 5

˛

40 &92

5.5kW 5

˛

25 &95

7.5kW 5

˛

20 &97



E66

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E3頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM01ブレーキ無

RNYM01

減速比

減速比ブレーキ付 BAV

AV枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
三相モータ 0.1kW

200(34)�220(34) 60(6)�60(6) 0.�3(0.75)�0.91(0.75) 1750(120)�1760(120)
130(#) I144

全ด֎ઔ形400(6�)�440(6�) 60(6)�60(6) 0.42(0.37)�0.46(0.3�) 1760(125)�1765(125)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.00 35.0 350 700 (120)[)

3/:.

01 � 1110 � "7 (�#)� 5 2.32 0.237 4.00 5�� 60 &6� ਤ 1
5 5.00 01 � 1120 � "7 (�#)� 5 2.00 &6� ਤ 2
7 7.00 25.0 250 500 (120)[) 01 � 1110 � "7 (�#)� 7 3.25 0.332 4.00 637 65 &6� ਤ 1
7 7.03 01 � 1120 � "7 (�#)� 7 2.00 &6� ਤ 2

10 10.00 17.5 175 350 (120)[) 01 � 1110 � "7 (�#)� 10 4.64 0.474 2.00 735 75 &6� ਤ 1
10 9.�1 01 � 1120 � "7 (�#)� 10 2.00 &6� ਤ 2
12 11.74 14.6 146 292 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 12 5.57 0.56� 2.00 7�5 �0

&6� ਤ 215 15.26 11.7 117 233 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 15 6.97 0.710 2.00 �34 �5
20 20.67 �.75 �7.5 175 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 20 9.29 0.947 2.00 932 95
25 24.62 7.00 70.0 140 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 25 11.6 1.1� 2.00 9�1 100

&6� ਤ 2
30 30.00 5.�3 5�.3 117 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 30 13.9 1.42 2.00 1030 105
40 41.33 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 40 1�.6 1.�9 1.00 1130 115 &6� ਤ 2
40 41.33 01 � 1220 � "7 (�#)� 40 2.00 1570 160 &6� ਤ 3
50 49.23 3.50 35.0 70.0 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 50 23.2 2.37 1.00 1230 125 &6� ਤ 2
50 49.23 01 � 1220 � "7 (�#)� 50 2.00 1670 170 &6� ਤ 3
60 60.00 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 01 � 1120 � "7 (�#)� 60 27.9 2.�4 1.00 1270 130 &6� ਤ 2
60 60.00 01 � 1220 � "7 (�#)� 60 2.00 1720 175 &6� ਤ 3
�0 �1.45 2.19 21.9 43.� (120)[) 01 � 1230 � "7 (�#)� �0 37.2 3.79 1.00 1770 1�0 &69 ਤ 4
�0 �1.94 01 � 1330 � "7 (�#)� �0 2.00 2940 300 &69 ਤ 5

100 101.01 1.75 17.5 35.0 (120)[) 01 � 1230 � "7 (�#)� 100 46.4 4.74 1.00 1770 1�0 &69 ਤ 4
100 102.27 01 � 1330 � "7 (�#)� 100 2.00 3040 310 &69 ਤ 5
120 120.15 1.46 14.6 29.2 (120)[) 01 � 1230 � "7 (�#)� 120 55.7 5.6� 1.00 1�10 1�5 &69 ਤ 4
120 122.54 01 � 1330 � "7 (�#)� 120 2.00 3090 315 &69 ਤ 5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

0.1kW



E6�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

150 151.51 1.17 11.7 23.3 (120)[)

3/:.

01 � 1230 � "7 (�#)� 150 69.7 7.10 1.00 1�10 1�5 &69 ਤ 4
150 153.40 01 � 1330 � "7 (�#)� 150 2.00 3090 315 &69 ਤ 5
200 200.39 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 01 � 1230 � "7 (�#)� 200 92.9 9.47 1.00 1�10 1�5 &69 ਤ 4
200 199.13 01 � 1330 � "7 (�#)� 200 2.00 3090 315 &69 ਤ 5
240 231.27 0.729 7.29 14.6 (120)[) 01 � 1230 � "7 (�#)� 240 9�.1 10.0 � 1�10 1�5 &69 ਤ 4
240 232.50 01 � 1330 � "7 (�#)� 240 111 11.4 1.75 3090 315 &69 ਤ 5
300 302.72 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 300 131 13.4 1.00 3090 315 &70 ਤ 1
300 301.12 01 � 1440 � "7 (�#)� 300 2.00 4360 445 &70 ਤ 2
360 360.10 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 360 157 16.0 1.00 3090 315 &70 ਤ 1
360 360.�1 01 � 1440 � "7 (�#)� 360 2.00 4360 445 &70 ਤ 2
4�0 479.79 0.365 3.65 7.29 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 4�0 195 19.9 � 3090 315 &70 ਤ 1
4�0 49�.1� 01 � 1440 � "7 (�#)� 4�0 210 21.4 1.�5 4360 445 &70 ਤ 2
600 595.00 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 600 195 19.9 � 3090 315 &70 ਤ 1
600 621.72 01 � 1440 � "7 (�#)� 600 262 26.7 1.4� 4360 445 &70 ਤ 2
720 707.7� 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 720 195 19.9 � 3090 315 &70 ਤ 1
720 744.97 01 � 1440 � "7 (�#)� 720 315 32.1 1.23 4360 445 &70 ਤ 2
900 �92.50 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 900 195 19.9 � 3090 315 &70 ਤ 1
900 932.59 01 � 1440 � "7 (�#)� 900 390 39.� � 4360 445 &70 ਤ 2

1200 11�0.45 0.146 1.46 2.92 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 1200 195 19.9 � 3090 315 &70 ਤ 1
1200 1210.57 01 � 1440 � "7 (�#)� 1200 390 39.� � 4360 445 &70 ਤ 2
1440 13�2.22 0.122 1.22 2.43 (120)[) 01 � 1340 � "7 (�#)� 1440 195 19.9 � 3090 315 &70 ਤ 1
1440 1413.2� 01 � 1440 � "7 (�#)� 1440 390 39.� � 4360 445 &70 ਤ 2
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.1kW



E6�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.01�1110�"7�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1110�"7�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

6.0(7.5) 6.5(�.0)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

37
275 (307)

74
29

8668
633

Ø2
1

R1

Ø5
2

Ø5
2

74
37 29

4-Ø6.6

37 2
9

2

50

11

29

Ø1
24

J

6 33

□90

82

Ø2
0.
6

30

1.15
16

30 Ø20H8

6

22
.8

A

A

A-A

BABL

K

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.01�1120�"7�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1120�"7�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

7.0(�.5) 7.5(9.0)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

Ø2
1

R1

82

Ø2
0.
6

30

1.15
16

30 Ø20H8

6

22
.8

A-A

310 (342)

8668

633
□90
336

Ø5
2

8240

88
32

50
90Ø5
2

42
324
0

20

22
42

Ø1
24

4-Ø6.6

A

A

BABL
JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 3 3/:.01�1220�"7�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1220�"7�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.5(10) 9.0(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

92
38

Ø2
6.
2

Ø2
5.
61.35

22

38 Ø25H8

28
.3

8

333 (365)

113
40

49
749

Ø7
8

9

Ø7
8

5766
11
5

404
9

20

96

57

Ø1
24

5 5

A-A
A

A

4-Ø9

R1
.5

37 37

□90

28

J

BABL

K

BC

59 (91)
52 (66)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



E6�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.01�1230�"7��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1230�"7�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.5(10) 9.0(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

51 95

13

40
65

51
76
12
7

40 65
127 8

4-Ø9

73
541415
9829

□90

Ø7
8

Ø7
8

Ø1
4

Ø25H83838
100

1.35 8

28
.3

22

Ø2
5.
6

Ø2
6.
2

R1
.5

334 (366)

J
Ø1
24

A

AA-A

BC

59 (91)
52 (66)

K

BABL

図 5 3/:.01�1330�"7��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1330�"7�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

46
110

Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

46

1.35
22

33
.3R1.

5

Ø30H8

8

152
47

60

4-Ø11

Ø1
7.
5

9 92 9

81
46465

Ø8
5

5

Ø8
5

15
2

92 7
9

60 47

3.5
79

108

11 Ø1
24

356 (388)

JA

A

A-A

K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
BL

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



E�0

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.01�1340�"7�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1340�"7�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(12) 11.5(12.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

79
152

131
379 (411)

15
2

92

4-Ø11

Ø1
7.
5

99 92
47

81
46465

Ø8
5

5

60

Ø8
5 47

79

60

26.5

9
□
90Ø3
0.
6

110
46

1.35
22

Ø3
1.
4

46 Ø30H8

8

R1.
5

33
.3

A

A

A-A

Ø1
24

J

BABL

K

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.01�1440�"7�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1440�"7�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15.5(17) 16(17.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

5 559 59

10 118 10 178
54 92

44

70 163
421 (453)

Ø2
0

Ø9
5

Ø9
5

17
8

10
8

70
92

54

□
90

11 Ø1
24

Ø35H8

10

138
52 52

26
1.75

38
.3

Ø3
7

Ø3
5.
6 A

A

A-A

R1.
5

4-Ø14
J

105
K

BABL
BC

59 (91)
52 (66)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

0.1kW



E�1

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E3頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM02ブレーキ無

RNYM02

減速比

減速比ブレーキ付 BAV

AV枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
三相モータ 0.2kW

200(34)�220(34) 60(6)�60(6) 1.5(1.5)�1.6(1.5) 1750(130)�1760(130)
130(#) I144

全ด֎ઔ形400(6�)�440(6�) 60(6)�60(6) 0.74(0.73)�0.�4(0.72) 1755(125)�1760(125)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.00 35.0 350 700 (120)[)

3/:.

02 � 1210 � "7 (�#)� 5 4.64 0.474 4.00 �34 �5 &73 ਤ 1
5 5.00 02 � 1120 � "7 (�#)� 5 1.00 5�� 60 &73 ਤ 2
5 5.00 02 � 1220 � "7 (�#)� 5 2.00 �34 �5 &73 ਤ 3
7 7.00 25.0 250 500 (120)[) 02 � 1210 � "7 (�#)� 7 6.50 0.663 4.00 932 95 &73 ਤ 1
7 7.03 02 � 1120 � "7 (�#)� 7 1.00 637 65 &73 ਤ 2
7 7.03 02 � 1220 � "7 (�#)� 7 2.00 932 95 &73 ਤ 3

10 10.00 17.5 175 350 (120)[) 02 � 1210 � "7 (�#)� 10 9.29 0.947 2.00 1030 105 &73 ਤ 1
10 9.�1 02 � 1120 � "7 (�#)� 10 1.00 735 75 &73 ਤ 2
10 9.�1 02 � 1220 � "7 (�#)� 10 2.00 1030 105 &73 ਤ 3
12 11.74 14.6 146 292 (120)[) 02 � 1120 � "7 (�#)� 12 11.1 1.14 1.00 7�5 �0 &73 ਤ 2
12 11.74 02 � 1220 � "7 (�#)� 12 2.00 10�0 110 &73 ਤ 3
15 15.26 11.7 117 233 (120)[) 02 � 1120 � "7 (�#)� 15 13.9 1.42 1.00 �34 �5 &73 ਤ 2
15 15.26 02 � 1220 � "7 (�#)� 15 2.00 11�0 120 &73 ਤ 3
20 20.67 �.75 �7.5 175 (120)[) 02 � 1120 � "7 (�#)� 20 1�.6 1.�9 1.00 932 95 &73 ਤ 2
20 20.67 02 � 1220 � "7 (�#)� 20 2.00 1320 135 &73 ਤ 3
25 24.62 7.00 70.0 140 (120)[) 02 � 1120 � "7 (�#)� 25 23.2 2.37 1.00 9�1 100 &73 ਤ 2
25 24.62 02 � 1220 � "7 (�#)� 25 2.00 1370 140 &73 ਤ 3
30 30.00 5.�3 5�.3 117 (120)[) 02 � 1120 � "7 (�#)� 30 27.9 2.�4 1.00 1030 105 &73 ਤ 2
30 30.00 02 � 1220 � "7 (�#)� 30 2.00 1470 150 &73 ਤ 3
40 41.33 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 02 � 1220 � "7 (�#)� 40 37.2 3.79 1.00 1570 160 &73 ਤ 3
40 41.33 02 � 1320 � "7 (�#)� 40 2.00 2550 260 &74 ਤ 1
50 49.23 3.50 35.0 70.0 (120)[) 02 � 1220 � "7 (�#)� 50 46.4 4.74 1.00 1670 170 &73 ਤ 3
50 49.23 02 � 1320 � "7 (�#)� 50 2.00 2750 2�0 &74 ਤ 1
60 60.00 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 02 � 1220 � "7 (�#)� 60 55.7 5.6� 1.00 1720 175 &73 ਤ 3
60 60.00 02 � 1320 � "7 (�#)� 60 2.00 2�40 290 &74 ਤ 1
�0 �1.94 2.19 21.9 43.� (120)[) 02 � 1330 � "7 (�#)� �0 74.3 7.5� 1.00 2940 300 &74 ਤ 2
�0 �0.37 02 � 1430 � "7 (�#)� �0 2.00 4270 435 &74 ਤ 3

100 102.27 1.75 17.5 35.0 (120)[) 02 � 1330 � "7 (�#)� 100 92.9 9.47 1.00 3040 310 &74 ਤ 2
100 102.35 02 � 1430 � "7 (�#)� 100 2.00 4360 445 &74 ਤ 3
120 122.54 1.46 14.6 29.2 (120)[) 02 � 1330 � "7 (�#)� 120 111 11.4 1.00 3090 315 &74 ਤ 2
120 122.64 02 � 1430 � "7 (�#)� 120 2.00 4360 445 &74 ਤ 3

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.2kW



E�2

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

150 153.40 1.17 11.7 23.3 (120)[)

3/:.

02 � 1330 � "7 (�#)� 150 139 14.2 1.00 3090 315 &74 ਤ 2
150 153.52 02 � 1430 � "7 (�#)� 150 2.00 4360 445 &74 ਤ 3
200 199.13 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 02 � 1330 � "7 (�#)� 200 1�6 1�.9 1.00 3090 315 &74 ਤ 2
200 199.29 02 � 1430 � "7 (�#)� 200 2.00 4360 445 &74 ਤ 3
240 232.50 0.729 7.29 14.6 (120)[) 02 � 1330 � "7 (�#)� 240 195 19.9 � 3090 315 &74 ਤ 2
240 240.00 02 � 1430 � "7 (�#)� 240 223 22.7 1.75 4360 445 &74 ਤ 3
300 301.12 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 300 262 26.7 1.00 4360 445 &75 ਤ 4
300 311.59 02 � 1540 � "7 (�#)� 300 2.00 6230 635 &75 ਤ 5
360 360.�1 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 360 315 32.1 1.00 4360 445 &75 ਤ 4
360 373.36 02 � 1540 � "7 (�#)� 360 2.00 6230 635 &75 ਤ 5
4�0 49�.1� 0.365 3.65 7.29 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 4�0 390 39.� � 4360 445 &75 ਤ 4
4�0 502.52 02 � 1540 � "7 (�#)� 4�0 420 42.� 1.74 6230 635 &75 ਤ 5
600 621.72 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 600 390 39.� � 4360 445 &75 ਤ 4
600 602.13 02 � 1540 � "7 (�#)� 600 525 53.5 1.39 6230 635 &75 ਤ 5
720 744.97 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 720 390 39.� � 4360 445 &75 ਤ 4
720 753.7� 02 � 1540 � "7 (�#)� 720 629 64.2 1.16 6230 635 &75 ਤ 5
900 932.59 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 900 390 39.� � 4360 445 &75 ਤ 4
900 903.20 02 � 1540 � "7 (�#)� 900 732 74.6 � 6230 635 &75 ਤ 5

1200 1210.57 0.146 1.46 2.92 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 1200 390 39.� � 4360 445 &75 ਤ 4
1200 1194.57 02 � 1540 � "7 (�#)� 1200 732 74.6 � 6230 635 &75 ਤ 5
1440 1413.2� 0.122 1.22 2.43 (120)[) 02 � 1440 � "7 (�#)� 1440 390 39.� � 4360 445 &75 ਤ 4
1440 1403.0� 02 � 1540 � "7 (�#)� 1440 732 74.6 � 6230 635 &75 ਤ 5
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

0.2kW



E�3

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.02�1210�"7�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1210�"7�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10) 9.5(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

□112

9 74 9

37 37
92 1.5

46 61
37 375 5

311 (343)

Ø7
8

37
37

46
46

92

14

Ø7
8

4-Ø9

Ø1
24R1.

5

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35
Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

A

A

A-A

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.02�1120�"7�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1120�"7�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.0(9.0) �.5(9.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

82
30

16

Ø2
1

30

Ø2
0.
6

1.15 6

Ø20H8

R1 22
.8

88
32

330 (362)

40

□90

33
668

6

Ø5
2

8
6

90
40

Ø5
2

50 4
2

4-Ø6.6

32

33 82

20

42
22

Ø1
24

A-A

A

A

J

BC

59 (91)
52 (66)

BABL

K

図 3 3/:.02�1220�"7�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1220�"7�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.5(11) 10.5(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

5 537 37

9 74 9 49 96

40 57
113 20

Ø7
8

Ø7
8

11
5

66
49 40

57

28

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35

Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

R1
.5

4-Ø9

353 (385)

□90

A

A
A-A

Ø1
24

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW



E�4

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.02�1320�"7�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1320�"7�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(13) 11.5(13.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

A

A

381 (413)

341309929
6246

Ø8
5

5465

Ø8
5

46

58
13
2

11958

6274
46

27
.5

□112

4-Ø11

R1
.5

Ø3
1.
4

A-A
110

46 46

22

Ø30H8

1.35 8

33
.3

Ø3
0.
6

Ø1
24

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.02�1330�"7��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1330�"7�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(12) 11.5(12.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

108
376 (408)

152
794-Ø11

99 92

Ø1
7.
5 47

22

Ø8
5

60

60
15
2Ø8
5

7992
47

3.5

11

Ø1
24

81

546465

J

110
46

Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

46

1.35

33
.3R1.

5

Ø30H8

8

A-A

A

A

BC

59 (91)
52 (66)

BABL
K

図 3 3/:.02�1430�"7��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1430�"7�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

16(17) 16.5(17.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

59 (91)
52 (66)

K

Ø1
24

J

178
54

404 (436)
70

4-Ø14Ø2
0

10 118 10

59
105

5

Ø9
5

59 5

17
8
70

Ø9
5

10
8 92

54

8
92

130

1452
138

52

Ø3
7

Ø3
5.
6

1.75
26

Ø35H8

10

R1.
5

38
.3

A-A A

A

BC
BABL

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW



E�5

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.02�1440�"7�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1440�"7�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(1�) 17.5(1�.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

138
52

Ø3
7

26
1.75

52
Ø35H8

38
.3

10
Ø3
5.
6

R1.
5

1011810

559 59

Ø1
24

70 163
441 (473)

54
92

70
10
817
8

54 92
178 44

4-Ø14

Ø2
0

11
□
90

105
5

Ø9
5

Ø9
5

J

A

A

A-A

59 (91)
52 (66)

K

BC
BABL

図 5 3/:.02�1540�"7�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1540�"7�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

26(27.5) 26.5(2�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

A

A

A-A
J Ø1
24

19784
485 (517)

□
11
2

14

64
10
9

84
12
92
13

10964
54213

4-Ø18

568685

1013610

Ø1
10

Ø1
10

Ø45H8
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.8

14

6767
156

1.95
30

Ø4
7.
5

Ø4
5.
6

R1.
5

BC

59 (91)
52 (66)

K

BA
BL

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

0.2kW



E�6

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM05ブレーキ無

RNYM05

減速比

減速比ブレーキ付 BAV

AV枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
三相モータ 0.4kW

200(35)�220(35) 60(6)�60(6) 2.3(2.2)�2.4(2.2) 1735(115)�1745(115)
130(#) I144

全ด֎ઔ形400(70)�440(70) 60(6)�60(6) 1.2(1.1)�1.2(1.1) 1735(115)�1745(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.00 35.0 350 700 (120)[)

3/:.

05 � 1220 � "7 (�#)� 5 9.29 0.947 1.00 �30 �5 &77 ਤ 1
5 5.00 05 � 1310 � "7 (�#)� 5 3.�5 1370 140 &77 ਤ 2
5 5.00 05 � 1320 � "7 (�#)� 5 2.00 1370 140 &7� ਤ 1
7 7.03 25.0 250 500 (120)[) 05 � 1220 � "7 (�#)� 7 13.0 1.33 1.00 930 95 &77 ਤ 1
7 7.00 05 � 1310 � "7 (�#)� 7 3.�5 1570 160 &77 ਤ 2
7 7.03 05 � 1320 � "7 (�#)� 7 2.00 1570 160 &7� ਤ 1

10 9.�1 17.5 175 350 (120)[) 05 � 1220 � "7 (�#)� 10 1�.6 1.�9 1.00 1030 105 &77 ਤ 1
10 10.00 05 � 1310 � "7 (�#)� 10 2.00 1720 175 &77 ਤ 2
10 9.�1 05 � 1320 � "7 (�#)� 10 2.00 1720 175 &7� ਤ 1
12 11.74 14.6 146 292 (120)[) 05 � 1220 � "7 (�#)� 12 22.3 2.27 1.00 10�0 110 &77 ਤ 1
12 11.74 05 � 1320 � "7 (�#)� 12 2.00 1�10 1�5 &7� ਤ 1
15 15.26 11.7 117 233 (120)[) 05 � 1220 � "7 (�#)� 15 27.9 2.�4 1.00 11�0 120 &77 ਤ 1
15 15.26 05 � 1320 � "7 (�#)� 15 2.00 1960 200 &7� ਤ 1
20 20.67 �.75 �7.5 175 (120)[) 05 � 1220 � "7 (�#)� 20 37.2 3.79 1.00 1320 135 &77 ਤ 1
20 20.67 05 � 1320 � "7 (�#)� 20 2.00 2160 220 &7� ਤ 1
25 24.62 7.00 70.0 140 (120)[) 05 � 1220 � "7 (�#)� 25 46.4 4.74 1.00 1370 140 &77 ਤ 1
25 24.62 05 � 1320 � "7 (�#)� 25 2.00 2260 230 &7� ਤ 1
30 30.00 5.�3 5�.3 117 (120)[) 05 � 1220 � "7 (�#)� 30 55.7 5.6� 1.00 1470 150 &77 ਤ 1
30 30.00 05 � 1320 � "7 (�#)� 30 2.00 2350 240 &7� ਤ 1
40 41.33 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 05 � 1320 � "7 (�#)� 40 74.3 7.5� 1.00 2550 260 &7� ਤ 1
40 39.3� 05 � 1420 � "7 (�#)� 40 2.00 3�20 390 &7� ਤ 2
50 49.23 3.50 35.0 70.0 (120)[) 05 � 1320 � "7 (�#)� 50 92.9 9.47 1.00 2750 2�0 &7� ਤ 1
50 50.00 05 � 1420 � "7 (�#)� 50 2.00 4020 410 &7� ਤ 2
60 60.0 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 05 � 1320 � "7 (�#)� 60 111 11.4 1.00 2�40 290 &7� ਤ 1
60 60.91 05 � 1420 � "7 (�#)� 60 2.00 4170 425 &7� ਤ 2
�0 �0.37 2.19 21.9 43.� (120)[) 05 � 1430 � "7 (�#)� �0 149 15.2 1.00 4270 435 &7� ਤ 3
�0 79.63 05 � 1530 � "7 (�#)� �0 2.00 6130 625 &79 ਤ 4

100 102.35 1.75 17.5 35.0 (120)[) 05 � 1430 � "7 (�#)� 100 1�6 1�.9 1.00 4360 445 &7� ਤ 3
100 101.32 05 � 1530 � "7 (�#)� 100 2.00 6230 635 &79 ਤ 4
120 122.64 1.46 14.6 29.2 (120)[) 05 � 1430 � "7 (�#)� 120 223 22.7 1.00 4360 445 &7� ਤ 3
120 119.17 05 � 1530 � "7 (�#)� 120 2.00 6230 635 &79 ਤ 4
150 149.65 1.17 11.7 23.3 (120)[) 05 � 1530 � "7 (�#)� 150 279 2�.4 2.00 6230 635

&79 ਤ 4200 1��.57 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 05 � 1530 � "7 (�#)� 200 372 37.9 1.97 6230 635
240 232.25 0.729 7.29 14.6 (120)[) 05 � 1530 � "7 (�#)� 240 446 45.5 1.64 6230 635

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW



E��

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

300 297.6� 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[)

3/:.

05 � 1640 � "7 (�#)� 300 525 53.5 2.00 9�10 1000

&79 ਤ 5

360 350.10 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 05 � 1640 � "7 (�#)� 360 630 64.2 2.00 9�10 1000
4�0 475.66 0.365 3.65 7.29 (120)[) 05 � 1640 � "7 (�#)� 4�0 �40 �5.6 1.76 9�10 1000
600 605.2� 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 05 � 1640 � "7 (�#)� 600 1050 107 1.41 9�10 1000
720 711.�7 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 05 � 1640 � "7 (�#)� 720 1260 12� 1.1� 9�10 1000
900 907.91 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 05 � 1640 � "7 (�#)� 900 14�0 151 � 9�10 1000

1200 1144.07 0.146 1.46 2.92 (120)[) 05 � 1640 � "7 (�#)� 1200 14�0 151 � 9�10 1000
1440 1396.15 0.122 1.22 2.43 (120)[) 05 � 1640 � "7 (�#)� 1440 14�0 151 � 9�10 1000
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.05�1220�"7�5d30� ߸ه༷࢓
(3/:.05�1220�"7�#�5d30� ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(14) 14(17)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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49 96
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図 2 3/:.05�1310�"7�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1310�"7�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 14(17)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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.3

8

Ø3
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6
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5
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2
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4
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44
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2
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Ø8
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.4kW



E��

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.05�1320�"7�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1320�"7�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(17) 16(1�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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6274
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図 2 3/:.05�1420�"7�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1420�"7�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

1�(20) 19(21)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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15511810 10

595 59 5 70
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8
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図 3 3/:.05�1430�"7��0d120� ߸ه༷࢓
(3/:.05�1430�"7�#��0d120� ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

20(23) 21(24)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

130 97(140)
59.5 (103)

446(489)
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14

Ø1
60
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8

54 92 BABL
BC178 8
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4-Ø14

79 7911
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A

A
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1011810
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Ø
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Ø
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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0.4kW



E��

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.05�1530�"7��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1530�"7�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 5 3/:.05�1640�"7�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1640�"7�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.4kW



E�0

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM1ブレーキ無

RNYM1

減速比

減速比ブレーキ付 BAP

AP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
0.75kW

200(31)�220(31) 60(6)�60(6) 3.5�(3.52)�3.57(3.52) 1735(115)�1750(115)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(62)�440(62) 60(6)�60(6) 1.79(1.76)�1.79(1.76) 1735(115)�1750(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.00 35.0 350 700 (120)[)

3/:.

1 � 1310 � "1 (�#)� 5 17.4 1.7� 2.05 1370 140 &�2 ਤ 1
5 5.00 1 � 1320 � "1 (�#)� 5 1.07 1370 140 &�2 ਤ 2
5 5.00 1 � 1420 � "1 (�#)� 5 2.05 2060 210 &�2 ਤ 3
7 7.00 25.0 250 500 (120)[) 1 � 1310 � "1 (�#)� 7 24.4 2.49 2.05 1570 160 &�2 ਤ 1
7 7.03 1 � 1320 � "1 (�#)� 7 1.07 1570 160 &�2 ਤ 2
7 6.97 1 � 1420 � "1 (�#)� 7 2.05 2300 235 &�2 ਤ 3

10 10.00 17.5 175 350 (120)[) 1 � 1310 � "1 (�#)� 10 34.� 3.55 1.07 1720 175 &�2 ਤ 1
10 9.�1 1 � 1320 � "1 (�#)� 10 1.07 1720 175 &�2 ਤ 2
10 10.00 1 � 1420 � "1 (�#)� 10 2.05 2600 265 &�2 ਤ 3
12 11.74 14.6 146 292 (120)[) 1 � 1320 � "1 (�#)� 12 41.� 4.26 1.07 1�10 1�5 &�2 ਤ 2
12 11.96 1 � 1420 � "1 (�#)� 12 2.05 2750 2�0 &�2 ਤ 3
15 15.26 11.7 117 233 (120)[) 1 � 1320 � "1 (�#)� 15 52.2 5.33 1.07 1960 200 &�2 ਤ 2
15 14.75 1 � 1420 � "1 (�#)� 15 2.05 2940 300 &�2 ਤ 3
20 20.67 �.75 �7.5 175 (120)[) 1 � 1320 � "1 (�#)� 20 69.7 7.10 1.07 2160 220 &�2 ਤ 2
20 19.69 1 � 1420 � "1 (�#)� 20 2.05 3190 325 &�2 ਤ 3
25 24.62 7.00 70.0 140 (120)[) 1 � 1320 � "1 (�#)� 25 �7.1 �.�� 1.07 2260 230 &�2 ਤ 2
25 25.00 1 � 1420 � "1 (�#)� 25 2.05 33�0 345 &�2 ਤ 3
30 30.00 5.�3 5�.3 117 (120)[) 1 � 1320 � "1 (�#)� 30 104 10.7 1.07 2350 240 &�2 ਤ 2
30 30.45 1 � 1420 � "1 (�#)� 30 2.05 35�0 365 &�2 ਤ 3
40 39.3� 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 1 � 1420 � "1 (�#)� 40 139 14.2 1.07 3�20 390 &�2 ਤ 3
40 41.33 1 � 1520 � "1 (�#)� 40 2.05 5540 565 &�3 ਤ 4
50 50.00 3.50 35.0 70.0 (120)[) 1 � 1420 � "1 (�#)� 50 174 17.� 1.07 4020 410 &�2 ਤ 3
50 49.23 1 � 1520 � "1 (�#)� 50 2.05 5�30 595 &�3 ਤ 4
60 60.91 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 1 � 1420 � "1 (�#)� 60 209 21.3 1.07 4170 425 &�2 ਤ 3
60 60.00 1 � 1520 � "1 (�#)� 60 2.05 6030 615 &�3 ਤ 4
�0 79.63 2.19 21.9 43.� (120)[) 1 � 1530 � "1 (�#)� �0 279 2�.4 1.07 6130 625 &�3 ਤ 5
�0 77.42 1 � 1531 � "1 (�#)� �0 2.05 6130 625 &�3 ਤ 6

100 101.32 1.75 17.5 35.0 (120)[) 1 � 1530 � "1 (�#)� 100 34� 35.5 1.07 6230 635 &�3 ਤ 5
100 102.94 1 � 1630 � "1 (�#)� 100 2.93 9�10 1000 &�4 ਤ 1
120 119.17 1.46 14.6 29.2 (120)[) 1 � 1530 � "1 (�#)� 120 41� 42.6 1.07 6230 635 &�3 ਤ 5
120 119.00 1 � 1630 � "1 (�#)� 120 2.93 9�10 1000 &�4 ਤ 1

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
����L8
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E�1

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ����L8
˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

150 149.65 1.17 11.7 23.3 (120)[)

3/:.

1 � 1530 � "1 (�#)� 150 522 53.3 1.07 6230 635 &�3 ਤ 5
150 154.41 1 � 1631 � "1 (�#)� 150 2.35 9�10 1000 &�4 ਤ 2
200 1��.57 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 1 � 1530 � "1 (�#)� 200 697 71.0 � 6230 635 &�3 ਤ 5
200 195.42 1 � 1631 � "1 (�#)� 200 697 71.0 1.76 9�10 1000 &�4 ਤ 2
240 232.25 0.729 7.29 14.6 (120)[) 1 � 1530 � "1 (�#)� 240 732 74.6 � 6230 635 &�3 ਤ 5
240 244.07 1 � 1631 � "1 (�#)� 240 �36 �5.2 1.47 9�10 1000 &�4 ਤ 2
300 297.6� 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 300 9�3 100 1.07 9�10 1000

&�4 ਤ 3

360 350.10 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 360 11�0 120 1.04 9�10 1000
4�0 475.66 0.365 3.65 7.29 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 4�0 14�0 151 � 9�10 1000
600 605.2� 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 600 14�0 151 � 9�10 1000
720 711.�7 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 720 14�0 151 � 9�10 1000
900 907.91 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 900 14�0 151 � 9�10 1000

1200 1144.07 0.146 1.46 2.92 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 1200 14�0 151 � 9�10 1000
1440 1396.15 0.122 1.22 2.43 (120)[) 1 � 1640 � "1 (�#)� 1440 14�0 151 � 9�10 1000
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

0.75kW
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.1�1310�"1�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1310�"1�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 2 3/:.1�1320�"1�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1320�"1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 3 3/:.1�1420�"1�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1420�"1�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.1�1520�"1�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1520�"1�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )
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図 5 3/:.1�1530�"1��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1530�"1�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )
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図 6 3/:.1�1531�"1��0 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1531�"1�#��0 � ߸ه༷࢓ )
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԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75
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安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.1�1630�"1�100d120 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1630�"1�#�100d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

54(59) 55(60)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

�5
110

2�0
1919

939312 12

2�
0�1

50

14
5

17
0

�511
0

145
170

16
0

˘
16

4

27

1�6

�1
50

604(667)

4��22

J

74

11
2

˘15�

224
�5 �5

�5
5.

640
2.2

�5
�

32.5

�55)�

59
.3

16

97(160)
63(127)

#$
#-

,

#"

"

"

"�"

図 2 3/:.1�1631�"1�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1631�"1�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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図 3 3/:.1�1640�"1�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.1�1640�"1�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM2ブレーキ無

RNYM2

減速比

減速比ブレーキ付 BAP

AP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
1.5kW

200(32)�220(32) 60(6)�60(6) 6.43(6.34)�6.22(6.34) 1725(110)�1745(110)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(64)�440(65) 60(6)�60(6) 3.22(3.17)�3.11(3.12) 1725(110)�1745(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.00 35.0 350 700 (120)[)

3/:.

2 � 1410 � "1 (�#)� 5 34.� 3.55 1.47 2060 210 &�6 ਤ 1
5 5.00 2 � 1420 � "1 (�#)� 5 1.03 2060 210 &�6 ਤ 2
5 5.00 2 � 1520 � "1 (�#)� 5 1.47 2940 300 &�6 ਤ 3
7 7.00 25.0 250 500 (120)[) 2 � 1410 � "1 (�#)� 7 4�.� 4.97 1.47 2300 235 &�6 ਤ 1
7 6.97 2 � 1420 � "1 (�#)� 7 1.03 2300 235 &�6 ਤ 2
7 7.03 2 � 1520 � "1 (�#)� 7 1.47 3330 340 &�6 ਤ 3

10 10.00 17.5 175 350 (120)[) 2 � 1410 � "1 (�#)� 10 69.7 7.10 1.03 2600 265 &�6 ਤ 1
10 10.00 2 � 1420 � "1 (�#)� 10 1.03 2600 265 &�6 ਤ 2
10 9.�1 2 � 1520 � "1 (�#)� 10 1.47 3730 3�0 &�6 ਤ 3
12 11.96 14.6 146 292 (120)[) 2 � 1420 � "1 (�#)� 12 �3.6 �.52 1.03 2750 2�0 &�6 ਤ 2
12 11.74 2 � 1520 � "1 (�#)� 12 1.47 3970 405 &�6 ਤ 3
15 14.75 11.7 117 233 (120)[) 2 � 1420 � "1 (�#)� 15 104 10.7 1.03 2940 300 &�6 ਤ 2
15 15.26 2 � 1520 � "1 (�#)� 15 1.47 4220 430 &�6 ਤ 3
20 19.69 �.75 �7.5 175 (120)[) 2 � 1420 � "1 (�#)� 20 139 14.2 1.03 3190 325 &�6 ਤ 2
20 20.67 2 � 1520 � "1 (�#)� 20 1.47 4610 470 &�6 ਤ 3
25 25.00 7.00 70.0 140 (120)[) 2 � 1420 � "1 (�#)� 25 174 17.� 1.03 33�0 345 &�6 ਤ 2
25 24.62 2 � 1520 � "1 (�#)� 25 1.47 4900 500 &�6 ਤ 3
30 30.45 5.�3 5�.3 117 (120)[) 2 � 1420 � "1 (�#)� 30 209 21.3 1.03 35�0 365 &�6 ਤ 2
30 30.00 2 � 1520 � "1 (�#)� 30 1.47 5150 525 &�6 ਤ 3
40 41.33 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 2 � 1520 � "1 (�#)� 40 279 2�.4 1.03 5540 565 &�6 ਤ 3
40 39.20 2 � 1531 � "1 (�#)� 40 1.47 5540 565 &�7 ਤ 4
50 49.23 3.50 35.0 70.0 (120)[) 2 � 1520 � "1 (�#)� 50 34� 35.5 1.03 5�30 595 &�6 ਤ 3
50 49.�� 2 � 1531 � "1 (�#)� 50 1.47 5�30 595 &�7 ਤ 4
60 60.00 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 2 � 1520 � "1 (�#)� 60 41� 42.6 1.03 6030 615 &�6 ਤ 3
60 57.60 2 � 1531 � "1 (�#)� 60 1.47 6030 615 &�7 ਤ 4
�0 77.42 2.19 21.9 43.� (120)[) 2 � 1531 � "1 (�#)� �0 557 56.� 1.03 6130 625 &�7 ਤ 4
�0 �0.50 2 � 1630 � "1 (�#)� �0 1.47 9660 9�5 &�7 ਤ 5

100 102.94 1.75 17.5 35.0 (120)[) 2 � 1630 � "1 (�#)� 100 697 71.0 1.47 9�10 1000
&�7 ਤ 5

120 119.00 1.46 14.6 29.2 (120)[) 2 � 1630 � "1 (�#)� 120 �36 �5.2 1.47 9�10 1000
150 154.41 1.17 11.7 23.3 (120)[) 2 � 1631 � "1 (�#)� 150 1040 107 1.42 9�10 1000

&�7 ਤ 6200 195.42 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 2 � 1631 � "1 (�#)� 200 1390 142 1.06 9�10 1000
240 244.07 0.729 7.29 14.6 (120)[) 2 � 1631 � "1 (�#)� 240 14�0 151 � 9�10 1000

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

1.5kW
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防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.2�1410�"1�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.2�1410�"1�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 2 3/:.2�1420�"1�5d30  � ߸ه༷࢓
(3/:.2�1420�"1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
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図 3 3/:.2�1520�"1�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.2�1520�"1�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8
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ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.2�1531�"1�40d�0 � ߸ه༷࢓
(3/:.2�1531�"1�#�40d�0 � ߸ه༷࢓ )
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図 5 3/:.2�1630�"1��0d120 � ߸ه༷࢓
(3/:.2�1630�"1�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )
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図 6 3/:.2�1631�"1�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.2�1631�"1�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75

1.5kW
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単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM3ブレーキ無

RNYM3

減速比

減速比ブレーキ付 BAP

AP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
2.2kW

200(31)�220(31) 60(6)�60(6) �.96(�.6�)��.66(�.6�) 1750(135)�1760(135)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(62)�440(62) 60(6)�60(6) 4.4�(4.34)�4.33(4.34) 1750(135)�1760(135)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.00 35.0 350 467 (�0)[)

3/:.

3 � 1510 � "1 (�#)� 5 51.1 5.21 2.50 2940 300 &�9 ਤ 1
5 5.00 700 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 5 1.00 &�9 ਤ 2
5 5.00 350 (60)[) 3 � 1521 � "1 (�#)� 5 1.6� &�9 ਤ 3
7 7.00 25.0 250 333 (�0)[) 3 � 1510 � "1 (�#)� 7 71.5 7.29 1.6� 3330 340 &�9 ਤ 1
7 7.03 500 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 7 1.00 &�9 ਤ 2
7 7.03 250 (60)[) 3 � 1521 � "1 (�#)� 7 1.6� &�9 ਤ 3

10 10.00 17.5 175 233 (�0)[) 3 � 1510 � "1 (�#)� 10 102 10.4 1.00 3730 3�0 &�9 ਤ 1
10 9.�1 350 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 10 1.00 &�9 ਤ 2
10 9.�1 175 (60)[) 3 � 1521 � "1 (�#)� 10 1.6� &�9 ਤ 3
12 11.74 14.6 146 292 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 12 123 12.5 1.00 3970 405 &�9 ਤ 2
12 11.74 146 (60)[) 3 � 1521 � "1 (�#)� 12 1.6� &�9 ਤ 3
15 15.26 11.7 117 233 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 15 153 15.6 1.00 4220 430 &�9 ਤ 2
15 15.26 117 (60)[) 3 � 1521 � "1 (�#)� 15 1.6� &�9 ਤ 3
20 20.67 �.75 �7.5 175 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 20 204 20.� 1.00 4610 470 &�9 ਤ 2
20 20.67 �7.5 (60)[) 3 � 1521 � "1 (�#)� 20 1.6� &�9 ਤ 3
25 24.62 7.00 70.0 140 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 25 255 26.0 1.00 4900 500 &�9 ਤ 2
25 24.62 70 (60)[) 3 � 1521 � "1 (�#)� 25 1.6� &�9 ਤ 3
30 30.00 5.�3 5�.3 117 (120)[) 3 � 1520 � "1 (�#)� 30 307 31.3 1.00 5150 525 &�9 ਤ 2
30 29.24 3 � 1632 � "1 (�#)� 30 1.6� �090 �25 &91 ਤ 2
40 39.20 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 3 � 1531 � "1 (�#)� 40 409 41.7 1.00 5540 565 &90 ਤ 1
40 41.16 3 � 1632 � "1 (�#)� 40 1.6� �4�0 �65 &91 ਤ 2
50 49.�� 3.50 35.0 70.0 (120)[) 3 � 1531 � "1 (�#)� 50 511 52.1 1.00 5�30 595 &90 ਤ 1
50 49.00 3 � 1632 � "1 (�#)� 50 1.6� ���0 905 &91 ਤ 2
60 57.60 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 3 � 1531 � "1 (�#)� 60 613 62.5 1.00 6030 615 &90 ਤ 1
60 56.35 3 � 1632 � "1 (�#)� 60 1.6� 9170 935 &91 ਤ 2
�0 �0.50 2.19 21.9 43.� (120)[) 3 � 1630 � "1 (�#)� �0 �17 �3.3 1.00 9660 9�5

&90 ਤ 2100 102.94 1.75 17.5 35.0 (120)[) 3 � 1630 � "1 (�#)� 100 1020 104 1.00 9�10 1000
120 119.00 1.46 14.6 29.2 (120)[) 3 � 1630 � "1 (�#)� 120 1230 125 1.00 9�10 1000
150 154.41 1.17 11.7 23.3 (120)[) 3 � 1631 � "1 (�#)� 150 14�0 151 � 9�10 1000

&91 ਤ 1200 195.42 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 3 � 1631 � "1 (�#)� 200 14�0 151 � 9�10 1000
240 244.07 0.729 7.29 14.6 (120)[) 3 � 1631 � "1 (�#)� 240 14�0 151 � 9�10 1000

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

2.2kW



E��

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.3�1510�"1�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1510�"1�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

43(50) 44(51)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

27

10077

65
65

77
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15
4

6565
3154

56�6�5
˘164

1013610

�1
10
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10
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115(193)
66(144)

J,
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103
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67 67
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1.95
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5.
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図 2 3/:.3�1520�"1�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1520�"1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

4�(55) 49(56)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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図 3 3/:.3�1521�"1�5d25 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1521�"1�#�5d25 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

49(56) 50(57)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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17�

70
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175
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J
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�
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

2.2kW



E�0

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.3�1531�"1�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1531�"1�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

45(52) 46(53)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形
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図 2 3/:.3�1630�"1��0d120 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1630�"1�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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E�1

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.3�1631�"1�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1631�"1�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/:.3�1632�"1�30d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.3�1632�"1�#�30d60 � ߸ه༷࢓ )
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

2.2kW



E�2

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM5ブレーキ無

RNYM5

減速比

減速比ブレーキ付 BAP

AP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
3.7kW

200(32)�220(32) 60(6)�60(6) 14.3(13.�)�13.�(13.�) 1760(145)�1770(145)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(63)�440(63) 60(6)�60(6) 7.16(6.�9)�6.90(6.�9) 1760(145)�1770(145)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.00 35.0 350 350 (60)[)

3/:.

5 � 1521 � "1 (�#)� 5 �5.9 �.76 1.00 2940 300 &93 ਤ 1
5 5.06 5 � 1522 � "1 (�#)� 5 1.49 &93 ਤ 2
7 7.03 25.0 250 250 (60)[) 5 � 1521 � "1 (�#)� 7 120 12.3 1.00 3330 340 &93 ਤ 1
7 7.00 5 � 1522 � "1 (�#)� 7 1.49 &93 ਤ 2

10 9.�1 17.5 175 175 (60)[) 5 � 1521 � "1 (�#)� 10 172 17.5 1.00 3730 3�0 &93 ਤ 1
10 10.00 5 � 1522 � "1 (�#)� 10 1.49 &93 ਤ 2
12 11.74 14.6 146 146 (60)[) 5 � 1521 � "1 (�#)� 12 206 21.0 1.00 3970 405 &93 ਤ 1
12 12.21 5 � 1522 � "1 (�#)� 12 1.49 &93 ਤ 2
15 15.26 11.7 117 117 (60)[) 5 � 1521 � "1 (�#)� 15 25� 26.3 1.00 4220 430 &93 ਤ 1
15 15.25 5 � 1522 � "1 (�#)� 15 1.49 &93 ਤ 2
20 20.67 �.75 �7.5 �7.5 (60)[) 5 � 1521 � "1 (�#)� 20 344 35.0 1.00 4610 470 &93 ਤ 1
20 20.�� 117 (�0)[) 5 � 1633 � "1 (�#)� 20 1.49 7350 750 &94 ਤ 1
25 24.62 7.00 70.0 70 (60)[) 5 � 1521 � "1 (�#)� 25 430 43.� 1.00 4900 500 &93 ਤ 1
25 24.33 93.3 (�0)[) 5 � 1633 � "1 (�#)� 25 1.49 7750 790 &94 ਤ 1
30 29.24 5.�3 5�.3 117 (120)[) 5 � 1632 � "1 (�#)� 30 516 52.6 1.00 �090 �25 &94 ਤ 2
30 29.40 77.� (�0)[) 5 � 1633 � "1 (�#)� 30 1.49 &94 ਤ 1
40 41.16 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 5 � 1632 � "1 (�#)� 40 6�7 70.1 1.00 �4�0 �65 &94 ਤ 2
40 40.25 5�.3 (�0)[) 5 � 1633 � "1 (�#)� 40 1.49 &94 ਤ 1
50 49.00 3.50 35.0 70.0 (120)[) 5 � 1632 � "1 (�#)� 50 �59 �7.6 1.00 ���0 905

&94 ਤ 2
60 56.35 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 5 � 1632 � "1 (�#)� 60 1030 105 1.00 9170 935

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

3.7kW



E�3

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.5�1521�"1�5d25 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1521�"1�#�5d25 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

60(71) 61(72)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘150
136

55 6�6�

4��14
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�
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�4

�0
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�070

2�

17��4

6�175
1010

�1
10
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627(717)
11�(20�)

69(159)

J,

#$
#-

120

15
3

˘222
#"

156
67 67

�
47

.5
30
1.95

�
45

.6

31.5

�45)�

4�
.�

14 "

"

"�"

図 2 3/:.5�1522�"1�5d15 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1522�"1�#�5d15 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

59(70) 60(71)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘150
136

55 6�6�

4��14

17
�

94
�4

�0
70

�070

2�

17��4

6�175
1010

�1
10

�1
10

627(717)
11�(20�)

69(159)

J,

#$
#-

120

15
3

˘222
#"

156
67 67

�
47

.5

30
1.95

�
45

.6

31.5

�45)�

4�
.�

14 "

"

"�"

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 166 142 100 111 5�
԰֎形 199 157 123 151 �7

3.7kW



E�4

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.5�1633�"1�20d40 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1633�"1�#�20d40 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�2(93) �3(94)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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69(159)
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224
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�
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5.

6

32.5

�55)�

59
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#$
#-
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"�"

図 2 3/:.5�1632�"1�30d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.5�1632�"1�#�30d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�2(93) �3(94)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘
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5
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0
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69(159)
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 166 142 100 111 5�
԰֎形 199 157 123 151 �7

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
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E�5

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM8ブレーキ無

RNYM8

減速比

減速比ブレーキ付 BAP

AP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
5.5kW

200(2�)�220(27) 60(6)�60(6) 20.9(20.2)�20.1(19.9) 1765(155)�1775(155)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(55)�440(54) 60(6)�60(6) 10.4(10.1)�10.1(9.97) 1765(155)�1775(155)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 5.06 35.0 350 350 (60)[)

3/:.

� � 1522 � "1 (�#)� 5 12� 13.0 1.00 2940 300 &96 ਤ 1
5 4.90 � � 1634 � "1 (�#)� 5 2.00 4760 4�5 &96 ਤ 3
7 7.00 25.0 250 250 (60)[) � � 1522 � "1 (�#)� 7 179 1�.2 1.00 3330 340 &96 ਤ 1
7 7.13 � � 1634 � "1 (�#)� 7 2.00 5250 535 &96 ਤ 3

10 10.00 17.5 175 175 (60)[) � � 1522 � "1 (�#)� 10 255 26.0 1.00 3730 3�0 &96 ਤ 1
10 10.02 � � 1634 � "1 (�#)� 10 2.00 5930 605 &96 ਤ 3
12 12.21 14.6 146 146 (60)[) � � 1522 � "1 (�#)� 12 307 31.3 1.00 3970 405 &96 ਤ 1
12 11.97 � � 1634 � "1 (�#)� 12 2.00 6330 645 &96 ਤ 3
15 15.25 11.7 117 117 (60)[) � � 1522 � "1 (�#)� 15 3�3 39.1 1.00 4220 430 &96 ਤ 1
15 15.09 � � 1634 � "1 (�#)� 15 2.00 6670 6�0 &96 ਤ 3
20 20.�� �.75 �7.5 �7.5 (60)[) � � 1633 � "1 (�#)� 20 511 52.1 1.00 7350 750 &96 ਤ 2
20 20.07 � � 1634 � "1 (�#)� 20 2.00 &96 ਤ 3
25 24.33 7.00 70.0 70.0 (60)[) � � 1633 � "1 (�#)� 25 639 65.1 1.00 7750 790 &96 ਤ 2
25 25.29 � � 1634 � "1 (�#)� 25 1.36 &96 ਤ 3
30 29.40 5.�3 5�.3 5�.3 (60)[) � � 1633 � "1 (�#)� 30 766 7�.1 1.00 �090 �25

&96 ਤ 2
40 40.25 4.3� 43.� 43.� (60)[) � � 1633 � "1 (�#)� 40 1020 104 1.00 �4�0 �65

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

5.5kW



E�6

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.��1522�"1�5d15 � ߸ه༷࢓
(3/:.��1522�"1�#�5d15 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

72(�3) 73(�4)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘150
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�070
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120
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�
47
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�
45
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�45)�
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図 2 3/:.��1633�"1�20d40 � ߸ه༷࢓
(3/:.��1633�"1�#�20d40 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

95(106) 96(107)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

˘
16

4
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5
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17
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0
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図 3 3/:.��1634�"1�5d25 � ߸ه༷࢓
(3/:.��1634�"1�#�5d25 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

120(131) 121(132)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

736(�26)
11�(209)
69(159)

J,

˘222
#"

#$
#-

213110

⾘
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40˃27
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0

6�.12 %&15) 22
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9312 93 12

�1
40
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40

1919 1�6

60˃
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15
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224
�5 �5

40
2.2

�5
5.
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32.5
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�55)�
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40
˃
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�165
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 166 142 100 111 5�
԰֎形 199 157 123 151 �7

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

5.5kW



E��

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

தۭ࣠��RNYMタイプ
イϯόʔタ༻プϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E4頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM10ブレーキ無

RNYM10

減速比

減速比ブレーキ付 BAP

AP枠番

枠番

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
7.5kW

200(29)�220(30) 60(6)�60(6) 2�.�(2�.5)�27.7(27.5) 1770(145)�1775(150)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(57)�440(59) 60(6)�60(6) 14.4(14.2)�13.�(13.�) 1770(145)�1775(150)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮൪ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[

5 4.90 35.0 350 350 (60)[)

3/:.

10 � 1634 � "1 (�#)� 5 174 17.� 1.47 4760 4�5

&97 ਤ 1

7 7.13 25.0 250 250 (60)[) 10 � 1634 � "1 (�#)� 7 244 24.9 1.47 5250 535
10 10.02 17.5 175 175 (60)[) 10 � 1634 � "1 (�#)� 10 34� 35.5 1.47 5930 605
12 11.97 14.6 146 146 (60)[) 10 � 1634 � "1 (�#)� 12 41� 42.6 1.47 6330 645
15 15.09 11.7 117 117 (60)[) 10 � 1634 � "1 (�#)� 15 522 53.3 1.47 6670 6�0
20 20.07 �.75 �7.5 �7.5 (60)[) 10 � 1634 � "1 (�#)� 20 697 71.0 1.47 7350 750
25 25.29 7.00 70.0 70.0 (60)[) 10 � 1634 � "1 (�#)� 25 �71 ��.� 1.36 7750 790

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.10�1634�"1�5d25
(3/:.10�1634�"1�#�5d25)
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔฏ

キーߦ ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 203 16� 122 13� 72
԰֎形 235 1�3 154 1�4 105

7.5kW
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0.4kW 5

˛

1440 &105



E100

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙形ࣜه߸

BES

ES

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
E3頁 (屋外形E5頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM02 減速比ブレーキ無

RNYM02 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

高効率 (JIS)
三相モータ 0.2kW

200�200�220 50�60�60 1.26�1.12�1.14 1430�1710�1730
120(&) I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 0.63�0.56�0.57 1430�1710�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

02 � 1210 � &S (�#) � 5 5.61 4.64 0.572 0.474 4.00 ��3 �34 90 �5 &102 ਤ 1
5 5.00 02 � 1120 � &S (�#) � 5 1.00 637 5�� 65 60 &102 ਤ 2
5 5.00 02 � 1220 � &S (�#) � 5 2.00 ��3 �34 90 �5 &102 ਤ 3
7 7.00 207 250 02 � 1210 � &S (�#) � 7 7.�5 6.50 0.�00 0.663 4.00 9�1 932 100 95 &102 ਤ 1
7 7.03 02 � 1120 � &S (�#) � 7 1.00 6�6 637 70 65 &102 ਤ 2
7 7.03 02 � 1220 � &S (�#) � 7 2.00 9�1 932 100 95 &102 ਤ 3

10 10.00 145 175 02 � 1210 � &S (�#) � 10 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 10�0 1030 110 105 &102 ਤ 1
10 9.�1 02 � 1120 � &S (�#) � 10 1.00 7�5 735 �0 75 &102 ਤ 2
10 9.�1 02 � 1220 � &S (�#) � 10 2.00 10�0 1030 110 105 &102 ਤ 3
12 11.74 121 146 02 � 1120 � &S (�#) � 12 13.5 11.1 1.37 1.14 1.00 �34 7�5 �5 �0 &102 ਤ 2
12 11.74 02 � 1220 � &S (�#) � 12 2.00 1130 10�0 115 110 &102 ਤ 3
15 15.26 96.7 117 02 � 1120 � &S (�#) � 15 16.� 13.9 1.71 1.42 1.00 ��3 �34 90 �5 &102 ਤ 2
15 15.26 02 � 1220 � &S (�#) � 15 2.00 1230 11�0 125 120 &102 ਤ 3
20 20.67 72.5 �7.5 02 � 1120 � &S (�#) � 20 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 9�1 932 100 95 &102 ਤ 2
20 20.67 02 � 1220 � &S (�#) � 20 2.00 1370 1320 140 135 &102 ਤ 3
25 24.62 5�.0 70.0 02 � 1120 � &S (�#) � 25 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.00 1030 9�1 105 100 &102 ਤ 2
25 24.62 02 � 1220 � &S (�#) � 25 2.00 1470 1370 150 140 &102 ਤ 3
30 30.00 4�.3 5�.3 02 � 1120 � &S (�#) � 30 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 10�0 1030 110 105 &102 ਤ 2
30 30.00 02 � 1220 � &S (�#) � 30 2.00 1520 1470 155 150 &102 ਤ 3
40 41.33 36.3 43.� 02 � 1220 � &S (�#) � 40 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1620 1570 165 160 &102 ਤ 3
40 41.33 02 � 1320 � &S (�#) � 40 2.00 2650 2550 270 260 &103 ਤ 4
50 49.23 29.0 35.0 02 � 1220 � &S (�#) � 50 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1720 1670 175 170 &102 ਤ 3
50 49.23 02 � 1320 � &S (�#) � 50 2.00 2�40 2750 290 2�0 &103 ਤ 4
60 60.00 24.2 29.2 02 � 1220 � &S (�#) � 60 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1770 1720 1�0 175 &102 ਤ 3
60 60.00 02 � 1320 � &S (�#) � 60 2.00 2940 2�40 300 290 &103 ਤ 4
�0 �1.94 1�.1 21.9 02 � 1330 � &S (�#) � �0 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 3040 2940 310 300 &103 ਤ 5
�0 �0.37 02 � 1430 � &S (�#) � �0 2.00 4360 4270 445 435 &103 ਤ 6

100 102.27 14.5 17.5 02 � 1330 � &S (�#) � 100 112 92.9 11.4 9.47 1.00 3090 3040 315 310 &103 ਤ 5
100 102.35 02 � 1430 � &S (�#) � 100 2.00 4360 4360 445 445 &103 ਤ 6
120 122.54 12.1 14.6 02 � 1330 � &S (�#) � 120 135 111 13.7 11.4 1.00 3090 3090 315 315 &103 ਤ 5
120 122.64 02 � 1430 � &S (�#) � 120 2.00 4360 4360 445 445 &103 ਤ 6

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

0.2kW



E101

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
150 153.40 9.67 11.7

3/:.

02 � 1330 � &S (�#) � 150 16� 139 17.1 14.2 1.00 3090 3090 315 315 &103 ਤ 5
150 153.52 02 � 1430 � &S (�#) � 150 2.00 4360 4360 445 445 &103 ਤ 6
200 199.13 7.25 �.75 02 � 1330 � &S (�#) � 200 195 1�6 19.9 1�.9 � 3090 3090 315 315 &103 ਤ 5
200 199.29 02 � 1430 � &S (�#) � 200 224 1�6 22.9 1�.9 1.74 4360 4360 445 445 &103 ਤ 6
240 232.50 6.04 7.29 02 � 1330 � &S (�#) � 240 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &103 ਤ 5
240 240.00 02 � 1430 � &S (�#) � 240 269 223 27.4 22.7 1.45 4360 4360 445 445 &103 ਤ 6
300 301.12 4.�3 5.�3 02 � 1440 � &S (�#) � 300 317 262 32.3 26.7 1.00 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
300 311.59 02 � 1540 � &S (�#) � 300 2.00 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2
360 360.�1 4.03 4.�6 02 � 1440 � &S (�#) � 360 3�0 315 3�.7 32.1 1.00 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
360 373.36 02 � 1540 � &S (�#) � 360 1.93 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2
4�0 49�.1� 3.02 3.65 02 � 1440 � &S (�#) � 4�0 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
4�0 502.52 02 � 1540 � &S (�#) � 4�0 506 420 51.6 42.� 1.44 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2
600 621.72 2.42 2.92 02 � 1440 � &S (�#) � 600 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
600 602.13 02 � 1540 � &S (�#) � 600 633 525 64.6 53.5 1.16 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2
720 744.97 2.01 2.43 02 � 1440 � &S (�#) � 720 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
720 753.7� 02 � 1540 � &S (�#) � 720 732 629 74.6 64.2 � 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2
900 932.59 1.61 1.94 02 � 1440 � &S (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
900 903.20 02 � 1540 � &S (�#) � 900 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2

1200 1210.57 1.21 1.46 02 � 1440 � &S (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
1200 1194.57 02 � 1540 � &S (�#) � 1200 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2
1440 1413.2� 1.01 1.22 02 � 1440 � &S (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &104 ਤ 1
1440 1403.0� 02 � 1540 � &S (�#) � 1440 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &104 ਤ 2
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

0.2kW



E102

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.02�1210�&S�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1210�&S�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10) 9.5(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

□112

9 74 9

37 37
92 1.5

46 61
37 375 5

311 (343)

Ø7
8

37
37

46
46

92

14

Ø7
8

4-Ø9

Ø1
24R1.

5

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35
Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

A

A

A-A

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 2 3/:.02�1120�&S�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1120�&S�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.0(9.0) �.5(9.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

82
30

16

Ø2
1

30

Ø2
0.
6

1.15 6

Ø20H8

R1 22
.8

88
32

330 (362)

40

□90

33
668

6

Ø5
2

8
6

90
40

Ø5
2

50 4
2

4-Ø6.6

32

33 82

20

42
22

Ø1
24

A-A

A

A

J

BC

59 (91)
52 (66)

BABL

K

図 3 3/:.02�1220�&S�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1220�&S�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.5(11) 10(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

5 537 37

9 74 9 49 96

40 57
113 20

Ø7
8

Ø7
8

11
5

66
49 40

57

28

38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35

Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

R1
.5

4-Ø9

353 (385)

□90

A

A
A-A

Ø1
24

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ 

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/:.02�1320�&S�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1320�&S�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(13) 11.5(13.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

A

A

381 (413)

341309929
6246

Ø8
5

5465

Ø8
5

46

58
13
2

11958

6274
46

27
.5

□112

4-Ø11

R1
.5

Ø3
1.
4

A-A
110

46 46

22

Ø30H8

1.35 8

33
.3

Ø3
0.
6

Ø1
24

BABL

JK

BC

59 (91)
52 (66)

図 5 3/:.02�1330�&S��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1330�&S�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(12) 11.5(12.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

108
376 (408)

152
794-Ø11

99 92

Ø1
7.
5 47

22

Ø8
5

60

60
15
2Ø8
5

7992
47

3.5

11

Ø1
24

81

546465

J
110

46

Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

46

1.35

33
.3R1.

5

Ø30H8

8

A-A

A

A

BC

59 (91)
52 (66)

BABL

K

図 6 3/:.02�1430�&S��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1430�&S�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

16(17) 16.5(17.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

59 (91)
52 (66)

K

Ø1
24

J

178
54

404 (436)
70

4-Ø14Ø2
0

10 118 10

59
105

5

Ø9
5

59 5

17
8
70

Ø9
5

10
8 92

54

8
92

130

1452
138

52

Ø3
7

Ø3
5.
6

1.75
26

Ø35H8

10

R1.
5

38
.3

A-A A

A

BC
BABL

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ 

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW



E104

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &3 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.02�1440�&S�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1440�&S�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(1�) 17.5(1�.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

138
52

Ø3
7

26
1.75

52
Ø35H8

38
.3

10
Ø3
5.
6

R1.
5

1011810

559 59

Ø1
24

70 163
441 (473)

54
92

70
10
817
8

54 92
178 44

4-Ø14

Ø2
0

11
□
90

105
5

Ø9
5

Ø9
5

J

A

A

A-A

59 (91)
52 (66)

K

BC
BABL

図 2 3/:.02�1540�&S�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1540�&S�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

26(27.5) 26.5(2�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1## J ˘ ""##

A

A

A-A

J Ø1
24

19784
485 (517)

□
11
2

14

64
10
9

84
12
92
13

10964
54213

4-Ø18

568685

1013610

Ø1
10

Ø1
10

Ø45H8

48
.8

14

6767
156

1.95
30

Ø4
7.
5

Ø4
5.
6

R1.
5

BC

59 (91)
52 (66)

K

BA
BL

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ 

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

BES

ES

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形E4頁(屋外形E5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM05 減速比ブレーキ無

RNYM05 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

高効率 (JIS)
三相モータ 0.4kW

200�200�220 50�60�60 2.11�1.96�1.91 1420�1700�1720
120(&) I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.06�0.9��0.96 1420�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

05 � 1220 � &S (�#) � 5 11.2 9.29 1.14 0.947 1.00 ��3 �34 90 �5 &106 ਤ 1
5 5.00 05 � 1310 � &S (�#) � 5 3.�5 1470 1370 150 140 &106 ਤ 2
5 5.00 05 � 1320 � &S (�#) � 5 2.00 1470 1370 150 140 &107 ਤ 3
7 7.03 207 250 05 � 1220 � &S (�#) � 7 15.7 13.0 1.60 1.33 1.00 9�1 932 100 95 &106 ਤ 1
7 7.00 05 � 1310 � &S (�#) � 7 3.�5 1670 1570 170 160 &106 ਤ 2
7 7.03 05 � 1320 � &S (�#) � 7 2.00 1670 1570 170 160 &107 ਤ 3

10 9.�1 145 175 05 � 1220 � &S (�#) � 10 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 10�0 1030 110 105 &106 ਤ 1
10 10.00 05 � 1310 � &S (�#) � 10 2.00 1�10 1720 1�5 175 &106 ਤ 2
10 9.�1 05 � 1320 � &S (�#) � 10 2.00 1�10 1720 1�5 175 &107 ਤ 3
12 11.74 121 146 05 � 1220 � &S (�#) � 12 26.9 22.3 2.74 2.27 1.00 1130 10�0 115 110 &106 ਤ 1
12 11.74 05 � 1320 � &S (�#) � 12 2.00 1910 1�10 195 1�5 &107 ਤ 3
15 15.26 96.7 117 05 � 1220 � &S (�#) � 15 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 1230 11�0 125 120 &106 ਤ 1
15 15.26 05 � 1320 � &S (�#) � 15 2.00 2060 1960 210 200 &107 ਤ 3
20 20.67 72.5 �7.5 05 � 1220 � &S (�#) � 20 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1370 1320 140 135 &106 ਤ 1
20 20.67 05 � 1320 � &S (�#) � 20 2.00 2260 2160 230 220 &107 ਤ 3
25 24.62 5�.0 70.0 05 � 1220 � &S (�#) � 25 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1470 1370 150 140 &106 ਤ 1
25 24.62 05 � 1320 � &S (�#) � 25 2.00 2350 2260 240 230 &107 ਤ 3
30 30.00 4�.3 5�.3 05 � 1220 � &S (�#) � 30 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1520 1470 155 150 &106 ਤ 1
30 30.00 05 � 1320 � &S (�#) � 30 2.00 2450 2350 250 240 &107 ਤ 3
40 41.33 36.3 43.� 05 � 1320 � &S (�#) � 40 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 2650 2550 270 260 &107 ਤ 3
40 39.3� 05 � 1420 � &S (�#) � 40 2.00 3970 3�20 405 390 &107 ਤ 4
50 49.23 29.0 35.0 05 � 1320 � &S (�#) � 50 112 92.9 11.4 9.47 1.00 2�40 2750 290 2�0 &107 ਤ 3
50 50.00 05 � 1420 � &S (�#) � 50 2.00 4170 4020 425 410 &107 ਤ 4
60 60.00 24.2 29.2 05 � 1320 � &S (�#) � 60 135 111 13.7 11.4 1.00 2940 2�40 300 290 &107 ਤ 3
60 60.91 05 � 1420 � &S (�#) � 60 2.00 4310 4170 440 425 &107 ਤ 4
�0 �0.37 1�.1 21.9 05 � 1430 � &S (�#) � �0 179 149 1�.3 15.2 1.00 4360 4270 445 435 &107 ਤ 5
�0 79.63 05 � 1530 � &S (�#) � �0 2.00 6230 6130 635 625 &10� ਤ 1

100 102.35 14.5 17.5 05 � 1430 � &S (�#) � 100 224 1�6 22.9 1�.9 1.00 4360 4360 445 445 &107 ਤ 5
100 101.32 05 � 1530 � &S (�#) � 100 2.00 6230 6230 635 635 &10� ਤ 1
120 122.64 12.1 14.6 05 � 1430 � &S (�#) � 120 269 223 27.4 22.7 1.00 4360 4360 445 445 &107 ਤ 5
120 119.17 05 � 1530 � &S (�#) � 120 2.00 6230 6230 635 635 &10� ਤ 1

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW



E106

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
150 149.65 9.67 11.7

3/:.

05 � 1530 � &S (�#) � 150 336 279 34.3 2�.4 2.00 6230 6230 635 635 
&10� ਤ 1200 1��.57 7.25 �.75 05 � 1530 � &S (�#) � 200 44� 372 45.7 37.9 1.63 6230 6230 635 635 

240 232.25 6.04 7.29 05 � 1530 � &S (�#) � 240 53� 446 54.9 45.5 1.36 6230 6230 635 635 
300 297.6� 4.�3 5.�3 05 � 1640 � &S (�#) � 300 633 525 64.6 53.5 2.00 9�10 9�10 1000 1000 

&10� ਤ 2

360 350.10 4.03 4.�6 05 � 1640 � &S (�#) � 360 760 625 77.5 64.2 1.95 9�10 9�10 1000 1000 
4�0 475.66 3.02 3.65 05 � 1640 � &S (�#) � 4�0 1010 �39 103 �5.6 1.46 9�10 9�10 1000 1000 
600 605.2� 2.42 2.92 05 � 1640 � &S (�#) � 600 1270 1050 129 107 1.17 9�10 9�10 1000 1000 
720 711.�7 2.01 2.43 05 � 1640 � &S (�#) � 720 14�0 1260 151 12� � 9�10 9�10 1000 1000 
900 907.91 1.61 1.94 05 � 1640 � &S (�#) � 900 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 

1200 1144.07 1.21 1.46 05 � 1640 � &S (�#) � 1200 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 
1440 1396.15 1.01 1.22 05 � 1640 � &S (�#) � 1440 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.05�1220�&S�5d30� ߸ه༷࢓
(3/:.05�1220�&S�#�5d30� ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 14(17)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

97(140)
59.5 (103)

49 96

40 57
113

BC

BABL20

11
5

66
49 40

57

28

4-Ø9

393(436)

Ø1
60

79 79

JK

11
2

A

A
38 38
92

Ø25H8

8
22

1.35

Ø2
5.
6

28
.3

Ø2
6.
2

R1
.5

A-A
5 537 37

9 74 9

Ø7
8

Ø7
8

□90

図 2 3/:.05�1310�&S�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1310�&S�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 14(17)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

112

390 (434)

44

Ø30H84646
110

33
.3

8

Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

R1.
5

11
2

56 4
4

4-Ø11
44

56 44

2

Ø1
60

1.35
22

11
255

□116
4646

9929

Ø8
5

Ø8
5 17

7656 7979

A

A-A

A

97 (140)
59.5 (103)

JK

BC
BL BA

11
2

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ 

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.4kW



E10�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 3 3/:.05�1320�&S�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1320�&S�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(17) 16(1�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

62

423 (466)

130

5 5

13
2

6274

4-Ø11 46

465
8

34

27
.5

46
110

Ø3
0.
6

Ø3
1.
4

46

1.35
22

33
.3

Ø30H8

8 11
24646

99 92

Ø8
5

Ø8
5

□112□

R1.
5

11958

J

A-A

A

A
97 (140)

K

59.5 (103)

11
2

BC
BL BA

79 79

Ø1
60

図 4 3/:.05�1420�&S�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1420�&S�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

1�(20) 19(21)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

75

146

15511810 10

595 59 5 70

15
8

7588

4-Ø14 57

577
0

43

20

Ø9
5

Ø9
5

Ø1
60

11
2

Ø35H8

38
.3

10

5252
138

Ø3
5.
6

Ø3
7

1.75
26

R1.
5

J
A

A

A-A

97 (140)
59.5 (103)

K

BC
BL BA

79 79

11
2

474 (517)

図 5 3/:.05�1430�&S��0d120� ߸ه༷࢓
(3/:.05�1430�&S�#��0d120� ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

20(23) 21(24)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##

130 97(140)
59.5 (103)

446(489)
70

14

Ø1
60

54
92

70
10
817
8

54 92 BABL
BC178 8

JK

4-Ø14

79 7911
2

A

A
59 5

1011810

Ø2
0

595

Ø
95

Ø
95

52
138

52

1.75

Ø3
5.
626

Ø3
7

Ø35H8

38
.3

10

R1
.5

A-A

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ 

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

0.4kW



E10�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ l2zɺ4007 ͸ڃ l4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 &4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/:.05�1530�&S��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1530�&S�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

25(2�) 26(29)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S## J ˘ "S##
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97 (140)
59.5 (103)
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79 79
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2
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図 2 3/:.05�1640�&S�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1640�&S�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ 

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

தۭ࣠��RNYMタイプ
཰ޮߴ 	+*4
 ૬Ϟʔタࡾ 	 ԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

0.4kW



ギ
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タ
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RN
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 T
yp
e

ハイポニックギヤモータ

RNYMタイプ
単相モータ

中空軸

単相レバーシブルモータ

E10�

モータ༰ྔ モータछྨ ଎ൺൣғݮ ท
15W

単
相

モ
ー

タ

単
相

レ
バ

ー
シ

ブ
ル

モ
ー

タ 5

˛

240 &110

25W 5

˛

240 &111

40W 5

˛

1440 &112

60W 5

˛

1440 &114

90W 5

˛

1440 &116

0.1kW 5

˛

1440 &11�

0.2kW 5

˛

1440 &123

0.4kW 5

˛

1440 &12�

˞ɹ単相ిݯモータ付ʹ͸ɺิॿ形͕ࣜ付͖·͢ɻ 

ඪ४తʹ͸࣍ͷ௨ΓͰ͢ɻ
ท

単相モータɹ15Wd90W

単相モータɹ0.1kW d 0.4kW

単相レバーシブルモータ

�ɹɹ$"

�ɹɹ$#

�ɹɹ$$



E110

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙形ࣜه߸

BCA

CA/CC

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM0015 減速比ブレーキ無

RNYM0015 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 15W 100�100 50�60

$" 0.34�0.32 $" 13�0�16�0
120(&) I120

อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ$$ 0.41�0.3� $$ 1290�1630
஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 5 0.371 0.307 0.03� 0.031 4.00 539 490 55 50

&110 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 7.5 0.556 0.461 0.057 0.047 4.00 5�� 539 60 55
10 10.00 145 175 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 10 0.742 0.615 0.076 0.063 4.00 637 5�� 65 60
12 12.27 121 146 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 12 0.�90 0.73� 0.091 0.075 4.00 6�6 637 70 65
15 15.00 96.7 117 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 15 1.11 0.922 0.113 0.094 4.00 735 6�6 75 70
20 20.00 72.5 �7.5 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 20 1.4� 1.23 0.151 0.125 4.00 7�5 735 �0 75
25 24.55 5�.0 70.0 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 25 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 4.00 �34 7�5 �5 �0
30 30.00 4�.3 5�.3 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 30 2.23 1.�4 0.227 0.1�� 4.00 ��3 �34 90 �5
40 40.00 36.3 43.� 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 40 2.97 2.46 0.303 0.251 4.00 9�1 932 100 95
50 50.00 29.0 35.0 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 50 3.71 3.07 0.37� 0.313 4.00 10�0 1030 110 105
60 60.91 24.2 29.2 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 60 4.45 3.69 0.454 0.376 4.00 10�0 10�0 110 110
�0 �0.00 1�.1 21.9 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � �0 5.93 4.92 0.605 0.501 4.00 10�0 10�0 110 110

100 100.00 14.5 17.5 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 100 7.42 6.15 0.756 0.627 4.00 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 120 �.90 7.3� 0.90� 0.752 3.34 10�0 10�0 110 110
160 160.0 9.06 10.9 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 160 11.9 9.�3 1.21 1.00 2.50 10�0 10�0 110 110
200 200.00 7.25 �.75 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 200 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110
240 243.64 6.04 7.29 0015 � 03 � $"�$$ (�#) � 240 17.� 14.� 1.�2 1.50 1.67 10�0 10�0 110 110

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.0015�03�$"�$$�5d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.0015�03�$"�#�5d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.6(3.2)
߸ه༷࢓

԰಺形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8
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E111

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8
˙形ࣜه߸

BCA

CA/CC

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM0025 減速比ブレーキ無

RNYM0025 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 25W 100�100 50�60

$" 0.51�0.49 $" 1330�1640
120(&) I120

อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ$$ 0.57�0.66 $$ 1310�1620
஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ࿮
൪ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 5 0.61� 0.512 0.063 0.052 2.40 539 490 55 50

&111 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 7.5 0.927 0.76� 0.095 0.07� 2.40 5�� 539 60 55
10 10.00 145 175 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 10 1.24 1.02 0.126 0.104 2.40 637 5�� 65 60
12 12.27 121 146 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 12 1.4� 1.23 0.151 0.125 2.40 6�6 637 70 65
15 15.00 96.7 117 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 15 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 2.40 735 6�6 75 70
20 20.00 72.5 �7.5 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 20 2.47 2.05 0.252 0.209 2.40 7�5 735 �0 75
25 24.55 5�.0 70.0 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 25 3.09 2.56 0.315 0.261 2.40 �34 7�5 �5 �0
30 30.00 4�.3 5�.3 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 30 3.71 3.07 0.37� 0.313 2.40 ��3 �34 90 �5
40 40.00 36.3 43.� 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 40 4.95 4.10 0.504 0.41� 2.40 9�1 932 100 95
50 50.00 29.0 35.0 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 50 6.1� 5.12 0.630 0.522 2.40 10�0 1030 110 105
60 60.91 24.2 29.2 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 60 7.42 6.15 0.756 0.627 2.40 10�0 10�0 110 110
�0 �0.00 1�.1 21.9 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � �0 9.�9 �.20 1.01 0.�36 2.40 10�0 10�0 110 110

100 100.00 14.5 17.5 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 100 12.4 10.2 1.26 1.04 2.40 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 120 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110
160 160.0 9.06 10.9 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 160 19.� 16.4 2.02 1.67 1.50 10�0 10�0 110 110
200 200.00 7.25 �.75 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 200 24.7 20.5 2.52 2.09 1.20 10�0 10�0 110 110
240 243.64 6.04 7.29 0025 � 03 � $"�$$ (�#) � 240 29.7 24.6 3.03 2.51 1.00 10�0 10�0 110 110

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.0025�03�$"�$$�5d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.0025�03�$"�#�5d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.7(3.3)
߸ه༷࢓

԰಺形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ
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E112

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙形ࣜه߸

BCA

CA/CC

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM004 減速比ブレーキ無

RNYM004 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 40W 100�100 50�60

$"ɹˑ 0.76�0.�5 
˒ 0.7��0.7�

$"ɹˑ 1300�1600 
˒ 1360�1660

120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ$$ɹˑ 0.�4�0.97 

˒ 0.7��0.92
$$ɹˑ 1270�15�0 

˒ 1370�1670
஫ ) 1. モータͱݮ଎ൺͷ૊߹ͤʹΑΓఆ֨ిྲྀ஋ٴͼఆ֨ճస଎౓͕มΘΓ·͢ɻͦΕͧΕʹ౰ͯ͸·Δݮ଎ൺ͸ҎԼͱͳΓ·͢ɻ

ˑ 1 � 5 d 1 � 120ɹ˒ 1 � 150 d 1 � 1440
2. ࿮൪ 07 ͷブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

004 � 07 � $"�$$ (�#) � 5 1.12 0.929 0.114 0.095 1.50 539 490 55 50

&113 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 7.5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.50 5�� 539 60 55
10 10.00 145 175 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 10 2.24 1.�6 0.229 0.1�9 1.50 637 5�� 65 60
12 12.27 121 146 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 12 2.69 2.23 0.274 0.227 1.50 6�6 637 70 65
15 15.00 96.7 117 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 15 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.50 735 6�6 75 70
20 20.00 72.5 �7.5 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 20 4.4� 3.72 0.457 0.379 1.50 7�5 735 �0 75
25 24.55 5�.0 70.0 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 25 5.61 4.64 0.572 0.474 1.50 �34 7�5 �5 �0
30 30.00 4�.3 5�.3 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 30 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.50 ��3 �34 90 �5
40 40.00 36.3 43.� 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 40 �.97 7.43 0.914 0.75� 1.50 9�1 932 100 95
50 50.00 29.0 35.0 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 50 11.2 9.29 1.14 0.947 1.50 10�0 1030 110 105
60 60.91 24.2 29.2 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 60 13.5 11.1 1.37 1.14 1.50 10�0 10�0 110 110
�0 �0.00 1�.1 21.9 004 � 07 � $"�$$ (�#) � �0 17.9 14.9 1.�3 1.52 1.50 10�0 10�0 110 110

100 100.00 14.5 17.5 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 100 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.20 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 004 � 07 � $"�$$ (�#) � 120 26.9 22.3 2.74 2.27 1.00 10�0 10�0 110 110
150 152.14 9.67 11.7 004 � 17 � $"�$$ (�#) � 150 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.60 1420 1420 145 145

&113 ਤ 2200 195.61 7.25 �.75 004 � 17 � $"�$$ (�#) � 200 44.� 37.2 4.57 3.79 1.20 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 004 � 17 � $"�$$ (�#) � 240 53.� 44.6 5.49 4.55 1.00 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 300 63.3 52.5 6.46 5.35 1.55 1�10 1�10 1�5 1�5

&113 ਤ 3

360 346.15 4.03 4.�6 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 360 76.0 62.9 7.75 6.42 1.29 1�10 1�10 1�5 1�5
4�0 4�5.71 3.02 3.65 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 4�0 9�.1 �3.9 10.0 �.56 � 1�10 1�10 1�5 1�5
600 626.32 2.42 2.92 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
720 72�.57 2.01 2.43 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
900 923.72 1.61 1.94 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

1200 1159.41 1.21 1.46 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
1440 1424.62 1.01 1.22 004 � 1240 � $"�$$ (�#) � 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ防水形ͷ৔߹ɺݮ଎ൺ 5 ʙ 120 ͷ࿮൪͸ 17 ࿮ͱͳΓ·͢ɻ
6. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8

40W



E113

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.004�07�$"�$$�5d120 � ߸ه༷࢓
(3/:.004�07�$"�#�5d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.9(3.5)
߸ه༷࢓

԰಺形

J1/959

A-A

5

17
.3

82

28 28

R1

78

22

Ø1
5.
6

Ø15H8

A

A

18

23
.1

6
90

45

90

219(219)
174(174)

4-Ø6.5

Ø104

□
80
 (□
80
)

L=300

図 2 3/:.004�17�$"�$$�150d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.004�17�$"�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.1(4.5)
߸ه༷࢓

԰಺形

J1/959

98
22

A-A

28 28

R1

94

Ø1
5.
6

5

17
.3

Ø15H8

A

23
.1

90
18
194(253)

8

45 149(208)

90

A

4-Ø6.5

Ø104

□
90（
□
96
）

L=300

図 3 3/:.004�1240�$"�$$�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.004�1240�$"�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

6.9(7.3)
߸ه༷࢓

԰಺形

J1/959

A-A
100

38 38

R1
.5

Ø2
6.
2

22

1.35

Ø2
5.
6

41 41 55

Ø7
8

Ø7
8

9 82 9 Ø1
473

Ø25H8

28
.38

□
90
(□
96
)

A

A

12
7

76
51

65
40

127

51 211
262

9

4-Ø9 40 65

(321)
(270)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

40W



E114

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8

˙形ࣜه߸

BCA

CA/CC

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM006 減速比ブレーキ無

RNYM006 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 60W 100�100 50�60

$" 1.1�1.1 $"1340�1670
120(&) I120

อޢ形ʢ֎ઔ形ʣ$$ 1.1�1.4 $$ 1370�1660

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/:.

006 � 17 � $"�$$ (�#) � 5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.50 637 5�� 65 60

&115 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 7.5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.50 6�6 637 70 65
10 10.1� 145 175 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 10 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.50 7�5 735 �0 75
12 12.00 121 146 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 12 4.04 3.34 0.412 0.341 1.50 �34 7�5 �5 �0
15 15.00 96.7 117 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 15 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.50 ��3 �34 90 �5
20 20.36 72.5 �7.5 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 20 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.50 9�1 932 100 95
25 25.42 5�.0 70.0 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 25 �.41 6.97 0.�57 0.710 1.50 1030 9�1 105 100
30 30.4� 4�.3 5�.3 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 30 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.50 10�0 1030 110 105
40 3�.�9 36.3 43.� 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 40 13.5 11.1 1.37 1.14 1.50 11�0 1130 120 115
50 50.71 29.0 35.0 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 50 16.� 13.9 1.71 1.42 1.50 1270 1230 130 125
60 60.�3 24.2 29.2 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 60 20.2 16.7 2.06 1.70 1.50 1320 1270 135 130
�0 77.7� 1�.1 21.9 006 � 17 � $"�$$ (�#) � �0 26.9 22.3 2.74 2.27 1.50 1420 1370 145 140

100 103.16 14.5 17.5 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 100 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.50 1420 1420 145 145
120 116.67 12.1 14.6 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 120 40.4 33.4 4.12 3.41 1.34 1420 1420 145 145
150 152.14 9.67 11.7 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 150 50.4 41.� 5.14 4.26 1.07 1420 1420 145 145
200 195.61 7.25 �.75 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 006 � 17 � $"�$$ (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 300 95.0 7�.7 9.6� �.02 1.03 1�10 1�10 1�5 1�5

&115 ਤ 2

360 346.15 4.03 4.�6 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 360 9�.1 94.4 10.0 9.63 � 1�10 1�10 1�5 1�5
4�0 4�5.71 3.02 3.65 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
600 626.32 2.42 2.92 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
720 72�.57 2.01 2.43 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
900 923.72 1.61 1.94 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

1200 1159.41 1.21 1.46 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
1440 1424.62 1.01 1.22 006 � 1240 � $"�$$ (�#) � 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ
6. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

60W



E115

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.006�17�$"�$$�5d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.006�17�$"�#�5d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.4(4.�)
߸ه༷࢓

԰಺形

J1/959

A-A

A5

17
.3

28 28

R1

90

23
.1

8
18

231（271）

22
98

94

45 186（226）

90

A

４-Ø6.5

Ø104
Ø1
5.
6

Ø15H8

□
96（
□
96
）

L=300

図 2 3/:.006�1240�$"�$$�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.006�1240�$"�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

7.2(7.6)
߸ه༷࢓

԰಺形

J1/959

41 41 55

Ø7
8

Ø7
8

9 82 9

Ø1
4

73

Ø25H8

28
.3

8

A-A
100

38 38

R1
.5

Ø2
6.
2

22

1.35

Ø2
5.
6

(339)
(288)

A

A

12
7

76
51

65
40

127

51

9

4-Ø9 40 65

248
299

□
96（
□
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）

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ
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E116

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
��8

˙形ࣜه߸

BCA

CA/CC

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM009 減速比ブレーキ無

RNYM009 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 90W 100�100 50�60

$" 1.6�1.6 $" 1350�1650
120(&) I120

อޢ形ʢ֎ઔ形ʣ$$ 1.6�2.1 $$ 1360�1660

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

009 � 17 � $"�$$ (�#) � 5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.00 637 5�� 65 60

&117 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 7.5 3.7� 3.13 0.3�6 0.320 1.00 6�6 637 70 65
10 10.1� 145 175 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 10 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.00 7�5 735 �0 75
12 12.00 121 146 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 12 6.05 5.02 0.617 0.511 1.00 �34 7�5 �5 �0
15 15.00 96.7 117 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 15 7.57 6.27 0.772 0.639 1.00 ��3 �34 90 �5
20 20.36 72.5 �7.5 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 20 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.00 9�1 932 100 95
25 25.42 5�.0 70.0 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 25 12.6 10.4 1.29 1.07 1.00 1030 9�1 105 100
30 30.4� 4�.3 5�.3 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 30 15.1 12.5 1.54 1.2� 1.00 10�0 1030 110 105
40 3�.�9 36.3 43.� 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 40 20.2 16.7 2.06 1.70 1.00 11�0 1130 120 115
50 50.71 29.0 35.0 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 50 25.2 20.9 2.57 2.13 1.00 1270 1230 130 125
60 60.�3 24.2 29.2 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 60 30.3 25.1 3.09 2.56 1.00 1320 1270 135 130
�0 77.7� 1�.1 21.9 009 � 17 � $"�$$ (�#) � �0 40.4 33.4 4.12 3.41 1.00 1420 1370 145 140

100 103.16 14.5 17.5 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 100 50.4 41.� 5.14 4.26 1.00 1420 1420 145 145
120 116.67 12.1 14.6 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 120 53.9 50.2 5.50 5.11 � 1420 1420 145 145
150 152.14 9.67 11.7 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 150 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
200 195.61 7.25 �.75 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 009 � 17 � $"�$$ (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 300 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

&117 ਤ 2

360 346.15 4.03 4.�6 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 360 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
4�0 4�5.71 3.02 3.65 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
600 626.32 2.42 2.92 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
720 72�.57 2.01 2.43 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
900 923.72 1.61 1.94 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

1200 1159.41 1.21 1.46 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5
1440 1424.62 1.01 1.22 009 � 1240 � $"�$$ (�#) � 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ
6. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

90W



E11�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタɺ୯૬ϨόʔγϒϧϞʔタ 	԰಺ܗ � ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ��8
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/:.009�17�$"�$$�5d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.009�17�$"�#�5d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.9(5.3)
߸ه༷࢓

԰಺形
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A-A
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8
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□
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□
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図 2 3/:.009�1240�$"�$$�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.009�1240�$"�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

7.7(�.1)
߸ه༷࢓

԰಺形

J1/959

41 41 55
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8

Ø7
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A-A
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R1
.5

Ø25H8
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Ø2
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1.35

Ø2
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6 A

A
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7
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51

9

4-Ø9 40 65
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□
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ
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E11�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

BCB

CB

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM01 減速比ブレーキ無

RNYM01 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ 0.1kW
100�100 50�60 2.��2.2 1450�1740

130(#) I144
全ด֎ઔ形200�200 50�60 1.4�1.1 1450�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

01 � 1110 � $# (�#) � 5 2.�0 2.32 0.2�6 0.237 4.00 637 5�� 65 60 &120 ਤ 1
5 5.00 01 � 1120 � $# (�#) � 5 2.00 &120 ਤ 2
7 7.00 207 250 01 � 1110 � $# (�#) � 7 3.92 3.25 0.400 0.332 4.00 6�6 637 70 65 &120 ਤ 1
7 7.03 01 � 1120 � $# (�#) � 7 2.00 &120 ਤ 2

10 10.00 145 175 01 � 1110 � $# (�#) � 10 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 7�5 735 �0 75 &120 ਤ 1
10 9.�1 01 � 1120 � $# (�#) � 10 2.00 &120 ਤ 2
12 11.74 121 146 01 � 1120 � $# (�#) � 12 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 2.00 �34 7�5 �5 �0

&120 ਤ 2
15 15.26 96.7 117 01 � 1120 � $# (�#) � 15 �.41 6.97 0.�57 0.710 2.00 ��3 �34 90 �5
20 20.67 72.5 �7.5 01 � 1120 � $# (�#) � 20 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 9�1 932 100 95
25 24.62 5�.0 70.0 01 � 1120 � $# (�#) � 25 14.0 11.6 1.43 1.1� 2.00 1030 9�1 105 100
30 30.00 4�.3 5�.3 01 � 1120 � $# (�#) � 30 16.� 13.9 1.71 1.42 2.00 10�0 1030 110 105
40 41.33 36.3 43.� 01 � 1120 � $# (�#) � 40 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 11�0 1130 120 115 &120 ਤ 2
40 41.33 01 � 1220 � $# (�#) � 40 2.00 1620 1570 165 160 &120 ਤ 3
50 49.23 29.0 35.0 01 � 1120 � $# (�#) � 50 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.00 1270 1230 130 125 &120 ਤ 2
50 49.23 01 � 1220 � $# (�#) � 50 2.00 1720 1670 175 170 &120 ਤ 3
60 60.00 24.2 29.2 01 � 1120 � $# (�#) � 60 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 1320 1270 135 130 &120 ਤ 2
60 60.00 01 � 1220 � $# (�#) � 60 2.00 1770 1720 1�0 175 &120 ਤ 3
�0 �1.45 1�.1 21.9 01 � 1230 � $# (�#) � �0 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1770 1770 1�0 1�0 &121 ਤ 4
�0 �1.94 01 � 1330 � $# (�#) � �0 2.00 3040 2940 310 300 &121 ਤ 5

100 101.01 14.5 17.5 01 � 1230 � $# (�#) � 100 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1�10 1770 1�5 1�0 &121 ਤ 4
100 102.27 01 � 1330 � $# (�#) � 100 2.00 3090 3040 315 310 &121 ਤ 5
120 120.15 12.1 14.6 01 � 1230 � $# (�#) � 120 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5 &121 ਤ 4
120 122.54 01 � 1330 � $# (�#) � 120 2.00 3090 3090 315 315 &121 ਤ 5

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ0.1kW



E11�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
150 151.51 9.67 11.7

3/:.

01 � 1230 � $# (�#) � 150 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5 &121 ਤ 4
150 153.40 01 � 1330 � $# (�#) � 150 2.00 3090 3090 315 315 &121 ਤ 5
200 200.39 7.25 �.75 01 � 1230 � $# (�#) � 200 9�.1 92.9 10.0 9.47 � 1�10 1�10 1�5 1�5 &121 ਤ 4
200 199.13 01 � 1330 � $# (�#) � 200 112 92.9 11.4 9.47 1.74 3090 3090 315 315 &121 ਤ 5
240 231.27 6.04 7.29 01 � 1230 � $# (�#) � 240 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5 &121 ਤ 4
240 232.50 01 � 1330 � $# (�#) � 240 135 111 13.7 11.4 1.45 3090 3090 315 315 &121 ਤ 5
300 302.72 4.�3 5.�3 01 � 1340 � $# (�#) � 300 15� 131 16.1 13.4 1.00 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
300 301.12 01 � 1440 � $# (�#) � 300 2.00 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2
360 360.10 4.03 4.�6 01 � 1340 � $# (�#) � 360 190 157 19.4 16.0 1.00 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
360 360.�1 01 � 1440 � $# (�#) � 360 2.00 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2
4�0 479.79 3.02 3.65 01 � 1340 � $# (�#) � 4�0 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
4�0 49�.1� 01 � 1440 � $# (�#) � 4�0 253 210 25.� 21.4 1.54 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2
600 595.00 2.42 2.92 01 � 1340 � $# (�#) � 600 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
600 621.72 01 � 1440 � $# (�#) � 600 317 262 32.3 26.7 1.23 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2
720 707.7� 2.01 2.43 01 � 1340 � $# (�#) � 720 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
720 744.97 01 � 1440 � $# (�#) � 720 3�0 315 3�.7 32.1 1.03 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2
900 �92.50 1.61 1.94 01 � 1340 � $# (�#) � 900 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
900 932.59 01 � 1440 � $# (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2

1200 11�0.45 1.21 1.46 01 � 1340 � $# (�#) � 1200 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
1200 1210.57 01 � 1440 � $# (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2
1440 13�2.22 1.01 1.22 01 � 1340 � $# (�#) � 1440 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &122 ਤ 1
1440 1413.2� 01 � 1440 � $# (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &122 ਤ 2
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

0.1kW



E120

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ�ɹ� ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ &6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/:.01�1110�$#�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1110�$#�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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߸ه༷࢓
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図 2 3/:.01�1120�$#�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.01�1120�$#�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
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(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ�ɹ� ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ &6 ทͰ͢ɻ

図 4 3/:.01�1230�$#��0d240 � ߸ه༷࢓
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73
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モータ

高効率 (JIS)
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プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW
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単相 
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ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
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͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ &6 ทͰ͢ɻ
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73
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安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW
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単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8
˙形ࣜه߸

BCB

CB

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM02 減速比ブレーキ無

RNYM02 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ 0.2kW
100�100 50�60 4.1�3.3 1440�1730

130(#) I144
全ด֎ઔ形200�200 50�60 2.1�1.7 1440�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/:.

02 � 1210 � $# (�#) � 5 5.61 4.64 0.572 0.474 4.00 ��3 �34 90 �5 &125 ਤ 1
5 5.00 02 � 1120 � $# (�#) � 5 1.00 637 5�� 65 60 &125 ਤ 2
5 5.00 02 � 1220 � $# (�#) � 5 2.00 ��3 �34 90 �5 &125 ਤ 3
7 7.00 207 250 02 � 1210 � $# (�#) � 7 7.�5 6.50 0.�00 0.663 4.00 9�1 932 100 95 &125 ਤ 1
7 7.03 02 � 1120 � $# (�#) � 7 1.00 6�6 637 70 65 &125 ਤ 2
7 7.03 02 � 1220 � $# (�#) � 7 2.00 9�1 932 100 95 &125 ਤ 3

10 10.00 145 175 02 � 1210 � $# (�#) � 10 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 10�0 1030 110 105 &125 ਤ 1
10 9.�1 02 � 1120 � $# (�#) � 10 1.00 7�5 735 �0 75 &125 ਤ 2
10 9.�1 02 � 1220 � $# (�#) � 10 2.00 10�0 1030 110 105 &125 ਤ 3
12 11.74 121 146 02 � 1120 � $# (�#) � 12 13.5 11.1 1.37 1.14 1.00 �34 7�5 �5 �0 &125 ਤ 2
12 11.74 02 � 1220 � $# (�#) � 12 2.00 1130 10�0 115 110 &125 ਤ 3
15 15.26 96.7 117 02 � 1120 � $# (�#) � 15 16.� 13.9 1.71 1.42 1.00 ��3 �34 90 �5 &125 ਤ 2
15 15.26 02 � 1220 � $# (�#) � 15 2.00 1230 11�0 125 120 &125 ਤ 3
20 20.67 72.5 �7.5 02 � 1120 � $# (�#) � 20 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 9�1 932 100 95 &125 ਤ 2
20 20.67 02 � 1220 � $# (�#) � 20 2.00 1370 1320 140 135 &125 ਤ 3
25 24.62 5�.0 70.0 02 � 1120 � $# (�#) � 25 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.00 1030 9�1 105 100 &125 ਤ 2
25 24.62 02 � 1220 � $# (�#) � 25 2.00 1470 1370 150 140 &125 ਤ 3
30 30.00 4�.3 5�.3 02 � 1120 � $# (�#) � 30 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 10�0 1030 110 105 &125 ਤ 2
30 30.00 02 � 1220 � $# (�#) � 30 2.00 1520 1470 155 150 &125 ਤ 3
40 41.33 36.3 43.� 02 � 1220 � $# (�#) � 40 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1620 1570 165 160 &125 ਤ 3
40 41.33 02 � 1320 � $# (�#) � 40 2.00 2650 2550 270 260 &126 ਤ 1
50 49.23 29.0 35.0 02 � 1220 � $# (�#) � 50 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1720 1670 175 170 &125 ਤ 3
50 49.23 02 � 1320 � $# (�#) � 50 2.00 2�40 2750 290 2�0 &126 ਤ 1
60 60.00 24.2 29.2 02 � 1220 � $# (�#) � 60 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1770 1720 1�0 175 &125 ਤ 3
60 60.00 02 � 1320 � $# (�#) � 60 2.00 2940 2�40 300 290 &126 ਤ 1
�0 �1.94 1�.1 21.9 02 � 1330 � $# (�#) � �0 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 3040 2940 310 300 &126 ਤ 2
�0 �0.37 02 � 1430 � $# (�#) � �0 2.00 4360 4270 445 435 &126 ਤ 3

100 102.27 14.5 17.5 02 � 1330 � $# (�#) � 100 112 92.9 11.4 9.47 1.00 3090 3040 315 310 &126 ਤ 2
100 102.35 02 � 1430 � $# (�#) � 100 2.00 4360 4360 445 445 &126 ਤ 3
120 122.54 12.1 14.6 02 � 1330 � $# (�#) � 120 135 111 13.7 11.4 1.00 3090 3090 315 315 &126 ਤ 2
120 122.64 02 � 1430 � $# (�#) � 120 2.00 4360 4360 445 445 &126 ਤ 3

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.2kW
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
150 153.40 9.67 11.7

3/:.

02 � 1330 � $# (�#) � 150 16� 139 17.1 14.2 1.00 3090 3090 315 315 &126 ਤ 2
150 153.52 02 � 1430 � $# (�#) � 150 2.00 4360 4360 445 445 &126 ਤ 3
200 199.13 7.25 �.75 02 � 1330 � $# (�#) � 200 195 1�6 19.9 1�.9 � 3090 3090 315 315 &126 ਤ 2
200 199.29 02 � 1430 � $# (�#) � 200 224 1�6 22.9 1�.9 1.74 4360 4360 445 445 &126 ਤ 3
240 232.50 6.04 7.29 02 � 1330 � $# (�#) � 240 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315 &126 ਤ 2
240 240.00 02 � 1430 � $# (�#) � 240 269 223 27.4 22.7 1.45 4360 4360 445 445 &126 ਤ 3
300 301.12 4.�3 5.�3 02 � 1440 � $# (�#) � 300 317 262 32.3 26.7 1.00 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
300 311.59 02 � 1540 � $# (�#) � 300 2.00 6230 6230 635 635 &127 ਤ 2
360 360.�1 4.03 4.�6 02 � 1440 � $# (�#) � 360 3�0 315 3�.7 32.1 1.00 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
360 373.36 02 � 1540 � $# (�#) � 360 1.93 6230 6230 635 635 &127 ਤ 2
4�0 49�.1� 3.02 3.65 02 � 1440 � $# (�#) � 4�0 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
4�0 502.52 02 � 1540 � $# (�#) � 4�0 506 420 51.6 42.� 1.44 6230 6230 635 635 &127 ਤ 5
600 621.72 2.42 2.92 02 � 1440 � $# (�#) � 600 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
600 602.13 02 � 1540 � $# (�#) � 600 633 525 64.6 53.5 1.16 6230 6230 635 635 &127 ਤ 5
720 744.97 2.01 2.43 02 � 1440 � $# (�#) � 720 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
720 753.7� 02 � 1540 � $# (�#) � 720 732 629 74.6 64.2 � 6230 6230 635 635 &127 ਤ 5
900 932.59 1.61 1.94 02 � 1440 � $# (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
900 903.20 02 � 1540 � $# (�#) � 900 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &127 ਤ 5

1200 1210.57 1.21 1.46 02 � 1440 � $# (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
1200 1194.57 02 � 1540 � $# (�#) � 1200 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &127 ਤ 5
1440 1413.2� 1.01 1.22 02 � 1440 � $# (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445 &127 ਤ 4
1440 1403.0� 02 � 1540 � $# (�#) � 1440 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635 &127 ਤ 5
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ

0.2kW



E125

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ�ɹ� ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ &6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/:.02�1210�$#�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1210�$#�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10) 9.5(10.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

˘112

9 74 9

37 37
92 1.5

46 6137 375 5
311 (343)

72 5�

�7
�

37
37

46
46

92�7
�

4��9

31.5 14

3� 3�
92

�25)�

�
22

1.35
�2

5.
6

2�
.3

�2
6.

2

"�"

"

"

�1
24

J
,

59 (91)
52 (66)

72
�7��

5�
#$

�#$�

#-
�#-�

�325�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

図 2 3/:.02�1120�$#�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1120�$#�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.0(9.0) �.5(9.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

40

32
��

336 33 6

40
90

4250

4��6.6

32

�2

20

42
22

�� 66

5�72

�5
2

�5
2

˘90

330 (362)
�344�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�2
30

16
1.15

�2
1

22
.�

�20)�30

31

�2
0.

6

6

"�"

"

"

�1
24

J
,

59 (91)
52 (66)

72
�7��

5�

#$
�#$�

#-
�#-�

図 3 3/:.02�1220�$#�5d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1220�$#�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.5(11) 10(11.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

3� 3�
92

�25)�

�
22

1.35

�2
5.

6

2�
.3

�2
6.

2

113
57

353 (3�5)
�367�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

96
74

37
9
5 37

9
5

11
5

49

49

66 57

404��9

40

20

2�

�1
24

�7
�

�7
�

˘90
72 5�

31.5

"

"

"�" J
,

59 (91)
52 (66)

72
�7��

5�
#$

�#$�

#-
�#-�

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

0.2kW



E126

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ�ɹ� ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ &6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/:.02�1320�$#�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1320�$#�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(13) 11.5(13.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

3�1 (413)
�395�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

34130
9929

6246

��
5

5465

��
5

46

5�
13

2

1195�

6274
46

27
.5�3

0.
6

1.35

46
110

46

�

33
.3

�30)�

˘112

22

31.5

�3
1.

4

4��11

72 5�

"�"
"

"

�1
24

J,

59 (91)
52 (66)

72
�7��

5�

#$
�#$�

#-
�#-�

図 2 3/:.02�1330�$#��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1330�$#�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(12) 11.5(12.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

10�
376 (40�)

�390�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

152
794��11

99 92

�1
7.

5 47

22

��
5

60

60
15

2

��
5

7992
47

3.5

11

546465
�1

72 5�

110
46

�3
0.

6

�3
1.

4

46

1.35

33
.331.5

�30)�

�

"�"

"

"

�1
24

J,

59 (91)
52 (66)

72
�7��

5�

#$
�#$�

#-
�#-�

図 3 3/:.02�1430�$#��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1430�$#�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

16(17) 16.5(17.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

31.5

70 130

17� �
54 92

5 59 59 5
105

11� 10

404 (436)
�41��ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

5�72

17
�

70
10

�
54

92

�9
5

�9
5

�2
0

14

4��14

10

1.75

�35)�

26

52 52
13�

10

�3
7

3�
.3

�3
5.

6

"�"

"

"

�1
24

J,

59 (91)
52 (66)

72
�7��

5�

#$
�#$�

#-
�#-�

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73

0.2kW



E12�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ�ɹ� ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
԰಺形ه༷࢓߸ͷৄࡉ͸ &6 ทͰ͢ɻ

図 4 3/:.02�1440�$#�300d600 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1440�$#�#�300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(1�) 17.5(1�.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

1011�10

559 59 70 163
441 (473)

�455�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4
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図 5 3/:.02�1540�$#�300d600 � ߸ه༷࢓
(3/:.02�1540�$#�#�300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

26(27.5) 26.5(2�)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

197�4
4�5 (517)

�499�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

˘
11

2

14

64
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9
�4
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9

21
3

10964
54213

4��1�
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1013610
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�45)�
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.�
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6767
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1.95
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�4
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
6. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

0.2kW



E12�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙形ࣜه߸

BCB

CB

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。E6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNYM05 減速比ブレーキ無

RNYM05 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ 0.4kW
100�100 50�60 6.��5.� 1440�1740

130(#) I144
全ด֎ઔ形200�200 50�60 3.4�2.9 1440�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU

S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP

ੇ๏ਤ
S�NJO

༰ྔ
ʵ߸ه ࿮൪ ʵ

ิ
ॿ
形
ࣜ

ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[

5 5.00 290 350

3/:.

05 � 1310 � $# (�#) � 5 11.2 9.29 1.14 0.947 3.�5 1470 1370 150 140 &129 ਤ 1
5 5.00 05 � 1320 � $# (�#) � 5 2.00 &129 ਤ 2
7 7.00 207 250 05 � 1310 � $# (�#) � 7 15.7 13.0 1.60 1.33 3.�5 1670 1570 170 160 &129 ਤ 1
7 7.03 05 � 1320 � $# (�#) � 7 2.00 &129 ਤ 2

10 10.00 145 175 05 � 1310 � $# (�#) � 10 22.4 1�.6 2.29 1.�9 2.00 1�10 1720 1�5 175 &129 ਤ 1
10 9.�1 05 � 1320 � $# (�#) � 10 2.00 &129 ਤ 2
12 11.74 121 146 05 � 1320 � $# (�#) � 12 26.9 22.3 2.74 2.27 2.00 1910 1�10 195 1�5 

&129 ਤ 2
15 15.26 96.7 117 05 � 1320 � $# (�#) � 15 33.6 27.9 3.43 2.�4 2.00 2060 1960 210 200 
20 20.67 72.5 �7.5 05 � 1320 � $# (�#) � 20 44.� 37.2 4.57 3.79 2.00 2260 2160 230 220 
25 24.62 5�.0 70.0 05 � 1320 � $# (�#) � 25 56.1 46.4 5.72 4.74 2.00 2350 2260 240 230 
30 30.00 4�.3 5�.3 05 � 1320 � $# (�#) � 30 67.3 55.7 6.�6 5.6� 2.00 2450 2350 250 240 
40 39.3� 36.3 43.� 05 � 1420 � $# (�#) � 40 �9.7 74.3 9.14 7.5� 2.00 3970 3�20 405 390 

&129 ਤ 350 50.00 29.0 35.0 05 � 1420 � $# (�#) � 50 112 92.9 11.4 9.47 2.00 4170 4020 425 410 
60 60.91 24.2 29.2 05 � 1420 � $# (�#) � 60 135 111 13.7 11.4 2.00 4310 4170 440 425
�0 79.63 1�.1 21.9 05 � 1530 � $# (�#) � �0 179 149 1�.3 15.2 2.00 6230 6130 635 625 

&130 ਤ 1

100 101.32 14.5 17.5 05 � 1530 � $# (�#) � 100 224 1�6 22.9 1�.9 2.00 6230 6230 635 635 
120 119.17 12.1 14.6 05 � 1530 � $# (�#) � 120 269 223 27.4 22.7 2.00 6230 6230 635 635 
150 149.65 9.67 11.7 05 � 1530 � $# (�#) � 150 336 279 34.3 2�.4 2.00 6230 6230 635 635 
200 1��.57 7.25 �.75 05 � 1530 � $# (�#) � 200 44� 372 45.7 37.9 1.63 6230 6230 635 635 
240 232.25 6.04 7.29 05 � 1530 � $# (�#) � 240 53� 446 54.9 45.5 1.36 6230 6230 635 635 
300 297.6� 4.�3 5.�3 05 � 1640 � $# (�#) � 300 633 525 64.6 53.5 2.00 9�10 9�10 1000 1000 

&130 ਤ 2

360 350.10 4.03 4.�6 05 � 1640 � $# (�#) � 360 760 625 77.5 64.2 1.95 9�10 9�10 1000 1000 
4�0 475.66 3.02 3.65 05 � 1640 � $# (�#) � 4�0 1010 �39 103 �5.6 1.46 9�10 9�10 1000 1000 
600 605.2� 2.42 2.92 05 � 1640 � $# (�#) � 600 1270 1050 129 107 1.17 9�10 9�10 1000 1000 
720 711.�7 2.01 2.43 05 � 1640 � $# (�#) � 720 14�0 1260 151 12� � 9�10 9�10 1000 1000 
900 907.91 1.61 1.94 05 � 1640 � $# (�#) � 900 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 

1200 1144.07 1.21 1.46 05 � 1640 � $# (�#) � 1200 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 
1440 1396.15 1.01 1.22 05 � 1640 � $# (�#) � 1440 14�0 14�0 151 151 � 9�10 9�10 1000 1000 
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸୺ΑΓ 20NN ͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW



E12�

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ�ɹ� ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ &6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/:.05�1310�$#�5d10 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1310�$#�#�5d10 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 13.5(16.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

112

390 (433)

44

�30)�4646
110

33
.3

�
�3

0.
6

�3
1.

4

31.5

11
2

56 44

4��11
44

56 44

2

�1
60

1.35

22

11
2

55
˘116

4646

9929

��
5

��
5

17

7656
7979

69
�75�

55

"

"�"

"

97 (140)
59.5 (103)

J,

#$
#-

図 2 3/:.05�1320�$#�5d30 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1320�$#�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(17) 15.5(17.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

62

423 (466)

130

5 5

13
2

6274

4��11 46

465�

34

27
.5

46
110

�3
0.

6

�3
1.

4

46

1.35
22

33
.3

�30)�

�

�1
60

11
2

4646
99 92

��
5

��
5

˘112

31.5

1195� 7979

69
�75�

55

"�"

"

"

97 (140)
59.5 (103)

J,

#$
#-

図 3 3/:.05�1420�$#�40d60 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1420�$#�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

1�(20) 1�.5(20.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

75

146
474 (517)

155
11�10 10

595 59 5
70

15
�

75��

4��14 57

5770

43

20

�9
5

�9
5

�1
60

11
2 7979

�35)�

3�
.3

10

5252
13�

�3
5.

6

�3
7

1.75

26

31.5

55 69
�75�

"

"

"�"

97 (140)
59.5 (103)

J,

#$
#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 133 104.5 205 75.5
԰֎形 135 104.5 222.5 93

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
 ���L8

0.4kW



E130

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

中空軸

தۭ࣠��RNYMタイプ
୯૬Ϟʔタ 	԰಺ܗɾ԰֎ܗ �ϒϨʔΩແɾϒϨʔΩ෇ 
���L8

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ�ɹ� ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ &6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/:.05�1530�$#��0d240 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1530�$#�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

25(2�) 25.5(2�.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

213
109

157

6410 136 10

6�5

�1
10

6� 5

21
3

�4

�4

�1
10

12
9 10
9

64

9.5

17

49� (541)

30
�4

5.
6

156
67

�4
7.

5

1.95

67 �45)�

31.5

4�
.�

14

�1
60

11
2 7979

4��1� 69
�75�

55

"

"�"

"

97 (140)
59.5 (103)

J,

#$
#-

図 2 3/:.05�1640�$#�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/:.05�1640�$#�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

6�(70) 6�.5(70.5)
߸ه༷࢓

԰಺形 ԰֎形

J%/S## J%"S##

�1
60

11
2

604 (647)

˘
11

6

17
16

0�5
14

5
11

0
17

0
2�

0

145�5
170110

2�0

12939312

191�619

�1
50

�1
50

7979

59
.3

�55)�

16

�5�5
224

�5
5.

6

2.2
40

�5
�

32.5

4��22
55 69

�75�

"

"

"�"

97 (140)
59.5 (103)

J,
#$

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �)�� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ ฏߦキー ( ී

௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J13 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊ製品ʹ͸ɺग़力軸෦用安全Χバー͕付ଐ͞Ε·͢ɻ安全Χバーͷੇ๏౳ৄࡉ͸ɺٕज़ࢿྉ J19 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. 取付࣌ʹインロー෦Λ͝࢖用͞ΕΔ৔߹͸ɺ͝রձ͍ͩ͘͞ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 133 104.5 205 75.5
԰֎形 135 104.5 222.5 93

0.4kW



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

ハイポニックギヤモータ

RNFMタイプ
フランジ取付

F1

ท

三相モータ
プレミアム効率三相モータ

15W ʙ 0.55kW
0.75kW ʙ 2.2kW

'9

インバータ用三相モータ
インバータ用プレミアム効率三相モータ

0.1kW ʙ 0.4kW
0.75kW ʙ 2.2kW

'47

高効率 (JIS) 三相モータ 0.2kW ʙ 0.4kW '65

単相モータ
単相レバーシブルモータ

15W ʙ 0.4kW
15W ʙ 90W

'73



F2

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

Λิ଍͢Δ߸هͱ͸形ࣜ߸ه༷࢓ 6 ܻͷه߸Ͱ͢ɻ
ిѹ΍୺ࢠശͷछྨɺ取付Ґஔ΍ํ޲ͳͲΛシンプルͳه߸Ͱ໌֬ʹࣔ͢͜ͱ͕ग़དྷ·͢ɻ
形ࣜه߸͓Αͼه༷࢓߸ͷৄࡉ͸ %16 Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

˞ ͝ख഑࣌ʹจষ͓ࣔࢦΑͼه༷࢓߸ͷ͕ࡌه無͍৔߹͸Χタロάࡌهͷඪ४༷࢓Ͱ製͍ͨ͠࡞·͢ɻ

モータछྨ ༰ྔ બఆදɾੇ๏ਤ
ทࡌه

3/'. ߸ه༷࢓
ͷৄࡉท軸ग़ - 軸ग़ 3

԰಺形

三相モータ

15Wd90W '10d'20 J2/959 '3�1

0.1kWd0.4kW '21d'32 J2/1-" J2/13" '3�2

0.55kW '33d'35
J2/S-" J2/S3" '4�1

プレミアム効率三相モータ 0.75kWd '36d'46

インバータ用三相モータ
0.1kWd0.2kW '4�d'53 J2/1-" J2/13" '3�2

0.4kW '54d'56
J2/S-" J2/S3" '4�1

インバータ用プレミアム効率三相モータ 0.75kWd '57d'64

高効率ʢJISʣ三相モータ
0.2kW '66d'6� J2/1-" J2/13" '3�2

0.4kW '69d'71 J2/S-" J2/S3" '4�1

単相モータ
15Wd90W '74d'�4 J1/959 '6�1

0.1kWd0.4kW '�5d'93 J%/S-# J%/S3# '6�2

単相レバーシブルモータ 15Wd90W '74d'�4 J1/959 '6�1

԰֎形

三相モータ
0.1kWd0.4kW '21d'32 J2""-# J2""3# '5�1

0.55kW '33d'35
J2"S-# J2"S3# '5�2

プレミアム効率三相モータ 0.75kWd '36d'46

インバータ用三相モータ
0.1kWd0.2kW '4�d'53 J2""-# J2""3# '5�1

0.4kW '54d'56
J2"S-# J2"S3# '5�2

インバータ用プレミアム効率三相モータ 0.75kWd '57d'64

高効率 (JIS) 三相モータ
0.2kW '66d'6� J2""-# J2""3# '5�1

0.4kW '69d'71 J2"S-# J2"S3# '5�2

単相モータ 0.1kWd0.4kW '�5d'93 J%"S-# J%"S3# '6�2

防水形

三相モータ
プレミアム効率三相モータ
インバータ用プレミアム効率三相モータ

15Wd90W )1�d)23 J2W$5# '7�1

0.1kWd0.4kW )24 J2W"-# J2W"3# '7�2

0.55kW Ҏ্ )24 J2WS-# J2WS3# '��1

単相モータ
15Wd40W )25d)27 J1W$5# '��2

単相レバーシブルモータ

஫ ͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ͍ͯͭʹ߸ه༷࢓Ҏ֎ͷه্ .1 (
2. 製࡞Մೳͳ༰ྔɺݮ଎ൺͷৄࡉ͸બఆදΛ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

RNFM タイプɹɹɹه༷࢓߸Ұཡ



F3

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

'3�1 ԰಺形 三相モータ (15Wd90W) '10d'20 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 N X T X

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2

リード線
引出位置

注）1.

L R T B

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

端子箱無X 樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q

アルミ製・ラグ式A

A B

B式

D式

A式

C式

C D

Ｘ

引出口方向
注）2.

端子箱無

注）2. 標準仕様は端子箱無で、リード線引出位置は上です。
  オプション仕様の樹脂製端子箱の引出口は、A or D が選択できます。
  オプション仕様のアルミ製端子箱の引出口は、A or B or C or D が選択できます。
 3. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 4. 屋外形は製作出来ません。防水形をご検討ください。

'3�2 ԰಺形
三相モータ (0.1kWd0.4kW) '21d'32 ท

インバータ用三相モータ (0.1kWd0.2kW) '4�d'53 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.2kW) '66d'6� ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 N P L A J 2 N P R A

左 右 上 下

アルミ製・ラグ式A

鋼板製・端子台式Ｔ

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

L R T B

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

4

樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q

引出口方向

鋼板製・ラグ式S

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

軸出
記号
L

軸出
記号
R

＊インバータ用三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

RNFM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



F4

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付 '4�1 ԰಺形

三相モータ (0.55kW) '33d'35 ท

プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) '36d'46 ท

インバータ用三相モータ (0.4kW) '54d'56 ท

インバータ用プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) '57d'64 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.4kW) '69d'71 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 N S L A J 2 N S R A

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

L R T B

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

4

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

引出口方向

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
 4. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

軸出
記号
L

軸出
記号
R

＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

RNFM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



F5

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

'5�1 ԰֎形
三相モータ (0.1kWd0.4kW) '21d'32 ท

インバータ用三相モータ (0.1kWd0.2kW) '4�d'53 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.2kW) '66d'6� ท

ʲ԰֎形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 A A L B J 2 A A R B

左 右 上 下L R T B

アルミ製・ラグ式A

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋外形A

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
 4. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

軸出
記号
L

軸出
記号
R

＊インバータ用三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

'5�2 ԰֎形

三相モータ (0.55kW) '33d'35 ท

プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) '36d'46 ท

インバータ用三相モータ (0.4kW) '54d'56 ท

インバータ用プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) '57d'64 ท

高効率 (JIS) 三相モータ (0.4kW) '69d'71 ท

ʲ԰֎形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 A S L B J 2 A S R B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋外形A

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4 ＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
 4. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

軸出
記号
L

軸出
記号
R

RNFM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



F6

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

'6�1 ԰಺形
単相モータ (15Wd90W) '74d'�4 ท

単相レバーシブルモータ (15Wd90W) '74d'�4 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J 1 N X T X

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 100 / 100V
50Hz / 60Hz

1

リード線
引出位置 L R T B

端子箱無X 樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q

アルミ製・ラグ式A

A B

B式

D式

A式

C式

C D

Ｘ

引出口方向
注）1.

端子箱無

注）1. 標準仕様は端子箱無で、リード線引出位置は上です。
  オプション仕様の樹脂製端子箱の引出口は、A or D が選択できます。
  オプション仕様のアルミ製端子箱の引出口は、A or B or C or D が選択できます。
 2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 3. 屋外形は製作出来ません。防水形をご検討ください。

'6�2 ԰಺形 ԰֎形 単相モータ (0.1kWd0.4kW) '�5d'93 ท

ʲ԰಺形 � ඪ४༷࢓ʳ J D N S L B J D N S R B

ʲ԰֎形 � ඪ४༷࢓ʳ J D A S L B J D A S R B

左 右 上 下

アルミ製・ラグ式A

鋼板製・端子台式Ｔ

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N 屋外形A

電圧 D

取付位置
（出力側から見て）
注）

L R T B

注） 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q

引出口方向

鋼板製・ラグ式S

100V / 100V  200V / 200V
50Hz / 60Hz  50Hz / 60Hz
２重電圧

軸出
記号
L

軸出
記号
R

RNFM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



F7

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

'7�1 防水形 三相モータ (15Wd90W) )1�d)23 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 W C T B

左 右 上 下L R T B

キャブタイヤケーブル付C

B CB式 C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形W

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2

種類

引出口方向

取付位置

注） 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

'7�2 防水形 三相モータ (0.1kWd0.4kW) )24 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 W A L B J 2 W A R B

左 右 上 下L R T B

アルミ製・ラグ式A 鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形W

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2 400 / 400 / 440V
  50 /   60 /   60Hz

4

種類

注）1. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

取付位置
（出力側から見て）
注）1.

A B

C D

B式

D式

A式

C式
引出口方向

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

軸出
記号
L

軸出
記号
R

RNFM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



F8

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

'��1 防水形
三相モータ (0.55kW) )24 ท

プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) )24 ท

インバータ用プレミアム効率三相モータ (0.75kWd2.2kW) )24 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 2 W S L B J 2 W S R B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形W

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

取付位置
（出力側から見て）
注）1.

注）1. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

A B

C D

B式

D式

A式

C式
引出口方向

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
 3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

軸出
記号
L

軸出
記号
R

＊インバータ用プレミアム効率三相モータの場合、
200V/50Hz 400V/50Hz は適用外です。

'��2 防水形
単相モータ (15Wd40W) )25d)27 ท

単相レバーシブルモータ (15Wd40W) )25d)27 ท

ʲ防水形 � ඪ४༷࢓ʳ J 1 W C T B

左 右 上 下L R T B

キャブタイヤケーブル付C

B CB式 C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形W

電圧 100 / 100V
  50 / 60Hz

1

種類

引出口方向

取付位置

注）  濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。

RNFM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

RN
FM
 T
yp
e

フランジ取付

ハイポニックギヤモータ

RNFMタイプ
三相モータ

プレミアム効率三相モータ

F9

モータ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

15W 5

˛

240 '10

25W 5

˛

240 '12

40W 5

˛

1440 '14

60W 5

˛

1440 '17

90W 5

˛

1440 '19

0.1kW 5

˛

1440 '21

0.2kW 5

˛

1440 '24

0.25kW 5

˛

1440 '27

0.4kW 5

˛

1440 '30

0.55kW 5

˛

1440 '33

ϓ
Ϩ
ϛ
Ξ
Ϝ
ޮ
཰

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.75kW 5

˛

1440 '36

1.1kW 5

˛

240 '39

1.5kW 5

˛

240 '42

2.2kW 5

˛

240 '45



F10

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )15W

˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM0015ブレーキ無

RNFM0015

減速比

減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 15W 200�200�220 50�60�60 0.13�0.10�0.11 1390�1670�16�0 120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ

஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/'.

0015 � 01 L
R (�#) � 5 0.371 0.307 0.03� 0.031 4.00 343 343 35 35

'11 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0015 � 01 L
R (�#) � 7.5 0.556 0.461 0.057 0.047 4.00 343 343 35 35

10 10.00 145 175 0015 � 01 L
R (�#) � 10 0.742 0.615 0.076 0.063 4.00 343 343 35 35

12 12.27 121 146 0015 � 01 L
R (�#) � 12 0.�90 0.73� 0.091 0.075 4.00 343 343 35 35

15 15.00 96.7 117 0015 � 01 L
R (�#) � 15 1.11 0.922 0.113 0.094 4.00 343 343 35 35

20 20.00 72.5 �7.5 0015 � 01 L
R (�#) � 20 1.4� 1.23 0.151 0.125 4.00 343 343 35 35

25 24.55 5�.0 70.0 0015 � 01 L
R (�#) � 25 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 4.00 343 343 35 35

30 30.00 4�.3 5�.3 0015 � 01 L
R (�#) � 30 2.23 1.�4 0.227 0.1�� 3.53 343 343 35 35

40 40.00 36.3 43.� 0015 � 01 L
R (�#) � 40 2.97 2.46 0.303 0.251 2.64 343 343 35 35

50 50.00 29.0 35.0 0015 � 01 L
R (�#) � 50 3.71 3.07 0.37� 0.313 2.12 343 343 35 35

60 60.91 24.2 29.2 0015 � 01 L
R (�#) � 60 4.45 3.69 0.454 0.376 1.76 343 343 35 35

�0 �0.00 1�.1 21.9 0015 � 01 L
R (�#) � �0 5.93 4.92 0.605 0.501 1.32 343 343 35 35

100 100.00 14.5 17.5 0015 � 01 L
R (�#) � 100 7.42 6.15 0.756 0.627 1.06 343 343 35 35

120 121.�2 12.1 14.6 0015 � 03 L
R (�#) � 120 �.90 7.3� 0.90� 0.752 3.34 10�0 10�0 110 110

'11 ਤ 2
160 160.0 9.06 10.9 0015 � 03 L

R (�#) � 160 11.9 9.�3 1.21 1.00 2.50 10�0 10�0 110 110
200 200.00 7.25 �.75 0015 � 03 L

R (�#) � 200 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110
240 243.64 6.04 7.29 0015 � 03 L

R (�#) � 240 17.� 14.� 1.�2 1.50 1.67 10�0 10�0 110 110
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
4. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

15W



F11

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 15W
˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.0015�01 L
R �5d100 � ߸ه༷࢓

(3/'.0015�01 L
R �#�5d100 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.7(3.3)
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図 2 3/'.0015�03 L
R �120d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.0015�03 L
R �#�120d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.7(3.3)
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԰಺形 ԰಺形
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

15W



F12

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

˙形ࣜه߸

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM0025ブレーキ無

RNFM0025

減速比

減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 25W 200�200�220 50�60�60 0.19�0.17�0.17 1360�1630�1670 120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ

஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/'.

0025 � 01 L
R (�#) � 5 0.61� 0.512 0.063 0.052 2.40 343 343 35 35

'13 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0025 � 01 L
R (�#) � 7.5 0.927 0.76� 0.095 0.07� 2.40 343 343 35 35

10 10.00 145 175 0025 � 01 L
R (�#) � 10 1.24 1.02 0.126 0.104 2.40 343 343 35 35

12 12.27 121 146 0025 � 01 L
R (�#) � 12 1.4� 1.23 0.151 0.125 2.40 343 343 35 35

15 15.00 96.7 117 0025 � 01 L
R (�#) � 15 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 2.40 343 343 35 35

20 20.00 72.5 �7.5 0025 � 01 L
R (�#) � 20 2.47 2.05 0.252 0.209 2.40 343 343 35 35

25 24.55 5�.0 70.0 0025 � 01 L
R (�#) � 25 3.09 2.56 0.315 0.261 2.40 343 343 35 35

30 30.00 4�.3 5�.3 0025 � 01 L
R (�#) � 30 3.71 3.07 0.37� 0.313 2.12 343 343 35 35

40 40.00 36.3 43.� 0025 � 01 L
R (�#) � 40 4.95 4.10 0.504 0.41� 1.59 343 343 35 35

50 50.00 29.0 35.0 0025 � 01 L
R (�#) � 50 6.1� 5.12 0.630 0.522 1.27 343 343 35 35

60 60.91 24.2 29.2 0025 � 01 L
R (�#) � 60 7.42 6.15 0.756 0.627 1.06 343 343 35 35

�0 �0.00 1�.1 21.9 0025 � 03 L
R (�#) � �0 9.�9 �.20 1.01 0.�36 2.40 10�0 10�0 110 110

'13 ਤ 2

100 100.00 14.5 17.5 0025 � 03 L
R (�#) � 100 12.4 10.2 1.26 1.04 2.40 10�0 10�0 110 110

120 121.�2 12.1 14.6 0025 � 03 L
R (�#) � 120 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110

160 160.0 9.06 10.9 0025 � 03 L
R (�#) � 160 19.� 16.4 2.02 1.67 1.50 10�0 10�0 110 110

200 200.00 7.25 �.75 0025 � 03 L
R (�#) � 200 24.7 20.5 2.52 2.09 1.20 10�0 10�0 110 110

240 243.64 6.04 7.29 0025 � 03 L
R (�#) � 240 29.7 24.6 3.03 2.51 1.00 10�0 10�0 110 110

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
4. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )25W

25W



F13

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 25W
˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.0025�01 L
R �5d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.0025�01 L
R �#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
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ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.5) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.0025�03 L
R ��0d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.0025�03 L
R �#��0d240 � ߸ه༷࢓ )
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- 3
ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.5) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

25W



F14

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

40W フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM004ブレーキ無

RNFM004ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1240) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 40W 200�200�220 50�60�60
ˑ 0.27�0.24�0.24 ˑ 1320�1570�1630

120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ˒ 0.31�0.2��0.2� ˒ 1390�1660�1690

஫ ) 1. モータͱݮ଎ൺͷ૊߹ͤʹΑΓఆ֨ిྲྀ஋͕มΘΓ·͢ɻͦΕͧΕͷఆ֨ిྲྀ஋͕౰ͯ͸·Δݮ଎ൺ͸ҎԼͱͳΓ·͢ɻ
ˑ 1 � 5 d 1 � 120ɹ˒ 1 � 150 d 1 � 1440

2. ࿮൪ 05 ͱ 07 ͷブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/'.

004 � 05 L
R (�#) � 5 1.12 0.929 0.114 0.095 1.50 441 392 45 40

'15 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 004 � 05 L
R (�#) � 7.5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.50 490 441 50 45

10 10.00 145 175 004 � 05 L
R (�#) � 10 2.24 1.�6 0.229 0.1�9 1.50 539 490 55 50

12 12.27 121 146 004 � 05 L
R (�#) � 12 2.69 2.23 0.274 0.227 1.50 5�� 539 60 55

15 15.00 96.7 117 004 � 05 L
R (�#) � 15 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.50 5�� 5�� 60 60

20 20.00 72.5 �7.5 004 � 05 L
R (�#) � 20 4.4� 3.72 0.457 0.379 1.50 5�� 5�� 60 60

25 24.55 5�.0 70.0 004 � 05 L
R (�#) � 25 5.61 4.64 0.572 0.474 1.50 5�� 5�� 60 60

30 30.00 4�.3 5�.3 004 � 05 L
R (�#) � 30 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.50 5�� 5�� 60 60

40 40.00 36.3 43.� 004 � 05 L
R (�#) � 40 �.97 7.43 0.914 0.75� 1.31 5�� 5�� 60 60

50 50.00 29.0 35.0 004 � 05 L
R (�#) � 50 11.2 9.29 1.14 0.947 1.05 5�� 5�� 60 60

60 60.91 24.2 29.2 004 � 07 L
R (�#) � 60 13.5 11.1 1.37 1.14 1.50 10�0 10�0 110 110

'15 ਤ 2
�0 �0.00 1�.1 21.9 004 � 07 L

R (�#) � �0 17.9 14.9 1.�3 1.52 1.50 10�0 10�0 110 110
100 100.00 14.5 17.5 004 � 07 L

R (�#) � 100 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.20 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 004 � 07 L

R (�#) � 120 26.9 22.3 2.74 2.27 1.00 10�0 10�0 110 110
150 152.14 9.67 11.7 004 � 17 L

R (�#) � 150 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.50 1420 1420 145 145
'15 ਤ 3200 195.61 7.25 �.75 004 � 17 L

R (�#) � 200 44.� 37.2 4.57 3.79 1.20 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 004 � 17 L

R (�#) � 240 53.� 44.6 5.49 4.55 1.00 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 300 63.3 52.5 6.46 5.35 1.55 1550 1550 15� 15�

'16 ਤ 1

360 346.15 4.03 4.�6 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 360 76.0 62.9 7.75 6.42 1.29 1550 1550 15� 15�
4�0 4�5.71 3.02 3.65 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 4�0 9�.1 �3.9 10.0 �.56 � 1550 1550 15� 15�
600 626.32 2.42 2.92 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
720 72�.57 2.01 2.43 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
900 923.72 1.61 1.94 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

1200 1159.41 1.21 1.46 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
1440 1424.62 1.01 1.22 004 � 1240 LR � 91 (�#)� 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

40W



F15

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 40W
˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.004�05 L
R �5d50 � ߸ه༷࢓

(3/'.004�05 L
R �#�5d50 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.0(3.6)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

"

"

3
�2 32

22

"

"

3
32 �2

22

"�"

4

4

2.
5

�12I6

1�

1�0ʢ219ʣ

23
.16

90

45

90

135ʢ174ʣ

�104

̐��6.5

˘
76ʢ

˘
�0

ʣ

-�300

- 3 ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.6) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.004�07 L
R �60d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.004�07 L
R �#�60d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.1(3.7)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

"

"

�2 3�
7

22

"

"

�2
7

3�

22
1�

1�0ʢ219ʣ

23
.1

90
45

6

90

135ʢ174ʣ

�104

̐��6.5

˘
76ʢ

˘
�0

ʣ

-�300

"�"

5

3 5

�15I6

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.6) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
- 3

図 3 3/'.004�17 L
R �150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.004�17 L
R �#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.�(4.2)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

"

"

3�
7

9�

23
.1

90 1�

194ʢ253ʣ

�

22 45

90

149ʢ20�ʣ

3.
5

6

"

"

"�"
7

3� 9�

22

6

�104

4��6.5

˘
90ʢ

˘
96

ʣ

�1�I6

-�300

- ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.6) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ 3

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

40W



F16

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.004�1240 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.004�1240 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

7.0(7.4)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

12

127

51 211(270)
262(321)

40 65

�
7�

�
7� 12
7

76
51

65
40

9 90
(9

6)

4ʵ�9

"

"

"�"

�
14

31

73 41

5
36

6

6

3.
5

� 22I6

63.5

�
7�

�
7�

�
14

31

7341
36
63.5

512
.6.6

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.�) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
- 3

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

40W フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

40W



F17

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 60W
˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM006ブレーキ無

RNFM006ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1240) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 60W 200�200�220 50�60�60
ˑ 0.40�0.41�0.35 ˑ 1220�1350�1590

120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ˒ 0.44�0.39�0.39 ˒ 13�0�1640�1670

஫ ) 1. モータͱݮ଎ൺͷ૊߹ͤʹΑΓఆ֨ిྲྀ஋͕มΘΓ·͢ɻͦΕͧΕͷఆ֨ిྲྀ஋͕౰ͯ͸·Δݮ଎ൺ͸ҎԼͱͳΓ·͢ɻ
ˑ 1 � 5 d 1 � 60ɹ˒ 1 � �0 d 1 � 1440

2. ࿮൪ 07 ͷブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/'.

006 � 07 L
R (�#) � 5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.00 539 490 55 50

'1� ਤ 1

7.5 7.50 193 233 006 � 07 L
R (�#) � 7.5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.00 5�� 539 60 55

10 10.00 145 175 006 � 07 L
R (�#) � 10 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.00 637 5�� 65 60

12 12.27 121 146 006 � 07 L
R (�#) � 12 4.04 3.34 0.412 0.341 1.00 6�6 637 70 65

15 15.00 96.7 117 006 � 07 L
R (�#) � 15 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.00 735 6�6 75 70

20 20.00 72.5 �7.5 006 � 07 L
R (�#) � 20 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.00 7�5 735 �0 75

25 24.55 5�.0 70.0 006 � 07 L
R (�#) � 25 �.41 6.97 0.�57 0.710 1.00 �34 7�5 �5 �0

30 30.00 4�.3 5�.3 006 � 07 L
R (�#) � 30 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.00 ��3 �34 90 �5

40 40.00 36.3 43.� 006 � 07 L
R (�#) � 40 13.5 11.1 1.37 1.14 1.00 9�1 932 100 95

50 50.00 29.0 35.0 006 � 07 L
R (�#) � 50 16.� 13.9 1.71 1.42 1.00 10�0 1030 110 105

60 60.91 24.2 29.2 006 � 07 L
R (�#) � 60 20.2 16.7 2.06 1.70 1.00 10�0 10�0 110 110

�0 77.7� 1�.1 21.9 006 � 17 L
R (�#) � �0 26.9 22.3 2.74 2.27 1.50 1420 1370 145 140

'1� ਤ 2

100 103.16 14.5 17.5 006 � 17 L
R (�#) � 100 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.50 1420 1420 145 145

120 116.67 12.1 14.6 006 � 17 L
R (�#) � 120 40.4 33.4 4.12 3.41 1.34 1420 1420 145 145

150 152.14 9.67 11.7 006 � 17 L
R (�#) � 150 50.4 41.� 5.14 4.26 1.07 1420 1420 145 145

200 195.61 7.25 �.75 006 � 17 L
R (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

240 234.64 6.04 7.29 006 � 17 L
R (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

300 297.57 4.�3 5.�3 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 300 95.0 7�.7 9.6� �.02 1.03 1550 1550 15� 15�

'1� ਤ 3

360 346.15 4.03 4.�6 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 360 9�.1 94.4 10.0 9.63 � 1550 1550 15� 15�
4�0 4�5.71 3.02 3.65 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
600 626.32 2.42 2.92 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
720 72�.57 2.01 2.43 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
900 923.72 1.61 1.94 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

1200 1159.41 1.21 1.46 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
1440 1424.62 1.01 1.22 006 � 1240 LR � 91 (�#)� 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

60W



F18

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

60W フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.006�07 L
R �5d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.006�07 L
R �#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.1(3.6)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

"

"

�2 3�
7

22

"

"

�2
7

3�

22

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.6) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
- 3

1�

1�0ʢ219ʣ

23
.1

90

45

6

90

135ʢ174ʣ

�104

̐��6.5

˘
76ʢ

˘
�0

ʣ

-�300

"�"

5

3 5

�15I6

図 2 3/'.006�17 L
R ��0d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.006�17 L
R �#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.0(4.4)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

"

"

3�
7

9�

22

"

"

7
3� 9�

22

3.
5

6

"�"

6

�1�I6

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.6) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
- 3

23
.1

90 1�
194ʢ253ʣ

�
45

90

149ʢ20�ʣ

�104

4��6.5

˘
90ʢ

˘
96

ʣ

-�300

図 3 3/'.006�1240 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.006�1240 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

7.2(7.6)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

�
7� �7

�"

"

�1
4

31

73 41

5
36

63.5
.6

�7
�

�7
� "

"

�1
4

31

7341
36
63.5

5
.6

12 6

6

3.
5

�22I6
"�"

�1
4

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.�) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
- 3

12

127

51 211(270)
262(321)

40 65

12
7

76
51

65
40

9 90
(9

6)

4ʵ�9

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

60W



F19

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F3頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM009ブレーキ無

RNFM009ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1240) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 90W 200�200�220 50�60�60 0.65�0.56�0.57 1370�1640�16�0 120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/'.

009 � 15 L
R (�#) � 5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.00 539 490 55 50

'20 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 009 � 15 L
R (�#) � 7.5 3.7� 3.13 0.3�6 0.320 1.00 5�� 539 60 55

10 10.1� 145 175 009 � 15 L
R (�#) � 10 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.00 637 5�� 65 60

12 12.00 121 146 009 � 15 L
R (�#) � 12 6.05 5.02 0.617 0.511 1.00 6�6 637 70 65

15 15.00 96.7 117 009 � 15 L
R (�#) � 15 7.57 6.27 0.772 0.639 1.00 735 6�6 75 70

20 20.36 72.5 �7.5 009 � 15 L
R (�#) � 20 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.00 7�5 735 �0 75

25 25.42 5�.0 70.0 009 � 15 L
R (�#) � 25 12.6 10.4 1.29 1.07 1.00 �34 7�5 �5 �0

30 30.4� 4�.3 5�.3 009 � 15 L
R (�#) � 30 15.1 12.5 1.54 1.2� 1.00 ��3 �34 90 �5

40 3�.�9 36.3 43.� 009 � 15 L
R (�#) � 40 20.2 16.7 2.06 1.70 1.00 9�1 932 100 95

50 50.71 29.0 35.0 009 � 15 L
R (�#) � 50 25.2 20.9 2.57 2.13 1.00 10�0 1030 110 105

60 60.�3 24.2 29.2 009 � 15 L
R (�#) � 60 30.3 25.1 3.09 2.56 1.00 10�0 10�0 110 110

�0 77.7� 1�.1 21.9 009 � 17 L
R (�#) � �0 40.4 33.4 4.12 3.41 1.00 1420 1370 145 140

'20 ਤ 2

100 103.16 14.5 17.5 009 � 17 L
R (�#) � 100 50.4 41.� 5.14 4.26 1.00 1420 1420 145 145

120 116.67 12.1 14.6 009 � 17 L
R (�#) � 120 53.9 50.2 5.50 5.11 � 1420 1420 145 145

150 152.14 9.67 11.7 009 � 17 L
R (�#) � 150 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

200 195.61 7.25 �.75 009 � 17 L
R (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

240 234.64 6.04 7.29 009 � 17 L
R (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

300 297.57 4.�3 5.�3 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 300 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

'20 ਤ 3

360 346.15 4.03 4.�6 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 360 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
4�0 4�5.71 3.02 3.65 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
600 626.32 2.42 2.92 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
720 72�.57 2.01 2.43 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
900 923.72 1.61 1.94 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

1200 1159.41 1.21 1.46 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
1440 1424.62 1.01 1.22 009 � 1240 LR � 91 (�#)� 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 90W

90W



F20

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

90W フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.009�15 L
R �5d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.009�15 L
R �#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.3(4.7)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

"

"

3�
7

9�

22

"

"

7
3� 9�

22

3

5

"�"

5

�15I6

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.6) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
- 3

23
.1

90 1�

194ʢ253ʣ

�

45

90

149ʢ20�ʣ

�104

4��6.5

˘
90ʢ

˘
96

ʣ

-�300

図 2 3/'.009�17 L
R ��0d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.009�17 L
R �#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.3(4.7)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

"

"

3�
7

9�

22

"

"

7
3� 9�

22

3.
5

6

"�"

6

�1�I6

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.6) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
- 3

23
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90 1�
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�
45
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�104
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˘
90ʢ

˘
96
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-�300

図 3 3/'.009�1240 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.009�1240 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

7.5(7.9)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J2/959 J2/959

�7
�

�7
�

"

"

�1
4

73 41

5
36

63.5

31

.6

�7
�

�7
�

"

"

14

31

7341
36
63.5

5
.6

"�"

6

6

3.
5

�22I6

ɾຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτ (.�) Λ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

1212

- 3

127

51 211(270)
262(321)

40 65

12
7

76
51

65
40

9 90
(9

6)

4ʵ�9

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

90W



F21

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�1LW
˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F3頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM01ブレーキ無

RNFM01ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1340
 1440) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.1kW
200�200�220 50�60�60 0.69�0.60�0.62 1420�1700�1720

120(&) I144
全ดࣗྫྷ形400�400�440 50�60�60 0.36�0.31�0.32 1420�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/'.

01 � 190 L
R (�#) � 5 2.�0 2.32 0.2�6 0.237 2.00 637 5�� 65 60

'22 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 01 � 190 L
R (�#) � 7.5 4.20 3.4� 0.429 0.355 2.00 6�6 637 70 65

10 10.00 145 175 01 � 190 L
R (�#) � 10 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 7�5 735 �0 75

15 14.7� 96.7 117 01 � 190 L
R (�#) � 15 �.41 6.97 0.�57 0.710 2.00 ��3 �34 90 �5

20 20.00 72.5 �7.5 01 � 190 L
R (�#) � 20 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 9�1 932 100 95

30 30.00 4�.3 5�.3 01 � 190 L
R (�#) � 30 16.� 13.9 1.71 1.42 2.00 10�0 1030 110 105

40 40.00 36.3 43.� 01 � 190 L
R (�#) � 40 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 11�0 1130 120 115

50 50.00 29.0 35.0 01 � 190 L
R (�#) � 50 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.00 1270 1230 130 125

60 60.00 24.2 29.2 01 � 190 L
R (�#) � 60 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 1320 1270 135 130

�0 79.97 1�.1 21.9 01 � 20 L
R (�#) � �0 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1770 1770 1�0 1�0

'22 ਤ 2100 99.17 14.5 17.5 01 � 20 L
R (�#) � 100 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1�10 1770 1�5 1�0

120 117.96 12.1 14.6 01 � 20 L
R (�#) � 120 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5

150 14�.75 9.67 11.7 01 � 25 L
R (�#) � 150 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5

'22 ਤ 3200 196.74 7.25 �.75 01 � 25 L
R (�#) � 200 9�.1 92.9 10.0 9.47 � 1�10 1�10 1�5 1�5

240 230.37 6.04 7.29 01 � 25 L
R (�#) � 240 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1�10 1�10 1�5 1�5

300 302.72 4.�3 5.�3 01 � 1340 L
R � 91 (�#)� 300 15� 131 16.1 13.4 1.00 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4

300 301.12 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 300 2.00 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5
360 360.10 4.03 4.�6 01 � 1340 LR � 91 (�#)� 360 190 157 19.4 16.0 1.00 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4
360 360.�1 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 360 2.00 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5
4�0 479.79 3.02 3.65 01 � 1340 LR � 91 (�#)� 4�0 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4
4�0 49�.1� 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 4�0 253 210 25.� 21.4 1.54 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5
600 595.00 2.42 2.92 01 � 1340 LR � 91 (�#)� 600 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4
600 621.72 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 600 317 262 32.3 26.7 1.23 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5
720 707.7� 2.01 2.43 01 � 1340 LR � 91 (�#)� 720 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4
720 744.97 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 720 3�0 315 3�.7 32.1 1.03 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5
900 �92.50 1.61 1.94 01 � 1340 LR � 91 (�#)� 900 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4
900 932.59 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 900 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5

1200 11�0.45 1.21 1.46 01 � 1340 LR � 91 (�#)� 1200 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4
1200 1210.57 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 1200 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5
1440 13�2.22 1.01 1.22 01 � 1340 LR � 91 (�#)� 1440 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '23 ਤ 4
1440 1413.2� 01 � 1440 LR � 91 (�#)� 1440 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '23 ਤ 5
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.1kW



F22

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.01�190 L
R �5d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�190 L
R �#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

5.3(6.�) 5.�(7.3)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#
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1�90
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224 (259)
�241�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫5
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4545
90 24
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- 3 - -

35 (70)

#"

J
,

#$
#-

49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.6ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.01�20 L
R ��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�20 L
R �#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

7.0(�.5) 7.3(�.�)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -

119
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3
41109
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73 61
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34 61

�0

20

�1
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J
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49.5
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4)
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4)

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

�271�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫5

図 3 3/'.01�25 L
R �150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�25 L
R �#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

7.0(�.5) 7.3(�.�)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

11
9

73 61
46 34

73
34 61

�0

20

�1
4

254 (2�9)

4��9
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5

�22I6

�1
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3
41 109

�7

7036
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�1
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.6

�5
5I
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"

"

35 (70)

#"

J
,

#$

49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

�271�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫5

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0�1LW フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

0.1kW



F23

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�1LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/'.01�1340 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�1340 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10.5(12) 11(12.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -
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7�46
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5 35 (70)

#"

J
,

#$
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

#-

�354�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫5

図 5 3/'.01�1440 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�1440 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

16(17.5) 16.5(1�)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
#-

�396�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫5

�1
19

 (�
12

4)
35 (70)

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
7. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
�. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



F24

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�2LW フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F3頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM02ブレーキ無

RNFM02ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.2kW
200�200�220 50�60�60 1.24�1.09�1.09 1410�1700�1720

120(&) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 0.62�0.55�0.55 1410�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/'.

02 � 190 L
R (�#) � 5 5.61 4.64 0.572 0.474 1.00 637 5�� 65 60

'25 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 02 � 190 L
R (�#) � 7.5 �.41 6.97 0.�57 0.710 1.00 6�6 637 70 65

10 10.00 145 175 02 � 190 L
R (�#) � 10 11.2 9.29 1.14 0.947 1.00 7�5 735 �0 75

15 14.7� 96.7 117 02 � 190 L
R (�#) � 15 16.� 13.9 1.71 1.42 1.00 ��3 �34 90 �5

20 20.00 72.5 �7.5 02 � 190 L
R (�#) � 20 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 9�1 932 100 95

30 30.00 4�.3 5�.3 02 � 190 L
R (�#) � 30 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 10�0 1030 110 105

40 39.02 36.3 43.� 02 � 23 L
R (�#) � 40 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1620 1570 165 160

'25 ਤ 250 4�.70 29.0 35.0 02 � 23 L
R (�#) � 50 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1720 1670 175 170

60 57.17 24.2 29.2 02 � 23 L
R (�#) � 60 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1770 1720 1�0 175

�0 �1.79 1�.1 21.9 02 � 30 L
R (�#) � �0 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 3040 2940 310 300

'25 ਤ 3100 102.07 14.5 17.5 02 � 30 L
R (�#) � 100 112 92.9 11.4 9.47 1.00 3090 3040 315 310

120 122.31 12.1 14.6 02 � 30 L
R (�#) � 120 135 111 13.7 11.4 1.00 3090 3090 315 315

150 153.11 9.67 11.7 02 � 35 L
R (�#) � 150 16� 139 17.1 14.2 1.00 3090 3090 315 315

'26 ਤ 1200 19�.75 7.25 �.75 02 � 35 L
R (�#) � 200 195 1�6 19.9 1�.9 � 3090 3090 315 315

240 232.03 6.04 7.29 02 � 35 L
R (�#) � 240 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315

300 301.12 4.�3 5.�3 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 300 317 262 32.3 26.7 1.00 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
300 311.59 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 300 2.00 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3
360 360.�1 4.03 4.�6 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 360 3�0 315 3�.7 32.1 1.00 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
360 373.36 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 360 1.93 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3
4�0 49�.1� 3.02 3.65 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 4�0 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
4�0 502.52 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 4�0 506 420 51.6 42.� 1.44 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3
600 621.72 2.42 2.92 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 600 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
600 602.13 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 600 633 525 64.6 53.5 1.16 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3
720 744.97 2.01 2.43 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 720 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
720 753.7� 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 720 732 629 74.6 64.2 � 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3
900 932.59 1.61 1.94 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 900 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
900 903.20 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 900 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3

1200 1210.57 1.21 1.46 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 1200 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
1200 1194.57 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 1200 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3
1440 1413.2� 1.01 1.22 02 � 1440 LR � 91 (�#)� 1440 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '26 ਤ 2
1440 1403.0� 02 � 1540 LR � 91 (�#)� 1440 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '26 ਤ 3
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.2kW



F25

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.02�190 L
R �5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�190 L
R �#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

6.5(�.0) 7.0(�.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -
ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.6ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5.6

�1
24

45
1�90

10
.4
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0.

4

67�
36�4

⾘
10

4

266 (29�)
2�39

4545
90 24

.7

�4
�I
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4��6.5
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3.
5

�1�I6

7�
36 �4

2� 39

�4
�I

7

12
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"

"

"�"

"

" #-

図 2 3/'.02�23 L
R �40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�23 L
R �#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.0(9.5) �.5(10)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

�5
5I

7

11
9

73 61
46 34

73
34 61

�0

20

�1
4

302 (334)

4��9

6

6

3.
5

�22I6
"�"

"

"

3
41 109

�7

7036

12

�1
4

.6

�5
5I

7

"

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -

�1
24

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 3 3/'.02�30 L
R ��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�30 L
R �#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

3 -- -

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�
70 42

�7
0I

7

321 (353)

�1
24

16

4��11

.�

"�"

"

"

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16 "

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�2LW

0.2kW



F26

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�2LW フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.02�35 L
R �150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�35 L
R �#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

3 -- -

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�
70 42

�7
0I

7

329 (361)

�1
24

16

4��11

.�

"�"

"

"

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16 "

"

J
,ɹ

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 2 3/'.02�1440 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1440 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(1�.5) 17.5(19)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
3 -- -

J
,

#$

59 (91) 
52 (66)
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49.5

4��14
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図 3 3/'.02�1540 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1540 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

27.5(2�.5) 2�(29)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

3 -- -

213
64

465 (497)
�4
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3
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9

10

12

5

�40I6
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29�
6�110

�1
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4��1�
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"�"
10 136

29�
6� 110120
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�1
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1� 5
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�1
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"

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

 #"
49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.16ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�25LW
˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F3頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM03ブレーキ無

RNFM03ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1540) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.25kW
200�200�220 50�60�60 1.95�1.56�1.65 1460�1750�1770

120(&) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.04�0.�0�0.�7 1460�1750�1770

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

03 � 270 L
R (�#) � 5 7.01 5.�1 0.714 0.592 1.60 ��3 �34 90 �5

'2� ਤ 1

7.5 7.74 193 233 03 � 270 L
R (�#) � 7.5 10.5 �.71 1.07 0.��� 1.60 9�1 932 100 95

10 10.19 145 175 03 � 270 L
R (�#) � 10 14.0 11.6 1.43 1.1� 1.60 10�0 1030 110 105

15 15.53 96.7 117 03 � 270 L
R (�#) � 15 21.0 17.4 2.14 1.7� 1.60 1230 11�0 125 120

20 19.69 72.5 �7.5 03 � 270 L
R (�#) � 20 2�.0 23.2 2.�6 2.37 1.60 1370 1320 140 135

30 29.94 4�.3 5�.3 03 � 270 L
R (�#) � 30 42.0 34.� 4.29 3.55 1.60 1520 1470 155 150

40 39.29 36.3 43.� 03 � 33 L
R (�#) � 40 56.1 46.4 5.72 4.74 1.60 2650 2550 270 260

'2� ਤ 250 4�.46 29.0 35.0 03 � 33 L
R (�#) � 50 70.1 5�.1 7.14 5.92 1.60 2�40 2750 290 2�0

60 59.�9 24.2 29.2 03 � 33 L
R (�#) � 60 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.60 2940 2�40 300 290

�0 7�.�0 1�.1 21.9 03 � 40 L
R (�#) � �0 112 92.9 11.4 9.47 1.60 4360 4270 445 435

'2� ਤ 3100 100.35 14.5 17.5 03 � 40 L
R (�#) � 100 140 116 14.3 11.� 1.60 4360 4360 445 445

120 120.24 12.1 14.6 03 � 40 L
R (�#) � 120 16� 139 17.1 14.2 1.60 4360 4360 445 445

150 150.53 9.67 11.7 03 � 45 L
R (�#) � 150 210 174 21.4 17.� 1.60 4360 4360 445 445

'29 ਤ 4200 195.39 7.25 �.75 03 � 45 L
R (�#) � 200 2�0 232 2�.6 23.7 1.39 4360 4360 445 445

240 237.50 6.04 7.29 03 � 45 L
R (�#) � 240 336 279 34.3 2�.4 1.16 4360 4360 445 445

300 311.59 4.�3 5.�3 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 300 396 32� 40.3 33.4 1.60 46�0 46�0 477 477

'29 ਤ 5

360 373.36 4.03 4.�6 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 360 475 393 4�.4 40.1 1.54 46�0 46�0 477 477
4�0 502.52 3.02 3.65 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 4�0 633 525 64.6 53.5 1.16 46�0 46�0 477 477
600 602.13 2.42 2.92 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 600 732 656 74.6 66.9 � 46�0 46�0 477 477
720 753.7� 2.01 2.43 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 720 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477
900 903.20 1.61 1.94 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 900 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477

1200 1194.57 1.21 1.46 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 1200 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477
1440 1403.0� 1.01 1.22 03 � 1540 LR � 91 (�#)� 1440 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.25kW



F28

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.03�270 L
R �5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.03�270 L
R �# �5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10.5) 9.5(11)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

11
9

73 61
46 34

73
34 61

�0

20

�1
4

�1
24

317 (349)

4��9

6

6

3.
5

�22I6

�5
5I

7

"�"
"

"

3
41 109

�7

7036

12
�1

4

�5
5I

7

.6

"

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 2 3/'.03�33 L
R �40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.03�33 L
R �#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(13) 11.5(13.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�
70 42

�7
0I

7

349 (3�1)

�1
24

16

4��11

.�

"�"

"

"

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16 "

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -
ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 3 3/'.03�40 L
R ��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.03�40 L
R �#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

14(16) 14.5(16.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -

112

49
�7

62
10

016
2

14

49 �7
62 100

162

4��11

5�

��
0I

7

39�
63127�1

7.
5

16

.�

�32I6

�

10

5

363 (395)
70

�1
24

"

"

"�"

5�

��
0I

7

3 9�
63 127 �1

7.
5

16

70

.�
"

"

JJ
,,

#$

59 (91)59 (91)
52 (66)52 (66)

#"#"
49.549.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0�25LW フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

0.25kW



F29

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�25LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/'.03�45 L
R �150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.03�45 L
R �#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(16) 15.5(16.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

112

49
�7

62
10

016
2

14

49 �7
62 100

162

4��11

5�

��
0I

7

39�
63127�1

7.
5

16

.�

�32I6

�

105

3�9 (421)
70

�1
24

"

"

"�"

5�
��

0I
7

3 9�
63 127 �1

7.
5

16

70

.�
"

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 5 3/'.03�1540 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.03�1540 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

29(30) 29.5(30.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

213
64

4�5 ʢ517ʣ
�4

21
3

12
9

10

12

5

�40I6

136

�

29�
6�110 120

�2

�1
10

33

�4 64
10

9

54
109

197
14

˘
11

25 1�

4��1�

.10

�1
24

�1
14

"

"

"�"
10 136

29�
6� 110

�1
14

120
�2

�1
10

33

51�
.10

"

"

- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.16ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.25kW



F30

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�4LW フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F3頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM05ブレーキ無

RNFM05ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1540
 1640) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.4kW
200�200�220 50�60�60 2.35�2.05�2.02 1410�1700�1730

120(&) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.23�1.04�1.04 1420�1700�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

05 � 270 L
R (�#) � 5 11.2 9.29 1.14 0.947 1.00 ��3 �34 90 �5

'31 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 05 � 270 L
R (�#) � 7.5 16.� 13.9 1.71 1.42 1.00 9�1 932 100 95

10 10.19 145 175 05 � 270 L
R (�#) � 10 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.00 10�0 1030 110 105

15 15.53 96.7 117 05 � 270 L
R (�#) � 15 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.00 1230 11�0 125 120

20 19.69 72.5 �7.5 05 � 270 L
R (�#) � 20 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1370 1320 140 135

30 29.94 4�.3 5�.3 05 � 270 L
R (�#) � 30 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1520 1470 155 150

40 39.29 36.3 43.� 05 � 33 L
R (�#) � 40 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 2650 2550 270 260

'31 ਤ 250 4�.46 29.0 35.0 05 � 33 L
R (�#) � 50 112 92.9 11.4 9.47 1.00 2�40 2750 290 2�0

60 59.�9 24.2 29.2 05 � 33 L
R (�#) � 60 135 111 13.7 11.4 1.00 2940 2�40 300 290

�0 7�.�0 1�.1 21.9 05 � 40 L
R (�#) � �0 179 149 1�.3 15.2 1.00 4360 4270 445 435

'31 ਤ 3100 100.35 14.5 17.5 05 � 40 L
R (�#) � 100 224 1�6 22.9 1�.9 1.00 4360 4360 445 445

120 120.24 12.1 14.6 05 � 40 L
R (�#) � 120 269 223 27.4 22.7 1.00 4360 4360 445 445

150 150.53 9.67 11.7 05 � 45 L
R (�#) � 150 336 279 34.3 2�.4 1.00 4360 4360 445 445

'32 ਤ 1200 195.39 7.25 �.75 05 � 45 L
R (�#) � 200 390 372 39.� 37.9 � 4360 4360 445 445

240 237.50 6.04 7.29 05 � 45 L
R (�#) � 240 390 390 39.� 39.� � 4360 4360 445 445

300 311.59 4.�3 5.�3 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 300 633 525 64.6 53.5 1.00 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
300 297.6� 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 300 2.00 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3
360 373.36 4.03 4.�6 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 360 732 629 74.6 64.2 � 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
360 350.10 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 360 760 77.5 1.95 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3
4�0 502.52 3.02 3.65 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 4�0 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
4�0 475.66 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 4�0 1010 �39 103 �5.6 1.46 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3
600 602.13 2.42 2.92 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 600 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
600 605.2� 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 600 1270 1050 129 107 1.17 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3
720 753.7� 2.01 2.43 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 720 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
720 711.�7 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 720 14�0 1260 151 12� � 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3
900 903.20 1.61 1.94 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 900 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
900 907.91 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 900 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3

1200 1194.57 1.21 1.46 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 1200 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
1200 1144.07 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 1200 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3
1440 1403.0� 1.01 1.22 05 � 1540 LR � 91 (�#)� 1440 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '32 ਤ 2
1440 1396.15 05 � 1640 LR � 91 (�#)� 1440 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14 '32 ਤ 3
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW



F31

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.05�270 L
R �5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�270 L
R �# �5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10.5) 9.5(11)
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図 2 3/'.05�33 L
R �40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�33 L
R �#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(13) 11.5(13.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形
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図 3 3/'.05�40 L
R ��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�40 L
R �#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

14(16) 14.5(16.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�4LW

0.4kW
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.05�45 L
R �150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�45 L
R �#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/'.05�1540 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�1540 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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図 3 3/'.05�1640 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�1640 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.20ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0�4LW フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

0.4kW



F33
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙形ࣜه߸

B(X1)

(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM08 減速比ブレーキ無

RNFM08 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1640) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相モータ 0.55kW
200�200�220 50�60�60 2.�2�2.5��2.47 1410�16�0�1710

130(#) I144
全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.41�1.29�1.24 1410�16�0�1710

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

0� � 370 L
R (�#) � 5 15.4 12.� 1.57 1.30 1.36 1470 1370 150 140

'34 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 0� � 370 L
R (�#) � 7.5 23.1 19.2 2.36 1.95 1.36 1670 1570 170 160

10 10.19 145 175 0� � 370 L
R (�#) � 10 30.� 25.5 3.14 2.60 1.36 1�10 1720 1�5 175

15 15.53 96.7 117 0� � 370 L
R (�#) � 15 46.2 3�.3 4.72 3.91 1.36 2060 1960 210 200

20 19.69 72.5 �7.5 0� � 370 L
R (�#) � 20 61.7 51.1 6.29 5.21 1.36 2260 2160 230 220

30 30.7� 4�.3 5�.3 0� � 370 L
R (�#) � 30 92.5 76.6 9.43 7.�1 1.36 2450 2350 250 240

40 3�.70 36.3 43.� 0� � 43 L
R (�#) � 40 123 102 12.6 10.4 1.36 3970 3�20 405 390

'34 ਤ 250 4�.09 29.0 35.0 0� � 43 L
R (�#) � 50 154 12� 15.7 13.0 1.36 4170 4020 425 410

60 60.07 24.2 29.2 0� � 43 L
R (�#) � 60 1�5 153 1�.9 15.6 1.36 4310 4170 440 425

�0 �0.31 1�.1 21.9 0� � 50 L
R (�#) � �0 247 204 25.1 20.� 1.36 6230 6130 635 625

'34 ਤ 3100 102.19 14.5 17.5 0� � 50 L
R (�#) � 100 30� 255 31.4 26.0 1.36 6230 6230 635 635

120 120.19 12.1 14.6 0� � 50 L
R (�#) � 120 370 307 37.7 31.3 1.36 6230 6230 635 635

150 153.2� 9.67 11.7 0� � 55 L
R (�#) � 150 462 3�3 47.2 39.1 1.36 6230 6230 635 635

'35 ਤ 4200 193.15 7.25 �.75 0� � 55 L
R (�#) � 200 617 511 62.9 52.1 1.19 6230 6230 635 635

240 235.71 6.04 7.29 0� � 55 L
R (�#) � 240 732 613 74.6 62.5 � 6230 6230 635 635

300 297.6� 4.�3 5.�3 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 300 �70 721 ��.� 73.5 1.45 7990 7990 �14 �14

'35 ਤ 5

360 350.10 4.03 4.�6 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 360 1040 �70 107 ��.3 1.42 7990 7990 �14 �14
4�0 475.66 3.02 3.65 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 4�0 1390 1150 142 11� 1.06 7990 7990 �14 �14
600 605.2� 2.42 2.92 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 600 14�0 1440 151 147 � 7990 7990 �14 �14
720 711.�7 2.01 2.43 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 720 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14
900 907.91 1.61 1.94 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 900 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

1200 1144.07 1.21 1.46 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 1200 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14
1440 1396.15 1.01 1.22 0� � 1640 LR � 91 (�#)� 1440 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�55LW

0.55kW
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�55LW フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.0��370 L
R �5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.0��370 L
R �#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 14(17)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S-" J ˘ "S-# J ˘ /S3" J ˘ "S3#
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.0��43 L
R �40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.0��43 L
R �#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(20) 1�(21)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形
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- 3 - -
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 3 3/'.0��50 L
R ��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.0��50 L
R �#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

24(27) 25(2�)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形
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- 3 - -
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.55kW
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ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�55LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/'.0��55 L
R �150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.0��55 L
R �#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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軸ग़ه߸ - 3
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

図 5 3/'.0��1640 L
R �91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.0��1640 L
R �91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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԰಺形 ԰֎形
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1�6
125 247

93 154
�2

12

�1
50

33

1�

�1
50

19

.10

"

"

1�6
125247

93154
�2

12

.10

�1
50

33

1�

16
0

17

˘
11

6

�5 145
110 170

2�0

�5
14

5
11

0
17

02�
0

4��22
�50I6

9

14

5.
5

�1
50

604 (647)

11
2

�1
60

19

"

"

"�"
97 (140)
59.5 (103)

#"

,
J

#$

79

79
11

2

#-

- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.20ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.55kW
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安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

BEP(X1)

EP(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM1ブレーキ無

RNFM1ブレーキ付

஫ ) ࿮൪ (1640) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 0.75kW

200�200�220 50�60�60 4.29�3.73�3.7� 1440�1730�1740
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 2.15�1.�7�1.�9 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

1 � 370 L
R � &1 (�#) � 5 21.0 17.4 2.14 1.7� 1.00 1470 1370 150 140

'37 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 1 � 370 L
R � &1 (�#) � 7.5 31.5 26.1 3.21 2.66 1.00 1670 1570 170 160

10 10.19 145 175 1 � 370 L
R � &1 (�#) � 10 42.0 34.� 4.29 3.55 1.00 1�10 1720 1�5 175

15 15.53 96.7 117 1 � 370 L
R � &1 (�#) � 15 63.1 52.2 6.43 5.33 1.00 2060 1960 210 200

20 19.69 72.5 �7.5 1 � 370 L
R � &1 (�#) � 20 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.00 2260 2160 230 220

30 30.7� 4�.3 5�.3 1 � 370 L
R � &1 (�#) � 30 126 104 12.9 10.7 1.00 2450 2350 250 240

40 3�.70 36.3 43.� 1 � 43 L
R � &1 (�#) � 40 16� 139 17.1 14.2 1.00 3970 3�20 405 390

'37 ਤ 250 4�.09 29.0 35.0 1 � 43 L
R � &1 (�#) � 50 210 174 21.4 17.� 1.00 4170 4020 425 410

60 60.07 24.2 29.2 1 � 43 L
R � &1 (�#) � 60 252 209 25.7 21.3 1.00 4310 4170 440 425

�0 �0.31 1�.1 21.9 1 � 50 L
R � &1 (�#) � �0 336 279 34.3 2�.4 1.00 6230 6130 635 635

'37 ਤ 3100 102.19 14.5 17.5 1 � 50 L
R � &1 (�#) � 100 420 34� 42.9 35.5 1.00 6230 6230 635 635

120 120.19 12.1 14.6 1 � 50 L
R � &1 (�#) � 120 504 41� 51.4 42.6 1.00 6230 6230 635 635

150 153.2� 9.67 11.7 1 � 55 L
R � &1 (�#) � 150 631 522 64.3 53.3 1.00 6230 6230 635 635

'3� ਤ 1200 193.15 7.25 �.75 1 � 55 L
R � &1 (�#) � 200 732 697 74.6 71.0 � 6230 6230 635 635

240 235.71 6.04 7.29 1 � 55 L
R � &1 (�#) � 240 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635

300 297.6� 4.�3 5.�3 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 300 1190 9�3 121 100 1.07 7990 7990 �14 �14

'3� ਤ 2

360 350.10 4.03 4.�6 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 360 1420 11�0 145 120 1.04 7990 7990 �14 �14

4�0 475.66 3.02 3.65 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 4�0 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

600 605.2� 2.42 2.92 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 600 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

720 711.�7 2.01 2.43 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 720 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

900 907.91 1.61 1.94 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 900 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

1200 1144.07 1.21 1.46 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 1200 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

1440 1396.15 1.01 1.22 1 � 1640 L
R � &191 (�#) � 1440 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0��5LW フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )
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モータ
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三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸
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40W
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90W
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ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0��5LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.1�370 L
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࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

19(24) 20(25)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S-" J ˘ "S-# J ˘ /S3" J ˘ "S3#

14
2

�7
55

74
42

142
�755
7442

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

74

�2�I6

�
70

�7
0I

7

421(4�4)

16

4��11

.�
42 97

97(160)
63(127)

#"
40

"�"

"

"

�1
7.

5

116

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

47
��3

70

�7
0I

7

16

.�
42
40

"

"

- 3

˘
15

�

J
,

11
2

#-
#$

74

- -
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75
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プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸
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40W
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90W
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三相モータ

0��5LW フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )
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ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ

2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ
ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ

3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
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԰֎形 149 112 100 131 75
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プレミアム効率
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三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW
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7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 1�1LW
˙形ࣜه߸

BEP(X1)

EP(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM1H 減速比ブレーキ無

RNFM1H 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1631) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 1.1kW

200�200�220 50�60�60 5.46�4.90�4.79 1440�1730�1740
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 2.73�2.45�2.40 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

1) � 470 L
R � &1 (�#) � 5 30.� 25.5 3.14 2.60 1.36 2160 2060 220 210

'40 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 1) � 470 L
R � &1 (�#) � 7.5 46.2 3�.3 4.72 3.91 1.36 2450 2300 250 235

10 10.19 145 175 1) � 470 L
R � &1 (�#) � 10 61.7 51.1 6.29 5.21 1.36 2750 2600 2�0 265

15 15.53 96.7 117 1) � 470 L
R � &1 (�#) � 15 92.5 76.6 9.43 7.�1 1.36 3090 2940 315 300

20 19.69 72.5 �7.5 1) � 470 L
R � &1 (�#) � 20 123 102 12.6 10.4 1.36 3330 3190 340 325

30 29.65 4�.3 5�.3 1) � 470 L
R � &1 (�#) � 30 1�5 153 1�.9 15.6 1.36 3730 35�0 3�0 365

40 40.15 36.3 43.� 1) � 53 L
R � &1 (�#) � 40 247 204 25.1 20.� 2.00 5740 5540 5�5 565

'40 ਤ 2
50 51.09 29.0 35.0 1) � 53 L

R � &1 (�#) � 50 30� 255 31.4 26.0 2.00 6030 5�30 615 595
60 59.00 24.2 29.2 1) � 53 L

R � &1 (�#) � 60 370 307 37.7 31.3 2.00 6230 6030 635 615
�0 7�.57 1�.1 21.9 1) � 53 L

R � &1 (�#) � �0 493 409 50.3 41.7 1.36 6230 6130 635 625
100 102.94 14.5 17.5 1) � 1630 L

R � &191 (�#) � 100 617 511 62.9 52.1 2.00 7990 7990 �14 �14
'41 ਤ 3

120 119.00 12.1 14.6 1) � 1630 L
R � &191 (�#) � 120 740 613 75.4 62.5 2.00 7990 7990 �14 �14

150 154.41 9.67 11.7 1) � 1631 L
R � &191 (�#) � 150 925 766 94.3 7�.1 1.60 7990 7990 �14 �14

'41 ਤ 4200 195.42 7.25 �.75 1) � 1631 L
R � &191 (�#) � 200 1230 1020 126 104 1.20 7990 7990 �14 �14

240 244.07 6.04 7.29 1) � 1631 L
R � &191 (�#) � 240 14�0 1230 151 125 1.00 7990 7990 �14 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

1.1kW
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オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

1�1LW フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ
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2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ
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インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸
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0.1kW
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ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

1�5LW フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

BEP(X1)

EP(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM2 減速比ブレーキ無

RNFM2 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1630
 1631) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 1.5kW

200�200�220 50�60�60 7.4��6.�0�6.57 1430�1730�1730
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 3.74�3.40�3.29 1430�1730�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

2 � 470 L
R � &1 (�#) � 5 42.0 34.� 4.29 3.55 1.00 2160 2060 220 210

'43 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 2 � 470 L
R � &1 (�#) � 7.5 63.1 52.2 6.43 5.33 1.00 2450 2300 250 235

10 10.19 145 175 2 � 470 L
R � &1 (�#) � 10 �4.1 69.7 �.57 7.10 1.00 2750 2600 2�0 265

15 15.53 96.7 117 2 � 470 L
R � &1 (�#) � 15 126 104 12.9 10.7 1.00 3090 2940 315 300

20 19.69 72.5 �7.5 2 � 470 L
R � &1 (�#) � 20 16� 139 17.1 14.2 1.00 3330 3190 340 325

30 29.65 4�.3 5�.3 2 � 470 L
R � &1 (�#) � 30 252 209 25.7 21.3 1.00 3730 35�0 3�0 365

40 40.15 36.3 43.� 2 � 53 L
R � &1 (�#) � 40 336 279 34.3 2�.4 1.47 5740 5540 5�5 565

'43 ਤ 2
50 51.09 29.0 35.0 2 � 53 L

R � &1 (�#) � 50 420 34� 42.9 35.5 1.47 6030 5�30 615 595
60 59.00 24.2 29.2 2 � 53 L

R � &1 (�#) � 60 504 41� 51.4 42.6 1.47 6230 6030 635 615
�0 7�.57 1�.1 21.9 2 � 53 L

R � &1 (�#) � �0 673 557 6�.6 56.� 1.00 6230 6130 635 625
100 102.94 14.5 17.5 2 � 1630 L

R � &191 (�#) � 100 �41 697 �5.7 71.0 1.47 7990 7990 �14 �14
'44 ਤ 1

120 119.00 12.1 14.6 2 � 1630 L
R � &191 (�#) � 120 1010 �36 103 �5.2 1.47 7990 7990 �14 �14

150 154.41 9.67 11.7 2 � 1631 L
R � &191 (�#) � 150 1260 1040 129 107 1.17 7990 7990 �14 �14

'44 ਤ 2200 195.42 7.25 �.75 2 � 1631 L
R � &191 (�#) � 200 14�0 1390 151 142 � 7990 7990 �14 �14

240 244.07 6.04 7.29 2 � 1631 L
R � &191 (�#) � 240 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ
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概要
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
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概要
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3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

1�5LW フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.2�1630 L
R �&191�100
120 � ߸ه༷࢓

(3/'.2�1630 L
R �&191�#�100
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図 2 3/'.2�1631 L
R �&191�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.2�1631 L
R �&191�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75

1.5kW



F45

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 2�2LW
˙形ࣜه߸

BEP(X1)

EP(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM3 減速比ブレーキ無

RNFM3 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1630
 1631) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

プレミアム効率
三相モータ 2.2kW

200�200�220 50�60�60 10.4�9.32�9.0� 1450�1740�1750
155(') I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 5.20�4.66�4.54 1450�1740�1750

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
10 10.1� 145 175

3/'.

3 � 54 L
R � &1 (�#) � 10 123 102 12.6 10.4 1.00 3920 3730 400 3�0

'46 ਤ 1

15 15.24 96.7 117 3 � 54 L
R � &1 (�#) � 15 1�5 153 1�.9 15.6 1.00 4410 4220 450 430

20 20.29 72.5 �7.5 3 � 54 L
R � &1 (�#) � 20 247 204 25.1 20.� 1.00 4�10 4610 490 470

30 30.42 4�.3 5�.3 3 � 54 L
R � &1 (�#) � 30 370 307 37.7 31.3 1.00 5340 5150 545 525

40 40.15 36.3 43.� 3 � 54 L
R � &1 (�#) � 40 493 409 50.3 41.7 1.00 5740 5540 5�5 565

50 51.09 29.0 35.0 3 � 54 L
R � &1 (�#) � 50 617 511 62.9 52.1 1.00 6030 5�30 615 595

60 59.00 24.2 29.2 3 � 54 L
R � &1 (�#) � 60 740 613 75.4 62.5 1.00 6230 6030 635 615

�0 �0.50 1�.1 21.9 3 � 1630 L
R � &191 (�#) � �0 9�6 �17 101 �3.3 1.00 7990 7�70 �14 �02

'46 ਤ 2100 102.94 14.5 17.5 3 � 1630 L
R � &191 (�#) � 100 1230 1020 126 104 1.00 7990 7990 �14 �14

120 119.00 12.1 14.6 3 � 1630 L
R � &191 (�#) � 120 14�0 1230 151 125 1.00 7990 7990 �14 �14

150 154.41 9.67 11.7 3 � 1631 L
R � &191 (�#) � 150 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

'46 ਤ 3200 195.42 7.25 �.75 3 � 1631 L
R � &191 (�#) � 200 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

240 244.07 6.04 7.29 3 � 1631 L
R � &191 (�#) � 240 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

2.2kW



F46

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

プレミアム効率
三相モータ

2�2LW フランジ取付  RNFM タイプ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ)ɹ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.3�54 L
R �&1�10d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.3�54 L
R �&1�#�10d60 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/'.3�1630 L
R �&191��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.3�1630 L
R �&191�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

72(79) 73(�0)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S-" J ˘ "S-# J ˘ /S3" J ˘ "S3#

- 3

103

˘
1�

4 12
5

J
,

#$#-

654(732)

�5
247 125

191�6

�1
50

1�
�2

12

.10

�1
50

33

17
0

14
5

11
0

�5

145

16
0

27 ˘
16

4

2�
0

93154

110 170
2�0

4��22

115(193)
66(144)

#"

247125
19 1�6

�1
50

1�
�2
12

.10

�1
50

33 �50I6

9

14

5.
5

93 154

"

"

"�""

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.20ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

- -

図 3 3/'.3�1631 L
R �&191�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.3�1631 L
R �&191�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.20ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

- -

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔ

ฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

2.2kW
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フランジ取付

ハイポニックギヤモータ

RNFMタイプ
インバータ用三相モータ

インバータ用プレミアム効率三相モータ

F47

モータ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

Π
ϯ
ό
ồ
λ
༻

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.1kW 5

˛

1440 '4�

0.2kW 5

˛

1440 '51

0.4kW 5

˛

1440 '54
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0.75kW 5

˛

1440 '57

1.5kW 10

˛

240 '60

2.2kW 10

˛

240 '63



F48

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�1LW

˙形ࣜه߸

BAV(X1)

AV(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F3頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM01 減速比ブレーキ無

RNFM01 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1340
 1440) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ"791> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相インバータ
用モータ 0.1kW

200(34)�220(34) 60(6)�60(6) 0.�3(0.75)�0.91(0.75) 1750(120)�1760(120)
130(#) I144

全ด֎ઔ形400(6�)�440(6�) 60(6)�60(6) 0.42(0.37)�0.46(0.3�) 1760(125)�1765(125)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.00 35.0 350 700 (120)[)

3/'.

01 � 190 L
R � "7 (�#) � 5 2.32 0.237 2.00 5�� 60

'49 ਤ 1

7.5 7.50 23.3 233 467 (120)[) 01 � 190 L
R � "7 (�#) � 7.5 3.4� 0.355 2.00 637 65

10 10.00 17.5 175 350 (120)[) 01 � 190 L
R � "7 (�#) � 10 4.64 0.474 2.00 735 75

15 14.7� 11.7 117 233 (120)[) 01 � 190 L
R � "7 (�#) � 15 6.97 0.710 2.00 �34 �5

20 20.00 �.75 �7.5 175 (120)[) 01 � 190 L
R � "7 (�#) � 20 9.29 0.947 2.00 932 95

30 30.00 5.�3 5�.3 117 (120)[) 01 � 190 L
R � "7 (�#) � 30 13.9 1.42 2.00 1030 105

40 39.02 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 01 � 23 L
R � "7 (�#) � 40 1�.6 1.�9 2.00 1570 160

'49 ਤ 250 4�.70 3.50 35.0 70.0 (120)[) 01 � 23 L
R � "7 (�#) � 50 23.2 2.37 2.00 1670 170

60 57.17 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 01 � 23 L
R � "7 (�#) � 60 27.9 2.�4 2.00 1720 175

�0 �1.79 2.19 21.9 43.� (120)[) 01 � 30 L
R � "7 (�#) � �0 37.2 3.79 2.00 2940 300

'49 ਤ 3100 102.07 1.75 17.5 35.0 (120)[) 01 � 30 L
R � "7 (�#) � 100 46.4 4.74 2.00 3040 310

120 122.31 1.46 14.6 29.2 (120)[) 01 � 30 L
R � "7 (�#) � 120 55.7 5.6� 2.00 3090 315

150 153.11 1.17 11.7 23.3 (120)[) 01 � 35 L
R � "7 (�#) � 150 69.7 7.10 2.00 3090 315

'50 ਤ 1200 19�.75 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 01 � 35 L
R � "7 (�#) � 200 92.9 9.47 2.00 3090 315

240 232.03 0.729 7.29 14.6 (120)[) 01 � 35 L
R � "7 (�#) � 240 111 11.4 1.75 3090 315

300 302.72 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 300 131 13.4 1.00 25�0 263 '50 ਤ 2

300 301.12 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 300 2.00 3500 357 '50 ਤ 3

360 360.10 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 360 157 16.0 1.00 25�0 263 '50 ਤ 2

360 360.�1 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 360 2.00 3500 357 '50 ਤ 3

4�0 479.79 0.365 3.65 7.29 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 4�0 195 19.9 � 25�0 263 '50 ਤ 2

4�0 49�.1� 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 4�0 210 21.4 1.�5 3500 357 '50 ਤ 3

600 595.00 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 600 195 19.9 � 25�0 263 '50 ਤ 2

600 621.72 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 600 262 26.7 1.4� 3500 357 '50 ਤ 3

720 707.7� 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 720 195 19.9 � 25�0 263 '50 ਤ 2

720 744.97 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 720 315 32.1 1.23 3500 357 '50 ਤ 3

900 �92.50 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 900 195 19.9 � 25�0 263 '50 ਤ 2

900 932.59 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 900 390 39.� � 3500 357 '50 ਤ 3

1200 11�0.45 0.146 1.46 2.92 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 1200 195 19.9 � 25�0 263 '50 ਤ 2

1200 1210.57 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 1200 390 39.� � 3500 357 '50 ਤ 3

1440 13�2.22 0.122 1.22 2.43 (120)[) 01 � 1340 L
R � "791 (�#)� 1440 195 19.9 � 25�0 263 '50 ਤ 2

1440 1413.2� 01 � 1440 L
R � "791 (�#)� 1440 390 39.� � 3500 357 '50 ਤ 3

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.1kW



F49

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�1LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.01�190 L
R �"7�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�190 L
R �"7�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

6.5(�.0) 7.0(�.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -
ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.6ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5.6

�1
24

45
1�90

10
.4

10
0.

4

67�
36�4

⾘
10

4

266 (29�)
2�39

4545
90 24

.7

�4
�I

7

12
4��6.5

6

6

3.
5

�1�I6

7�
36 �4

2� 39

�4
�I

7

12

.6

6

"

"

"�"

"

" #-

図 2 3/'.01�23 L
R �"7�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�23 L
R �"7�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.0(9.5) �.5(10)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

�5
5I

7

11
9

73 61
46 34

73
34 61

�0

20

�1
4

302 (334)

4��9

6

6

3.
5

�22I6
"�"

"

"

3
41 109

�7

7036

12

�1
4

.6

�5
5I

7

"

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -

�1
24

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 3 3/'.01�30 L
R �"7��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�30 L
R �"7�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

3 -- -

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�
70 42

�7
0I

7

321 (353)

�1
24

16

4��11

.�

"�"

"

"

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16 "

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



F50

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�1LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.01�35 L
R �"7�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�35 L
R �"7�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

3 -- -

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�
70 42

�7
0I

7

329 (361)

�1
24

16

4��11

.�

"�"

"

"

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16 "

"

J
,ɹ

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 2 3/'.01�1340 L
R �"791�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�1340 L
R �"791�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

12(13) 12.5(13.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

3 -- -

"�"

"

"

�

�2�I6

7

4

32

˘
90

9

5
46

195

42
16

717�

��
5

�1
992

��
9

.�

�1
7.

5

47
79
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92

15
2

7947
152 26.5

4��11

13160
379 (411)

�1
24

"

"32

195

42
16

71

�1

��
9

.�

5
7�46

9 92

��
5

�1
7.

5 J
,

#$

59 (91) 
52 (66)

 #"
49.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 3 3/'.01�1440 L
R �"791�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�1440 L
R �"791�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(1�.5) 17.5(19)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
3 -- -

J
,

#$

59 (91) 
52 (66)

 #"
49.5

4��14

17
�

10
�

70
92

54

�2
0

�32I6

5

10

�

59 91
5�

16

32

5

4417�
9254

421 (453)
16370
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˘

90.�

105

1011�
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�9
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�9
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�1
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"�"

"

"

�2
0

5991
5�

16

32

5
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10 11�
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�9
5
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�9
9

"

"

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.1kW



F51

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�2LW
˙形ࣜه߸

BAV(X1)

AV(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F3頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM02 減速比ブレーキ無

RNFM02 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ"791> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相インバータ
用モータ 0.2kW

200(34)�220(34) 60(6)�60(6) 1.5(1.5)�1.6(1.5) 1750(130)�1760(130)
130(#) I144

全ด֎ઔ形400(6�)�440(6�) 60(6)�60(6) 0.74(0.73)�0.�4(0.72) 1755(125)�1760(125)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

3/'.

02 � 270 L
R � "7 (�#) � 5 4.64 0.474 2.00 �34 �5

'52 ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 02 � 270 L
R � "7 (�#) � 7.5 6.97 0.710 2.00 932 95

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 02 � 270 L
R � "7 (�#) � 10 9.29 0.947 2.00 1030 105

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 02 � 270 L
R � "7 (�#) � 15 13.9 1.42 2.00 11�0 120

20 19.69 �.75 �7.5 175 (120)[) 02 � 270 L
R � "7 (�#) � 20 1�.6 1.�9 2.00 1320 135

30 29.94 5.�3 5�.3 117 (120)[) 02 � 270 L
R � "7 (�#) � 30 27.9 2.�4 2.00 1470 150

40 39.29 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 02 � 33 L
R � "7 (�#) � 40 37.2 3.79 2.00 2550 260

'52 ਤ 250 4�.46 3.50 35.0 70.0 (120)[) 02 � 33 L
R � "7 (�#) � 50 46.4 4.74 2.00 2750 2�0

60 59.�9 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 02 � 33 L
R � "7 (�#) � 60 55.7 5.6� 2.00 2�40 290

�0 7�.�0 2.19 21.9 43.� (120)[) 02 � 40 L
R � "7 (�#) � �0 74.3 7.5� 2.00 4270 435

'52 ਤ 3100 100.35 1.75 17.5 35.0 (120)[) 02 � 40 L
R � "7 (�#) � 100 92.9 9.47 2.00 4360 445

120 120.24 1.46 14.6 29.2 (120)[) 02 � 40 L
R � "7 (�#) � 120 111 11.4 2.00 4360 445

150 150.53 1.17 11.7 23.3 (120)[) 02 � 45 L
R � "7 (�#) � 150 139 14.2 2.00 4360 445

'53 ਤ 1200 195.39 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 02 � 45 L
R � "7 (�#) � 200 1�6 1�.9 2.00 4360 445

240 237.50 0.729 7.29 14.6 (120)[) 02 � 45 L
R � "7 (�#) � 240 223 22.7 1.75 4360 445

300 301.12 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 300 262 26.7 1.00 3500 357 '53 ਤ 2

300 311.59 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 300 2.00 46�0 477 '53 ਤ 3

360 360.�1 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 360 315 32.1 1.00 3500 357 '53 ਤ 2

360 373.36 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 360 2.00 46�0 477 '53 ਤ 3

4�0 49�.1� 0.365 3.65 7.29 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 4�0 390 39.� � 3500 357 '53 ਤ 2

4�0 502.52 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 4�0 420 42.� 1.74 46�0 477 '53 ਤ 3

600 621.72 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 600 390 39.� � 3500 357 '53 ਤ 2

600 602.13 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 600 525 53.5 1.39 46�0 477 '53 ਤ 3

720 744.97 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 720 390 39.� � 3500 357 '53 ਤ 2

720 753.7� 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 720 629 64.2 1.16 46�0 477 '53 ਤ 3

900 932.59 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 900 390 39.� � 3500 357 '53 ਤ 2

900 903.20 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 900 732 74.6 � 46�0 477 '53 ਤ 3

1200 1210.57 0.146 1.46 2.92 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 1200 390 39.� � 3500 357 '53 ਤ 2

1200 1194.57 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 1200 732 74.6 � 46�0 477 '53 ਤ 3

1440 1413.2� 0.122 1.22 2.43 (120)[) 02 � 1440 L
R � "791 (�#)� 1440 390 39.� � 3500 357 '53 ਤ 2

1440 1403.0� 02 � 1540 L
R � "791 (�#)� 1440 732 74.6 � 46�0 477 '53 ਤ 3

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.2kW



F52

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�2LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.02�270 L
R �"7�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�270 L
R �"7�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

9.0(10.5) 9.5(11)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

11
9

73 61
46 34

73
34 61

�0

20

�1
4

�1
24

317 (349)

4��9

6

6

3.
5

�22I6

�5
5I

7

"�"
"

"

3
41 109

�7

7036

12
�1

4

�5
5I

7

.6

"

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 2 3/'.02�33 L
R �"7�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�33 L
R �"7�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

11(13) 11.5(13.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�
70 42

�7
0I

7

349 (3�1)

�1
24

16

4��11

.�

"�"

"

"

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16 "

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -
ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 3 3/'.02�40 L
R �"7��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�40 L
R �"7�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

14(16) 14.5(16.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

- 3 - -

112

49
�7

62
10

016
2

14

49 �7
62 100

162

4��11

5�

��
0I

7

39�
63127�1

7.
5

16

.�

�32I6

�

10

5

363 (395)
70

�1
24

"

"

"�"

5�

��
0I

7

3 9�
63 127 �1

7.
5

16

70

.�
"

"

JJ
,,

#$

59 (91)59 (91)
52 (66)52 (66)

#"#"
49.549.5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW



F53

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�2LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.02�45 L
R �"7�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�45 L
R �"7�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(16) 15.5(16.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

112

49
�7

62
10

016
2

14

49 �7
62 100

162

4��11

5�

��
0I

7

39�
63127�1

7.
5

16

.�

�32I6

�

105

3�9 (421)
70

�1
24

"

"

"�"

5�
��

0I
7

3 9�
63 127 �1

7.
5

16

70

.�
"

"

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 2 3/'.02�1440 L
R �"791�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1440 L
R �"791�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

1�.5(19.5) 19(20)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

4��14

17
�

10
�

70
92

54

�2
0

�32I6

5

10

�

59 91
5�

16

32

5

4417�
9254

441 (473)
16370

11
˘

90.�

105
1011�

246
96

�9
9

�9
5

�1
24

"�"

"

"

�2
0

5991
5�

16

32

5

105
10 11�

246
96

�9
9

�9
5

.�

"

"

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

J
,

#$

- 3 - -
ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

図 3 3/'.02�1540 L
R �"791�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1540 L
R �"791�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

29(30) 29.5(30.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /1-" J ˘ ""-# J ˘ /13" J ˘ ""3#

J
,

#$

59 (91)
52 (66)

#"
49.5

213
64

4�5 ʢ517ʣ
�4

21
3

12
9

10

12

5

�40I6

136

�

29�
6�110 120

�2

�1
10

33

�4 64
10

9

54
109

197

14
˘

11
25 1�

4��1�

.10

�1
24

�1
14

"

"

"�"
10 136

29�
6� 110

�1
14

120
�2

�1
10

33

51�
.10

"

"

- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.16ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW



F54

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�4LW

˙形ࣜه߸

BAV(X1)

AV(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM05 減速比ブレーキ無

RNFM05 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1640) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ"791> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

三相インバータ
用モータ 0.4kW

200(35)�220(35) 60(6)�60(6) 2.3(2.3)�2.4(2.2) 1735(115)�1745(115)
130(#) I144

全ด֎ઔ形400(70)�440(70) 60(6)�60(6) 1.2(1.1)�1.2(1.1) 1735(115)�1745(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

3/'.

05 � 370 L
R � "7 (�#) � 5 9.29 0.947 1.�� 1370 140

'55 ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 05 � 370 L
R � "7 (�#) � 7.5 13.9 1.42 1.�� 1570 160

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 05 � 370 L
R � "7 (�#) � 10 1�.6 1.�9 1.�� 1720 175

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 05 � 370 L
R � "7 (�#) � 15 27.9 2.�4 1.�� 1960 200

20 19.69 �.75 �7.5 175 (120)[) 05 � 370 L
R � "7 (�#) � 20 37.2 3.79 1.�� 2160 220

30 30.7� 5.�3 5�.3 117 (120)[) 05 � 370 L
R � "7 (�#) � 30 55.7 5.6� 1.�� 2350 240

40 3�.70 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 05 � 43 L
R � "7 (�#) � 40 74.3 7.5� 1.�� 3�20 390

'55 ਤ 250 4�.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 05 � 43 L
R � "7 (�#) � 50 92.9 9.47 1.�� 4020 410

60 60.07 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 05 � 43 L
R � "7 (�#) � 60 111 11.4 1.�� 4170 425

�0 �0.31 2.19 21.9 43.� (120)[) 05 � 50 L
R � "7 (�#) � �0 149 15.2 1.�� 6130 625

'55 ਤ 3100 102.19 1.75 17.5 35.0 (120)[) 05 � 50 L
R � "7 (�#) � 100 1�6 1�.9 1.�� 6230 635

120 120.19 1.46 14.6 29.2 (120)[) 05 � 50 L
R � "7 (�#) � 120 223 22.7 1.�� 6230 635

150 153.2� 1.17 11.7 23.4 (120)[) 05 � 55 L
R � "7 (�#) � 150 279 2�.4 1.�� 6230 635

'56 ਤ 1200 193.15 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 05 � 55 L
R � "7 (�#) � 200 372 37.9 1.�� 6230 635

240 235.71 0.729 7.29 14.6 (120)[) 05 � 55 L
R � "7 (�#) � 240 446 45.5 1.64 6230 635

300 297.6� 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 300 525 53.5 2.00 7990 �14

'56 ਤ 2

360 350.10 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 360 630 64.2 2.00 7990 �14

4�0 475.66 0.365 3.65 7.29 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 4�0 �40 �5.6 1.76 7990 �14

600 605.2� 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 600 1050 107 1.41 7990 �14

720 711.�7 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 720 1260 12� 1.1� 7990 �14

900 907.91 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 900 14�0 151 � 7990 �14

1200 1144.07 0.146 1.46 2.92 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 1200 14�0 151 � 7990 �14

1440 1396.15 0.122 1.22 2.43 (120)[) 05 � 1640 L
R � "791 (�#)� 1440 14�0 151 � 7990 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW



F55

直
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW
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3.7kW

5.5kW
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インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.05�370 L
R �"7�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�370 L
R �"7�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 14(17)

軸ग़ه߸ - 3
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.05�43 L
R �"7�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�43 L
R �"7�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(20) 1�(21)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形
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ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 3 3/'.05�50 L
R �"7��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�50 L
R �"7�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�4LW

0.4kW
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インバータ用
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モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付
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インバータ用
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�4LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.05�55 L
R �"7�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�55 L
R �"7�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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図 2 3/'.05�1640 L
R �"791�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�1640 L
R �"791�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.20ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.4kW



F57

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

˙形ࣜه߸

BAP(X1)

AP(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM1 減速比ブレーキ無

RNFM1 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1640) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ"191> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
0.75kW

200(31)�220(31) 60(6)�60(6) 3.5�(3.52)�3.57(3.52) 1735(115)�1750(115)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(62)�440(62) 60(6)�60(6) 1.79(1.76)�1.79(1.76) 1735(115)�1750(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

3/'.

1 � 370 L
R � "1 (�#) � 5 17.4 1.7� 1.00 1370 140

'5� ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 1 � 370 L
R � "1 (�#) � 7.5 26.1 2.66 1.00 1570 160

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 1 � 370 L
R � "1 (�#) � 10 34.� 3.55 1.00 1720 175

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 1 � 370 L
R � "1 (�#) � 15 52.2 5.33 1.00 1960 200

20 19.69 �.75 �7.5 175 (120)[) 1 � 370 L
R � "1 (�#) � 20 69.7 7.10 1.00 2160 220

30 30.7� 5.�3 5�.3 117 (120)[) 1 � 370 L
R � "1 (�#) � 30 104 10.7 1.00 2350 240

40 3�.70 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 1 � 43 L
R � "1 (�#) � 40 139 14.2 1.00 3�20 390

'5� ਤ 250 4�.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 1 � 43 L
R � "1 (�#) � 50 174 17.� 1.00 4020 410

60 60.07 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 1 � 43 L
R � "1 (�#) � 60 209 21.3 1.00 4170 425

�0 �0.31 2.19 21.9 43.� (120)[) 1 � 50 L
R � "1 (�#) � �0 279 2�.4 1.00 6130 635

'5� ਤ 3100 102.19 1.75 17.5 35.0 (120)[) 1 � 50 L
R � "1 (�#) � 100 34� 35.5 1.00 6230 635

120 120.19 1.46 14.6 29.2 (120)[) 1 � 50 L
R � "1 (�#) � 120 41� 42.6 1.00 6230 635

150 153.2� 1.17 11.7 23.4 (120)[) 1 � 55 L
R � "1 (�#) � 150 522 53.3 1.00 6230 635

'59 ਤ 1200 193.15 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 1 � 55 L
R � "1 (�#) � 200 697 71.0 � 6230 635

240 235.71 0.729 7.29 14.6 (120)[) 1 � 55 L
R � "1 (�#) � 240 732 74.6 � 6230 635

300 297.6� 0.5�3 5.�3 11.7 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 300 9�3 100 1.07 7990 �14

'59 ਤ 2

360 350.10 0.4�6 4.�6 9.72 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 360 11�0 120 1.04 7990 �14

4�0 475.66 0.365 3.65 7.29 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 4�0 14�0 151 � 7990 �14

600 605.2� 0.292 2.92 5.�3 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 600 14�0 151 � 7990 �14

720 711.�7 0.243 2.43 4.�6 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 720 14�0 151 � 7990 �14

900 907.91 0.194 1.94 3.�9 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 900 14�0 151 � 7990 �14

1200 1144.07 0.146 1.46 2.92 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 1200 14�0 151 � 7990 �14

1440 1396.15 0.122 1.22 2.43 (120)[) 1 � 1640 L
R � "191 (�#)� 1440 14�0 151 � 7990 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0��5LW

0.75kW
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交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0��5LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.1�370 L
R �"1�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.1�370 L
R �"1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ
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図 2 3/'.1�43 L
R �"1�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.1�43 L
R �"1�# �40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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軸ग़ه߸ - 3
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԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
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図 3 3/'.1�50 L
R �"1��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.1�50 L
R �"1�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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軸ग़ه߸ - 3
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ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75

0.75kW
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モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0��5LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.1�55 L
R �"1�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.1�55 L
R �"1�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/'.1�1640 L
R �"191�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.1�1640 L
R �"191�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ

2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ
ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ

3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 122 102 �5 95 4�
԰֎形 149 112 100 131 75

0.75kW
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オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )1�5LW

˙形ࣜه߸

BAP(X1)

AP(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM2 減速比ブレーキ無

RNFM2 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1630
 1631) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ"191> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
1.5kW

200(32)�220(32) 60(6)�60(6) 6.43(6.34)�6.22(6.34) 1725(110)�1745(110)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(64)�440(65) 60(6)�60(6) 3.22(3.17)�3.11(3.12) 1725(110)�1745(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

3/'.

2 � 470 L
R � "1 (�#) � 5 34.� 3.55 1.00 2060 210

'61 ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 2 � 470 L
R � "1 (�#) � 7.5 52.2 5.33 1.00 2300 235

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 2 � 470 L
R � "1 (�#) � 10 69.7 7.10 1.00 2600 265

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 2 � 470 L
R � "1 (�#) � 15 104 10.7 1.00 2940 300

20 19.69 �.75 �7.5 175 (120)[) 2 � 470 L
R � "1 (�#) � 20 139 14.2 1.00 3190 325

30 29.65 5.�3 5�.3 117 (120)[) 2 � 470 L
R � "1 (�#) � 30 209 21.3 1.00 35�0 365

40 40.15 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 2 � 53 L
R � "1 (�#) � 40 279 2�.4 1.47 5540 565

'61 ਤ 2
50 51.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 2 � 53 L

R � "1 (�#) � 50 34� 35.5 1.47 5�30 595
60 59.00 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 2 � 53 L

R � "1 (�#) � 60 41� 42.6 1.47 6030 615
�0 7�.57 2.19 21.9 43.� (120)[) 2 � 53 L

R � "1 (�#) � �0 557 56.� 1.00 6130 625
100 102.94 1.75 17.5 35.0 (120)[) 2 � 1630 L

R � "191 (�#)� 100 697 71.0 1.47 7990 �14
'62 ਤ 1

120 119.00 1.46 14.6 29.2 (120)[) 2 � 1630 L
R � "191 (�#)� 120 �36 �5.2 1.47 7990 �14

150 154.41 1.17 11.7 23.4 (120)[) 2 � 1631 L
R � "191 (�#)� 150 1040 107 1.17 7990 �14

'62 ਤ 2200 195.42 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 2 � 1631 L
R � "191 (�#)� 200 1390 142 � 7990 �14

240 244.07 0.729 7.29 14.6 (120)[) 2 � 1631 L
R � "191 (�#)� 240 14�0 151 � 7990 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

1.5kW



F61

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.2�470 L
R �"1�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.2�470 L
R �"1�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

2�(34) 29(35)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S-" J ˘ "S-# J ˘ /S3" J ˘ "S3#

- 3
ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ
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図 2 3/'.2�53 L
R �"1�40d�0 � ߸ه༷࢓

(3/'.2�53 L
R �"1�#�40d�0 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

36(42) 37(43)
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�0

˘
16

7
J

11
7

,

#$
#-

52�(59�)

77
195

3114
�7147�2

0

�40I6

5

12

�

�0
.10

77
19

5

�1
00

I7

1� 10
3

11
�

4��14

62

11�
10362

17

140�2

97(167)
64(133)

#"

3 114
�7 147 �2

0

�0.10

�1
00

I7

1�

�2

"�"

"

"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

- 3 - -

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 1�5LW

1.5kW



F62

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )1�5LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.2�1630 L
R �"191�100
120 � ߸ه༷࢓

(3/'.2�1630 L
R �"191�#�100
120 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/'.2�1631 L
R �"191�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.2�1631 L
R �"191�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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԰಺形 ԰֎形
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.20ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

- -

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 126 106 �5 95 4�
԰֎形 153 117 100 131 75

1.5kW



F63

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 2�2LW
˙形ࣜه߸

BAP(X1)

AP(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM3 減速比ブレーキ無

RNFM3 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1630
 1631) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ"191> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ
2.2kW

200(31)�220(31) 60(6)�60(6) �.96(�.6�)��.66(�.6�) 1750(135)�1760(135)
155(') I144

全ด֎ઔ形400(62)�440(62) 60(6)�60(6) 4.4�(4.34)�4.33(4.34) 1750(135)�1760(135)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐ高࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
10 10.1� 17.5 175 350 (120)[)

3/'.

3 � 54 L
R � "1 (�#) � 10 102 10.4 1.00 3730 3�0

'64 ਤ 1

15 15.24 11.7 117 233 (120)[) 3 � 54 L
R � "1 (�#) � 15 153 15.6 1.00 4220 430

20 20.29 �.75 �7.5 175 (120)[) 3 � 54 L
R � "1 (�#) � 20 204 20.� 1.00 4610 470

30 30.42 5.�3 5�.3 117 (120)[) 3 � 54 L
R � "1 (�#) � 30 307 31.3 1.00 5150 525

40 40.15 4.3� 43.� �7.5 (120)[) 3 � 54 L
R � "1 (�#) � 40 409 41.7 1.00 5540 565

50 51.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 3 � 54 L
R � "1 (�#) � 50 511 52.1 1.00 5�30 595

60 59.00 2.92 29.2 5�.3 (120)[) 3 � 54 L
R � "1 (�#) � 60 613 62.5 1.00 6030 615

�0 �0.50 2.19 21.9 43.� (120)[) 3 � 1630 L
R � "191 (�#)� �0 �17 �3.3 1.00 7�70 �02

'64 ਤ 2100 102.94 1.75 17.5 35.0 (120)[) 3 � 1630 L
R � "191 (�#)� 100 1020 104 1.00 7990 �14

120 119.00 1.46 14.6 29.2 (120)[) 3 � 1630 L
R � "191 (�#)� 120 1230 125 1.00 7990 �14

150 154.41 1.17 11.7 23.4 (120)[) 3 � 1631 L
R � "191 (�#)� 150 14�0 151 � 7990 �14

'64 ਤ 3200 195.42 0.�75 �.75 17.5 (120)[) 3 � 1631 L
R � "191 (�#)� 200 14�0 151 � 7990 �14

240 244.07 0.729 7.29 14.6 (120)[) 3 � 1631 L
R � "191 (�#)� 240 14�0 151 � 7990 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

2.2kW



F64

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

フランジ取付  RNFM タイプ
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )2�2LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.3�54 L
R �"1�10d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.3�54 L
R �"1�#�10d60 � ߸ه༷࢓ )
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図 3 3/'.3�1631 L
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 150 126 100 111 5�
԰֎形 1�3 141 123 151 �7

2.2kW
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F66

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
཰ޮߴ (+*4) 相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�2LW

˙形ࣜه߸

BES(X1)

ES(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F3頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM02 減速比ブレーキ無

RNFM02 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ&S91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

高効率 (JIS)
三相モータ 0.2kW

200�200�220 50�60�60 1.26�1.12�1.14 1430�1710�1730
120(&) I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 0.63�0.56�0.57 1430�1710�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

02 � 270 L
R � &S (�#) � 5 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 ��3 �34 90 �5 

'67 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 02 � 270 L
R � &S (�#) � 7.5 �.41 6.97 0.�57 0.710 2.00 9�1 932 100 95 

10 10.19 145 175 02 � 270 L
R � &S (�#) � 10 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 10�0 1030 110 105 

15 15.53 96.7 117 02 � 270 L
R � &S (�#) � 15 16.� 13.9 1.71 1.42 2.00 1230 11�0 125 120 

20 19.69 72.5 �7.5 02 � 270 L
R � &S (�#) � 20 22.4 1�.6 2.29 1.�9 2.00 1370 1320 140 135 

30 29.94 4�.3 5�.3 02 � 270 L
R � &S (�#) � 30 33.6 27.9 3.43 2.�4 2.00 1520 1470 155 150 

40 39.29 36.3 43.� 02 � 33 L
R � &S (�#) � 40 44.� 37.2 4.57 3.79 2.00 2650 2550 270 260 

'67 ਤ 250 4�.46 29.0 35.0 02 � 33 L
R � &S (�#) � 50 56.1 46.4 5.72 4.74 2.00 2�40 2750 290 2�0 

60 59.�9 24.2 29.2 02 � 33 L
R � &S (�#) � 60 67.3 55.7 6.�6 5.6� 2.00 2940 2�40 300 290 

�0 7�.�0 1�.1 21.9 02 � 40 L
R � &S (�#) � �0 �9.7 74.3 9.14 7.5� 2.00 4360 4270 445 435 

'67 ਤ 3100 100.35 14.5 17.5 02 � 40 L
R � &S (�#) � 100 112 92.9 11.4 9.47 2.00 4360 4360 445 445 

120 120.24 12.1 14.6 02 � 40 L
R � &S (�#) � 120 135 111 13.7 11.4 2.00 4360 4360 445 445

150 150.53 9.67 11.7 02 � 45 L
R � &S (�#) � 150 16� 139 17.1 14.2 2.00 4360 4360 445 445 

'6� ਤ 1200 195.39 7.25 �.75 02 � 45 L
R � &S (�#) � 200 224 1�6 22.9 1�.9 1.74 4360 4360 445 445 

240 237.50 6.04 7.29 02 � 45 L
R � &S (�#) � 240 269 223 27.4 22.7 1.45 4360 4360 445 445

300 301.12 4.�3 5.�3 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 300 317 262 32.3 26.7 1.00 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
300 311.59 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 300 2.00 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3
360 360.�1 4.03 4.�6 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 360 3�0 315 3�.7 32.1 1.00 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
360 373.36 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 360 1.93 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3
4�0 49�.1� 3.02 3.65 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 4�0 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
4�0 502.52 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 4�0 506 420 51.6 42.� 1.44 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3
600 621.72 2.42 2.92 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 600 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
600 602.13 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 600 633 525 64.6 53.5 1.16 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3
720 744.97 2.01 2.43 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 720 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
720 753.7� 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 720 732 629 74.6 64.2 � 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3
900 932.59 1.61 1.94 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
900 903.20 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 900 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3

1200 1210.57 1.21 1.46 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
1200 1194.57 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 1200 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3
1440 1413.2� 1.01 1.22 02 � 1440 LR � &S91 (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '6� ਤ 2
1440 1403.0� 02 � 1540 LR � &S91 (�#) � 1440 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '6� ਤ 3
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.2kW
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直
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入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
཰ޮߴ (+*4) 相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�2LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.02�270 L
R �&S�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�270 L
R �&S�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
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図 2 3/'.02�33 L
R �&S�40d60 � ߸ه༷࢓
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
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図 3 3/'.02�40 L
R �&S��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�40 L
R �&S�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
཰ޮߴ (+*4) 相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�2LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '3 ท ( ԰֎形 '5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.02�45 L
R �&S�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�45 L
R �&S�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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図 2 3/'.02�1440 L
R �&S91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1440 L
R �&S91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
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図 3 3/'.02�1540 L
R �&S91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1540 L
R �&S91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.16ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

#-

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 �5 70.5 �1.5 62 31
԰֎形 105 �1 60 �5 52

0.2kW
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直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
཰ޮߴ (+*4) 相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�4LW
˙形ࣜه߸

BES(X1)

ES(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
屋内形F4頁(屋外形F5頁)よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNFM05 減速比ブレーキ無

RNFM05 減速比ブレーキ付 枠番L
R

枠番L
R

஫ ) ࿮൪ (ɹɹɹ) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ&S91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

高効率 (JIS)
三相モータ 0.4kW

200�200�220 50�60�60 2.11�1.96�1.91 1420�1700�1720
120(&) I144

全ด֎ઔ形400�400�440 50�60�60 1.06�0.9��0.96 1420�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ࿮߸ه
൪ʵิॿ

形ࣜʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

3/'.

05 � 370 L
R � &S (�#) � 5 11.2 9.29 1.14 0.947 1.�� 1470 1370 150 140 

'70 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 05 � 370 L
R � &S (�#) � 7.5 16.� 13.9 1.71 1.42 1.�� 1670 1570 170 160 

10 10.19 145 175 05 � 370 L
R � &S (�#) � 10 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.�� 1�10 1720 1�5 175 

15 15.53 96.7 117 05 � 370 L
R � &S (�#) � 15 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.�� 2060 1960 210 200 

20 19.69 72.5 �7.5 05 � 370 L
R � &S (�#) � 20 44.� 37.2 4.57 3.79 1.�� 2260 2160 230 220 

30 30.7� 4�.3 5�.3 05 � 370 L
R � &S (�#) � 30 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.�� 2450 2350 250 240 

40 3�.70 36.3 43.� 05 � 43 L
R � &S (�#) � 40 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.�� 3970 3�20 405 390 

'70 ਤ 250 4�.09 29.0 35.0 05 � 43 L
R � &S (�#) � 50 112 92.9 11.4 9.47 1.�� 4170 4020 425 410 

60 60.07 24.2 29.2 05 � 43 L
R � &S (�#) � 60 135 111 13.7 11.4 1.�� 4310 4170 440 425 

�0 �0.31 1�.1 21.9 05 � 50 L
R � &S (�#) � �0 179 149 1�.3 15.2 1.�� 6230 6130 635 625 

'70 ਤ 3100 102.19 14.5 17.5 05 � 50 L
R � &S (�#) � 100 224 1�6 22.9 1�.9 1.�� 6230 6230 635 635 

120 120.19 12.1 14.6 05 � 50 L
R � &S (�#) � 120 269 223 27.4 22.7 1.�� 6230 6230 635 635

150 153.2� 9.67 11.7 05 � 55 L
R � &S (�#) � 150 336 279 34.3 2�.4 1.�� 6230 6230 635 635 

'71 ਤ 4200 193.15 7.25 �.75 05 � 55 L
R � &S (�#) � 200 44� 372 45.7 37.9 1.63 6230 6230 635 635 

240 235.71 6.04 7.29 05 � 55 L
R � &S (�#) � 240 53� 446 54.9 45.5 1.36 6230 6230 635 635 

300 297.6� 4.�3 5.�3 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 300 633 525 64.6 53.5 2.00 7990 7990 �14 �14 

'71 ਤ 5

360 350.10 4.03 4.�6 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 360 760 630 77.5 64.2 1.95 7990 7990 �14 �14 
4�0 475.66 3.02 3.65 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 4�0 1010 �40 103 �5.6 1.46 7990 7990 �14 �14 
600 605.2� 2.42 2.92 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 600 1270 1050 129 107 1.17 7990 7990 �14 �14 
720 711.�7 2.01 2.43 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 720 14�0 1260 151 12� � 7990 7990 �14 �14 
900 907.91 1.61 1.94 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 900 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14 

1200 1144.07 1.21 1.46 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 1200 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14 
1440 1396.15 1.01 1.22 05 � 1640 LR � &S91 (�#) � 1440 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW
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直
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軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
཰ޮߴ (+*4) 相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0�4LW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 1 3/'.05�370 L
R �&S�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�370 L
R �&S�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13(16) 14(17)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S-" J ˘ "S-# J ˘ /S3" J ˘ "S3#

- 3 - -

"�" 97 (140)
59.5 (103)

#"

,
J

#$

79

79
11

2

#-

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�

70

�7
0I

7

377 (420)

16

4��11

.�

11
2

�1
60

42
97

"

"

�1
7.

5

11647
��3

70

�7
0I

7

16

42
.�

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.05�43 L
R �&S�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�43 L
R �&S�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 3 3/'.05�50 L
R �&S��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�50 L
R �&S�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形
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軸ग़ه߸ - 3
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԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形
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- 3 - -
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ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.4kW
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入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

高効率 (JIS)
三相モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
཰ޮߴ (+*4) 相モータࡾ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�4LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕入Γ·͢ɻৄࡉ͸԰಺形 '4 ท ( ԰֎形 &5 ท ) Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

図 4 3/'.05�55 L
R �&S�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�55 L
R �&S�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
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軸ग़ه߸ - 3
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J ˘ /S-" J ˘ "S-# J ˘ /S3" J ˘ "S3#

- 3 - -

�1
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97 (140)97 (140)
59.5 (103)59.5 (103)
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00
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.10
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"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

図 5 3/'.05�1640 L
R �&S91�300d1440 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�1640 L
R �&S91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

73(75) 74(76)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J ˘ /S-" J ˘ "S-# J ˘ /S3" J ˘ "S3#
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- 3 - -

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.20ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ

ฏߦキー ( కࠐΈ形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎形͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J�� ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #" #$ #-
԰಺形 114 94 �5 95 4�
԰֎形 141 105 100 131 75

0.4kW
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モ
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タ
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YP
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IC

RN
FM
 T
yp
e

フランジ取付

ハイポニックギヤモータ

RNFMタイプ
単相モータ

単相レバーシブルモータ

F73

モータ༰ྔ モータछྨ ଎ൺൣғݮ ท
15W

単
相

モ
ー

タ

単
相

レ
バ

ー
シ

ブ
ル

モ
ー

タ 5

˛

240 '74

25W 5

˛

240 '76

40W 5

˛

1440 '7�

60W 5

˛

1440 '�1

90W 5

˛

1440 '�3

0.1kW 5

˛

1440 '�5

0.2kW 5

˛

1440 '��

0.4kW 5

˛

1440 '91

˞ɹ単相ిݯモータ付ʹ͸ɺิॿ形͕ࣜ付͖·͢ɻ 

ඪ४తʹ͸࣍ͷ௨ΓͰ͢ɻ
ท

単相モータɹ15Wd90W

単相モータɹ0.1kW d 0.4kW

単相レバーシブルモータ

�ɹɹ$"

�ɹɹ$#

�ɹɹ$$



F74

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )15W

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

BCA

CA/CC

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM0015

RNFM0015

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 15W 100�100 50�60

$" 0.34�0.32 $" 13�0�16�0
120(&) I120

อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ$$ 0.41�0.3� $$ 1290�1630
஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/'.

0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 5 0.371 0.307 0.03� 0.031 4.00 343 343 35 35

'75 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 7.5 0.556 0.461 0.057 0.047 4.00 343 343 35 35

10 10.00 145 175 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 10 0.742 0.615 0.076 0.063 4.00 343 343 35 35

12 12.27 121 146 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 12 0.�90 0.73� 0.091 0.075 4.00 343 343 35 35

15 15.00 96.7 117 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 15 1.11 0.922 0.113 0.094 4.00 343 343 35 35

20 20.00 72.5 �7.5 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 20 1.4� 1.23 0.151 0.125 4.00 343 343 35 35

25 24.55 5�.0 70.0 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 25 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 4.00 343 343 35 35

30 30.00 4�.3 5�.3 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 30 2.23 1.�4 0.227 0.1�� 3.53 343 343 35 35

40 40.00 36.3 43.� 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 40 2.97 2.46 0.303 0.251 2.64 343 343 35 35

50 50.00 29.0 35.0 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 50 3.71 3.07 0.37� 0.313 2.12 343 343 35 35

60 60.91 24.2 29.2 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 60 4.45 3.69 0.454 0.376 1.76 343 343 35 35

�0 �0.00 1�.1 21.9 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� �0 5.93 4.92 0.605 0.501 1.32 343 343 35 35

100 100.00 14.5 17.5 0015 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 100 7.42 6.15 0.756 0.627 1.06 343 343 35 35

120 121.�2 12.1 14.6 0015 � 03 L
R � $"�$$ (�#)� 120 �.90 7.3� 0.90� 0.752 3.34 10�0 10�0 110 110

'75 ਤ 2
160 160.00 9.06 10.9 0015 � 03 L

R � $"�$$ (�#)� 160 11.9 9.�3 1.21 1.00 2.50 10�0 10�0 110 110
200 200.00 7.25 �.75 0015 � 03 L

R � $"�$$ (�#)� 200 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110
240 243.64 6.04 7.29 0015 � 03 L

R � $"�$$ (�#)� 240 17.� 14.� 1.�2 1.50 1.67 10�0 10�0 110 110
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

15W



F75

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 15W
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.0015�01 L
R �$"�$$�5d100 � ߸ه༷࢓

(3/'.0015�01 L
R �$"�#�5d100 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.7(3.3)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形
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・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

図 2 3/'.0015�03 L
R �$"�$$�120d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.0015�03 L
R �$"�#�120d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.7(3.3)

軸ग़ه߸ - 3
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・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

15W



F76

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )25W

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

BCA

CA/CC

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM0025

RNFM0025

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 25W 100�100 50�60

$" 0.51�0.49 $" 1330�1640
120(&) I120

อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ$$ 0.57�0.66 $$ 1310�1620
஫ ) ブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/'.

0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 5 0.61� 0.512 0.063 0.052 2.40 343 343 35 35

'77 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 7.5 0.927 0.76� 0.095 0.07� 2.40 343 343 35 35

10 10.00 145 175 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 10 1.24 1.02 0.126 0.104 2.40 343 343 35 35

12 12.27 121 146 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 12 1.4� 1.23 0.151 0.125 2.40 343 343 35 35

15 15.00 96.7 117 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 15 1.�5 1.54 0.1�9 0.157 2.40 343 343 35 35

20 20.00 72.5 �7.5 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 20 2.47 2.05 0.252 0.209 2.40 343 343 35 35

25 24.55 5�.0 70.0 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 25 3.09 2.56 0.315 0.261 2.40 343 343 35 35

30 30.00 4�.3 5�.3 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 30 3.71 3.07 0.37� 0.313 2.12 343 343 35 35

40 40.00 36.3 43.� 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 40 4.95 4.10 0.504 0.41� 1.59 343 343 35 35

50 50.00 29.0 35.0 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 50 6.1� 5.12 0.630 0.522 1.27 343 343 35 35

60 60.91 24.2 29.2 0025 � 01 L
R � $"�$$ (�#)� 60 7.42 6.15 0.756 0.627 1.06 343 343 35 35

�0 �0.00 1�.1 21.9 0025 � 03 L
R � $"�$$ (�#)� �0 9.�9 �.20 1.01 0.�36 2.40 10�0 10�0 110 110

'77 ਤ 2

100 100.00 14.5 17.5 0025 � 03 L
R � $"�$$ (�#)� 100 12.4 10.2 1.26 1.04 2.40 10�0 10�0 110 110

120 121.�2 12.1 14.6 0025 � 03 L
R � $"�$$ (�#)� 120 14.� 12.3 1.51 1.25 2.00 10�0 10�0 110 110

160 160.00 9.06 10.9 0025 � 03 L
R � $"�$$ (�#)� 160 19.� 16.4 2.02 1.67 1.50 10�0 10�0 110 110

200 200.00 7.25 �.75 0025 � 03 L
R � $"�$$ (�#)� 200 24.7 20.5 2.52 2.09 1.20 10�0 10�0 110 110

240 243.64 6.04 7.29 0025 � 03 L
R � $"�$$ (�#)� 240 29.7 24.6 3.03 2.51 1.00 10�0 10�0 110 110

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
4. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
5. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

25W



F77

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 25W
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.0025�01 L
R �$"�$$�5d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.0025�01 L
R �$"�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

2.�(3.4)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。
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・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

25W



F78

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

40W フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

BCA(X1)

CA/CC(X1)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM004

RNFM004

஫ ) ࿮൪ (1240) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 40W 100�100 50�60

$"ɹˑ 0.76�0.�5 
˒ 0.7��0.7�

$"ɹˑ 1300�1600 
˒ 1360�1660

120(&) I120
อޢ形ʢࣗྫྷ形ʣ$$ɹˑ 0.�4�0.97 

˒ 0.7��0.92
$$ɹˑ 1270�15�0 

˒ 1370�1670
஫ ) 1. モータͱݮ଎ൺͷ૊߹ͤʹΑΓఆ֨ిྲྀ஋͕มΘΓ·͢ɻͦΕͧΕͷఆ֨ిྲྀ஋͕౰ͯ͸·Δݮ଎ൺ͸ҎԼͱͳΓ·͢ɻ

ˑ 1 � 5 d 1 � 120ɹ˒ 1 � 150 d 1 � 1440
2. ࿮൪ 05 ͱ 07 ͷブレーキ付͸อޢ形ʢ֎ઔ形ʣʹͳΓ·͢ɻ

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.01 290 350

3/'.

004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 5 1.12 0.929 0.114 0.095 1.50 441 392 45 40

'79 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 7.5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.50 490 441 50 45

10 10.00 145 175 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 10 2.24 1.�6 0.229 0.1�9 1.50 539 490 55 50

12 12.27 121 146 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 12 2.69 2.23 0.274 0.227 1.50 5�� 539 60 55

15 15.00 96.7 117 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 15 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.50 5�� 5�� 60 60

20 20.00 72.5 �7.5 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 20 4.4� 3.72 0.457 0.379 1.50 5�� 5�� 60 60

25 24.55 5�.0 70.0 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 25 5.61 4.64 0.572 0.474 1.50 5�� 5�� 60 60

30 30.00 4�.3 5�.3 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 30 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.50 5�� 5�� 60 60

40 40.00 36.3 43.� 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 40 �.97 7.43 0.914 0.75� 1.31 5�� 5�� 60 60

50 50.00 29.0 35.0 004 � 05 L
R � $"�$$ (�#) � 50 11.2 9.29 1.14 0.947 1.05 5�� 5�� 60 60

60 60.91 24.2 29.2 004 � 07 L
R � $"�$$ (�#) � 60 13.5 11.1 1.37 1.14 1.50 10�0 10�0 110 110

'79 ਤ 2
�0 �0.00 1�.1 21.9 004 � 07 L

R � $"�$$ (�#) � �0 17.9 14.9 1.�3 1.52 1.50 10�0 10�0 110 110
100 100.00 14.5 17.5 004 � 07 L

R � $"�$$ (�#) � 100 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.20 10�0 10�0 110 110
120 121.�2 12.1 14.6 004 � 07 L

R � $"�$$ (�#) � 120 26.9 22.3 2.74 2.27 1.00 10�0 10�0 110 110
150 152.14 9.67 11.7 004 � 17 L

R � $"�$$ (�#) � 150 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.60 1420 1420 145 145
'�0 ਤ 1200 195.61 7.25 �.75 004 � 17 L

R � $"�$$ (�#) � 200 44.� 37.2 4.57 3.79 1.20 1420 1420 145 145
240 234.64 6.04 7.29 004 � 17 L

R � $"�$$ (�#) � 240 53.� 44.6 5.49 4.55 1.00 1420 1420 145 145
300 297.57 4.�3 5.�3 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 300 63.3 52.5 6.46 5.35 1.55 1550 1550 15� 15�

'�0 ਤ 2

360 346.15 4.03 4.�6 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 360 76.0 62.9 7.75 6.42 1.29 1550 1550 15� 15�
4�0 4�5.71 3.02 3.65 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 4�0 9�.1 �3.9 10.0 �.56 � 1550 1550 15� 15�
600 626.32 2.42 2.92 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
720 72�.57 2.01 2.43 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
900 923.72 1.61 1.94 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

1200 1159.41 1.21 1.46 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
1440 1424.62 1.01 1.22 004 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
6. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ防水形ͷ৔߹ɺݮ଎ൺ 5 ʙ 120 ͷ࿮൪͸ 15 ࿮ͱͳΓ·͢ɻ

40W



F79

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 40W
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.004�05 L
R �$"�$$�5d50 � ߸ه༷࢓

(3/'.004�05 L
R �$"�#�5d50 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.0(3.6)

軸ग़ه߸ - 3
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・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

図 2 3/'.004�07 L
R �$"�$$�60d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.004�07 L
R �$"�#�60d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

3.1(3.7)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ 40W



F80

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

40W フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.004�17 L
R �$"�$$�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.004�17 L
R �$"�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )
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԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。
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図 2 3/'.004�1240 LR �$"91�$$91�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/'.004�1240 LR �$"91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )
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・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

40W



F81

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

フランジ取付  RNFM タイプ 60W単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM006 減速比

RNFM006 減速比枠番L
R

枠番L
R

BCA(X1)

CA/CC(X1)

஫ ) ࿮൪ (1240) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 60W 100�100 50�60

$" 1.1�1.1 $"1340�1670
120(&) I120

อޢ形ʢ֎ઔ形ʣ$$ 1.1�1.4 $$ 1370�1660

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/'.

006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 5 1.6� 1.39 0.171 0.142 1.50 539 490 55 50

'�2 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 7.5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.50 5�� 539 60 55

10 10.1� 145 175 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 10 3.36 2.79 0.343 0.2�4 1.50 637 5�� 65 60

12 12.00 121 146 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 12 4.04 3.34 0.412 0.341 1.50 6�6 637 70 65

15 15.00 96.7 117 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 15 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.50 735 6�6 75 70

20 20.36 72.5 �7.5 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 20 6.73 5.57 0.6�6 0.56� 1.50 7�5 735 �0 75

25 25.42 5�.0 70.0 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 25 �.41 6.97 0.�57 0.710 1.50 �34 7�5 �5 �0

30 30.4� 4�.3 5�.3 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 30 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.50 ��3 �34 90 �5

40 3�.�9 36.3 43.� 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 40 13.5 11.1 1.37 1.14 1.50 9�1 932 100 95

50 50.71 29.0 35.0 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 50 16.� 13.9 1.71 1.42 1.50 10�0 1030 110 105

60 60.�3 24.2 29.2 006 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 60 20.2 16.7 2.06 1.70 1.50 10�0 10�0 110 110

�0 77.7� 1�.1 21.9 006 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � �0 26.9 22.3 2.74 2.27 1.50 1420 1370 145 140

'�2 ਤ 2

100 103.16 14.5 17.5 006 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 100 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.50 1420 1420 145 145

120 116.67 12.1 14.6 006 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 120 40.4 33.4 4.12 3.41 1.34 1420 1420 145 145

150 152.14 9.67 11.7 006 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 150 50.4 41.� 5.14 4.26 1.07 1420 1420 145 145

200 195.61 7.25 �.75 006 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

240 234.64 6.04 7.29 006 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

300 297.57 4.�3 5.�3 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 300 95.0 7�.7 9.6� �.02 1.03 1550 1550 15� 15�

'�2 ਤ 3

360 346.15 4.03 4.�6 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 360 9�.1 94.4 10.0 9.63 � 1550 1550 15� 15�
4�0 4�5.71 3.02 3.65 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
600 626.32 2.42 2.92 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
720 72�.57 2.01 2.43 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
900 923.72 1.61 1.94 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

1200 1159.41 1.21 1.46 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
1440 1424.62 1.01 1.22 006 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
6. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

60W



F82

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

60W フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.006�15 L
R �$"�$$�5d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.006�15 L
R �$"�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.3(4.7)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

A

A

A-A
38
7

98

5

3 5

22

8
1890

23
.1

231（271）
45

90

186（226）

A

A

7
38 98

22

Ø104

４-Ø6.5

□
96

Ø15h6

L=300

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

図 2 3/'.006�17 L
R �$"�$$��0d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.006�17 L
R �$"�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

4.5(4.9)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

A

A

A-A
38
7

98

22

8
1890

23
.1

231（271）
45

90

186（226）

6

6

3.
5

A

A

7
38 98

22

Ø104

４-Ø6.5

□
96

Ø18h6

L=300

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

図 3 3/'.006�1240 LR �$"91�$$91�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/'.006�1240 LR �$"91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

7.7(�.1)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

127

51

40 65

248(288)
299(339)
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4-Ø9

Ø
78 Ø
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Ø
14

Ø22h6
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4173 63.5

5
36
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6

Ø
78

Ø
78

A

A

Ø
14

5

41 7363.5
36
12

R1

M6

□
96（
□
96
）

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

A

A

M6

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

60W



F83

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ
取付

90Wフランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM009 減速比

RNFM009 減速比枠番L
R

枠番L
R

BCA(X1)

CA/CC(X1)

஫ ) ࿮൪ (1240) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ
単相レバーシブルモータ 90W 100�100 50�60

$" 1.6�1.6 $" 1350�1650
120(&) I120

อޢ形ʢ֎ઔ形ʣ$$ 1.6�2.1 $$ 1360�1660

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

形ࣜ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN kHGɾN / kHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

3/'.

009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 5 2.52 2.09 0.257 0.213 1.00 539 490 55 50

'�4 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 7.5 3.7� 3.13 0.3�6 0.320 1.00 5�� 539 60 55

10 10.1� 145 175 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 10 5.04 4.1� 0.514 0.426 1.00 637 5�� 65 60

12 12.00 121 146 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 12 6.05 5.02 0.617 0.511 1.00 6�6 637 70 65

15 15.00 96.7 117 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 15 7.57 6.27 0.772 0.639 1.00 735 6�6 75 70

20 20.36 72.5 �7.5 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 20 10.1 �.36 1.03 0.�52 1.00 7�5 735 �0 75

25 25.42 5�.0 70.0 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 25 12.6 10.4 1.29 1.07 1.00 �34 7�5 �5 �0

30 30.4� 4�.3 5�.3 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 30 15.1 12.5 1.54 1.2� 1.00 ��3 �34 90 �5

40 3�.�9 36.3 43.� 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 40 20.2 16.7 2.06 1.70 1.00 9�1 932 100 95

50 50.71 29.0 35.0 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 50 25.2 20.9 2.57 2.13 1.00 10�0 1030 110 105

60 60.�3 24.2 29.2 009 � 15 L
R � $"�$$ (�#) � 60 30.3 25.1 3.09 2.56 1.00 10�0 10�0 110 110

�0 77.7� 1�.1 21.9 009 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � �0 40.4 33.4 4.12 3.41 1.00 1420 1370 145 140

'�4 ਤ 2

100 103.16 14.5 17.5 009 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 100 50.4 41.� 5.14 4.26 1.00 1420 1420 145 145

120 116.67 12.1 14.6 009 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 120 53.9 50.2 5.50 5.11 � 1420 1420 145 145

150 152.14 9.67 11.7 009 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 150 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

200 195.61 7.25 �.75 009 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 200 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

240 234.64 6.04 7.29 009 � 17 L
R � $"�$$ (�#) � 240 53.9 53.9 5.50 5.50 � 1420 1420 145 145

300 297.57 4.�3 5.�3 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 300 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

'�4 ਤ 3

360 346.15 4.03 4.�6 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 360 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
4�0 4�5.71 3.02 3.65 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 4�0 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
600 626.32 2.42 2.92 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 600 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
720 72�.57 2.01 2.43 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 720 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
900 923.72 1.61 1.94 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 900 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�

1200 1159.41 1.21 1.46 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 1200 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
1440 1424.62 1.01 1.22 009 � 1240 LR � $"91�$$91 (�#)� 1440 9�.1 9�.1 10.0 10.0 � 1550 1550 15� 15�
஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ

2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜͷʮ$"ʯ͸単相モータɺʮ$$ʯ͸単相レバーシブルモータΛࣔ͠·͢ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻレバーシブルモータ͸ブレーキ無ͷΈͰ͢ɻ
6. ԰֎形͸製࡞Ͱ͖·ͤΜɻ防水形Λ͝ݕ౼͍ͩ͘͞ɻ

90W



F84

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

90W フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ、単相レバーシブルモータ ( 屋内形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

図 1 3/'.009�15 L
R �$"�$$�5d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.009�15 L
R �$"�#�5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

5.0(5.4)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

A

A

A-A

38
7

98

5

3 5

22

A

A

7

38 98

22

Ø15h6

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

8
1890

23
.1

231（271）
45

90

186（226）

Ø104

4-Ø6.5

□
96

L=300

図 2 3/'.009�17 L
R �$"�$$��0d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.009�17 L
R �$"�#��0d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

5.0(5.4)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

A

A

A-A
38
7

98

22

8
1890

23
.1

231（271）
45

90

186（226）

6

6

3.
5

A

A

7
38 98

22

Ø104

４-Ø6.5

□
96

Ø18h6

L=300

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

図 3 3/'.009�1240 LR �$"91�$$91�300d1440 � ߸ه༷࢓
(3/'.009�1240 LR �$"91�#�300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形

�.2(�.6)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰಺形

J1/959 J1/959

M6

127

51

40 65

248(288)
299(339)

12
7

76
51

65
40

9

4-Ø9

Ø
78

Ø
78

A-A

Ø
14

6

6

Ø22h6

3.
5

5

4173 63.5
36

Ø
78

Ø
78

Ø
14

5

41 7363.5
36
1212

A

AR1 R1

A

A

M6

□
96（
□
96
）

L LR

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼキーߔɹฏߦキー ( ී௨形 ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

90W



F85

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�1LWフランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM01 減速比

RNFM01 減速比

減速比

減速比枠番L
R

枠番L
R

BCB(X1)

CB(X1)

஫ ) ࿮൪ (1340
 1440) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ 0.1kW
100�100 50�60 2.��2.2 1450�1740

130(#) I144
全ด֎ઔ形200�200 50�60 1.4�1.1 1450�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮൪ ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[

5 5.00 290 350

3/'.

01 � 190 L
R � $# (�#) � 5 2.�0 2.32 0.2�6 0.237 2.00 637 5�� 65 60

'�6 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 01 � 190 L
R � $# (�#) � 7.5 4.20 3.4� 0.429 0.355 2.00 6�6 637 70 65

10 10.00 145 175 01 � 190 L
R � $# (�#) � 10 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 7�5 735 �0 75

15 14.7� 96.7 117 01 � 190 L
R � $# (�#) � 15 �.41 6.97 0.�57 0.710 2.00 ��3 �34 90 �5

20 20.00 72.5 �7.5 01 � 190 L
R � $# (�#) � 20 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 9�1 932 100 95

30 30.00 4�.3 5�.3 01 � 190 L
R � $# (�#) � 30 16.� 13.9 1.71 1.42 2.00 10�0 1030 110 105

40 39.02 36.3 43.� 01 � 23 L
R � $# (�#) � 40 22.4 1�.6 2.29 1.�9 2.00 1620 1570 165 160

'�6 ਤ 250 4�.70 29.0 35.0 01 � 23 L
R � $# (�#) � 50 2�.0 23.2 2.�6 2.37 2.00 1720 1670 175 170

60 57.17 24.2 29.2 01 � 23 L
R � $# (�#) � 60 33.6 27.9 3.43 2.�4 2.00 1770 1720 1�0 175

�0 79.97 1�.1 21.9 01 � 20 L
R � $# (�#) � �0 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1770 1770 1�0 1�0

'�6 ਤ 3100 99.17 14.5 17.5 01 � 20 L
R � $# (�#) � 100 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1�10 1770 1�5 1�0

120 117.96 12.1 14.6 01 � 20 L
R � $# (�#) � 120 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5

150 153.11 9.67 11.7 01 � 35 L
R � $# (�#) � 150 �4.1 69.7 �.57 7.10 2.00 3090 3090 315 315

'�7 ਤ 4200 19�.75 7.25 �.75 01 � 35 L
R � $# (�#) � 200 112 92.9 11.4 9.47 1.74 3090 3090 315 315

240 232.03 6.04 7.29 01 � 35 L
R � $# (�#) � 240 135 111 13.7 11.4 1.45 3090 3090 315 315

300 302.72 4.�3 5.�3 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 300 15� 131 16.1 13.4 1.00 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

300 301.12 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 300 2.00 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

360 360.10 4.03 4.�6 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 360 190 157 19.4 16.0 1.00 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

360 360.�1 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 360 2.00 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

4�0 479.79 3.02 3.65 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 4�0 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

4�0 49�.1� 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 4�0 253 210 25.� 21.4 1.54 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

600 595.00 2.42 2.92 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 600 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

600 621.72 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 600 317 262 32.3 26.7 1.23 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

720 707.7� 2.01 2.43 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 720 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

720 744.97 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 720 3�0 315 3�.7 32.1 1.03 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

900 �92.50 1.61 1.94 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 900 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

900 932.59 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

1200 11�0.45 1.21 1.46 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 1200 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

1200 1210.57 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

1440 13�2.22 1.01 1.22 01 � 1340 L
R � $#91 (�#) � 1440 195 195 19.9 19.9 � 25�0 25�0 263 263 '�7 ਤ 5

1440 1413.2� 01 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '�7 ਤ 6

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.1kW



F86

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�1LW フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ� � ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ '6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/'.01�190 L
R �$#�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�190 L
R �$#�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

6.5(�.0) 7.5(�.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

"

"

"

"

"�"
7�

36 �4

2� 39
�4

�I
7

12

.6

6
72

5�

.6

�1
24

45
1�90

10
.4

10
0.

4

67�
36�4

⾘
10

4

266 (29�)
�2�0�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

2�39

4545
90 24

.7

�4
�I

7

12
4��6.5

6

6

3.
5

�1�I6

72
5�

- - -3

J
,

59 (91)
52 (66)

#$
�#$�

#-
�#-�

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.6ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.01�23 L
R �$#�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�23 L
R �$#�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.0(9.5) �.5(10)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

�1
24

- - -3

J
,

59 (91)
52 (66)

#$

#-

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

61
34

73
34 61

�0

20

�1
4

4��9

6

6

3.
5

�22I6

72
5�

302(334)

46
73

11
9

�5
5I

7

3
41 109

�7

7036

12

�1
4

.6

�5
5I

7 72
5�

"�"

"

"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�316�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

図 3 3/'.01�20 L
R �$#��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�20 L
R �$#�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.5(9.5) 9.0(10)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

�1
24

- - -3

J
,

59 (91)
52 (66)

#$

#-

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

3
41 109

�7

7036

12

�1
4

.6

72
5�

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

11
9

73 61
46 34

73
34 61

�0

20

�1
4

296 (32�)

4��9

6

6

3.
5

�22I6

�5
5I

7

�5
5I

772
5� "

"

"�"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�310�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ  ฏߦキー ( క

Έ形ࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73

0.1kW



F87

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 0�1LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ� � ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ '6 ทͰ͢ɻ

図 4 3/'.01�35 L
R �$#�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�35 L
R �$#�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

�1
24

- - -3

J
,

59 (91)
52 (66)

#$

#-

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16

72
5�

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

74

�2�I6

�70 42

�7
0I

7

329 (361)

16

4��11

.�

72
5� "

"

"�"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�343�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

図 5 3/'.01�1340 L
R �$#91�300d600 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�1340 L
R �$#91�#�300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

12(13) 12.5(13.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

J
,

59 (91)
52 (66)

#$

#-

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

"

"

"�"

"

" 32

195

42
16

71

��
9

.�

7�46

9

��
5

5�
72

5 �1
92 �1

7.
5

�

�2�I6

7

4

32

˘
90

9
46

195

16

717�

��
5

�1
9

.�

47
79

60
92

15
2

7947
152 26.5

4��11

13160

379 (411)

�1
24

42

��
9

5�
72

5
92�1

7.
5

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

�393�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

図 6 3/'.01�1440 L
R �$#91�300d600 � ߸ه༷࢓

(3/'.01�1440 L
R �$#91�#�300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

17(1�.5) 17.5(19)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

J
,

59 (91)
52 (66)

#$

#-

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

4��14

17
�

10
�

70
92

54

�32I6

5

10

�

59 91
5�

16

32

4417�
9254

421 (453)

16370

11
˘

90.�

105
1011�

246
96

�9
5

�1
24�9

9

5�
72

�2
0

5

5991
5�

16

32

105
10 11�

246
96

�9
5

.�

�9
9

5�
72

�2
05 "�"

"

"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�435�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ  ฏߦキー ( క

Έ形ࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73

0.1kW



F88

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�2LW フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM02 減速比

RNFM02 減速比枠番L
R

枠番L
R

BCB(X1)

CB(X1)

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ 0.2kW
100�100 50�60 4.1�3.3 1440�1730

130(#) I144
全ด֎ઔ形200�200 50�60 2.1�1.7 1440�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮൪ ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[

5 5.13 290 350

3/'.

02 � 270 L
R � $# (�#) � 5 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 ��3 �34 90 �5

'�9 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 02 � 270 L
R � $# (�#) � 7.5 �.41 6.97 0.�57 0.710 2.00 9�1 932 100 95

10 10.19 145 175 02 � 270 L
R � $# (�#) � 10 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 10�0 1030 110 105

15 15.53 96.7 117 02 � 270 L
R � $# (�#) � 15 16.� 13.9 1.71 1.42 2.00 1230 11�0 125 120

20 19.69 72.5 �7.5 02 � 270 L
R � $# (�#) � 20 22.4 1�.6 2.29 1.�9 2.00 1370 1320 140 135

30 29.94 4�.3 5�.3 02 � 270 L
R � $# (�#) � 30 33.6 27.9 3.43 2.�4 2.00 1520 1470 155 150

40 39.02 36.3 43.� 02 � 23 L
R � $# (�#) � 40 44.� 37.2 4.57 3.79 1.00 1620 1570 165 160

'�9 ਤ 250 4�.70 29.0 35.0 02 � 23 L
R � $# (�#) � 50 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1720 1670 175 170

60 57.17 24.2 29.2 02 � 23 L
R � $# (�#) � 60 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.00 1770 1720 1�0 175

�0 �1.79 1�.1 21.9 02 � 30 L
R � $# (�#) � �0 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 3040 2940 310 300

'�9 ਤ 3100 102.07 14.5 17.5 02 � 30 L
R � $# (�#) � 100 112 92.9 11.4 9.47 1.00 3090 3040 315 310

120 122.31 12.1 14.6 02 � 30 L
R � $# (�#) � 120 135 111 13.7 11.4 1.00 3090 3090 315 315

150 150.53 9.67 11.7 02 � 45 L
R � $# (�#) � 150 16� 139 17.1 14.2 2.00 4360 4360 445 445

'90 ਤ 1200 195.39 7.25 �.75 02 � 45 L
R � $# (�#) � 200 224 1�6 22.9 1�.9 1.74 4360 4360 445 445

240 237.50 6.04 7.29 02 � 45 L
R � $# (�#) � 240 269 223 27.4 22.7 1.45 4360 4360 445 445

300 301.12 4.�3 5.�3 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 300 317 262 32.3 26.7 1.00 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

300 311.59 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 300 2.00 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

360 360.�1 4.03 4.�6 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 360 3�0 315 3�.7 32.1 1.00 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

360 373.36 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 360 1.93 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

4�0 49�.1� 3.02 3.65 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 4�0 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

4�0 502.52 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 4�0 506 420 51.6 42.� 1.44 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

600 621.72 2.42 2.92 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 600 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

600 602.13 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 600 633 525 64.6 53.5 1.16 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

720 744.97 2.01 2.43 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 720 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

720 753.7� 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 720 732 629 74.6 64.2 � 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

900 932.59 1.61 1.94 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 900 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

900 903.20 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 900 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

1200 1210.57 1.21 1.46 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 1200 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

1200 1194.57 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 1200 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

1440 1413.2� 1.01 1.22 02 � 1440 L
R � $#91 (�#) � 1440 390 390 39.� 39.� � 3500 3500 357 357 '90 ਤ 2

1440 1403.0� 02 � 1540 L
R � $#91 (�#) � 1440 732 732 74.6 74.6 � 46�0 46�0 477 477 '90 ਤ 3

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.2kW



F89

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�2LWフランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ� � ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ '6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/'.02�270 L
R �$#�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�270 L
R �$#�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

�.5(10) 9.0(10.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3
119

46
3

41109
�7

70
.6

36

12

11
9

73 61
46 34

73
34 61

20

�1
4

317 (349)
�331�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

4��9

6

6

3.
5

�22I6

�0

�5
5I

772
5� �1

24

3
41 109

�7

7036

12
�1

4

�5
5I

7

.6

72
5�

"�"

"

"

"

"

59 (91)
52 (66)

#$

#-

J
,

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.02�23 L
R �$#�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�23 L
R �$#�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

10(11) 10.5(11.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

59 (91)
52 (66)

#$

#-

J
,

72 �7
��

�7
��

5�

72 �7
��

5�

36 70

3
12

41 109

�7

�5
5I

7

�1
4

"

"

"�"

"

" .6

119
46

3
41109

�7

70
.6

36

12

61
34

73
34 61

�0

20

�1
4

4��9

6

6

3.
5

�22I6

72
5�

322 (354)

46
73

11
9

�5
5I

7

�1
24

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.�ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�336�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

図 3 3/'.02�30 L
R �$#��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�30 L
R �$#�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

12(13) 12.5(13.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

59 (91)
52 (66)

#$

#-

J
,

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

�1
7.

5

11647
��3

70
.�

42

�7
0I

7

16

72
5�

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

97

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�
70 42

�7
0I

7

16

4��11

.�

341 (373)

�1
24

72
5� "

"

"�"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�355�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ  ฏߦキー ( క

Έ形ࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73

0.2kW



F90

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�2LW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ� � ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ '6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/'.02�45 L
R �$#�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�45 L
R �$#�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(16) 15.5(16.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

59 (91)
52 (66)

#$

#-

J
,

72 �7
��

�7
��

�7
��

5�

5�

��
0I

7

3 9�
63 127 �1

7.
5

16

70
.�

72
5�

112

49
�7

62
10

016
2

14

49 �7
62 100

162

4��11

5�

��
0I

7

39�
63127�1

7.
5

16

.�

�32I6

�

10

5

3�9 (421)

70

72
5� �1

24

"

"

"

"

"�"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�403�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

図 2 3/'.02�1440 L
R �$#91�300d600 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1440 L
R �$#91�#�300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

1�.5(19.5) 19(20)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

59 (91)
52 (66)

#$

#-

J
,

72 �7
��

�7
��

�7
��

5��1
24

5991
5�

16

32

105
10 11�

246
96

�9
5

.�

�9
9

5�
72

�2
05 4��14

17
�

10
�

70
92

54

�32I6

5

10

�

59 91
5�

16

32

4417�
9254

441 (473)

16370
11

˘
90.�

105
1011�

246
96

�9
5

�9
9

5�
72

�2
0 5

"

"

"�"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.12ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�455�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

図 3 3/'.02�1540 L
R �$#91�300d600 � ߸ه༷࢓

(3/'.02�1540 L
R �$#91�#�300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

29(30) 29.5(30.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

59 (91)
52 (66)

#$

#-

J
,

72 �7
��

�7
��

�7
��

5��1
24

213
64

�4

21
3

12
9

10

12

5

�40I6

136

�

29�
6�110 120

�2

�1
10

33

1�

�4 64
10

9

54
109

197

14
˘

11
25

4��1�

.10

4�5 (517)

�1
14

5�
72

10 136

29�
6� 110120

�2

�1
10

1� 5

.10
33 �1

14
5�

72

"

"

"�"
"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.16ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ

�499�ʢ԰֎形ɾブレーキ無ͷΈʣ஫4

�#$�

�#-�

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ  ฏߦキー ( క

Έ形ࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. � � ಺͸԰֎形ɾブレーキ無ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎形ɾブレーキ無༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕モータ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
7. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 11� 90 147 55.5
԰֎形 120 90 164.5 73

フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

0.2kW



F91

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�4LWフランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙形ࣜه߸

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。F6頁よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
ブレーキ無

ブレーキ付

RNFM05 減速比

RNFM05 減速比枠番L
R

枠番L
R

BCB(X1)

CB(X1)

஫ ) ࿮൪ (1640) ͷ形ࣜه߸Ͱ͸ɺิॿ形͕ࣜʮ91> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙モータಛੑද

モータछྨ モータ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <"> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋラε อࣜํޢ

単相モータ 0.4kW
100�100 50�60 6.��5.� 1440�1740

130(#) I144
全ด֎ઔ形200�200 50�60 3.4�2.9 1440�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़力ճస਺ 形ࣜه߸ʢৄࡉ͸ %16 ทʣ ग़力τルΫ 5PVU
S'

ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮൪ ʵ ิॿ
形ࣜ ʵ ଎ൺݮ

/ɾN kHGɾN / kHG
50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[

5 5.13 290 350

3/'.

05 � 370 L
R � $# (�#) � 5 11.2 9.29 1.14 0.947 1.�� 1470 1370 150 140

'92 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 05 � 370 L
R � $# (�#) � 7.5 16.� 13.9 1.71 1.42 1.�� 1670 1570 170 160

10 10.19 145 175 05 � 370 L
R � $# (�#) � 10 22.4 1�.6 2.29 1.�9 1.�� 1�10 1720 1�5 175

15 15.53 96.7 117 05 � 370 L
R � $# (�#) � 15 33.6 27.9 3.43 2.�4 1.�� 2060 1960 210 200

20 19.69 72.5 �7.5 05 � 370 L
R � $# (�#) � 20 44.� 37.2 4.57 3.79 1.�� 2260 2160 230 220

30 30.7� 4�.3 5�.3 05 � 370 L
R � $# (�#) � 30 67.3 55.7 6.�6 5.6� 1.�� 2450 2350 250 240

40 39.29 36.3 43.� 05 � 33 L
R � $# (�#) � 40 �9.7 74.3 9.14 7.5� 1.00 2650 2550 270 260

'92 ਤ 250 4�.46 29.0 35.0 05 � 33 L
R � $# (�#) � 50 112 92.9 11.4 9.47 1.00 2�40 2750 290 2�0

60 59.�9 24.2 29.2 05 � 33 L
R � $# (�#) � 60 135 111 13.7 11.4 1.00 2940 2�40 300 290

�0 7�.�0 1�.1 21.9 05 � 40 L
R � $# (�#) � �0 179 149 1�.3 15.2 1.00 4360 4270 445 435

'92 ਤ 3100 100.35 14.5 17.5 05 � 40 L
R � $# (�#) � 100 224 1�6 22.9 1�.9 1.00 4360 4360 445 445

120 120.24 12.1 14.6 05 � 40 L
R � $# (�#) � 120 269 223 27.4 22.7 1.00 4360 4360 445 445

150 153.2� 9.67 11.7 05 � 55 L
R � $# (�#) � 150 336 279 34.3 2�.4 1.�� 6230 6230 635 635

'93 ਤ 4200 193.15 7.25 �.75 05 � 55 L
R � $# (�#) � 200 44� 372 45.7 37.9 1.63 6230 6230 635 635

240 235.71 6.04 7.29 05 � 55 L
R � $# (�#) � 240 53� 446 54.9 45.5 1.36 6230 6230 635 635

300 297.6� 4.�3 5.�3 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 300 633 525 64.6 53.5 2.00 7990 7990 �14 �14

'93 ਤ 5

360 350.10 4.03 4.�6 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 360 760 629 77.5 64.2 1.95 7990 7990 �14 �14

4�0 475.66 3.02 3.65 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 4�0 1010 �39 103 �5.6 1.46 7990 7990 �14 �14

600 605.2� 2.42 2.92 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 600 1270 1050 129 107 1.17 7990 7990 �14 �14

720 711.�7 2.01 2.43 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 720 14�0 1260 151 12� � 7990 7990 �14 �14

900 907.91 1.61 1.94 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 900 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

1200 1144.07 1.21 1.46 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 1200 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

1440 1396.15 1.01 1.22 05 � 1640 L
R � $#91 (�#)� 1440 14�0 14�0 151 151 � 7990 7990 �14 �14

஫ ) 1. ग़力ճస਺͸ɺモータճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़力軸ڐ༰ラジアルՙॏ͸ɺग़力軸中ԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 形͓ࣜΑͼ S' ཝ͕ ʹͳ͍ͬͯΔػछ͸ɺۉҰෛՙɺӡసؒ࣌ 10 ؒ࣌ � ೔ʹ͓͚Δඪ४૊߹ͤͰ͢ɻ
4. S' ཝʹ � ͕付͍͍ͯΔ৔߹͸モータͷ全༰ྔ kW ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़力τルΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖用͍ͩ͘͞ɻ
5. (ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜΛࣔ͠·͢ɻ

0.4kW



F92

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

0�4LW フランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ� � ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ '6 ทͰ͢ɻ

図 1 3/'.05�370 L
R �$#�5d30 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�370 L
R �$#�#�5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

13.5(16.5) 14(17)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

97 (140)
59.5 (103)

#-
#$

�1
60

J
,

79

79

69 �7
5�

55

�1
7.

5

11647
��3

70

�7
0I

7

16

42

.�

14
2

�7
55

74
42

142
�755

7442

11

�1
7.

5

116 47
�� 3

7

4

�2�I6

�

70

�7
0I

7

377 (420)

16

4��11

.� 11
2

42
97

"

"

"�"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 2 3/'.05�33 L
R �$#�40d60 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�33 L
R �$#�#�40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

15(17) 15.5(17.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

3
16

4270

42 74
55 �7 97 (140)

59.5 (103)

142

97
#-

#$

��
116

3�0

�7
0I

7

74�7
14

2

�1
7.

5

11

3
16

42 70

��
116

�7
0I

7

�1
7.

5

�2�I6

�

4

7

42

47

55

4�⾘11

.�

�1
60

J
,

79

79

69 �7
5�

55

11
2

47

.�
"

"

"�"

"

"

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

図 3 3/'.05�40 L
R �$#��0d120 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�40 L
R �$#�#��0d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

1�(21) 1�.5(21.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

97 (140)
59.5 (103)

#-
#$

�1
60

J
,

79

79

69 �7
5�

55

3

5� 70

9�
16

12763

��
0I

7

�1
7.

53

5�70

49 �7
62 100100

162

112

9�
16

127 63

395 (43�)

�7
4962

10
016

2

��
0I

7

�1
7.

5

�32I6

10

�5

"

"

"

"

"�"

.�.�

4�⾘11

14

11
2

ɾ ຊػͷਾ付用ʹ͸࿡֯݀付Ϙルτʢ.10ʣΛ͝࢖用ͩ͘ ͍͞ɻ
ɾ 取付໘ΑΓモータ͕ग़ுΓ·͢ͷͰ͝஫ҙͩ͘ ͍͞ɻ

஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ  ฏߦキー ( క

Έ形ࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 133 104.5 205 75.5
԰֎形 135 104.5 222.5 93

0.4kW



F93

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

単相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

フランジ 
取付

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ブレーキ付ͷ形ࣜɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ� � ಺͸԰֎形ͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ '6 ทͰ͢ɻ

図 4 3/'.05�55 L
R �$#�150d240 � ߸ه༷࢓

(3/'.05�55 L
R �$#�#�150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ kH
԰಺形 ԰֎形

25(2�) 25.5(2�.5)

軸ग़ه߸ - 3

߸ه༷࢓
԰಺形 ԰֎形 ԰಺形 ԰֎形

J%/S-# J%"S-# J%/S3# J%"S3#

- - -3

97 (140�141)
59.5 (103)

#-
#$

�1
60

J
,

79

79

69 �7
5�

55

3 114
�7 147 �2

0

�0�2

�1
00

I7

1�

.10

471 (514�515)

77
195

3114
�7147�2

0

�40I6

5

12

�

�0

.10

77
19

5

�2

�1
00

I7

1�

10
3

11
�

4��14

62

11�
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஫ ) 1. ग़力軸ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 0401�199� �I6� Ͱ͢ɻ
2. 軸୺キーੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJIS # 1301�1996(IS0) キーٴͼ キーߔ  ฏߦキー ( క

Έ形ࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़力軸෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷ൓軸ग़ଆ用安全Χバー͸ɺ付ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
5. ิॿ形ࣜ 91 タイプͷインロー෦͸ృ૷͞Ε͍ͯΔͨΊɺҰൠެࠩͱͳΓ·͢ɻインロー෦Λృ૷無ͱ͢Δࣄ΋ՄೳͰ͢ͷͰ͓໰͍߹Θͤͩ͘͞

͍ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J , #$ #-
԰಺形 133 104.5 205 75.5
԰֎形 135 104.5 222.5 93

0�4LWフランジ取付  RNFM タイプ
単相モータ ( 屋内形・屋֎形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )

0.4kW
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ハイポニックギヤモータ

RNHMタイプ

G�

ท

૬Ϟʔλࡾ
ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 0.1L8 ʙ 5.5L8 (7

Πϯόʔλ༻ࡾ૬Ϟʔλ
Πϯόʔλ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ 0.1L8 ʙ 5.5L8 (35

཰ޮߴ (J*4) ૬Ϟʔλࡾ 0.2L8 ʙ 0.4L8 (55

୯૬Ϟʔλ 0.1L8 ʙ 0.4L8 (63
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๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
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୯૬ 
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ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
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தۭ࣠
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0.25L8
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0.55L8
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2.2L8

3.0L8
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7.5L8
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Λิ଍͢Δ߸هࣜܗͱ͸߸ه༷࢓ 6 ܻͷه߸Ͱ͢ɻ
ిѹ΍୺ࢠശͷछྨɺऔ෇Ґஔ΍ํ޲ͳͲΛγϯϓϧͳه߸Ͱ໌֬ʹࣔ͢͜ͱ͕ग़དྷ·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓Αͼ͓߸هࣜܗ %16 Λ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

˞ ͝ख഑࣌ʹจষ͓ࣔࢦΑͼه༷࢓߸ͷ͕ࡌهແ͍৔߹͸Χλϩάࡌهͷඪ४༷࢓Ͱ੡͍ͨ͠࡞·͢ɻ
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R/)M ߸ه༷࢓
ͷৄࡉท࣠ग़ L ࣠ग़ T ࣠ग़ R
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૬Ϟʔλࡾ
0.1L8d0.4L8 (8d(19 J2/1LA J2/1LA J2/1RA (3-1
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཰ޮߴ (J*4) ૬Ϟʔλࡾ
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୯૬Ϟʔλ 0.1L8d0.4L8 (64d(72 J%A4LB J%A4LB J%A4RB (5-1
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஫ ͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ͍ͯͭʹ߸ه༷࢓Ҏ֎ͷه্ .1 (
2. ੡࡞Մೳͳ༰ྔɺݮ଎ൺͷৄࡉ͸બఆදΛ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ

RNHM タイプɹɹɹه༷࢓߸Ұཡ
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֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

(3-1 ԰಺ܗ
૬Ϟʔλࡾ (0.1L8d0.4L8) (8d (19 ท

Πϯόʔλ༻ࡾ૬Ϟʔλ (0.1L8d0.2L8) (36d(41 ท

཰ޮߴ (J*4) ૬Ϟʔλࡾ (0.2L8) (56d(58 ท

ʲ԰಺ܗ - ඪ४༷࢓ʳ J 2 N P L A J 2 N P R A

左 右 上 下

注）3. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
4. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
5. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

アルミ製・ラグ式A

鋼板製・端子台式Ｔ

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

L R T B

注）2. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

A B

B式 D式A式 C式

C D

4

樹脂製・ラグ式P 樹脂製・端子台式Q

引出口方向

鋼板製・ラグ式S

軸出
記号
L, T

軸出
記号
R

＊インバータ用三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

(3-2 ԰಺ܗ

૬Ϟʔλࡾ (0.55L8) (20d(22 ท

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ (0.75L8d5.5L8) (23d(34 ท

Πϯόʔλ༻ࡾ૬Ϟʔλ (0.4L8) (42d(44 ท

Πϯόʔλ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ (0.75L8d5.5L8) (45d(53 ท

཰ޮߴ (J*4) ૬Ϟʔλࡾ (0.4L8) (59d(61 ท

ʲ԰಺ܗ - ඪ४༷࢓ʳ J 2 N S L A J 2 N S R A

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

L R T B

注）2. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

4

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

引出口方向

注）3. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
4. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
5. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

軸出
記号
L, T

軸出
記号
R

＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

RNHM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓
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7.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇
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औ෇٭

(4-1 ԰֎ܗ
૬Ϟʔλࡾ (0.1L8d0.4L8) (8d (19 ท

Πϯόʔλ༻ࡾ૬Ϟʔλ (0.1L8d0.2L8) (36d(41 ท

཰ޮߴ (J*4) ૬Ϟʔλࡾ (0.2L8) (56d(58 ท

ʲ԰֎ܗ - ඪ४༷࢓ʳ J 2 A A L B J 2 A A R B

左 右 上 下L R T B

アルミ製・ラグ式A

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋外形A

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

注）2. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

注）3. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
4. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
5. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

軸出
記号
L, T

軸出
記号
R

＊インバータ用三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

(4-2 ԰֎ܗ

૬Ϟʔλࡾ (0.55L8) (20d(22 ท

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ (0.75L8d5.5L8) (23d(34 ท

Πϯόʔλ༻ࡾ૬Ϟʔλ (0.4L8) (42d(44 ท

Πϯόʔλ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ (0.75L8d5.5L8) (45d(53 ท

཰ޮߴ (J*4) ૬Ϟʔλࡾ (0.4L8) (59d(61 ท

ʲ԰֎ܗ - ඪ४༷࢓ʳ J 2 A S L B J 2 A S R B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・ラグ式S

A B

C D

B式

D式

A式

C式

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋外形A

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

引出口方向

取付位置
（出力側から見て）
注）2.

注）1.

注）2. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

注）1. 海外仕様は K章をご参照ください。

鋼板製・端子台式T

注）3. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
4. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。
5. 屋内形と屋外形とでは標準仕様の引出口方向が異なりますのでご注意ください。

軸出
記号
L, T

軸出
記号
R

＊インバータ用三相モータ及びインバータ用プレミアム
効率三相モータの場合、200V/50Hz
400V/50Hz は適用外です。

RNHM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓
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(5-1 ԰಺ܗ ԰֎ܗ ୯૬Ϟʔλ (0.1L8d0.4L8) (64d(72 ท

ʲ԰಺ܗ - ඪ४༷࢓ʳ J D N S L B J D N S R B

ʲ԰֎ܗ - ඪ४༷࢓ʳ J D A S L B J D A S R B

左 右 上 下

国別対応 日本J

種類

端 子 箱 仕 様

使用環境 屋内形N 屋外形A

電圧 D

取付位置
（出力側から見て）
注）

L R T B

注） 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

A B

B式

D式

A式

C式

C D

鋼板製・ラグ式S

引出口方向

100V / 100V  200V / 200V
50Hz / 60Hz  50Hz / 60Hz
２重電圧

軸出
記号
L, T

軸出
記号
R

(5-2 ๷ਫܗ ૬Ϟʔλࡾ (0.1L8d0.4L8) )28 ท

ʲ๷ਫܗ - ඪ४༷࢓ʳ J 2 W A L B J 2 W A R B

左 右 上 下L R T B

アルミ製・ラグ式A 鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形W

電圧 200 / 200 / 220V
  50 /   60 /   60Hz

2 400 / 400 / 440V
  50 /   60 /   60Hz

4

種類

注）1. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

取付位置
（出力側から見て）
注）1.

A B

C D

B式

D式

A式

C式
引出口方向

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

軸出
記号
L, T

軸出
記号
R

RNHM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



G�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

(6-1 ๷ਫܗ
૬Ϟʔλࡾ (0.55L8) )28 ท

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ (0.75L8d2.2L8) )28 ท

Πϯόʔλ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ (0.75L8d2.2L8) )28 ท

ʲ๷ਫܗ - ඪ४༷࢓ʳ J 2 W S L B J 2 W S R B

左 右 上 下L R T B

鋼板製・ラグ式S 鋼板製・端子台式T

国別対応 日本J

端 子 箱 仕 様

使用環境 防水形W

電圧 200* / 200 / 220V
  50   /   60 /   60Hz

2 400* / 400 / 440V
  50   /   60 /   60Hz

4

種類

取付位置
（出力側から見て）
注）1.

注）1. 端子箱の標準取付位置は、出力軸出し方向により異なります。詳細は各寸法図をご参照ください。

A B

C D

B式

D式

A式

C式
引出口方向

注）2. 濃い緑色■で塗られている箇所は標準仕様です。薄い緑色■で塗られている箇所はオプション仕様です。
3. 200Vクラス、400Vクラス以外の電圧についてはお問い合わせください。

軸出
記号
L, T

軸出
記号
R

＊インバータ用プレミアム効率三相モータの場合、
200V/50Hz 400V/50Hz は適用外です。

RNHM タイプɹɹɹࡉৄ߸ه༷࢓



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

RN
H
M
 T
yp
e

脚取付

ハイポニックギヤモータ

RNHMタイプ
三相モータ

プレミアム効率三相モータ

G�

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.1L8 5

˛

1440 (8

0.2L8 5

˛

1440 (11

0.25L8 5

˛

1440 (14

0.4L8 5

˛

1440 (17

0.55L8 5

˛

240 (20

ϓ
Ϩ
ϛ
Ξ
Ϝ
ޮ
཰

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.75L8 5

˛

240 (23

1.1L8 5

˛

120 (26

1.5L8 5

˛

120 (28

2.2L8 10

˛

120 (30

3.0L8 10

˛

50 (32

3.7L8 10

˛

50 (33

5.5L8 10

˛

40 (34



G�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

B(J1　 )注)
(J1　 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM01ブレーキ無

RNHM01

減速比

減速比ブレーキ付

枠番

枠番

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

஫ ) ࿮൪ (1340
 1440) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

૬Ϟʔλࡾ 0.1L8
200�200�220 50�60�60 0.69�0.60�0.62 1420�1700�1720

120(&) *144
શดࣗྫྷ400�400�440ܗ 50�60�60 0.36�0.31�0.32 1420�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

R/)M

01 - 190 L
R
T (-B) - 5 2.80 2.32 0.286 0.237 2.00 637 588 65 60

(9 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 01 - 190 L
R
T (-B) - 7.5 4.20 3.48 0.429 0.355 2.00 686 637 70 65

10 10.00 145 175 01 - 190 L
R
T (-B) - 10 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 785 735 80 75

15 14.78 96.7 117 01 - 190 L
R
T (-B) - 15 8.41 6.97 0.857 0.710 2.00 883 834 90 85

20 20.00 72.5 87.5 01 - 190 L
R
T (-B) - 20 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 981 932 100 95

30 30.00 48.3 58.3 01 - 190 L
R
T (-B) - 30 16.8 13.9 1.71 1.42 2.00 1080 1030 110 105

40 40.00 36.3 43.8 01 - 190 L
R
T (-B) - 40 22.4 18.6 2.29 1.89 1.00 1180 1130 120 115

50 50.00 29.0 35.0 01 - 190 L
R
T (-B) - 50 28.0 23.2 2.86 2.37 1.00 1270 1230 130 125

60 60.00 24.2 29.2 01 - 190 L
R
T (-B) - 60 33.6 27.9 3.43 2.84 1.00 1320 1270 135 130

80 79.97 18.1 21.9 01 - 20 L
R
T (-B) - 80 44.8 37.2 4.57 3.79 1.00 1770 1770 180 180

(9 ਤ 2100 99.17 14.5 17.5 01 - 20 L
R
T (-B) - 100 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1810 1770 185 180

120 117.96 12.1 14.6 01 - 20 L
R
T (-B) - 120 67.3 55.7 6.86 5.68 1.00 1810 1810 185 185

150 148.75 9.67 11.7 01 - 25 L
R
T (-B) - 150 84.1 69.7 8.57 7.10 1.00 1810 1810 185 185

(9 ਤ 3200 196.74 7.25 8.75 01 - 25 L
R
T (-B) - 200 98.1 92.9 10.0 9.47 � 1810 1810 185 185

240 230.37 6.04 7.29 01 - 25 L
R
T (-B) - 240 98.1 98.1 10.0 10.0 � 1810 1810 185 185

300 302.72 4.83 5.83 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 300 158 131 16.1 13.4 1.00 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

300 301.12 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 300 2.00 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

360 360.10 4.03 4.86 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 360 190 157 19.4 16.0 1.00 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

360 360.81 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 360 2.00 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

480 479.79 3.02 3.65 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 480 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

480 498.18 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 480 253 210 25.8 21.4 1.54 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

600 595.00 2.42 2.92 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 600 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

600 621.72 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 600 317 262 32.3 26.7 1.23 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

720 707.78 2.01 2.43 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 720 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

720 744.97 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 720 380 315 38.7 32.1 1.03 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

900 892.50 1.61 1.94 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 900 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

900 932.59 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 900 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

1200 1180.45 1.21 1.46 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 1200 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

1200 1210.57 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 1200 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

1440 1382.22 1.01 1.22 01 - 1340 L
R
T - J1 (-B)- 1440 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (10 ਤ 1

1440 1413.28 01 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 1440 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (10 ਤ 2

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.1L8



G�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
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૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
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૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ
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૬Ϟʔλࡾ
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408

608
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0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M01-190 L
R
T -5d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-190 L
R
T -B-5d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

4.5(6.0) 5.0(6.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

LT R

28
94

114

28
75 75

150

12
A

A

M6

85
28

28
12

A

A

M6

1010

28
94

114
10 10

28 J
75 45

120

12

R0.4

A

A

M6

Ø1
19

(Ø
12

4)
Ø

Ø

1085
37

.4
12

2.
4

28
70
96

1313
4-Ø9Ø28

94
114

1010

28J
7545

120

12
5041

220(255)

R0.4 R0.4
R0.4

M6A

A

24
.7

60
.3

6

6

3.
5

Ø18h6Ø

A-A

L

35 (70)

BA

J
K

BC

49.5

BL

<237>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫5

ਤ � R/)M01-20 L
R
T -80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-20 L
R
T -B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

6.5(8.0) 7.0(8.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

68
94

12
36

85
129

44

M6 A

A

51
1313

J

J
68
94

51

12
36
51

85
170

85

36
12

1313

M6M6 A

A

A

A

Ø1
19

(Ø
12

4)
68
94

1390
13

6
46

12
36

85
129

44

A

A

46 71
245(280)

33
13 90 13

116

71

6

6

3.
5

Ø22h6Ø

A-A

51
13 13

J

M6

4-Ø9Ø
35 (70)

BA

J
K

BC

49.5

BL

<262>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫5

ਤ � R/)M01-25 L
R
T -150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-25 L
R
T -150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

6.5(8.0) 7.0(8.8)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

68
94

12
36

85
129

44

M6 A

A

51
1313

J

J
68
94

51

12
36
51

85
170

85

36
12

1313

M6M6 A

A

A

A

Ø1
19

(Ø
12

4)
Ø

(Ø
12

4)

68
94

1390
13

6
46

12
36

85
129

44

A

A

46 71
245(280)

33
13 90 13

116

71

6

6

3.
5

Ø22h6Ø
A-A

51
13 13

J

M6

4-Ø9Ø
35 (70)

BA

J
K

BC

49.5

BL

<262>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫5

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. < > ಺͸԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎ܗɾϒϨʔΩແ༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕Ϟʔλ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.1L8



G10

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

三相 
モータ

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )0.1kW

■寸法図
仕様記号の□は、200V 級は ”2”、400V 級は ”4” が入ります。詳細は G3~G4 頁をご参照ください。
(　) 内はブレーキ付の形式、寸法、質量を示します。

図 1 RNHM01-1340 L
R
T -J1-300~1440 / 仕様記号

(RNHM01-1340 L
R
T -J1-B-300~1440 / 仕様記号 )

質量 kg
屋内形 屋外形

15(16) 15.5(16.5)

軸出記号 L , T R

仕様記号
屋内形 屋外形 屋内形 屋外形

J □ NPLA J □ AALB J □ NPRA J □ AARB

M8
M8

M8
M8

4-Ø11

L LT R

Ø28h6

337 (372)

Ø1
19

 (Ø
12

4)

R2

42

194
15 164 15

35

117

R2

117
42

194
15 164 15

35

117
234

42

35

R2

8

7

4

A-A

60 131

17
2

11
2

60
12

126 1313
26.5

47

152

10
3

□
90

A

A

A

AA

A

R2

42

194
1516415

35

117
BA

35 (70)

49.5

J
K

BC
BL

<354>（屋外形・ブレーキ無のみ）注5

図 2 RNHM01-1440 L
R
T -J1-300~1440 / 仕様記号

(RNHM01-1440 L
R
T -J1-B-300~1440 / 仕様記号 )

質量 kg
屋内形 屋外形

22(23.5) 22.5(24)

軸出記号 L , T R

仕様記号
屋内形 屋外形 屋内形 屋外形

J □ NPLA J □ AALB J □ NPRA J □ AARB

4-Ø14

M8
M8

M8
M8

L LT R
Ø1

19
 (Ø

12
4)

BA

35 (70)

49.5

J
K

BC

Ø32h6

R2 R2 R2R2

A-A

101 101150 150

A

A

58 58

20 20204
244

204
244

20

10

8

5

379(414)
16370

51
140
178

19 19
44

20
2

13
2

12 12
1

70 □
90

48 48
20

48
20 20204

244

300
150150

58 58
A

A

A

A

A

A

48

BL

<396>（屋外形・ブレーキ無のみ）注5

注 )	1.	 出力軸径寸法 : 寸法公差は、JIS B 0401-1998 "h6" です。
2.	 軸端キー寸法 : 寸法公差は、JIS B 1301-1996(ISO) キー及び キー溝  

平行キー ( 締込み形 ) に準拠しています。
3.	 出力軸部、脚部 ( 補助形式 J1 タイプ ) の詳細寸法は、技術資料 J14

頁をご参照ください。
4.	 屋外形は端子箱の向き ( 引出口方向 ) の図面と異なります。詳しくは技術資料 J88 頁をご参照ください。
5.	 < > 内は屋外形・ブレーキ無の寸法を示します。屋外形・ブレーキ無仕様では端子箱電線管がモータ端より出っ張ります。
6.	 補助形式 J1 タイプの反軸出側用安全カバーは、付属出荷となります。
7.	 本寸法図の寸法及び質量は、予告なしに変更することが有ります。

J K BA BC BL
屋内形 85 70.5 81.5 62 31
屋外形 105 81 60 85 52

0.1kW
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脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2kW
߸هࣜܗ˙

B(J1　 )注)
(J1　 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM02ブレーキ無

RNHM02

減速比

減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

૬Ϟʔλࡾ 0.2L8
200�200�220 50�60�60 1.24�1.09�1.09 1410�1700�1720

120(&) *144
શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 0.62�0.55�0.55 1410�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

R/)M

02 - 190 L
R
T (-B) - 5 5.61 4.64 0.572 0.474 1.00 637 588 65 60

(12 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 02 - 190 L
R
T (-B) - 7.5 8.41 6.97 0.857 0.710 1.00 686 637 70 65

10 10.00 145 175 02 - 190 L
R
T (-B) - 10 11.2 9.29 1.14 0.947 1.00 785 735 80 75

15 14.78 96.7 117 02 - 190 L
R
T (-B) - 15 16.8 13.9 1.71 1.42 1.00 883 834 90 85

20 20.00 72.5 87.5 02 - 190 L
R
T (-B) - 20 22.4 18.6 2.29 1.89 1.00 981 932 100 95

30 30.00 48.3 58.3 02 - 190 L
R
T (-B) - 30 33.6 27.9 3.43 2.84 1.00 1080 1030 110 105

40 39.02 36.3 43.8 02 - 23 L
R
T (-B) - 40 44.8 37.2 4.57 3.79 1.00 1620 1570 165 160

(12 ਤ 250 48.70 29.0 35.0 02 - 23 L
R
T (-B) - 50 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1720 1670 175 170

60 57.17 24.2 29.2 02 - 23 L
R
T (-B) - 60 67.3 55.7 6.86 5.68 1.00 1770 1720 180 175

80 81.79 18.1 21.9 02 - 30 L
R
T (-B) - 80 89.7 74.3 9.14 7.58 1.00 3040 2940 310 300

(12 ਤ 3100 102.07 14.5 17.5 02 - 30 L
R
T (-B) - 100 112 92.9 11.4 9.47 1.00 3090 3040 315 310

120 122.31 12.1 14.6 02 - 30 L
R
T (-B) - 120 135 111 13.7 11.4 1.00 3090 3090 315 315

150 153.11 9.67 11.7 02 - 35 L
R
T (-B) - 150 168 139 17.1 14.2 1.00 3090 3090 315 315

(13 ਤ 1200 198.75 7.25 8.75 02 - 35 L
R
T (-B) - 200 195 186 19.9 18.9 � 3090 3090 315 315

240 232.03 6.04 7.29 02 - 35 L
R
T (-B) - 240 195 195 19.9 19.9 � 3090 3090 315 315

300 301.12 4.83 5.83 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 300 317 262 32.3 26.7 1.00 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

300 311.59 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 300 2.00 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

360 360.81 4.03 4.86 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 360 380 315 38.7 32.1 1.00 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

360 373.36 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 360 1.93 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

480 498.18 3.02 3.65 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 480 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

480 502.52 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 480 506 420 51.6 42.8 1.44 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

600 621.72 2.42 2.92 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 600 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

600 602.13 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 600 633 525 64.6 53.5 1.16 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

720 744.97 2.01 2.43 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 720 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

720 753.78 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 720 732 629 74.6 64.2 � 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

900 932.59 1.61 1.94 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 900 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

900 903.20 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 900 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

1200 1210.57 1.21 1.46 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 1200 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

1200 1194.57 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 1200 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

1440 1413.28 1.01 1.22 02 - 1440 L
R
T - J1 (-B)- 1440 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (13 ਤ 2

1440 1403.08 02 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 1440 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (13 ਤ 3

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.2L8
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脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.2kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M02-190 L
R
T -5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-190 L
R
T -B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

5.5(7.0) 6.0(7.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

5041
262(294)

28
94

114
10 10

28 J
75 45

120

12

A
M6

28
94
114

28
75 75

150

12

A
M6

J
28

28
12

A
M6

1010

1085
37

.4
12

2.
4

28
70
96

1313
4-Ø9Ø28

94
114

1010

28J
7545

120

12

R0.4 R0.4 R0.4

M6
A

A

60
.3

6

6

3.
5

Ø18h6Ø

A-A

Ø1
24

ØAA A BL

ਤ � R/)M02-23 L
R
T -40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-23 L
R
T -B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

7.5(9.0) 8.0(9.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

68
94

12
36

85
129

44

M6
A

A

51
1313

J

J
68
94

51

12
36
51

85
170

85

36
12

1313

M6M6
A

A

A

A Ø1
24

Ø
68
94

1390
13

6
46

12
36

85
129

44

A

A

46 71
293(325)

33
13 90 13

116

71

6

6

3.
5

Ø22h6Ø
A-A51

13 13

J

M6

4-Ø9Ø
J

K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

BL

ਤ � R/)M02-30 L
R
T -80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-30 L
R
T -B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

9.5(11) 10(11.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

59
76

106
1515

148

M8

A

A

J
5197

42
16

J
59

76
106

59
1515

1616
4242

9797
194

M8M8

A

A

A

A

59
76

106
15 15

148

A

A

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
309(341)

7

8

4

Ø28h6Ø

A-A

J
51 97

42
16

4-Ø11Ø

M8

L LT R

Ø1
24

Ø

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

BL

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.2L8
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˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M02-35 L
R
T -150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-35 L
R
T -B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

10(11) 10.5(11.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

J

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

BL

59
76
106

151559
76

106

59
1515

59
76
106

15 15

A

A

A

A

A

A

A

A

148

M8

J
5197

42
161616

4242
9797

194

M8M8

148

J
51 97

42
16
M8

7

8

4

φ28h6
A-A 40

15 112 15
142

4-φ11

φ
12

4

90

1511
216

7
55

55 85
317(349)

ਤ � R/)M02-1440 L
R
T -J1-300d480 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1440 L
R
T -J1-B-300d480 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

23(24.5) 23.5(24.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

16370

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

Ø 32h6

Ø1
24

(Ø
12

4)

R2 R2R2 R2

A-A

20
2

13
2

12
1

12
70

˘
90

101 150
58 58 58 58
A

A

A

A

A

A

A

A

48 48 4848

421(453)

51
19 19

178 44
1402020 204

244
20 20 2020 204

244
204
244

300
150150 150 101 10

8 5

M8
M8

M8
M8

4-Ø14

BL

ਤ � R/)M02-1540 L
R
T -J1-300d480 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1540 L
R
T -J1-B-300d480 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

39(40) 39.5(40.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

Ø1
24

(Ø
12

4)

Ø40h6

R3 R3R3 R3

A-A

24
4

16
0

˘
11

2
14

6

15
84

110 188

66 66 6666
20 20 20 20 2020 244

284
244
284

244
284

82 82
A

A

A

A

A

A

A

A

376
188 188 188 110

82 82 12

8 5

465(497)
84 197

64
173
213

20 20
54

M10 M10

4-Ø18

BL

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14

ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2kW

0.2L8
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0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.2�kW

߸هࣜܗ˙

B(J1　 )注)
(J1　 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM03ブレーキ無

RNHM03

減速比

減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1540) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

૬Ϟʔλࡾ 0.25L8
200�200�220 50�60�60 1.95�1.56�1.65 1460�1750�1770

120(&) *144
શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 1.04�0.80�0.87 1460�1750�1770

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

03 - 270 L
R
T (-B) - 5 7.01 5.81 0.714 0.592 1.60 883 834 90 85

(15 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 03 - 270 L
R
T (-B) - 7.5 10.5 8.71 1.07 0.888 1.60 981 932 100 95

10 10.19 145 175 03 - 270 L
R
T (-B) - 10 14.0 11.6 1.43 1.18 1.60 1080 1030 110 105

15 15.53 96.7 117 03 - 270 L
R
T (-B) - 15 21.0 17.4 2.14 1.78 1.60 1230 1180 125 120

20 19.69 72.5 87.5 03 - 270 L
R
T (-B) - 20 28.0 23.2 2.86 2.37 1.60 1370 1320 140 135

30 29.94 48.3 58.3 03 - 270 L
R
T (-B) - 30 42.0 34.8 4.29 3.55 1.60 1520 1470 155 150

40 39.29 36.3 43.8 03 - 33 L
R
T (-B) - 40 56.1 46.4 5.72 4.74 1.60 2650 2550 270 260

(15 ਤ 250 48.46 29.0 35.0 03 - 33 L
R
T (-B) - 50 70.1 58.1 7.14 5.92 1.60 2840 2750 290 280

60 59.89 24.2 29.2 03 - 33 L
R
T (-B) - 60 84.1 69.7 8.57 7.10 1.60 2940 2840 300 290

80 78.80 18.1 21.9 03 - 40 L
R
T (-B) - 80 112 92.9 11.4 9.47 1.60 4360 4270 445 435

(15 ਤ 3100 100.35 14.5 17.5 03 - 40 L
R
T (-B) - 100 140 116 14.3 11.8 1.60 4360 4360 445 445

120 120.24 12.1 14.6 03 - 40 L
R
T (-B) - 120 168 139 17.1 14.2 1.60 4360 4360 445 445

150 150.53 9.67 11.7 03 - 45 L
R
T (-B) - 150 210 174 21.4 17.8 1.60 4360 4360 445 445

(16 ਤ 1200 195.39 7.25 8.75 03 - 45 L
R
T (-B) - 200 280 232 28.6 23.7 1.39 4360 4360 445 445

240 237.50 6.04 7.29 03 - 45 L
R
T (-B) - 240 336 279 34.3 28.4 1.16 4360 4360 445 445

300 311.59 4.83 5.83 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 300 396 328 40.3 33.4 1.60 4680 4680 477 477

(16 ਤ 2

360 373.36 4.03 4.86 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 360 475 393 48.4 40.1 1.54 4680 4680 477 477

480 502.52 3.02 3.65 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 480 633 525 64.6 53.5 1.16 4680 4680 477 477

600 602.13 2.42 2.92 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 600 732 656 74.6 66.9 � 4680 4680 477 477

720 753.78 2.01 2.43 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 720 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

900 903.20 1.61 1.94 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 900 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

1200 1194.57 1.21 1.46 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 1200 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

1440 1403.08 1.01 1.22 03 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 1440 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.25L8
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੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ
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 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2�kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M03-270 L
R
T -5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M03-270 L
R
T -B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

8.5(10) 9.0(10.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

68
94

1390
13

6
46

12
36

85
129129

44

A

A

46 71
308(340)

33
13 90 13

116

71

6

6

3.
5

Ø22h6Ø
A-A

51
13 13

J

M6

4-Ø9Ø

Ø1
24

Ø1
24

6868
9494

12
36

85
129

44

M6 A

A

5151
13131313

J

J
68
94

51

12
36

51
85

170
85

36
12

1313

M6M6 A

A

A

A

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

BL

ਤ � R/)M03-33 L
R
T -40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M03-33 L
R
T -B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

11(12) 11.5(12.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

59
76
106

1515

148

M8 A

A

J
5197

42
16

J
59

76
106

59
1515

1616
4242

9797
194

M8M8 A

A

A

A

59
76

106
15 15

148

A

A

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
337(369)

7

8

4

Ø28h6Ø
A-A

J
51 97

42
16

4-Ø11Ø

M8

Ø1
24

Ø1
24

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

BL

ਤ � R/)M03-40 L
R
T -80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M03-40 L
R
T -B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

14(15) 14.5(15.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

10
5

76
98

130
16 16

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

61 125
58

186 347(379)
62 96

A

A

8

10

5

Ø32h6Ø
A-A

4-Ø14Ø

M8

Ø1
24

Ø

J
16

J
76 76

98
130

16
58

125125
58

16

250

M8M8 A

A

A

A

1616

76
98
130

1616

61125
58

186

M8 A

A

J
16

BL

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.25L8
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Ϟʔλ
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૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
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ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ
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608

908

0.1L8
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0.25L8
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0.55L8
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3.7L8
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7.5L8

11L8

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.2�kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M03-45 L
R
T -150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M03-45 L
R
T -B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

15(16) 15.5(16.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

J
K

BCBL

M8A

A

12561

16 98 16
130

76

58

16

J

186

A-A

8

5

10

φ32h6

M8 A

A

125 61

169816
130

76

58

16

J

186

M8A

A

7676
169816

130

58
125125

250

M8 A

A16 16

58

J

4-φ14
128

62 96

18
13

2
62

19
4

10
5

17 17
162

45

373 (405)
BA

49.5

59 (91)
52 (66)

Ø1
24

(Ø
12

4)

ਤ � R/)M03-1540 L
R
T -J1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M03-1540 L
R
T -J1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

41(42) 41.5(42.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

L LT R

J
K

BC

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

Ø40h6

Ø1
24

(Ø
12

4)

R3 R3R3 R3

A-A

24
4

16
0

˘
11

2
14

6

15
84

485(517)
84 197

64
173
213

20 20
54

110 188 188 188 188 110
82 82 82 82
A

A

A

A

A

A

A

A

244
284

244
284

244
284

20 20 20 20 20 20
66 66 66 66

376
12

8 5

M10

M10

M10

M10

4-Ø18

BL
஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ

2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ
ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ

3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14
ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ

4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.25L8
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Πϯόʔλ༻
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 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
߸هࣜܗ˙

B(J1　 )注)
(J1　 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM05ブレーキ無

RNHM05

減速比

減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1540) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

૬Ϟʔλࡾ 0.4L8
200�200�220 50�60�60 2.35�2.05�2.02 1410�1700�1730

120(&) *144
શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 1.23�1.04�1.04 1420�1700�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

05 - 270 L
R
T (-B) - 5 11.2 9.29 1.14 0.947 1.00 883 834 90 85

(18 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 05 - 270 L
R
T (-B) - 7.5 16.8 13.9 1.71 1.42 1.00 981 932 100 95

10 10.19 145 175 05 - 270 L
R
T (-B) - 10 22.4 18.6 2.29 1.89 1.00 1080 1030 110 105

15 15.53 96.7 117 05 - 270 L
R
T (-B) - 15 33.6 27.9 3.43 2.84 1.00 1230 1180 125 120

20 19.69 72.5 87.5 05 - 270 L
R
T (-B) - 20 44.8 37.2 4.57 3.79 1.00 1370 1320 140 135

30 29.94 48.3 58.3 05 - 270 L
R
T (-B) - 30 67.3 55.7 6.86 5.68 1.00 1520 1470 155 150

40 39.29 36.3 43.8 05 - 33 L
R
T (-B) - 40 89.7 74.3 9.14 7.58 1.00 2650 2550 270 260

(18 ਤ 250 48.46 29.0 35.0 05 - 33 L
R
T (-B) - 50 112 92.9 11.4 9.47 1.00 2840 2750 290 280

60 59.89 24.2 29.2 05 - 33 L
R
T (-B) - 60 135 111 13.7 11.4 1.00 2940 2840 300 290

80 78.80 18.1 21.9 05 - 40 L
R
T (-B) - 80 179 149 18.3 15.2 1.00 4360 4270 445 435

(18 ਤ 3100 100.35 14.5 17.5 05 - 40 L
R
T (-B) - 100 224 186 22.9 18.9 1.00 4360 4360 445 445

120 120.24 12.1 14.6 05 - 40 L
R
T (-B) - 120 269 223 27.4 22.7 1.00 4360 4360 445 445

150 150.53 9.67 11.7 05 - 45 L
R
T (-B) - 150 336 279 34.3 28.4 1.00 4360 4360 445 445

(19 ਤ 1200 195.39 7.25 8.75 05 - 45 L
R
T (-B) - 200 390 372 39.8 37.9 � 4360 4360 445 445

240 237.50 6.04 7.29 05 - 45 L
R
T (-B) - 240 390 390 39.8 39.8 � 4360 4360 445 445

300 311.59 4.83 5.83 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 300 633 525 64.6 53.5 1.00 4680 4680 477 477

(19 ਤ 2

360 373.36 4.03 4.86 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 360 732 629 74.6 64.2 � 4680 4680 477 477

480 502.52 3.02 3.65 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 480 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

600 602.13 2.42 2.92 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 600 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

720 753.78 2.01 2.43 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 720 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

900 903.20 1.61 1.94 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 900 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

1200 1194.57 1.21 1.46 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 1200 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

1440 1403.08 1.01 1.22 05 - 1540 L
R
T - J1 (-B)- 1440 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.4L8
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 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M05-270 L
R
T -5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-270 L
R
T -B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

8.5(10) 9.0(10.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

1390
13

6
46

46 71
308(340)

33
13 90 13

116

714-φ9φ

φ
12

4
φ

L LT R

J
K

BC

BA

A

A

M6
36

136813
94

12

51

85
129

44
J

A-A
Ø22)6

6

63.
5

A

A

M6
36

13 68 13
94

12

51

85
129

44
J

A

AM6

A

A M6

36

13 68 13
94

12

51

85
36

12

85
170

51

J

BL

59 (91)
52 (66)

49.5

ਤ � R/)M05-33 L
R
T -40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-33 L
R
T -B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

11(12) 11.5(12.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4
φ

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
337(369)

4-φ11φ

L LT R

J
K

BC

M8A

A

59
157615

106

42
9751

148

16

 J

A-A

8

4

7

Ø28h6

M8A

A

5959
157615

106

42
9797

194

16

M8 A

A16

42

J

M8 A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

J

BL

BA

59 (91)
52 (66)

49.5

ਤ � R/)M05-40 L
R
T -80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-40 L
R
T -B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

14(15) 14.5(15.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

10
5

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

347(379)
62 96

4-φ14φ

φ
12

4
φ

L LT R

J
K

BC

M8A

A

12561

16 98 16
130

76

58

16

J

186

A-A

8

5

10

Ø32)6

M8 A

A

125 61

169816
130

76

58

16

J

186

M8A

A

7676
169816

130

58
125125

250

M8 A

A16 16

58

J

BL

BA

59 (91)
52 (66)

49.5

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.4L8
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γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
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 ૬ࡾ
Ϟʔλ
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औ෇٭

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M05-45 L
R
T -150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-45 L
R
T -B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

15(16) 15.5(16.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

10
5

45
17 128 17

162

18
13

219
4

62

373(405)
62 96

4-φ14φ

φ
12

4
φ

L LT R

J
K

BC

M8A

A

12561

16 98 16
130

76

58

16

J

186

A-A

8

5

10

Ø32)6

M8 A

A

125 61

169816
130

76

58

16

J

186

M8A

A

7676
169816

130

58
125125

250

M8 A

A16 16

58

J

BL

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

ਤ � R/)M05-1540 L
R
T -J1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-1540 L
R
T -J1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

41(42) 41.5(42.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4

14
.516

0
84

24
4

64
173
213 54

2020

4-φ18

19784
485(517)

˘
11

2
˘

14
6

L LT R

J
K

BC

Ø40h6

R3 R3R3 R3

A-A

110 188 188 188 188 110
82 82 82 82
A

A

A

A

A

A

A

A

244
284

244
284

244
284

20 20 20 20 20 20
66 66 66 66

376

12

8 5

M10 M10

BL

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14

ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW

0.4L8
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γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ
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ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ
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औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.��kW

߸هࣜܗ˙

B 仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
RNHM08ブレーキ無

RNHM08

減速比

減速比ブレーキ付

枠番

枠番

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

૬Ϟʔλࡾ 0.55L8
200�200�220 50�60�60 2.82�2.58�2.47 1410�1680�1710

130(B) *144
શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 1.41�1.29�1.24 1410�1680�1710

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮൪ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

08 - 370 L
R
T (-B) - 5 15.4 12.8 1.57 1.30 1.36 1470 1370 150 140

(21 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 08 - 370 L
R
T (-B) - 7.5 23.1 19.2 2.36 1.95 1.36 1670 1570 170 160

10 10.19 145 175 08 - 370 L
R
T (-B) - 10 30.8 25.5 3.14 2.60 1.36 1810 1720 185 175

15 15.53 96.7 117 08 - 370 L
R
T (-B) - 15 46.2 38.3 4.72 3.91 1.36 2060 1960 210 200

20 19.69 72.5 87.5 08 - 370 L
R
T (-B) - 20 61.7 51.1 6.29 5.21 1.36 2260 2160 230 220

30 30.78 48.3 58.3 08 - 370 L
R
T (-B) - 30 92.5 76.6 9.43 7.81 1.36 2450 2350 250 240

40 38.70 36.3 43.8 08 - 43 L
R
T (-B) - 40 123 102 12.6 10.4 1.36 3970 3820 405 390

(21 ਤ 250 48.09 29.0 35.0 08 - 43 L
R
T (-B) - 50 154 128 15.7 13.0 1.36 4170 4020 425 410

60 60.07 24.2 29.2 08 - 43 L
R
T (-B) - 60 185 153 18.9 15.6 1.36 4310 4170 440 425

80 80.31 18.1 21.9 08 - 50 L
R
T (-B) - 80 247 204 25.1 20.8 1.36 6230 6130 635 625

(21 ਤ 3100 102.19 14.5 17.5 08 - 50 L
R
T (-B) - 100 308 255 31.4 26.0 1.36 6230 6230 635 635

120 120.19 12.1 14.6 08 - 50 L
R
T (-B) - 120 370 307 37.7 31.3 1.36 6230 6230 635 635

150 153.28 9.67 11.7 08 - 55 L
R
T (-B) - 150 462 383 47.2 39.1 1.36 6230 6230 635 635

(22 ਤ 1200 193.15 7.25 8.75 08 - 55 L
R
T (-B) - 200 617 511 62.9 52.1 1.19 6230 6230 635 635

240 235.71 6.04 7.29 08 - 55 L
R
T (-B) - 240 732 613 74.6 62.5 � 6230 6230 635 635

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.55L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.��kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M08-370 L
R
T -5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M08-370 L
R
T -B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

13.5(16.5) 14.5(17.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

1511
216

7
55

40

15 112 15
142

90

55 85
365(408)

4-φ11φ

11
2

φ
16

0
φ

L LT R

59
157615

106

42

9751
148

16

J

̢8A

A

59
15 76 15

106

42
97

59

42
97

194

J

16 16
̢8 A

A

̢8A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

J

̢8 ̖

̖

̔

Ø28h6

̓

̐

A-A K
J

BC
BL

79

79
11

2

97 (114)
59.5 (94)

BA

ਤ � R/)M08-43 L
R
T -40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M08-43 L
R
T -B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

17(20) 18(21)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

φ
16

0
φ

11
2

10
545

17 128 17

1813
219

4
62

387(431)
62 96

L LT R

K
J

BCBL

79

79
11

2

12561

16 98 16
130

76

58

16

186

J
M8A

A

125

169816
130

76

58
125

76

58

250

J

16 16

M8

A

A M8

A

A

125 61

169816
130

76

58

16

186

J
M8

A

A

8

5

10

Ø32h6
A-A

97 (114)
59.5 (94)

BA

4-Ø14

ਤ � R/)M08-50 L
R
T -80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M08-50 L
R
T -B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

24(27) 25(28)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

2216
0

77
23

7

55
158
202

22 22

12
6

77 120
421(465)

4-φ18φ

φ
16

0
φ

11
2

L LT R

K
J

BCBL

79

79
11

2

M10A

A

19 120 19
158

103

16373
82

236

18

J
M10 A

A

1912019
158

103

163 73
82

236

18

J

M10

A

A M10

A

A

1912019
158

103

163
82

103

163
82

326

18 18J

A-A

8

5

12

Ø40)6
97 (114)
59.5 (94)

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 114 94 85 95 48
԰֎ܗ 141 105 100 131 75

0.55L8
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๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.��kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M08-55 L
R
T -150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M08-55 L
R
T -B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

25(28) 26(29)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

2216
0

77
23

7

55
158
202

22 22

77 120
451(495)

4-φ18φ

φ
16

0
φ

11
2

12
6

L LT R

K
J

BCBL

79

79
11

2

M10A

A

19 120 19
158

103

16373
82

236

18

J
M10 A

A

1912019
158

103

163 73
82

236

18

J

M10

A

A M10

A

A

1912019
158

103

163
82

103

163
82

326

18 18J

A-A

8

5

12

Ø40h6

97 (114)
59.5 (94)

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 114 94 85 95 48
԰֎ܗ 141 105 100 131 75

0.55L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.��kW
߸هࣜܗ˙

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM1 減速比ブレーキ無

RNHM1 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ 0.75L8

200�200�220 50�60�60 4.29�3.73�3.78 1440�1730�1740
155(') *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 2.15�1.87�1.89 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

1 - 370 L
R
T - &1 (-B) - 5 21.0 17.4 2.14 1.78 1.00 1470 1370 150 140

(24 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 1 - 370 L
R
T - &1 (-B) - 7.5 31.5 26.1 3.21 2.66 1.00 1670 1570 170 160

10 10.19 145 175 1 - 370 L
R
T - &1 (-B) - 10 42.0 34.8 4.29 3.55 1.00 1810 1720 185 175

15 15.53 96.7 117 1 - 370 L
R
T - &1 (-B) - 15 63.1 52.2 6.43 5.33 1.00 2060 1960 210 200

20 19.69 72.5 87.5 1 - 370 L
R
T - &1 (-B) - 20 84.1 69.7 8.57 7.10 1.00 2260 2160 230 220

30 30.78 48.3 58.3 1 - 370 L
R
T - &1 (-B) - 30 126 104 12.9 10.7 1.00 2450 2350 250 240

40 38.70 36.3 43.8 1 - 43 L
R
T - &1 (-B) - 40 168 139 17.1 14.2 1.00 3970 3820 405 390

(24 ਤ 250 48.09 29.0 35.0 1 - 43 L
R
T - &1 (-B) - 50 210 174 21.4 17.8 1.00 4170 4020 425 410

60 60.07 24.2 29.2 1 - 43 L
R
T - &1 (-B) - 60 252 209 25.7 21.3 1.00 4310 4170 440 425

80 80.31 18.1 21.9 1 - 50 L
R
T - &1 (-B) - 80 336 279 34.3 28.4 1.00 6230 6130 635 625

(24 ਤ 3100 102.19 14.5 17.5 1 - 50 L
R
T - &1 (-B) - 100 420 348 42.9 35.5 1.00 6230 6230 635 635

120 120.19 12.1 14.6 1 - 50 L
R
T - &1 (-B) - 120 504 418 51.4 42.6 1.00 6230 6230 635 635

150 153.28 9.67 11.7 1 - 55 L
R
T - &1 (-B) - 150 631 522 64.3 53.3 1.00 6230 6230 635 635

(25 ਤ 1200 193.15 7.25 8.75 1 - 55 L
R
T - &1 (-B) - 200 732 697 74.6 71.0 � 6230 6230 635 635

240 235.71 6.04 7.29 1 - 55 L
R
T - &1 (-B) - 240 732 732 74.6 74.6 � 6230 6230 635 635

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.75L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ
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੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.��kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M1-370 L
R
T -&1-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-370 L
R
T -&1-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

19(24) 20(25)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

˘
15

8

J
K

11
2

BL BC

74

A-A
59

76
106

148
51 97

42
16
M8

1515
59

76
106

194

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
408(472)

7

8

4

Ø28h6

97 97
42

16

4-Ø11

M8

1515

97(160)
63(127)

BA

42
16

M8

59 59
76

106

148
5197

42
16

M8

15 15

A

A

A

A

A

A

A

A

L

ਤ � R/)M1-43 L
R
T -&1-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-43 L
R
T -&1-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

22(27) 23(28)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

10
576

98
130

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

125 125
58

16

250
432(495)

62 96

8

10

5

Ø32h6

4-Ø14

M8

1616

97(160)
63(127)

BA

58
16
M8

76 76
98

130

61125
58

16

186

M8

16 16
76

98
130

61 125
58

16

186

M8

1616

A

A

A

A

A

A

A

A

˘
15

8
J

K

11
2

BL BC

74

L

ਤ � R/)M1-50 L
R
T -&1-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-50 L
R
T -&1-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

29(34) 30(35)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L LT R

˘
15

8

J
K

11
2

BL BC

74

A-A

2216
0

77
23

7

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
465(528)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10M10

120 1919

97(160)
63(127)

BA103

82
18

103

158

82
73163

236

18

M10M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

120 1919

A

A

A

A

A

A

A

A

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 122 102 85 95 48
԰֎ܗ 149 112 100 131 75

0.75L8



G�5

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.��kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M1-55 L
R
T -&1-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-55 L
R
T -&1-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

30(35) 31(36)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

˘
15

8

J
K

11
2

BL BC

74

A-A

2216
0

77
23

7

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
494(557)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120 1919

97(160)
63(127)

BA
103

82
18

M10

103

158

82
73163

236

18

M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

M10

120 1919

A

A

A

A

A

A

A

A

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 122 102 85 95 48
԰֎ܗ 149 112 100 131 75

0.75L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM1H 減速比ブレーキ無

RNHM1H 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ 1.1L8

200�200�220 50�60�60 5.46�4.90�4.79 1440�1730�1740
155(') *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 2.73�2.45�2.40 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

1) - 470 L
R
T - &1 (-B) - 5 30.8 25.5 3.14 2.60 1.36 2160 2060 220 210

(27 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 1) - 470 L
R
T - &1 (-B) - 7.5 46.2 38.3 4.72 3.91 1.36 2450 2300 250 235

10 10.19 145 175 1) - 470 L
R
T - &1 (-B) - 10 61.7 51.1 6.29 5.21 1.36 2750 2600 280 265

15 15.53 96.7 117 1) - 470 L
R
T - &1 (-B) - 15 92.5 76.6 9.43 7.81 1.36 3090 2940 315 300

20 19.69 72.5 87.5 1) - 470 L
R
T - &1 (-B) - 20 123 102 12.6 10.4 1.36 3330 3190 340 325

30 29.65 48.3 58.3 1) - 470 L
R
T - &1 (-B) - 30 185 153 18.9 15.6 1.36 3730 3580 380 365

40 40.15 36.3 43.8 1) - 53 L
R
T - &1 (-B) - 40 247 204 25.1 20.8 2.00 5740 5540 585 565

(27 ਤ 2
50 51.09 29.0 35.0 1) - 53 L

R
T - &1 (-B) - 50 308 255 31.4 26.0 2.00 6030 5830 615 595

60 59.00 24.2 29.2 1) - 53 L
R
T - &1 (-B) - 60 370 307 37.7 31.3 2.00 6230 6030 635 615

80 78.57 18.1 21.9 1) - 53 L
R
T - &1 (-B) - 80 493 409 50.3 41.7 1.36 6230 6130 635 625

100 102.94 14.5 17.5 1) - 60 L
R
T - &1 (-B) - 100 617 511 62.9 52.1 2.00 9810 9810 1000 1000

(27 ਤ 3
120 119.00 12.1 14.6 1) - 60 L

R
T - &1 (-B) - 120 740 613 75.4 62.5 2.00 9810 9810 1000 1000

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

1.1L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M1)-470 L
R
T -&1-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M1)-470 L
R
T -&1-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

28(34) 29(35)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

10
576

98
130

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

125 125
58

16

250 463(533)
62 96

8

10

5

Ø32h6

4-Ø14
1616

97(167)
64(133)

BA76

58
16

76
98

130

61125
58

16

186

16 16
76

98
130

61 125
58

16

186

M8 M8 M8 M8

1616

A

A

A

A

A

A

A

A ˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

ਤ � R/)M1)-53 L
R
T -&1-40d80 � ߸ه༷࢓

(R/)M1)-53 L
R
T -&1-B-40d80 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

35(41) 36(42)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

2216
0

77
23

7

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
508(578)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120 1919

97(167)
64(133)

BA
103

82
18

M10

103

158

82
73163

236

18

M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

M10

120 1919
˘

16
7 11

7

80

BCBL

J
K

L

ਤ � R/)M1)-60 L
R
T -&1-100d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M1)-60 L
R
T -&1-B-100d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

74(80) 75(81)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A
112

158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0

15
2

89

191
382

191
82

18
100 176

595(665)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

97(167)
64(133)

BA
112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82
18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525

A

A

A

A

A

A

A

A ˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 126 106 85 95 48
԰֎ܗ 153 117 100 131 75

1.1L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM2 減速比ブレーキ無

RNHM2 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ 1.5L8

200�200�220 50�60�60 7.48�6.80�6.57 1430�1730�1730
155(') *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 3.74�3.40�3.29 1430�1730�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

2 - 470 L
R
T - &1 (-B) - 5 42.0 34.8 4.29 3.55 1.00 2160 2060 220 210

(29 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 2 - 470 L
R
T - &1 (-B) - 7.5 63.1 52.2 6.43 5.33 1.00 2450 2300 250 235

10 10.19 145 175 2 - 470 L
R
T - &1 (-B) - 10 84.1 69.7 8.57 7.10 1.00 2750 2600 280 265

15 15.53 96.7 117 2 - 470 L
R
T - &1 (-B) - 15 126 104 12.9 10.7 1.00 3090 2940 315 300

20 19.69 72.5 87.5 2 - 470 L
R
T - &1 (-B) - 20 168 139 17.1 14.2 1.00 3330 3190 340 325

30 29.65 48.3 58.3 2 - 470 L
R
T - &1 (-B) - 30 252 209 25.7 21.3 1.00 3730 3580 380 365

40 40.15 36.3 43.8 2 - 53 L
R
T - &1 (-B) - 40 336 279 34.3 28.4 1.47 5740 5540 585 565

(29 ਤ 2
50 51.09 29.0 35.0 2 - 53 L

R
T - &1 (-B) - 50 420 348 42.9 35.5 1.47 6030 5830 615 595

60 59.00 24.2 29.2 2 - 53 L
R
T - &1 (-B) - 60 504 418 51.4 42.6 1.47 6230 6030 635 615

80 78.57 18.1 21.9 2 - 53 L
R
T - &1 (-B) - 80 673 557 68.6 56.8 1.00 6230 6130 635 625

100 102.94 14.5 17.5 2 - 60 L
R
T - &1 (-B) - 100 841 697 85.7 71.0 1.47 9810 9810 1000 1000

(29 ਤ 3
120 119.00 12.1 14.6 2 - 60 L

R
T - &1 (-B) - 120 1010 836 103 85.2 1.47 9810 9810 1000 1000

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

1.5L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M2-470 L
R
T -&1-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M2-470 L
R
T -&1-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

28(34) 29(35)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

10
576

98
130

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

125 125
58

16

250 463(533)
62 96

8

10

5

Ø32h6

4-Ø14
1616

97(167)
64(133)

BA76

58
16

76
98

130

61125
58

16

186

16 16
76

98
130

61 125
58

16

186

M8 M8 M8 M8

1616

A

A

A

A

A

A

A

A ˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

ਤ � R/)M2-53 L
R
T -&1-40d80 � ߸ه༷࢓

(R/)M2-53 L
R
T -&1-B-40d80 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

35(41) 36(42)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

2216
0

77
23

7

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
508(578)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120 1919

97(167)
64(133)

BA
103

82
18

M10

103

158

82
73163

236

18

M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

M10

120 1919

˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

ਤ � R/)M2-60 L
R
T -&1-100d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M2-60 L
R
T -&1-B-100d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

74(80) 75(81)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A
112

158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0

15
2

89

191
382

191
82

18
100 176

595(665)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

97(167)
64(133)

BA
112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82
18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525

A

A

A

A

A

A

A

A ˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 126 106 85 95 48
԰֎ܗ 153 117 100 131 75

1.5L8



G�0

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )2.2kW

߸هࣜܗ˙

BEP

EP
形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM3 減速比ブレーキ無

RNHM3 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ 2.2L8

200�200�220 50�60�60 10.4�9.32�9.08 1450�1740�1750
155(') *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 5.20�4.66�4.54 1450�1740�1750

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
10 10.18 145 175

R/)M

3 - 54 L
R
T - &1 (-B) - 10 123 102 12.6 10.4 1.00 3920 3730 400 380

(31 ਤ 1

15 15.24 96.7 117 3 - 54 L
R
T - &1 (-B) - 15 185 153 18.9 15.6 1.00 4410 4220 450 430

20 20.29 72.5 87.5 3 - 54 L
R
T - &1 (-B) - 20 247 204 25.1 20.8 1.00 4810 4610 490 470

30 30.42 48.3 58.3 3 - 54 L
R
T - &1 (-B) - 30 370 307 37.7 31.3 1.00 5340 5150 545 525

40 40.15 36.3 43.8 3 - 54 L
R
T - &1 (-B) - 40 493 409 50.3 41.7 1.00 5740 5540 585 565

50 51.09 29.0 35.0 3 - 54 L
R
T - &1 (-B) - 50 617 511 62.9 52.1 1.00 6030 5830 615 595

60 59.00 24.2 29.2 3 - 54 L
R
T - &1 (-B) - 60 740 613 75.4 62.5 1.00 6230 6030 635 615

80 80.50 18.1 21.9 3 - 60 L
R
T - &1 (-B) - 80 986 817 101 83.3 1.00 9810 9660 1000 985

(31 ਤ 2100 102.94 14.5 17.5 3 - 60 L
R
T - &1 (-B) - 100 1230 1020 126 104 1.00 9810 9810 1000 1000

120 119.00 12.1 14.6 3 - 60 L
R
T - &1 (-B) - 120 1480 1230 151 125 1.00 9810 9810 1000 1000

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

2.2L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 2.2kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M3-54 L
R
T -&1-10d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M3-54 L
R
T -&1-B-10d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

42(49) 43(50)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

2216
0

77

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
493(571)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120 1919

115(193)
66(144)

BA
103

82
18

M10

23
7

103

158

82
73163

236

18

M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

M10

120 1919

103

˘
18

4 12
5

J
K

BCBL

L

ਤ � R/)M3-60 L
R
T -&1-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M3-60 L
R
T -&1-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

81(88) 82(89)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

103

˘
18

4
12

5
J

K

BCBL

A-A
112

158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0 15
289

191
382

191
82

18
100 176

608(686)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

115(193)
66(144)

BA
112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82

18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525

A

A

A

A

A

A

A

A

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 150 126 100 111 58
԰֎ܗ 183 141 123 151 87

2.2L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BEP

EP
形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM4 減速比ブレーキ無

RNHM4 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ 3.0L8

200�200�220 50�60�60 13.6�12.3�11.8 1440�1730�1740
155(') *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 6.80�6.15�5.90 1440�1730�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
10 10.28 145 175

R/)M

4 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 10 168 139 17.1 14.2 1.23 6230 5930 635 605

(32 ਤ 1

15 14.54 96.7 117 4 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 15 252 209 25.7 21.3 1.23 6960 6670 710 680

20 20.65 72.5 87.5 4 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 20 336 279 34.3 28.4 1.23 7700 7350 785 750

30 29.40 48.3 58.3 4 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 30 504 418 51.4 42.6 1.23 8380 8090 855 825

40 41.16 36.3 43.8 4 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 40 673 557 68.6 56.8 1.23 8830 8480 900 865

50 49.00 29.0 35.0 4 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 50 841 697 85.7 71.0 1.23 9120 8880 930 905

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M4-63 L
R
T -&1-10d50 � ߸ه༷࢓

(R/)M4-63 L
R
T -&1-B-10d50 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

85(92) 86(93)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

103

˘
18

4 12
5

J
K

BCBL

112
158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0 15
289

191
382

191
82

18
100 176

625(703)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

115(193)
66(144)

BA
112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82

18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525
A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 150 126 100 111 58
԰֎ܗ 183 141 123 151 87

3.0L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

߸هࣜܗ˙

BEP

EP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM5 減速比ブレーキ無

RNHM5 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ 3.7L8

200�200�220 50�60�60 16.6�15.0�14.5 1460�1750�1760
155(') *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 8.30�7.50�7.25 1460�1750�1760

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
10 10.28 145 175

R/)M

5 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 10 207 172 21.1 17.5 1.00 6230 5930 635 605

(33 ਤ 1

15 14.54 96.7 117 5 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 15 311 258 31.7 26.3 1.00 6960 6670 710 680

20 20.65 72.5 87.5 5 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 20 415 344 42.3 35.0 1.00 7700 7350 785 750

30 29.40 48.3 58.3 5 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 30 622 516 63.4 52.6 1.00 8380 8090 855 825

40 41.16 36.3 43.8 5 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 40 830 687 84.6 70.1 1.00 8830 8480 900 865

50 49.00 29.0 35.0 5 - 63 L
R
T - &1 (-B) - 50 1040 859 106 87.6 1.00 9120 8880 930 905

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M5-63 L
R
T -&1-10d50 � ߸ه༷࢓

(R/)M5-63 L
R
T -&1-B-10d50 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

95(106) 96(107)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

112
158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0 15
289

191
382

191
82

18
100 176

642(733)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

118(208)
69(159)

BA

˘
22

2 15
3

120

J
K

BCBL

112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82

18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525
A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 166 142 100 111 58
԰֎ܗ 199 157 123 151 87

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW

3.7L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BEP

EP
形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

減速比

減速比 仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM8ブレーキ無

RNHM8

枠番

枠番ブレーキ付

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ 5.5L8

200�200�220 50�60�60 24.4�21.8�21.2 1460�1760�1770
155(') *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 12.2�10.9�10.6 1460�1760�1770

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
10 10.38 145 175

R/)M

8 - 64 L
R
T - &1 (-B) - 10 308 255 31.4 26.0 1.00 6230 5930 635 605

(34 ਤ 1
15 14.75 96.7 117 8 - 64 L

R
T - &1 (-B) - 15 462 383 47.2 39.1 1.00 6960 6670 710 680

20 21.00 72.5 87.5 8 - 64 L
R
T - &1 (-B) - 20 617 511 62.9 52.1 1.00 7700 7350 785 750

30 29.40 48.3 58.3 8 - 64 L
R
T - &1 (-B) - 30 925 766 94.3 78.1 1.00 8380 8090 855 825

40 40.25 36.3 43.8 8 - 64 L
R
T - &1 (-B) - 40 1230 1020 126 104 1.00 8830 8480 900 865

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M8-64 L
R
T -&1-10d40 � ߸ه༷࢓

(R/)M8-64 L
R
T -&1-B-10d40 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

110(121) 111(122)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

112
158
208

191
382

191
82

18

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

2525

˘
22

2 15
3

120

J
K

BCBL

112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82

18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525
A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

70
30 200 30

260

2619
029

0 10
0 15

289

100 176
685(776)

4-Ø22

118(209)
69(159)

BA

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 166 142 100 111 58
԰֎ܗ 199 157 123 151 87

5.5L8



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

RN
H
M
 T
yp
e

RNHMタイプ
インバータ用三相モータ

インバータ用プレミアム効率三相モータ

ハイポニックギヤモータ
脚取付

G�5

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท
Π
ϯ
ό
ồ
λ
༻

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.1L8 5

˛

1440 (36

0.2L8 5

˛

1440 (39

0.4L8 5

˛

240 (42

Π
ϯ
ό
ồ
λ
༻

ϓ
Ϩ
ϛ
Ξ
Ϝ
ޮ
཰

ࡾ
૬
Ϟ
ồ
λ

0.75L8 5

˛

240 (45

1.5L8 5

˛

120 (47

2.2L8 10

˛

120 (50

3.7L8 10

˛

50 (52

5.5L8 10

˛

40 (53



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BAV (J1 )注)
AV (J1 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM01 減速比ブレーキ無

RNHM01 減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1340
 1440) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻ 
૬Ϟʔλࡾ 0.1L8

200(34)�220(34) 60(6)�60(6) 0.83(0.75)�0.91(0.75) 1750(120)�1760(120)
120(&) *144

શดࣗྫྷ(68)�440(68)400ܗ 60(6)�60(6) 0.42(0.37)�0.46(0.38) 1760(125)�1765(125)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.00 35.0 350 700 (120)[)

R/)M

01 - 190 L
R
T - A7 (-B) - 5 2.32 0.237 2.00 588 60

(37 ਤ 1

7.5 7.50 23.3 233 467 (120)[) 01 - 190 L
R
T - A7 (-B) - 7.5 3.48 0.355 2.00 637 65

10 10.00 17.5 175 350 (120)[) 01 - 190 L
R
T - A7 (-B) - 10 4.64 0.474 2.00 735 75

15 14.78 11.7 117 233 (120)[) 01 - 190 L
R
T - A7 (-B) - 15 6.97 0.710 2.00 834 85

20 20.00 8.75 87.5 175 (120)[) 01 - 190 L
R
T - A7 (-B) - 20 9.29 0.947 2.00 932 95

30 30.00 5.83 58.3 117 (120)[) 01 - 190 L
R
T - A7 (-B) - 30 13.9 1.42 2.00 1030 105

40 39.02 4.38 43.8 87.5 (120)[) 01 - 23 L
R
T - A7 (-B) - 40 18.6 1.89 2.00 1570 160

(37 ਤ 250 48.70 3.50 35.0 70.0 (120)[) 01 - 23 L
R
T - A7 (-B) - 50 23.2 2.37 2.00 1670 170

60 57.17 2.92 29.2 58.3 (120)[) 01 - 23 L
R
T - A7 (-B) - 60 27.9 2.84 2.00 1720 175

80 81.79 2.19 21.9 43.8 (120)[) 01 - 30 L
R
T - A7 (-B) - 80 37.2 3.79 2.00 2940 300

(37 ਤ 3100 102.07 1.75 17.5 35.0 (120)[) 01 - 30 L
R
T - A7 (-B) - 100 46.4 4.74 2.00 3040 310

120 122.31 1.46 14.6 29.2 (120)[) 01 - 30 L
R
T - A7 (-B) - 120 55.7 5.68 2.00 3090 315

150 153.11 1.17 11.7 23.3 (120)[) 01 - 35 L
R
T - A7 (-B) - 150 69.7 7.10 2.00 3090 315

(38 ਤ 1200 198.75 0.875 8.75 17.5 (120)[) 01 - 35 L
R
T - A7 (-B) - 200 92.9 9.47 2.00 3090 315

240 232.03 0.729 7.29 14.6 (120)[) 01 - 35 L
R
T - A7 (-B) - 240 111 11.4 1.75 3090 315

300 302.72 0.583 5.83 11.7 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 300 131 13.4 1.00 2580 263 (38 ਤ 2

300 301.12 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 300 131 13.4 2.00 3500 357 (38 ਤ 3

360 360.10 0.486 4.86 9.72 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 360 157 16.0 1.00 2580 263 (38 ਤ 2

360 360.81 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 360 157 16.0 2.00 3500 357 (38 ਤ 3

480 479.79 0.365 3.65 7.29 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 480 195 19.9 � 2580 263 (38 ਤ 2

480 498.18 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 480 210 21.4 1.85 3500 357 (38 ਤ 3

600 595.00 0.292 2.92 5.83 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 600 195 19.9 � 2580 263 (38 ਤ 2

600 621.72 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 600 262 26.7 1.48 3500 357 (38 ਤ 3

720 707.78 0.243 2.43 4.86 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 720 195 19.9 � 2580 263 (38 ਤ 2

720 744.97 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 720 315 32.1 1.23 3500 357 (38 ਤ 3

900 892.50 0.194 1.94 3.89 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 900 195 19.9 � 2580 263 (38 ਤ 2

900 932.59 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 900 390 39.8 � 3500 357 (38 ਤ 3

1200 1180.45 0.146 1.46 2.92 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 1200 195 19.9 � 2580 263 (38 ਤ 2

1200 1210.57 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 1200 390 39.8 � 3500 357 (38 ਤ 3

1440 1382.22 0.122 1.22 2.43 (120)[) 01 - 1340 L
R
T - A7J1 (-B)- 1440 195 19.9 � 2580 263 (38 ਤ 2

1440 1413.28 01 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 1440 390 39.8 � 3500 357 (38 ਤ 3

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.1L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M01-190 L
R
T -A7-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-190 L
R
T -A7--B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

5.5(7.0) 6.0(7.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

1085
37

.4
12

2.
4

28
70
96

1313 4-φ9φ

5041
262(294)

60
.3

φ
12

4
φ

L T L LR

J
K

BL BC

A

A

28

M6

J
7545

120

12

28
109410

114

A

AA

A

J

75

12

28

28

109410
114

M6M6

28

28

12

75
150

A

A

A-A

J
4575

12

120

28

28

10 94 10
114

M6

Ø18h6

6

3.
5 6

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

ਤ � R/)M01-23 L
R
T -A7-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-23 L
R
T -A7-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

7.5(9.0) 8.0(9.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4
φ

13
90

13
6

46

46 71
293(325)(325)

33
13 90 13

116

71

4-φ9φ

L T L LR

J
K

BL BC

A

A

M6

36

136813
94

12

51

85
129

44
J

A-A
Ø22̷ 6

6

63.
5

A

A

M6

36

13 68 13
94

12

51

85
129

44
J

A

A
M6

A

A
M6

36

13 68 13
94

12

51

85
36

12

85
170

51

J

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

ਤ � R/)M01-30 L
R
T -A7-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-30 L
R
T -A7-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

9.5(11) 10(11.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4
φ

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
309(341)(341)

4-φ11φ

L T L LR

J
K

BL BC

Ø28h6

M8A

A

59
157615

106

42
9751

148

16

 J

A-A

8

4

7

A

A

5959
157615

106

42
9797

194

16

M8 M8 M8A

A16

42

J

A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

J

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.1L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M01-35 L
R
T -A7-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-35 L
R
T -A7-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

10(11) 10.5(11.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85

317(349)

4-φ11

L T L LR

J
K

BL BCM8

A

A

59
157615

106

42
9751

148

16

J

A-A

8

4

7

Ø28h6

M8A

A

5959
157615

106

42
9797

194

16

M8 A

A16

42

J
M8

A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

J

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

ਤ � R/)M01-1340 L
R
T -A7J1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-1340 L
R
T -A7J1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

16(17) 16.5(17.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

47
126
152

1313

11
.511

2
60

17
2

26.5

˘
90

˘
90

10
3

60 131
379(411)

4-φ11φ
φ

12
4

φ

L T L LR

J
K

BL BC

Ø28h6
R2 R2 R2

A-A

85 85117
234

117 117 117
4242 42 42

A

A

A

A

A

A

164
194

164
194

15 1515
35 35

15
35

164
194

15
35

15

8

7

4M8
M8

M8
M8

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

ਤ � R/)M01-1440 L
R
T -A7J1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-1440 L
R
T -A7J1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

23(24.5) 23.5(25)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

11
.513

2
70

20
2

φ
12

4
φ

51
140
178

1919
44

4-φ14φ

16370
421(453)

˘
90

˘

12
1

L T L LR

J
K

BL BC

Ø32h6
R2 R2R2 R2

A-A

101 150
58 58 58 58

A

A

A

A

A

A

A

A

48 48 4848
2020 204

244
20 20 2020 204

244
204
244

300
150150 150 101

10

8 5

M8 M8

59 (91)
52 (66)

BA
49.5

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14

ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

0.1L8
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཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭
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408
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908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2kW
߸هࣜܗ˙

BAV (J1 )注)
AV (J1 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM02 減速比ブレーキ無

RNHM02 減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻ 
૬Ϟʔλࡾ 0.2L8

200(34)�220(34) 60(6)�60(6) 1.5(1.5)�1.6(1.5) 1750(130)�1760(130)
120(&) *144

શด֎ઔ(68)�440(68)400ܗ 60(6)�60(6) 0.74(0.73)�0.84(0.72) 1755(125)�1760(125)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

R/)M

02 - 270 L
R
T - A7 (-B) - 5 4.64 0.474 2.00 834 85

(40 ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 02 - 270 L
R
T - A7 (-B) - 7.5 6.97 0.710 2.00 932 95

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 02 - 270 L
R
T - A7 (-B) - 10 9.29 0.947 2.00 1030 105

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 02 - 270 L
R
T - A7 (-B) - 15 13.9 1.42 2.00 1180 120

20 19.69 8.75 87.5 175 (120)[) 02 - 270 L
R
T - A7 (-B) - 20 18.6 1.89 2.00 1320 135

30 29.94 5.83 58.3 117 (120)[) 02 - 270 L
R
T - A7 (-B) - 30 27.9 2.84 2.00 1470 150

40 39.29 4.38 43.8 87.5 (120)[) 02 - 33 L
R
T - A7 (-B) - 40 37.2 3.79 2.00 2550 260

(40 ਤ 250 48.46 3.50 35.0 70.0 (120)[) 02 - 33 L
R
T - A7 (-B) - 50 46.4 4.74 2.00 2750 280

60 59.89 2.92 29.2 58.3 (120)[) 02 - 33 L
R
T - A7 (-B) - 60 55.7 5.68 2.00 2840 290

80 78.80 2.19 21.9 43.8 (120)[) 02 - 40 L
R
T - A7 (-B) - 80 74.3 7.58 2.00 4270 435

(40 ਤ 3100 100.35 1.75 17.5 35.0 (120)[) 02 - 40 L
R
T - A7 (-B) - 100 92.9 9.47 2.00 4360 445

120 120.24 1.46 14.6 29.2 (120)[) 02 - 40 L
R
T - A7 (-B) - 120 111 11.4 2.00 4360 445

150 150.53 1.17 11.7 23.3 (120)[) 02 - 45 L
R
T - A7 (-B) - 150 139 14.2 2.00 4360 445

(41 ਤ 1200 195.39 0.875 8.75 17.5 (120)[) 02 - 45 L
R
T - A7 (-B) - 200 186 18.9 2.00 4360 445

240 237.50 0.729 7.29 14.6 (120)[) 02 - 45 L
R
T - A7 (-B) - 240 223 22.7 1.75 4360 445

300 301.12 0.583 5.83 11.7 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 300 262 26.7 1.00 3500 357 (41 ਤ 2

300 311.59 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 300 2.00 4680 477 (41 ਤ 3

360 360.81 0.486 4.86 9.72 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 360 315 32.1 1.00 3500 357 (41 ਤ 2

360 373.36 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 360 2.00 4680 477 (41 ਤ 3

480 498.18 0.365 3.65 7.29 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 480 390 39.8 � 3500 357 (41 ਤ 2

480 502.52 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 480 420 42.8 1.74 4680 477 (41 ਤ 3

600 621.72 0.292 2.92 5.83 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 600 390 39.8 � 3500 357 (41 ਤ 2

600 602.13 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 600 525 53.5 1.39 4680 477 (41 ਤ 3

720 744.97 0.243 2.43 4.86 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 720 390 39.8 � 3500 357 (41 ਤ 2

720 753.78 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 720 629 64.2 1.16 4680 477 (41 ਤ 3

900 932.59 0.194 1.94 3.89 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 900 390 39.8 � 3500 357 (41 ਤ 2

900 903.20 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 900 732 74.6 � 4680 477 (41 ਤ 3

1200 1210.57 0.146 1.46 2.92 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 1200 390 39.8 � 3500 357 (41 ਤ 2

1200 1194.57 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 1200 732 74.6 � 4680 477 (41 ਤ 3

1440 1413.28 0.122 1.22 2.43 (120)[) 02 - 1440 L
R
T - A7J1 (-B)- 1440 390 39.8 � 3500 357 (41 ਤ 2

1440 1403.08 02 - 1540 L
R
T - A7J1 (-B)- 1440 732 74.6 � 4680 477 (41 ਤ 3

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.2L8



G�0

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.2kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M02-270 L
R
T -A7-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-270 L
R
T -A7-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

8.5(10) 9.0(10.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

1390
13

6
46

46 71
308(340)

33
13 90 13

116

71

4-φ9φ

φ
12

4
φ

L LT R

A

A

M636

136813
94

12

51

85
129

44

A-A
Ø22h6

6

63.
5

A

A

M6
36

13 68 13
94

12

51

85
129

44

A

A

M6 A

A

M636

13 68 13
94

12

51

85
36

12

85
170

51 J
K

BCBL

BA

ਤ � R/)M02-33 L
R
T -A7-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-33 L
R
T -A7-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

11(12) 11.5(12.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4
φ

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
337(369)

4-φ11φ

M8 M8
A

A

59
157615

106

42
9751

148

16

A-A

8

4

7

Ø28h6

A

A

5959
157615

106

42
9797

194

16

M8 A

A16

42
M8 A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

L T R L

J
K

BCBL

BA

ਤ � R/)M02-40 L
R
T -A7-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-40 L
R
T -A7-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

14(15) 14.5(15.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

10
545

17 128 17
162

1813
219

4
62

347(379)
62 96

4-φ14φ

φ
12

4
φ

L

M8 M8

A

A

12561

16 98 16
130

76

58

16

186

A-A

8

5

10

Ø32h6

J
K

BCBL

M8 A

A

125 61

169816
130

76

58

16

186

A

A

7676
169816

130

58
125125

250

M8 A

A16 16

58

L R LT

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.2L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M02-45 L
R
T -A7-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-45 L
R
T -A7-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

15(16) 15.5(16.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

10
5

45
17 128 17

162

18
13

219
4

62

373(405)
62 96

4-φ14φ

φ
12

4
φ

M8

A

A

12561

16 98 16
130

76

58

16

186

A-A

8

5

10

Ø32h6

M8 A

A

125 61

169816
130

76

58

16

186

M8
A

A

7676
169816

130

58
125125

250

M8 A

A16 16

58

L LT R

J
K

BCBL

BA

ਤ � R/)M02-1440 L
R
T -A7J1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1440 L
R
T -A7J1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

24.5(25.5) 25(26)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

˘
90

˘

13
2

70
20

2

51
140
178

1919
44

4-φ14φ

16370
441(473)

12
1

φ
12

4
φ

11
.5

L T R
T

R2 R2R2 R2

101 150
58 58 58 58
A A

A

A

A

A

AA

48 48 4848
2020 204

244
20 20 2020 204

244
204
244

300
150150 150 101M8 M8

L

J
K

BCBL

BA

Ø32h6
A-A

8

5

10

ਤ � R/)M02-1540 L
R
T -A7J1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1540 L
R
T -A7J1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

41(42) 41.5(42.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4

14
.516

0
84

24
4

64
173
213 54

2020
4-φ18

19784
485(517)

˘
11

2
˘

14
6

L LT R Ø40h6

R3 R3R3 R3

A-A

110 188 188 188 188 110
82 82 82 82
A

A

A

A

A

A

A

A

244
284

244
284

244
284

20 20 20 20 20 20
66 66 66 66

376

12

8 5

M10 M10
J

K

BCBL

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14

ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2kW

0.2L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

߸هࣜܗ˙

BAV

AV

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM05 減速比ブレーキ無

RNHM05 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻ 
૬Ϟʔλࡾ 0.4L8

200(35)�220(35) 60(6)�60(6) 2.3(2.2)�2.4(2.2) 1735(115)�1745(115)
120(&) *144

શด֎ઔ(70)�440(70)400ܗ 60(6)�60(6) 1.2(1.1)�1.2(1.1) 1735(115)�1745(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

R/)M

05 - 370 L
R
T - A7 (-B) - 5 9.29 0.947 1.88 1370 140

(43 ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 05 - 370 L
R
T - A7 (-B) - 7.5 13.9 1.42 1.88 1570 160

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 05 - 370 L
R
T - A7 (-B) - 10 18.6 1.89 1.88 1720 175

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 05 - 370 L
R
T - A7 (-B) - 15 27.9 2.84 1.88 1960 200

20 19.69 8.75 87.5 175 (120)[) 05 - 370 L
R
T - A7 (-B) - 20 37.2 3.79 1.88 2160 220

30 30.78 5.83 58.3 117 (120)[) 05 - 370 L
R
T - A7 (-B) - 30 55.7 5.68 1.88 2350 240

40 38.70 4.38 43.8 87.5 (120)[) 05 - 43 L
R
T - A7 (-B) - 40 74.3 7.58 1.88 3820 390

(43 ਤ 250 48.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 05 - 43 L
R
T - A7 (-B) - 50 92.9 9.47 1.88 4020 410

60 60.07 2.92 29.2 58.3 (120)[) 05 - 43 L
R
T - A7 (-B) - 60 111 11.4 1.88 4170 425

80 80.31 2.19 21.9 43.8 (120)[) 05 - 50 L
R
T - A7 (-B) - 80 149 15.2 1.88 6130 625

(43 ਤ 3100 102.19 1.75 17.5 35.0 (120)[) 05 - 50 L
R
T - A7 (-B) - 100 186 18.9 1.88 6230 635

120 120.19 1.46 14.6 29.2 (120)[) 05 - 50 L
R
T - A7 (-B) - 120 223 22.7 1.88 6230 635

150 153.28 1.17 11.7 23.3 (120)[) 05 - 55 L
R
T - A7 (-B) - 150 279 28.4 1.88 6230 635

(44 ਤ 1200 193.15 0.875 8.75 17.5 (120)[) 05 - 55 L
R
T - A7 (-B) - 200 372 37.9 1.88 6230 635

240 235.71 0.729 7.29 14.6 (120)[) 05 - 55 L
R
T - A7 (-B) - 240 446 45.5 1.64 6230 635

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

0.4L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M05-370 L
R
T -A7-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-370 L
R
T -A7-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

13.5(16.5) 14.5(17.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
365(408)

11
2

φ
16

0
φ

L LT R

59
157615

106

42
9751

148

16

M8A

A

59
15 76 15

106

42
97

59

42
97

194

16 16
M8 A

A

M8A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

M8 A

A

8

Ø28h6

7

4
A-A

K
J

BC
BL

79

79
11

2

BA

4-Ø11

ਤ � R/)M05-43 L
R
T -A7-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-43 L
R
T -A7-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

17(20) 18(21)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

φ
16

0
φ

11
2

10
545

17 128 17

1813
219

4
62

387(431)
62 96

L LT R

12561

16 98 16
130

76

58

16

186

M8

A

A

125

169816
130

76

58
125

76

58

250

16 16M8
A

A

M8

A

A

125 61

169816
130

76

58

16

186

M8
A

A

8

5

10

Ø32h6
A-A

K
J

BC
BL

79

79
11

2

BA

4-Ø14

ਤ � R/)M05-50 L
R
T -A7-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-50 L
R
T -A7-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

24(27) 25(28)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

2216
0

77
23

7

55
158
202

22 22

12
6

77 120
421(465)

4-φ18φ

φ
16

0
φ

11
2

L LT R

M10

A

A

19 120 19
158

103

16373
82

236

18
K
J

BC
BL

79

79
11

2M10 A

A

1912019
158

103

163 73
82

236

18

M10 A

A M10

A

A

1912019
158

103

163
82

103

163
82

326

18 18

A-A

8

5

12

Ø40h6

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 114 94 85 95 48
԰֎ܗ 141 105 100 131 75

0.4L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M05-55 L
R
T -A7-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-55 L
R
T -A7-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

25(28) 26(29)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

2216
0

77
23

7

55
158
202

22 22

77 120
451(495)

4-φ18φ

φ
16

0
φ

11
2

12
6

L LT R

M10

A

A

19 120 19
158

103

16373
82

236

18

K
J

BC
BL

79

79
11

2M10 A

A

1912019
158

103

163 73
82

236

18

M10 A

A M10

A

A

1912019
158

103

163
82

103

163
82

326

18 18

A-A

8

5

12

Ø40h6

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 114 94 85 95 48
԰֎ܗ 141 105 100 131 75

0.4L8



G�5

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.��kW
߸هࣜܗ˙

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM1 減速比ブレーキ無

RNHM1 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ
0.75L8

200(31)�220(31) 60(6)�60(6) 3.58(3.52)�3.57(3.52) 1735(115)�1750(115)
155(') *144

શด֎ઔ(62)�440(62)400ܗ 60(6)�60(6) 1.79(1.76)�1.79(1.76) 1735(115)�1750(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

R/)M

1 - 370 L
R
T - A1 (-B) - 5 17.4 1.78 1.00 1370 140

(46 ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 1 - 370 L
R
T - A1 (-B) - 7.5 26.1 2.66 1.00 1570 160

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 1 - 370 L
R
T - A1 (-B) - 10 34.8 3.55 1.00 1720 175

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 1 - 370 L
R
T - A1 (-B) - 15 52.2 5.33 1.00 1960 200

20 19.69 8.75 87.5 175 (120)[) 1 - 370 L
R
T - A1 (-B) - 20 69.7 7.10 1.00 2160 220

30 30.78 5.83 58.3 117 (120)[) 1 - 370 L
R
T - A1 (-B) - 30 104 10.7 1.00 2350 240

40 38.70 4.38 43.8 87.5 (120)[) 1 - 43 L
R
T - A1 (-B) - 40 139 14.2 1.00 3820 390

(46 ਤ 250 48.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 1 - 43 L
R
T - A1 (-B) - 50 174 17.8 1.00 4020 410

60 60.07 2.92 29.2 58.3 (120)[) 1 - 43 L
R
T - A1 (-B) - 60 209 21.3 1.00 4170 425

80 80.31 2.19 21.9 43.8 (120)[) 1 - 50 L
R
T - A1 (-B) - 80 279 28.4 1.00 6130 625

(46 ਤ 3100 102.19 1.75 17.5 35.0 (120)[) 1 - 50 L
R
T - A1 (-B) - 100 348 35.5 1.00 6230 635

120 120.19 1.46 14.6 29.2 (120)[) 1 - 50 L
R
T - A1 (-B) - 120 418 42.6 1.00 6230 635

150 153.28 1.17 11.7 23.3 (120)[) 1 - 55 L
R
T - A1 (-B) - 150 522 53.3 1.00 6230 635

(47 ਤ 1200 193.15 0.88 8.75 17.5 (120)[) 1 - 55 L
R
T - A1 (-B) - 200 697 71.0 � 6230 635

240 235.71 0.73 7.29 14.6 (120)[) 1 - 55 L
R
T - A1 (-B) - 240 732 74.6 � 6230 635

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.75L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.��kW

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M1-370 L
R
T -A1-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-370 L
R
T -A1-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

19(24) 20(25)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

˘
15

8

J
K

11
2

BL BC

74

A-A
59

76
106

148
51 97

42
16
M8

1515
59

76
106

194

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
408(472)

7

8

4

Ø28h6

97 97
42

16

4-Ø11

M8

1515

97(160)
63(127)

BA

42
16

M8

59 59
76

106

148
5197

42
16

M8

15 15

A

A

A

A

A

A

A

A

L

ਤ � R/)M1-43 L
R
T -A1-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-43 L
R
T -A1-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

22(27) 23(28)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

10
576

98
130

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

125 125
58

16

250
432(495)

62 96

8

10

5

Ø32h6

4-Ø14

M8

1616

97(160)
63(127)

BA

58
16
M8

76 76
98

130

61125
58

16

186

M8

16 16
76

98
130

61 125
58

16

186

M8

1616

A

A

A

A

A

A

A

A

˘
15

8
J

K

11
2

BL BC

74

L

ਤ � R/)M1-50 L
R
T -A1-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-50 L
R
T -A1-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

29(34) 30(35)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L LT R

˘
15

8

J
K

11
2

BL BC

74

A-A

2216
0

77
23

7

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
465(528)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10M10

120 1919

97(160)
63(127)

BA103

82
18

103

158

82
73163

236

18

M10M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

120 1919

A

A

A

A

A

A

A

A

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 122 102 85 95 48
԰֎ܗ 149 112 100 131 75

0.75L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.��kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M1-55 L
R
T -A1-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M1-55 L
R
T -A1-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

30(35) 31(36)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

˘
15

8

J
K

11
2

BL BC

74

A-A

2216
0

77
23

7

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
494(557)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120 1919

97(160)
63(127)

BA
103

82
18

M10

103

158

82
73163

236

18

M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

M10

120 1919

A

A

A

A

A

A

A

A

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 122 102 85 95 48
԰֎ܗ 149 112 100 131 75

0.75L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

߸هࣜܗ˙

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM2 減速比ブレーキ無

RNHM2 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ
1.5L8

200(32)�220(32) 60(6)�60(6) 6.43(6.34)�6.22(6.34) 1725(110)�1745(110)
155(') *144

શด֎ઔ(65)�440(64)400ܗ 60(6)�60(6) 3.22(3.17)�3.11(3.12) 1725(110)�1745(115)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
5 5.13 35.0 350 700 (120)[)

R/)M

2 - 470 L
R
T - A1 (-B) - 5 34.8 3.55 1.00 2060 210

(49 ਤ 1

7.5 7.74 23.3 233 467 (120)[) 2 - 470 L
R
T - A1 (-B) - 7.5 52.2 5.33 1.00 2300 235

10 10.19 17.5 175 350 (120)[) 2 - 470 L
R
T - A1 (-B) - 10 69.7 7.10 1.00 2600 265

15 15.53 11.7 117 233 (120)[) 2 - 470 L
R
T - A1 (-B) - 15 104 10.7 1.00 2940 300

20 19.69 8.75 87.5 175 (120)[) 2 - 470 L
R
T - A1 (-B) - 20 139 14.2 1.00 3190 325

30 29.65 5.83 58.3 117 (120)[) 2 - 470 L
R
T - A1 (-B) - 30 209 21.3 1.00 3580 365

40 40.15 4.38 43.8 87.5 (120)[) 2 - 53 L
R
T - A1 (-B) - 40 279 28.4 1.47 5540 565

(49 ਤ 2
50 51.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 2 - 53 L

R
T - A1 (-B) - 50 348 35.5 1.47 5830 595

60 59.00 2.92 29.2 58.3 (120)[) 2 - 53 L
R
T - A1 (-B) - 60 418 42.6 1.47 6030 615

80 78.57 2.19 21.9 43.8 (120)[) 2 - 53 L
R
T - A1 (-B) - 80 557 56.8 1.00 6130 625

100 102.94 1.75 17.5 35.0 (120)[) 2 - 60 L
R
T - A1 (-B) - 100 697 71.0 1.47 9810 1000

(49 ਤ 3
120 119.00 1.46 14.6 29.2 (120)[) 2 - 60 L

R
T - A1 (-B) - 120 836 85.2 1.47 9810 1000

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

1.5L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M2-470 L
R
T -A1-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M2-470 L
R
T -A1-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

28(34) 29(35)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

10
576

98
130

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

125 125
58

16

250 463(533)
62 96

8

10

5

Ø32h6

4-Ø14
1616

97(167)
64(133)

BA76

58
16

76
98

130

61125
58

16

186

16 16
76

98
130

61 125
58

16

186

M8 M8 M8 M8

1616

A

A

A

A

A

A

A

A ˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

ਤ � R/)M2-53 L
R
T -A1-40d80 � ߸ه༷࢓

(R/)M2-53 L
R
T -A1-B-40d80 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

35(41) 36(42)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

2216
0

77
23

7

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
508(578)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120 1919

97(167)
64(133)

BA
103

82
18

M10

103

158

82
73163

236

18

M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

M10

120 1919

˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

ਤ � R/)M2-60 L
R
T -A1-100d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M2-60 L
R
T -A1-B-100d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

74(80) 75(81)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A
112

158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0

15
2

89

191
382

191
82

18
100 176

595(665)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

97(167)
64(133)

BA
112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82
18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525

A

A

A

A

A

A

A

A ˘
16

7 11
7

80

BCBL

J
K

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 126 106 85 95 48
԰֎ܗ 153 117 100 131 75

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW

1.5L8



G50

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

߸هࣜܗ˙

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM3 減速比ブレーキ無

RNHM3 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ
2.2L8

200(31)�220(31) 60(6)�60(6) 8.96(8.68)�8.66(8.68) 1750(135)�1760(135)
155(') *144

શด֎ઔ(62)�440(62)400ܗ 60(6)�60(6) 4.48(4.34)�4.33(4.34) 1755(135)�1760(135)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
10 10.18 17.5 175 350 (120)[)

R/)M

3 - 54 L
R
T - A1 (-B) - 10 102 10.4 1.00 3730 380

(51 ਤ 1

15 15.24 11.7 117 233 (120)[) 3 - 54 L
R
T - A1 (-B) - 15 153 15.6 1.00 4220 430

20 20.29 8.75 87.5 175 (120)[) 3 - 54 L
R
T - A1 (-B) - 20 204 20.8 1.00 4610 470

30 30.42 5.83 58.3 117 (120)[) 3 - 54 L
R
T - A1 (-B) - 30 307 31.3 1.00 5150 525

40 40.15 4.38 43.8 87.5 (120)[) 3 - 54 L
R
T - A1 (-B) - 40 409 41.7 1.00 5540 565

50 51.09 3.50 35.0 70.0 (120)[) 3 - 54 L
R
T - A1 (-B) - 50 511 52.1 1.00 5830 595

60 59.00 2.92 29.2 58.3 (120)[) 3 - 54 L
R
T - A1 (-B) - 60 613 62.5 1.00 6030 615

80 80.50 2.19 21.9 43.8 (120)[) 3 - 60 L
R
T - A1 (-B) - 80 817 83.3 1.00 9660 985

(51 ਤ 2100 102.94 1.75 17.5 35.0 (120)[) 3 - 60 L
R
T - A1 (-B) - 100 1020 104 1.00 9810 1000

120 119.00 1.46 14.6 29.2 (120)[) 3 - 60 L
R
T - A1 (-B) - 120 1230 125 1.00 9810 1000

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )2.2kW

2.2L8



G5�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) 2.2kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M3-54 L
R
T -A1-10d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M3-54 L
R
T -A1-B-10d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

42(49) 43(50)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

2216
0

77

103

158

82
163 163

326

18

55
158
202

22 22

12
6

77 120
493(571)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120 1919

115(193)
66(144)

BA
103

82
18

M10

23
7

103

158

82
73163

236

18

M10

12019 19
103

158

82
73 163

236

18

M10

120 1919

103

˘
18

4 12
5

J
K

BCBL

L

ਤ � R/)M3-60 L
R
T -A1-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M3-60 L
R
T -A1-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

81(88) 82(89)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

103

˘
18

4
12

5
J

K

BCBL

A-A
112

158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0 15
289

191
382

191
82

18
100 176

608(686)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

115(193)
66(144)

BA
112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82

18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525

A

A

A

A

A

A

A

A

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 150 126 100 111 58
԰֎ܗ 183 141 123 151 87

2.2L8



G5�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM5 減速比ブレーキ無

RNHM5 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ
3.7L8

200(32)�220(32) 60(6)�60(6) 14.3(13.8)�13.8(13.8) 1760(145)�1770(145)
155(') *144

શด֎ઔ(63)�440(63)400ܗ 60(6)�60(6) 7.16(6.89)�6.90(6.89) 1760(145)�1770(145)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
10 10.28 17.5 175 350 (120)[)

R/)M

5 - 63 L
R
T - A1 (-B) - 10 172 17.5 1.00 5930 605

(52 ਤ 1

15 14.54 11.7 117 233 (120)[) 5 - 63 L
R
T - A1 (-B) - 15 258 26.3 1.00 6670 680

20 20.65 8.75 87.5 175 (120)[) 5 - 63 L
R
T - A1 (-B) - 20 344 35.0 1.00 7350 750

30 29.40 5.83 58.3 117 (120)[) 5 - 63 L
R
T - A1 (-B) - 30 516 52.6 1.00 8090 825

40 41.16 4.38 43.8 87.5 (120)[) 5 - 63 L
R
T - A1 (-B) - 40 687 70.1 1.00 8480 865

50 49.00 3.50 35.0 70.0 (120)[) 5 - 63 L
R
T - A1 (-B) - 50 859 87.6 1.00 8880 905

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M5-63 L
R
T -A1-10d50 � ߸ه༷࢓

(R/)M5-63 L
R
T -A1-B-10d50 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

95(106) 96(107)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

112
158
208

70
30 200 30

260

2619
029

0
10

0 15
289

191
382

191
82

18
100 176

642(733)

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

4-Ø22
2525

118(208)
69(159)

BA

˘
22

2 15
3

120

J
K

BCBL

112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82

18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525
A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 166 142 100 111 58
԰֎ܗ 199 157 123 151 87

3.7L8



G5�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

߸هࣜܗ˙

BAP

AP

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM8 減速比ブレーキ無

RNHM8 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ
5.5L8

200(28)�220(27) 60(6)�60(6) 20.9(20.2)�20.1(19.9) 1765(155)�1775(155)
155(') *144

શด֎ઔ(54)�440(55)400ܗ 60(6)�60(6) 10.4(10.1)�10.1(9.97) 1765(155)�1775(155)

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

߸ه ʵ ࿮
൪ ʵ ิॿ

ࣜܗ ʵ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

6)[ 60)[ ༰ճస਺ڐߴ࠷ 60)[ 60)[ 60)[ 60)[
10 10.38 17.5 175 233 (80)[)

R/)M

8 - 64 L
R
T - A1 (-B) - 10 255 26.0 1.00 5930 605

(53 ਤ 1
15 14.75 11.7 117 156 (80)[) 8 - 64 L

R
T - A1 (-B) - 15 383 39.1 1.00 6670 680

20 21.00 8.75 87.5 117 (80)[) 8 - 64 L
R
T - A1 (-B) - 20 511 52.1 1.00 7350 750

30 29.40 5.83 58.3 77.8 (80)[) 8 - 64 L
R
T - A1 (-B) - 30 766 78.1 1.00 8090 825

40 40.25 4.38 43.8 58.4 (80)[) 8 - 64 L
R
T - A1 (-B) - 40 1020 104 1.00 8480 865

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ60)[ɿ1750S�NJO
 6)[ɿ175S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M8-64 L
R
T -A1-10d40 � ߸ه༷࢓

(R/)M8-64 L
R
T -A1-B-10d40 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

110(121) 111(122)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

L T R

112
158
208

191
382

191
82

18

9

14

5.
5

Ø50h6

M10

2525

˘
22

2 15
3

120

J
K

BCBL

112

82
18

M10

112
158
208

104
295

191
82

18

M10

25 25
112

158
208

104
295

191
82

18

M10

2525
A-A

A

A

A

A

A

A

A

A

70
30 200 30

260

2619
029

0 10
0 15

289

100 176
685(776)

4-Ø22

118(209)
69(159)

BA

L

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 166 142 100 111 58
԰֎ܗ 199 157 123 151 87

脚取付  RNHM タイプ
インバータ用プレミアム効率三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW

5.5L8
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RNHMタイプ

ハイポニックギヤモータ

高効率（JIS）三相モータ

脚取付

G55

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท
0.2L8 5

˛

1440 (56

0.4L8 5

˛

240 (59



G5�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
効率ߴ (+*4) 三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.2kW

߸هࣜܗ˙

BES (J1 )注)
ES (J1 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM02 減速比ブレーキ無

RNHM02 減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ 0.2L8

200�200�220 50�60�60 1.26�1.12�1.14 1430�1710�1730
120(&) *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 0.63�0.56�0.57 1430�1710�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

02 - 270 L
R
T - &4 (-B) - 5 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 883 834 90 85

(57 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 02 - 270 L
R
T - &4 (-B) - 7.5 8.41 6.97 0.857 0.710 2.00 981 932 100 95

10 10.19 145 175 02 - 270 L
R
T - &4 (-B) - 10 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 1080 1030 110 105

15 15.53 96.7 117 02 - 270 L
R
T - &4 (-B) - 15 16.8 13.9 1.71 1.42 2.00 1230 1180 125 120

20 19.69 72.5 87.5 02 - 270 L
R
T - &4 (-B) - 20 22.4 18.6 2.29 1.89 2.00 1370 1320 140 135

30 29.94 48.3 58.3 02 - 270 L
R
T - &4 (-B) - 30 33.6 27.9 3.43 2.84 2.00 1520 1470 155 150

40 39.29 36.3 43.8 02 - 33 L
R
T - &4 (-B) - 40 44.8 37.2 4.57 3.79 2.00 2650 2550 270 260

(57 ਤ 250 48.46 29.0 35.0 02 - 33 L
R
T - &4 (-B) - 50 56.1 46.4 5.72 4.74 2.00 2840 2750 290 280

60 59.89 24.2 29.2 02 - 33 L
R
T - &4 (-B) - 60 67.3 55.7 6.86 5.68 2.00 2940 2840 300 290

80 78.80 18.1 21.9 02 - 40 L
R
T - &4 (-B) - 80 89.7 74.3 9.14 7.58 2.00 4360 4270 445 435

(57 ਤ 3100 100.35 14.5 17.5 02 - 40 L
R
T - &4 (-B) - 100 112 92.9 11.4 9.47 2.00 4360 4360 445 445

120 120.24 12.1 14.6 02 - 40 L
R
T - &4 (-B) - 120 135 111 13.7 11.4 2.00 4360 4360 445 445

150 150.53 9.67 11.7 02 - 45 L
R
T - &4 (-B) - 150 168 139 17.1 14.2 2.00 4360 4360 445 445

(58 ਤ 1200 195.39 7.25 8.75 02 - 45 L
R
T - &4 (-B) - 200 224 186 22.9 18.9 1.74 4360 4360 445 445

240 237.50 6.04 7.29 02 - 45 L
R
T - &4 (-B) - 240 269 223 27.4 22.7 1.45 4360 4360 445 445

300 301.12 4.83 5.83 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 300 317 262 32.3 26.7 1.00 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

300 311.59 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 300 2.00 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

360 360.81 4.03 4.86 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 360 380 315 38.7 32.1 1.00 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

360 373.36 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 360 1.93 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

480 498.18 3.02 3.65 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 480 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

480 502.52 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 480 506 420 51.6 42.8 1.44 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

600 621.72 2.42 2.92 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 600 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

600 602.13 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 600 633 525 64.6 53.5 1.16 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

720 744.97 2.01 2.43 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 720 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

720 753.78 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 720 732 629 74.6 64.2 � 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

900 932.59 1.61 1.94 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 900 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

900 903.20 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 900 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

1200 1210.57 1.21 1.46 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 1200 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

1200 1194.57 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 1200 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

1440 1413.28 1.01 1.22 02 - 1440 L
R
T - &4J1 (-B) - 1440 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (58 ਤ 2

1440 1403.08 02 - 1540 L
R
T - &4J1 (-B) - 1440 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (58 ਤ 3

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.2L8



G5�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
効率ߴ (+*4) 三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2kW
˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M02-270 L
R
T -&4-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-270 L
R
T -&4-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

8.5(10) 9.0(10.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

1390
13

6
46

46 71
308(340)

33
13 90 13

116

71

4-φ9φ

φ
12

4
φ

L LT R

A

A

M636

136813
94

12

51

85
129

44

A-A
Ø22h6

6

63.
5

A

A

M6
36

13 68 13
94

12

51

85
129

44

A

A

M6 A

A

M636

13 68 13
94

12

51

85
36

12

85
170

51 J
K

BCBL

BA

ਤ � R/)M02-33 L
R
T -&4-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-33 L
R
T -&4-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

11(12) 11.5(12.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4
φ

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
337(369)

4-φ11φ

M8 M8
A

A

59
157615

106

42
9751

148

16

A-A

8

4

7

Ø28h6

A

A

5959
157615

106

42
9797

194

16

M8 A

A16

42
M8 A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

L T R L

J
K

BCBL

BA

ਤ � R/)M02-40 L
R
T -&4-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-40 L
R
T -&4-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

14(15) 14.5(15.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

10
545

17 128 17
162

1813
219

4
62

347(379)
62 96

4-φ14φ

φ
12

4
φ

L

M8 M8

A

A

12561

16 98 16
130

76

58

16

186

A-A

8

5

10

Ø32h6

J
K

BCBL

M8 A

A

125 61

169816
130

76

58

16

186

A

A

7676
169816

130

58
125125

250

M8 A

A16 16

58

L R LT

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

0.2L8



G5�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M02-45 L
R
T -&4-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-45 L
R
T -&4-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

15(16) 15.5(16.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

10
5

45
17 128 17

162

18
13

219
4

62

373(405)
62 96

4-φ14φ

φ
12

4
φ

M8

A

A

12561

16 98 16
130

76

58

16

186

A-A

8

5

10

Ø32h6

M8 A

A

125 61

169816
130

76

58

16

186

M8
A

A

7676
169816

130

58
125125

250

M8 A

A16 16

58

L LT R

J
K

BCBL

BA

ਤ � R/)M02-1440 L
R
T -&4J1-300d600 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1440 L
R
T -&4J1-B-300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

24.5(25.5) 25(26)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

˘
90

˘

13
2

70
20

2

51
140
178

1919
44

4-φ14φ

16370
441(473)

12
1

φ
12

4
φ

11
.5

L T R
T

R2 R2R2 R2

101 150
58 58 58 58
A A

A

A

A

A

AA

48 48 4848
2020 204

244
20 20 2020 204

244
204
244

300
150150 150 101M8 M8

L

J
K

BCBL

BA

Ø32h6
A-A

8

5

10

ਤ � R/)M02-1540 L
R
T -&4J1-300d600 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1540 L
R
T -&4J1-B-300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

41(42) 41.5(42.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /1LA J ˘ AALB J ˘ /1RA J ˘ AARB

φ
12

4

14
.516

0
84

24
4

64
173
213 54

2020
4-φ18

19784
485(517)

˘
11

2
˘

14
6

L LT R Ø40h6

R3 R3R3 R3

A-A

110 188 188 188 188 110
82 82 82 82
A

A

A

A

A

A

A

A

244
284

244
284

244
284

20 20 20 20 20 20
66 66 66 66

376

12

8 5

M10 M10
J

K

BCBL

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14

ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͷਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 85 70.5 81.5 62 31
԰֎ܗ 105 81 60 85 52

脚取付  RNHM タイプ
効率ߴ (+*4) 三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.2kW

0.2L8



G5�

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
効率ߴ (+*4) 三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
߸هࣜܗ˙

BES

ES

仕様記号はモータに関わる仕様を表す記号です。
G3頁 (屋外形はG4頁 )よりお選びください。

RNHM05 減速比ブレーキ無

RNHM05 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ 0.4L8

200�200�220 50�60�60 2.11�1.96�1.91 1420�1700�1720
120(&) *144

શด֎ઔ400�400�440ܗ 50�60�60 1.06�0.98�0.96 1420�1700�1720

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

05 - 370 L
R
T - &4 (-B) - 5 11.2 9.29 1.14 0.947 1.88 1470 1370 150 140

(60 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 05 - 370 L
R
T - &4 (-B) - 7.5 16.8 13.9 1.71 1.42 1.88 1670 1570 170 160

10 10.19 145 175 05 - 370 L
R
T - &4 (-B) - 10 22.4 18.6 2.29 1.89 1.88 1810 1720 185 175

15 15.53 96.7 117 05 - 370 L
R
T - &4 (-B) - 15 33.6 27.9 3.43 2.84 1.88 2060 1960 210 200

20 19.69 72.5 87.5 05 - 370 L
R
T - &4 (-B) - 20 44.8 37.2 4.57 3.79 1.88 2260 2160 230 220

30 30.78 48.3 58.3 05 - 370 L
R
T - &4 (-B) - 30 67.3 55.7 6.86 5.68 1.88 2450 2350 250 240

40 38.70 36.3 43.8 05 - 43 L
R
T - &4 (-B) - 40 89.7 74.3 9.14 7.58 1.88 3970 3820 405 390

(60 ਤ 250 48.09 29.0 35.0 05 - 43 L
R
T - &4 (-B) - 50 112 92.9 11.4 9.47 1.88 4170 4020 425 410

60 60.07 24.2 29.2 05 - 43 L
R
T - &4 (-B) - 60 135 111 13.7 11.4 1.88 4310 4170 440 425

80 80.31 18.1 21.9 05 - 50 L
R
T - &4 (-B) - 80 179 149 18.3 15.2 1.88 6230 6130 635 625

(60 ਤ 3100 102.19 14.5 17.5 05 - 50 L
R
T - &4 (-B) - 100 224 186 22.9 18.9 1.88 6230 6230 635 635

120 120.19 12.1 14.6 05 - 50 L
R
T - &4 (-B) - 120 269 223 27.4 22.7 1.88 6230 6230 635 635

150 153.28 9.67 11.7 05 - 55 L
R
T - &4 (-B) - 150 336 279 34.3 28.4 1.88 6230 6230 635 635

(61 ਤ 1200 193.15 7.25 8.75 05 - 55 L
R
T - &4 (-B) - 200 448 372 45.7 37.9 1.63 6230 6230 635 635

240 235.71 6.04 7.29 05 - 55 L
R
T - &4 (-B) - 240 538 446 54.9 45.5 1.36 6230 6230 635 635

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.4L8



G�0

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M05-370 L
R
T -&4-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-370 L
R
T -&4-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

13.5(16.5) 14.5(17.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85
365(408)

11
2

φ
16

0
φ

L LT R

59
157615

106

42
9751

148

16

M8A

A

59
15 76 15

106

42
97

59

42
97

194

16 16
M8 A

A

M8A

A

59
15 76 15

106

42
97 51

148

16

M8 A

A

8

Ø28h6

7

4
A-A

K
J

BC
BL

79

79
11

2

BA

4-Ø11

ਤ � R/)M05-43 L
R
T -&4-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-43 L
R
T -&4-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

17(20) 18(21)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

φ
16

0
φ

11
2

10
545

17 128 17

1813
219

4
62

387(431)
62 96

L LT R

12561

16 98 16
130

76

58

16

186

M8

A

A

125

169816
130

76

58
125

76

58

250

16 16M8
A

A

M8

A

A

125 61

169816
130

76

58

16

186

M8
A

A

8

5

10

Ø32h6
A-A

K
J

BC
BL

79

79
11

2

BA

4-Ø14

ਤ � R/)M05-50 L
R
T -&4-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-50 L
R
T -&4-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

24(27) 25(28)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

2216
0

77
23

7

55
158
202

22 22

12
6

77 120
421(465)

4-φ18φ

φ
16

0
φ

11
2

L LT R

M10

A

A

19 120 19
158

103

16373
82

236

18
K
J

BC
BL

79

79
11

2M10 A

A

1912019
158

103

163 73
82

236

18

M10 A

A M10

A

A

1912019
158

103

163
82

103

163
82

326

18 18

A-A

8

5

12

Ø40h6

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 114 94 85 95 48
԰֎ܗ 141 105 100 131 75

脚取付  RNHM タイプ
効率ߴ (+*4) 三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

0.4L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

˙ੇ๏ਤ
ͷ˘͸ɺ2007߸ه༷࢓ ͸ڃ z2zɺ4007 ͸ڃ z4z ͕ೖΓ·͢ɻৄࡉ͸ (3d(4 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ

ਤ � R/)M05-55 L
R
T -&4-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-55 L
R
T -&4-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

25(28) 26(29)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J ˘ /4LA J ˘ A4LB J ˘ /4RA J ˘ A4RB

2216
0

77
23

7

55
158
202

22 22

77 120
451(495)

4-φ18φ

φ
16

0
φ

11
2

12
6

L LT R

M10

A

A

19 120 19
158

103

16373
82

236

18

K
J

BC
BL

79

79
11

2M10 A

A

1912019
158

103

163 73
82

236

18

M10 A

A M10

A

A

1912019
158

103

163
82

103

163
82

326

18 18

A-A

8

5

12

Ø40h6

BA

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ

ฏߦΩʔ ( కࠐΈܗ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ԰֎ܗ͸୺ࢠശͷ͖޲ ( Ҿग़޲ํޱ ) ͕ਤ໘ͱҟͳΓ·͢ɻৄ͘͠͸ٕज़ࢿྉ J88 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BA BC BL
԰಺ܗ 114 94 85 95 48
԰֎ܗ 141 105 100 131 75

脚取付  RNHM タイプ
効率ߴ (+*4) 三相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW

0.4L8



G��



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

RN
H
M
 T
yp
e

RNHMタイプ

ハイポニックギヤモータ
脚取付

単相モータ

G��

Ϟʔλ༰ྔ ଎ൺൣғݮ ท
0.1L8 5

˛

1440 (64

0.2L8 5

˛

1440 (67

0.4L8 5

˛

240 (70



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

୯૬ 
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BCB (J1 )注)
CB (J1 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。G5頁よりお選びください。

RNHM01 減速比ブレーキ無

RNHM01 減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1340
 1440) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

୯૬Ϟʔλ 0.1L8
100�100 50�60 2.8�2.2 1450�1740
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速
比
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減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.00 290 350

R/)M

01 - 190 L
R
T - CB (-B) - 5 2.80 2.32 0.286 0.237 2.00 637 588 65 60

(65 ਤ 1

7.5 7.50 193 233 01 - 190 L
R
T - CB (-B) - 7.5 4.20 3.48 0.429 0.355 2.00 686 637 70 65

10 10.00 145 175 01 - 190 L
R
T - CB (-B) - 10 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 785 735 80 75

15 14.78 96.7 117 01 - 190 L
R
T - CB (-B) - 15 8.41 6.97 0.857 0.710 2.00 883 834 90 85

20 20.00 72.5 87.5 01 - 190 L
R
T - CB (-B) - 20 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 981 932 100 95

30 30.00 48.3 58.3 01 - 190 L
R
T - CB (-B) - 30 16.8 13.9 1.71 1.42 2.00 1080 1030 110 105

40 39.02 36.3 43.8 01 - 23 L
R
T - CB (-B) - 40 22.4 18.6 2.29 1.89 2.00 1620 1570 165 160

(65 ਤ 250 48.70 29.0 35.0 01 - 23 L
R
T - CB (-B) - 50 28.0 23.2 2.86 2.37 2.00 1720 1670 175 170

60 57.17 24.2 29.2 01 - 23 L
R
T - CB (-B) - 60 33.6 27.9 3.43 2.84 2.00 1770 1720 180 175

80 79.97 18.1 21.9 01 - 20 L
R
T - CB (-B) - 80 44.8 37.2 4.57 3.79 1.00 1770 1770 180 180

(65 ਤ 3100 99.17 14.5 17.5 01 - 20 L
R
T - CB (-B) - 100 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1810 1770 185 180

120 117.96 12.1 14.6 01 - 20 L
R
T - CB (-B) - 120 67.3 55.7 6.86 5.68 1.00 1810 1810 185 185

150 153.11 9.67 11.7 01 - 35 L
R
T - CB (-B) - 150 84.1 69.7 8.57 7.10 2.00 3090 3090 315 315

(66 ਤ 1200 198.75 7.25 8.75 01 - 35 L
R
T - CB (-B) - 200 112 92.9 11.4 9.47 1.74 3090 3090 315 315

240 232.03 6.04 7.29 01 - 35 L
R
T - CB (-B) - 240 135 111 13.7 11.4 1.45 3090 3090 315 315

300 302.72 4.83 5.83 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 300 158 131 16.1 13.4 1.00 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

300 301.12 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 300 2.00 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

360 360.10 4.03 4.86 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 360 190 157 19.4 16.0 1.00 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

360 360.81 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 360 2.00 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

480 479.79 3.02 3.65 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 480 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

480 498.18 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 480 253 210 25.8 21.4 1.54 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

600 595.00 2.42 2.92 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 600 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

600 621.72 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 600 317 262 32.3 26.7 1.23 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

720 707.78 2.01 2.43 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 720 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

720 744.97 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 720 380 315 38.7 32.1 1.03 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

900 892.50 1.61 1.94 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 900 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

900 932.59 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 900 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

1200 1180.45 1.21 1.46 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 1200 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

1200 1210.57 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 1200 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

1440 1382.22 1.01 1.22 01 - 1340 L
R
T - CBJ1 (-B) - 1440 195 195 19.9 19.9 � 2580 2580 263 263 (66 ਤ 2

1440 1413.28 01 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B) - 1440 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (66 ਤ 3

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ
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脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ< > ಺͸԰֎ܗͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ (5 ทͰ͢ɻ

ਤ � R/)M01-190 L
R
T -CB-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-190 L
R
T -CB-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

5.5(7.5) 6.0(8.0)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
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<276>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M01-23 L
R
T -CB-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-23 L
R
T -CB-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

7.5(9.0) 8.0(9.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

J
K

59 (91)
52 (66)

BC
BL
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58

L T R L
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A

<307>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M01-20 L
R
T -CB-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-20 L
R
T -CB-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

8.0(9.0) 8.5(9.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB
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<301>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ  ฏߦΩʔ ( క

ܗΈࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. < > ಺͸԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎ܗɾϒϨʔΩແ༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕Ϟʔλ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BC BL
԰಺ܗ 118 90 147 55.5
԰֎ܗ 120 90 164.5 73

0.1L8
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औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ< > ಺͸԰֎ܗͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ (5 ทͰ͢ɻ

ਤ � R/)M01-35 L
R
T -CB-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-35 L
R
T -CB-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

10(11) 10.5(11.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

J 
K 

59 (91) 
52 (66) 

BC
BL

72
 

<7
8>
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 Ø1

24

J
59 

76 
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59 

15 15 

16 16 
42 42 

97 97 
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59 
76 

106 
15 15 
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 11
2 16

7 
55

 

40 
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55 85 

317 (349) 

7

8

4 
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J
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M8 
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A 

A 

A 

A 

A 
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A 

A 

<331>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M01-1340 L
R
T -CBJ1-300d600 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-1340 L
R
T -CBJ1-B-300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

16(17) 16.5(17.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

J 
K 

59 (91) 
52 (66) 

BC
BL
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<7
8>

58
 

Ø1
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A 

A 

A-A 

A 

A 

A 

A 

A 

A 
J
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16 
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117 78 

M8 

R2 

35 47 
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52 52 
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15 15 
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2 
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2 

26.5 

˘
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3 
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7 

8 

4 

Ø28h6 

4-Ø11 
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72
 

58
 

J

195 

16 
42 54 54 

117 78 

R2 

35 
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52 52 
164 15 15 

M8 

72
 

58
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20 
42 54 54 

117 117 

M8 

R2 

35 

194 

52 52 
164 

42 
20 

M8 

35 

15 15 

<379>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M01-1440 L
R
T -CBJ1-300d600 � ߸ه༷࢓

(R/)M01-1440 L
R
T -CBJ1-B-300d600 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

23(24.5) 23.5(25)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

J
K

59 (91)
52 (66)

BC
BL

72 <7
8>

58Ø1
24

A

A

A-A

A

A

A

A

A

A

R2 13
2

70
20

2

48 51
140
178244

6464
204 1919

44

4-Ø14
2020

58
150

251
101

6767 16370
421 (453)

16
M8

˘
90

12
1

8

10

5

Ø32h6

11
.5

J

72
58

R2

48

244

64 64
20420 20

58
150

251
101

67 67
16

M8

72
58

J

R2

48

244

6464
204

58
150

300
150

6767
20

M8

58
20

M8

48

20 20

72
58

J

<421>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ  ฏߦΩʔ ( క

ܗΈࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর

͍ͩ͘͞ɻ
4. < > ಺͸԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎ܗɾϒϨʔΩແ༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕Ϟʔλ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BC BL
԰಺ܗ 118 90 147 55.5
԰֎ܗ 120 90 164.5 73

0.1L8
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γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
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0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

୯૬ 
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2kW
߸هࣜܗ˙

BCB (J1 )注)
CB (J1 )注)

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。G5頁よりお選びください。

RNHM02 減速比ブレーキ無

RNHM02 減速比ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号
枠番

枠番

஫ ) ࿮൪ (1440
 1540) ͷهࣜܗ߸Ͱ͸ɺิॿ͕ࣜܗʮJ1> ʹͳΓ·͢ͷͰ͝஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

୯૬Ϟʔλ 0.2L8
100�100 50�60 4.1�3.3 1440�1730

120(&) *144
શด֎ઔ200�200ܗ 50�60 2.1�1.7 1440�1730

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

02 - 270 L
R
T - CB (-B) - 5 5.61 4.64 0.572 0.474 2.00 883 834 90 85

(68 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 02 - 270 L
R
T - CB (-B) - 7.5 8.41 6.97 0.857 0.710 2.00 981 932 100 95

10 10.19 145 175 02 - 270 L
R
T - CB (-B) - 10 11.2 9.29 1.14 0.947 2.00 1080 1030 110 105

15 15.53 96.7 117 02 - 270 L
R
T - CB (-B) - 15 16.8 13.9 1.71 1.42 2.00 1230 1180 125 120

20 19.69 72.5 87.5 02 - 270 L
R
T - CB (-B) - 20 22.4 18.6 2.29 1.89 2.00 1370 1320 140 135

30 29.94 48.3 58.3 02 - 270 L
R
T - CB (-B) - 30 33.6 27.9 3.43 2.84 2.00 1520 1470 155 150

40 39.02 36.3 43.8 02 - 23 L
R
T - CB (-B) - 40 44.8 37.2 4.57 3.79 1.00 1620 1570 165 160

(68 ਤ 250 48.70 29.0 35.0 02 - 23 L
R
T - CB (-B) - 50 56.1 46.4 5.72 4.74 1.00 1720 1670 175 170

60 57.17 24.2 29.2 02 - 23 L
R
T - CB (-B) - 60 67.3 55.7 6.86 5.68 1.00 1770 1720 180 175

80 81.79 18.1 21.9 02 - 30 L
R
T - CB (-B) - 80 89.7 74.3 9.14 7.58 1.00 3040 2940 310 300

(68 ਤ 3100 102.07 14.5 17.5 02 - 30 L
R
T - CB (-B) - 100 112 92.9 11.4 9.47 1.00 3090 3040 315 310

120 122.31 12.1 14.6 02 - 30 L
R
T - CB (-B) - 120 135 111 13.7 11.4 1.00 3090 3090 315 315

150 150.53 9.67 11.7 02 - 45 L
R
T - CB (-B) - 150 168 139 17.1 14.2 2.00 4360 4360 445 445

(69 ਤ 1200 195.39 7.25 8.75 02 - 45 L
R
T - CB (-B) - 200 224 186 22.9 18.9 1.74 4360 4360 445 445

240 237.50 6.04 7.29 02 - 45 L
R
T - CB (-B) - 240 269 223 27.4 22.7 1.45 4360 4360 445 445

300 301.12 4.83 5.83 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 300 317 262 32.3 26.7 1.00 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

300 311.59 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 300 2.00 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

360 360.81 4.03 4.86 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 360 380 315 38.7 32.1 1.00 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

360 373.36 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 360 1.93 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

480 498.18 3.02 3.65 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 480 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

480 502.52 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 480 506 420 51.6 42.8 1.44 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

600 621.72 2.42 2.92 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 600 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

600 602.13 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 600 633 525 64.6 53.5 1.16 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

720 744.97 2.01 2.43 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 720 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

720 753.78 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 720 732 629 74.6 64.2 � 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

900 932.59 1.61 1.94 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 900 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

900 903.20 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 900 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

1200 1210.57 1.21 1.46 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 1200 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

1200 1194.57 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 1200 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

1440 1413.28 1.01 1.22 02 - 1440 L
R
T - CBJ1 (-B)- 1440 390 390 39.8 39.8 � 3500 3500 357 357 (69 ਤ 2

1440 1403.08 02 - 1540 L
R
T - CBJ1 (-B)- 1440 732 732 74.6 74.6 � 4680 4680 477 477 (69 ਤ 3

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. 4' ཝʹ � ͕෇͍͍ͯΔ৔߹͸Ϟʔλͷશ༰ྔ L8 ·ͰෛՙΛ͔͚ΔͱաෛՙͱͳΓ·͢ͷͰग़ྗτϧΫཝͷ஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻͍ͩ͘͞ɻ
4. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.2L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

୯૬ 
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.2kW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ< > ಺͸԰֎ܗͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ (5 ทͰ͢ɻ

ਤ � R/)M02-270 L
R
T -CB-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-270 L
R
T -CB-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

8.5(10) 9.0(10.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

A

A

A-A

A

A

A

A

A

A

68
94

1390
13

6
46

12
36

85
129

44
46 71

33
13 90 13

116

71

6

6

3.
5

Ø22h6
51

13 13

M6

4-Ø9

Ø1
24

J

308 (340)

72
58

68
94

12
36

85
129

44

51
1313

J

72
58

M6

J
68
94

51

12
36

85
170

85
36

12

M6
M6

51

1313

72
58

59 (91)
52 (66)

BC
BL

J
K

72 <7
8>

58

<322>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M02-23 L
R
T -CB-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-23 L
R
T -CB-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

10(11) 10.5(11.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

Ø1
24

59 (91)
52 (66)

BC
BL

J
K

72 <7
8>

58

68
94

1390
13

6
46

12
36

85
129

44

46 71

313 (254)

33
13 90 13

116

71

6

6

3.
5

Ø22h6

51
13 13

J

M6

4-Ø9

72
58

68
94

12
36

85
129

44

51
1313

J

72
58M6

J
68
94

51

36
85

170
85

36
12

M6

51

1313

12

72
58

M6

A

A

A-A

A

A

A

A

A

A

<327>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M02-30 L
R
T -CB-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-30 L
R
T -CB-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

12(13) 12.5(13.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

59 (91)
52 (66)

BC
BL

J
K

72
<7

8>
58

40

55 85

59
76

106

42
9751

148

16

112
142

328 (360)

J

55
11

216
7

15

90

Ø1
24

8

Ø28h6

7

4

J
59

76
106

59

1515

1616
4242

9797
194

M8M8

72
58

15151515

72
58

M8

4-Ø1159
76

106
1515

148

M8

J
5197

42
16

72
58

A

A

A

AA

A

A-A

A

A

<342>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ  ฏߦΩʔ ( క

ܗΈࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. < > ಺͸԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎ܗɾϒϨʔΩແ༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕Ϟʔλ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BC BL
԰಺ܗ 118 90 147 55.5
԰֎ܗ 120 90 164.5 73

0.2L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

୯૬ 
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.2kW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ< > ಺͸԰֎ܗͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ (5 ทͰ͢ɻ

ਤ � R/)M02-45 L
R
T -CB-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-45 L
R
T -CB-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

15(16) 15.5(16.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

Ø1
24

59 (91)
52 (66)

BC
BL

J
K

72
<7

8>
58

10
5

76
98

130
16 16

45
17 128 17

162

1813
219

4
62

61 125
58

186
373 (405)

62 96

8

10

5

Ø32h6

J
16

72
58

4-Ø14

M8

76
98
130

1616

61125
58

186

J16

72
58

M8

J
76 76

98
130

16
58

125125
58

16

250

M8

M8

72
58

1616

A

A

A-A

A

A

A

A

A

A

<387>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M02-1440 L
R
T -CBJ1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1440 L
R
T -CBJ1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

24.5(25.5) 25(26)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

Ø1
24

59 (91)
52 (66)

BC
BL

J
K

72 <7
8>

58A

A

A

A

A

A

A

A

A-A

R2

48

244

6464
204

58
150

300
150

6767
20

M8

58
20

M8

48

20 20

72
58

118

R2

48

244

64 64
20420 20

58
150

251
101

67 67
16

M8

72
58

118

R2

13
2

70
20

2

48
51

140
178244

6464
204 1919

44

4-Ø14
2020

58
150

251
101

6767 16370
441 (473)

16
M8

˘
90

12
1

8

10

5

Ø32h6 11
.5

118

72
58

<441>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

ਤ � R/)M02-1540 L
R
T -CBJ1-300d1440 � ߸ه༷࢓

(R/)M02-1540 L
R
T -CBJ1-B-300d1440 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

41(42) 41.5(42.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

Ø1
24

59 (91)
52 (66)

BC
BL

J
K

72 <7
8>

58

A

A

A

A

A-A

A

A

A

A

7878

66

284

7575
244

M10

82
25

188188
376

R3

82
25

M10

66

2020

72
58

J

14
.516

0
84

24
4

7878

66
64

173
213 54

2020
4-Ø18

284

7575
244 2020

19784
485 (517)

˘
11

2
14

6M10

82
18

188110
298

R3

8

12

5

Ø40h6

J

72
58

78 78

66

284

75 75
24420 20

82
18

188 110
298

R3

M10
J

72
58

<485>ʢ԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷΈʣ஫4

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ  ฏߦΩʔ ( క

ܗΈࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ɺ٭෦ ( ิॿࣜܗ J1 λΠϓ ) ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর

͍ͩ͘͞ɻ
4. < > ಺͸԰֎ܗɾϒϨʔΩແͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ԰֎ܗɾϒϨʔΩແ༷࢓Ͱ͸୺ࢠശిઢ؅͕Ϟʔλ୺ΑΓग़ͬுΓ·͢ɻ
5. ิॿࣜܗ J1 λΠϓͷ൓࣠ग़ଆ༻҆શΧόʔ͸ɺ෇ଐग़ՙͱͳΓ·͢ɻ
6. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BC BL
԰಺ܗ 118 90 147 55.5
԰֎ܗ 120 90 164.5 73

0.2L8



G�0

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

୯૬ 
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

߸هࣜܗ˙

BCB

CB

仕様記号はモータに関わる仕様を表す
記号です。G5頁よりお選びください。

RNHM05 減速比ブレーキ無

RNHM05 減速比

枠番

枠番ブレーキ付

形　　式　　記　　号 仕　　様　　記　　号

˙Ϟʔλಛੑද

Ϟʔλछྨ Ϟʔλ༰ྔ ిѹ <7> प೾਺ <)[> ఆ֨ిྲྀ஋ <A> ఆ֨ճస଎౓ <S�NJO> ଱೤Ϋϥε อࣜํޢ

୯૬Ϟʔλ 0.4L8
100�100 50�60 6.8�5.8 1440�1740

120(&) *144
શด֎ઔ200�200ܗ 50�60 3.4�2.9 1440�1740

˙બఆද

減
速
比

実
減
速
比

ग़ྗճస਺ ͸ࡉʢৄ߸هࣜܗ %16 ทʣ ग़ྗτϧΫ TPVU
4'

ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP
ੇ๏ਤS�NJO ༰ྔ

ʵ߸ه ࿮
൪ ʵิॿ

ʵࣜܗ ଎ൺݮ
/ɾN LHGɾN / LHG

50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[ 50)[ 60)[
5 5.13 290 350

R/)M

05 - 370 L
R
T - CB (-B) - 5 11.2 9.29 1.14 0.947 1.88 1470 1370 150 140

(71 ਤ 1

7.5 7.74 193 233 05 - 370 L
R
T - CB (-B) - 7.5 16.8 13.9 1.71 1.42 1.88 1670 1570 170 160

10 10.19 145 175 05 - 370 L
R
T - CB (-B) - 10 22.4 18.6 2.29 1.89 1.88 1810 1720 185 175

15 15.53 96.7 117 05 - 370 L
R
T - CB (-B) - 15 33.6 27.9 3.43 2.84 1.88 2060 1960 210 200

20 19.69 72.5 87.5 05 - 370 L
R
T - CB (-B) - 20 44.8 37.2 4.57 3.79 1.88 2260 2160 230 220

30 30.78 48.3 58.3 05 - 370 L
R
T - CB (-B) - 30 67.3 55.7 6.86 5.68 1.88 2450 2350 250 240

40 39.29 36.3 43.8 05 - 33 L
R
T - CB (-B) - 40 89.7 74.3 9.14 7.58 1.00 2650 2550 270 260

(71 ਤ 250 48.46 29.0 35.0 05 - 33 L
R
T - CB (-B) - 50 112 92.9 11.4 9.47 1.00 2840 2750 290 280

60 59.89 24.2 29.2 05 - 33 L
R
T - CB (-B) - 60 135 111 13.7 11.4 1.00 2940 2840 300 290

80 78.80 18.1 21.9 05 - 40 L
R
T - CB (-B) - 80 179 149 18.3 15.2 1.00 4360 4270 445 435

(72 ਤ 1100 100.35 14.5 17.5 05 - 40 L
R
T - CB (-B) - 100 224 186 22.9 18.9 1.00 4360 4360 445 445

120 120.24 12.1 14.6 05 - 40 L
R
T - CB (-B) - 120 269 223 27.4 22.7 1.00 4360 4360 445 445

150 153.28 9.67 11.7 05 - 55 L
R
T - CB (-B) - 150 336 279 34.3 28.4 1.88 6230 6230 635 635

(72 ਤ 2200 193.15 7.25 8.75 05 - 55 L
R
T - CB (-B) - 200 448 372 45.7 37.9 1.63 6230 6230 635 635

240 235.71 6.04 7.29 05 - 55 L
R
T - CB (-B) - 240 538 446 54.9 45.5 1.36 6230 6230 635 635

஫ ) 1. ग़ྗճస਺͸ɺϞʔλճస਺୅ද஋ʢ50)[ɿ1450S�NJO
 60)[ɿ1750S�NJOʣͱݮ଎ൺʢެশݮ଎ൺʣ͔Βࢉग़͍ͯ͠·͢ɻ
2. ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸ɺग़ྗ࣠தԝͷҐஔͷ஋Ͱ͢ɻ
3. (ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗΛࣔ͠·͢ɻ

0.4L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

୯૬ 
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 ) �.�kW
˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ< > ಺͸԰֎ܗͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ (5 ทͰ͢ɻ

ਤ � R/)M05-370 L
R
T -CB-5d30 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-370 L
R
T -CB-B-5d30 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

13.5(16.5) 14(17)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

59
76

106

59
1515

1616
4242

9797
194

M8M8

59
76

106

148

1511
216

7
55

40
15 112 15

142

90

55 85

365 (408)

7

8

4

Ø28h6

51 97
42

16

4-Ø11

M8

1515

11
2

Ø1
60

79

79
11

2

55
69 <7

5>

59
76

106

148
5197

42
16

15 15

M8A

A

A

A

A

A

A-A

A

A

97 (140)
59.5 (103)

BC

K
J

BL

ਤ � R/)M05-33 L
R
T -CB-40d60 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-33 L
R
T -CB-B-40d60 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

15(17) 15.5(17.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

11
2

97 (140)
59.5 (103)

BC
BL

K
J

79
40

55 85

59
76

106

42
9751

148

16

112
142

368 (411)

55
11

216
7

15

90

Ø1
60

59
76

106

42
97 51

148

16

59
76

106

42
9797

194

16

8

Ø28h6

74A

A

A-A

A

A

A

A

A

A

15151515

M8

4-Ø11

11
2

79 133

69
<7

5>
55

15 15

M8

1515
59

M8
M8

42

16

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ  ฏߦΩʔ ( క

ܗΈࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BC BL
԰಺ܗ 133 104.5 205 75.5
԰֎ܗ 135 104.5 222.5 93

0.4L8



G��

直
交
軸

ೖྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆શ૿
๷രܗ

๷ਫܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬ 
Ϟʔλ

཰ޮߴ (J*4)
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

 ૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

தۭ࣠

158

258

408

608

908

0.1L8

0.2L8

0.25L8

0.4L8

0.55L8

0.75L8

1.1L8

1.5L8

2.2L8

3.0L8

3.7L8

5.5L8

7.5L8

11L8

୯૬ 
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

脚取付  RNHM タイプ
୯相モータ ( 屋内形・屋外形 / ブレーキ無・ブレーキ付 )�.�kW

˙ੇ๏ਤ
(ɹ) ಺͸ϒϨʔΩ෇ͷࣜܗɺੇ๏ɺ࣭ྔΛࣔ͠·͢ɻ< > ಺͸԰֎ܗͷੇ๏Λࣔ͠·͢ɻ
͸ࡉͷৄ߸ه༷࢓ (5 ทͰ͢ɻ

ਤ � R/)M05-40 L
R
T -CB-80d120 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-40 L
R
T -CB-B-80d120 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

18(20) 18.5(20.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

11
2

97 (140)
59.5 (103)

BC
BL

K
J

125125

98
130

76

58

16

250

58

16

76

125 61

98
130

76

58

16

186

128

62 9612561

98
130

76

58

16

17 17
162

45

186
379 (422)

1813
2

62
19

4

10
5

Ø1
60

10

Ø32h6

85

1616

M8
M8

16 16

M8

1616
4-Ø14

11
2

M8

79

79

133

69 <7
5>

55

A

A

A

A

A

A

A

A

A-A

ਤ � R/)M05-55 L
R
T -CB-150d240 � ߸ه༷࢓

(R/)M05-55 L
R
T -CB-B-150d240 � ߸ه༷࢓ )

࣭ྔ LH
԰಺ܗ ԰֎ܗ

25(28) 25.5(28.5)

࣠ग़ه߸ L 
 T R

߸ه༷࢓
԰಺ܗ ԰֎ܗ ԰಺ܗ ԰֎ܗ

J%/4LB J%A4LB J%/4RB J%A4RB

L T R L

11
2

97 (140)
59.5 (103)

BC

K
J

2216
0

77
23

7

103

158

82
73 163

236

18

55
158
202

22 22

12
6

77
BL

120
451 (495)

8

12

5

Ø40h6

4-Ø18

M10

120
Ø1

60

11
2

1919

79

79

133

69 <7
5>

55

103

158

82
73163

236

18

12019 19

M10

103

158

82
163163

326

18

120

M10 M10

103
1919

82
18

A

A

A-A

A

A

A

A

A

A

஫ ) 1. ग़ྗ࣠ੇܘ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 0401-1998 �h6� Ͱ͢ɻ
2. ࣠୺Ωʔੇ๏ � ੇ๏ެࠩ͸ɺJ*4 B 1301-1996(*40) Ωʔٴͼ Ωʔߔ  ฏߦΩʔ ( క

ܗΈࠐ ) ʹ४͍ͯ͠ڌ·͢ɻ
3. ग़ྗ࣠෦ͷৄੇࡉ๏͸ɺٕज़ࢿྉ J14 ทΛ͝ࢀর͍ͩ͘͞ɻ
4. ຊੇ๏ਤͷੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹม͢ߋΔ͜ͱ͕༗Γ·͢ɻ

J K BC BL
԰಺ܗ 133 104.5 205 75.5
԰֎ܗ 135 104.5 222.5 93

0.4L8



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

ハイポニックギヤモータ

オプション製品

)�

Ϟʔλ༷࢓� Ϟʔλछྨ� ϒϨʔΩ λΠϓ� ༰ྔൣғ ท

防水ܗϞʔλ

૬Ϟʔλࡾ
ϓϨϛΞϜޮ཰�
૬Ϟʔλࡾ
Πϯόʔλ༻�
ϓϨϛΞϜޮ཰�
૬Ϟʔλࡾ
୯૬Ϟʔλ
୯૬�
ϨόʔγϒϧϞʔλ

無
／
付

3/:.�158ʙ 2.2k8

)33/'.�158ʙ 2.2k8

3/).�0.1k8ʙ2.2k8

҆全૿防രܗ
Ϟʔλ

૬Ϟʔλࡾ
ϓϨϛΞϜޮ཰�
૬Ϟʔλࡾ

無

3/:.�0.1k8ʙ 11k8
)2�3/'.�0.1k8ʙ 2.2k8

3/).�0.1k8ʙ5.5k8

入ྗ࣠ϗϩʔܗ )3�



)�



ギ
ヤ
モ
ー
タ

H
YP
O
N
IC

O
pt
io
n 
Se
rie
s

ハイポニックギヤモータ

オプション製品
防水形モータ

)�

ท
ಛ௕と֓ཁ )�

λΠϓ Ϟʔλछྨ ϒϨʔΩ ༰ྔൣғ

3/:.

૬Ϟʔλࡾ
ແʗ෇ 158ʙ �08 )�

ແ 0.1k8ʙ 0.55k8 )15

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ
Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

ແ 0.�5k8ʙ 2.2k8 )15

୯૬Ϟʔλ
୯૬ϨόʔγϒϧϞʔλ

ແʗ෇ 158ʙ �08 )1�

3/'.

૬Ϟʔλࡾ
ແʗ෇ 158ʙ �08 )1�

ແ 0.1k8ʙ 0.55k8 )2�

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ
Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

ແ 0.�5k8ʙ 2.2k8 )2�

୯૬Ϟʔλ
୯૬ϨόʔγϒϧϞʔλ

ແʗ෇ 158ʙ �08 )25

3/). ૬Ϟʔλࡾ ແ 0.1k8ʙ 0.55k8 )2�

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ
Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ

ແ 0.�5k8ʙ 2.2k8 )2�



)�

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

๷ਫ形Ϟーλ
特長

特　長
*&$ ڃ౳ޢอ֨ن *1�5・*1�� 防水・防塵λΠϓのΪϠϞʔλͰ͢ɻ
水が͸ͶたΓ、定ظతに水ચい͢る৔ॴͰの࢖༻に࠷దͰ͢ɻ

w� �ग़ྗ࣠͸、中ۭ࣠・中࣮࣠ともεςϯϨε੡を࠾༻ɻ水によるࡺを防͗·͢ɻ
w� �഑ઢ͸、158ʙ �08͸ΩϟϒλΠϠέʔϒϧࣜ、0.1k8Ҏ্͸԰֎ిܗઢ؅ࣜ୺ࢠശを࠾༻ɻ
w� �௨ి෦΁の防水ੑも࣮֬Ͱ͢ɻ

˕อࣜํޢʹ͍ͭͯ

IP 6 5 耐塵防噴流形
いかなる方向からの噴流（3mの距離からの水流12.5L/min、30kpaを3分間）によっても、有害な影響を受けない構造

水中や強い噴流のかかる環境（高圧洗浄）や、薬品による洗浄には適していません。
完全な防塵構造

IP 6 7 耐塵防浸形
指定の水深・時間（水深1mに30分間）にて水中に浸し、たとえ水が浸入しても有害な影響を受けない構造

強い噴流のかかる環境（高圧洗浄）や、薬品による洗浄には適していません。
完全な防塵構造

˕બఆʹ͍ͭͯ
w� �όϦΤʔγϣϯ͓よͼ૊߹ͤ͸԰಺ܗと΄΅ಉҰͰ͢ɻػछのબ定͸、ʮ԰಺ܗʯのทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
（୯૬Ϟʔλ・୯૬ϨόʔγϒϧϞʔλの ଎ൺݮ�08 5ʙ 120 ͸、࿮൪が԰಺ܗとҟなΓ·͢ɻৄࡉ͸͝রձ
ͩ͘͞いɻ）
w� �ʮ防水ܗʯ͸ػछࣜܗに͸දࣔ͞Ε·ͤΜɻ͝஫จのࡍ͸、ඞͣʮ防水ܗʯの指定をผ్ߦなってͩ͘͞いɻ
w� �*1�5 と *1�� のܗ֎、ࣜܗਤ͸ಉҰͰ͢ɻ͝஫จのࡍ͸、*1�5 と *1�� のいͣΕかを͝指定ͩ͘͞いɻ

͍ͯͭʹ߸ه༷࢓˕
w� �*1�5ɿه༷࢓߸の 3ܻ໨がʮ8ʯになΓ·͢（˓˓8˓˓˓）ɻ
w� �*1��ɿه༷࢓߸͸͋Γ·ͤΜɻ

防水ܗରԠҰཡද

Ϟʔλ༰ྔ

λΠϓ
中ۭ࣠

3/:.λΠϓ
ϑϥϯδऔ෇
3/'.λΠϓ

औ෇٭
3/).λΠϓ

ϒϨʔΩ ϒϨʔΩ ϒϨʔΩ
ແ ෇ ແ ෇ ແ ෇

૬Ϟʔλࡾ

158 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔
258 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔
�08 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔
�08 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔
�08 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔
0.1k8 ˓ ˓ ˓
0.2k8 ˓ ˓ ˓
0.25k8 ˓ ˓ ˓
0.�k8 ˓ ˓ ˓
0.55k8 ˓ ˓ ˓

ϓϨϛΞϜޮ཰�
૬Ϟʔλࡾ
Πϯόʔλ༻�
ϓϨϛΞϜޮ཰�
૬Ϟʔλࡾ

0.�5k8 ˓ ˓ ˓

1.1k8 ˓ ˓ ˓

1.5k8 ˓ ˓ ˓

2.2k8 ˓ ˓ ˓

୯૬Ϟʔλ
158 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔
258 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔
�08 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ˓˔

୯૬
Ϩόʔγϒϧ

158 ˓˔ ˓˔
258 ˓˔ ˓˔
�08 ˓˔ ˓˔

*1�5ɿ˓、*1��ɿ˔
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直
交
軸
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ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

๷ਫ形Ϟーλ
ඪ४༷࢓

ඪ४༷࢓ʢ๷ਫ形ʣ

モ
ー
タ
部

छྨ ߲ɹɹ໨ ඪ४༷࢓ ಺ଂܗϒϨʔΩ෇ඪ४༷࢓

三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 158ʙ 0.55k8ɹ�1 158ʙ �08ɹ�1
4#
 .# ϒϨʔΩ

อޢ方ࣜ 158ʙ �08ɹ*1�5 ଱塵防噴流1*、ܗ�� ଱塵防浸ܗ
0.1k8ʙ 0.55k8ɹ*1�5 ଱塵防噴流ܗ

*1�5 ଱塵防噴流ܗ
*1�� ଱塵防浸ܗ

֎ඃ構造 158ʙ 0.1k8ɹ全ดࣗྫྷܗ
0.2k8ʙ 0.55k8ɹ全ด֎ઔܗ 全ดࣗྫྷܗ

ిɹɹݯ

3定֨ిݯ
2007 50/�0)[、2207 �0)[ ·た͸
�007 50/�0)[、��07 �0)[
（01� ʙ 0�� ͸ �007 （ରԠෆՄڃ

3定֨ిݯ
2007 50/�0)[、2207 �0)[

଱೤Ϋϥε 158ʙ 0.�k8� 120 	&

0.55k8� 130 	#
 158ʙ �08� Ϟʔλɿ120 	&
 ʗϒϨʔΩɿ#

時間定֨ 41（࿈ଓ） 41（࿈ଓ）

ಈ方ࣜ࢝ ௚入Ε ௚入Ε

ग़ઢޱ
158ʙ �08ɹ�ຊ（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧҾग़�

φ�.� ʷ 2m෇ɹΞʔεઢ෇）
0.1k8ʙ 0.55k8ɹ3ຊ（ϥάࣜ）

�ຊ
（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧҾग़
φ�.� ʷ 2m෇ɹΞʔεઢ෇）

ɹɹ֨ن +*4 $ �03��1 +*4 $ �03��1

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.�5k8ʙ 2.2k8ɹ�1

ʵ

อޢ方ࣜ *1�5 ଱塵防噴流ܗ

֎ඃ構造 全ด֎ઔܗ

ిɹɹݯ
3定֨ిݯ
2007 50/�0)[、2207 �0)[ ·た͸
�007 50/�0)[、��07 �0)[

଱೤Ϋϥε 155 	'


時間定֨ 41（࿈ଓ）

ग़ઢޱ 3ຊ（ϥάࣜ）

ɹɹ֨ن +*4 $ �213、ޮ཰஋͸ +*4 $ �03��30 ͓よͼ
*&$�003��30 ϓϨϛΞϜޮ཰（*&3）ରԠ

イ
ン
バ
ー
タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.�5k8ʙ 2.2k8ɹ�1

ʵ

อޢ方ࣜ *1�5 ଱塵防噴流ܗ

֎ඃ構造 全ด֎ઔܗ

ిɹɹݯ 2007 �0)[
 2207 �0)[ ·た͸
�007 �0)[
 ��07 �0)[

଱೤Ϋϥε 155 	'


時間定֨ 41（࿈ଓ）ʗ �ʙ �0)[ 定τϧΫಛੑ

ग़ઢޱ 3ຊ（ϥάࣜ）

ɹɹ֨ن +*4 $ �213、ޮ཰஋͸ +*4 $ �03��30 ͓よͼ
*&$�003��30 ϓϨϛΞϜޮ཰（*&3）ରԠ

単
相
モ
ー
タ

ΠϯμΫγϣϯ Ϩόʔγϒϧ ΠϯμΫγϣϯ

༰ྔൣғ 158ʙ �08ɹ�1 158ʙ �08ɹ�1 158ʙ �08ɹ�1
4#
 .# ϒϨʔΩ

อޢ方ࣜ *1�5 ଱塵防噴流ܗ
*1�� ଱塵防浸ܗ

*1�5 ଱塵防噴流ܗ
*1�� ଱塵防浸ܗ

*1�5 ଱塵防噴流ܗ
*1�� ଱塵防浸ܗ

֎ඃ構造 全ดࣗྫྷܗ 全ดࣗྫྷܗ 全ดࣗྫྷܗ

ిɹɹݯ 1007 50/�0)[ 1007 50/�0)[ 1007 50/�0)[

଱೤Ϋϥε 120 	&
 120 	&
 Ϟʔλɿ120 	&
 ʗϒϨʔΩɿ#

時間定֨ 41（࿈ଓ） 42（୹時間）30 分 41（࿈ଓ）

ಈ方ࣜ࢝ ίϯσϯαӡస ίϯσϯαӡస

ग़ઢޱ
�ຊ
（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧҾग़
φ�.� ʷ 2m෇ɹΞʔεઢ෇）

�ຊ
（ΩϟϒλΠϠέʔϒϧҾग़
φ�.� ʷ 2m෇Ξʔεઢ෇）

ɹɹ֨ن +*4 $ �03��1 +*4 $ �03��1

஫）�1.�Ϟʔλのಛੑ、ϒϨʔΩにͭいて͸、+ষٕज़ࢿྉを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
2.�ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλのޮ཰஋͸、τοϓϥϯφʔج४にద߹してい·͢ɻ
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直
交
軸
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ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

ඪ४༷࢓ʢ๷ਫ形ʣ

ΪϠ෦

५׈方ࣜ ઐ༻ಛघάϦʔεによる、άϦʔε५׈ɹ（޻৔ग़ՙ時にάϦʔεをॆరして͓Γ·͢）

଎方ࣜݮ ϋΠϙΠυΪϠとΠϯϘϦϡʔτΪϠの૊߹ͤによるݮ଎構造

ɹɹ࣭ࡐ έʔγϯάɿΞϧϛχ΢Ϝ߹ۚ（࿮൪ �0�
 1��0� ͸ரమ）
ɿΫϩϜϞϦϒσϯ߯ɹɹɹɹɹग़ྗ࣠ɿεςϯϨε߯ंࣃ

पғ৚݅

पғԹ౓ �10 ʙ �0ˆ（ౚ݁な͖͜と）

पғ࣪౓ �5ˋҎԼ

ඪɹɹߴ 1000mҎԼ

งғؾ ෗৯ੑΨε、രൃੑΨε、ৠؾなͲがない͜とɻେྔの塵ᆍをؚ·ないؾ׵のྑい৔ॴͰ͋る͜とɻ

ਾ෇֯౓ なしݶ੍

ృɹɹ૷ ٕज़ࢿྉ +�� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

஫）ඪ४ग़ྗ࣠ճస方向͸、+�ʙ+�ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
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୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

๷ਫ形Ϟーλ
機छ一覧　தۭ軸��3/:.λイϓ

தۭ軸��3/:.λイϓ

Ϟʔλछྨ ༰ྔ ଎ൺݮ બ定ද
஫）1

ϒϨʔΩ ిѹ ஫）2（1�5*）߸ه༷࢓ ਤܗ֎
ทແࡌܝ ෇ 1007 2007 ڃ �007 ڃ ඪ४ ஫）2 ทࡉৄ

૬ࡾ

158
5ʙ 2�0

&10 ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ

+28$5# &��1

)�
258 &11 ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ
�08

5ʙ 1��0

&12 ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ )10
 )11
�08 &1� ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ )12
 )13
�08 &1� ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ )1�
0.1k8 &1�
 &1� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

+28"## &��2
)15

0.2k8 &23
 &2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.25k8 &2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.�k8 &31
 &32 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.55k8 &3� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓ +284## &��1

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5k8 5 ʙ 1��0 &3�
 &�0 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

+284## &��1 )15
1.1k8

5 ʙ 2�0
&�� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

1.5k8 &�� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
2.2k8 &50 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬ࡾ

0.�5k8 5 ʙ 1��0 &�0
 &�1 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
+284## &��1 )151.5k8

5 ʙ 2�0
&�5 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

2.2k8 &�� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

୯૬
158

5ʙ 2�0
&110 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ʵ ʵ

+18$5# &��2
)1�

258 &111 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ʵ ʵ
�08 5ʙ 1��0 &112 ˓˔ ˓˔ ˓˔ ʵ ʵ )1�

୯૬
Ϩόʔγϒϧ

158
5ʙ 2�0

&110 ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ ʵ
+18$5# &��2

)1�
258 &111 ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ ʵ
�08 5ʙ 1��0 &112 ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ ʵ )1�

*1�5ɿ˓、*1��ɿ˔

஫）�1.�防水ܗ͸ܗ֎、߸ه༷࢓、ࣜܗਤ͸԰಺ܗとҟなΓ·͢がબ定ද͸ڞ௨Ͱ͢ɻ্هϖʔδを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
2.�͜͜にࡌܝしているه༷࢓߸͸ࡾ૬2007、୯૬1007のඪ४༷࢓Ͱのه༷࢓߸Ͱ͢ɻબ୒ՄೳなΦϓγϣϯにؔして͸ه༷࢓߸のৄࡉ
ทを͝ཡͩ͘͞いɻ*1��のه༷࢓߸͸͋Γ·ͤΜɻ

3.�*1�5と*1��のܗ֎、ࣜܗਤ͸ಉҰͰ͢ɻ͝஫จのࡍ͸、*1�5と*1��のいͣΕかを͝指定ͩ͘͞いɻ
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直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

๷ਫ形Ϟーλ
機छ一覧　ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ � औ෇��3/).λイϓ٭

ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ

Ϟʔλछྨ ༰ྔ ଎ൺݮ બ定ද
஫）1

ϒϨʔΩ ిѹ ஫）2（1�5*）߸ه༷࢓ ਤܗ֎
ทແࡌܝ ෇ 1007 2007 ڃ �007 ڃ ࣠ग़ه߸ L ࣠ग़ه߸ 3 ทࡉৄ

૬ࡾ

158

5ʙ 2�0

'10 ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ

+28$5# '��1

)1�
258 '12 ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ )1�
�08 '1� ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ )20
 )21
�08 '1� ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ )22
�08 '1� ˓˔ ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ )23
0.1k8 '21 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

+28"L# +28"3# '��2
)2�

0.2k8 '2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.25k8 '2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.�k8 '30 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.55k8 '33 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓ +284L# +2843# '��1

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5k8 5 ʙ 2�0 '3� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

+284L# +2843# '��1 )2�
1.1k8

5 ʙ �0
'3� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

1.5k8 '�2 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
2.2k8 10 ʙ �0 '�5 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬ࡾ

0.�5k8 5 ʙ 2�0 '5� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
+284L# +2843# '��1 )2�1.5k8 5 ʙ �0 '�0 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

2.2k8 10 ʙ �0 '�3 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

୯૬
158

5ʙ 2�0
'�� ˓˔ ˓˔ ˓˔ ʵ ʵ

+18$5# '��2
)25

258 '�� ˓˔ ˓˔ ˓˔ ʵ ʵ )2�
�08 '�� ˓˔ ˓˔ ˓˔ ʵ ʵ )2�

୯૬
Ϩόʔγϒϧ

158
5ʙ 2�0

'�� ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ ʵ
+18$5# '��2

)25
258 '�� ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ ʵ )2�
�08 '�� ˓˔ ʵ ˓˔ ʵ ʵ )2�

*1�5ɿ˓、*1��ɿ˔

஫）�1.�防水ܗ͸ܗ֎、߸ه༷࢓、ࣜܗਤ͸԰಺ܗとҟなΓ·͢がબ定ද͸ڞ௨Ͱ͢ɻ্هϖʔδを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
2.�͜͜にࡌܝしているه༷࢓߸͸ࡾ૬2007、୯૬1007のඪ४༷࢓Ͱのه༷࢓߸Ͱ͢ɻબ୒ՄೳなΦϓγϣϯにؔして͸ه༷࢓߸のৄࡉ
ทを͝ཡͩ͘͞いɻ*1��のه༷࢓߸͸͋Γ·ͤΜɻ

3.�*1�5と*1��のܗ֎、ࣜܗਤ͸ಉҰͰ͢ɻ͝஫จのࡍ͸、*1�5と*1��のいͣΕかを͝指定ͩ͘͞いɻ

औ෇��3/).λイϓ٭

Ϟʔλछྨ ༰ྔ ଎ൺݮ બ定ද
஫）1

ϒϨʔΩ ిѹ ஫）2߸ه༷࢓ ਤܗ֎
ทແࡌܝ ෇ 1007 2007 ڃ �007 ڃ ࣠ग़ه߸ L、5 ࣠ग़ه߸ 3 ทࡉৄ

૬ࡾ

0.1k8

5 ʙ 2�0

(� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

+28"L# +28"3# (5�2
)2�

0.2k8 (11 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.25k8 (1� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.�k8 (1� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
0.55k8 (20 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓ +284L# +2843# (��1

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬ࡾ

0.�5k8 5 ʙ 2�0 (23 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

+284L# +2843# (��1 )2�
1.1k8

5 ʙ 120
(2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

1.5k8 (2� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
2.2k8 10 ʙ 120 (30 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰

૬ࡾ

0.�5k8
5 ʙ 120

(�5 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
+284L# +2843# (��1 )2�1.5k8 (�� ˓ ʵ ʵ ˓ ˓

2.2k8 10 ʙ 120 (50 ˓ ʵ ʵ ˓ ˓
*1�5ɿ˓

஫）�1.�防水ܗ͸ܗ֎、߸ه༷࢓、ࣜܗਤ͸԰಺ܗとҟなΓ·͢がબ定ද͸ڞ௨Ͱ͢ɻ্هϖʔδを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
2.�͜͜にࡌܝしているه༷࢓߸͸ࡾ૬2007、୯૬1007のඪ४༷࢓Ͱのه༷࢓߸Ͱ͢ɻબ୒ՄೳなΦϓγϣϯにؔして͸ه༷࢓߸のৄࡉ
ทを͝ཡͩ͘͞いɻ



)�

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠
બ定ද͸ &10 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)��� 3/:.0015�03�5d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.0015�03�#�5d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.3kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

બ定ද͸ &11 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)��� 3/:.0025�03�5d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.0025�03�#�5d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.5kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

ブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8　��8

158

258



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ &12 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.00��0��5d120 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��0��#�5d120 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.1kH	3.�kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

ਤ)���� 3/:.00��1��150d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��1��#�150d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ �.�kH	5.1kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

�08



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ &12 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.00��12�0�300d1��0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��12�0�#�300d1��0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ �.5kH	�.�kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2mブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ

�08



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ &1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.00��0��5d�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��0��#�5d�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.1kH	3.�kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

ਤ)���� 3/:.00��1���0d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��1��#��0d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.�kH	5.3kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

�08



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ &1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.00��12�0�300d1��0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��12�0�#�300d1��0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ �.�kH	�.1kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2mブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ

�08



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ &1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.00��1��5d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��1��#�5d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 5.2kH	5.�kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

ਤ)���� 3/:.00��12�0�300d1��0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��12�0�#�300d1��0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ �.0kH	�.�kH


J2WCTB仕様記号
（IP65のみ）

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2mブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ

�08
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�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼
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Ϟʔλ

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

๷ਫ形Ϟーλ　தۭ軸��3/:.λイϓ
૬Ϟーλ　���L8d���,8ࡾ૬Ϟーλʗイϯόーλ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ϞーλʗϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ

தۭ軸��3/:.λイϓ　���L8ʙ ���L8　๷ਫ形
防水ܗのੇ๏・ܗঢ়͸ҎԼのՕॴのΈ԰಺༷࢓とҟなΓ· （͢԰֎ܗとಉҰͰ͢）ɻͦのଞのੇ๏ٴͼબ定ද͸ &1� ทʙ &53 ท、
&�0 ทʙ &�1 ทをซ༻してͩ͘͞いɻ͝஫จ・͝রձのࡍ͸هࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ

Ϟʔλ
छྨ ༰ྔ ࣜܗ ߸ه༷࢓ L + , #" #$ #L ,% ਤ

ਤ )15�1ɹ0.1k8

三
相
モ
ー
タ

0.1k8

3/:.01�1010�5 ʙ 10 + ˘8"## 2�0 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)15�1

BA

BC
KD

L
JK

BL

3/:.01�1120�� ʙ �0 + ˘8"## 2�5 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.01�1220��0 ʙ �0 + ˘8"## 30� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.01�1230��0 ʙ 2�0 + ˘8"## 30� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.01�1330��0 ʙ 2�0 + ˘8"## 331 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.01�13�0�300 ʙ 1��0 + ˘8"## 35� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.01�1��0�300 ʙ 1��0 + ˘8"## 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.2k8

3/:.02�1110�5 ʙ 10 + ˘8"## 2�5 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)15�2

3/:.02�1120�� ʙ 30 + ˘8"## 310 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.02�1220�� ʙ �0 + ˘8"## 333 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.02�1320��0 ʙ �0 + ˘8"## 3�1 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.02�1330��0 ʙ 2�0 + ˘8"## 35� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.02�1�30��0 ʙ 2�0 + ˘8"## 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.02�1��0�300 ʙ 1��0 + ˘8"## �21 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.02�15�0�300 ʙ 1��0 + ˘8"## ��5 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.25k8

3/:.03�1210�5 ʙ 10 + ˘8"## 311 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)15�2
3/:.03�1220�� ʙ 30 + ˘8"## 353 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.03�1320��0 ʙ �0 + ˘8"## 3�1 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.03�1�30��0 ʙ 2�0 + ˘8"## �0� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.03�15�0�300 ʙ 1��0 + ˘8"## ��5 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


ਤ )15�2ɹ0.2k8ʙ 0.55k8

0.�k8

3/:.05�1210�5 ʙ 10 + ˘8"## 311 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)15�2

BC
BL

L

BA

JK

KD

3/:.05�1220�� ʙ 30 + ˘8"## 353 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.05�1320�� ʙ �0 + ˘8"## 3�1 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.05�1�20��0 ʙ �0 + ˘8"## �12 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.05�1�30��0 ʙ 2�0 + ˘8"## �0� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.05�1530��0 ʙ 2�0 + ˘8"## �3� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.05�15�0�300 ʙ 1��0 + ˘8"## ��5 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2

3/:.05�1��0�300 ʙ 1��0 + ˘8"## 5�3 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.55k8

3/:.0��1310�5 ʙ 10 + ˘84## 3�0 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


)15�2
3/:.0��1320�� ʙ 30 + ˘84## �23 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�

3/:.0��1�20��0 ʙ �0 + ˘84## ��� 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�

3/:.0��1530��0 ʙ 2�0 + ˘84## ��� 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�

3/:.0��1��0�300 ʙ 1��0 + ˘84## �0� 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

イ
ン
バ
ー
タ
用
プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

0.�5k8

3/:.1�1310�&1/"1�5 ʙ 10 + ˘84## �31 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


)15�3

3/:.1�1320�&1/"1�� ʙ 30 + ˘84## ��� 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1�1�20�&1/"1�� ʙ �0 + ˘84## 515 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1�1520�&1/"1��0 ʙ �0 + ˘84## 5�5 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1�1530�&1/"1��0 ʙ 2�0 + ˘84## 5�0 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1�1531�&1/"1��0 + ˘84## 5�0 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1�1�30�&1/"1�100 ʙ 120 + ˘84## �0� 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


ਤ )15�3ɹ0.�5k8ʙ 2.2k8 3/:.1�1�31�&1/"1�150 ʙ 2�0 + ˘84## �1� 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�

L 

J K
 

BA 

KD 

BL 
BC 

3/:.1�1��0�&1/"1�300 ʙ 1��0 + ˘84## ��5 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


1.1k8

3/:.1)�1�10�&1�5 ʙ 10 + ˘84## ��5 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


)15�3

3/:.1)�1�20�&1�� ʙ 30 + ˘84## 5�2 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1)�1520�&1��0 ʙ �0 + ˘84## 5�1 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1)�1531�&1��0 + ˘84## 5�� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1)�1�30�&1�100 ʙ 120 + ˘84## ��2 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.1)�1�31�&1�150 ʙ 2�0 + ˘84## ��2 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


1.5k8

3/:.2�1�10�&1/"1�5 ʙ 10 + ˘84## ��5 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


)15�3

3/:.2�1�20�&1/"1�� ʙ 30 + ˘84## 5�2 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.2�1520�&1/"1�� ʙ �0 + ˘84## 5�1 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.2�1531�&1/"1��0 ʙ �0 + ˘84## 5�� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.2�1�30�&1/"1��0 ʙ 120 + ˘84## ��2 153 11� 100 131 �5 22	(3/�

3/:.2�1�31�&1/"1�150 ʙ 2�0 + ˘84## ��2 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


2.2k8

3/:.3�1510�&1/"1�5 ʙ 10 + ˘84## 512 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�


)15�3

3/:.3�1520�&1/"1�� ʙ 30 + ˘84## 5�2 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�

3/:.3�1521�&1/"1�5 ʙ 25 + ˘84## 5�2 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�

3/:.3�1531�&1/"1��0 ʙ �0 + ˘84## 5�1 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�

3/:.3�1�30�&1/"1��0 ʙ 120 + ˘84## �5� 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�

3/:.3�1�31�&1/"1�150 ʙ 2�0 + ˘84## �5� 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�

3/:.3�1�32�&1/"1�30 ʙ �0 + ˘84## �5� 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�


͸���が入Γ·͢ɻڃ͸�2�、�007ڃの˘͸2007߸ه༷࢓
রͩ͘͞いɻࢀ͸&�ท（0.1k8ʙ0.�k8）、&�ท（0.55k8ʙ2.2k8）を͝ࡉৄ
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Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ
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ϒϨʔΩ෇
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�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　୯૬Ϟーλʗ୯૬ϨόーγϒϧϞーλ　��8ɾ��8

બ定ද͸ &110 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.0015�03�$"/$$�5d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.0015�03�$"�#�5d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.3kH


J1WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

બ定ද͸ &111 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.0025�03�$"/$$�5d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.0025�03�$"�#�5d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.5kH


J1WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
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258
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૬Ϟʔλࡾ
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ϓϨϛΞϜޮ཰
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0.25k8
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0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

ϒϨʔΩແ

中ۭ࣠

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

๷ਫ形Ϟーλ
தۭ軸��3/:.λイϓ　୯૬Ϟーλʗ୯૬ϨόーγϒϧϞーλ　��8

બ定ද͸ &112 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ &� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/:.00��1��$"/$$�5d2�0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��1��$"�#�5d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 5.1kH	5.5kH


J1WCTB仕様記号
（IP65のみ）

ブレーキ無

ブレーキ付
キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

ਤ)���� 3/:.00��12�0�$"/$$�300d1��0 / ߸ه༷࢓
	3/:.00��12�0�$"�#�300d1��0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ �.�kH	�.3kH


J1WCTB仕様記号
（IP65のみ）

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2mブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �)�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ

�08
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γϒϧϞʔλ
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Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ
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ϒϨʔΩ෇
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�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

ϑϥϯδ
औ෇

๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ '10 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.0015�01 L
R �5d100 / ߸ه༷࢓

	3/'.0015�01 L
R �#�5d100 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.5kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

ਤ)���� 3/'.0015�03 L
R �120d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.0015�03 L
R �#�120d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.5kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�࣠୺Ωʔੇ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔにґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ग़ྗ࣠෦のৄੇࡉ๏͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
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防水ܗ
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੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

ϑϥϯδ
औ෇

๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ '12 ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.0025�01 L
R �5d�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.0025�01 L
R �#�5d�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.0kH	3.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

ਤ)���� 3/'.0025�03 L
R ��0d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.0025�03 L
R �#��0d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.1kH	3.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�࣠୺Ωʔੇ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔにґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ग़ྗ࣠෦のৄੇࡉ๏͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
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๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ '1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.00��05 L
R �5d50 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��05 L
R �#�5d50 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.2kH	3.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

ਤ)���� 3/'.00��0� L
R ��0d120 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��0� L
R �#��0d120 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.3kH	3.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�࣠୺Ωʔੇ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔにґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ग़ྗ࣠෦のৄੇࡉ๏͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
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๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ '1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.00��1� L
R �150d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��1� L
R �#�150d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ �.�kH	5.2kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�࣠୺Ωʔੇ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔにґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ग़ྗ࣠෦のৄੇࡉ๏͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

�08
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ϑϥϯδ
औ෇

๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ '1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.00��0� L
R �5d�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��0� L
R �#�5d�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.3kH	3.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

ਤ)���� 3/'.00��1� L
R ��0d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��1� L
R �#��0d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 5.0kH	5.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�࣠୺Ωʔੇ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔにґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ग़ྗ࣠෦のৄੇࡉ๏͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

�08
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ϑϥϯδ
औ෇

๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　ࡾ૬Ϟーλ　��8

બ定ද͸ '1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.00��15 L
R �5d�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��15 L
R �#�5d�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 5.3kH	5.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

ਤ)���� 3/'.00��1� L
R ��0d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��1� L
R �#��0d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 5.3kH	5.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J2WCTB J2WCTB

 L R

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m
ブレーキ無

ブレーキ付

キャブタイヤケーブルφ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�࣠୺Ωʔੇ๏ �ੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔにґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ग़ྗ࣠෦のৄੇࡉ๏͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
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ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　���L8ʙ ���L8　๷ਫ形
防水ܗのੇ๏・ܗঢ়͸ҎԼのՕॴのΈ԰಺༷࢓とҟなΓ· （͢԰֎ܗとಉҰͰ͢）ɻͦのଞのੇ๏ٴͼબ定ද͸ '21 ทʙ '�� ท、
'5� ทʙ '�� ทをซ༻してͩ͘͞いɻ͝஫จ・͝রձのࡍ͸هࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ

Ϟʔλ
छྨ ༰ྔ ࣜ�����ܗ

߸ه༷࢓
L + ̠ #" #$ #L ,% ਤ

࣠ग़ه߸ɿL ࣠ग़ه߸ɿ3

三
相
モ
ー
タ

0.1k8

3/'.01�1�0 ˘ �5ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"3# 2�1 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��13/'.01�20 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"3# 2�1 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/'.01�25 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"3# 2�1 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.2k8

3/'.02�1�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚8"L# + ˚8"3# 2�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��2
3/'.02�23 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"3# 302 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/'.02�30 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"3# 321 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/'.02�35 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"3# 32� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.25k8

3/'.03�2�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚8"L# + ˚8"3# 31� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��2
3/'.03�33 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"3# 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/'.03��0 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"3# 3�3 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/'.03��5 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"3# 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.�k8

3/'.05�2�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚8"L# + ˚8"3# 31� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��2
3/'.05�33 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"3# 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/'.05��0 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"3# 3�3 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/'.05��5 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"3# 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.55k8

3/'.0��3�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚84L# + ˚843# 3�� 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


)2��2
3/'.0���3 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚843# �03 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


3/'.0��50 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚84L# + ˚843# ��1 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


3/'.0��55 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚84L# + ˚843# ��1 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

イ
ン
バ
ー
タ
用
プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ
ー
タ

0.�5k8

3/'.1�3�0 ˘ �&1/"1�5 ʙ 30 + ˚84L# + ˚843# �21 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


)2��3
3/'.1��3 ˘ �&1/"1��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚843# ��� 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


3/'.1�50 ˘ �&1/"1��0 ʙ 120 + ˚84L# + ˚843# ��5 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


3/'.1�55 ˘ �&1/"1�150 ʙ 2�0 + ˚84L# + ˚843# 51� 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


1.1k8
3/'.1)���0 ˘ �&1�5 ʙ 30 + ˚84L# + ˚843# ��� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


)2��3
3/'.1)�53 ˘ �&1��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚843# 52� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


1.5k8
3/'.2���0 ˘ �&1/"1�5 ʙ 30 + ˚84L# + ˚843# ��� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


)2��3
3/'.2�53 ˘ �&1/"1��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚843# 52� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


2.2k8 3/'.3�5� ˘ �&1/"1�10 ʙ �0 + ˚84L# + ˚843# 513 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�
 )2��3

˘に͸࣠ग़ه߸L·た͸3のいͣΕかが入Γ·͢ɻ
˚͸、2007ڃの৔߹͸�2�、�007ڃの৔߹͸���が入Γ·͢ɻ
ຊදにແいࣜܗ͸、͝রձͩ͘͞いɻ

BA

L

BC
BL

KD

BA

L

BC
BL

KD

ਤ)2��1 ਤ )2��2
L 

J 
K 

BA
 

BC 
BL KD 

ਤ)2��3



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠
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�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

ϒϨʔΩແ

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϑϥϯδ
औ෇

๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　୯૬Ϟーλʗ୯૬ϨόーγϒϧϞーλ　��8

બ定ද͸ '�� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.0015�01 L
R �$"/$$�5d100 / ߸ه༷࢓

	3/'.0015�01 L
R �$"�#�5d100 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.5kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J1WCTB J1WCTB

 L R

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

ブレーキ無

ブレーキ付

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

ਤ)���� 3/'.0015�03 L
R �$"/$$�120d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.0015�03 L
R �$"�#�120d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 2.�kH	3.5kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J1WCTB J1WCTB

 L R

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

ブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ
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੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠
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�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

ϒϨʔΩແ

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϑϥϯδ
औ෇

๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　୯૬Ϟーλʗ୯૬ϨόーγϒϧϞーλ　��8

બ定ද͸ '�� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.0025�01 L
R �$"/$$�5d�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.0025�01 L
R �$"�#�5d�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.0kH	3.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J1WCTB J1WCTB

 L R

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

ブレーキ無

ブレーキ付

ਤ)���� 3/'.0025�03 L
R �$"/$$��0d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.0025�03 L
R �$"�#��0d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 3.1kH	3.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J1WCTB J1WCTB

 L R

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M5) をご使用ください。

ブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
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防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ
औ෇

中ۭ࣠
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�08
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�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

ϒϨʔΩແ

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

ϒϨʔΩ෇

ϑϥϯδ
औ෇

๷ਫ形Ϟーλ
ϑϥϯδऔ෇��3/'.λイϓ　୯૬Ϟーλʗ୯૬ϨόーγϒϧϞーλ　��8

બ定ද͸ '�� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻه༷࢓߸͸ '� ทͰ͢ɻ	ɹ
 ಺͸ϒϨʔΩ෇のࣜܗ、ੇ๏、࣭ྔをࣔし·͢ɻ

ਤ)���� 3/'.00��15 L
R �$"/$$�5d120 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��15 L
R �$"�#�5d120 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 5.3kH	5.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J1WCTB J1WCTB

 L R

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

ブレーキ無

ブレーキ付

ਤ)���� 3/'.00��1� L
R �$"/$$�150d2�0 / ߸ه༷࢓

	3/'.00��1� L
R �$"�#�150d2�0 / ߸ه༷࢓ 
 ࣭ྔ 5.3kH	5.�kH


仕様記号
（IP65のみ）

軸出記号

J1WCTB J1WCTB

 L R

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

キャブタイヤケーブル φ7.7×2m

・本機の据付用には六角穴付ボルト (M6) をご使用ください。

ブレーキ無

ブレーキ付

஫ 
�1.�͝஫จのࡍ͸、֘౰͢るهࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ
2.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 0�01�1��� �I�� Ͱ͢ɻ
3.�Ωʔੇߔ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4 # 1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
�.�ຊੇ๏ਤのੇ๏ٴͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
5.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

�08



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ
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Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
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1.5k8
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5.5k8

�.5k8

11k8

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

�૬ࡾ
Ϟʔλ

ϒϨʔΩແ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

औ෇٭

๷ਫ形Ϟーλ　٭औ෇��3/).λイϓ
૬Ϟーλ　���L8d���,8ࡾ૬Ϟーλʗイϯόーλ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ϞーλʗϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ

औ෇��3/).λイϓ　���L8ʙ٭ ���L8　๷ਫ形
防水ܗのੇ๏・ܗঢ়͸ҎԼのՕॴのΈ԰಺༷࢓とҟなΓ· （͢԰֎ܗとಉҰͰ͢）ɻͦのଞのੇ๏ٴͼબ定ද͸(�ทʙ (31 ท、
(�5 ทʙ (51 ทをซ༻してͩ͘͞いɻ͝஫จ・͝রձのࡍ͸هࣜܗ߸とه༷࢓߸を͝指ࣔͩ͘͞いɻ

Ϟʔλ
छྨ ༰ྔ ࣜ�����ܗ

߸ه༷࢓
L + , #" #$ #L ,% ਤ

࣠ग़ه߸ɿL ࣠ग़ه߸ɿ5 ࣠ग़ه߸ɿ3

三
相
モ
ー
タ

0.1k8

3/).01�1�0 ˘ �5ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 23� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��13/).01�20 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 2�2 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/).01�25 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 2�2 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.2k8

3/).02�1�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 2�2 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��2
3/).02�23 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 2�3 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/).02�30 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 30� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/).02�35 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 31� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.25k8

3/).03�2�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 30� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��2
3/).03�33 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 33� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/).03��0 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/).03��5 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 3�3 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.�k8

3/).05�2�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 30� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


)2��2
3/).05�33 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 33� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/).05��0 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 3�� 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


3/).05��5 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚8"L# + ˚8"L# + ˚8"3# 3�3 105 �1 �0 �5 52 1�	(1/2


0.55k8

3/).0��3�0 ˘ �5ʙ 30 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# 3�5 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


)2��2
3/).0���3 ˘ ��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# 3�� 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


3/).0��50 ˘ ��0 ʙ 120 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# �21 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


3/).0��55 ˘ �150 ʙ 2�0 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# �51 1�1 105 100 131 �5 22	(3/�


プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

イ
ン
バ
ー
タ
用
プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

0.�5k8

3/).1�3�0 ˘ �&1/"1�5 ʙ 30 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# �0� 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


)2��3
3/).1��3 ˘ �&1/"1��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# �32 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


3/).1�50 ˘ �&1/"1��0 ʙ 120 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# ��5 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


3/).1�55 ˘ �&1/"1�150 ʙ 2�0 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# ��� 1�� 112 100 131 �5 22	(3/�


1.1k8

3/).1)���0 ˘ �&1�5 ʙ 30 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# ��3 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


)2��33/).1)�53 ˘ �&1��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# 50� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


3/).1)��0 ˘ �&1�100 ʙ 120 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# 5�5 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


1.5k8

3/).2���0 ˘ �&1/"1�5 ʙ 30 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# ��3 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


)2��33/).2�53 ˘ �&1/"1��0 ʙ �0 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# 50� 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


3/).2��0 ˘ �&1/"1�100 ʙ 120 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# 5�5 153 11� 100 131 �5 22	(3/�


2.2k8
3/).3�5� ˘ �&1/"1�10 ʙ �0 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# ��3 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�


)2��3
3/).3��0 ˘ �&1/"1��0 ʙ 120 + ˚84L# + ˚84L# + ˚843# �0� 1�3 1�1 123 151 �� 22	(3/�


˘に͸࣠ग़ه߸L·た͸3のいͣΕかが入Γ·͢ɻ
˚͸、2007ڃの৔߹͸�2�、�007ڃの৔߹͸���が入Γ·͢ɻ
ຊදにແいࣜܗ͸、͝রձͩ͘͞いɻ
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ハイポニックギヤモータ

オプション製品
安全増防爆形（eG3）モータ

)��

ท
ಛ௕と֓ཁ )30

λΠϓ Ϟʔλछྨ ϒϨʔΩ ༰ྔൣғ

3/:. ૬Ϟʔλࡾ ແ 0.1k8ʙ 0.�k8 )32

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ ແ 0.�5k8ʙ 11k8 )33

3/'. ૬Ϟʔλࡾ ແ 0.1k8ʙ 0.�k8 )3�

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ ແ 0.�5k8ʙ 2.2k8 )35

3/). ૬Ϟʔλࡾ ແ 0.1k8ʙ 0.�k8 )3�

ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟʔλ ແ 0.�5k8ʙ 5.5k8 )3�



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

҆શ૿๷ര形Ϟーλ
特長

特　長
Մ೩ੑΨε౳、രൃੑงғؾによΓҾՐരൃのݥةが͋る৔ॴにΪϠϞʔλをઃஔ͢る৔߹、Ϟʔλ͸、҆全Ӵ
ੜ๏の定ΊによΓ、防രݕ定に߹֨したものͰなけΕ͹なΓ·ͤΜɻ
͜のݕ定੍౓͸、೔ຊࠃ಺に͓いてްੜ࿑ಇେਉが指定͢るݕ定ؔػ（ࣾஂ๏ਓ҆ۀ࢈�全ڠձ）がిثػؾのܗ
ࣜຖにݕ定を͏ߦものͰ、ϋΠϙχοΫݮ଎ػ �༻Ϟʔλとして҆全૿防രܗに߹֨して͓Γ·͢ɻ
（രൃ౳ڃɿFɹൃՐ౓౳ڃɿ(3）
防രܗϞʔλ͸、രൃੑงғؾのछྨ΍ݥةのఔ౓にԠ͡て࠷దな防ര構造をબ定͢るඞཁが͋Γ·͢ɻ
҆全૿防രܗ͸、ৗ時͸Ψεのଘࡏしないݥة౓の௿い৔ॴに࢖༻͞ΕるものͰ、ඇ防രの全ดܗϞʔλよΓए
全の౓߹いを૿したものͰ͢ɻ҆ׯ

˕બఆʹ͍ͭͯ
w� �όϦΤʔγϣϯ͓よͼ૊߹ͤ͸԰಺ܗとಉҰͰ͢（たͩし、ࡾ૬Ϟʔλ・ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ϞʔλのϒϨʔ
ΩແのΈͰ͢）ɻ�
রͩ͘͞いɻࢀʯのทを͝ܗछのબ定͸、ʮ԰಺ػ
w� �ʮ҆全૿防രܗʯ͸ػछࣜܗに͸දࣔ͞Ε·ͤΜɻ͝஫จのࡍ͸、ඞͣʮ҆全૿防രܗʯの指定をผ్ߦなっ
てͩ͘͞いɻ

͍ͯͭʹ߸ه༷࢓˕
͸͋Γ·ͤΜɻ߸ه༷࢓

˕஫ҙ߲ࣄ
w� �ϒϨʔΩ෇、ޮߴ཰ࡾ૬Ϟʔλ、Πϯόʔλ༻Ϟʔλ、୯૬Ϟʔλの੡࡞͸Ͱ͖·ͤΜɻ
w� �Πϯόʔλۦಈ͸Ͱ͖·ͤΜɻඞͣ঎༻ిݯͰ͝࢖༻ͩ͘͞いɻ

҆全૿防രܗରԠҰཡද

Ϟʔλ༰ྔ

λΠϓ
中ۭ࣠

3/:.λΠϓ
ϑϥϯδऔ෇
3/'.λΠϓ

औ෇٭
3/).λΠϓ

ϒϨʔΩ ϒϨʔΩ ϒϨʔΩ
ແ ແ ແ

૬ࡾ
0.1k8 ˔ ˔ ˔
0.2k8 ˔ ˔ ˔
0.�k8 ˔ ˔ ˔

ϓϨϛΞϜޮ཰�
૬ࡾ

0.�5k8 ˔ ˔ ˔
1.5k8 ˔ ˔ ˔
2.2k8 ˔ ˔ ˔
3.�k8 ˔ ˔
5.5k8 ˔ ˔
�.5k8 ˔
11k8 ˔

஫）҆全૿防രܗ͸ޮ཰੍نのର৅֎Ͱ͢が、0.�5 ʙ 11k8͸ϓϨϛΞϜޮ཰ϞʔλͰ੡࡞し·͢ɻ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

҆全૿
防രܗ
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直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

҆શ૿๷ര形Ϟーλ
ඪ४༷࢓

ඪ४༷࢓ʢ҆શ૿๷ര形ʣ

モ
ー
タ
部

छྨ ߲ɹɹ໨ ඪ४༷࢓

三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.1k8ʙ 0.�k8ɹ�1

දࣔه߸ F(3

อޢ方ࣜ ԰಺1*）ܗ�� 全ด防·ͭܗ�԰಺）�·た͸
԰֎1*）ܗ�� 全ด防·ͭܗ�԰֎）

֎ඃ構造 全ด֎ઔܗ（0.1k8͸全ดࣗྫྷܗ）

ిɹɹݯ 3定֨ిݯɹ2007�50/�0)[、2207�0)[ɹ·た͸ɹ�007�50/�0)[、��07��0)[

଱೤Ϋϥε 0.1k8ʙ 0.2k8� 130�	#

0.�k8� 155�	'


時間定֨ 41（࿈ଓ）

ಈ方ࣜ࢝ ௚入Ε

�ग़�ઢޱ 3 ຊ（ϥάࣜ）

ɹɹ֨ن +*4 ४ڌ

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率
三
相
モ
ー
タ

༰ྔൣғ 0.�5k8ʙ 11k8ɹ�1

දࣔه߸ F(3

อޢ方ࣜ ԰಺1*）ܗ�� 全ด防·ͭܗ�԰಺）�·た͸
԰֎1*）ܗ�� 全ด防·ͭܗ�԰֎）

֎ඃ構造 全ด֎ઔܗ

ిɹɹݯ 3定֨ిݯɹ2007�50/�0)[、2207�0)[ɹ·た͸ɹ�007�50/�0)[、��07��0)[

଱೤Ϋϥε 155�	'


時間定֨ 41（࿈ଓ）

ಈ方ࣜ࢝ ௚入Ε

�ग़�ઢޱ 3 ຊ（ϥάࣜ）

ɹɹ֨ن +*4 ४ڌ

ΪϠ෦

५׈方ࣜ ઐ༻ಛघάϦʔεによるάϦʔε५׈ɹ（޻৔ग़ՙ時にάϦʔεをॆరして͓Γ·͢）

଎方ࣜݮ ϋΠϙΠυΪϠとΠϯϘϦϡʔτΪϠの૊߹ͤによるݮ଎構造

ɹɹ࣭ࡐ έʔγϯάɿΞϧϛχ΢Ϝ߹ۚ（�0�
��3�
����
�1�3��
�1��0� ͸ரమ）、ंࣃɿΫϩϜϞϦϒσϯ߯

पғ৚݅

৔ॴݥة༺࢖ 2छ৔ॴ

पғԹ౓ ��10 ʙ �0ˆ（ౚ݁な͖͜と）

पғ࣪౓ �5ˋҎԼ、たͩし、݁࿐しない͜とɻ

ඪɹɹߴ 1000mҎԼ

ง�ғؾ� ෗৯ੑΨε、ৠؾなͲがない͜とɻ塵ᆍをؚ·ないؾ׵のྑい৔ॴͰ͋る͜とɻ

ਾ෇֯౓ なしݶ੍

ృɹɹ૷ ٕज़ࢿྉ +�� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

஫）�1.�ඪ४ग़ྗ࣠ճస方向͸、+�ʙ+�ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
2.�Ϟʔλのಛੑ͸+32ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

҆全૿
防രܗ



H32

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増防爆形モータ
中空軸  RNYM タイプ　三相モータ　0.1kW-0.4kW

0.1kW~11kW
安全増防爆形の形式・寸法・形状は以下の通り屋内仕様と異なります。選定表は屋内形、屋外形と共通ですので
E18 頁～ E63 頁を併用してください。詳細寸法についてはお問い合わせください。
モータ軸下向きの場合、0.2kW 以上はファンカバーに保護カバーが付くため、L 寸法、質量と端子箱引出口方向が
変わります。詳細はご照会ください。
ご注文・ご照会の際は形式記号と「安全増防爆形」をご指示ください。

0.1kW~0.4kW

L

J

L

J

図 H32-1 図 H32-2

16(G1/2)

M4-アースボルト

UV
W60

48

33 52

24

端子箱詳細

容量 形　　　式 L J 質量 (kg) 図

0.1kW

RNYM01-1010-5 ～ 10 240 105 5.5 H32-1
RNYM01-1120-5 ～ 60 285 105 6.5 H32-1
RNYM01-1220-40 ～ 60 308 105 7.5 H32-1
RNYM01-1230-80 ～ 240 309 105 8.0 H32-1
RNYM01-1330-80 ～ 240 331 105 9.5 H32-1
RNYM01-1340-300 ～ 1440 354 105 10.5 H32-1
RNYM01-1440-300 ～ 1440 396 105 15 H32-1

0.2kW

RNYM02-1110-5 ～ 10 275 105 6.5 H32-2
RNYM02-1120-5 ～ 30 310 105 7.5 H32-2
RNYM02-1220-5 ～ 60 333 105 9.0 H32-2
RNYM02-1320-40 ～ 60 361 105 10.5 H32-2
RNYM02-1330-80 ～ 240 356 105 10.5 H32-2
RNYM02-1430-80 ～ 240 384 105 15.5 H32-2
RNYM02-1440-300 ～ 1440 421 105 16 H32-2
RNYM02-1540-300 ～ 1440 465 105 25 H32-2

0.4kW

RNYM05-1210-5 ～ 10 311 105 9.5 H32-2
RNYM05-1220-5 ～ 30 353 105 10 H32-2
RNYM05-1320-5 ～ 60 381 105 11.5 H32-2
RNYM05-1420-40 ～ 60 412 105 15.5 H32-2
RNYM05-1430-80 ～ 240 404 105 16.5 H32-2
RNYM05-1530-80 ～ 240 437 105 23.5 H32-2
RNYM05-1540-300 ～ 1440 485 105 26.5 H32-2
RNYM05-1640-300 ～ 1440 543 105 63.5 H32-2

注）本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。

オプション
製品

安全増
防爆形

三相 
モータ

ブレーキ無

中空軸

0.1kW

0.2kW

0.4kW



H33

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増防爆形モータ
中空軸  RNYM タイプ　プレミアム効率三相モータ

プレミアム効率三相モータ	：0.75kW～11kW

L

J

図 H33-1

 0.75～5.5kW ： M5
 7.5～11kW ： M6

KD

M5 アースボルト

E ℓ

W

S

A

U
V

W

端子箱詳細

容量 形　　　式 L J A E W S KD 質量 (kg) 図

0.75kW

RNYM1-1310-EP-5 ～ 10 431 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 20 H33-1
RNYM1-1320-EP-5 ～ 30 464 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 21 H33-1
RNYM1-1420-EP-5 ～ 60 515 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 25 H33-1
RNYM1-1520-EP-40 ～ 60 545 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 32 H33-1
RNYM1-1530-EP-80 ～ 240 540 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 33 H33-1
RNYM1-1630-EP-100 ～ 120 604 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 55 H33-1
RNYM1-1631-EP-150 ～ 240 616 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 56 H33-1
RNYM1-1640-EP-300 ～ 1440 645 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 74 H33-1

1.5kW

RNYM2-1410-EP-5 ～ 10 465 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 28 H33-1
RNYM2-1420-EP-5 ～ 30 542 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 30 H33-1
RNYM2-1520-EP-5 ～ 60 571 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 37 H33-1
RNYM2-1531-EP-40 ～ 80 567 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 37 H33-1
RNYM2-1630--EP80 ～ 120 642 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 61 H33-1
RNYM2-1631-EP-150 ～ 240 642 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 61 H33-1

2.2kW

RNYM3-1510-EP-5 ～ 10 512 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 44 H33-1
RNYM3-1520-EP-5 ～ 30 592 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 49 H33-1
RNYM3-1521-EP-5 ～ 25 592 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 50 H33-1
RNYM3-1531-EP-40 ～ 60 571 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 46 H33-1
RNYM3-1630-EP-80 ～ 120 654 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 68 H33-1
RNYM3-1631-EP-150 ～ 240 654 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 66 H33-1
RNYM3-1632-EP-30 ～ 60 657 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 70 H33-1

3.7kW

RNYM5-1521-EP-5 ～ 25 627 199 123 65 87 88 43 22(G3/4) 61 H33-1
RNYM5-1522-EP-5 ～ 15 627 199 123 65 87 88 43 22(G3/4) 60 H33-1
RNYM5-1632-EP-30 ～ 60 689 199 123 65 87 88 43 22(G3/4) 83 H33-1
RNYM5-1633-EP-20 ～ 60 689 199 123 65 87 88 43 22(G3/4) 83 H33-1

5.5kW
RNYM8-1522-EP-5 ～ 15 670 199 123 65 87 88 43 28(G1) 73 H33-1
RNYM8-1633-EP-20 ～ 40 732 199 123 65 87 88 43 28(G1) 96 H33-1
RNYM8-1634-EP-5 ～ 25 736 199 123 65 87 88 43 28(G1) 121 H33-1

7.5kW RNYM10-1634-EP-5 ～ 25 754 235 154 82 105 109 53 28(G1) 137 H33-1
11kW RNYM15-1634-EP-5 ～ 20 816 235 154 82 105 109 53 36(G1 1/4) 155 H33-1

注）	 1.	 本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。
2.	 端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

オプション
製品

安全増
防爆形

プレミアム効率
三相モータ

ブレーキ無

中空軸

0.75kW

1.5kW

2.2kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW



H34

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増防爆形モータ
フランジ取付  RNFM タイプ　三相モータ　0.1kW-0.4kW

0.1kW~2.2kW
安全増防爆形の形式・寸法・形状は以下の通り屋内仕様と異なります。選定表は屋内形、屋外形と共通ですので
F21 頁～ F46 頁を併用してください。詳細寸法についてはお問い合わせください。
モータ軸下向きの場合、0.2kW 以上はファンカバーに保護カバーが付くため、L 寸法、質量と端子箱引出口方向が
変わります。詳細はご照会ください。
ご注文・ご照会の際は形式記号と「安全増防爆形」をご指示ください。

0.1kW~0.4kW
L LJ J

L R
図 H34-1

L LJ J

L R
図 H34-2

16(G1/2)

M4-アースボルト

UV
W60

48

33 52
24

端子箱詳細

容量 形　　　式 L J 質量 (kg) 図

0.1kW

RNFM01-190 □ -5 ～ 60 241 105 5.8 H34-1
RNFM01-20 □ -80 ～ 120 271 105 7.3 H34-1
RNFM01-25 □ -150 ～ 240 271 105 7.3 H34-1
RNFM01-1340 □ -X1-300 ～ 1440 354 105 11 H34-1
RNFM01-1440 □ -X1-300 ～ 1440 396 105 16.5 H34-1

0.2kW

RNFM02-190 □ -5 ～ 30 226 105 7.0 H34-2
RNFM02-23 □ -40 ～ 60 302 105 8.5 H34-2
RNFM02-30 □ -80 ～ 120 321 105 10.5 H34-2
RNFM02-35 □ -150 ～ 240 329 105 10.5 H34-2
RNFM02-1440 □ -X1-300 ～ 1440 421 105 17.5 H34-2
RNFM02-1540 □ -X1-300 ～ 1440 465 105 28 H34-2

0.4kW

RNFM05-270 □ -5 ～ 30 317 105 9.5 H34-2
RNFM05-33 □ -40 ～ 60 349 105 11.5 H34-2
RNFM05-40 □ -80 ～ 120 363 105 14.5 H34-2
RNFM05-45 □ -150 ～ 240 389 105 15.5 H34-2
RNFM05-1540 □ -X1-300 ～ 1440 485 105 29.5 H34-2
RNFM05-1640 □ -X1-300 ～ 1440 543 105 68.5 H34-2

注）	 1.	 形式の□には、軸出記号Ｌ、Ｒのいずれかが入ります。
2.	 本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。

オプション
製品

安全増
防爆形

三相 
モータ

ブレーキ無

0.1kW

0.2kW

0.4kW

フランジ 
取付



H35

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増防爆形モータ
フランジ取付  RNFM タイプ　プレミアム効率三相モータ　0.75kW-2.2kW

0.75kW~2.2kW

J JL L

L R
図 H35-1

22(G3/4)

M5 アースボルト

E ℓ

W

S

A

U
V

W

端子箱詳細

容量 形　　　式 L J A E W S 質量 (kg) 図

0.75kW

RNFM1-370 □ -EP-5 ～ 30 421 149 100 57 75 70 33 20 H35-1
RNFM1-43 □ -EP-10 ～ 60 448 149 100 57 75 70 33 24 H35-1
RNFM1-50 □ -EP-80 ～ 120 485 149 100 57 75 70 33 30 H35-1
RNFM1-55 □ -EPX1-150 ～ 240 514 149 100 57 75 70 33 32 H35-1
RNFM1-1640 □ -EPX1-300 ～ 1440 645 149 100 57 75 70 33 79 H35-1

1.5kW

RNFM2-470 □ -EP-5 ～ 30 479 153 100 57 75 70 33 29 H35-1
RNFM2-53 □ -EP-10 ～ 80 528 153 100 57 75 70 33 37 H35-1
RNFM2-1630 □ -EPX1-100 ～ 120 642 153 100 57 75 70 33 66 H35-1
RNFM2-1631 □ -EPX1-150 ～ 240 642 153 100 57 75 70 33 66 H35-1

2.2kW
RNFM3-54 □ -EP-10 ～ 60 513 183 123 65 87 88 43 44 H35-1
RNFM3-1630 □ -EPX1-80 ～ 120 654 183 123 65 87 88 43 73 H35-1
RNFM3-1631 □ -EPX1-150 ～ 240 654 183 123 65 87 88 43 71 H35-1

注）	 1.	 形式の□には、軸出記号Ｌ、Ｒのいずれかが入ります。
2.	 本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。
3.	 端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

オプション
製品

安全増
防爆形

プレミアム効率
三相モータ

ブレーキ無

0.75kW

1.5kW

2.2kW

フランジ 
取付



H36

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率

三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増防爆形モータ
脚取付  RNHM タイプ　三相モータ　0.1kW-0.4kW

0.1kW~5.5kW
安全増防爆形の形式・寸法・形状は以下の通り屋内仕様と異なります。選定表は屋内形、屋外形と共通ですので
G8 頁～ G34 頁を併用してください。詳細寸法についてはお問い合わせください。
モータ軸下向きの場合、0.2kW 以上はファンカバーに保護カバーが付くため、L 寸法、質量と端子箱引出口方向が
変わります。詳細はご照会ください。
ご注文・ご照会の際は形式記号と「安全増防爆形」をご指示ください。

0.1kW~0.4kW

JJ J L

L T R
図 H36-1

JJ J L

L T R
図 H36-2

16(G1/2)

M4-アースボルト

UV
W60

48

33 52
24

端子箱詳細

容量 形　　　式 L J 質量 (kg) 図

0.1kW

RNHM01-190 □ -5 ～ 60 237 105 5.0 H36-1
RNHM01-20 □ -80 ～ 120 262 105 7.0 H36-1
RNHM01-25 □ -150 ～ 240 262 105 7.0 H36-1
RNHM01-1340 □ -J1-300 ～ 1440 354 105 15.5 H36-1
RNHM01-1440 □ -J1-300 ～ 1440 396 105 22.5 H36-1

0.2kW

RNHM02-190 □ -5 ～ 30 262 105 6.0 H36-2
RNHM02-23 □ -40 ～ 60 293 105 8.0 H36-2
RNHM02-30 □ -80 ～ 120 309 105 10 H36-2
RNHM02-35 □ -150 ～ 240 317 105 10.5 H36-2
RNHM02-1440 □ -J1-300 ～ 1440 421 105 23.5 H36-2
RNHM02-1540 □ -J1-300 ～ 1440 465 105 39.5 H36-2

0.4kW

RNHM05-270 □ -5 ～ 30 308 105 9.0 H36-2
RNHM05-33 □ -40 ～ 60 337 105 11.5 H36-2
RNHM05-40 □ -80 ～ 120 347 105 14.5 H36-2
RNHM05-45 □ -150 ～ 240 373 105 15.5 H36-2
RNHM05-1540 □ -J1-300 ～ 1440 485 105 41.5 H36-2

注）	 1.	 形式の□には、軸出記号Ｌ、Ｒ、T のいずれかが入ります。
2.	 本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。

オプション
製品

安全増
防爆形

三相 
モータ

ブレーキ無

0.1kW

0.2kW

0.4kW

脚取付



H37

直
交
軸

入力軸
ホロー形

安全増
防爆形

防水形

オプション
製品

単相レバー 
シブルモータ

単相 
モータ

高効率 (JIS)
三相モータ

インバータ用
プレミアム効率
三相モータ

インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ

三相 
モータ

概要

ブレーキ付

ブレーキ無

脚取付

フランジ 
取付

中空軸

15W

25W

40W

60W

90W

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

安全増防爆形モータ
脚取付  RNHM タイプ　プレミアム効率三相モータ

プレミアム効率三相モータ	：0.75kW～5.5kW

J LJ J

L T R
図 H37-1

KD

M5 アースボルト

E ℓ
W

S

A

U
V

W

端子箱詳細

容量 形　　　式 L J A E W S KD 質量(kg) 図

0.75kW

RNHM1-370 □ -EP-5 ～ 30 408 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 20 H37-1
RNHM1-43 □ -EP-40 ～ 60 432 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 23 H37-1
RNHM1-50 □ -EP-80 ～ 120 465 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 30 H37-1
RNHM1-55 □ -EP-150 ～ 240 494 149 100 57 75 70 33 22(G3/4) 31 H37-1

1.5kW
RNHM2-470 □ -EP-5 ～ 30 463 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 29 H37-1
RNHM2-53 □ -EP-40 ～ 80 508 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 36 H37-1
RNHM2-60 □ -EP-100 ～ 120 595 153 100 57 75 70 33 22(G3/4) 75 H37-1

2.2kW
RNHM3-54 □ -EP-10 ～ 60 493 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 43 H37-1
RNHM3-60 □ -EP-80 ～ 120 608 183 123 65 87 88 43 22(G3/4) 82 H37-1

3.7kW RNHM5-63 □ -EP-10 ～ 50 642 199 123 65 87 88 43 22(G3/4) 96 H37-1
5.5kW RNHM8-64 □ -EP-10 ～ 40 685 199 123 65 87 88 43 28(G1) 111 H37-1

注）	 1.	 形式の□には、軸出記号 L、R、T のいずれかが入ります。
2.	 本寸法図の寸法および質量は、予告無しに変更することがあります。
3.	 端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

オプション
製品

安全増
防爆形

プレミアム効率
三相モータ

ブレーキ無

0.75kW

1.5kW

2.2kW

脚取付

3.7kW

5.5kW
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ハイポニックギヤモータ

オプション製品
中空軸

入力軸ホロー形
RNYXタイプ
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0.25k8૬౰ 
 0.�k8૬౰（൚༻ϑϥϯδܗϞʔλ༻） )�3

0.55k8૬౰
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直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ
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Ϟʔλ
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ϒϨʔΩ෇
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औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
特長と形式

特　長
൚༻ϑϥϯδܗϞʔλ΍αʔϘϞʔλを௚݁Ͱ͖る、入ྗ࣠がϗϩʔγϟϑτのϋΠϙχοΫݮ଎ػͰ͢ɻ
ॅ༑੡Ϟʔλにݶらͣ、֤ࣾ൚༻ϑϥϯδܗϞʔλ΍、଱ѹ防രܗϞʔλなͲの +&.ϑϥϯδ΍ *&$ ϑϥϯδ、
ओཁϝʔΧのαʔϘϞʔλが؆୯にऔ෇Ͱ͖る、ઐ༻Ξμϓλʔを༻ҙしてい·͢ɻ

˞�Ϟʔλऔ෇のࡍ͸、)�0 ทの஫ҙ߲ࣄを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

入力軸ホロー形ハイポニック減速機対応一覧表
൚༻ϑϥϯδܗϞʔλ༻ αʔϘϞʔλ༻

Ϟʔλ༰ྔ

λΠϓ λΠϓ
中ۭ࣠

3/:9 λΠϓ
中ۭ࣠

3/:9 λΠϓ
Ϟʔλ ϝʔΧ ఼ػձࣾ҆઒ిࣜג ձ఼ࣾࣜגػඛిࡾ ͦのଞϝʔΧʔ

*&$・+&. /&." $�'"$&

Ϟʔλ
γϦʔζ

ЄʵᶛγϦʔζ
4(.+7��4(."7��4(.14�
4(.(7��4(.47

.&L4&370�+� γϦʔζ
)(�,3��)(�.3��)(�43�
)(�33

͝রձͩ͘͞い

0.1k8 ˔

͝রձͩ͘͞い
0.2k8 ˔
0.�k8 ˔ Єʵ̓γϦʔζ

4(.�+��4(.�"��4(.�1
.&L4&370�+3 γϦʔζ
)'�,1��)'�.1��)'�41�
)$�L1��)$�31

0.�5k8 ˔
1.5k8 ˔

Ҏ֎の૊߹ͤにͭいても、ରԠͰ͖る৔߹が͋Γ·͢ɻ͝রձͩ͘͞いɻه্
൚༻ϑϥϯδܗϞʔλ༻とαʔϘϞʔλ༻Ͱ͸、ృ૷৭がҟなΓ·͢ɻৄし͘͸ٕज़ࢿྉ +�� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ

形式記号
になるϞʔλのϝʔΧʔ໊、γϦʔζ໊、༰ྔを͝指ࣔͩ͘͞いɻ༺࢖と͝߸هࣜܗ͸ࡍ஫จ・͝রձのޚ

R N Y X AA－ － －1120 5

ハイポニックR
機種記号 

取付方向自由N
出力軸方向記号 

入力軸ホロー形X
モータ記号

中空軸（ホローシャフト）Y
取付方式

メートルサイズ
インチサイズ

出力軸種類 記号 
空欄 
Y 
YA
YB 
YC

AGMA Ⅰ
AGMA Ⅱ
AGMA Ⅲ

減速比

入力軸ホロー形ハイポニックの形式記号

減速機枠番
1120 
1220 1230 
1320 1330 1340 
1420 1430 1440 

1530 1540 
1640 

モータフランジコード
空欄
AA
AB
AD
AE
AG
AH
4C
AJ
AK
5K
5P
　他 

汎用フランジ形モータ取合

サーボモータ取合

（H41頁及びH54～H57頁を

ご参照ください）

目次
ท

Ϟʔλϑϥϯδऔ߹ੇ๏ٴͼϑϥϯδίʔυ ʜ )�1
൚༻ϑϥϯδܗϞʔλ༻
બ定ද ʜ )�2
ੇ๏ද ʜ )��

αʔϘϞʔλ༻
બ定खॱ ʜ )50
બ定ද ʜ )52
૊߹ͤද ʜ )5�
ੇ๏ද ʜ )5�

Ϟʔϝϯτ・(%2ੑ׳ ʜ )5�

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠
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入力軸ホロー形
Ϟーλϑϥϯδऔ߹ੇ๏ٴͼϑϥϯδίーυ

൚༻ϑϥϯδ形ϞʔλͷऔΓ߹͍ੇ๏
*&$	+&.
 ϑϥϯδ� ୯Ґɿmm

Ϟʔλ༰ྔ
	k8
 ࿮൪ ϑϥϯδ

൪߸
ੇ๏

L" L# L$ L& L3 L; 2 4 4 ެࠩ 8 5 6
0.1 �34

''130 130 110 1�0 3.5 23 10 23 11
I�

� � 2.5
0.2 �3. K�
0.25

�1. ''130 130 110 1�0 3.5 30 10 30 1� K� 5 5 3
0.�
0.55

�0. ''1�5 1�5 130 200 3.5 �0 12 �0 1� K� � � 3.5
0.�5
1.1

�0L ''1�5 1�5 130 200 3.5 50 12 50 2� K� � � �
1.5

ຊੇ๏͸ *&$�2、+&.1�01 にґってい·͢がԼهに͝஫ҙͩ͘͞いɻ
	1
 ࣠のΩʔੇ๏8
5
6 のԼઢ෦͸ +&.1�01 とҟなΓ·͢ɻ
	2
 ࣠の 4ެࠩԼઢ෦�K� ͸ *&$�2、I� ͸ +&.1�01 にґってい·͢ɻ

W

UT

S

LCLA

LB

Q
LE

LR
4-LZ

A

A

A-A

αʔϘϞʔλのϑϥϯδίʔυٴͼऔΓ߹いੇ๏� ୯Ґɿmm

Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ

ੇ๏
ϑϥϯδੇ๏ औ෇݀ ࣠୺ੇ๏

L" L# L# ެࠩ L$ L& L3 L/ L; 2 4 4 ެࠩ 8 5 6
"" �� 30 �0.021 ʙ 0 �0 2.5 25 � �.5 21 Ҏ্ � �0.00� ʙ 0 3 3 1.�
"#

�0 50 �0.025 ʙ 0 �0 3
30

� 5.�
2� Ҏ্ � �0.00� ʙ 0 3 3 1.�

"% 30 2� Ҏ্ 1� �0.011 ʙ 0 5 5 3
"&

�0 �0 �0.030 ʙ 0 �� ʙ �0 �
30

� �
2� Ҏ্ 1� �0.011 ʙ 0 5 5 3

"( �0 3� Ҏ্ 1� �0.011 ʙ 0 5 5 3
") �0 3� Ҏ্ 1� �0.013 ʙ 0 � � 3.5
�$

115 �5 �0.035 ʙ 0 100 �
�5

�
� �0 Ҏ্ 2� �0.013 ʙ 0 � � �

"+ �5 � �0 Ҏ্ 2� �0.013 ʙ 0 � � �
", 1�5 110 �0.035 ʙ 0 120 � �0 � 10 3� Ҏ্ 1� �0.011 ʙ 0 5 5 3
5,

1�5 110 �0.035 ʙ 0
130

�
5�

� �
�0 Ҏ্ 1� �0.013 ʙ 0 5 5 3

51 ʙ 135 55 50 Ҏ্ 2� �0.013 ʙ 0 � � �

Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ

ରԠ࿮൪・ݮ଎ൺൣғ
1120 1220 1220 1320 1320 1�20 1�20
5d30 �0d�0 5d30 �0d�0 5d30 �0d�0 5d30

"" ˓ ˓ ˓
"# ˓ ˓
"% ˓ ˓ ˓ ˓ ˓
"& ˓ ˓ ˓ ˓
"( ˓
") ˓
�$ ˓
"+ ˓
", ˓
5, ˓
51 ˓ ˓ ˓

W

UT

S

LA

LB

Q
LE

LR
4-LZ

A

A

A-A

LC

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠
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防രܗ

防水ܗ
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੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
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�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8
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入力軸ホロー形
தۭ軸��3/:9 λイϓ　���,8　���L8ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ

���L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1120 � 5 5.�1 �.�� 0.5�2 0.��� 1.00 �3� 5�� �5 �0

)���1

� �.03 20� 250 � 1120 � � �.�5 �.50 0.�00 0.��3 1.00 ��� �3� �0 �5
10 �.�1 1�5 1�5 � 1120 � 10 11.2 �.2� 1.1� 0.��� 1.00 ��5 �35 �0 �5
12 11.�� 121 1�� � 1120 � 12 13.5 11.1 1.3� 1.1� 1.00 �3� ��5 �5 �0
15 15.2� ��.� 11� � 1120 � 15 1�.� 13.� 1.�1 1.�2 1.00 ��3 �3� �0 �5
20 20.�� �2.5 ��.5 � 1120 � 20 22.� 1�.� 2.2� 1.�� 1.00 ��1 �32 100 �5
25 2�.�2 5�.0 �0.0 � 1120 � 25 2�.0 23.2 2.�� 2.3� 1.00 1030 ��1 105 100
30 30.00 ��.3 5� � 1120 � 30 33.� 2�.� 3.�3 2.�� 1.00 10�0 1030 110 105
�0 �1.33 3�.3 �3.� � 1220 � �0 ��.� 3�.2 �.5� 3.�� 1.00 1�20 15�0 1�5 1�0

)���250 ��.23 2�.0 35.0 � 1220 � 50 5�.1 ��.� 5.�2 �.�� 1.00 1�20 1��0 1�5 1�0
�0 �0.00 2�.2 2�.2 � 1220 � �0 ��.3 55.� �.�� 5.�� 1.00 1��0 1�20 1�0 1�5
�0 �1.�� 1�.1 21.� � 1330 � �0 ��.� ��.3 �.1� �.5� 1.00 30�0 2��0 310 300

)���3100 102.2� 1�.5 1�.5 � 1330 � 100 112 �2.� 11.� �.�� 1.00 30�0 30�0 315 310
120 122.5� 12.1 1�.� � 1330 � 120 135 111 13.� 11.� 1.00 30�0 30�0 315 315
150 153.52 �.�� 11.� � 1�30 � 150 1�� 13� 1�.1 1�.2 2.00 �3�0 �3�0 ��5 ��5

)���1200 1��.2� �.25 �.�5 � 1�30 � 200 22� 1�� 22.� 1�.� 1.�� �3�0 �3�0 ��5 ��5
2�0 2�0.00 �.0� �.2� � 1�30 � 2�0 2�� 223 2�.� 22.� 1.�5 �3�0 �3�0 ��5 ��5
300 301.12 �.�3 5.�3 � 1��0 � 300 31� 2�2 32.3 2�.� 1.00 �3�0 �3�0 ��5 ��5

)���13�0 3�0.�1 �.03 �.�� � 1��0 � 3�0 3�0 315 3�.� 32.1 1.00 �3�0 �3�0 ��5 ��5
��0 ���.1� 3.02 3.�5 � 1��0 � ��0 3�0 3�0 3�.� 3�.� � �3�0 �3�0 ��5 ��5
�00 �02.13 2.�2 2.�2 � 15�0 � �00 �33 525 ��.� 53.5 1.1� �230 �230 �35 �35

)���2
�20 �53.�� 2.01 2.�3 � 15�0 � �20 �32 �2� ��.� ��.2 � �230 �230 �35 �35
�00 �03.20 1.�1 1.�� � 15�0 � �00 �32 �32 ��.� ��.� � �230 �230 �35 �35
1200 11��.5� 1.21 1.�� � 15�0 � 1200 �32 �32 ��.� ��.� � �230 �230 �35 �35
1��0 1�03.0� 1.01 1.22 � 15�0 � 1��0 �32 �32 ��.� ��.� � �230 �230 �35 �35
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
3.�4' ཝが � のػछ͸Ϟʔλの全༰ྔ k8·ͰෛՙをかけるとաෛՙとなΓ·͢のͰग़ྗτϧΫཝの஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻ͩ͘͞いɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.� Ͱ͢ɻ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠

0.1k8

0.2k8

���L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1120 � 5 2.�0 2.32 0.2�� 0.23� 2.00 �3� 5�� �5 �0

)���1

� �.03 20� 250 � 1120 � � 3.�2 3.25 0.�00 0.332 2.00 ��� �3� �0 �5
10 �.�1 1�5 1�5 � 1120 � 10 5.�1 �.�� 0.5�2 0.��� 2.00 ��5 �35 �0 �5
12 11.�� 121 1�� � 1120 � 12 �.�3 5.5� 0.��� 0.5�� 2.00 �3� ��5 �5 �0
15 15.2� ��.� 11� � 1120 � 15 �.�1 �.�� 0.�5� 0.�10 2.00 ��3 �3� �0 �5
20 20.�� �2.5 ��.5 � 1120 � 20 11.2 �.2� 1.1� 0.��� 2.00 ��1 �32 100 �5
25 2�.�2 5�.0 �0.0 � 1120 � 25 1�.0 11.� 1.�3 1.1� 2.00 1030 ��1 105 100
30 30.00 ��.3 5�.3 � 1120 � 30 1�.� 13.� 1.�1 1.�2 2.00 10�0 1030 110 105
�0 �1.33 3�.3 �3.� � 1120 � �0 22.� 1�.� 2.2� 1.�� 1.00 11�0 1130 120 115
50 ��.23 2�.0 35.0 � 1120 � 50 2�.0 23.2 2.�� 2.3� 1.00 12�0 1230 130 125
�0 �0.00 2�.2 2�.2 � 1120 � �0 33.� 2�.� 3.�3 2.�� 1.00 1320 12�0 135 130
�0 �1.�5 1�.1 21.� � 1230 � �0 ��.� 3�.2 �.5� 3.�� 1.00 1��0 1��0 1�0 1�0

)���2100 101.01 1�.5 1�.5 � 1230 � 100 5�.1 ��.� 5.�2 �.�� 1.00 1�10 1��0 1�5 1�0
120 120.15 12.1 1�.� � 1230 � 120 ��.3 55.� �.�� 5.�� 1.00 1�10 1�10 1�5 1�5
150 153.�0 �.�� 11.� � 1330 � 150 ��.1 ��.� �.5� �.10 2.00 30�0 30�0 315 315

)���3200 1��.13 �.25 �.�5 � 1330 � 200 112 �2.� 11.� �.�� 1.�� 30�0 30�0 315 315
2�0 232.50 �.0� �.2� � 1330 � 2�0 135 111 13.� 11.� 1.�5 30�0 30�0 315 315
300 302.�2 �.�3 5.�3 � 13�0 � 300 15� 131 1�.1 13.� 1.00 30�0 30�0 315 315

)���33�0 3�0.10 �.03 �.�� � 13�0 � 3�0 1�0 15� 1�.� 1�.0 1.00 30�0 30�0 315 315
��0 ���.�� 3.02 3.�5 � 13�0 � ��0 1�5 1�5 1�.� 1�.� � 30�0 30�0 315 315
�00 �21.�2 2.�2 2.�2 � 1��0 � �00 31� 2�2 32.3 2�.� 1.23 �3�0 �3�0 ��5 ��5

)���1
�20 ���.�� 2.01 2.�3 � 1��0 � �20 3�0 315 3�.� 32.1 1.03 �3�0 �3�0 ��5 ��5
�00 �32.5� 1.�1 1.�� � 1��0 � �00 3�0 3�0 3�.� 3�.� � �3�0 �3�0 ��5 ��5
1200 1210.5� 1.21 1.�� � 1��0 � 1200 3�0 3�0 3�.� 3�.� � �3�0 �3�0 ��5 ��5
1��0 1�13.2� 1.01 1.22 � 1��0 � 1��0 3�0 3�0 3�.� 3�.� � �3�0 �3�0 ��5 ��5
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
3.�4' ཝが � のػछ͸Ϟʔλの全༰ྔ k8·ͰෛՙをかけるとաෛՙとなΓ·͢のͰग़ྗτϧΫཝの஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻ͩ͘͞いɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.� Ͱ͢ɻ
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ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8
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入力軸ホロー形
தۭ軸��3/:9 λイϓ　����,8　���L8ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠����L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1220 � 5 �.01 5.�1 0.�1� 0.5�2 1.�0 ��3 �3� �0 �5

)���2

� �.03 20� 250 � 1220 � � �.�1 �.13 1.00 0.�2� 1.�0 ��1 �32 100 �5
10 �.�1 1�5 1�5 � 1220 � 10 1�.0 11.� 1.�3 1.1� 1.�0 10�0 1030 110 105
12 11.�� 121 1�� � 1220 � 12 1�.� 13.� 1.�1 1.�2 1.�0 1130 10�0 115 110
15 15.2� ��.� 11� � 1220 � 15 21.0 1�.� 2.1� 1.�� 1.�0 1230 11�0 125 120
20 20.�� �2.5 ��.5 � 1220 � 20 2�.0 23.2 2.�� 2.3� 1.�0 13�0 1320 1�0 135
25 2�.�2 5�.0 �0.0 � 1220 � 25 35.0 2�.0 3.5� 2.�� 1.�0 1��0 13�0 150 1�0
30 30.00 ��.3 5�.3 � 1220 � 30 �2.0 3�.� �.2� 3.55 1.�0 1520 1��0 155 150
�0 �1.33 3�.3 �3.� � 1320 � �0 5�.1 ��.� 5.�2 �.�� 1.�0 2�50 2550 2�0 2�0

)���350 ��.23 2�.0 35.0 � 1320 � 50 �0.1 5�.1 �.1� 5.�2 1.�0 2��0 2�50 2�0 2�0
�0 �0.00 2�.2 2�.2 � 1320 � �0 ��.1 ��.� �.5� �.10 1.�0 2��0 2��0 300 2�0
�0 �0.3� 1�.1 21.� � 1�30 � �0 112 �2.� 11.� �.�� 1.�0 �3�0 �2�0 ��5 �35

)���1100 102.35 1�.5 1�.5 � 1�30 � 100 1�0 11� 1�.3 11.� 1.�0 �3�0 �3�0 ��5 ��5
120 122.�� 12.1 1�.� � 1�30 � 120 1�� 13� 1�.1 1�.2 1.�0 �3�0 �3�0 ��5 ��5
150 153.52 �.�� 11.� � 1530 � 150 210 1�� 21.� 1�.� 3.20 �230 �230 �35 �35

)���2200 1��.2� �.25 �.�5 � 1530 � 200 2�0 232 2�.� 23.� 2.�1 �230 �230 �35 �35
2�0 2�0.00 �.0� �.2� � 1530 � 2�0 33� 2�� 3�.3 2�.� 2.1� �230 �230 �35 �35
300 311.5� �.�3 5.�3 � 15�0 � 300 3�� 32� �0.3 33.� 1.�0 �230 �230 �35 �35

)���23�0 3�3.3� �.03 �.�� � 15�0 � 3�0 ��5 3�3 ��.� �0.1 1.5� �230 �230 �35 �35
��0 502.52 3.02 3.�5 � 15�0 � ��0 �33 525 ��.� 53.5 1.1� �230 �230 �35 �35
�00 �02.13 2.�2 2.�2 � 1��0 � �00 ��0 ��0 �0.� ��.� 1.�0 ��10 ��10 1000 1000

)���3
�20 �53.�� 2.01 2.�3 � 1��0 � �20 �50 ��0 ��.� �0.2 1.5� ��10 ��10 1000 1000
�00 �03.20 1.�1 1.�� � 1��0 � �00 11�0 ��0 121 100 1.25 ��10 ��10 1000 1000
1200 11��.5� 1.21 1.�� � 1��0 � 1200 1��0 1310 151 13� � ��10 ��10 1000 1000
1��0 1�03.0� 1.01 1.22 � 1��0 � 1��0 1��0 1��0 151 151 � ��10 ��10 1000 1000
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
3.�4' ཝが � のػछ͸Ϟʔλの全༰ྔ k8·ͰෛՙをかけるとաෛՙとなΓ·͢のͰग़ྗτϧΫཝの஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻ͩ͘͞いɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.� Ͱ͢ɻ

0.25k8

0.�k8

���L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1220 � 5 11.2 �.2� 1.1� 0.��� 1.00 ��3 �3� �0 �5

)���2

� �.03 20� 250 � 1220 � � 15.� 13.0 1.�0 1.33 1.00 ��1 �32 100 �5
10 �.�1 1�5 1�5 � 1220 � 10 22.� 1�.� 2.2� 1.�� 1.00 10�0 1030 110 105
12 11.�� 121 1�� � 1220 � 12 2�.� 22.3 2.�� 2.2� 1.00 1130 10�0 115 110
15 15.2� ��.� 11� � 1220 � 15 33.� 2�.� 3.�3 2.�� 1.00 1230 11�0 125 120
20 20.�� �2.5 ��.5 � 1220 � 20 ��.� 3�.2 �.5� 3.�� 1.00 13�0 1320 1�0 135
25 2�.�2 5�.0 �0.0 � 1220 � 25 5�.1 ��.� 5.�2 �.�� 1.00 1��0 13�0 150 1�0
30 30.00 ��.3 5�.3 � 1220 � 30 ��.3 55.� �.�� 5.�� 1.00 1520 1��0 155 150
�0 �1.33 3�.3 �3.� � 1320 � �0 ��.� ��.3 �.1� �.5� 1.00 2�50 2550 2�0 2�0

)���350 ��.23 2�.0 35.0 � 1320 � 50 112 �2.� 11.� �.�� 1.00 2��0 2�50 2�0 2�0
�0 �0.00 2�.2 2�.2 � 1320 � �0 13�.5 111.5 13.� 11.� 1.00 2��0 2��0 300 2�0
�0 �0.3� 1�.1 21.� � 1�30 � �0 1�� 1�� 1�.3 15.2 1.00 �3�0 �2�0 ��5 �35

)���1100 102.35 1�.5 1�.5 � 1�30 � 100 22� 1�� 22.� 1�.� 1.00 �3�0 �3�0 ��5 ��5
120 122.�� 12.1 1�.� � 1�30 � 120 2�� 223 2�.� 22.� 1.00 �3�0 �3�0 ��5 ��5
150 1��.�5 �.�� 11.� � 1530 � 150 33� 2�� 3�.3 2�.� 2.00 �230 �230 �35 �35

)���2200 1��.5� �.25 �.�5 � 1530 � 200 ��� 3�2 �5.� 3�.� 1.�3 �230 �230 �35 �35
2�0 232.25 �.0� �.2� � 1530 � 2�0 53� ��� 5�.� �5.5 1.3� �230 �230 �35 �35
300 311.5� �.�3 5.�3 � 15�0 � 300 �33 525 ��.� 53.5 1.00 �230 �230 �35 �35

)���23�0 3�3.3� �.03 �.�� � 15�0 � 3�0 �32 �2� ��.� ��.2 � �230 �230 �35 �35
��0 502.52 3.02 3.�5 � 15�0 � ��0 �32 �32 ��.� ��.� � �230 �230 �35 �35
�00 �05.2� 2.�2 2.�2 � 1��0 � �00 12�0 1050 12� 10� 1.1� ��10 ��10 1000 1000

)���3
�20 �11.�� 2.01 2.�3 � 1��0 � �20 1��0 12�0 151 12� � ��10 ��10 1000 1000
�00 �0�.�1 1.�1 1.�� � 1��0 � �00 1��0 1��0 151 151 � ��10 ��10 1000 1000
1200 11��.0� 1.21 1.�� � 1��0 � 1200 1��0 1��0 151 151 � ��10 ��10 1000 1000
1��0 13��.15 1.01 1.22 � 1��0 � 1��0 1��0 1��0 151 151 � ��10 ��10 1000 1000
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
3.�4' ཝが � のػछ͸Ϟʔλの全༰ྔ k8·ͰෛՙをかけるとաෛՙとなΓ·͢のͰग़ྗτϧΫཝの஋Ҏ಺Ͱ͝࢖༻ͩ͘͞いɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.� Ͱ͢ɻ
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入力軸ホロー形
தۭ軸��3/:9 λイϓ　����,8　����L8ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠

0.55k8

0.�5k8

����L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1320 � 5 21.0 1�.� 2.1� 1.�� 1.0� 1��0 13�0 150 1�0

)���3

� �.03 20� 250 � 1320 � � 2�.� 2�.� 3.00 2.�� 1.0� 1��0 15�0 1�0 1�0
10 �.�1 1�5 1�5 � 1320 � 10 �2.0 3�.� �.2� 3.55 1.0� 1�10 1�20 1�5 1�5
12 11.�� 121 1�� � 1320 � 12 50.� �1.� 5.1� �.2� 1.0� 1�10 1�10 1�5 1�5
15 15.2� ��.� 11� � 1320 � 15 �3.1 52.2 �.�3 5.33 1.0� 20�0 1��0 210 200
20 20.�� �2.5 ��.5 � 1320 � 20 ��.1 ��.� �.5� �.10 1.0� 22�0 21�0 230 220
25 2�.�2 5�.0 �0.0 � 1320 � 25 105 ��.1 10.� �.�� 1.0� 2350 22�0 2�0 230
30 30.00 ��.3 5�.3 � 1320 � 30 12� 10� 12.� 10.� 1.0� 2�50 2350 250 2�0
�0 3�.3� 3�.3 �3.� � 1�20 � �0 1�� 13� 1�.1 1�.2 1.0� 3��0 3�20 �05 3�0

)���150 50.00 2�.0 35.0 � 1�20 � 50 210 1�� 21.� 1�.� 1.0� �1�0 �020 �25 �10
�0 �0.�1 2�.2 2�.2 � 1�20 � �0 252 20� 25.� 21.3 1.0� �310 �1�0 ��0 �25
�0 ��.�3 1�.1 22.� � 1530 � �0 33� 2�� 3�.3 2�.� 1.0� �230 �130 �35 �25

)���2100 101.32 1�.5 1�.5 � 1530 � 100 �20 3�� �2.� 35.5 1.0� �230 �230 �35 �35
120 11�.1� 12.1 1�.� � 1530 � 120 505 �1� 51.� �2.� 1.0� �230 �230 �35 �35
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.3 Ͱ͢ɻ

����L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1320 � 5 15.� 12.� 1.5� 1.30 1.�5 1��0 13�0 150 1�0

)���3

� �.03 20� 250 � 1320 � � 21.� 1�.� 2.20 1.�2 1.�5 1��0 15�0 1�0 1�0
10 �.�1 1�5 1�5 � 1320 � 10 30.� 25.5 3.1� 2.�0 1.�5 1�10 1�20 1�5 1�5
12 11.�� 121 1�� � 1320 � 12 3�.0 30.� 3.�� 3.13 1.�5 1�10 1�10 1�5 1�5
15 15.2� ��.� 11� � 1320 � 15 ��.2 3�.3 �.�2 3.�1 1.�5 20�0 1��0 210 200
20 20.�� �2.5 ��.5 � 1320 � 20 �1.� 51.1 �.2� 5.21 1.�5 22�0 21�0 230 220
25 2�.�2 5�.0 �0.0 � 1320 � 25 ��.1 �3.� �.�� �.51 1.�5 2350 22�0 2�0 230
30 30.00 ��.3 5�.3 � 1320 � 30 �2.5 ��.� �.�3 �.�1 1.�5 2�50 2350 250 2�0
�0 3�.3� 3�.3 �3.� � 1�20 � �0 123 102 12.� 10.� 1.�5 3��0 3�20 �05 3�0

)���150 50.00 2�.0 35.0 � 1�20 � 50 15� 12� 15.� 13.0 1.�5 �1�0 �020 �25 �10
�0 �0.�1 2�.2 2�.2 � 1�20 � �0 1�5 153 1�.� 15.� 1.�5 �310 �1�0 ��0 �25
�0 ��.�3 1�.1 21.� � 1530 � �0 2�� 20� 25.1 20.� 1.�5 �230 �130 �35 �25

)���2100 101.32 1�.5 1�.5 � 1530 � 100 30� 255 31.� 2�.0 1.�5 �230 �230 �35 �35
120 11�.1� 12.1 1�.� � 1530 � 120 3�0 30� 3�.� 31.3 1.�5 �230 �230 �35 �35
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.3 Ͱ͢ɻ



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
தۭ軸��3/:9 λイϓ　���,8　���L8ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠���L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1�20 � 5 30.� 25.5 3.1� 2.�0 1.�0 21�0 20�0 220 210

)���1

� �.�� 20� 250 � 1�20 � � �3.2 35.� �.�0 3.�5 1.�0 2�50 2300 250 235
10 10.00 1�5 1�5 � 1�20 � 10 �1.� 51.1 �.2� 5.21 1.�0 2�50 2�00 2�0 2�5
12 11.�� 121 1�� � 1�20 � 12 ��.0 �1.3 �.5� �.25 1.�0 2��0 2�50 2�0 2�0
15 1�.�5 ��.� 11� � 1�20 � 15 �2.5 ��.� �.�3 �.�1 1.�0 30�0 2��0 315 300
20 1�.�� �2.5 ��.5 � 1�20 � 20 123 102 12.� 10.� 1.�0 3330 31�0 3�0 325
25 25.00 5�.0 �0.0 � 1�20 � 25 15� 12� 15.� 13.0 1.�0 3530 33�0 3�0 3�5
30 30.�5 ��.3 5�.3 � 1�20 � 30 1�5 153 1�.� 15.� 1.�0 3�30 35�0 3�0 3�5
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.3 Ͱ͢ɻ

1.1k8

1.5k8

���L8૬౰
減
速
比

଎ൺݮ࣮
ग़ྗճస਺

࿮൪ ʵݮ଎ൺ
༰ग़ྗτϧΫ�5PVUڐ

4'
ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ 1SP

ੇ๏ਤS/min /・m kHG・m / kHG
50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[ 50)[ �0)[

5 5.00 2�0 350

3/:9

� 1�20 � 5 �2.0 3�.� �.2� 3.55 1.03 21�0 20�0 220 210

)���1

� �.�� 20� 250 � 1�20 � � 5�.� ��.� �.00 �.�� 1.03 2�50 2300 250 235
10 10.00 1�5 1�5 � 1�20 � 10 ��.1 ��.� �.5� �.10 1.03 2�50 2�00 2�0 2�5
12 11.�� 121 1�� � 1�20 � 12 101 �3.� 10.3 �.52 1.03 2��0 2�50 2�0 2�0
15 1�.�5 ��.� 11� � 1�20 � 15 12� 10� 12.� 10.� 1.03 30�0 2��0 315 300
20 1�.�� �2.5 ��.5 � 1�20 � 20 1�� 13� 1�.1 1�.2 1.03 3330 31�0 3�0 325
25 25.00 5�.0 �0.0 � 1�20 � 25 210 1�� 21.� 1�.� 1.03 3530 33�0 3�0 3�5
30 30.�5 ��.3 5�.3 � 1�20 � 30 252 20� 25.� 21.3 1.03 3�30 35�0 3�0 3�5
஫）�1.�ग़ྗճస਺͸、Ϟʔλճస਺�50)[ɿ1�50S/min
��0)[ɿ1�50S/min としたと͖の୅ද஋Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠ڐ༰ϥδΞϧՙॏ͸、ग़ྗ࣠୺よΓ 20mmのҐஔの஋Ͱ͢ɻ
༰入ྗճస਺͸、3�00S/minڐߴ࠷�.3 Ͱ͢ɻ
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入力軸ホロー形
ੇ๏表ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ
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੡඼

֓ཁ
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中ۭ࣠ ਤ)���� 3/:9���1120���< ଎ൺݮ >
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8 66 8

L

88

90
40

50
32

42φ
52

φ
52

6

φ20H8
82

30 30

16
1.15

22
.8

φ
20
.6

φ
21

20

φ
LE

φ
LB

φ
LCXV

φ
LA

φD

b

t

BB
Z

R1

□
90

22

4-φLZ

スペーサ

1

2

B

B

4-φ6.6

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&. 0.1
0.2 ''130 1�� 130 110 1�0 �� 10 �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� 3.0

ਤ)���� 3/:9���1220���< ଎ൺݮ >

φ25H892
38

22

φ
25
.61.35

φ
26
.2

38

28
.3

φ
LB

5740
113

37

□90

L

74

φ
78

49 96

40
66 57

11
5
49

φ
78 28

φ
LC

37

A-A

B-B

φ
LE

BB
Z φD

t

φ
LA

20

R1.
5

4-φLZ

スペーサ

1

2

b

8

XV

A

A

B

B

9 9

5 5

4-φ9

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&.
0.2

''130
22� 130 110 1�0 �� 10 �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� 5.0

0.25�/�0.� 22� 130 110 1�0 �� 10 �.5 � 10 50 32 1� 5 1�.3 5.0

ਤ)���� 3/:9���1320���< ଎ൺݮ >

92

110

φ
30
.6

46

φ
31
.4

22
1.35

46

R1.
5

φ30H8

33
.3

φ
85

4646

φ
85

13
6246

34

13
2

74 6
2

465
8

11958
L

φ
LC

φ
LB

27
.5

BB
Z

φD

tφ
LE

61
□
11
2

φLA A-A

B-B

8

4-φLZ

スペーサ

1

2

B

B

b

A

A

XV

55

99

4-φ11

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&.
0.25�/�0.� ''130 2�0 130 110 1�0 5� � �.5 � 10 55 33 1� 5 1�.3 �.5

0.55�/�0.�5 ''1�5 2�0 1�5 130 200 5� 11 �.5 � 12 55 �2 1� � 21.� �.5
஫）�1.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����)�� Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠୺Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
3.�入ྗ࣠ %ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����'�� Ͱ͢ɻ
�.�Ϟʔλऔ෇ϑϥϯδ L#ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1����)�� Ͱ͢ɻ
5.�ຊੇ๏ਤ・දのੇ๏͓よͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
�.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
ੇ๏表ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ਤ)���� 3/:9���1�20���< ଎ൺݮ >

10 10118

138

φ
35
.6

52

φ
37

26
1.75

52

R1.
5

φ35H8

10

38
.3

φ
95

5959

φ
95

155
7557

43

15
8

88 75
577
0

14670
L

φ
LC

φ
LB

20
□
11
6

BB
Z

φD

tφ
LE

88

φL
A

A-A

B-B

A

A

スペーサ

B

B

1

2

4-φLZ

bXV

4-φ14

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&.
0.55�/�0.�5

''1�5
315 1�5 130 200 5� 11 �.5 � 12 5� �1 1� � 21.� 11.5

1.1�/�1.5 315 1�5 130 200 5� 11 �.5 � 12 5� 51.5 2� � 2�.3 12.5

ਤ)���� 3/:9���1230���< ଎ൺݮ >

82

4141
73

φ
78

φ
78

φ
14

L

6540
127

51
76

12
7

51

65
40

95

13 A-A

B-B

φ25H8
100

38 38

22
1.35

28
.3

φ
25
.6

φ
26
.2

φ
LE

φ
LB

φ
LC

φ
LA

φD

t

BB
Z

□
90

R1.
5

5 5

99

8

bXV

1
2

A

A

4-φLZ

スペーサ

8

4-φ9

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&. 0.1 ''130 220 130 110 1�0 �� 10 �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� �.5

ਤ)���� 3/:9���1330���< ଎ൺݮ >

φ
LC

φ
LB

B-B

A-A

81

92

46 46

47 79

60
L

3.5152

22

φ
17
.5

φ
85

φ
85

47
7992

60
15
2

11

R1.
5

1.35

110
46 46

φ30H8

φ
31
.4

33
.3

φ
30
.6

φ
LE

Z
BB

φD

t

108

8

b

4-φLZ

1

2

スペーサ

XV

A

A
B

B

9 9

5 5

φ
LA

4-φ11

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&. 0.1
0.2 ''130 251 130 110 1�0 �� 10 �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� �.5

஫）�1.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����)�� Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠୺Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
3.�入ྗ࣠ %ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����'�� Ͱ͢ɻ
�.�Ϟʔλऔ෇ϑϥϯδ L#ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1����)�� Ͱ͢ɻ
5.�ຊੇ๏ਤ・දのੇ๏͓よͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
�.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
ੇ๏表ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ ਤ)���� 3/:9���1�30���< ଎ൺݮ >

54

L

φ
LC

φ
LB

BB
Z φD

t

φ
LE

□
11
2

φLA

R1.
5

178
9254

17
8

10
8 92

70

13070

105
5959

φ
95

11810 10

5 5

φ
20

φ
95

14

1.75

φ35H8

26

52 52
138

10

φ
37

38
.3

φ
35
.6

74

A-A

B-B

A

A

8

スペーサ

4-φLZ

b

1

2

XV

4-φ14

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&.
0.2

''130
2�3 130 110 1�0 5� � �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� 12.5

0.25�/�0.� 2�3 130 110 1�0 5� � �.5 � 10 55 33 1� 5 1�.3 12.0

ਤ)���� 3/:9���1530���< ଎ൺݮ >

A-A

L
φ
LC

φ
LB

□
11
6

BB
Z φD

t

φ
LE

1010 136

φ
11
0

68 68

φ
11
0

15784

21
3

84 64
12
9 10
9

9.5213
64 109

156
67 67

30
1.95 14

φ45H8

φ
45
.6

48
.8

φ
47
.5

91
17

R1.
5

φLA

B-B

55
A

A

1

2

b

スペーサ

XV

4-φLZ

4-φ18

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&.
0.25�/�0.� ''130 3�0 130 110 1�0 5� � �.5 � 10 5� 32 1� 5 1�.3 20.0

0.55�/�0.�5 ''1�5 3�0 1�5 130 200 5� 11 �.5 � 12 5� �1 1� � 21.� 1�.5

ਤ)���� 3/:9���13�0���< ଎ൺݮ >

A-A

B-B

φ
LE

φ
LB

φ
LC

φL
A

φD

t

BB
Z

110
46 46

22

φ30H8

1.35

33
.3

φ
30
.6

φ
31
.4

φ
17
.5

φ
85

46

81
92

φ
85

46
L

60

152
47

15
2

7992
476
0

131

79

□
90

26.5

R1.
5

5 5

9 9

A

A

9

4-φLZ

XV

1
2

b

8

スペーサ

4-φ11

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&. 0.1 ''130 2�� 130 110 1�0 �� 10 �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� �.0
஫）�1.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����)�� Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠୺Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
3.�入ྗ࣠ %ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����'�� Ͱ͢ɻ
�.�Ϟʔλऔ෇ϑϥϯδ L#ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1����)�� Ͱ͢ɻ
5.�ຊੇ๏ਤ・දのੇ๏͓よͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
�.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
ੇ๏表ʢ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ਤ)���� 3/:9���1��0���< ଎ൺݮ >

φ
LC

φ
LB

A-A

B-B

59 59

10 118 10
105

178
54 92

44

70 163
L

φ
20

φ
95

φ
95

17
8

10
8

70
92

54

□
90

φ35H8

10

138
52 52

26
1.75

38
.3

φ
37

φ
35
.6

BB

φ
LE

φL
A

φD

R1.
5

55

Z
11

XV

A

A

t

b

スペーサ

4-φLZ

B

B

1

2
4-φ14

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&. 0.1
0.2 ''130 31� 130 110 1�0 �� 10 �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� 12.5

ਤ)���� 3/:9���15�0���< ଎ൺݮ >

213
10964

14

19784

12
9
10
9

21
3

84 64

6868

10 10136

φ
11
0

φ
11
0

L

φ
LC

φ
LB

BB
Z

φD

tφ
LE

□
11
2

φLA

R1.
5

156

67 67

30
1.95 14

φ45H8

φ
45
.6

48
.8

φ
47
.5

A-A

B-B
スペーサ

5 5

XV

A

A

B

B

b

4-φLZ

1

2

4-φ18

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&.
0.2

''130
3�� 130 110 1�0 5� � �.5 � 10 3� 25 11 � 12.� 21.0

0.25�/�0.� 3�� 130 110 1�0 5� � �.5 � 10 55 33 1� 5 1�.3 21.0

ਤ)���� 3/:9���1��0���< ଎ൺݮ >

A-A

B-B

φ
58

2.2
40

φ
55
.6

R2.
5

85 85
224

16

59
.3

φ55H8

φ
15
0

φ
15
0

19 186 19

1212 93 93

85
14
5

17
0

11
0

28
0

85 145
110 170

280

17
16
0 □
11
6

L

φD

t

φLA

φ
LE

φ
LB

φ
LC

Z
BB

4-φLZ

1

2

XV b

B

B

A

A

4-φ22

ϑϥϯδ Ϟʔλ༰ྔ
k8

ϑϥϯδ
൪߸ L L" L# L$ L& L; ## 97 ; 1 2 % C U ࣭ྔ

kH

*&$・+&. 0.25�/�0.� ''130 ��5 130 110 1�0 5� � �.5 � 10 5� 32 1� 5 1�.3 5�.5
஫）�1.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����)�� Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠୺Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
3.�入ྗ࣠ %ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����'�� Ͱ͢ɻ
�.�Ϟʔλऔ෇ϑϥϯδ L#ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1����)�� Ͱ͢ɻ
5.�ຊੇ๏ਤ・දのੇ๏͓よͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
�.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
બఆखॱʢαーϘϞーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠

N ：所要最高入力回転数
tA ：加速時間 TA ：起動時ピークトルク
tR ：定常運転時間 TR ：定常運転時トルク
tB ：減速時間 TB ：停止時ピークトルク
tO ：運転時間 TP ：ピークトルク
tP ：休止時間  （TA、TBの大きい方）
T ：運転周期

負荷パターン

負荷特性検討

負荷係数の決定（H51頁）

平均負荷トルク計算（TE）

減速比の決定（Z）

選定表（H52～H53頁）

形式・枠番の仮選定

TRO≧TE
TRO：所要最高入力回転数時の

許容出力トルク

起動停止のピークトルクの検討
（TP）*

*（TA、TBの大きい方）

* 選定表に記載

選定表（H52～H53頁）選定表（H52～H53頁）

％EDの計算

入力回転数の検討

終わり

許容最高入力回転数の確認
負荷時間率の確認

*

定格出力トルク≧TP×Fn×FSF

枠番決定

許容荷重≧実荷重

ラジアル荷重、
スラスト荷重の検討

○選定のフローチャート及び計算式

技術資料　J4頁
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（ ）0.3×0.5＋6.5＋  ×1.01
2

1
2

×60      ×0.5＋7      ×6.5＋  ×49      ×11
2

1
2

10/3 10/310/3

表H51-3　機械別負荷性質表
搬送・物流装置
 コンベヤ（均一荷重）
  エプロン・アセンブリ・
  ベルト・バケット・
  チェーン、オープン・
  スクリュ
 コンベヤ（重荷重・変動送り）
  エプロン・アセンブリ・
  ベルト・バケット・
  仕分け装置
  AGV

ロボット周辺装置
スライダー
 ポジショナー

U

M
M
M

M
M

＊印及び表中に記載されていない
機械については別途ご照合ください。

金属加工機械
 ネジ立盤
 パンチプレス（ギヤ駆動）
 プレナ
ベンディングマシン
 ATC
 一般工作機

印刷機
繊維・紡績
 バッチャ・カレンダ・カード
 乾燥機・ドライヤ・染色機
 マングル・ナッパ・パッド
 スラッシャ・ソーパ・ワインダ
 紡糸機・幅出機・洗布機
 布仕上機
  洗布機・パッド・幅出機・
  ドライヤー・カレンダーなど

H
H
H
M
M
＊

＊

M

表H51-1　Fn 始動頻度係数

表H51-2　FSF 負荷係数

     始動頻度            係　数

  1 ～ 2回/min
3 ～ 5回/min
6 ～ 9回/min

1.0

  1.1
  1.2
※始動頻度が上記以外の場合は別途ご照会ください。

％EDを計算する場合の最長運転周期は10分です。これを越える場合にはT＝10（分）として計算してください。

         U                   M                   H
  （均一荷重）      （軽衝撃）        （重衝撃）

～10時間/日
24時間/日

        1.0 1.25 1.75
         1.25 1.5 2.0

負荷条件
運転時間

● 平均負荷トルク TE = （式1）

● 減速比 Z= （式2）

○選定例
＜用途＞ 搬送台車駆動用
＜仕様＞ TA ：起動時ピークトルク 60N・m
 TR ：定常運転時トルク 7N・m
 TB ：停止時ピークトルク 49N・m

n ：所要出力回転数 67r/min
tA：加速時間 0.5s
tR：定常運転時間 6.5s
tB：減速時間 1.0s
tO：運転時間 8.0s
tP：休止時間 8.0s
T ：運転周期 16.0s

出力軸端より20mmの位置にラジアル荷重900N・m
サーボモータ定格回転数2000r/min、運転時間10時間/日

以上の検討によりRNYX-1220-30が選定されます。

＜計算＞ ●負荷係数の決定

 ●平均負荷トルクの計算

 ●減速比の決定

 ●所要最高入力回転数時の許容出力トルク

 ●％EDの計算

 ●最高入力回転数のチェック
 ●起動停止時のピークトルクのチェック
 ●係数を考慮した低速軸許容ラジアル荷重

Fn=1.1 FSF=1.0 （表H51-1～H51-3)

TE= = 27（N・m）（式 1）

Z  =       　　　≒              （式 2）

TRO= 48.8（N・m）＞27（N・m）→形式RNYX-1220-30仮選定する
（H52～H53頁）

（H52～H53頁）
（H52～H53頁）

（式 3）

2000（r/min）at50％ED＜3600（r/min）at50％ED
60（N・m）×1.1×1.0= 66（N・m）＜67.3（N・m）
Pro = 1420（N）、Lf = 1.0、Cf = 1.25、Fs = 1.2

=　　　　　　　=947（N）＞900（N） （D20頁）

所要出力回転数
所要最高入力回転数

（
（　　　　　　　　　　　）

（

）

）

67
2000（ ） 1

29

Pro
Lf×Cf×Fs

1420
1.0×1.25×1.2

％ED=　　×100 = 50％8
16

・tA＋tR ＋   ・tB1
2

1
2

● ％ED ％ED=    　 ×100 （式3）
to
T

0.3・TA      ・tA＋TR      ・tR＋   ・TB      ・tB1
2

1
2

10/3 10/310/3
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減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 200 0.13� 5.�1 0.5�2 5.�1 0.5�2 ��� �0 0.2�� 11.21 1.1� 11.2 1.1� ��1 100
� 1�3 0.13� �.�5 0.�00 �.�5 0.�00 ��5 �0 0.2�� 15.�� 1.�0 15.� 1.�0 10�0 110
10 100 0.13� 11.2 1.1� 11.2 1.1� ��3 �0 0.2�� 22.� 2.2� 22.� 2.2� 1230 125
12 �3 0.13� 13.5 1.3� 13.5 1.3� �32 �5 0.2�� 2�.� 2.�� 2�.� 2.�� 12�0 130
15 �� 0.13� 1�.� 1.�1 1�.� 1.�1 ��1 100 0.2�� 33.� 3.�3 33.� 3.�3 1�20 1�5
20 50 0.13� 22.� 2.2� 22.� 2.2� 10�0 110 0.2�� ��.� �.5� ��.� �.5� 1520 155
25 �0 0.13� 2�.0 2.�� 2�.0 2.�� 11�0 120 0.2�� 5�.1 5.�2 5�.1 5.�2 1�20 1�5
30 33 0.13� 33.� 3.�3 33.� 3.�3 1230 125 0.2�� ��.3 �.�� ��.3 �.�� 1��0 1�0
�0 25 0.0�� 22.� 2.2� 22.� 2.2� 1320 135 0.13� ��.� �.5� ��.� �.5� 1��0 1�0
50 20 0.0�� 2�.0 2.�� 2�.0 2.�� 1320 135 0.13� 5�.1 5.�2 5�.1 5.�2 1�10 1�5
�0 1� 0.0�� 33.� 3.�3 33.� 3.�3 1320 135 0.13� ��.3 �.�� ��.3 �.�� 1�10 1�5

減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 200 0.552 22.� 2.2� 22.� 2.2� 1��0 1�0 1.0�2 �3.2 �.�0 �3.2 �.�0 2500 255
� 1�3 0.552 31.� 3.20 31.� 3.20 1�10 1�5 1.0�2 �0.� �.1� �0.� �.1� 2�50 2�0
10 100 0.552 ��.� �.5� ��.� �.5� 20�0 210 1.0�2 ��.3 �.�0 ��.3 �.�0 30�0 315
12 �3 0.552 53.� 5.�� 53.� 5.�� 21�0 220 1.0�2 10� 10.� 10� 10.� 32�0 330
15 �� 0.552 ��.3 �.�� ��.3 �.�� 2300 235 1.0�2 12� 13.2 12� 13.2 3�30 350
20 50 0.552 ��.� �.1� ��.� �.1� 2�50 250 1.0�2 1�3 1�.� 1�3 1�.� 3�30 3�0
25 �0 0.552 112 11.� 112 11.� 2�50 2�0 1.0�2 21� 22.0 21� 22.0 3�20 �00
30 33 0.552 135 13.� 135 13.� 2��0 2�5 1.0�2 25� 2�.� 25� 2�.� �0�0 �15
�0 25 0.2�� ��.� �.1� ��.� �.1� 2��0 300 0.552 1�� 1�.3 1�� 1�.3 �310 ��0
50 20 0.2�� 112 11.� 112 11.� 30�0 315 0.552 22� 22.� 22� 22.� �3�0 ��5
�0 1� 0.2�� 135 13.� 135 13.� 30�0 315 0.552 2�� 2�.� 2�� 2�.� �3�0 ��5
入ྗճస਺ɹɿɹ3�00S/minߴ࠷༰ڐ
ෛՙ時間཰ɹɿɹ࿈ଓӡసՄೳͰ͢ɻ

ೖྗճస਺ɹ����S�NJO

減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 300 0.200 5.�2 0.553 5.�1 0.5�2 �3� �5 0.�00 10.� 1.11 11.2 1.1� ��3 �0
� 21� 0.200 �.5� 0.��� �.�5 0.�00 ��� �0 0.�00 15.2 1.55 15.� 1.�0 ��1 100
10 150 0.200 10.� 1.11 11.2 1.1� ��5 �0 0.�00 21.� 2.21 22.� 2.2� 10�0 110
12 125 0.200 13.0 1.33 13.5 1.3� �3� �5 0.�00 2�.0 2.�5 2�.� 2.�� 1130 115
15 100 0.200 1�.3 1.�� 1�.� 1.�1 ��3 �0 0.�00 32.5 3.32 33.� 3.�3 1230 125
20 �5 0.200 21.� 2.21 22.� 2.2� ��1 100 0.�00 �3.3 �.�2 ��.� �.5� 13�0 1�0
25 �0 0.200 2�.1 2.�� 2�.0 2.�� 1030 105 0.�00 5�.2 5.53 5�.1 5.�2 1��0 150
30 50 0.200 32.5 3.32 33.� 3.�3 10�0 110 0.�00 �5.0 �.�3 ��.3 �.�� 1520 155
�0 3� 0.100 21.� 2.21 22.� 2.2� 11�0 120 0.200 �3.3 �.�2 ��.� �.5� 1�20 1�5
50 30 0.100 2�.1 2.�� 2�.0 2.�� 12�0 130 0.200 5�.2 5.53 5�.1 5.�2 1�20 1�5
�0 25 0.100 32.5 3.32 33.� 3.�3 1320 135 0.200 �5.0 �.�3 ��.3 �.�� 1��0 1�0

減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 300 0.�00 21.� 2.21 22.� 2.2� 1��0 150 1.5�0 �1.� �.25 �3.2 �.�0 21�0 220
� 21� 0.�00 30.3 3.0� 31.� 3.20 1��0 1�0 1.5�0 5�.� 5.�� �0.� �.1� 2�50 250
10 150 0.�00 �3.3 �.�2 ��.� �.5� 1�10 1�5 1.5�0 �3.� �.51 ��.3 �.�0 2�50 2�0
12 125 0.�00 52.0 5.30 53.� 5.�� 1�10 1�5 1.5�0 100 10.2 10� 10.� 2��0 2�0
15 100 0.�00 �5.0 �.�3 ��.3 �.�� 20�0 210 1.5�0 125 12.� 12� 13.2 30�0 315
20 �5 0.�00 ��.� �.�� ��.� �.1� 22�0 230 1.5�0 1�� 1�.0 1�3 1�.� 3330 3�0
25 �0 0.�00 10� 11.1 112 11.� 2350 2�0 1.5�0 20� 21.3 21� 22.0 3530 3�0
30 50 0.�00 130 13.3 135 13.� 2�50 250 1.5�0 250 25.5 25� 2�.� 3�30 3�0
�0 3� 0.�00 ��.� �.�� ��.� �.1� 2�50 2�0 0.�00 1�3 1�.� 1�� 1�.3 3��0 �05
50 30 0.�00 10� 11.1 112 11.� 2��0 2�0 0.�00 21� 22.1 22� 22.� �1�0 �25
�0 25 0.�00 130 13.3 135 13.� 2��0 300 0.�00 2�0 2�.5 2�� 2�.� �310 ��0
入ྗճస਺ɹɿɹ3�00S/minߴ࠷༰ڐ
ෛՙ時間཰ɹɿɹ࿈ଓӡసՄೳͰ͢ɻ
஫）�1.ڐ�༰ग़ྗτϧΫ

༰஋をࣔし·͢ɻڐෛՙτϧΫのۉ༰ग़ྗτϧΫ͸、ग़ྗ࣠に͓けるฏڐ
༰ग़ྗτϧΫڐ、༰入ྗ༰ྔ͸ڐ 100�時のॴ༻入ྗ༰ྔͰ͢ɻ͜の஋͸ϋΠϙχοΫݮ଎ػ �のޮ཰をྀߟしてい·͢ɻ

2.�定֨ग़ྗτϧΫ
定֨ग़ྗτϧΫ͸、ϋΠϙχοΫݮ଎ػのػց定֨をࣔして͓Γ、௨ৗのىಈ、ఀࢭ時にग़ྗ࣠にかかるϐʔΫτϧΫのڐ༰஋をࣔし·͢ɻ



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
தۭ軸��3/:9 λイϓʢαーϘϞーλ༻ʣ　����S�NJO�����S�NJO

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ೖྗճస਺ɹ����S�NJO

減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 �00 0.200 �.0� 0.�1� 5.�1 0.5�2 53� 55 0.�00 �.13 0.�2� 11.2 1.1� ��5 �0
� 2�� 0.200 5.�� 0.5�0 �.�5 0.�00 �3� �5 0.�00 11.� 1.1� 15.� 1.�0 ��3 �0
10 200 0.200 �.13 0.�2� 11.2 1.1� ��� �0 0.�00 1�.3 1.�� 22.� 2.2� ��1 100
12 1�� 0.200 �.�5 0.��5 13.5 1.3� �35 �5 0.�00 1�.5 1.�� 2�.� 2.�� 1030 105
15 133 0.200 12.2 1.2� 1�.� 1.�1 ��5 �0 0.�00 2�.� 2.�� 33.� 3.�3 1130 115
20 100 0.200 1�.3 1.�� 22.� 2.2� ��3 �0 0.�00 32.5 3.32 ��.� �.5� 1230 125
25 �0 0.200 20.3 2.0� 2�.0 2.�� �32 �5 0.�00 �0.� �.1� 5�.1 5.�2 1320 135
30 �� 0.200 2�.� 2.�� 33.� 3.�3 ��1 100 0.�00 ��.� �.�� ��.3 �.�� 1�20 1�5
�0 50 0.100 1�.3 1.�� 22.� 2.2� 10�0 110 0.200 32.5 3.32 ��.� �.5� 1520 155
50 �0 0.100 20.3 2.0� 2�.0 2.�� 11�0 120 0.200 �0.� �.1� 5�.1 5.�2 1�20 1�5
�0 33 0.100 2�.� 2.�� 33.� 3.�3 1230 125 0.200 ��.� �.�� ��.3 �.�� 1��0 1�0

減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 �00 0.�00 1�.3 1.�� 22.� 2.2� 12�0 130 1.5� 31.3 3.1� �3.2 �.�0 1��0 200
� 2�� 0.�00 22.� 2.32 31.� 3.20 1��0 150 1.5� �3.� �.�� �0.� �.1� 2210 225
10 200 0.�00 32.5 3.32 ��.� �.5� 1��0 1�0 1.5� �2.� �.3� ��.3 �.�0 2�50 250
12 1�� 0.�00 3�.0 3.�� 53.� 5.�� 1��0 1�0 1.5� �5.1 �.�� 10� 10.� 2�50 2�0
15 133 0.�00 ��.� �.�� ��.3 �.�� 1��0 1�0 1.5� �3.� �.5� 12� 13.2 2��0 2�0
20 100 0.�00 �5.0 �.�3 ��.� �.1� 20�0 210 1.5� 125 12.� 1�3 1�.� 30�0 315
25 �0 0.�00 �1.3 �.2� 112 11.� 2210 225 1.5� 15� 1�.0 21� 22.0 32�0 335
30 �� 0.�00 ��.5 �.�5 135 13.� 2300 235 1.5� 1�� 1�.1 25� 2�.� 3�30 350
�0 50 0.�00 �5.0 �.�3 ��.� �.1� 2�50 250 0.�00 130 13.3 1�� 1�.3 3�30 3�0
50 �0 0.�00 �1.3 �.2� 112 11.� 2�00 2�5 0.�00 1�3 1�.� 22� 22.� 3�20 �00
�0 33 0.�00 ��.5 �.�5 135 13.� 2�50 2�0 0.�00 1�5 1�.� 2�� 2�.� �0�0 �15
入ྗճస਺ɹɿɹ3�00S/minߴ࠷༰ڐ
ෛՙ時間཰ɹɿɹ50�&%	10 分αΠΫϧ）ҎԼの࢖༻となΓ·͢ɻ
࿈ଓӡసͰ͝࢖༻の৔߹、ຊ定֨දのڐ༰入ྗ༰ྔと、ڐ༰ग़ྗτϧΫの �0�Ҏ಺Ͱ͝࢖༻ͩ͘͞いɻ

ೖྗճస਺ɹ����S�NJO

減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 �00 0.200 2.�1 0.2�� 5.�1 0.5�2 ��1 �5 0.�00 5.� 0.553 11.2 1.1� �3� �5
� �2� 0.200 3.�� 0.3�� �.�5 0.�00 ��0 50 0.�00 �.� 0.��� 15.� 1.�0 �35 �5
10 300 0.200 5.�2 0.553 11.2 1.1� 5�� �0 0.�00 10.� 1.11 22.� 2.2� ��3 �0
12 250 0.200 �.50 0.��3 13.5 1.3� �3� �5 0.�00 13.0 1.33 2�.� 2.�� �32 �5
15 200 0.200 �.13 0.�2� 1�.� 1.�1 ��� �0 0.�00 1�.3 1.�� 33.� 3.�3 ��1 100
20 150 0.200 10.� 1.11 22.� 2.2� ��5 �0 0.�00 21.� 2.21 ��.� �.5� 10�0 110
25 120 0.200 13.5 1.3� 2�.0 2.�� �3� �5 0.�00 2�.1 2.�� 5�.1 5.�2 1130 115
30 100 0.200 1�.3 1.�� 33.� 3.�3 ��3 �0 0.�00 32.5 3.32 ��.3 �.�� 1230 125
�0 �5 0.100 10.� 1.11 22.� 2.2� ��1 100 0.200 21.� 2.21 ��.� �.5� 13�0 1�0
50 �0 0.100 13.5 1.3� 2�.0 2.�� 1030 105 0.200 2�.1 2.�� 5�.1 5.�2 1��0 150
�0 50 0.100 1�.3 1.�� 33.� 3.�3 10�0 110 0.200 32.5 3.32 ��.3 �.�� 1520 155

減
速
比

ग़ྗ
ճస਺
	S/min


࿮൪
���� ����

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

༰ڐ
入ྗ༰ྔ

༰ڐ
ग़ྗτϧΫ

定֨
ग़ྗτϧΫ

ग़ྗ࣠ڐ༰
ϥδΞϧՙॏ

k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG k8 /ŋm kHGŋm /ŋm kHGŋm / kHG
5 �00 0.�00 10.� 1.11 22.� 2.2� 10�0 110 1.5� 20.� 2.13 �3.2 �.�0 1��0 1�0
� �2� 0.�00 15.2 1.55 31.� 3.20 1230 125 1.5� 2�.2 2.�� �0.� �.1� 1��0 1�0
10 300 0.�00 21.� 2.21 ��.� �.5� 1��0 150 1.5� �1.� �.25 ��.3 �.�0 21�0 220
12 250 0.�00 2�.0 2.�5 53.� 5.�� 15�0 1�0 1.5� 50.1 5.11 10� 10.� 2300 235
15 200 0.�00 32.5 3.32 ��.3 �.�� 1��0 1�0 1.5� �2.� �.3� 12� 13.2 2�50 250
20 150 0.�00 �3.3 �.�2 ��.� �.1� 1�10 1�5 1.5� �3.� �.51 1�3 1�.� 2�50 2�0
25 120 0.�00 5� 5.53 112 11.� 1��0 200 1.5� 10� 10.� 21� 22.0 2��0 300
30 100 0.�00 �5 �.�3 135 13.� 20�0 210 1.5� 125 12.� 25� 2�.� 30�0 315
�0 �5 0.�00 �3.3 �.�2 ��.� �.1� 2210 225 0.�00 ��.� �.�� 1�� 1�.3 3330 3�0
50 �0 0.�00 5� 5.53 112 11.� 2350 2�0 0.�00 10� 11.1 22� 22.� 3530 3�0
�0 50 0.�00 �5 �.�3 135 13.� 2�50 250 0.�00 130 13.3 2�� 2�.� 3�30 3�0
入ྗճస਺ɹɿɹ3�00S/minߴ࠷༰ڐ
ෛՙ時間཰ɹɿɹ50�&%	10 分αΠΫϧ）ҎԼの࢖༻となΓ·͢ɻ
࿈ଓӡసͰ͝࢖༻の৔߹、ຊ定֨දのڐ༰入ྗ༰ྔと、ڐ༰ग़ྗτϧΫの �0�Ҏ಺Ͱ͝࢖༻ͩ͘͞いɻ
஫）�1.ڐ�༰ग़ྗτϧΫ

༰஋をࣔし·͢ɻڐෛՙτϧΫのۉ༰ग़ྗτϧΫ͸、ग़ྗ࣠に͓けるฏڐ
༰ग़ྗτϧΫڐ、༰入ྗ༰ྔ͸ڐ 100�時のॴ༻入ྗ༰ྔͰ͢ɻ͜の஋͸ϋΠϙχοΫݮ଎ػ �のޮ཰をྀߟしてい·͢ɻ

2.�定֨ग़ྗτϧΫ
定֨ग़ྗτϧΫ͸、ϋΠϙχοΫݮ଎ػのػց定֨をࣔして͓Γ、௨ৗのىಈ、ఀࢭ時にग़ྗ࣠にかかるϐʔΫτϧΫのڐ༰஋をࣔし·͢ɻ



)��

直
交
軸

入ྗ࣠
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防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ
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૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ
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૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
αーϘϞーλ༻૊߹ͤ表ʢϝーΧผʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ ఼ػձࣾ҆઒ిࣜג���

ЄʵᶛγϦʔζ
4(.+7ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

100 4(.+7�01����� 1120 1220 ""
150 4(.+7�$2����� 1220 1320 ""
200 4(.+7�02����� 1220 1320 "%
�00 4(.+7�0������ 1320 1�20 "%
�00 4(.+7�0������ 1�20 � "%
�50 4(.+7�0������ 1�20 � ")

4(."7形ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

100 4(."7�01����� 1120 1220 ""
150 4(."7�$2����� 1220 1320 ""
200 4(."7�02����� 1220 1320 "%
�00 4(."7�0������ 1320 1�20 "%
550 4(."7�0������ 1�20 � "%
�50 4(."7�0������ 1�20 � ")

4(.14ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

100 4(.14�01����� 1120 1220 "#
200 4(.14�02����� 1220 1320 "&
�00 4(.14�0������ 1�20 1�20 "&
�50 4(.14�0������ 1�20 � ",

4(.(7ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

300 4(.(7�03����� 1�20 � �%

4(.47ɹγϦʔζʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

1000 4(.47�10����� 1�20 � �$

Єʵ̓γϦʔζ
4(.�+ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

100 4(.�+�01����� 1120 1220 ""
150 4(.�+�$2����� 1220 1320 ""
200 4(.�+�02����� 1220 1320 "%
�00 4(.�+�0������ 1320 1�20 "%
�00 4(.�+�0������ 1�20 � "%
�50 4(.�+�0������ 1�20 � ")

4(.�"ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

100 4(.�"�01����� 1120 1220 ""
150 4(.�"�$2����� 1220 1320 ""
200 4(.�"�02����� 1220 1320 "%
�00 4(.�"�0������ 1320 1�20 "%
�00 4(.�"�0������ 1�20 � "%
�50 4(.�"�0������ 1�20 � ")

4(.�1ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

100 4(.�1�01����� 1120 1220 "#
200 4(.�1�02����� 1220 1320 "&
�00 4(.�1�0������ 1320 1�20 "&
�50 4(.�1�0������ 1�20 � ",

஫）�1.�ຊද૊߹ͤ͸、αʔϘϞʔλ定֨τϧΫの 300�がϋΠϙχοΫݮ
଎ػの定֨ग़ྗτϧΫ 	 ց定֨τϧΫػ 
 をӽえないよ͏にબ定͞
Εてい·͢ɻαʔϘϞʔλのॠ時࠷େτϧΫが定֨τϧΫの 300�
をӽえる৔߹͸ผ్બ定がඞཁͰ͢ɻ

2.�ෛՙ時間཰
1�00S/m ҎԼ� ɿ� ࿈ଓӡసՄೳͰ͢ɻ
1�00S/min ӽえる�ɿ� 50�&%	10 分αΠΫϧ）ҎԼの࢖༻となΓ·͢ɻ
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入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

҆全૿
防രܗ

防水ܗ

Φϓγϣϯ
੡඼

୯૬Ϩόʔ�
γϒϧϞʔλ

୯૬�
Ϟʔλ

཰ޮߴ 	+*4

૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

Πϯόʔλ༻
૬Ϟʔλࡾ

ϓϨϛΞϜޮ཰
૬Ϟʔλࡾ

�૬ࡾ
Ϟʔλ

֓ཁ

ϒϨʔΩ෇

ϒϨʔΩແ

औ෇٭

ϑϥϯδ�
औ෇

中ۭ࣠

158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
αーϘϞーλ༻૊߹ͤ表ʢϝーΧผʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ࡾ���ඛిࣜגػձ఼ࣾ

.&-4&370�+�γϦʔζ
)(�,3ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

200 )(�,323,	#
 1220 1320
"%

�00 )(�,3�3,	#
 1320 1�20
�50 )(�,3�3,	#
 1�20 � ")

)(�.3ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

200 )(�.323,	#
 1220 1320
"%

�00 )(�.3�3,	#
 1320 1�20
�50 )(�.3�3,	#
 1�20 � ")

)(�43ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

500 )(�4352,	#
 1�20 � �1

)(�33ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

1000 )$�31103,	#
 1�20 � "+

.&-4&370�+�γϦʔζ
)'�,1ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

200 )'�,123,	#
 1220 1320
"%

�00 )'�,1�3,	#
 1320 1�20
�50 )'�,1�3,	#
 1�20 � ")

)'�.1ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

200 )'�.123,	#
 1220 1320
"%

�00 )'�.1�3,	#
 1320 1�20
�50 )'�.1�3,	#
 1�20 � ")

)'�41ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

500 )'�4152,	#
 1�20 � �1

)$�-1ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

500 )$�L152,	#
 1�20 � �1

)$�31ɹγϦʔζɹʢఆ֨ճస਺�����S�NJO


Ϟʔλ αʔϘϞʔλࣜܗ ଎ൺݮ Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ༰ （ྔ8
 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0

1000 )$�31103,	#
 1�20 � "+

஫）�1.�ຊද૊߹ͤ͸、αʔϘϞʔλ定֨τϧΫの 300�がϋΠϙχοΫݮ
଎ػの定֨ग़ྗτϧΫ 	 ց定֨τϧΫػ 
 をӽえないよ͏にબ定͞
Εてい·͢ɻαʔϘϞʔλのॠ時࠷େτϧΫが定֨τϧΫの 300�
をӽえる৔߹͸ผ్બ定がඞཁͰ͢ɻ

2.�ෛՙ時間཰
1�00S/m ҎԼ� ɿ� ࿈ଓӡసՄೳͰ͢ɻ
1�00S/min ӽえる�ɿ� 50�&%	10 分αΠΫϧ）ҎԼの࢖༻となΓ·͢ɻ

���ͦ ͷଞͷϝʔΧ
͝রձͩ͘͞いɻ

���௿όοΫϥογ༷࢓ϋΠϙχοΫ
αʔϘϞʔλ༻ϋΠϙχοΫݮ଎ػͰ͸、௿όοΫ
ϥογ༷࢓も༻ҙして͓Γ·͢ɻ
௿όοΫϥογ༷࢓のόοΫϥογ஋͸、ҎԼの௨
ΓͰ͢ɻৄ༷࢓ࡉ͸͝রձͩ͘͞いɻ

௿όοΫϥογ༷࢓（࠷େ஋）� < ୯Ґɿ分 >
༰ྔ 5 � 10 12 15 20 25 30 �0 50 �0
0.1k8 �5� 35� 25� 25� 25� 20� 15� 15� 15� 15� 15�
0.2k8 35� 30� 25� 20� 20� 15� 15� 15� 15� 10� 10�
0.�k8 30� 30� 20� 20� 20� 20� 10� 10� 10� 10� 10�
0.�5k8 25� 25� 20� 20� 20� 20� 10� 10�

˞࿮൪૊߹ͤ͸、֤બ定දにࡌهの࿮൪Ͱ͢ɻ
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入力軸ホロー形
ੇ๏表ʢαーϘϞーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ ਤ)���� 3/:9���1120���< Ϟʔλϑϥϯδίʔυ >���< ଎ൺݮ >

A-A

A

B-B

B

B

40 82

32 42

33 33

8 66 8

L

88

90
40

50
32

42

φ
52

φ
52

6

φ20H8

82
30 30

16
1.15

22
.8

φ
20
.6

φ
21

20

φ
LB

φ
LD

XV

φD

b

t

BB

R1

□
90

22

φLA

□LC

6 6
A

4- LZ

1

2

スペーサ

4-φ6.6

Ϟʔλϑϥϯδίʔυ L L" L# L$ L% L; ## 97 1 2 % C U ࣭ྔ
kH

"" 201 �� 30 �0 �0 .� ʷ � 5 � 3�.5 2�.5 � 3 �.� 3.0

"# 200 �0 50 �0 �0 .5 ʷ 10 � � 35.5 2�.5 � 3 �.� 3.0

ਤ)���� 3/:9���1220����< Ϟʔλϑϥϯδίʔυ >���< ଎ൺݮ >

φ25H892
38

22

φ
25
.61.35

φ
26
.2

38

28
.3

5740
113

37

□90

L

74

φ
78

49 96

40
66 57

11
5
49

φ
78

28

37

A-A
B-B

φ
LB

φD

t

20

R1.
5

□LC

φ
LD

φLA

9 9

8

A

A

スペーサ

BB

b

1

2

5 5

XV

4- LZ
4-φ9

Ϟʔλϑϥϯδίʔυ L L" L# L$ L% L; ## 97 1 2 % C U ࣭ྔ
kH

"" 23� �� 30 �0 �0 .� ʷ � 5 � 3�.5 2�.5 � 3 �.� 5.0

"# 233 �0 50 �0 �0 .5 ʷ 10 � � 35.5 2�.5 � 3 �.� 5.0

"% 233 �0 50 �0 �0 .5 ʷ 10 � 10 5� 32 1� 5 1�.3 �.5

"& 22� �0 �0 �0 �0 .� ʷ 11 5 � 50 32 1� 5 1�.3 5.0
஫）�1.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����)�� Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠୺Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
3.�入ྗ࣠ %ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����'�� Ͱ͢ɻ
�.�Ϟʔλऔ෇ϑϥϯδ L#ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1����)�� Ͱ͢ɻ
5.�ຊੇ๏ਤ・දのੇ๏͓よͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
�.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ
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�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
ੇ๏表ʢαーϘϞーλ༻ʣ

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ਤ)���� 3/:9���1320����< Ϟʔλϑϥϯδίʔυ >���< ଎ൺݮ >

92

110

φ
30
.6

46

φ
31
.4

22
1.35

46

R

φ30H8

33
.3

φ
85

4646

φ
85

130
6246

34
13
2

74 62
4658

11958
L

φ
LD

φ
LB

27
.5

φD

t

61
□
11
2

φLA

□LC

B-B

A-A

スペーサ

9 9

5 5
A

A BB
XV

1

2

B

B

4- LZ

8 b

4-φ11

Ϟʔλϑϥϯδίʔυ L L" L# L$ L% L; ## 97 1 2 % C U ࣭ྔ
kH

"% 2�0 �0 50 �0 112 .5 ʷ 10 � � 55 33 1� 5 1�.3 �.0�

"& 2�0 �0 �0 �0 112 .� ʷ 1� 5 � 55 33 1� 5 1�.3 �.0�

51 2�2 1�5 110 130 112 .� ʷ 12 � � 5� � 2� � 2�.3 �.0�

ਤ)���� 3/:9���1�20����< Ϟʔλϑϥϯδίʔυ >���< ଎ൺݮ >

10 10118

138

φ
35
.6

52

φ
37

26
1.75

52

R1.
5

φ35H8

10

38
.3

φ
95

5959

φ
95

155
7557

43

15
8

88 75
5770

14670
L

φ
LB

20
□
11
6

φD

88

□LC

φLA

φ
LD

A-A

B-B

A

A

XV

BB t

b

5 5

B

B

1

2

4- LZ

スペーサ

4-φ14

Ϟʔλϑϥϯδίʔυ L L" L# L$ L% L; ## 97 1 2 % C U ࣭ྔ
kH

"% 315 �0 50 �0 112 .5 ʷ 10 � � 5� 32 1� 5 1�.3 12.0�

"& 315 �0 �0 �0 112 .� ʷ 1� 5 � 5� 32 1� 5 1�.3 11.5�

"( 315 �0 �0 �0 112 .� ʷ 1� 5 � 5� �1 1� 5 1�.3 12.0�

") 315 �0 �0 �0 112 .� ʷ 1� 5 � 5� �1 1� � 21.� 12.0�

�$ 315 115 �5 100 112 .� ʷ 12 5 � 5� �� 2� � 2�.3 12.0�

"+ 315 115 �5 100 112 .� ʷ 1� 5 � 5� �� 2� � 2�.3 12.0�

", 31� 1�5 110 130 112 .� ʷ 12 � � �0 �3 1� 5 1�.3 12.5�

5, 31� 1�5 110 130 112 .� ʷ 12 � 1� �0 � 1� 5 21.3 12.0�

51 31� 1�5 110 130 112 .� ʷ 12 � � �0 5� 2� � 2�.3 12.0�
஫）�1.�ग़ྗ࣠ੇܘ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����)�� Ͱ͢ɻ
2.�ग़ྗ࣠୺Ωʔੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�1301�1��� ฏߦΩʔ༻ߔ（ී௨ܗ）にґってい·͢ɻ
3.�入ྗ࣠ %ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1�����'�� Ͱ͢ɻ
�.�Ϟʔλऔ෇ϑϥϯδ L#ੇ๏ɿੇ๏ެࠩ͸、+*4�#�0�01�1����)�� Ͱ͢ɻ
5.�ຊੇ๏ਤ・දのੇ๏͓よͼ࣭ྔ͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
�.�ຊ੡඼に͸、ग़ྗ࣠෦༻҆全Χόʔが෇ଐ͞Ε·͢ɻ҆全Χόʔのੇ๏౳ৄࡉ͸、ٕज़ࢿྉ +1� ทを͝ࢀরͩ͘͞いɻ
�.�औ෇時にΠϯϩʔ෦を͝࢖༻͞Εる৔߹͸、͝রձͩ͘͞いɻ
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11k8

入力軸ホロー形
༺Ϟーϝϯτ　൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλੑ׳

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ ൚༻ϑϥϯδ形Ϟーλ༻ハイポニックͷੑ׳Ϟーϝϯτ +ɼ(%�

I&$	+&.
ϑϥϯδ ୯Ґɿ̟（ʷ10��kHŋm2）ɹ(%2（ʷ10��kHGŋm2）

଎ൺݮ
Ϟʔλ༰ྔ

0.1k8 0.2k8 0.25k8
�0.�k8 0.55k8
�0.�5k8 1.1k8
�1.5k8
࿮൪ + (%2 ࿮൪ + (%2 ࿮൪ + (%2 ࿮൪ + (%2 ࿮൪ + (%2

5

1120

0.�2� 1.�2

1120

0.�2� 1.�2

1220

0.�2� 2.52

1320

2.�� 11.�

1�20

�.�� 1�.�
� 0.�1� 1.�� 0.�1� 1.�� 0.5�� 2.3� 2.�� 11.� �.33 1�.3
10 0.�11 1.�� 0.�11 1.�� 0.5�� 2.2� 2.�5 11.� �.21 1�.�
12 0.�10 1.�� 0.�10 1.�� 0.5�0 2.2� 2.�� 11.3 �.1� 1�.�
15 0.�0� 1.�3 0.�0� 1.�3 0.55� 2.22 2.�2 11.3 �.13 1�.5
20 0.�0� 1.�3 0.�0� 1.�3 0.550 2.20 2.�0 11.2 �.0� 1�.3
25 0.�0� 1.�2 0.�0� 1.�2 0.5�� 2.20 2.�� 11.2 �.0� 1�.2
30 0.�0� 1.�2 0.�0� 1.�2 0.5�� 2.1� 2.�� 11.1 �.0� 1�.2
�0 0.3�� 1.55

1220
0.��2 1.��

1320
2.�5 10.�

1�20
3.�2 1�.�

50 0.3�� 1.55 0.��1 1.�� 2.�5 10.� 3.�1 1�.�
�0 0.3�� 1.55 0.��1 1.�� 2.�5 10.� 3.�0 1�.�
�0

1230
0.3�� 1.55

1330
0.��� 1.�0

1�30
2.�5 10.�

1530
3.�2 1�.�

100 0.3�� 1.55 0.��3 1.�� 2.�5 10.� 3.�1 1�.�
120 0.3�� 1.55 0.��2 1.�� 2.�5 10.� 3.�1 1�.�
150

1330
0.��5 1.��

1�30
2.�� 10.�

1530
3.�� 1�.�

200 0.��5 1.�� 2.�� 10.5 3.�� 1�.�
2�0 0.��5 1.�� 2.�� 10.5 3.�� 1�.�
300

13�0
0.3�� 1.55

1��0
0.��3 1.��

15�0
2.�5 10.�

3�0 0.3�� 1.55 0.��2 1.�� 2.�5 10.�
��0 0.3�� 1.55 0.��3 1.�� 2.�5 10.�
�00

1��0

0.��2 1.��

15�0

2.�� 10.�

1��0

3.�5 15.0
�20 0.��2 1.�� 2.�� 10.5 3.�� 15.0
�00 0.��5 1.�� 2.�� 10.5 3.�� 1�.�
1200 0.��5 1.�� 2.�� 10.5 3.�� 1�.�
1��0 0.��5 1.�� 2.�� 10.5 3.�� 1�.�

஫）�1.�දの஋͸、入ྗ࣠ࢉ׵の஋Ͱ͢ɻ
2.�ຊදの஋͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
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入力軸ホロー形
༺Ϟーϝϯτ　αーϘϞーλੑ׳

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠αーϘϞーλ༻ハイポニックͷੑ׳Ϟーϝϯτ +ɼ(%�

୯Ґɿ̟（ʷ10��kHŋm2）ɹ(%2（ʷ10��kHGŋm2）

࿮൪ ���� ����
Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ

"" "# "" "# "% "&

଎ൺݮ + (%2 + (%2 + (%2 + (%2 + (%2 + (%2

5 0.��5 1.�� 0.��5 1.�� 0.��0 2.5� 0.�2� 2.52 0.�2� 2.52
� 0.�32 1.�3 0.�32 1.�3 0.5�5 2.3� 0.5�� 2.3� 0.5�� 2.3�
10 0.�2� 1.�1 0.�2� 1.�1 0.5�� 2.31 0.5�� 2.2� 0.5�� 2.2�
12 0.�25 1.�0 0.�25 1.�0 0.5�2 2.2� 0.5�0 2.2� 0.5�0 2.2�
15 0.�23 1.�� 0.�23 1.�� 0.5�5 2.2� 0.55� 2.22 0.55� 2.22
20 0.�22 1.�� 0.�22 1.�� 0.5�1 2.25 0.550 2.20 0.550 2.20
25 0.�21 1.�� 0.�21 1.�� 0.5�0 2.2� 0.5�� 2.20 0.5�� 2.20
30 0.�21 1.�� 0.�21 1.�� 0.55� 2.2� 0.5�� 2.1� 0.5�� 2.1�
�0 0.503 2.01 0.503 2.01
50 0.503 2.01 0.503 2.01
�0 0.502 2.01 0.502 2.01

࿮൪ ���� ����
Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ

"% "& 51 "% "& "( ")

଎ൺݮ + (%2 + (%2 + (%2 + (%2 + (%2 + (%2 + (%2

5 2.��� 11.�� 2.��� 11.�� 2.��� 11.�� �.5�� 1�.2� �.55� 1�.2� �.52� 1�.1�
� 2.�3� 11.�� 2.�3� 11.�� 2.�2� 11.3� �.��� 1�.�� �.�3� 1�.�� �.�1� 1�.��
10 2.��� 11.�� 2.��� 11.�� 2.��� 11.1� �.32� 1�.3� �.31� 1�.3� �.2�� 1�.1�
12 2.��� 11.5� 2.��� 11.5� 2.��� 11.0� �.2�� 1�.1� �.2�� 1�.1� �.25� 1�.0�
15 2.�5� 11.�� 2.�5� 11.�� 2.��� 11.0� �.25� 1�.0� �.2�� 1�.0� �.21� 1�.��
20 2.�3� 11.3� 2.�3� 11.3� 2.�2� 10.�� �.20� 1�.�� �.1�� 1�.�� �.1�� 1�.��
25 2.�3� 11.3� 2.�3� 11.3� 2.�2� 10.�� �.1�� 1�.�� �.1�� 1�.�� �.1�� 1�.5�
30 2.�2� 11.3� 2.�2� 11.3� 2.�1� 10.�� �.1�� 1�.�� �.15� 1�.�� �.12� 1�.5�
�0 2.�5� 10.�� 2.�5� 10.�� 3.�5� 15.0� 3.�5� 15.0�
50 2.�5� 10.�� 2.�5� 10.�� 3.��� 15.0� 3.��� 15.0�
�0 2.�5� 10.�� 2.�5� 10.�� 3.��� 15.0� 3.��� 15.0�

࿮൪ ����
Ϟʔλ
ϑϥϯδ
ίʔυ

�$ "+ ", "L 5, 51

଎ൺݮ + (%2 + (%2 + (%2 + (%2 + (%2 + (%2

5 �.��� 1�.�� �.��� 1�.�� �.55� 1�.2� �.52� 1�.1� �.32� 1�.3� �.��� 1�.��
� �.33� 1�.3� �.33� 1�.3� �.�3� 1�.�� �.�1� 1�.�� �.20� 1�.�� �.33� 1�.3�
10 �.21� 1�.�� �.21� 1�.�� �.31� 1�.3� �.2�� 1�.1� �.0�� 1�.3� �.21� 1�.��
12 �.1�� 1�.�� �.1�� 1�.�� �.2�� 1�.1� �.25� 1�.0� �.0�� 1�.2� �.1�� 1�.��
15 �.13� 1�.5� �.13� 1�.5� �.2�� 1�.0� �.21� 1�.�� �.01� 1�.0� �.13� 1�.5�
20 �.0�� 1�.3� �.0�� 1�.3� �.1�� 1�.�� �.1�� 1�.�� 3.��� 15.�� �.0�� 1�.3�
25 �.0�� 1�.2� �.0�� 1�.2� �.1�� 1�.�� �.1�� 1�.5� 3.�3� 15.�� �.0�� 1�.2�
30 �.0�� 1�.2� �.0�� 1�.2� �.15� 1�.�� �.12� 1�.5� 3.�2� 15.�� �.0�� 1�.2�
�0 3.�3� 1�.5�
50 3.�2� 1�.5�
�0 3.�2� 1�.5�

஫）�1.�දの஋͸、入ྗ࣠ࢉ׵の஋Ͱ͢ɻ
2.�ຊදの஋͸、༧ࠂແしにม͢ߋる͜とが͋Γ·͢ɻ
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158

258

�08

�08

�08

0.1k8

0.2k8

0.25k8

0.�k8

0.55k8

0.�5k8

1.1k8

1.5k8

2.2k8

3.0k8

3.�k8

5.5k8

�.5k8

11k8

入力軸ホロー形
Ϟーλऔ෇্ͷ஫ҙ఺

Φϓγϣϯ
੡඼

֓ཁ

入ྗ࣠
ϗϩʔܗ

中ۭ࣠ Ϟーλऔ෇্ͷ஫ҙʢ入力軸ホロー形 3/:9 λイϓʣ
1.� Ϟʔλ࣠がߴ଎࣠݀になΊらかにቕ入Ͱ͖るよ͏、͋らか͡Ί࣍のॲஔをしてͩ͘͞いɻ
	1
�Ϟʔλ࣠のΩʔをߴ଎࣠݀Ωʔߔにならって੆Γ߹ͤをしてͩ͘͞いɻ（Ωʔߔ͸+*4�#�1301�1����ฏߦΩʔ༻Ωʔߔ（ී
௨ܗ）にґってい·͢ɻ）

	2
�Ϟʔλ࣠にೋེԽϞϦϒσϯάϦʔε、߹ͤ໘にӷঢ়ύοΩϯをృ෍してͩ͘͞いɻ
2.� Ϟʔλとの૊߹ͤによって͸、εϖʔαを෇ଐग़ՙしてい·͢ɻ�
ϞʔλとϋΠϙχοΫݮ଎ػの૊෇にࡍして͸、͋らか͡ΊεϖʔαをϋΠϙχοΫݮ଎ػのߴ଎࣠݀のԞにૠ入して͘
ͩ͞いɻ�
εϖʔαをૠ入しないͰӡస͢ると、Ωʔがൈけ、ଛইのݪҼとなΓ·͢ɻ

3.� ϞʔλとϋΠϙχοΫݮ଎ػの૊෇けにࡍして͸、྆ ऀの࣠৺がҰக͢るよ͏にे分஫ҙしてͩ͘͞いɻ࣠ のࣼ܏΍ਊͣΕ、
Ωʔのย౰たΓが͋るঢ়ଶͰແཧにୟいて૊෇けないよ͏にしてͩ͘͞いɻ

�.� ϞʔλとΞμϓλʔをకΊ෇けるࡍに͸、ඞͣϞʔλのΠϯϩʔがΞμϓλʔのΠϯϩʔに࣮֬にቕ入͞Εているࣄを֬
ೝしたޙにకΊ෇けてͩ͘͞いɻ

5.� ҼになΓ·͢ɻݪにैってऔ෇をしていたͩかないと、಺෦の࣠受౳にେ͖なεϥετྗがಇいて、ଛইの߲ࣄ஫ҙه্
�.� Ϟʔλのॏྔがେ͖͘なΓ·͢とέʔε౳がഁଛし、ϞʔλがམԼ͢るՄೳੑが͋Γ·͢ɻϞʔλのϞʔϝϯτ͸Լදの
஋ҎԼとしてͩ͘͞いɻ�
ঘ、ڐ༰஋をΦʔόʔ͢る時͸Ϟʔλを࣋ࢧしてͩ͘͞いɻ

M

L

軸に二硫化モリブデン
グリースを塗布して
ください

キーの摺り合わせ
を行ってください

スペーサ

合わせ面に液状パッキン
を塗布してください

相当容量 許容モーメント
4Pモータ Ｌ×Ｍ

1120 1230 1340
1330 1440

1120 1330 1440
1220 1430 1540

0.25kW 1220 1430 1540
0.4kW 1320 1530 1640
0.55kW 1320 1530
0.75kW 1420
1.1kW
1.5kW

11Ｎ・m

18Ｎ・m

34Ｎ・m1420

0.1kW

0.2kW

枠番

4.6Ｎ・m

6.8Ｎ・m
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銘板の見方（ギヤモータの場合）
	�
�ΪϠ෦ͱϞʔλ෦͕Ұମͷ໏൘

2次元
コード

モータ形式（J26頁参照）

製品名
（プレストNEOの場合は 『PREST® DRIVE』 ）

ブレーキ付の場合のブレーキ形式

ブレーキ付の場合のブレーキトルク

モータ特性

ブレーキ付の場合の
ブレーキ電流値

製造番号（機番）

モータ容量

ギヤモータ形式、仕様記号

図 +�

	�
�ΪϠ෦ͱϞʔλ෦͕ผʑͷ໏൘

2次元
コード

2次元
コード

2次元
コード

モータ形式（J26頁参照）

モータ形式（J26頁参照）

ブレーキ付の場合のブレーキ形式

ブレーキ付の場合のブレーキ形式

ブレーキ付の場合のブレーキトルク

モータ特性

減速比

ギヤモータ形式、仕様記号

製品名
（プレストNEOの場合は 『PREST® DRIVE』 ）

【ギヤ部】

【モータ部：①三相モータの例】

【モータ部：②プレミアム効率三相モータの例】

入力容量・回転数

サービスファクター

出力トルク

製造番号（機番）

モータ容量

モータ容量

IEコード

力率

モータ効率値

モータ特性

ブレーキ付の場合のブレーキ電流値 ブレーキ付の場合のブレーキトルク

モータ軸受番号製造番号（機番）

製造番号（機番）ブレーキ付の場合のブレーキ電流値

図 +�

銘板 HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

潤滑

ギヤ部

J�

技
術
資
料

ʢ̍ʣඪ४५׈
w� ギヤ部ʹ͸ɺ௕ण໋グϦースΛ෧ೖ͍ͯ͠·͢のͰɺิڅͳ͠Ͱ௕時ؒご࢖༻͍͚ͨͩ·͕͢ɺ�����時ؒ·ͨ͸̏ʙ̑೥Λ໨安ʹ
෼ղ੔උΛ࣮͍ͩͨͯ͘͠ࢪͱɺΑΓ௕ण໋ͱͳΓ·͢ɻ

w� ギヤモータの෼ղ੔උ͸ख़࿅Λཁ͠·͢のͰɺඞͣฐࣾೝఆαーϏスళͰ࣮͍ͩͯ͘͞͠ࢪɻ

注ʣ����Φイϧシーϧʹؔͯ͠
Φイϧシーϧʹ͸ण໋͕͋Γɺ௕時ؒのご࢖༻Ͱ͸ࣗવྼԽ΍ຏ໣ʹΑͬͯシーϧޮՌ͕௿Լ͢Δ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ
Ұ荷重ɺ̍೔��時ؒӡ転ɺৗԹԼʣۉΑͬͯシーϧण໋͸େ͖͘ҟͳΓ·͢のͰɺ通ৗӡ転ʢʹڥ৚݅΍पғ؀༺࢖のػ଎ݮ
Ͱのごͯ͠ࡍʹ༺࢖͸ɺ�ʙ�೥ఔ౓Λ໨安ʹަ͞׵ΕΔ͜ͱΛ͓঑Ί͠·͢ɻ
ͳ͓ɺͦのࡍʹ軸ʢ·ͨ͸カラーʣʹ錆͕ൃੜ͍ͯ͠Δ৔߹ɺಉ時ʹަ͍ئ͓ʹ༷͍ͩͨͯ͘͠׵க͠·͢ɻ

� ���Φイϧシーϧ͔Βのʹ͡Έ
Φイϧシーϧʹ͸ɺ潤滑༻グϦースΛ塗෍͍ͯ͠·͢ɻ
ӡ転ॳظのஈ֊Ͱɺ্هグϦース༉ࢷ෼͕ʹ͡Έ出Δ৔߹͕͋Γ·͢のͰɺ༉͕ʹ͡Έ出ͨ৔߹͸ɺҰ౓༉Λ১͖取ͬͯͩ͘͞
͍ɻ
Λ͓঑Ί͠·͢ɻ׵༉͕࿙Εͯ͘Δ৔߹͸ɺΦイϧシーϧのަʹߋ

ʢ̎ʣ৯඼ػց༻άϦʔε५׈ʢΦϓγϣϯʣ
ギヤ部の潤滑ʹɺ)�グレーυグϦースʢ৯඼ػց༻௕ण໋グϦースʣΛ࢖༻͍ͯ͠·͢ɻ
詳細͸,ষΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ

५׈ HYPONIC
PREST NEO
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ϋΠϙχοΫɹग़ྗ࣠ڐ༰εϥετՙॏ
表 +�

枠番 ୯Ґ 全ݮ଎ൺ共通

��
 ��
 ��
 �� / ���
LHG ��

��
 �� / ���
LHG ��

����
 ����
 ����
 ����
 ����
 ���� / �
LHG �

����
 ��� / ���
LHG ��

����
 ����
 ����
 ��
 ��
 ��
 ��� / ���
LHG ��

����
 ����
 ����
 ��
 ��
 ��
 ��� / ���
LHG ���

����
 ����
 ����
 ��
 ��
 ��
 ��� / ����
LHG ���

����
 ����
 ����
 ����
 ����
 ����
 ��
 ��
 ��
 ��
/ ����
LHG ���

����
 ����
 ����
 ����
 ����
 ����
 ��
 ��
 �� / ����
LHG ���

注ʣ表のڐ༰スラスト荷重͸ラδΞϧ荷重͕出力軸ʹֻ͔Βͳ͍৔߹の஋Ͱ͢ɻ

ϓϨετ NEOɹग़ྗ࣠ڐ༰εϥετՙॏ
表 +�

枠番 ୯Ґ ଎ൺݮ
� ��� �� ���� �� �� �� �� �� �� �� ��

���� / ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� /
LHG �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� LHG

枠番 ୯Ґ ଎ൺݮ
� � �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��� ��� ��� ���

���� / ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� � � � � � �LHG �� �� �� �� �� �� �� �� ��

���� / ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� � � ��� ��� ��� ��� ��� ���
LHG �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��

���� / � � � � � � ��� ��� ��� ��� ��� ��� � � �LHG �� �� �� �� �� ��

���� / ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� � � � � ��� ��� ��� ���
LHG �� �� �� �� �� �� ��� ��� ��� ��� ���

���� / � � � � � � ��� ��� ��� ��� ��� ��� � � �LHG ��� ��� ��� ��� ��� ���

���� / ��� ��� ��� ���� ���� ���� ���� � � � � ���� ���� ���� ����
LHG �� �� �� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

���� / � � � � � � ���� ���� ���� ���� ���� ���� � � �LHG ��� ��� ��� ��� ��� ���

���� / ��� ��� ���� ���� ���� ���� ���� � � � � ���� ���� ���� ����
LHG �� �� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

���� / � � � � � � ���� ���� ���� ���� ���� ���� � � �LHG ��� ��� ��� ��� ��� ���

���� / � � � � � � � � � � � ���� ���� ���� ����
LHG ��� ��� ��� ���

���� / � � � � � � ���� ���� ���� ���� ���� ���� � � �LHG ��� ��� ��� ��� ��� ���

注ʣ����表のڐ༰スラスト荷重͸ɺ出力軸ΛҾͬுΔ方向ʹスラスト荷重͕͸ͨΒ͘৔߹のΈద༻ՄೳͰ͢ɻ出力軸Λԡ͢方向ʹスラスト荷重
͕͸ͨΒ͘৔߹͸౎౓͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

���表のڐ༰スラスト荷重͸ɺラδΞϧ荷重͕出力軸ʹֻ͔Βͳ͍৔߹の஋Ͱ͢ɻ

ϥδΞϧՙॏͱεϥετՙॏ͕ڞଘ͢Δ場合のࣜࢉܭ
Pr・Lf

Pro
Pa

Pao
＋ ・Cf・Fs≦1

ͱͳΔΑ͏ʹબఆ͍ͯͩ͘͠͞ɻ

̥́ ɿ࣮ラδΞϧ荷重 ̵̡ ɿҐஔ܎਺ ʢプレスト/&0ɹ#�� ทɹϋイϙχοΫɹ%�� ทʣ
̥́̾ ɿڐ༰ラδΞϧ荷重 ʢબఆ表ࢀরʣ ̵̘ ɿ࿈結܎਺ ʢプレスト/&0ɹ#�� ทɹϋイϙχοΫɹ%�� ทʣ
̥̰ ɿ࣮スラスト荷重 ̛͂ ɿিܸ܎਺ ʢプレスト/&0ɹ#�� ทɹϋイϙχοΫɹ%�� ทʣ
̥̰̾ ɿڐ༰スラスト荷重

ग़ྗ࣠ڐ༰εϥετՙॏ HYPONIC
PREST NEO
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表 +�

モータछྨ
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ハイポニック　RNFMタイプ
J49～J71頁の結線図（正転運転時）通りに結線を行うと、モータ軸はファンカバー側から見て右回転となります。
この時の出力軸回転方向は、下図のようになります。
表 J6	 RNFMタイプ回転方向

枠　番 減速比 枠　番 減速比
01		03		05		07 5,	80,	100,	120,	160,	200,	240 01		03		05		07 7.5,	10,	12,	15,	20,	25,	30,	40,	50,	60
15		17 5,	7.5,	10,	12,	80,	100,	120,	150,	200,	240 15		17 15,	20,	25,	30,	40,	50,	60
190 5 190 7.5,	10,	15,	20,	30,	40,	50,	60
20 10,	15,	20,	25,	30,	40,	50,	60 20 80,	100,	120
23 10,	15,	20,	25,	30 23 40,	50,	60
25 ― 25 150,	200,	240
270 5,	7.5,	10,	15,	20 270 30
30 ― 30 80,	100,	120
33 10,	15,	20,	25,	30 33 40,	50,	60
35 ― 35 150,	200,	240
370 5,	7.5,	10,	15,	20 370 30
40 ― 40 80,	100,	120
43 10,	15,	20,	25,	30 43 40,	50,	60
45 ― 45 150,	200,	240
470 5,	7.5,	10,	15,	20 470 30
50 ― 50 80,	100,	120
53		54 10,	15,	20,	30 53		54 40,	50,	60,	80
55 ― 55 150,	200,	240
1120 5,	7,	10,	12,	15,	20,	25,	30,	40,	50,	60 1120 ―
1220 5,	7,	10,	12,	15,	20,	25,	30,	40,	50,	60 1220 ―
1230 ― 1230 80,	100,	120,	150,	200,	240
1240 300,	360,	480,	600,	720,	900,	1200,	1440 1240 ―
1320 5,	7,	10,	12,	15,	20,	25,	30,	40,	50,	60 1320 ―
1330 ― 1330 80,	100,	120,	150,	200,	240
1340 300,	360,	480,	600,	720,	900,	1200,	1440 1340 ―
1420 5,	7,	10,	12,	15,	20,	25,	30,	40,	50,	60 1420 ―
1430 ― 1430 80,	100,	120,	150,	200,	240
1440 300,	360,	480,	600,	720,	900,	1200,	1440 1440 ―
1520 5,	7,	10,	12,	15,	20,	25,	30,	40,	50,	60 1520 ―
1530 ― 1530 80,	100,	120,	150,	200,	240
1531 ― 1531 80
1540 300,	360,	480,	600,	720,	900,	1200,	1440 1540 ―
1630 ― 1630 80,	100,	120
1631 ― 1631 150,	200,	240
1640 300,	360,	480,	600,	720,	900,	1200,	1440 1640 ―

RNFMタイプ RNFMタイプ

Rタイプ Lタイプ Rタイプ Lタイプ

注）	1.	15～90W単相電源モータを逆回転させる場合は、結線のSWを切り替えてください。
2.	0.1～0.4kW単相電源モータを逆回転させる場合は、結線のZ1とZ2を入れ替えてください。
3.	三相電源モータを逆回転させる場合は、結線のRとTを入れ替えてください。
4.	15W～90Wの出力軸回転部分は、下記写真の部位となります。

回転部分

15W～90W フランジ取付形 RNFMタイプの出力軸回転部分

出力軸回転方向 HYPONICHYPONIC
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出力軸回転方向 HYPONIC

ハイポニック　RNHMタイプ
J49～J71頁の結線図（正転運転時）通りに結線を行うと、モータ軸はファンカバー側から見て右回転となります。
この時の出力軸回転方向は、下図のようになります。
表 J7	 RNHMタイプ回転方向

枠　番 減速比 枠　番 減速比
190 7.5, 10, 15, 20, 30, 40, 50, 60 190 5
20 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60 20 80, 100, 120
23 10, 15, 20, 25, 30 23 40, 50, 60
25 ― 25 150, 200, 240
270 5, 7.5, 10, 15, 20 270 30
30 ― 30 80, 100, 120
33 10, 15, 20, 25, 30 33 40, 50, 60
35 ― 35 150, 200, 240
370 5, 7.5, 10, 15, 20 370 30
40 ― 40 80, 100, 120
43 10, 15, 20, 25, 30 43 40, 50, 60
45 ― 45 150, 200, 240
470 5, 7.5, 10, 15, 20 470 30
50 ― 50 80, 100, 120
53          54 10, 15, 20, 30 53          54 40, 50, 60, 80
55 ― 55 150, 200, 240
60 ― 60 80, 100, 120
63 10, 15, 20, 30 63 40, 50
64 10, 15, 20 64 30, 40
1120 5, 7, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60 1120 ―
1220 5, 7, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60 1220 ―
1230 ― 1230 80, 100, 120, 150, 200, 240
1240 ― 1240 300, 360, 480, 600, 720, 900, 1200, 1440
1320 5, 7, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60 1320 ―
1330 ― 1330 80, 100, 120, 150, 200, 240
1340 ― 1340 300, 360, 480, 600, 720, 900, 1200, 1440
1420 5, 7, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60 1420 ―
1430 ― 1430 80, 100, 120, 150, 200, 240
1440 ― 1440 300, 360, 480, 600, 720, 900, 1200, 1440
1520 5, 7, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60 1520 ―
1530 ― 1530 80, 100, 120, 150, 200, 240
1531 ― 1531 40, 50, 60, 80
1540 ― 1540 300, 360, 480, 600, 720, 900, 1200, 1440

RNHMタイプ RNHMタイプ

Rタイプ Lタイプ

Tタイプ

Rタイプ Lタイプ

Tタイプ

注）	1.	0.1～0.4kW単相電源モータを逆回転させる場合は、結線のZ1とZ2を入れ替えてください。
2.	三相電源モータを逆回転させる場合は、結線のRとTを入れ替えてください。
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w� ࿈結ثΛ取Γ付͚Δࡍɺ軸ʹিܸ力΍աେͳスラスト荷重Λ͔͚
ͳ͍Ͱ͍ͩ͘͞ɻ軸डʹଛই͕ੜ͡Δ͓ͦΕ͕͋Γ·͢ɻ

w� মバメ·ͨ͸軸端Ͷ͡Λར༻ͨ͠取Γ付 ʢ͚図 +��ʣΛਪ঑͠·͢ɻ

連結器 軸

軸端ねじ

図 +��

�� ΧοϓϦϯάΛ࢖༻͢Δ৔߹
図 +�� の寸法ʢ"
 #
 9ʣ͸表 +�� のਫ਼౓ҎԼʹ͍ͯͩ͘͠͞ɻ

X

A

X

B
表 +��� � フレキシブϧカοプϦングの৺出͠ਫ਼౓

"寸法ڐ༰ࠩޡ ���NN·ͨ͸メーカࢦఆ஋
#寸法ڐ༰ࠩޡ ���NN·ͨ͸メーカࢦఆ஋
9寸法 メーカࢦఆ஋

図 +��

�� νΣʔϯɾεϓϩέοτɺΪϠΛ࢖༻͢Δ৔߹
w� νΣーン式の৔߹͸νΣーンのுΓ֯౓͕ɺ軸ͱ௚֯ʹͳΔΑ͏ʹ取Γ付͚͍ͯͩ͘͞ɻ
w� νΣーンのுΓʹ͍ͭͯ
νΣーンの৔߹͸ɺஎΈྔʹ注意͍ͯͩ͘͠͞ɻνΣーンのஎΈྔ͕େ͖͍৔߹ɺ࢝動時ɺෛ荷変動ͳͲの時ʹେ͖ͳিܸ力͕ൃੜ͠ɺ
Λ͓Α΅͠·͢のͰɺ通ৗの৔߹ɺスύンのڹցʹѱ͍Өػ΍૬खػ଎ݮ ��લޙʹ͍ͯͩ͘͠͞ɻʢ図 +��B রʣࢀ

S

S ≒ 0.02
S ＝ チェーンの弛み量
  ＝ スパン

図 +��B
w� νΣーンのレイΞ΢トʹ͍ͭͯ
νΣーンの軸Ґஔ͸ɺ೚意ʹレイΞ΢トͯ͠΋ࠩ͋͑ࢧΓ·ͤΜ͕ɺਫฏの৔߹ɺ্部Λۓுଆͱ͠ɺਨ௚఻動͸ͳΔ΂͘ආ͚ɺ΍Ή
Λಘͳ͍৔߹͸回転方向Λ໰ΘͣɺେスプϩέοトΛԼଆҐஔʹレイΞ΢ト͢Δ͜ͱ͕๬·͍͠ɻʢ図 +��C রʣࢀ

好ましいレイアウト 好ましくないレイアウト

図 +��C

w� スプϩέοト΍ギヤのϐονԁܘ͸軸ܘの �ഒҎ্ͱͳΔΑ͏ʹબఆ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
w� スプϩέοト΍ギヤの荷重࡞༻఺͕軸中ԝΑΓギヤモータଆ΁͘ΔΑ͏ʹ͍ͯͩ͘͠͞ɻʢ図 +�� রʣࢀ

�� 7 ϕϧτΛ࢖༻͢Δ৔߹
w� 7 ϕϧトΛுΓ͗͢Δͱ軸΍軸डΛଛই͠·͢ɻுΓྔʹ͍ͭͯ͸ご࢖༻の 7ϕϧトカタϩグͳͲΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ
w� ྆プーϦؒのฏߦ౓ɺภ৺౓͸Ќ��� Ҏ˄಺ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻʢ図 +�� রʣࢀ
w� ෳ਺ຊの 7ϕϧトֻ͚ʹ͸प௕のಉ͡ϚονυηοトΛご࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

連結器

軸
ギヤモータ

図 +�� 図 +��

ギヤモータऔ෇࣌の͝஫ҙ HYPONIC
PREST NEO
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τϧΫΞーϜのઃྫܭ
ϋイϙχοΫの中空軸3/:.タイプʹ࢖༻͢ΔトϧΫΞーϜ͸ɺ͓٬༷ʹͯご४උͱͳΓ·͢ɻ
トϧΫΞーϜのઃ計ཁྖΛɺҎԼʹࣔ͠·͢ɻ
ͳ͓ɺ࿈ଓӡ転͓Αͼ࢝動ɾఀ͕ࢭগͳ͍༻్の৔߹ɺΦプシϣンのトϧΫΞーϜ΋ご༻意͍ͯ͠·͢ɻ
詳細͸+��ทΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ
ʢ�ʣ�トϧΫΞーϜのڧ౓νΣοΫ計算方法

ͼ軸डण໋ΛνΣοΫ͍ͯͩ͘͠͞ɻٴ౓ڧরの্ɺトϧΫΞーϜɺඃ動軸のࢀの図ɾ計算式Λご࣍

G

G

R R

Y m

YR

GA
RA

自重

回転方向

断面B

Brg1

Brg2
被動軸

トルクアーム

回転方向

表 +�� 	N

枠ɹɹ番 "(
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 ��
 �� ����

����
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����
 ����
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図 +��

1. トルクアーム荷重 ： R ＝

2. Brg.1 荷重 ： B1＝

3. Brg.2 荷重 ： B2＝

4. 被動軸の断面Bにおける曲げモーメント
  ： M ＝ YR･R-Y(R-G) 但し0＜Y≦m

T ：出力トルク〔N・m〕
G ：減速機の自重〔N〕
R ：トルクアーム荷重〔N〕
AG：被動軸中心～減速機重心までの距離〔m〕
AR ：被動軸中心～トルクアーム回り止めまでの距離〔m〕
YR ：減速機中心～トルクアーム回り止めまでの距離〔m〕
m ：減速機中心～Brg 2までの距離〔m〕
 ：Brg 1～Brg 2までの距離〔m〕
Y ：減速機中心～断面Bまでの距離〔m〕

注）出力トルクは、上図回転方向のとき＋、逆方向の時は－となります。

T+AG･G
AR

m(R-G)-YR･R

(  +m)(R-G)-YR･R

ʢ�ʣ�トϧΫΞーϜのઃ計寸法ʢਪ঑஋ʣɹ˞モータଆʹ取Γ付͚Δ৔߹͸ɺモータͱのׯবʹご注意͍ͩ͘͞ɻ

表 +��� トϧΫΞーϜઃ計ਪ঑寸法ʢ形ঢ়͸表 +�� Λごࢀর͍ͩ͘͞ɻʣ� 	NN


枠ɹ番
トϧΫΞーϜ௕͞ トϧΫΞーϜ݀ܘ トϧΫΞーϜ回ΓࢭΊ部݀ܘ トϧΫΞーϜ取付ϐον トϧΫΞーϜ取付݀ܘ

トϧΫΞーϜ板ް
"3 φ ) φ % B C D φ E

�� �� �� � �� �� �� � ���
�� �� �� � �� �� �� � ���
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 ���� ��� �� �� �� �� ʕ �� ���
���� ��� �� �� �� �� ʕ �� �
���� ��� �� �� �� �� ʕ �� �
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����
 ����
 ����
 ����
 ���� ��� ��� �� ��� �� ʕ �� ��
���� ��� ��� �� ��� ��˃ ��˃ �� ��

தۭ࣠  RNY. タΠϓࢿྉ
τϧΫΞーϜ
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தۭ࣠  RNY. タΠϓࢿྉ
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HYPONIC

τϧΫΞʔϜܗঢ়ͱऔ෇Ґஔ
表 +��

AR

D

H abc

d

AR

D

H abc

d

AR

D

Ha

b
c

d

AR

D

Ha

b
c

d

1 2 3 4

形

状

AR

D
aa

H

d

c
b

D

d
H

aa

c
AR

b

c
AR
b

D

H
d

a a

aa

AR

c
b

D

d

H

a b

AR

a
b

D

dH

ab

AR

a
b

D

d H

取付位置

枠　番

03

07

17

1010 1510
1110 1520
1120 1521

1522
1210 1530
1220 1531
1230 1540
1240

1630
1310 1631
1320 1632
1330 1633
1340 1640

1410
1420
1430
1440

1634

˞モータଆʹ取Γ付͚Δ৔߹͸モータͱのׯবΛආ͚Δඞཁ͕͋Γ·͢ɻ

被動機械側

被動機械側

トルクアームは被動機械側に
取付けてください
（トルクアームはケースフラ
ンジ面の左右どちら側にも取
付可能です）

図 +��
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தۭ࣠  RNY. タΠϓࢿྉ
τϧΫΞーϜ 

HYPONIC
Φϓγϣϯ

τϧΫΞーϜ（Φϓγϣϯ෦඼）
w� トϧΫΞーϜΛΦプシϣンͱͯ͠༻意͓ͯ͠Γ·͢ɻ࿈ଓӡ転ɺ͓Αͼɺ࢝動ɾఀ͕ࢭগͳ͍৔߹ʹ࢖༻Ͱ͖·͢ɻ
w� 取付のࡍ͸ɺʰ取付の注意߲ࣄʢ%��ʙ%��ทʣʱΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ
w� 中空軸ʢϗϩーシャフトʣ͔Βモータଆ΁の取付͸出དྷ·ͤΜɻ
w� ͓٬༷ͰトϧΫΞーϜΛご४උ͢Δ৔߹ɺ࢝動ɾఀ͕ࢭසൟͳ৔߹ɺ͓ΑͼモータଆʹトϧΫΞーϜΛ取Γ付͚Δ৔߹͸ɺʰトϧΫΞーϜ
のઃ計ྫʢ+��ʙ+��ทʣʱΛߟࢀʹઃ計͍ͩ͘͞ɻݮ଎ػέーシング΁͸�ຊʢ枠番����のΈ�ຊʣのϘϧトͰ取付͚͍ͯͩ͘͞ɻ

τϧΫΞʔϜܗঢ়

2- d1

AR

d2

D T

R3

R2

R2

R1

L
a

b

H

C

290

R110
165

26 30 40

445

22
0

30
H9

140

R45

30
°

図 +��ɹΦプシϣンɾトϧΫΞーϜʢ枠番 ���� Ҏ֎ʣ 図 +��ɹΦプシϣンɾトϧΫΞーϜʢ枠番 ���� ༻ʣ

寸法
表 +��� 寸法表� 	NN


枠ɹɹɹ番 B C $ % ) - E� E� 3� 3� 3� 5
�� ���� ���� ���� r ���� ���� φ � φ � r � � ���
��
 �� ���� ���� ���� ���� ���� ���� φ � φ � �� � ���� ���
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���� �� �� �� �� ���� �� φ � φ �� �� � ���� ���
���� �� �� �� �� ��� ��� φ �� φ �� ���� �� �� ���
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 ���� ��� �� ��� �� ��� ��� φ �� φ �� �� �� �� ��
���� 図 +�� Λごࢀর͍ͩ͘͞ɻ
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図 +��ɹΦプシϣンɾトϧΫΞーϜ取付ྫʢ枠番 ���� Ҏ֎ʣ 図 +��ɹΦプシϣンɾトϧΫΞーϜ取付ྫʢ枠番 ����ʣ

注ʣɾトϧΫΞーϜ͸回ΓࢭΊ͚ͩのػೳͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
ɾݮ଎ػの軸方向のݻఆ͸ඃ動軸ʹ͍ͯͩͯͬ͘͞ߦɻ
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ग़ྗ࣠҆શΧόーৄੇࡉ๏ HYPONIC

ϋΠϙχοΫग़ྗ࣠҆શΧόー
˔�中空軸 3/:.タイプɺフランδ取付3/'.�9� タイプɺ٭取付3/).�+� タイプʢ྆ଆ軸出Λআ͘ʣʹ �έ付ଐ͠·͢ɻ
˔�中空軸 3/:.タイプ͸ɺࠨӈͲͪΒଆの取Γ付͚΋ՄೳͰ͢ɻ

B

H

t

t t
H

B

H

P.
C.
D

図 +�� 図 +�� 図 +��

表 +��ɹ出力軸安全カバー寸法� 	NN
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注ʣ����ຊ表の஋͸༧ࠂͳ͠ʹ変͢ߋΔ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ
���図+��ɺ図+��の安全カバー͸ɺϋメίϛ式Ͱ͢ɻ図+��の安全カバー͸取付༻Ϗス͕付ଐ͠·͢ɻ
���安全カバー͕ෆཁͳ৔߹͸ɺごߪೖ時ʹ͓ਃ͠出͍ͩ͘͞ɻ
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ϓϥάΠϯγϟϑτɾϑϥϯδऔ෇ HYPONIC
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安全カバー

モータ部

モータ
特性表

J�9

技
術
資
料

モータಛੑද
Πϯόータ༻ࡾ૬モータɺΠϯόータ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ

HYPONIC
PREST NEO

�� Πϯόータ༻ࡾ૬モータ
�ʣ���7
ڃ�4��7
表 +��

਺ۃ �ɹɹ1
ిѹڃ ���7 ڃ ���7 ڃ
ݯి ���7���)[ ���7���)[ ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


��� 7"���4
�� ��� ���� ���� �� ��� ���� ���� �� ��� ���� ���� �� ��� ���� ����
� �� ���� ��� � �� ���� ��� � �� ���� ��� � �� ���� ���

��� 7"���.
�� ��� ��� ���� �� ��� ��� ���� �� ��� ���� ���� �� ��� ���� ����
� �� ��� ��� � �� ��� ��� � �� ���� ��� � �� ���� ���

��� 7"���.
�� ��� ��� ���� �� ��� ��� ���� �� ��� ��� ���� �� ��� ��� ����
� �� ��� ��� � �� ��� ��� � �� ��� ��� � �� ��� ���

�� Πϯόータ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ
�ʣ���7ڃ
表 +��

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ޮ཰ʢ注�ʣ

	�
 *&ίーυʢ注�ʣ प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ޮ཰ʢ注�ʣ

	�
 *&ίーυʢ注�ʣ

���� /���. �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /���- �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����- �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����. �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����4 �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����. �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

�ʣ4��7ڃ
表 +��

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ޮ཰ʢ注�ʣ

	�
 *&ίーυʢ注�ʣ प೾਺
	)[


ిѹ
	7


ఆ格ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ޮ཰ʢ注�ʣ

	�
 *&ίーυʢ注�ʣ

���� /���. �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /���- �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����- �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����. �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����4 �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

��� /����. �� ��� ���� ���� ���� *&� �� ��� ���� ���� ���� *&�
� �� ���� ��� ʵ ʵ � �� ���� ��� ʵ ʵ

注
� ���ޮ཰ͱ*&ίーυ͸঎༻ిݯͰӡ転ͨ͠৔߹の特性Λࣔ͠·͢ɻ
� ���ຊทの表の஋͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹ変͢ߋΔ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

モータ
特性表

J��

技
術
資
料

�� ૬モータࡾ཰ޮߴ
�ʣ���7ڃ
表 +��

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


��� 7"���. ��� ���� ��� ��� ��� ���� ��� ���� ��� ��� ��� ���� ��� ���� ��� ��� ��� ����

��� 7"���. ��� ���� ��� ��� ���� ���� ��� ���� ��� ��� ���� ���� ��� ���� ��� ��� ���� ����

�ʣ4��7ڃ
表 +��

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


��� 7"���. ���� ���� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ��� ����

��� 7"���. ��� ���� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ��� ����

注
� ���規格ޮ཰͸+*4 $ ����の஋Λ͍ͯ͠ࡌه·͢ɻ
� ���ຊทの表の஋͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹ変͢ߋΔ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ

モータಛੑද
૬モータࡾ཰ޮߴ

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

モータ
特性表

J��

技
術
資
料

モータಛੑද
୯૬モータɺ୯૬Ϩόーγϒϧモータ

HYPONIC
PREST NEO

�� ୯૬モータ
�ʣ���7ڃ
表 +��ɹϋイϙχοΫ༻

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


����� '4���4 ���� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ���� ����
����� '4���. ���� ��� �� ���� ���� ���� ��� ��� ���� ����
���� '4���-	 注 �
 ���� ��� �� ���� ���� ���� ��� ��� ���� ����
���� '4���4	 注 �
 ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ����
���� '4���. ��� ��� �� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����
���� '4���- ��� ��� �� ��� ���� ��� ��� �� ��� ����
��� 74���. ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ����
��� 74���. ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ����
��� 74���. ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ����

表 +��ɹプレスト/&0༻
਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


���� '4���4 ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ����
���� '4���. ��� ��� �� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����
���� '4���- ��� ��� �� ��� ���� ��� ��� �� ��� ����
��� 74���. ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ����
��� 74���. ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ����
��� 74���. ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ����

�ʣ���7ڃ
表 +��

範
囲

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


プ
レ
ス
ト
/
&0

���� '4���4 ���� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ���� ����
���� '4���. ���� ��� �� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ����
���� '4���- ���� ��� �� ��� ���� ���� ��� �� ��� ����

ϋ
イ
ϙ
χ
ο
Ϋ ��� 74���. ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����

��� 74���. ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����
��� 74���. ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ����

�� ୯૬Ϩόーγϒϧモータ
�ʣ���7ڃ
表 +��ɹϋイϙχοΫ༻

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格ిྲྀ
	"


ఀ動トϧΫ
	�


動トϧΫ࢝
	�


動ిྲྀ࢝
	"


回転਺
	S�NJO


����� '4���4 ���� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ���� ����
����� '4���. ���� ��� ��� ���� ���� ���� ��� ��� ���� ����
���� '4���-	 注 �
 ���� ��� �� ���� ���� ���� ��� ��� ���� ����
���� '4���4	 注 �
 ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ����
���� '4���. ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����
���� '4���- ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����

注ʣ����枠番��
 ��༻
� ���枠番��
 ����༻
� ���ϋイϙχοΫの୯૬モータ����ʙ����L8の���7ڃ͸੡࡞Ͱ͖·ͤΜɻ
� � プレスト/&0の୯૬レバーシブϧモータ͸੡࡞Ͱ͖·ͤΜɻ
� ���ຊทの表の஋͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹ変͢ߋΔ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

モータ
特性表

J��

技
術
資
料

�� （�)F）ܗ૬モータ  ҆શ૿๷രࡾ
�ʣ���7ڃ
表 +����

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格
ిྲྀ
	"


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


��� 7���4 ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ����
��� 7���. ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����
��� 7���. ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����

�ʣ4��7ڃ
表 +����

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格
ిྲྀ
	"


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


��� 7���4 ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ����
��� 7���. ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ��� ����
��� 7���. ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ���� ��� ��� ��� ��� ����

�� ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ  ҆શ૿๷രܗ（F(�）
�ʣ���7ڃ
表 +����

਺ۃ �ɹɹ1
ݯి ���7���)[ ���7���)[ ���7���)[

出力
	L8


モータ
枠番

ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


*&
ίーυ

ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


*&
ίーυ

ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


ఆ格
ిྲྀ
	"


ޮ཰
	�


*&
ίーυ

ఀ動
トϧΫ
	�


動࢝
トϧΫ
	�


動࢝
ిྲྀ
	"


回転਺
	S�NJO


���� /���. ���� ���� *&� ��� ��� ���� ���� ���� ���� *&� ��� ��� ���� ���� ���� ���� *&� ��� ��� ���� ����
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ɾ� '# ブレーキɺ.#ブレーキの੔ྲྀث͸ɺ��8ʙ ��8͸ブレーキ部ʹ಺ଂɺ���L8Ҏ্͸端子箱಺ʹ಺ଂ͍ͯ͠·͢ɻ4#ブレーキの੔ྲྀث
͸ผஔͱͳΓ·͢ɻ

ɾ� ͰॴఆのブレーキトϧΫ͕出ͳ͍͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ͜のΑ͏ͳ৔߹ʹ͸ɺͰ͖Δ͚ͩܰෛ荷ͳ৚݅Ͱブレー܎໘のؔࡲ౰ॳ͸ɺຎ࢝։༺࢖
キ0/ŋ0'' ʹΑΔຎࡲ໘の͢Γ߹ΘͤΛ͍ͩͯͬ͘͞ߦɻ

ɾ� ঢ߱装ஔ΍ఀࢭਫ਼౓Λྑ͍ͨ͘͠৔߹͸ɺ੍ٸ動回࿏ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
ɾ� 動回࿏ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻ੍ٸͰӡ転͢Δブレーキ付モータʹਐ૬ίンσンαΛ取Γ付͚Δ৔߹͸ɺݯ૬ిࡾ
ɾ� ブレーキの構造্ɺモータӡ転中ʹライχングのࡲΓԻ͕ൃੜ͢Δ৔߹͕͋Γ·͕͢ɺブレーキの性ೳʹ͸特ʹ໰୊͋Γ·ͤΜɻ
ɾ� ブレーキの構造্ɺインバータͰӡ転͢Δͱɺブレーキ部͔Βの૽Ի͕େ͖͘ͳΔ৔߹͕͋Γ·͕͢ɺブレーキの性ೳʹ͸特ʹ໰୊͋Γ·
ͤΜɻ

ɾ� ブレーキ付モータΛ௿଎Ͱ௕時ؒӡ転͞ΕΔ৔߹ʹ͸ɺフΝンの冷却ޮՌ͕௿Լ͠ɺブレーキのԹ౓্ঢ͕େ͖͘ͳΓ·͢ɻ͜のΑ͏ͳ࢖
͍方Λ͞ΕΔ৔߹͸ɺインバータ༻モータΛご࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

ɾ� ྔࣄ࢓༰ڐ &� Λӽ͍͑ͨ࢖方Λ͢Δͱɺブレーキ͕࢖༻ෆೳʢ੍動ෆྑʣͱͳΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻ+�� ทΛごࢀরの্ɺ੍動ڐ͕ྔࣄ࢓༰
ྔࣄ࢓ &� ҎԼͰ͋Δ͜ͱΛご֬ೝ͍ͩ͘͞ɻʢඇৗఀࢭの৔߹΋߹Θͤͯご֬ೝ͍ͩ͘͞ɻʣ
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�� Πϯόータ༻ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ
表 +��

番
号
モータ
༰ྔ

ブレーキ
形式

ඪ४
動ຎࡲ
トϧΫ
	/ŋN


慣性
モーメント
	LHŋN�


੍動時の動࡞஗Ε時ؒʢTʣ
༰ڐ
ྔࣄ࢓
&�

	+�NJOʣ

ギャοプ
ௐ੔·Ͱ
のྔࣄ࢓
	ʷ ���+


૯ྔࣄ࢓
	 ʷ ���+


ギャοプ 	NN


構造図
ී通੍動回࿏

インバータ༻
ී通੍動回࿏
	 ผ੾Γ回࿏ʣ

動回࿏੍ٸ 規ఆ஋
ʢॳظ஋ʣ ք஋ݶ

� ����L8 '#��& ��� ������� ���� ʙ ����
���� ʙ ���� ���� ʙ ����

���� ���� ����
���� ʙ ����

��� +��
� ���L8 '#��& �� ������� ���� ʙ ���� ���� ���� ���� ���� +��
� ���L8 '#��& �� ������� ���� ʙ ����

��� ʙ ���
���� ʙ ����

���� ���� ����� ���� +��
� ���L8 '#��& �� ������ ��� ʙ ���

���� ���� �����
���� ʙ ����

��� +��
� ���L8 '#��& �� ������ ��� ʙ ��� ��� ʙ ���
� ���L8 '#���& �� ������ ��� ʙ ��� ��� ʙ ��� ����� ����� ����� ��� +��

�� ୯૬モータ
表 +��

番
号

モータ
༰ྔ

ブレーキ
形式

ඪ४
動ຎࡲ
トϧΫ
	/ŋN


慣性
モーメント
	 ʷ ����LHN�


੍動時の動࡞஗Ε時ؒ 	T
 ༰ڐ
ྔࣄ࢓
&�

	+�NJOʣ

ギャοプ
ௐ੔·Ͱ
のྔࣄ࢓
	ʷ ���+


૯ྔࣄ࢓
	 ʷ ���+


ギャοプ 	NN


構造図
ී通੍動回࿏ 動回࿏੍ٸ 規ఆ஋

ʢॳظ஋ʣ ք஋ݶ

� ��8 4#���� ��� ����� ��� ʙ ��� ����� ʙ ����� ��� ʵ ��� ���� ʙ ���� ���
+��� ��8 4#���� ��� ����� ��� ʙ ��� ����� ʙ ����� ��� ʵ ��� ���� ʙ ���� ���

� ��8 4#���� ��� ����� ��� ʙ ��� ����� ʙ ����� ��� ʵ ��� ���� ʙ ���� ���
� ��8 .#���� ��� ��� ���� ʙ ���� ���� ʙ ���� ��� ʵ ���� ���� ʙ ���� ����

+��� ��8 .#���� ��� ��� ���� ʙ ���� ���� ʙ ���� ��� ʵ ���� ���� ʙ ���� ����
� ��8 .#���� ��� ��� ���� ʙ ���� ���� ʙ ���� ��� ʵ ���� ���� ʙ ���� ����
� ���L8 '#���"� ��� ��� ���� ʙ ��� ����� ʙ ���� ���� ��� ��� ��� ʙ ���� ���

+��
� ���L8 '#���"� ��� ��� ���� ʙ ��� ����� ʙ ���� ���� ��� ��� ��� ʙ ���� ���
� ���L8 '#��% ��� �� ��� ʙ ��� ���� ʙ ���� ���� ��� ���� ��� ʙ ��� ��� +��

ɾ� ຊ表͸ඪ४༷࢓ブレーキの৔߹Λࣔ͠·͢ɻ特घ༷࢓ブレーキͰ͸ຊ表ͱ͕༷࢓ҟͳΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻ
ɾ� ւ֎༷࢓モータのブレーキ͸ɺࠃ಺༷࢓ͱҟͳΔ৔߹͕͋Γ·͢のͰɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ
ɾ� '#�& ブレーキ͸ɺ͜Ε·Ͱのブレーキʢ'#�#ɾ'#�#�ɾ'#�%ブレーキʣͱ動࡞஗Ε時͕ؒҟͳΓ·͢のͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ
ɾ� '# ブレーキɺ.#ブレーキの੔ྲྀث͸ɺ��8ʙ ��8͸ブレーキ部ʹ಺ଂɺ���L8Ҏ্͸端子箱಺ʹ಺ଂ͍ͯ͠·͢ɻ4#ブレーキの੔ྲྀث
͸ผஔͱͳΓ·͢ɻ

ɾ� ͰॴఆのブレーキトϧΫ͕出ͳ͍͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ͜のΑ͏ͳ৔߹ʹ͸ɺͰ͖Δ͚ͩܰෛ荷ͳ৚݅Ͱブレー܎໘のؔࡲ౰ॳ͸ɺຎ࢝։༺࢖
キ0/ŋ0'' ʹΑΔຎࡲ໘の͢Γ߹ΘͤΛ͍ͩͯͬ͘͞ߦɻ

ɾ� ঢ߱装ஔ΍ఀࢭਫ਼౓Λྑ͍ͨ͘͠৔߹͸ɺ੍ٸ動回࿏ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
ɾ� 動回࿏ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻ੍ٸͰӡ転͢Δブレーキ付モータʹਐ૬ίンσンαΛ取Γ付͚Δ৔߹͸ɺݯ૬ిࡾ
ɾ� ブレーキの構造্ɺモータӡ転中ʹライχングのࡲΓԻ͕ൃੜ͢Δ৔߹͕͋Γ·͕͢ɺブレーキの性ೳʹ͸特ʹ໰୊͋Γ·ͤΜɻ
ɾ� ブレーキの構造্ɺインバータͰӡ転͢Δͱɺブレーキ部͔Βの૽Ի͕େ͖͘ͳΔ৔߹͕͋Γ·͕͢ɺブレーキの性ೳʹ͸特ʹ໰୊͋Γ·
ͤΜɻ

ɾ� ブレーキ付モータΛ௿଎Ͱ௕時ؒӡ転͞ΕΔ৔߹ʹ͸ɺフΝンの冷却ޮՌ͕௿Լ͠ɺブレーキのԹ౓্ঢ͕େ͖͘ͳΓ·͢ɻ͜のΑ͏ͳ࢖
͍方Λ͞ΕΔ৔߹͸ɺインバータ༻モータΛご࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

ɾ� ྔࣄ࢓༰ڐ &� Λӽ͍͑ͨ࢖方Λ͢Δͱɺブレーキ͕࢖༻ෆೳʢ੍動ෆྑʣͱͳΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻ+�� ทΛごࢀরの্ɺ੍動ڐ͕ྔࣄ࢓༰
ྔࣄ࢓ &� ҎԼͰ͋Δ͜ͱΛご֬ೝ͍ͩ͘͞ɻʢඇৗఀࢭの৔߹΋߹Θͤͯご֬ೝ͍ͩ͘͞ɻʣ
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ϒϨーΩ௨ి࣌の֤෦ిѹɾిྲྀ
੔ྲྀثΛհͯ͠ブレーキʹ通ిͨ͠時の֤部のిѹɾిྲྀ͸表の通ΓͰ͢ɻ

表 +��ɹブレーキのిྲྀ஋ʢࡾ૬ɾ୯૬ ���7 ૬ࡾɺڃ ���7 ʣڃ

ブレーキ
形式

"$���7���
��)[ "$���7���)[ "$���7���
��)[ "$���7���)[
ブレーキ
ిѹ

ブレーキ
ిྲྀ

੔ྲྀث
ిྲྀ

ブレーキ
ిѹ

ブレーキ
ిྲྀ

੔ྲྀث
ిྲྀ

ブレーキ
ిѹ

ブレーキ
ిྲྀ

੔ྲྀث
ిྲྀ

ブレーキ
ిѹ

ブレーキ
ిྲྀ

੔ྲྀث
ిྲྀ

7ED� *ED� *BD� 7ED� *ED� *BD� 7ED� *ED� *BD� 7ED� *ED� *BD�
	7
 	"
 	"
 	7
 	"
 	"
 	7
 	"
 	"
 	7
 	"
 	"


4#����

%$��

���� ����

%$��

���� ���� ʵ ʵ ʵ ʵ ʵ ʵ
.#���� ���� ���� ���� ����

%$���

���� ����

%$���

���� ����
.#���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����
'#���"� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����
'#���"� ��� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ���
'#���"� ��� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ���
'#��% ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
'#��& ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
'#��)& ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���'#��&
'#��& ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���'#��&
'#��& ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���'#��&
'#���& ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���'#���&

表 +��ɹブレーキのిྲྀ஋ʢ୯૬ ���7ʣ

ブレーキ
形式

"$���7���
��)[
ブレーキ
ిѹ

ブレーキ
ిྲྀ

੔ྲྀث
ిྲྀ

7ED� *ED� *BD�
	7
 	"
 	"


4#����

%$��

���� ����
.#���� ���� ����
.#���� ���� ����
'#���"� ��� ���
'#���"� ��� ���
'#��% ��� ���

注ʣ����4#����ɺ.#����ɺ.#����の୯૬���7ڃ͸ɺ౎౓対応඼Ͱ੡͠࡞·͢ɻ
� ���ຊ表の஋͸ɺ༧ࠂͳ͠ʹ変͢ߋΔ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ

ブ
レ
ー
キ

整
流
器

～

Iac1 Idc2

Vdc2電
源

整流器
電流 ブレーキ

電圧

ブレーキ電流
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（ΑͼόϦεタ͓ث։ด）ಈճ࿏の஫ҙ఺੍ٸ
ブレーキΛ੍ٸ動回࿏Ͱご࢖༻ʹͳΔ৔߹͸ɺԼهの߲໨ʹ注意͍ͯͩ͘͠͞ɻ
ʢ࣮ࡍの結線ྫ͸ +�� ʙ +�� ทࢀরʣ

w� ブレーキ動࡞時ʹൃੜ͢Δαーδిѹ͔Β੍ٸ動回࿏༻઀఺Λ保護͢ΔͨΊɺバϦスタʢ保護ૉ子ʣΛ઀ଓ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
w� ଆʹ઀ଓ͍ͯͩ͘͠͞ɻ઀఺͕保護͞Εͳ͍͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ࣍�઀఺のݯ動回࿏༻઀఺の഑線͸ɺブレーキి੍ٸ
w� র͍ͯͩ͘͠͞ɻࢀΔ৔߹ʹ͸ɺ表+��Λ͢༺࢖Λث動回࿏༻઀఺ʹަྲྀి࣓։ด੍ٸ

ෳ਺の઀఺਺Λඞཁͱ͞ΕΔ৔߹͸ɺ࣍の఺ʹご注意͍ͩ͘͞ɻ

w� ి࣓઀৮ثの઀఺͸ɺ௚ྻʹ઀ଓ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
w� バϦスタ	73
͸ɺ࠷୹ڑ཭Ͱ઀ଓ͍ͯͩ͘͠͞ɻ

表 +��ɹ੍ٸ動回࿏࢖༻時のਪ঑部඼形式ʢަྲྀి࣓઀৮ثΛ࢖༻͢Δ৔߹ʣ

"$
ిѹ

ブレーキ
形式

ਪ঑઀৮ث形式 ਪ঑઀৮ث઀఺
༰ ʢྔ%$��� ʣڃ

ਪ঑バϦスタʢ઀৮ث઀఺保護༻ʣ

෋ޚ੍ثػػి࢜ʢגʣ੡ ʣ੡גʢػඛిࡾ バϦスタ形式 ༰ڐେ࠷
回࿏ిѹ バϦスタిѹ ఆ格

ి力

���7
���7

4#����

4$��� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ 4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �

ʢ���"ʣ

%$
���7

���" Ҏ্
5/%��7����,#��"""�

"$���7 ���7
ʢ��� ʙ ���7ʣ

����8

.#����

.#����
'#���"�
'#���"�

���" Ҏ্
'#���"�
'#��%

���" Ҏ্ 5/%��7����,#��"""� ���8
'#��&
'#��)&

4$��� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ 4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �

ʢ���"ʣ ���" Ҏ্

5/%��7����,#��"""� ���8

'#��&
'#��&
'#��&

4$��� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ 4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �

ʢ���"ʣ ���" Ҏ্'#��&
'#��&
'#���&

4$���� ௚ྻ઀఺਺ �ʢ��"ʣ 4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ��"ʣ ���" Ҏ্ 5/%��7����,#��"""� ���8

'#���&

���7
���7

.#����
4$��� ௚ྻ઀఺਺ �

ʢ����"ʣ
4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �

ʢ���"ʣ

%$
���7

���" Ҏ্
5/%��7����,#��"""�

"$���7 ���7
ʢ��� ʙ ���7ʣ

���8
.#����
'#���"�
'#���"�

4$��� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ ���" Ҏ্

'#���"�
'#��%

4$��� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ

4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ

���" Ҏ্ 5/%��7����,#��"""� ���8
'#��&
'#��)&

���" Ҏ্

5/%��7����,#��"""� ���8

'#��&
'#��&
'#��&

4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ ���" Ҏ্'#��&

'#��&
'#���&

ʕ ʕ 4�5�� ௚ྻ઀఺਺ �
ʢ���"ʣ ���" Ҏ্

'#���&

w� ਪ঑઀৮ث形式͸෋ޚ੍ثػػి࢜ʢגʣ੡͓Αͼࡾඛిػʢגʣ੡の৔߹Ͱ͋Γɺಉ౳のೳ力Ͱ͋Ε͹ଞࣾの΋のͰ΋໰୊͋Γ·ͤΜɻ
w� ਪ঑઀৮ث઀఺༰ྔ͸ɺిؾత։ด଱ٱ性ʢण໋ʣ͕໿���ສ回Λ૝ఆͨ͠ओ઀఺のɺ%$ڃ���ఆ格࢖༻ిྲྀΛࣔ͠·͢ɻओ઀఺ͱิॿ઀
఺のఆ格͸ҟͳΔ৔߹͕͋Γ·͢のͰɺカタϩグͳͲͰご֬ೝ͍ͩ͘͞ɻ

w� ਪ঑઀৮ثの಺ɺࡾඛిػʢגʣ੡4�5��ͱ4�5��のิॿ઀఺͸ݸ�Ͱ͢ɻインバータ駆動౳Ͱิॿ઀఺͕ݸ�Ҏ্ඞཁͳ৔߹͸ご注意ͩ͘͞
͍ɻʢ表+ࡌه��のͦのଞ઀৮ثのิॿ઀఺͸͋ݸ�Γ·͢ʣ

w� ਪ঑バϦスタ形式͸೔ຊέϛίンʢגʣ੡の৔߹Ͱ͋Γɺಉ౳のೳ力Ͱ͋Ε͹ଞࣾの΋のͰ΋໰୊͋Γ·ͤΜɻ
w� ୯૬���7のバϦスタ͸ɺ���7༻ͱ共通Ͱ͢ɻ

ಈճ࿏Ͱͷ઀఺઀ଓྫ੍ٸ

VR

ブレーキ端子ＮＵ相

MC

整流器端子2整流器端子2整流器端子2

VR

ブレーキ端子ＮＵ相

MC

直列接点数1

FB-01A1～10Eの場合

直列接点数2 直列接点数3

MC VR

ブレーキ端子ＮＵ相 注） 注1 ） 注1 ）1

整流器端子2整流器端子2

VR

ブレーキ端子赤

MC

直列接点数1 直列接点数2

MC VR

ブレーキ端子赤 注） 注1 ）1

SB-004、MB-003～005の場合

注ʣ����インバータ駆動の৔߹͸ɺ3૬ʹ઀ଓʢҰ࣍ଆೖ力ʣ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
� ���԰಺形.#ブレーキの৔߹͸ɺ੔ྲྀث端子�ͱバϦスタʢ73ʣ͸͋Γ·ͤΜɻ

ϒϨーΩ
ಈճ࿏の஫ҙ఺੍ٸ

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

ブレーキ部

J4�

技
術
資
料

ϒϨーΩ
ྉࢿࢉܭ

HYPONIC
PREST NEO

͍ͯͭʹ୹͘ͳΔཧ༝͕ؒ࣌ಈճ࿏ʹ͢Δͱ੍ಈ੍ٸ
ブレーキίイϧ͸インμΫタンス -͕
͋ΔͨΊɺ図 +�� のී通੍動回࿏の৔
߹ɺిݯ �'' ʹͯ͠΋ -ʹ஝͑ΒΕͨ
ΤωϧギーʹΑΓྲྀ͕ྲྀిཹ࢒Ε·͢ɻ
͜のྲྀిཹ࢒のݮਰカーブ͸図 +�� ͱ
ͳΓ·͢ɻ

図 +�� の੍ٸ動回࿏ͱͯ͠ి0ݯ'' ͱ
ಉ時ʹ 4΋։์͢Δͱɺブレーキίイ
ϧͱのด回࿏͕Ͱ͖ͳ͍ͨΊɺ図 +��
のΑ͏ʹྲྀిཹ࢒͸ྲྀΕͳ͘ͳΓɺU%
時੍͚ؒͩ動時͕ؒ୹͘ͳΓ·͢ɻ

͜のΑ͏ʹ੍ٸ動回࿏͸ి0ݯ/ɾ0''
ͱಉ時ʹブレーキίイϧΛ0/ɾ0'' ͢
Δ͜ͱʹΑΓɺྲྀిཹ࢒Λྲྀ͞ͳ͍Α
͏ʹ͢Δ回࿏Ͱ͢ɻͳ͓ɺ73バϦスタ
͸੔ྲྀث΍઀఺ 4Λ保護͢ΔͨΊʹඞ
ͣご࢖༻͍ͩ͘͞ɻ

˙ී通੍動回࿏ 動回࿏੍ٸ˙ ˙੔ྲྀث಺部回࿏図ʢߟࢀʣ

残留電流

U

V

W

2

（3）

41

N

M

U

V

W

S

N

2

（3）

41 M

VR
バリスタ

�

� ʢ�ʣ

�

図 +����回࿏図 図 +����回࿏図
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時間OFF
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時間OFF

電流

図 ਰカーブݮྲྀి����+ 図 ਰカーブݮྲྀి����+
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モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

ブレーキ部

J4�

技
術
資
料

ϒϨーΩ
଄ਤߏ

HYPONIC
PREST NEO

G

品番 部品名 品番 部品名
 1 ブレーキ取付ボルト
 2 固定鉄心
 3 可動鉄心
 4 ファン付ライニング

 5 セットボルト
 6 止め輪
 7  カバー
 8 トルクスプリング

図J38 SB-004（屋内形）

品番 部品名 品番 部品名
 5 セットボルト
 6 止め輪
 7 カバー
 8 トルクスプリング

G

 1 ブレーキ取付ボルト
 2 固定鉄心
 3 可動鉄心
 4 ファン付ライニング

図J39 SB-004（防水形）

1 ブレーキライニング
2 ボスセットボルト
3 可動鉄心
4 ボス
5 軸用E形止め輪
6 固定鉄心

図J40 MB-003,005（屋内形）

7 ファンセットボルト
8 カバー
9 ファン（単相60,90W）のみ取付
10 整流器
11 ブレーキ取付ボルト
12 固定板

品番 部品名 品番 部品名

①②③⑥⑦

⑧ ⑨ ⑩ ⑪ ⑫

④⑤

1 ボス
2 ボスセットボルト
3 ブレーキライニング
4 可動鉄心
5 防水・防塵構造ボックス
6 キャブタイヤケーブル

図J41 MB-003,005（防水形）

7 固定鉄心
8 カバー
9 軸用E形止め輪
10 ブレーキ取付ボルト
11 固定板

品番 部品名 品番 部品名

①②③⑥

⑦ ⑧ ⑨ ⑩ ⑪

④⑤



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

ブレーキ部

J4�

技
術
資
料

1 可動鉄心
2 ブレーキライニング
3 スペーサ
4 組付ボルト
5 固定板
6 ファン
7 ファンセットボルト
8 軸用C形止め輪
9 ボス

10 板バネ
11 カバー
12 トルクスプリング
13 電磁石コイル
14 固定鉄心
15 ボールベアリング
16 モータ軸
17 緩衝材

品番 部品名 品番 部品名

図J42 FB-01A1, 02A1, 05A1（プレストNEO屋内形）
（FB-01A1はファン無）

1615141312
11

10

9

8

7

6

5 4 3 2 1

17

Ｘ
Ｘ部詳細

※ブレーキゆるめ装置付もオプションで製作可能です。

図J43 FB-01A1,02A1,05A1（ハイポニック屋内形）
 （FB-01A1はファン無）

G

品番 部品名 品番 部品名
 1 固定鉄心
 2 スペーサ
 3 ブレーキライニング
 4 組付ボルト
 5 ボス
 6 軸用C型止メ輪
 7 ファンカバー
 8 ファン（0.1kW×4Pは無）

 9 板バネ
 10 固定板
 11 可動鉄心
 12 スプリング
 13 電磁石コイル
 14 ボールベアリング
 15 電動機軸

12 1234567891011

G

X

13 14 15 16 17 18 19 20

1 固定鉄心
2 ゆるめ金具
3 手動解放防止スペーサ
4 ブレーキゆるめボルト
5 スペーサ
6 ギャップ調整シム
7 組付ボルト
8 ブレーキライニング
9 板バネ
10 ボス
11 軸用C形止め輪

14 ファン
15 固定板
16 可動鉄心
17 スプリング
18 電磁石コイル
19 ボールベアリング
20 モータ軸
21 緩衝材

13 カバー
12 ファンセットボルト

品番 部品名 品番 部品名

Ｘ部詳細

21

図J44 FB-1D（プレストNEO屋内形）

12 1234567891011

G

13 14 15 16 17 18 19 20

1 固定鉄心
2 ゆるめ金具
3 手動解放防止スペーサ
4 ブレーキゆるめボルト
5 スペーサ
6 ギャップ調整シム
7 組付ボルト
8 ブレーキライニング
9 板バネ
10 ボス

13 カバー
14 ファン
15 固定板
16 可動鉄心
17 スプリング
18 電磁石コイル
19 ボールベアリング
20 モータ軸

12 ファンセットボルト
11 軸用C形止め輪

品番 部品名 品番 部品名

図J45  FB-1D（ハイポニック屋内形）

注ʣ�԰֎形の৔߹͸ɺ7Ϧングɾ防ਫカバーɾ防ਫシーϧͳͲ͕付͖·͢ɻ԰֎形の構造͸取ѻઆ໌ॻΛごཡ͍ͩ͘͞ɻ

ϒϨーΩ
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HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

ブレーキ部

J4�

技
術
資
料

123456789101112

Ｇ

13 14 15 16 17 18 19 20 21

X

X部詳細

22

1 固定鉄心
2 ゆるめ金具
3 シールワッシャー　※
4 手動解放防止スペーサ
5 ブレーキゆるめボルト
6 スペーサ
7 ギャップ調整シム
8 組付ボルト
9 ブレーキライニング
10 板バネ
11 ボス

14 軸用C形止め輪
15 ファン
16 固定板
17 可動鉄心
18 スプリング
19 電磁石コイル
20 ボールベアリング
21 モータ軸
22 緩衝材

13 カバー
12 軸用C形止め輪

品番 部品名 品番 部品名

図J46　FB-1E（屋内形）

※FB-3E、FB-4Eは③が付きません。

123456789101112

Ｇ

13 14 15 16 17 18 19 20 21

X

X部詳細

22

固定鉄心
ゆるめ金具
シールワッシャー
手動解放防止スペーサ
ブレーキゆるめボルト
スペーサ
ギャップ調整シム
組付ボルト
ブレーキライニング
板バネ
ボス

軸用 C形止め輪
カバー
軸用 C形止め輪
ファン
固定板
可動鉄心
スプリング
電磁石コイル
ボールベアリング
モータ軸
緩衝材

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11

14
15
16
17
18
19
20
21
22

13
12

品番 部品名 品番 部品名

図J47　FB-1HE, 2E（屋内形）

1234567891011

Ｇ

12 13 14 15 16 17 18 19 20

X

X部詳細

21

固定鉄心
ゆるめ金具
手動解放防止スペーサ
ブレーキゆるめボルト
スペーサ
ギャップ調整シム
組付ボルト
ブレーキライニング
板バネ
ボス
軸用 C形止め輪

カバー
軸用 C形止め輪
ファン
固定板
可動鉄心
スプリング
電磁石コイル
ボールベアリング
モータ軸
緩衝材

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11

14
15
16
17
18
19
20
21

13
12

品番 部品名 品番 部品名

図J48　FB-3E, 4E（屋内形）

 1 固定鉄心
 2 ゆるめ金具
 3 シールワッシャー
 4 手動解放防止スペーサ
 5 ブレーキゆるめボルト
 6 スタッドボルト
 7 調整座金
 8 バネ座金
 9 ギャップ調整ナット
 10 ブレーキライニング
 11 板バネ

 12 ボス
 13 軸用C形止め輪
 14 カバー
 15 軸用C形止め輪
 16 ファン
 17 固定板
 18 可動鉄心
 19 スプリング
 20 電磁石コイル
 21 ボールベアリング
22 モータ軸

品番 部品名 品番 部品名

図J49　FB-5E, 8E（屋内形）

12 123456789101113

14 15 16 17 18 19 20 21 22

G

注ʣ�԰֎形の৔߹͸ɺ7Ϧングɾ防ਫカバーɾ防ਫシーϧͳͲ͕付͖·͢ɻ԰֎形の構造͸取ѻઆ໌ॻΛごཡ͍ͩ͘͞ɻ
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HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

ブレーキ部

J44

技
術
資
料

12 123456789101113

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

G

1 固定鉄心
2 ゆるめ金具
3 シールワッシャー
4 手動解放防止スペーサ
5 ブレーキゆるめボルト
6 スタッドボルト
7 調整座金
8 バネ座金
9 ギャップ調整ナット
10 ブレーキライニング

12 ボス
11 板バネ

15 軸用C形止め輪
16 ファン
17 固定板
18 可動鉄心
19 スプリング
20 電磁石コイル
21 ボールベアリング
22 モータ軸

14 カバー
13 軸用C形止め輪

品番 部品名 品番 部品名

図J50　FB-10E, 15E（屋内形）

23 ベアリングカバー

注ʣ�԰֎形の৔߹͸ɺ7Ϧングɾ防ਫカバーɾ防ਫシーϧͳͲ͕付͖·͢ɻ԰֎形の構造͸取ѻઆ໌ॻΛごཡ͍ͩ͘͞ɻ

ϒϨーΩ
଄ਤߏ

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

ブレーキ部

J4�

技
術
資
料

ϒϨーΩ
खಈղ์ૢ࡞๏

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーΩΏΔΊ૷ஔҰཡද
表 +��

ブレーキ形式
ΏΔΊ方式

ΏΔΊϘϧト方式 ϫンタονΏΔΊレバー方式
'#���"� ˓ ˓
'#���"� ˓ ˓
'#���"� ˓ ˓

'#��%ɾ'#��& ˔ ˓
'#��)& ˔ ˓
'#��& ˔ ˓
'#��& ˔ ˓
'#��& ˔ ˓
'#��& ˔ ˓
'#��& ˔ ˓
'#���& ˔ ˓ ˔ඪ४༷࢓
'#���& ˔ ˓ ˓Φプシϣン

ΏΔΊϘϧτ方ࣜ
ɻ͍ͩͯ͘͞͠࡞のཁྖͰૢ࣍ブレーキΛղ์͍ͨ͠৔߹͸ɺブレーキΏΔΊ装ஔΛͯʹ࡞ΛೖΕͳ͍Ͱख動ૢݯి

ʢ�ʣ�対֯̎έॴのブレーキΏΔΊϘϧトΛҰ୴͸ͣ͠ɺスϖーα͓ΑͼシーϧϫοシャΛ取Γআ͍ͨޙɺ࠶౓ϘϧトΛ࿡֯๮スύφͰͶ͡ࠐ
ΜͰ͍͘ͱブレーキ͸ղ์͞Ε·͢ɻ͜の時ɺブレーキΏΔΊϘϧト͸回͗͢͠ͳ͍Α͏ʹ͍ͯͩ͘͠͞ɻʢブレーキ͕ղ์͞Ε͔ͨ֬
ೝ͠ͳ͕ΒブレーキΏΔΊϘϧトΛ回͍ͯͩ͘͠͞ɻʣ
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図J51 三相 ：0.1kW～0.4kW
高効率三相 ：0.2kW

図J52 三相 ：0.55kW
プレミアム効率三相 ：0.75kW～2.2kW
高効率三相 ：0.4kW

プレストNEO（端子台式）
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ハイポニック（ラグ式）

図J53 三相 ： 15W～90W

プレストNEO・ハイポニック（ラグ式）

図J54 三相 ： 0.1kW～0.55kW
 プレミアム効率三相 ： 0.75kW～3.7kW

高効率三相 ： 0.2kW～0.4kW

ハイポニック（ラグ式）
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図J56 三相 ：0.1kW～0.4kW
インバータ用三相 ：0.1kW～0.2kW
高効率三相 ：0.2kW

図J57 三相 ：0.55kW
プレミアム効率三相 ：0.75kW～2.2kW
インバータ用三相 ：0.4kW
インバータ用プレミアム効率三相 ：0.75kW～2.2kW
高効率三相 ：0.4kW

プレストNEO（端子台式）
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図J59 三相 ：0.1kW～0.55kW
プレミアム効率三相 ：0.75kW～3.7kW
インバータ用三相 ：0.1kW～0.4kW
インバータ用プレミアム効率三相 ：0.75kW～3.7kW
高効率三相 ：0.2kW～0.4kW

図J60 プレミアム効率三相 ：5.5kW～11kW
インバータ用プレミアム効率三相 ：5.5kW～7.5kW

ハイポニック（ラグ式）

図J58 三相：15W～90W

プレストNEO・ハイポニック（ラグ式）
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単相・単相レバーシブル：15W～90W（コンデンサ運転形）
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正
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転
時

正逆回転させる場合は、上図のSWを切り替えてください。
（瞬時正逆回転が必要な場合はレバーシブルモータをご使用ください。）
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図J61

プレストNEO・ハイポニック（ラグ式）
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図J62 単相：0.1kW～0.4kW（コンデンサ始動コンデンサ運転形）
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図J63 三相 ： 0.1kW～0.4kW
高効率三相 ：0.2kW
〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-05A1〕

図J64 三相 ：0.55kW
プレミアム効率三相 ：0.75kW～2.2kW
高効率三相 ：0.4kW

〔ブレーキ形式：FB-1D,FB-1E～FB-3E〕

プレストNEO（端子台式）
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図J65 三相：15W～90W 
 ブレーキ形式： SB-004
  MB-003～MB-005防水形

図J66 三相：40W～90W
 〔ブレーキ形式：MB-003～MB-005屋内形〕

プレストNEO・ハイポニック（ラグ式）
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MC	 ：電磁接触器
OLR	：過負荷保護装置またはサーマルリレー
VR	 ：バリスタ（接点・整流器などの保護用）

・本図は日本国内標準仕様モータの場合を示します。海外仕様モータについてはK章をご参照ください。
・普通制動回路と急制動回路では、ブレーキの動作遅れ時間が異なります。
　J36頁に動作遅れ時間を表示していますので、ご用途にあった回路に合わせてください。
・昇降装置や停止精度を良くしたい場合は、急制動回路としてください。
・進相コンデンサを取り付ける場合は、急制動回路としてください。
・急制動回路用の電磁接触器・バリスタにつきましては、J39頁をご参照ください。
・急制動回路の場合、ブレーキ回路の電磁接触器はモータの電磁接触器と連動させてください。

・�SB-004、MB-003防水形、MB-005防水形は、整流器が別置きとなります（SB-004端子箱付は整流器が端子箱内蔵となりま
す。防水形の整流器は防水構造ではありません）。
・MB-003屋内形、MB-005屋内形は、整流器をブレーキ部に内蔵しています。
・�防水形モータの防水・防塵構造ボックスのフタは、絶対にあけないでください。防水・防塵効果が失われ、感電・損傷・
火災のおそれがあります。

 お客様にてご準備ください。
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図J67 三相 ：0.1kW～0.4kW
高効率三相 ：0.2kW

〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-05A1〕

図J68 三相 ：0.55kW 
 プレミアム効率三相 ：0.75kW～3.7kW

高効率三相 ：0.4kW 
〔ブレーキ形式：FB-1D, FB-1E～FB-5E〕

ハイポニック（ラグ式）
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図J69 プレミアム効率三相 ： 5.5kW～11kW
〔ブレーキ形式：FB-8E～FB-15E〕
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図J70 三相 ： 0.1kW～0.4kW
高効率三相 ： 0.2kW

〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-05A1〕

図J71 三相 ：0.55kW
プレミアム効率三相 ：0.75kW～2.2kW
高効率三相 ：0.4kW

〔ブレーキ形式：FB-1D,FB-1E～FB-3E〕

プレストNEO（端子台式）
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図J72 三相：15W～90W 
 ブレーキ形式： SB-004
  MB-003～MB-005防水形

図J73 三相：40W～90W
 〔ブレーキ形式：MB-003～MB-005屋内形〕

プレストNEO・ハイポニック（ラグ式）
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正・逆転用電磁接触器
MC	 ：電磁接触器
OLR	：過負荷保護装置またはサーマルリレー
VR	 ：バリスタ（接点・整流器などの保護用）

・本図は日本国内標準仕様モータの場合を示します。
・普通制動回路と急制動回路では、ブレーキの動作遅れ時間が異なります。
　J36頁に動作遅れ時間を表示していますので、ご用途にあった回路に合わせてください。
・昇降装置や停止精度を良くしたい場合は、急制動回路としてください。
・進相コンデンサを取り付ける場合は、急制動回路としてください。
・急制動回路用の電磁接触器・バリスタにつきましては、J39頁をご参照ください。
・�急制動回路で正逆運転をする場合、ブレーキ回路の電磁接触器はモータの正転・逆転の電磁接触器と連動させて	
ください。

・�SB-004、MB-003防水形、MB-005防水形は、整流器が別置きとなります（SB-004端子箱付は整流器が端子箱内蔵となりま
す。防水形の整流器は防水構造ではありません）。
・MB-003屋内形、MB-005屋内形は、整流器をブレーキ部に内蔵しています。
・�防水形モータの場合、防水・防塵構造ボックスのフタは絶対にあけないでください。防水・防塵効果が防水・防塵	
効果が失われ、感電・損傷・火災のおそれがあります。

 お客様にてご準備ください。
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図J74 三相 ：0.1kW～0.4kW
高効率三相 ：0.2kW

〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-05A1〕

図J75 三相 ：0.55kW 
 プレミアム効率三相 ：0.75kW～3.7kW

高効率三相 ：0.4kW 
〔ブレーキ形式：FB-1D, FB-1E～FB-5E〕
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図J76 プレミアム効率三相 ： 5.5kW～11kW
〔ブレーキ形式：FB-8E～ FB-15E〕

ハイポニック（ラグ式）
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図J77 三相 ：0.1kW～0.4kW
インバータ用三相 ：0.1kW～0.2kW
高効率三相 ：0.2kW

〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-05A1〕

図J78 三相 ：0.55kW
プレミアム効率三相 ：0.75kW～2.2kW
インバータ用三相 ：0.4kW
インバータ用プレミアム効率三相 ：0.75kW～2.2kW
高効率三相 ：0.4kW

〔ブレーキ形式：FB-1D,FB-1E～FB-3E〕
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ɾブレーキిݯ͸ɺඞͣインバータのҰ࣍ଆ͔Β取͍ͬͯͩ͘͞ɻ
ɾブレーキ回࿏のి࣓઀৮ثの։ด͸ɺインバータの੍ޚͱタイϛングΛ߹Θ͍ͤͯͩ͘͞ɻ

͓٬༷ʹͯご४උ͍ͩ͘͞ɻ
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プレストNEO・ハイポニック（ラグ式）
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図J79 三相：15W～90W 
 ブレーキ形式： SB-004
  MB-003～MB-005防水形

図J80  三相：40W～90W
 〔ブレーキ形式：MB-003～MB-005屋内形〕
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MC	 ：電磁接触器
MCB	：配線用遮断器
VR	 ：バリスタ（接点・整流器などの保護用）

・本図は日本国内標準仕様モータの場合を示します。海外仕様モータについてはK章をご参照ください。
・普通制動回路と急制動回路では、ブレーキの動作遅れ時間が異なります。
　J36頁に動作遅れ時間を表示していますので、ご用途にあった回路に合わせてください。
・昇降装置や停止精度を良くしたい場合は、急制動回路としてください。
・進相コンデンサを取り付ける場合は、急制動回路としてください。
・急制動回路用の電磁接触器・バリスタにつきましては、J39頁をご参照ください。

・�ブレーキ電源は、必ずインバータの一次側から取ってください。
・�ブレーキ回路の電磁接触器の開閉は、インバータの制御とタイミングを合わせてください。

・�SB-004、MB-003防水形、MB-005防水形は、整流器が別置きとなります（SB-004端子箱付は整流器が端子箱内蔵となりま
す。防水形の整流器は防水構造ではありません）。
・MB-003屋内形、MB-005屋内形は、整流器をブレーキ部に内蔵しています。
・�防水形モータの場合、防水・防塵構造ボックスのフタは絶対にあけないでください。防水・防塵効果が失われ、感電・	
損傷・火災のおそれがあります。

 お客様にてご準備ください。
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図J81 三相 ：0.1kW～0.4kW
インバータ用三相 ：0.1kW～0.2kW
高効率三相 ：0.2kW

〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-05A1〕

図J82 三相 ：0.55kW
プレミアム効率三相 ：0.75kW～3.7kW
インバータ用三相 ：0.4kW
インバータ用プレミアム効率三相 ：0.75kW～3.7kW
高効率三相 ：0.4kW

〔ブレーキ形式：FB-1D, FB-1E～FB-5E〕
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ɹ+��ทʹ動࡞஗Ε時ؒΛ表͍ࣔͯ͠·͢のͰɺご༻్ʹ͋ͬͨ回࿏ʹ߹Θ͍ͤͯͩ͘͞ɻ
ɾঢ߱装ஔ΍ఀࢭਫ਼౓Λྑ͍ͨ͘͠৔߹͸ɺ੍ٸ動回࿏ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
ɾਐ૬ίンσンαΛ取Γ付͚Δ৔߹͸ɺ੍ٸ動回࿏ͱ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
ɾ੍ٸ動回࿏༻のి࣓઀৮ثɾバϦスタʹ͖ͭ·ͯ͠͸ɺ+��ทΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ

ɾブレーキిݯ͸ɺඞͣインバータのҰ࣍ଆ͔Β取͍ͬͯͩ͘͞ɻ
ɾブレーキ回࿏のి࣓઀৮ثの։ด͸ɺインバータの੍ޚͱタイϛングΛ߹Θ͍ͤͯͩ͘͞ɻ

͓٬༷ʹͯご४උ͍ͩ͘͞ɻ
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普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

図J83 プレミアム効率三相 ： 5.5kW～11kW
インバータ用プレミアム効率三相 ： 5.5kW～7.5kW

〔ブレーキ形式：FB-8E～ FB-15E〕
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ɾブレーキిݯ͸ɺඞͣインバータのҰ࣍ଆ͔Β取͍ͬͯͩ͘͞ɻ
ɾブレーキ回࿏のి࣓઀৮ثの։ด͸ɺインバータの੍ޚͱタイϛングΛ߹Θ͍ͤͯͩ͘͞ɻ
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7.	 ブレーキ付・単相電源

図J84 単相：15W～40W 
 〔ブレーキ形式：SB-004, MB-003防水形〕
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MC	 ：電磁接触器
OLR	：過負荷保護装置またはサーマルリレー
SW	 ：正逆切替スイッチ
VR	 ：バリスタ（接点・整流器などの保護用）
C	 ：コンデンサ（付属）

・本図は日本国内標準仕様モータの場合を示します。
・製品に付属しているコンデンサを結線してご使用ください。
・普通制動回路と急制動回路では、ブレーキの動作遅れ時間が異なります。
　J36頁に動作遅れ時間を表示していますので、ご用途にあった回路に合わせてください。
・昇降装置や停止精度を良くしたい場合は、急制動回路としてください。
・進相コンデンサを取り付ける場合は、急制動回路としてください。
・急制動回路用の電磁接触器・バリスタにつきましては、J39頁をご参照ください。
・急制動回路の場合、ブレーキ回路の電磁接触器はモータの電磁接触器と連動させてください。

・�逆回転させる場合は、SWを切り替えてください。（瞬時正逆転はできません。）
・�整流器とコンデンサは別置きとなります（SB-004端子箱付は整流器が端子箱内蔵となります。防水形の整流器とコンデン
サは防水構造ではありません）。
・�防水形モータの場合、防水・防塵構造ボックスのフタは絶対にあけないでください。防水・防塵効果が失われ、感電・	
損傷・火災のおそれがあります。

 お客様にてご準備ください。
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図J85 単相：40W～90W
〔ブレーキ形式：MB-003～MB-005屋内形〕

プレストNEO・ハイポニック（ラグ式）
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図J86 単相：0.1kW～0.2kW
〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-02A1〕
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図J87 単相：0.4kW
〔ブレーキ形式：FB-1D〕
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〔ブレーキ形式：FB-01A1～FB-02A1〕
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図J89 単相：0.4kW
〔ブレーキ形式：FB-1D〕

ハイポニック（ラグ式）
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単相モータ　ブレーキ付　急制動（直流切り） ブレーキ付　急制動（直流切り）

図J90 単相モータ　ブレーキ付　普通制動
単相　15W～40W　100V

図J91 ブレーキ付　普通制動
三相　15W～60W　200V
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図J92 単相　40W～90W　100V 図J93 三相　40W～90W　200V

急制動 普通制動（出荷時） 急制動

出荷時と同一 モータ側の結線を変更する
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図J94 単相　0.1kW～0.4kW　100V 図J95 三相　0.1kW～0.4kW　200V
普通制動（出荷時） インバータ駆動（別切り）注2） インバータ駆動（急制動）注2）急制動（直流切り）
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モータ側の結線を変更する

注ʣ����֤モータの結線図Λごࢀর͍ͩ͘͞ɻ
���インバータ駆動͢Δ৔߹͸ɺブレーキΛインバータのҰݯి࣍ଆʹ઀ଓ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
���モータ回転方向ʢඪ४ɺモータ൓ෛ荷ଆ͔Βͯݟӈ回転ʣ͕ٯʹͳΔ৔߹͸ɺϦーυ線のූ߸ͱ৭͕ҟͳΓ·͢ɻ
���௿Թ༷࢓͸ɺ্هͱҟͳΓ·͢ɻ

Φϓγϣϯ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

結線

J��

技
術
資
料

��d��8 ୯૬モータɾ୯૬Ϩόーγϒϧモータの෇ଐίϯσϯα༷࢓ɾੇ๏
表 +��� 	NN


モータిѹ ίンσンα
଱ɹѹ モータछྨ モータ༰ྔ

ʢ8ʣ モータ枠番 ίンσンα
༰ྔʢЖ 'ʣ

ίンσンα寸法
8 ) 5 % &

���7 ���7

୯૬モータ

�� '4���4 � �� �� �� �� ���
�� '4���. � �� �� �� �� ���

��
'4���- �� �� �� �� �� ���
'4���4 �� �� �� �� �� ���

�� '4���. �� �� �� ���� ���� �
�� '4���- �� �� �� �� �� �

୯૬
レバーシブϧ
モータ

�� '4���4 � �� �� �� �� ���
�� '4���. �� �� ���� ���� ���� ���

��
'4���- �� �� �� �� �� ���
'4���4 �� �� �� �� �� ���

�� '4���. �� �� �� �� �� �
�� '4���- �� �� �� �� �� �

���7注ʣ ���7

୯૬モータ
�� '4���4 ��� �� �� �� �� ���
�� '4���. ��� �� �� ���� ���� �
�� '4���- ��� �� �� �� �� �

୯૬
レバーシブϧ
モータ

�� '4���4 � �� �� ���� ���� �
�� '4���. ��� �� �� �� �� �
�� '4���- � �� �� �� �� �

注ʣ�ϋイϙχοΫの��ʙ��8���7ڃ͸ɺ౎౓対応Ͱ੡͍ͨ͠࡞·͢ɻ

20

W D
E

φ4.3

ビニール電線
UL（1015）
0.53mm2（黒）T

H

95
10

4

図 +��

ผஔ੔ྲྀੇث๏
ʢ��ʙ9�8ʗϒϨʔΩࣜܗɿ4#���4ɺ.#����ʙ���๷ਫܗ༻ʣ

8434
29 5

25.56.5

φ5

20
10
 

4

6
4
4

6

16 2.5

1
1.59.5 5

704
2

1

図 +��

݁ઢ
ίϯσϯαɹ੔ྲྀث

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J�4

技
術
資
料

୺ࢠശ
ྉૣ見දࢿ

HYPONIC
PREST NEO

�� ϓϨετ NEO
表 +��

モータछྨ モータ
༰ྔ モータ枠番 ブレーキ

԰಺形ඪ४༷࢓ ԰֎形ඪ४༷࢓
端子箱छྨ ทࡌܝ 図 端子箱छྨ ทࡌܝ 図

૬モータࡾ

��8 '���4 ແ
ແʢラグ方式ʣ

+�� +��
ʵ��8 '���.

付 +�� +�����8 '���-

���L8 7���4
ແ

थࢷ੡
+�� +��

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7���.
ແ

थࢷ੡
+�� +��

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7���.
ແ

थࢷ੡
+�� +��

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

����L8 7���4
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

プレϛΞϜޮ཰
૬モータࡾ

����L8 /���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /���-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

インバータ༻
૬モータࡾ

���L8 7"���4
ແ

थࢷ੡
+�� +��

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7"���.
ແ

थࢷ੡
+�� +��

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7"���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

インバータ༻
プレϛΞϜޮ཰
૬モータࡾ

����L8 /���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /���-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

཰ޮߴ
૬モータࡾ

���L8 7"���.
ແ

थࢷ੡
+�� +��

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7"���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

୯૬モータ

��8 '4���4 ແ
ແʢラグ方式ʣ

+�� +��

ʵ

��8 '4���.
付 +�� +�����8 '4���-

���L8 74���.
ແ ߯板੡ +�� +������L8 74���.

���L8 74���.

�� ϋΠϙχοΫ
表 +��B

モータछྨ モータ
༰ྔ モータ枠番 ブレーキ

԰಺形ඪ४༷࢓ ԰֎形ඪ४༷࢓
端子箱छྨ ทࡌܝ 図 端子箱छྨ ทࡌܝ 図

૬モータࡾ

��8 '���4

ແ ແʢラグ方式ʣ +�� +�� ʵ��8 '���.

��8
'���-	 注 �


'���4	 注 �


付 ແʢラグ方式ʣ +�� +��� ʵ��8
'���-	 注 �


'���.	注 �


��8 '���-

���L8 7���4
ແ

थࢷ੡
+�� +���

Ξϧϛ੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7���.
ແ

थࢷ੡
+�� +���

Ξϧϛ੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

����L8 7���.
ແ

थࢷ੡
+�� +���

Ξϧϛ੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7���.
ແ

थࢷ੡
+�� +���

Ξϧϛ੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

����L8 7���4
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

注ʣ���枠番��
 ��༻ɺ��枠番��༻ɺ��枠番��༻ɺ��枠番��
 ����༻
� ��端子୆式端子箱΍ɺ端子箱ͳ͠ʢラグ方式ʣモータ༻の端子箱ΛΦプシϣンͰご༻意͍ͯ͠·͢ɻ詳細͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

୺ࢠശ
ྉૣ見දࢿ

HYPONIC
PREST NEO

�� ϋΠϙχοΫ
表 +��C

モータछྨ モータ
༰ྔ モータ枠番 ブレーキ

԰಺形ඪ४༷࢓ ԰֎形ඪ४༷࢓
端子箱छྨ ทࡌܝ 図 端子箱छྨ ทࡌܝ 図

プレϛΞϜޮ཰
૬モータࡾ

����L8 /���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /���4
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /���-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����4
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����4
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

��L8 /����.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

インバータ༻
૬モータࡾ

���L8 7"���4
ແ

थࢷ੡
+�� +���

Ξϧϛ੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7"���.
ແ

थࢷ੡
+�� +���

Ξϧϛ੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7"���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

インバータ༻
プレϛΞϜޮ཰
૬モータࡾ

����L8 /���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /���-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����-
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����4
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 /����.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

཰ޮߴ
૬モータࡾ

���L8 7"���.
ແ

थࢷ੡
+�� +���

थࢷ੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 7"���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

୯૬モータ

��8 '4���4
ແ ແʢラグ方式ʣ +�� +�� ʵ��8 '4���.

��8
'4���-	 注 �


'4���4	 注 �


付 ແʢラグ方式ʣ +�� +��� ʵ��8 '4���.
��8 '4���-

���L8 74���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 74���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

���L8 74���.
ແ

߯板੡
+�� +���

߯板੡
+�� +���

付 +�� +��� +�� +���

୯૬
レバーシブϧ
モータ

��8 '4���4

ແ ແʢラグ方式ʣ +�� +�� ʵ

��8 '4���.

��8
'4���-	 注 �


'4���4	 注 �


��8 '4���.
��8 '4���-

注ʣ���枠番��
 ��༻ɺ��枠番��
 ����༻
� ��端子୆式端子箱΍ɺ端子箱ͳ͠ʢラグ方式ʣモータ༻の端子箱ΛΦプシϣンͰご༻意͍ͯ͠·͢ɻ詳細͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

୺ࢠശ
԰಺ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩແ（ࡾ૬ɺΠϯόータ༻ɺ��8 ʙ ��8 ୯૬）

HYPONIC
PREST NEO

୺ࢠശແ͠

図 +��
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0 ૬モータɾ୯૬モータࡾ ��8ʙ ��8
ϋイϙχοΫ ૬モータɾ୯૬モータɾ୯૬レバーシブϧモータࡾ ��8ʙ ��8

長さ：300

口出し線数
3本 

イメーδߟࢀ
ʢϋイϙχοΫのྫʣ

थࢷ੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +��

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

｜
｜

｜

端子台

M3.5

62

13
.5

28

38
49.5

81.5

7.
5

黒
白

赤

B
1 U

2 V
3 W

B

φ1
2.5

イメーδߟࢀ

थࢷ੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

3 W 黒

2 V 白

1 U 赤

B
B

U
V
W

13
.5

13.5

28

38

28

81.5
49.5

62 36

φ12.
5

φ12.5

イメーδߟࢀ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

߯൘੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ Φプシϣン
モータ༰ྔ

プレスト/&0

૬モータࡾ ����L8 ���L8ʙ ���L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8 ʵ
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8 ���L8ʙ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8 ʵ
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8 ���L8

85
9.8

端子台

0.4kW～1.5kW 2.2kW
M3

M4

23

95
48

U V W N 1 2

100

端子台

23

58

11
1

イメーδߟࢀ

߯൘੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ Φプシϣン
モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ

૬モータࡾ ����L8 ���L8ʙ ���L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ ʵ
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8 ���L8ʙ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ ʵ
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8 ���L8

U 
V 

W 

(mm)

BA BC BL BA BC BL 

kW

三相 
プレミアム効率三相 
インバータ用 

プレミアム効率三相 

インバータ用三相

高効率三相

0.4 - - - 85 95 48 
0.55 
0.75 
1.1 85 95 48

－ 1.5 
2.2 
3.0 
3.7 100 111 58

5.5 

BA 

BC
 

BL
 

23

注ʣ�������L8のޱ出線͸�ຊʹͳΓ·͢ɻ
� ���端子箱のαイζʹΑͬͯɺύοキンの形ঢ়͸ҟͳΓ·͢ɻ

イメーδߟࢀ

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ���L8ʙ ��L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ���L8

122 

13
8 

72
 

43 
イメーδߟࢀ

୺ࢠശ
԰಺ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩແ（ࡾ૬ɺϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ɺΠϯόータ༻）

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

୺ࢠശ
԰಺ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩ෇（ࡾ૬ɺΠϯόータ༻ɺ��8 ʙ ��8 ୯૬）

HYPONIC
PREST NEO

୺ࢠശແ͠

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0 ૬モータɾ୯૬モータࡾ ��8ʙ ��8 注ʣݮ଎ػタイプɾモータ༰ྔݮ଎ൺの૊߹ͤʹ
ΑΓɺ੔ྲྀ͕ثผஔ͖ʹͳΔػछ͕͋Γ·͢ɻϋイϙχοΫ ૬モータɾ୯૬モータࡾ ��8ʙ ��8

長さ：300

口出し線数
5本 

イメーδߟࢀ
ʢϋイϙχοΫのྫʣ

थࢷ੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

7.5

62

M3.5整流器

３ Ｗ 黒

２ Ｖ 白

１ Ｕ 赤

Ｂ
Ｂ

38
32 49.5

13
.5

28

φ12.
5

81.5

端子台

整流器

イメーδߟࢀ

थࢷ੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

62

38
32 49.5

81.5

13
.5
28

φ12.5

整流器

３ Ｗ 黒

２ Ｖ 白

１ Ｕ 赤

Ｂ
Ｂ

整流器

U
V
W

N

イメーδߟࢀ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J�9

技
術
資
料

߯൘੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ Φプシϣン
モータ༰ྔ

プレスト/&0

૬モータࡾ ����L8 ���L8ʙ ���L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8 ʵ
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8 ���L8ʙ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8 ʵ
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8 ���L8

95
48

23

端子台

整流器

1 2 3 4

M3

M4

9.8

U V W N 1 2

85

0.4kW～1.5kW 2.2kW

100

端子台

整流器

‚P ‚Q ‚R ‚S

23

58
11
1

イメーδߟࢀ

߯൘੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ Φプシϣン
モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ

૬モータࡾ ����L8 ���L8ʙ ���L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ ʵ
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8 ���L8ʙ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ ʵ
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8 ���L8

BL
 
BC

BA 

23

U 
V 

W 

１ ２ ３ ４ 

M N 

整流器 

(mm)

BA BC BL BA BC BL 

kW

三相 
プレミアム効率三相 
インバータ用 

プレミアム効率三相 

インバータ用三相

高効率三相

0.4 - - - 85 95 48 
0.55 
0.75 
1.1 85 95 48

－ 1.5 
2.2 
3.0 
3.7 100 111 58

5.5 

注ʣ�������L8のޱ出線͸�ຊʹͳΓ·͢ɻ
� ���端子箱のαイζʹΑͬͯɺύοキンの形ঢ়͸ҟͳΓ·͢ɻ

イメーδߟࢀ

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ���L8ʙ ��L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ���L8

１２ ３４

U1 V1 W1

U2V2
W2

M N

整流器
122

72
13
8

ø43
イメーδߟࢀ

୺ࢠശ
԰಺ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩ෇（ࡾ૬ɺϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ɺΠϯόータ༻）

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

୺ࢠശ
԰಺ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩແɾϒϨーΩ෇（���L8 ʙ ���L8 ୯૬）

HYPONIC
PREST NEO

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
୯૬モータʢブレーキແʣ ���L8ʙ ���L8

ϋイϙχοΫ

電子ガバナスイッチ

BT

BA

KD
BS

BH

BL
BC

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサの取付方向・位置が異なります。

116 147 55.5 61 33 72 23
116 147 55.5 61 33 72 23
109 205 75.5 61 33 69 23

kW BA BC BL BH BS BT KD
0.1
0.2
0.4

(mm)
ブレーキ無

図 +���
対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
ϋイϙχοΫ ୯૬モータʢブレーキ付ʣ ���L8ʙ ���L8

電子ガバナスイッチ

整流器

BA

BT

BH

KD
BS

BL
BC

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサおよび整流器の取付方向・位置が異なります。

116 147 55.5 61 33 72 23
116 147 55.5 61 33 72 23
109 205 75.5 61 33 69 23

kW BA BC BL BH BS BT KD
0.1
0.2
0.4

(mm)
ブレーキ付



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

߯൘੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

端子台

Ｕ Ｖ Ｗ

100

70

13
2

16(G1/2)

イメーδߟࢀ

߯൘੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

注)1 高効率三相モータ0.4kWの電線管サイズは16(G1/2)となります。

100

13
1

75

U
V

W

端子台

22( G 3/4 )
22( G 3/4 )

0.4kW～1.5kW 2.2kW

端子台

123

15
1

87

イメーδߟࢀ

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

୺ࢠശ
԰֎ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩແ（ࡾ૬ɺϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ɺΠϯόータ༻） PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

୺ࢠശ
԰֎ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩແ（ࡾ૬ɺϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ɺΠϯόータ༻ɺ୯૬）

HYPONIC

Ξϧϛ੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

U 
V 
W 

60

85
 

52
 

16(G1/2)

イメーδߟࢀ

߯൘੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ��L8注ʣ�

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ�

૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

KD

BA

BC
BL

U
V

W

(mm)

BA BC BL BA BC BLkW
0.4 - - - 100 131 75
0.55
0.75
1.1 100 131 75

KD

1.5
2.2
3.0
3.7

123 151
－

87

154 184 105

-

22(G3/4)

28(G1)
28(G1)
36(G1 1/4)

5.5

11
7.5

KD
22(G3/4)注)1

注） 1. 高効率三相モータ　0.4kW　KD寸法は16（G1/2）となります。
 2. 5.5kW～11kWは口出線本数が6本となります。
 3. 端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

三相
プレミアム効率三相
インバータ用

プレミアム効率三相

インバータ用三相

高効率三相

イメーδߟࢀ

߯൘੡ϥάࣜ
図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
ϋイϙχοΫ ୯૬モータ ���L8ʙ ���L8

電子ガバナスイッチ

BT
KD

BA
BH

BS

BC

BL

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサの取付方向・位置が異なります。

Z2 Z1

V2

116 164.5 73 63 33 78 G1/2
109 222.5 93 63 33 75 G1/2

kW BA BC BL BH BS BT KD
0.1, 0.2
0.4

(mm)

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

߯൘੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

端子台

整流器

Ｎ Ｕ Ｖ Ｗ

100

70
13
2

１
２
４

16(G1/2)

イメーδߟࢀ

߯൘੡୺ࢠ୆ࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

プレスト/&0

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

注)1 高効率三相モータ0.4kWの電線管サイズは16(G1/2)となります。

１ ２ ３ ４

13
1

75

100 整流器

端子台

22( G 3/4 )
22( G 3/4 )

0.4kW～1.5kW 2.2kW

整流器

端子台

123

‚P ‚Q ‚R ‚S

15
1

87

イメーδߟࢀ

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

୺ࢠശ
԰֎ܗඪ४༷࢓ɹϒϨーΩ෇（ࡾ૬ɺϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ɺΠϯόータ༻） PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J�4

技
術
資
料

୺ࢠശ
԰֎ඪ४༷࢓ɹϒϨーΩ෇（ࡾ૬ɺϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬ɺΠϯόータ༻ɺ୯૬）

HYPONIC

Ξϧϛ੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ
૬モータࡾ ���L8ʙ ���L8

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8ʙ ���L8
૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

整流器

Ｍ 

60

52
 

85
 

１ 
２ 
４ 

Ｕ 
Ｖ Ｗ 

Ｎ 

16(G1/2) 

イメーδߟࢀ

߯൘੡ϥάࣜ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ

ϋイϙχοΫ

૬モータࡾ ����L8
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ��L8注ʣ�

インバータ༻ࡾ૬モータ ���L8
インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ����L8ʙ ���L8注ʣ�

૬モータࡾ཰ޮߴ ���L8

KD

BA

BC
BL

U V W

１ ２ ３ ４

M N

整流器

(mm)

BA BC BL BA BC BLkW
0.4 - - - 100 131 75
0.55
0.75
1.1 100 131 75

KD

1.5
2.2
3.0
3.7

123 151
－

87

154 184 105

-

22(G3/4)

28(G1)
28(G1)
36(G1 1/4)

5.5

11
7.5

KD
22(G3/4)注)1

注） 1. 高効率三相モータ　0.4kW　KD寸法は16（G1/2）となります。
 2. 5.5kW～11kWは口出線本数が8本となります。
 3. 端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

三相
プレミアム効率三相
インバータ用

プレミアム効率三相

インバータ用三相

高効率三相

イメーδߟࢀ

߯൘੡ϥάࣜ
図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
ϋイϙχοΫ ୯૬モータ ���L8ʙ ���L8

電子ガバナスイッチ

BT
KD

BA BH

BS

BC

BL

コンデンサ

注）0.4kWはコンデンサおよび整流器の取付方向・位置が異なります。

整流器

116 164.5 73 63 33 78 G1/2
109 222.5 93 63 33 75 G1/2

kW BA BC BL BH BS BT KD
0.1, 0.2
0.4

(mm)

注ʣࡌܝҎ֎のి線؅αイζΛごر๬の৔߹͸͓໰͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

端子箱

J��

技
術
資
料

୺ࢠശ
԰಺ܗɹΦϓγϣϯ��8）༷࢓ ʙ ��8 ྉࢿࢠ૬ɾ୯૬）ɺѹண୺ࡾ

HYPONIC
PREST NEO

対৅ػछ͸端子箱ແ͕͠ඪ४Ͱ͢ɻ端子箱付͸ご注จ時ʹご͍ͩࣔ͘͞ࢦɻ

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
プレスト/&0ʢΦプシϣンʣ ૬モータɾ୯૬モータʢブレーキ付ɾແʣࡾ ��8ʙ ��8

ϋイϙχοΫʢΦプシϣンʣ
૬モータɾ୯૬モータʢブレーキ付ɾແʣࡾ

��8ʙ ��8
୯૬レバーシブϧモータ

62

19.5
3150.5

12.
5

B
 B
1
 2
 3

U
 V
 W

赤
白
黒

17

32 ※ ブレーキ付の場合は、リード線は
5本となります。

図 +���

対৅ػछ モータछྨ モータ༰ྔ
プレスト/&0ʢΦプシϣンʣ ૬モータɾ୯૬モータʢブレーキ付ɾແʣࡾ ��8ʙ ��8

ϋイϙχοΫʢΦプシϣンʣ
૬モータɾ୯૬モータʢブレーキ付ɾແʣࡾ

��8ʙ ��8
୯૬レバーシブϧモータ

端子台

M3.5

黒
白

赤

B

62

12.5

｜
｜

｜1 U
2 V
3 W

B

50.5 31
19.5

32
17

81.5

注ʣ�4#����ブレーキ付の৔߹͸ɺ੔ྲྀث͸端子箱ʹ಺ଂ͞ΕΔͨΊɺ結線方法͕ඪ४༷࢓ͱҟͳΓ·͢ɻ詳細͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ
� .#����ɺ.#����ブレーキ付の৔߹͸ɺ੔ྲྀث͸ブレーキ部ʹ಺ଂ͍ͯ͠·͢ɻ
� ブレーキ形式͸+��ɺ+��ทΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ

ѹண୺ࢿࢠྉ
表 +��ɹѹண端子ɾ取付ωδαイζ

ൣғ モータ༰ྔ
ѹண端子αイζ

取付ωδαイζ
モータຊମ༻ ブレーキ༻ʢ੔ྲྀ͔ثΒʣ

૬ࡾ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
インバータ༻
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
���7 ڃ

��8ʙ ��8 � � �
���L8ʙ ���L8 �������� �������� .��� ʷ �
����L8ʙ ���L8 ������ ������ .� ʷ �
���L8ʙ ���L8 ��� ������ .� ʷ �
���L8ʙ ��L8 ����� ������ .� ʷ ��

૬ࡾ
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
インバータ༻
プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬
���7 ڃ

��8ʙ ��8 � � �
���L8ʙ ���L8 �������� �������� .��� ʷ �
����L8ʙ ���L8 ������ ������ .� ʷ �
�L8ʙ ���L8 ��� ������ .� ʷ �
���L8ʙ ���L8 ��� ������ .� ʷ ��
��L8 ����� ������ .� ʷ ��

インバータ༻ࡾ૬
૬ࡾ཰ޮߴ
���7 ڃ

���L8ʙ ���L8 �������� �������� .��� ʷ �

���L8 ������ ������ .� ʷ �
インバータ༻ࡾ૬
૬ࡾ཰ޮߴ
���7 ڃ

���L8ʙ ���L8 �������� �������� .��� ʷ �

���L8 ������ ������ .� ʷ �
୯૬
୯૬レバーシブϧ

��8ʙ ��8 � � �
���L8ʙ ���L8 �������� �������� .��� ʷ �
���L8 ������ ������ .� ʷ �

注ʣαイζの͕͋ࡌهΔ΋の͸ɺѹண端子ɾ取付ωδΛ付ଐ͍ͯ͠·͢ɻ
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J��
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୺ࢠശ
औ෇方޲ɺҾग़ޱ方޲（ϓϨετ NEO） PREST NEO

୺ࢠശऔ෇方޲ɾҾग़ޱ方޲ͱه༷࢓߸
モータの端子箱取付ҐஔٴͼҾ出方向͸ɺඪ४取付方向͔Β �� の˃ϐονͰ変ߋՄೳͰ͢ɻご注จのࡍ͸ɺه༷࢓߸のԼ �ܻʢ�ɺ�ܻ໨ʣͰ
表͞Ε·͢のͰɺごࢦఆ͍ئ·͢ɻ図 +��� ʹ੡࡞ՄೳͳҐஔɾҾ出ޱ方向の૊߹ͤΛࣔ͠·͢ɻ
ͳ͓ɺ੡඼出荷ޙの変ߋ͸Ͱ͖·ͤΜɻ·ͨɺ͓٬༷͕ごࣗ਎Ͱ向͖Λ変͑Δ͜ͱ΋Ͱ͖·ͤΜのͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ

図の中のアルファベット（LA、BBなど）は、
仕様記号の5、6桁目（＊＊＊＊○○）を
表しています。

Ａ式 B式

C式 D式

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの出力軸側）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

フランジ取付形
（ZNFM）

脚取付形
（ZNHM）

: 引出口方向

: 引出口方向

TA

BA

LA RA

屋内形
基準位置

TA

BA

LA RA

TC

BC

RC

TC

BC

RCLC LC

TB

BB

LB RB

屋外形
基準位置

TB

BB

LB RB

TD

BD

RD

TD

BD

RDLD LD

屋内形
基準位置

屋外形
基準位置

図 +���

注ʣ����্図͸ギヤモータ出力軸͔Βͨݟ向͖Λ͍ࣔͯ͠·͢ɻ
�����8ҎԼͱ中空軸():.タイプの৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ
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୺ࢠശ
औ෇方޲ɺҾग़ޱ方޲（ϋΠϙχοΫ）

HYPONIC

୺ࢠശऔ෇方޲ɾҾग़ޱ方޲ͱه༷࢓߸
௚ަ࣠ϋΠϙχοΫΪϠϞʔλʢ9�8ҎԼʣ
モータの端子箱取付ҐஔٴͼҾ出方向͸ɺඪ४取付方向͔Β �� の˃ϐονͰ変ߋՄೳͰ͢ɻご注จのࡍ͸ɺه༷࢓߸のԼ �ܻʢ�ɺ�ܻ໨ʣͰ
表͞Ε·͢のͰɺごࢦఆ͍ئ·͢ɻ図 +��� ʙ +��� ʹ੡࡞ՄೳͳҐஔɾҾ出ޱ方向の૊߹ͤΛࣔ͠·͢ɻ
ͳ͓ɺ੡඼出荷ޙの変ߋ͸Ͱ͖·ͤΜɻ·ͨɺ͓٬༷͕ごࣗ਎Ͱ向͖Λ変͑Δ͜ͱ΋Ͱ͖·ͤΜのͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ

A式 D式

A式 B式

図J125

図J128

図J127

図J126: 引出口方向

LX

BX

TX

RX

屋内形
基準位置

: 引出口方向

LA

BA

TA

RA

オプション
基準位置

: 引出口方向

LD

BD

RD

TD

: 引出口方向

LA

BA

RA

TA

LB

BB

TB

RB

オプション
基準位置

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

LC

BC

RC

TC

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側）

RNFMの軸出
Lは適用不可（ ） RNFMの軸出

Rは適用不可（ ）

: 引出口方向

LD

BD

RD

TD

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

LB

BB

TB

RB

防水形
基準位置

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側）

LC

BC

TC

RC

TC

図中のアルファベット（TX, BB）などは、仕様記号の5、6桁目（＊＊＊＊○○）を表しています。

90W以下
屋内形
オプション
アルミ製
端子箱付

90W以下
防水形

キャプタイヤ
ケーブル式

C式 D式

B式 C式

90W以下
屋内形
標準

（端子箱無し）

90W以下
屋内形
オプション
樹脂製
端子箱付

注ʣ�軸出方向の-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺモータଆ͔Βͨݟ向͖Λࣔ͠·͢ɻ·ͨɺ端子箱取付Ґஔの-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺ出力ଆ͔Βͨݟ向͖
Λࣔ͠·͢のͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ
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୺ࢠശ
औ෇方޲ɺҾग़ޱ方޲（ϋΠϙχοΫ）

HYPONIC

୺ࢠശऔ෇方޲ɾҾग़ޱ方޲ͱه༷࢓߸
௚ަ࣠ϋΠϙχοΫΪϠϞʔλʢ���L8Ҏ্ʣ
モータの端子箱取付ҐஔٴͼҾ出方向͸ɺඪ४取付方向͔Β �� の˃ϐονͰ変ߋՄೳͰ͢ɻご注จのࡍ͸ɺه༷࢓߸のԼ �ܻʢ�ɺ�ܻ໨ʣͰ
表͞Ε·͢のͰɺごࢦఆ͍ئ·͢ɻ図 +��� ʙ +��� ʹ੡࡞ՄೳͳҐஔɾҾ出ޱ方向の૊߹ͤΛࣔ͠·͢ɻ
ͳ͓ɺ੡඼出荷ޙの変ߋ͸Ͱ͖·ͤΜɻ·ͨɺ͓٬༷͕ごࣗ਎Ͱ向͖Λ変͑Δ͜ͱ΋Ͱ͖·ͤΜのͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ

A式 B式

A式 B式

LA

BA

RA

: 引出口方向

TA

LB

TB

BB

RB

屋内形
屋外形

安全増防爆形
防水形( IP65 )
基準位置

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

LC

TC

RC

BC

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側）

LD

BD

RD

: 引出口方向

TD

: 引出口方向

BA

TA

LA

屋内形
基準位置

（単相モータを除く） （単相モータを除く）

軸出方向

RA

屋内形
基準位置

軸出方向
L  T R

BB

TB

LB

屋外形
安全増防爆形
防水形( IP65 )

軸出方向

RB

軸出方向
L  T R

基準位置

屋外形
安全増防爆形
防水形

単相モータ 単相モータ
( IP65 )

基準位置

: 引出口方向が図の向こう側(モータの反負荷側）

BC

TC

LC RC

: 引出口方向が図の手前側(ギヤモータの低速軸側） : 引出口方向

BD

TD

RDLD

図中のアルファベット（TX, BB）などは、仕様記号の5、6桁目（＊＊＊＊○○）を表しています。

C式 D式

 標準
オプション
中空軸

RNYMタイプ

C式 D式

 標準
オプション

フランジ取付
RNFMタイプ
（軸出L, R）

脚取付
RNHMタイプ
（軸出L, R, T）

図J129

図J130

注ʣ�軸出方向の-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺモータଆ͔Βͨݟ向͖Λࣔ͠·͢ɻ·ͨɺ端子箱取付Ґஔの-ʢࠨʣɺ3ʢӈʣ͸ɺ出力ଆ͔Βͨݟ向͖
Λࣔ͠·͢のͰɺご注意͍ͩ͘͞ɻ
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モータϑΝϯଆ（൓ෛՙଆ）ઃஔ৚݅
ΪϠϞʔλͷऔ෇εϖʔεͷઃܭʹ౰ͨΓɺԼੇه๏Λྀ͍ͩ͘͞ߟɻ
ʢ�ʣ'"寸法ʜ装ஔ据͑付͚ঢ়ଶͰɺフΝンカバー΋͘͠͸ブレーキカバーΛ取Γ֎ͨ͢Ίʹඞཁͳ寸法ɻ
ʢ�ʣ'# 寸法ʜ通෩Λ࠷ྀͨ͠ߟখスϖースɻ

表 +��� 	NN

༷࢓ ૬モータࡾ プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ

インバータ༻プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ
インバータ༻ࡾ૬モータ
૬モータࡾ཰ޮߴ

୯૬モータ
୯૬レバーシブϧモータ

ブレーキແ ブレーキ付 ブレーキແ ブレーキ付 ブレーキແ ブレーキ付 ブレーキແ ブレーキ付
モータ༰ྔ '" '# '" '# '" '# '" '# '" '# '" '# '" '# '" '#

��8 �� �� �� ��
��8 �� �� �� ��

˔ ��8 �� �� �� �� �� ��
˔ ��8 �� ��
��8 �� ��
��8 �� �� �� �� ��
��8 �� �� �� �� ��
���L8 �� �� �� �� �� �� �� �� ��
���L8 �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��
����L8 �� �� �� ��
���L8 �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��
����L8 �� �� �� ��
����L8 �� �� ��� ��
���L8 �� �� ��� ��
���L8 �� �� ��� ��
���L8 �� �� ��� ��
���L8 �� �� ��� ��
���L8 �� �� ��� ��
���L8 �� �� ��� ��
���L8 �� �� ��� ��
��L8 �� �� ��� ��

注ʣ����˔ҹ͸ϋイϙχοΫݮ଎ػの枠番��ɺ��༻モータの৔߹Ͱ͢ɻ
� ���安全૿防ര形のプレスト/&0の出力軸Լ向͖ɺϋイϙχοΫのモータ軸Լ向͖の৔߹ɺ���L8Ҏ্͸フΝンカバーʹ保護カバー͕付͘

ͨΊɺ'"寸法͕変ΘΓ·͢ɻ詳細͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ

FA or FB
壁

図 +���
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Πϯόータۦಈʹ͍ͭͯ HYPONIC
PREST NEO

モータの஫ҙ఺ڃ ���7 ��
ɾ� *(#5 Λ࢖༻ͨ͠ 18.方式のインバータ͸ɺߴѹのαーδిѹΛモータ端子ʹൃੜͤ͞ɺモータר線のઈԑྼԽΛҾ͖͜͢͜ىͱ͕͋Γ·
͢ɻ特ʹ ���7 Ͱέーブϧ͕௕͍時ʢ��NҎ্ʣͳͲʹ͸ɺ����7ڃ Λ௒͑Δαーδిѹ͕ൃੜ͢Δ͜ͱ͕͋Γ·͢のͰɺͦのΑ͏ͳ৔߹
͸インバータͱモータؒʹ -$3 フΟϧタ·ͨ͸出力ଆަྲྀϦΞΫトϧͳͲΛઃஔ͠ɺαーδిѹΛ཈੍͍ͯͩ͘͠͞ɻ

ɾ� ���7 ඞཁͱͳΓ·͢のͰɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ͕ࡦ૬モータΛインバータ駆動͢Δ৔߹͸ɺモータのઈԑ対ࡾ཰ޮߴ૬モータɾࡾのڃ

�� ギヤモータΛΠϯόータۦಈ͢Δ場合の஫ҙ఺
���7�G Ͱͷӡసޚ੍
7�G ৔߹ɺ௿଎時のトϧΫのิঈͱ͠͏ߦͰインバータӡ転Λޚ੍
ͯブーストௐ੔Λ͏ߦඞཁ͕͋Γ·͢ɻ
ブーストのઃఆྔ͕͍ߴͱモータ͕աྭ࣓ͱͳΔͨΊɺෛ荷のঢ়
ଶʹΑΓաෛ荷ɾաిྲྀトϦοプͱͳΔ͜ͱ͕͋Γ·͢ɻ
͜のΑ͏ͳ৔߹ɺブーストのઃఆྔΛదਖ਼ʹԼ͛Δ͜ͱͰਖ਼ৗӡ
転ͱͳΓ·͢ɻ

���ηϯαϨεϕΫτϧ੍ޚʹΑΔӡస
ɾモータఆ਺のύラメータΛインバータʹઃఆ͢Δ͜ͱʹΑΓɺモ
ータ特性͕ࣗ動తʹௐ੔͞ΕΔͨΊɺブーストௐ੔͕ෆཁͰ͢ɻ
ɾモータఆ਺Λϕースʹͯ͠ɺిྲྀのϕΫトϧԋ算Λͨ͏ߦΊɺෛ
荷ঢ়ଶʹ߹Θͤͨ࠷దͳӡ転͕ՄೳͱͳΓ·͢ɻ

ブ
ー
ス
ト

出
力
電
圧（
V
）

6060
周波数（Hz）

図 +���

ఈप೾਺ʢ��)[ʣΛ௒͑Δप೾਺ҬͰͷӡసج���
গ͠·͢ɻݮ回転ʹͳΔʹͭΕͯߴఈप೾਺Λ௒͑Δप೾਺Ҭ͸ɺఆ出力ӡ転ʹͳΓ·͢ɻͦのͨΊɺトϧΫ͸ج

4��ϞʔλԹ౓্ঢʹ͍ͭͯ
ͳΓ·͢ɻͦのཧ༝͸͘ߴの৔߹ͱൺֱͯ͠ɺモータのԹ౓্ঢ͕ݯి༺૬モータΛインバータͰՄ変଎ӡ転͢Δ৔߹ɺ঎ࡾ
ɾ�出力೾形ʹΑΔӨڹɾɾɾインバータ出力͸ɺਖ਼ݭ೾̢̥̬೾形のͨΊଛࣦ෼ͱͳΔߴௐ೾੒෼ΛؚΜͰ͍ΔͨΊͰ͢ɻ
ɾ�௿଎ӡ転時のモータ冷却ޮՌのݮগɾɾɾモータの回転਺͕௿͘ͳΔͱɺ冷却フΝンの෩ྔ͕ݮগ͢ΔͨΊͰ͢ɻ

���ͦͷଞ
ɾ�ギヤモータのબఆʹ͸ɺڐߴ࠷༰回転਺ʢબఆ表ࢀরʣのݕ౼͕ඞཁͰ͢ɻ
ɾ�ご注จのࡍʹɺඞͣインバータӡ転Λ͜͏ߦͱΛご͍ͩࣔ͘͞ࢦɻ
ɾ�ブレーキ付モータΛ௿଎Ͱ௕時ؒӡ転͢Δ৔߹ɺ冷却フΝンのޮՌ͕௿Լ͠·͢ɻͦのͨΊブレーキのԹ౓্ঢ͕૿Ճ͠ӡ転৚੍͕݅
ΕΔ৔߹͕͋Γ·͢のͰɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ͞ݶ

�� 7�G のτϧΫಛੑ࣌ӡసޚ੍
౰ࣾ੡インバータͰ 7�G のトϧΫ特性のӡ転͕ՄೳͱͳΓ·͢ɻه৔߹ɺ౰ࣾ੡モータͱの૊߹ΘͤͰԼͨͬߦӡ転Λޚ੍

表 +��
モータ༰ྔ
	L8
 インバータ༻ࡾ૬モータ インバータ༻

プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ૬モータࡾ

��� ʙ ��� 特性 "
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ ʵ 特性 #

௿ݮトϧΫ特性
����

ʵ
���� ʙ ��� 特性 "

ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ ʵ

短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

150

100

50
40

0 6 60 120 注）

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

95～100
80～90

40～60
35～45

0 6 20～30 60 120

200V (400V)

220V (440V)

注）

特性 " 特性 #

༰प೾਺注ʣڐߴ࠷ ɿબఆ表のڐߴ࠷༰回転਺Λ௒͑Δप೾਺Ͱのӡ転͸Ͱ͖·ͤΜɻ
બఆ表ʹڐߴ࠷༰回転਺の͕ࡌهແ͍形式の৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ

࿈ଓӡ転トϧΫ ɿ࿈ଓӡ転時ʹɺモータのԹ౓্ঢΛ規格஋Ҏ಺ʹ཈͑ͯӡ転Ͱ͖Δڐ༰トϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
୹時ؒ࠷େトϧΫ ɿ୹時ؒʢ�෼Ҏ಺ʣʹモータ͕出力Ͱ͖Δ࠷େトϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
)1表ࣔの৔߹͸ɺL8ʹಡΈସ͍͑ͯͩ͘͞ʢ#��ɺ%��ทࢀরʣɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

インバータ
駆動

J9�

技
術
資
料

Πϯόータۦಈʹ͍ͭͯ HYPONIC
PREST NEO

�� ηϯαϨεϕΫτϧ੍ޚӡస࣌のτϧΫಛੑ
౰ࣾ੡インバータͰηンαレスϕΫトϧ੍ޚӡ転Λͨͬߦ৔߹ɺ౰ࣾ੡モータͱの૊߹ΘͤͰԼهのトϧΫ特性のӡ転͕ՄೳͱͳΓ·͢ɻ
モータ༰ྔʹΑͬͯఆトϧΫൣғ͸ҟͳΓ·͢ɻ

表 +��
モータ༰ྔ
	L8
 インバータ༻ࡾ૬モータ インバータ༻

プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ ૬モータࡾ ద༻インバータ
ʢηンαレスϕΫトϧ੍ޚʣ

��� ʙ ��� 特性 $
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ

ʵ

特性 $
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ

)'����
ʢ��� ʙ ���L8ʣ

)'����/&0
ʢ��� ʙ ���L8ʣ

����
ʵ

特性 %
ఆトϧΫ特性ʢ�� ʙ ��)[ʣ

���� ʙ ��� 特性 &
ఆトϧΫ特性ʢ�ʙ ��)[ʣ ʵ

200 短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
） 150

100

50
40

0 6 40 60 120 注）

200 短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
） 150

100
80

50
40

0 6 20 40 60 120注）

特性 $ 特性 %

170 短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
） 150

100

50
40

0 3 40 60 120 注）

特性 &

༰प೾਺注ʣڐߴ࠷ ɿબఆ表のڐߴ࠷༰回転਺Λ௒͑Δप೾਺Ͱのӡ転͸Ͱ͖·ͤΜɻ
બఆ表ʹڐߴ࠷༰回転਺の͕ࡌهແ͍形式の৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ

࿈ଓӡ転トϧΫ ɿ࿈ଓӡ転時ʹɺモータのԹ౓্ঢΛ規格஋Ҏ಺ʹ཈͑ͯӡ転Ͱ͖Δڐ༰トϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
୹時ؒ࠷େトϧΫ ɿ୹時ؒʢ�෼Ҏ಺ʣʹモータ͕出力Ͱ͖Δ࠷େトϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
)1表ࣔの৔߹͸ɺL8ʹಡΈସ͍͑ͯͩ͘͞ʢ#��ɺ%��ทࢀরʣɻ



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

インバータ
駆動

J9�

技
術
資
料

Πϯόータۦಈʹ͍ͭͯ HYPONIC
PREST NEO

�� ւ֎༷࢓ϓϨϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータのτϧΫಛੑ
౰ࣾ੡ւ֎༷࢓プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータΛ౰ࣾ੡インバータʢ7�G のトϧΫ特ه৔߹ɺԼͨͬߦʣͰӡ転ΛޚɺηンαレスϕΫトϧ੍ޚ੍
性ͱͳΓ·͢ɻ
����L8のトϧΫ特性͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ
インバータɾモータ༰ྔʹΑͬͯఆトϧΫൣғ͸ҟͳΓ·͢ɻ���� ʙ ���L8جఈप೾਺ ��)[ ӡ転の৔߹͸ɺ�ʙ ��)[ の࿈ଓӡ転トϧΫ͕
���ͱͳΓ·͢ɻ
��� ʙ ��L8ブレーキ付͸ɺ�ʙ ��)[ の࿈ଓӡ転トϧΫ͕ ���ͱͳΓ·͢ɻ詳細͸ごরձ͍ͩ͘͞ɻ

表 +��

モータ༰ྔ
	L8


プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬モータ
ఈप೾਺ج ��)[

ఈप೾਺ج ��)[インバータͱモータの
༰ྔ͕ಉ͡৔߹

インバータ༰ྔΛ
モータΑΓ �αイζ
େ͖ͨ͘͠৔߹

���ɺ���
特性 )

ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[ʣ

特性 )
ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[ʣ 特性 "

ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[ʣ

���� ʙ ��
特性 (

ఆトϧΫ特性
ʢ�ʙ ��)[����ʣ

特性 )
ఆトϧΫ特性
ʢ�� ʙ ��)[ʣ

短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

150

80

50
40

0 5 50 100 注）

短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

150

100

50
40

0 6 60 120 注）

特性( 特性 "

短時間最大トルク

連続運転トルク

周波数（Hz）

ト
ル
ク
（
％
）

150

80
95

50
40

0 5 10 50 100

100

0.55～5.5kW
7.5、11kW
0.2、0.4kW

注）

特性)

モータ༰ྔ
ʢL8ʣ

प೾਺注ʣߴ࠷༰ڐ

ఈप೾਺ج ��)[

ఈप೾਺ج ��)[インバータͱモータの
༰ྔ͕ಉ͡৔߹

インバータ༰ྔΛ
モータΑΓ �αイζ
େ͖ͨ͘͠৔߹

��� ʙ �� ���)[ ���)[ ���)[

༰प೾਺注ʣڐߴ࠷ ɿબఆ表のڐߴ࠷༰回転਺Λ௒͑Δप೾਺Ͱのӡ転͸Ͱ͖·ͤΜɻ
બఆ表ʹڐߴ࠷༰回転਺の͕ࡌهແ͍形式の৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ

࿈ଓӡ転トϧΫ ɿ࿈ଓӡ転時ʹɺモータのԹ౓্ঢΛ規格஋Ҏ಺ʹ཈͑ͯӡ転Ͱ͖Δڐ༰トϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
୹時ؒ࠷େトϧΫ ɿ୹時ؒʢ�෼Ҏ಺ʣʹモータ͕出力Ͱ͖Δ࠷େトϧΫ஋Λࣔ͠·͢ɻ
)1表ࣔの৔߹͸ɺL8ʹಡΈସ͍͑ͯͩ͘͞ʢ#��ɺ%��ทࢀরʣɻ
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出力軸
回転方向
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取付時の
ご注意
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プラグイン
シャフト
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モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

J9�

技
術
資
料.E.O

HYPONIC
PREST NEO



モータ部

共通

潤滑

スラスト
荷重

慣性
モーメント

出力軸
回転方向

軸詳細
寸法

取付時の
ご注意

中空軸
資料

プラグイン
シャフト

枠番変遷

モータ
形式

モータ
特性表

ブレーキ部

結線

端子箱

モータ
据付寸法

インバータ
駆動

保護方式
冷却方式

規格対応

塗装
防錆

計算方法

構造図

ギヤ部

銘板

出力軸
安全カバー

モータ部

保護方式
冷却方式

J94

技
術
資
料

อޢ方ࣜɹྫྷ٫方ࣜ HYPONIC
PREST NEO

อޢ方ࣜ
ୈه�߸ɹਓମٴͼݻ形ҟ෺ʹؔ͢Δ保護方式

��の૊߹ͤʹΑͬͯ෼ྨ͠·͢ɻ	+*4�$�����
ୈه�߸ɹਫのਁೖʹ対͢Δ保護方式

表 +��ɹモータの保護方式ͱ౰ࣾの対応
ୈ ߸ه�
ୈ �形式໊

ୈ ߸ه�
ୈ �形式໊

�
ແ保護形

�
防ణ形

�
防Ӎ形

�
防·ͭ形

�
防෾ྲྀ形

�
防೾࿘形

�
防ਁ形

�
ਫ中形

��ʢແ保護形ʣ *1�� ʷ ʷ ʷ ʷ
��ʢ൒保護形ʣ *1�� *1��4 ʷ ʷ ʷ
��ʢ保護形ʣ *1�� *1��4 *1��4 *1�� ʷ ʷ ʷ
��ʢ全ด形ʣ ʷ *1�� *1��
��ʢ防͡Μ形ʣ ʷ *1�� *1�� *1��
��ʢ׬全ͳ防͡Μ形ʣ ʷ *1�� *1��

注ʣ�� ʷҹ͸ɺ૊߹ͤの੒ཱ͠೉͍΋のͰ͢ɻ
�� �಺͸ॅ༑੡ඪ४੡ൣ࡞ғͰ͢ɻ
�� ௚઀͍ڧ෩Ӎʹ͞Β͞ΕΔ৔߹΍ਫ͕සൟʹ͔͔Δ৔߹͸ɺ保護方式Λྀ͠ߟͳ͚Ε͹ͳΒͳ͍৔߹͕͋Γ·͢のͰごরձ͍ͩ͘͞ɻ
�� ඪ४モータの保護方式͸ɺ԰಺ɾ԰֎ͱ΋*1��ͱͳ͓ͬͯΓ·͕͢ɺ԰಺形ͱ԰֎形Ͱ͸構造͕ҟͳΓ·͢のͰɺ԰֎ʹઃஔ͞ΕΔ৔
߹ʹ͸԰֎形Λごࢦఆ͍ͩ͘͞ɻ

表 +��ɹୈ �਺هࣈ߸の౳ڃ
形ɹ式 ߸ɹه આɹɹ໌

ແ保護形 � ਓମの઀৮ɺݻ形ҟ෺の৵ೖʹ対ͯ͠ɺ特ผの保護Λ͍ͯ͠ͳ͍構造ɻ

൒保護形 � ਓମのେ͖͍部෼ɺྫ͑͹ɺख͕ػͯͬޡ಺の回転部෼ຢ͸ಋి部෼ʹ৮Εͳ͍Α͏ʹͨ͠構造ɻ��NN
形ҟ෺͕৵ೖ͠ͳ͍Α͏ʹͨ͠構造ɻݻΛ௒͑Δܘ

保護形 � 形ҟ෺͕৵ೖ͠ͳݻ಺の回転部෼ຢ͸ಋి部෼ʹ৮Εͳ͍Α͏ʹͨ͠構造ɻ��NNΛ௒͑ΔػͳͲ͕ࢦ
͍Α͏ʹͨ͠構造ɻ

全ด形 �
খްΈ͕࠷খ෯ຢ͸࠷ɺి線ͳͲ۩޻ �NNΑΓେ͖͍΋の͕ɺػ಺の回転部෼ຢ͸ಋి部෼ʹ৮Εͳ͍
Α͏ʹͨ͠構造ɻ�NNΛ௒͑Δݻ形ҟ෺͕৵ೖ͠ͳ͍Α͏ʹͨ͠構造ɻͨ ͩ͠ഉਫ͓݀Αͼ֎ઔのޱؾٵɺ
ഉޱؾ͸ه߸ �の構造ͰΑ͍ɻ

防͡Μ形 � ͍͔ͳΔ෺ମ΋ɺػ಺の回転部෼ຢ͸ಋి部෼ʹ৮Εͳ͍Α͏ʹͨ͠構造ɻਖᆍの৵ೖΛۃ力防͠ࢭɺͨ
ͱ͑৵ೖͯ͠΋ਖ਼ৗͳӡ転ʹࢧো͕ͳ͍Α͏ʹͨ͠構造ɻ

全ͳ防͡Μ形׬ � ਖᆍ͕಺部ʹ৵ೖ͠ͳ͍Α͏ʹͨ͠構造ɻ

表 +��ɹୈ �਺هࣈ߸の౳ڃ
形ɹ式 ߸ɹه આɹɹ໌

ແ保護形 � ਫのਁೖʹ対ͯ͠特ผの保護Λ͍ͯ͠ࢪͳ͍構造ɻ
防ణ形 � Ԗ௚͔Β �� ʄҎ಺の方向ʹམԼ͢ΔਫణʹΑͬͯ༗֐ͳӨڹΛड͚ͳ͍構造ɻ
防Ӎ形 � Ԗ௚͔Β �� ʄҎ಺の方向ʹམԼ͢ΔਫణʹΑͬͯ༗֐ͳӨڹΛड͚ͳ͍構造ɻ
防·ͭ形 � ͍͔ͳΔ方向͔ΒのਫణʹΑͬͯ΋༗֐ͳӨڹΛड͚ͳ͍構造ɻ
防෾ྲྀ形 � ͍͔ͳΔ方向͔Βの෾ྲྀʹΑͬͯ΋༗֐ͳӨڹΛड͚ͳ͍構造ɻ
防೾࿘形 � ͍͔ͳΔ方向͔Βの͍ڧ෾ྲྀʹΑͬͯ΋༗֐ͳӨڹΛड͚ͳ͍構造ɻ
防ਁ形 � Λड͚ͳ͍構造ɻڹͳӨ֐ఆのਫਂɺ時ؒʹͯਫ中ʹਁ͠ɺͨͱ͑ਫ͕ਁೖͯ͠΋༗ࢦ
ਫ中形 � ਫ中ʹͯਖ਼ৗʹӡ転Ͱ͖Δ構造ɻ

例）IP －

SM

5 4 □

水の浸入に対する保護方式：防まつ形
人体及び固定形異物に関する保護方式：防じん形
IEC－規格の略

S 水浸入に対する保護方式の試験をモータの停止中に行う場合
M 水浸入に対する保護方式の試験をモータの回転中に行う場合
S.Mの表示のない場合 停止中及び回転中について試験を行う

ྫྷ٫方ࣜ
表 +��

֎ඃ構造 +*4 規格 *&$ 規格
保護形ʢࣗ冷形ʣ *$�� *$��
保護形ʢ֎ઔ形ʣ *$�� *$��
全ดࣗ冷形�5&/7 *$��� *$���
全ด֎ઔ形�5&'$ *$��� *$���
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ओͳࠃ಺֨ن
	�
�回転ిػؾց全ൠ
� +*4 $ ������������ 回転ిػؾցʵୈ �部ɿఆ格ٴͼ特性
� +*4 $ ������������ 回転ిػؾցʵୈ �部ɿ֎ඃ構造ʹΑΔ保護方式の෼ྨ
� +*4 $ ������������ 回転ిػؾցʵୈ �部ɿ冷却方式ʹΑΔ෼ྨ
� +&$����������� 回転ిػؾցҰൠ
� +&. ���������� ి動ػఆ格出力のඪ४

	�
Ұൠػ૬༠ಋి動ࡾ�
� +*4 $ ���������� Ұൠ༻௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػ
� +*4 $ ���������� ػ૬͔ご形༠ಋి動ࡾ཰௿ѹޮߴ
� +*4 $ ���������� ௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػʵ௿ѹトοプランφーモータ
� +&$����������� ༠ಋػ

	�
方法ɾ特性算ఆ方法ݧࢼ�
� +*4 $ ���������� Ұൠ༻௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػ
� +*4 $ ���������� ػ૬͔ご形༠ಋి動ࡾ཰௿ѹޮߴ
� +*4 $ ���������� ௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػʵ௿ѹトοプランφーモータ
� +*4 $ �������������� 回転ిػؾցʵୈ ��� 部ɿ୯Ұ଎౓ࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػのଛࣦٴͼޮ཰の算ఆ方法
� +*4 $ ������������� 回転ిػؾցʵୈ �� 部ɿ୯Ұ଎౓ࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػのޮ཰Ϋラスʢ*& ίーυʣ
� +&$����������� ༠ಋػ

	�
�寸法
� +&. ���������� Ұൠ༻௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػの寸法
� +&. ���������� Ұൠ༻フランδ形௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػの寸法
� +*4 $ ���������� Ұൠ༻௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػ
� +*4 $ ���������� ػ૬͔ご形༠ಋి動ࡾ཰௿ѹޮߴ
� +*4 $ ���������� ௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػʵ௿ѹトοプランφーモータ

	�
�防ര構造
� +*4 $ ���������� Ұൠ༻ిثػؾの防ര構造通ଇ
� +*4 $ ���������� Ұൠ༻ిثػؾの防ര構造ݧࢼ方法
� +*4 $ ���������� ి力༻ిثػؾの防ര構造
� 53����������� 防രؾ਑ʵΨスৠࢦઃඋ防രؾ৔ి޻
� 53����������� ਑ɹୈ̍ฤʵ૯ଇࢦ੔߹ٕज़ࡍࠃ਑ʵࢦઃඋ防രؾ৔ి޻
� 53����������� ਑ɹୈ̎ฤʵ଱ѹ防ര構造ࢦ੔߹ٕज़ࡍࠃ਑ʵࢦઃඋ防രؾ৔ి޻
� 53����������� ਑ɹୈ̑ฤʵ安全૿防ര構造ࢦ੔߹ٕज़ࡍࠃ਑ʵࢦઃඋ防രؾ৔ి޻

	�
�ͦのଞ
� +*4 $ ���������� ͼ଱೤性ධՁٴઈԑの଱೤Ϋラスؾి
� +&$����������� ઈԑの଱೤Ϋラス͓Αͼ଱೤性ධՁؾి
� +&. ���������� Ұൠ༻௿ѹࡾ૬͔ご形༠ಋి動ػの૽Իレϕϧ
� +*4 $ ���������� Ұൠ༻୯૬༠ಋి動ػ

規格໊
+&$�ɿిֶؾձిؾ規格ௐࠪձඪ४規格
+*4�ɿ೔ຊۀ޻規格
+&.�ɿ೔ຊిۀ޻ػձ規格

ओͳւ֎֨ن
ւ֎ͰギヤモータΛご࢖༻の͓٬༷向͚ͱͯ͠ɺΦプシϣンͰ֤ւ֎規格༷࢓Λご༻意͍ͯ͠·͢ɻ
,ষΛごࢀর͍ͩ͘͞ɻ

ରԠ֨ن HYPONIC
PREST NEO
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�� ඪ४ృ૷࣭
表 +��

छػ ૉ஍ௐ੔のఔ౓

塗装のछྨ
塗
装
日
数

塗装༷࢓

耐
候
性

耐
没
水
性

耐
油
性

耐
酸
性

耐
ア
ル
カ
リ
性

耐
熱
性
℃

༻్
෼ྨ 塗装ܥ

注ʣ�
回਺

ʢ߹計ບѹЖNʣ Ұൠ໊শ

αーϘモータ༻
ೖ力ϗϩー形
Ҏ֎のػछ

ரమ
߯板
Ξϧϛ

ʜ
ʜ
ʜ

̍छέレン
̎छέレン
̎छέレン

ඪ४塗装 ϙϦΤスςϧܥ � �
ʢ໿ �� ʙ ��ʣ

೤ߗԽ性
คମ塗料 ˕ ˕ ˓ ˚ ˚

���

ඪ४తͳ
༻్

ரమ
߯板
Ξϧϛ

ʜ
ʜ
ʜ

̍छέレン
̎छέレン
̎छέレン

ඪ४塗装 ΞΫϦϧ
΢レタンܥ � �

ʢ໿ �� ʙ ��ʣ
ΞΫϦϧ
΢レタンथࢷ ˕ ˚ ˚ ˖ ˖ ඪ४తͳ

༻్

αーϘモータ༻
ೖ力ϗϩー形

ரమ
߯板
Ξϧϛ

ʜ
ʜ
ʜ

̍छέレン
̎छέレン
̎छέレン

ඪ४塗装 ΞΫϦϧ
΢レタンܥ � �

ʢ໿ �� ʙ ��ʣ
ΞΫϦϧ
΢レタンथࢷ ˕ ˚ ˚ ˖ ˖ ඪ४తͳ

༻్

注ʣ����ரమɺ߯板部඼͸Լ塗Γ塗装ͰプライϚーΛ޻ࢪɻ
���ඪ४৭Ҏ֎͸ΞΫϦϧ΢レタンܥ塗装Λ޻ࢪɻ

�� ඪ४ృ૷৭
表 +��

ɹɹछػ ඪ४৭

αーϘモータ༻
ೖ力ϗϩー形
Ҏ֎のػछ

Ϛンηϧɹ�:���ɹ૬౰ʢۙࣅ஋ʣ
安全カバー
Ϛンηϧ/��� ૬౰
ʢۙࣅ஋ʣ

αーϘモータ༻
ೖ力ϗϩー形 ͭ΍ফ͠ࠇʢϚンηϧ/���ʣ

�� ඪ४Ҏ֎ͷృ૷छྨʢΦϓγϣϯରԠʣ
表 +��

ૉ஍ௐ੔の
ఔ౓

塗装のछྨ

塗
装
日
数

塗装༷࢓

耐
候
性

耐
没
水
性

耐
油
性

耐
酸
性

耐
ア
ル
カ
リ
性

耐
熱
性
℃

༻్
෼ྨ 塗装ܥ 塗装

注ʣ�
回਺

ʢ߹計ບѹЖNʣ Ұൠ໊শ

ர෺ʜ
�छέレン

߯板ʜ
�छέレン

Ξϧϛʜ
�छέレン

重防৯塗装

Τϙキシܥ ��
Լ塗Γ �

ʢ໿ �� ʙ ��ʣ

特घਁಁ性
Τϙキシ
Ξϧϛ塗料 ˞

˓ ˕ ˕ ˕ ˕ ��� 重౓の෗৯ࢎڥ؀Λ࢖༻͢Δ޻৔
্塗Γ �

ʢ໿ �� ʙ ��ʣ
ϙϦΞϛυܥ
Τϙキシथࢷ

ϙϦ
΢レタンܥ �

Լ塗Γ �
ʢ໿ ��ʣ

特घਁಁ性
Τϙキシ
Ξϧϛ塗料

˕ ˕ ˕ ˕ ˕ ���
重౓の෗৯ڥ؀
ਫ͕͔͔Δ৔ॴ
৔޻Δ͢༺࢖Λࢎ

্塗Γ �
ʢ໿ �� ʙ���ʣ

ϙϦイιシΞ
ωイトܥ
΢レタン
थࢷ塗料

注ʣ����塗装೔਺ͱ͸ɺ特घ塗装の৔߹ɺඪ४塗装ʹൺ΂ͯͲΕ͚ͩ༨෼ʹ೔਺Λཁ͢Δ͔Λࣔ͠·͢ɻ
���ద༻塗装͸૬౰඼ʹ変͢ߋΔ৔߹͕͋Γ·͢ɻ
���˞ҹ͸ଠཅޫ線ʹΑΔୀ৭͕͋ΔのͰ注意Λཁ͠·͢ɻ
���଱೤性ʹ͍ͭͯɿपғԹ౓ʹґΓ্表Λ௒͑Δ৔߹ɺݕ౼Λཁ͠·͢ɻ
���ʢ্表の଱೤Թ౓͸塗料のΈの଱೤Թ౓Ͱ͋ͬͯɺݮ଎ػの଱೤Թ౓Ͱ͸͋Γ·ͤΜɻʣ
���ৗԹͱ௿ԹΛ୹時ؒͰ܁ฦ͢࢖༻৚݅の৔߹͸ɺごরձ͍ͩ͘͞ɻ
���表中の߹計ບѹ͸保ূ஋Ͱ͸ͳ͘ߟࢀ஋のͨΊɺバラ͖͕ͭੜ͡Δ৔߹͕͋Γ·͢ɻ·ͨບѹ͸੡඼表໘のฏ໘部ʹ͓͚Δ΋のͰɺڱ
部΍ෳࡶ形ঢ়部͸আ͖·͢ɻ

◎○◇ ： 適当
 △ ： 選択に注意

◎○◇ ： 適当
 △ ： 選択に注意
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ૉ஍ௐ੔
表 +��

ॲཧの
ఔ౓ ॲཧ͞Εͨ表໘のঢ়ଶ ॲཧ方法

規格ߟࢀ

441$ 4*4

Ұछ
έレン

全ͯのϛϧスέーϧɺ錆ɺ෗ৰ෺࣭ɺԚΕɺͦのଞҟ෺࣭Λ׬全ʹ取আ͍ͨ表໘ɻ
ୠ͠ɺݻڧͳ࢒ଘ෺ʢϛϧスέーϧɺ錆ɺࢎԽ෺の͔ۇͳシϛ΍変৭ʣ͸ɺͦの
対৅ͱ͠ͳ͍͕ɺগͳ͘ͱ΋ɺ表໘ੵの ��ˋʹ͸໌ྎͳ࢒ଘ෺͕ͳ͘ɺ࢒Γの໘
ੵʹ΋্هの༷ͳɺΘ͔ͣͳ変৭ɺシϛ࢒ଘ෺ͳͲ͕͋Δの͕ఔ౓Ͱ͋Δɻ

/FBS 8IJUF
#MBTU $MFBOJOH
˓シϣοトブラスト
˓αンυブラストͳͲ

41��� 4B�� ���

ೋछ
έレン

ͼ錆ɺ෗৯෺࣭ɺٴண͠ͳ͍ϛϧスέーϧݻɺ͠࢒ணͨ͠ϛϧスέーϧ͸ݻʹ全׬
༉ࢷɺԚΕɺͦのଞҟ෺࣭Λ׬全ʹ取আ͍ͨ表໘ɻୠ͠ɺݻڧͳ࢒ଘ෺ʢϛϧス
έーϧɺ錆ɺࢎԽ෺の͔ۇͳシϛ΍変৭ʣ͸ɺͦの対৅ͱ͠ͳ͍͕ɺ΋͠表໘ʹ
Δ͕ɺগͳ͘ͱ΋表໘の࢒ʹଘ෺͕ͦのఈ࢒৮͕͋Ε͹ɺ錆΍塗ບの޸ ��� ʹ͸ɺ
໌ྎͳ࢒ଘ෺͕ͳ͘࢒Γの໘ੵʹ΋্هの༷ͳΘ͔ͣͳ変৭ɺシϛ΍࢒ଘ෺͕͋
Δの͕ఔ౓Ͱ͋Δɻ

$PNNFSDJBM #MBTU
$MFBOJOH
1PXFS 5PPM $MFBOJOH
˓σΟスΫαンμー
˓ϫイヤϗイーϧ
˓グラインμーͳͲ

41��
ʢ41��ʣ

4B��
ʢ4U��ʣ

छࡾ
έレン

ϫイヤーブラシɺスΫレーバー౳Ͱɺු͍ͨスέーϧ΍錆ɺچ塗ບɺ༉ࢷɺԚΕɺ
ͦのଞҟ෺࣭Λআ͢ڈΔɻ
表໘͸ɺ͔͔͢ͳۚଐޫ୔Λͭ࣋ఔ౓Ͱ͋Δɻ

)BOE 5PPM $MFBOJOH
˓ϫイヤーブラシ
˓スΫレーバーͳͲ

41�� 4U��

๷جࡺ४
ฐࣾʹ͓͚Δ૊ཱ׬੒඼ʹؔͯ͠͸ɺԼجه४Ͱ防錆ॲஔΛ͠ߦࢪ出荷͍ͯ͠·͢ɻ

ඪ४๷༷࢓ࡺ

	�
�֎෦๷ࡺ
ޙΊ༉Λ塗෍ͯ͠出荷͍ͯ͠·͢ɻ出荷ࢭ৔出荷時ɺ錆޻ �ϲ݄ʹ �回͸ػցՃ޻໘ʹ錆͕ൃੜ͍ͯ͠ͳ͍͔防錆ঢ়ଶΛ֬ೝ͠ɺඞཁͳ
৔߹͸錆ࢭΊ༉の塗෍ͳͲの࠶防錆ॲஔΛ͍ͩͯͬ͘͞ߦɻ

	�
�಺෦๷ࡺ
防錆ؒظ �೥

保؅৚݅ ಺Ͱの保؅ͱ͠·͢ɻݿ৔԰಺ຢ͸૔޻Ͱ͋ΓҰൠతͳڥɺ͡Μ͍͋ɺܹ͍͠Թ౓変Խɺ෗ৰ性Ψス౳のͳ͍؀ؾ࣪

༌ग़๷༷࢓ࡺ
༌出඼΍保͕ؒظ؅ �೥Ҏ্の৔߹͸ɺ特घ防錆͕༷࢓ඞཁͱͳΓ·͢のͰごরձ͍ͩ͘͞ɻ
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方๏ࢉܭモーϝϯτੑ׳ HYPONIC
PREST NEO

方๏ࢉܭモーϝϯτੑ׳
	�
�ճసମͷੑ׳Ϟʔϝϯτ

M
4

回転軸が重心を通る場合 回転軸が重心を通らない場合

D〔m〕

D〔m〕
M〔kg〕

D〔m〕
R〔m〕

R〔m〕

M〔kg〕

d〔m〕
M〔kg〕

a〔m〕

b〔m〕 M〔kg〕

M〔kg〕

M〔kg〕

c〔m〕

a〔m〕

L〔m〕

b〔m〕

J=     MD2 〔kg・m2〕

J=     M（D2+d2） 〔kg・m2〕

J=      M（a2+b2） 〔kg・m2〕

1
8 J= D2+4R2 〔kg・m2〕

M
4
a2+b2
3

1
2

1
8

1
12

J= +4R2 〔kg・m2〕

〔kg・m2〕J=     M（4L2+C2）1
12

	�
�௚ઢӡಈͷੑ׳Ϟʔϝϯτ

D〔m〕V〔m/min〕

Ns〔r/min〕
D〔m〕

D〔m〕

V〔m/min〕M3〔kg〕

M4〔kg〕

M1〔kg〕 M2〔kg〕

Ns〔r/min〕

V〔m/min〕

M〔kg〕

リード：P(m/rev)

Ns〔r/min〕

D〔m〕 V〔m/min〕
M1〔kg〕

M2〔kg〕
Ns〔r/min〕

〔kg・m2〕一　般　用　途

コンベアによる

水　平　運　動

リードネジによる

水　平　運　動

巻き上げ機による

上　下　運　動

〔kg・m2〕( )

( ( ))

J= +M3+M41
4 2
M1+M2 ×D2

( )J=
2M

4 π･Ns
V D2M

4=

J= 1
8+4

M1D2 〔kg・m2〕

〔kg・m2〕
π
PJ=

2M
4 π･Ns

V M
4=

2

M2D2

	�
�ճస਺͕ҟͳΔ࣠΁ͷࢉ׵

J
Ns1(r/min)

Ns2(r/min)
J  =

負荷の慣性モーメントJ

Ns2
Ns1 J

2
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(%� のࣜࢉܭ
	�
�ճసମͷ(%�

〔kgf・m2〕1
2 D

2+4R2

〔kgf・m2〕W（4L2+C2）GD2=

( )+4R23
a2+b2 〔kgf・m2〕

GD2=     WD2 〔kgf・m2〕1
2

GD2=     W（D2+d2）〔kgf・m2〕1
2

GD2=     W（a2+b2）〔kgf・m2〕1
3

GD2=W

GD2=W

1
3

D〔m〕
　R〔m〕

W〔kgf〕

　R〔m〕

b〔m〕 W〔kgf〕

a〔m〕

　L〔m〕 W〔kgf〕

c〔m〕

D〔m〕
W〔kgf〕

d〔m〕

D〔m〕

W〔kgf〕

W〔kgf〕　b〔m〕

　a〔m〕

回転軸が重心を通る場合 回転軸が重心を通らない場合

	�
�௚ઢӡಈͷͷ(%�

D〔m〕V〔m/min〕

N〔r/min〕

D〔m〕

D〔m〕

V〔m/min〕W3〔kgf〕

W4〔kgf〕

W1〔kgf〕 W2〔kgf〕

N〔r/min〕

V〔m/min〕

W〔kgf〕

リード：P(m/rev)

N〔r/min〕

D〔m〕 V〔m/min〕
W1〔kgf〕

W2〔kgf〕
N〔r/min〕

〔kgf・m2〕一　般　用　途

コンベアによる

水　平　運　動

リードネジによる

水　平　運　動

巻き上げ機による

上　下　運　動

〔kgf・m2〕( )GD2= +W3+W42
W1+W2 ×D2

( )GD2=W
2

･N
V =WD2

GD2=W1D2 12+ 〔kgf・m2〕

〔kgf・m2〕( )P( )GD2=W
2

･N
V =W

2

W2D2

	�
�ճస਺͕ҟͳΔ࣠΁ͷࢉ׵

GD 2
N1(r/min)

N2(r/min)
GD 2=

負荷GD2

2N2
N1 GD

2
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1. 回転数（Nr/min）速度とV（m/s）

D
  N

  V

R

T

F

  F
  V

 F

  V  R

  N

V = ・D・ 60
N
(m/s)

：円周率（≒3.14）
D ：ホイールの直径（m）

【ＳＩ単位系】 【重力単位系】
2. トルクＴ（N･m , kgf･m）

3. 動力Ｐ（kW）

4. 動力Ｐ（kW）、トルクＴ（N･m　,　kgf ･m）、回転数N

T = F ･R (N ･m) T = F ･R (kgf ･m)

F：荷重 (kgf)
R：ホイールの半径 (m)

F：荷重 (N)
R：ホイールの半径 (m)

【ＳＩ単位系】

【重力単位系】

P = 1000 
F･V

P = 102 
F･V

F：荷重 (N)
V：速度 (m/s)

F：荷重 (kgf)
V：速度 (m/s)

【ＳＩ単位系】

P = 9550 
N･T (kW)

P = 1000 
F･V (kW)

T = N
9550･P (N･m)

V = 60
N (m/s)･2･R･

F：荷重 (N)

60
N･2･R･

∴P = 
F･

1000 = 
2･

1000 X 60 ･N･F･R (kW)

ここで  T = F ･R のため
2･

1000 X 60 ･N･T =P = 9550 
N･T (kW)

P = 975 
N･T (kW)

P = 102 
F･V (kW)

T = N
975･P (kgf･m)

60
N

･2･R･V = (m/s)

F：荷重 (kgf)

60
N･2･R･

∴P = 
F･

102 = 
2･

102 X 60 ･N･F･R (kW)

ここで  T = F ･R のため
2･

102 X 60 ･N･T =P = 975 
N･T (kW)
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5. 加速力FA（N , kgf）

【ＳＩ単位系】 【重力単位系】

g 
W

FA

tA

V1V2

W

FA = m･ = m tA
V2 - V 1 (N)

tA
V2 - V 1

=

m ：質量 (kg)
：加速度 (m/s2)
tA ：加速時間 (s)

FA = m･ =        ･ tA
V2 - V 1 (kgf)

tA
V2 - V 1=

W ：質量 (kgf)
g ：重力加速度 ≒9.8 (m/s2)
m ：質量 (kgf･s2/m)
：加速度 (m/s2)
tA ：加速時間 (s)

6. 加速トルク力TA（N･m , kgf･m） FA

tA

V1V2

  R

  D

  N1   N2

W

【ＳＩ単位系】 【重力単位系】

TA = FA･R tA
V2 - V 1

FA = m

60
N1V1 = ･D･60

N2V2 = ･D･

D = 2 ･ R

∴TA = m･ tA

･(N2 - N1)
60
･ 2 ･ R

･R

60
2 ･ ･ m ･ R

= ･ tA
N2 - N1

･R

= ･ tA
N2 - N1 (N･m)9.55

m ･ R 2

ここでは m ･ R 2はJ（慣性モーメント：kg･m2）のため

TA 9.55
J ･ tA

N2 - N1 (N･m)

TA = FA･R tA
V2 - V 1

FA =        ･

60
N1V1 = ･D･60

N2V2 = ･D･

∴TA =         ･ tA

･(N2 - N1)
60
･ D

･

60･g
･W ･D

= ･ tA
N2 - N1

= ･
tA

N2 - N1 (kgf･m)375
W ･ D2

ここでは W ･ D2はGD2（フライホイール効果：kgf･m2）のため

TA 375
GD2 ･ tA

N2 - N1 (kgf･m)

g
W

2
D

R =

g
W

2
D

･ 2
D

7. 交流モータの同期回転数N0（r/min）

N0 = P
120･J f ：電源周波数 (Hz)

P ：電動機の極数

8. 交流モータの定格回転数N（r/min）

N = N0 (1 - S) (r/min) N0：同期周波数 (r/min)
S  ：すべり
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ΦϓγϣンҰཡڥ؀༺࢖
ඪ४仕様の周囲৚݅（プレストNEO：B9ทࢀ照、ハイポニック：%15ทࢀ照）以外で࢖用するためのΦプγϣン
Λご用ҙしています。

ܰ๷ਖܗ
ɾ एׯのਖᆍまたはคਖがある場ॴでご࢖用できる仕様です。
ɾ 保護౳ڃ IP44（全閉๷まͭ形）で製作します。
ɾ 製作ൣ囲ɾৄࡉ

プレストNEO ご照会ください
ハイポニック %10～%13ทࢀ照

҆શ૿๷രܗʢF(�ʣ
ɾ രൃ性Ψスʹ引Րരൃのݥةがある場ॴでご࢖用できる仕様です。（രൃ౳ڃ：F、ൃՐ౓౳ڃ：G3）
ɾ 効率規੍（トップランφーج४）のର৅外ͱなるため、ඪ४効率モータで製作します。
ɾ 製作ൣ囲ɾৄࡉ

プレストNEO C87～C91ทࢀ照
ハイポニック H29～H37ทࢀ照

๷ਫܗ
ɾ ਫがはͶたり、定ظతʹਫચいする場ॴでご࢖用できる仕様です。
ɾ 保護౳ڃ IP65（耐ਖ๷෾ྲྀ形）ͱ IP67（耐ਖ๷ਁ形）で製作します。
ɾ 製作ൣ囲ɾৄࡉ

プレストNEO C77～C86ทࢀ照
ハイポニック H3～H28ทࢀ照

৯඼ػց༻άϦʔε५׈
ɾ H1 グレードグϦース（ൃۮతʹ৯඼ʹ઀৮するՄೳ性のあるՕॴでの࢖用がՄೳなグϦース）Λ࠾用した、৯

඼ػցʹ࠷దな仕様です。
ɾ 製作ൣ囲ɾৄ3, ࡉ ทࢀ照

ృ૷ە߅
ɾ ΪϠモータのృ装Λ、無ࡎە߅ܥػΛ഑合したە߅ృ装ʹする͜ͱができます。
ɾ SI"" ϚークΛऔಘしています。
ɾ 製作ൣ囲ɾৄ3, ࡉ ทࢀ照

௿Թ༷࢓
ɾ -30 ～ -10ˆະຬの周囲Թ౓下でご࢖用できる仕様です。
ɾ 製作ൣ囲ɾৄ4, ࡉ ทࢀ照
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使用環境
食品機械用グリース潤滑　抗菌塗装

HYPONIC
PREST NEO

食品機械用グリース潤滑
・	ギヤ部の潤滑に、HACCPで推奨されているH1グレードグリース（食品機械用長寿命グリース）を採用しています。
・	100％の負荷率での運転が可能です。
・	屋外形電線管式端子箱となります。
・	特許第 4933500 号、第 5103548 号
表 K1　製作範囲

モータ種類 モータ容量

プレストＮＥＯギヤモータ ハイポニック減速機

脚取付
ZNHM

フランジ取付
ZNFM

中空軸
RNYM

中空軸
フランジ取付
RNFM

中空軸
脚取付
RNHM

ブレーキ
無・付

ブレーキ
無・付

ブレーキ
無・付

ブレーキ
無・付

ブレーキ
無・付

三相 0.1kW～ 0.55kW 減速比
3～ 200

減速比
5～ 240

減速比
5～ 120

プレミアム効率三相

インバータ用プレミアム効率三相

0.75kW～ 1.5kW 減速比
3～ 200

減速比
5～ 240

減速比
5～ 120

2.2kW 減速比
3～ 100 － －

・食品機械用グリースとは、「偶発的に食品に接触する可能性のある箇所での使用が可能なグリース」として、
NSF（国際衛生化学財団）のH1グレードに登録されたグリースです。

・日本国内では、食品衛生法などにおいてグリースの安全性に関する規格・規制がされていませんが、消費者保
護の進んでいるアメリカ合衆国では、グリースの安全性の目安として、 FDA（米国食品医薬局）とNSF（国際
衛生化学財団）が認証制度を設けています。

抗菌塗装
・	塗料にサブミクロンサイズまで粉砕された無機系抗菌剤を配合した抗菌塗装です。
・	社外認定機関による評価でも、大腸菌・黄色ブドウ球菌に対して優れた抗菌性を実証しました。
・	標準塗装をベースにしているため、色・風合いや密着性は変わりません。
・	国際標準の試験方法 ISO22196 で抗菌効果を確認、SIAA マークを取得しました。
・	プレストNEO、ハイポニックの全枠番組み合わせで、対応可能です。

抗菌剤種類：無機系抗菌剤
加工方法：吹き付け塗装
加工部位：ギヤモータケース・カバー表面
登録番号：JP0122314A0001P
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௿Թ仕様
ɾ 冷ౚ૔ݿなͲ -30 ～ -10ˆະຬの周囲Թ౓下でӡసする͜ͱができます。
ɾ ࢼӡసΛৗԹڥ؀で͏ߦ場合で΋、負荷率 100� のӡసがՄೳです。
ɾ 特ڐୈ 5461166 ߸、ୈ 5731435 ߸
ද ,2ɹ製作ൣ囲 / 仕様ൣڥ؀囲

モータ容量
プレスト̣̤̚ ハイポニック

0.1 ～ 2.2kW 0.1 ～ 5.5kW

ৗ時࢖用ڥ؀
（௿Թ）

周囲Թ౓ -30 ～ -10ˆະຬ
周囲࣪౓ 85� 以下ただし݁࿐しない͜ͱ

負荷率 100�
用時間࢖ なしݶ੍
時間定格 連続

ڥ用؀࢖ӡసࢼ
（ৗԹ）

周囲Թ౓ -10 ～ 40ˆ
周囲࣪౓ 85� 以下ただし݁࿐しない͜ͱ

負荷率 100�
用時間࢖ 200 時間 500 時間
時間定格 連続

ڥ؀༺࢖
௿Թ仕様

HYPONIC
PREST NEO
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U B A A B B B 01 1120 RNYM － － － － 30 

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1 仕 様 記 号（例）注）5 

U B A A L B B 01 1180 ZNHM － － － － 30 

注2 注3 注4 

［プレストNEO（脚取付の場合）］ 

［ハイポニック（中空軸の場合）］ 

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. 形式ه߸のモータ容量ه߸は、下هのදهͱなります。（1/9HP以下ʹͭいては౎౓ご照会ください）

モータ容量4）߸ه （ۃ  01 02 03 05 08 1 1H 2 3 5 8 10 15
モータ容量 HP 1/8 1/4 1/3 1/2 3/4 1 1.5 2 3 5 7.5 10 15

(kW) (0.1kW) (0.2kW) (0.25kW) (0.4kW) (0.55kW) (0.75kW) (1.1kW) (1.5kW) (2.2kW) (3.7kW) (5.5kW) (7.5kW) (11kW)

3. 形式ه߸のิॿ形式ʹは、ʮ空ཝʯの三相モータ付、ʮ"Vʯのインバータ用三相モータ付、ʮEPʯのプレミアム効率三相モータ付の
いͣΕかが入ります。ৄしくは、֤બ定දทΛご֬ೝください。

4. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付か、ʮCʯのϫンタッνゆるめブレーキ付が入ります。
ৄしくはアϝϦΧ向͚ඪ४仕様,7ทΛご֬ೝください。

5. 仕様ه߸は下ஈΑりબ定ください。

˙ΞϝϦΧه༷࢓�-��6͚޲߸
ϓϨετ/&0� ��8)1ʢ���L8ʣʙ �)1ʢ2�2L8ʣ
ϋΠϙχοΫ� ��8)1ʢ���L8ʣʙ ��)1ʢ��L8ʣ

端 子 箱 仕 様 

L R T B

A 

A B 

C D 

左 

Ａ式 Ｂ式 

Ｄ式 Ｃ式

右 上 下 取付位置 

種類 

引出口方向 

国別対応 

電圧 

使用環境 

注）

アルミ製・ラグ式 

アメリカU

230/460V　60Hz B 

A 屋外形 

ハ
イ
ポ
ニ
ッ
ク 

プ
レ
ス
ト
Ｎ
Ｅ
Ｏ 

左 右 上 下 

A 

L 

B 

R 

D 

A 

C 

B T 

引出口方向 

取付位置 

種類 アルミ製・ラグ式 

注） 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

K�

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ΞϝϦΧ向け / 6-

HYPONIC
PREST NEO

ΞϝϦΧ向け / 6- 標準仕様

仕様
ブレーキ無 ブレーキ付

三相モータ インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ 三相モータ インバータ用

三相モータ
プレミアム効率

三相モータ

容量
1/8 ～ 3/4HP

(0.1kW ～ 0.55kW）
4P

1/8 ～ 1/2HP
(0.1kW ～ 0.4kW）

4P

1 ～ 15HP
(0.75kW ～ 11kW)

4P

1/8 ～ 3/4HP
(0.1kW ～ 0.55kW）

4P

1/8 ～ 1/2HP
(0.1kW ～ 0.4kW）

4P

1 ～ 15HP
(0.75kW ～ 11kW)

4P

モータ電圧 230V/460V
（電源共用）

230V/460V
（電源共用）

ブレーキ電圧 － モータ電圧ͱಉҰ
周波数 60Hz 60Hz

耐熱クラス 155 (F) 155 (F)
口出線本数 9 本 11 本

口出線引出方式 ラグ式 ラグ式
ケーブル引出口 NPT ネジ NPT ネジ

始動方式 直入始動 インバータ始動 直入始動 直入始動 インバータ始動 直入始動
ブレーキ

ゆるめ装置 － ϫンタッνゆるめレバー方式注 )1

（三相モータ 1/2HP 以下、インバータ用三相モータ 1/4HP 以下はゆるめ装置無し）

外被構造 全閉外扇形
（1/8HP は全閉自冷形） 全閉外扇形 全閉外扇形 全閉外扇形

（1/8HP は全閉自冷形） 全閉外扇形 全閉外扇形

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置
負荷側から見て
プレスト NEO 左側
ハイポニック 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、軸出方向 R：右側

負荷側から見て
プレスト NEO 左側
ハイポニック 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、軸出方向 R：右側

雰囲気 屋外形 屋外形
特性規格 NEM" NEM"
安全規格 6L 6L
効率規格 － NEM" － NEM"

注） 1. Φプγϣンͱしてゆるめボルト方式΋ରԠՄೳです。ご照会ください。
2. 1/50～1/9 HP（15～90W）は౎౓ରԠ඼で製作します。ご照会ください。

■国内仕様と異なる点
○結線については国内仕様と異なります。K10 ～ K15頁をご参照ください。
○端子符号：U、V、W→ブレーキ無1、2、3･･･9、ブレーキ付T1、T2、T3･･･T9 となります。
○HP 表示となります。
○回転方向は国内仕様と逆となります。（当社の国内仕様はモータ軸は反負荷側から見て右回転。）
○アメリカ向け端子箱となり、国内仕様と外形寸法が異なります。
○端子箱ケーブル引出口サイズが国内仕様と異なります。
○外形寸法：端子箱部分以外は国内仕様と同一となります。
○モータコイル、ブレーキコイルおよび整流器は、アメリカ向け仕様になります。
○ブレーキの結線方法が、国内仕様と異なります。
○三相モータ、プレミアム効率三相モータをインバータ駆動する場合は、ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
トルク特性は、J90～J92頁をご参照ください。

■特記事項
○アメリカでは1HP以上の場合、効率規制対応モータ（プレミアム効率三相モータ）が必要になります。
○UL規格は受験を必要とし、銘板にcULus レコグナイズド・コンポーネントマークが付きます。
○UL規格モータは認定工場以外でのモータ製作および改造修理はできません。

UL仕様 銘板例

CC No.を記載しています

ULマークが標準です

MS930WW

CC305B

3 PHASE INDUCTION MOTOR 

MODEL
VOLTS
Hz
M. AMP
RPM
P. F.

NEMA NOM. EFF.

ENCLOSURE
M/B INS. CLASS
DUTY

DESIGN

FT-LBB. TORQUE
MAX. AMB

S/N
B. AMP
CODE

S. F.
°C

HP FRAMEPOLES TYPE

TEFC

FACTORY

cULusマーク

TYPE

SERIAL NO.

VOLTS
HP                   P

B. TORQUE
MAX. AMB.

TIME RATING
M/B INS. CLASS
FRAME

FT-LB
°C

SERVICE FACTOR

Hz
M. AMP
RPM
CODE
B. AMP

FACTORYNEMA DESIGN (USABLE V AMP)

3 PHASE INDUCTION MOTOR



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Χφμ
向͚

K8

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Χφμ向け / CS"

HYPONIC
PREST NEO

A B A A B B B 01 1120 RNYM － － － － 30 

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1 仕 様 記 号（例）注）5 

A B A A L B B 01 1180 ZNHM － － － － 30 

注2 注3 注4 

［プレストNEO（脚取付の場合）］ 

［ハイポニック（中空軸の場合）］ 

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. 形式ه߸のモータ容量ه߸は、下هのදهͱなります。

モータ容量4）߸ه （ۃ 01 02 03 05 08 1 1H 2 3 5 8 10 15
モータ容量 HP 1/8 1/4 1/3 1/2 3/4 1 1.5 2 3 5 7.5 10 15

(kW) (0.1kW) (0.2kW) (0.25kW) (0.4kW) (0.55kW) (0.75kW) (1.1kW) (1.5kW) (2.2kW) (3.7kW) (5.5kW) (7.5kW) (11kW)

3. 形式ه߸のิॿ形式ʹは、ʮ空ཝʯの三相モータ付、ʮ"Vʯのインバータ用三相モータ付、ʮEPʯのプレミアム効率三相モータ付の
いͣΕかが入ります。ৄしくは、֤બ定දทΛご֬ೝください。

4. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付か、ʮCʯのϫンタッνゆるめブレーキ付が入ります。
ৄしくはΧφμ向͚ඪ४仕様,9ทΛご֬ೝください。

5. 仕様ه߸は下ஈΑりબ定ください。

˙Χφμه༷࢓�"4$��͚޲߸
ϓϨετ/&0� ��8)1ʢ���L8ʣʙ �)1ʢ2�2L8ʣ
ϋΠϙχοΫ� ��8)1ʢ���L8ʣʙ ��)1ʢ��L8ʣ

端 子 箱 仕 様 

L R T B

A 

A B 

C D 

左 

Ａ式 Ｂ式 

Ｄ式 Ｃ式

右 上 下 取付位置 

種類 

引出口方向 

国別対応 

電圧 

使用環境 

注）2. 

注）1. 

アルミ製・ラグ式 

カナダ A 

230/460V　60Hz B 

A 屋外形 

ハ
イ
ポ
ニ
ッ
ク 

プ
レ
ス
ト
Ｎ
Ｅ
Ｏ 

左 右 上 下 

A 

L 

B 

R 

D 

A 

C 

B T 

引出口方向 

取付位置 

種類 アルミ製・ラグ式 

注） 1. 575V  60Hzʹͭいては͓໰い合わせください。
2. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Χφμ
向͚

K�

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Χφμ向け / CS"

HYPONIC
PREST NEO

Χφμ向け / CS" 標準仕様

仕様
ブレーキ無 ブレーキ付

三相モータ インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ 三相モータ インバータ用

三相モータ
プレミアム効率

三相モータ

容量
1/8 ～ 3/4HP

(0.1kW ～ 0.55kW）
4P

1/8 ～ 1/2HP
(0.1kW ～ 0.4kW）

4P

1 ～ 15HP
(0.75kW ～ 11kW)

4P

1/8 ～ 3/4HP
(0.1kW ～ 0.55kW）

4P

1/8 ～ 1/2HP
(0.1kW ～ 0.4kW）

4P

1 ～ 15HP
(0.75kW ～ 11kW)

4P
モータ電圧 230/460V（電源共用）または 575V 230/460V（電源共用）または 575V

ブレーキ電圧 － モータ電圧ͱಉҰ
周波数 60Hz 60Hz

耐熱クラス 155 (F) 155 (F)
口出線本数 230/460V � 9 本ɹ575V � 3 本 230/460V � 11 本ɹ575V � 5 本

口出線引出方式 ラグ式 ラグ式
ケーブル引出口 NPT ネジ NPT ネジ

始動方式 直入始動 インバータ始動 直入始動 直入始動 インバータ始動 直入始動

ブレーキ
ゆるめ装置 －

ϫンタッνゆるめレバー方式注）

（プレスト NEO 三相モータ 1/3HP 以下、ハイポニック 三相モータ 1/4HP 以下、
インバータ用三相モータ 1/8HP 以下はゆるめ装置無し）

外被構造 全閉外扇形
（1/8HP は全閉自冷形） 全閉外扇形 全閉外扇形 全閉外扇形

（1/8HP は全閉自冷形） 全閉外扇形 全閉外扇形

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置
負荷側から見て
プレスト NEO 左側
ハイポニック 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、軸出方向 R：右側

負荷側から見て
プレスト NEO 左側
ハイポニック 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、軸出方向 R：右側

雰囲気 屋外形 屋外形
特性規格 CS" CS"
安全規格 CS" CS"
効率規格 － － CS" － － CS"

注） Φプγϣンͱしてゆるめボルト方式΋ରԠՄೳです。ご照会ください。

CSA仕様 銘板例

■国内仕様と異なる点
○結線については国内仕様と異なります。K10 ～ K15頁をご参照ください。
○端子符号：U、V、W→ブレーキ無1、2、3･･･9、ブレーキ付T1、T2、T3･･･T9 となります。
○銘板に CSA マークが付き、HP 表示となります。
○回転方向は国内仕様と逆となります。（当社の国内仕様はモータ軸は反負荷側から見て右回転。）
○カナダ向け端子箱となり、国内仕様と外形寸法が異なります。
○端子箱ケーブル引出口サイズが国内仕様と異なります。
○外形寸法：端子箱部分以外は国内仕様と同一となります。
○モータコイル、ブレーキコイルは、カナダ向け仕様になります。
○ブレーキの結線方法が、国内仕様と異なります。
○三相モータ、プレミアム効率三相モータをインバータ駆動する場合は、ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
トルク特性は、J90～J92頁をご参照ください。

■特記事項
○カナダではCSA 規格認定モータが必要となります。
    また1HP以上の場合、効率規制対応モータ（プレミアム効率三相モータ）が必要になります。
○認定工場以外でのモータ製作および改造修理はできません。

3 PHASE INDUCTION MOTOR

VOLTS
Hz
M.AMP
RPM
P.F. ENCLOSURE

M/B INS.CLASS

DUTY
FT-LBB.TORQUE

MAX.AMB

MANUF.NO.

B.AMP

S.F.

HP
FRAME

POLES TYPE

NOM.EFF.

174647



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Χφμ
向͚

アϝϦΧ
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ΞϝϦΧ・Χφμ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキແ・ࡾ૬ిݯ

200V 級 400V 級 

三相モータ ：アメリカ向け 1/8～3/4HP、カナダ向け 1/8～1/3HP、3/4HP

プレミアム効率三相モータ ：1～ 5HP

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側1

7

4

2

8

5

3

9

6

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

1

7

4

2

8

5

3

9

6

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

200V 級 400V 級 

三相モータ ：カナダ向け1/2HP

プレミアム効率三相モータ ：7.5 ～ 15HP

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側1

6

7

2

8

4

3

5

9

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

1

6

7

2

8

4

3

5

9

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー

ɾΧφμ向͚口出線3本仕様のモータ端子は、ᶃᶄᶅのみͱなります。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Χφμ
向͚

アϝϦΧ
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ΞϝϦΧ・Χφμ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキແ・Πンόーλۦಈ

200V 級 400V 級 

三相モータ ：アメリカ向け1/8～3/4HP、カナダ向け1/8～1/3HP、3/4HP
プレミアム効率三相モータ ：1～5HP
インバータ用三相モータ ：1/8～1/2HP

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

200V 級 400V 級 

三相モータ ：カナダ向け1/2HP
プレミアム効率三相モータ ：7.5 ～ 15HP

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

1

7

4

2

8

5

3

9

6

L1 L2 L3

MCB

モータ

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

1

7

4

2

8

5

3

9

6
モータ

L1 L2 L3

MCB

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

1

6

7

2

8

4

3

5

9
モータ

L1 L2 L3

MCB

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

1

6

7

2

8

4

3

5

9
モータ

L1 L2 L3

MCB

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

MCB ：഑線用ःஅ٬͓－ث様ʹてご४උください。

ɾ400Vڃ以上の三相モータΛインバータۦ動する場合は、モータのઈԑରࡦがඞཁです。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Χφμ
向͚

アϝϦΧ
向͚

K�2

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ΞϝϦΧ・Χφμ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ

三相モータ ：アメリカ向け 1/8～3/4HP、カナダ向け 1/8～1/3HP、3/4HP
プレミアム効率三相モータ ：1～ 5HP

FB-01A～FB-05A、FB-1D、FB-1E～FB-5E
200V 級 400V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

モータ

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾւ外仕様FB-01"～FB-05"は、ࠃ内仕様FB-01"1～FB-05"1の3端子੔ྲྀثͱҟなり、4端子੔ྲྀثͱなります。
ɾΧφμ向͚口出線3本仕様のモータ端子は、 T2 T3T1  のみͱなります。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Χφμ
向͚

アϝϦΧ
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ΞϝϦΧ・Χφμ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ

三相モータ ：カナダ向け1/2HP
プレミアム効率三相モータ ：7.5～15HP

FB-05A、FB-8E～FB-15E
200V 級 400V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

モータ

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾւ外仕様FB-05"は、ࠃ内仕様FB-05"1の3端子੔ྲྀثͱҟなり、4端子੔ྲྀثͱなります。
ɾΧφμ向͚口出線3本仕様のモータ端子は、 T2 T3T1  のみͱなります。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



海外仕様

アメリカ
向け

欧州向け

シンガポール
向け

東南アジア
向け

中国向け

韓国向け

モータ
特性表

端子箱

電源事情

ロシア
向け

使用環境

カナダ
向け

海外仕様

カナダ
向け

アメリカ
向け

K14

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
アメリカ・カナダ向け結線

HYPONIC
PREST NEO

ブレーキ付・インバータ駆動

三相モータ ：アメリカ向け 1/8～3/4HP、カナダ向け 1/8～1/3HP、3/4HP
インバータ用三相モータ ：1/8 ～ 1/2HP
プレミアム効率三相モータ ：1～ 5HP

FB-01A～FB-05A、FB-1D、FB-1E～FB-5E
200V 級 400V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

L1 L2 L3

MCB

モータ

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

L1 L2 L3

モータ

MCB

VRMC

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器

インバータ

モータ

ブレーキ

MCB

MC
L1 L2 L3

T1 T2 T3

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

T1 T2 T3

T7 T8 T9

T4 T5 T6

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MCB

VRMC

モータ

MC	 ：電磁接触器
MCB	：配線用遮断器
VR	 ：バリスタ（接点・整流器などの保護用）

・海外仕様FB-01A～FB-05Aは、国内仕様FB-01A1～FB-05A1の3端子整流器と異なり、4端子整流器となります。
・カナダ向け口出線3本仕様のモータ端子は、 T2 T3T1  のみとなります。
・400V級以上の三相モータをインバータ駆動する場合は、モータの絶縁対策が必要です。
・普通制動回路と急制動回路では、ブレーキの動作遅れ時間が異なります。
　J36頁に動作遅れ時間を表示していますので、ご用途にあった回路に合わせてください。
・昇降装置や停止精度を良くしたい場合は、急制動回路としてください。
・進相コンデンサを取り付ける場合は、急制動回路としてください。
・急制動回路用の電磁接触器・バリスタにつきましては、J39頁をご参照ください。

・ブレーキ電源は、必ずインバータの一次側から取ってください。
・ブレーキ回路の電磁接触器の開閉は、インバータの制御とタイミングを合わせてください。

 お客様にてご準備ください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Χφμ
向͚

アϝϦΧ
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ΞϝϦΧ・Χφμ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・Πンόーλۦಈ

三相モータ ：カナダ向け1/2HP
プレミアム効率三相モータ ：7.5～15HP

FB-05A、FB-8E～FB-15E
200V 級 400V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

L1 L2 L3

MCB

モータ

VRインバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

L1 L2 L3

モータ

MCB

VRMCインバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

L1 L2 L3

MCB

モータ

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

T1 T2 T3

T6 T8 T5

T7 T4 T9

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

L1 L2 L3

モータ

MCB

インバータ
L1 L2 L3

T1 T2 T3

MC ：電࣓઀৮ث
MCB ：഑線用ःஅث
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾւ外仕様FB-05"は、ࠃ内仕様FB-05"1の3端子੔ྲྀثͱҟなり、4端子੔ྲྀثͱなります。
ɾΧφμ向͚口出線3本仕様のモータ端子は、 T2 T3T1  のみͱなります。
ɾ400Vڃ以上の三相モータΛインバータۦ動する場合は、モータのઈԑରࡦがඞཁです。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。

ɾブレーキ電源は、ඞͣインバータのҰ࣍側からऔͬてください。
ɾブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثの։閉は、インバータの੍ޚͱタイミングΛ合わせてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ԤभʢE6・ΠΪϦεʣ向け / CE マーキング・6,C" マーキング

HYPONIC
PREST NEO

E 8 A B B B B 01 1120 RNYM － － － － 30 

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1 仕 様 記 号（例）注）4 

E 8 A B L B B 01 1180 ZNHM － － － － 30 

注2 注3 

［プレストNEO（脚取付の場合）］ 

［ハイポニック（中空軸の場合）］ 

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. 形式ه߸のิॿ形式ʹは、ʮ空ཝʯの三相モータ付、ʮ"Vʯのインバータ用三相モータ付、ʮEPʯのプレミアム効率三相モータ付の

いͣΕかが入ります。ৄしくは、֤બ定දทΛご֬ೝください。
3. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付が入ります。
4. 仕様ه߸は下ஈΑりબ定ください。

˙Ԥभʢ&6ɾΠΪϦεʣ޲ �͚�$&ϚʔΩϯάɾ6K$"ϚʔΩϯάه༷࢓�߸
�� ϋΠϙχοΫɹ��8ʙ ��8

端 子 箱 仕 様 

L R T B

B 

A B 

C D 

左 

Ａ式 Ｂ式 

Ｄ式Ｃ式 

右 上 下 取付位置 

種類 

引出口方向 

国別対応 

電圧 

使用環境 

欧州 E 

200V　50Hz 2 

N 屋内形 

アルミ製・端子台式 

2� ϓϨετ/&0ɹ���L8ʙ 2�2L8

端 子 箱 仕 様 

左 右 上 下 

国別対応 

使用環境 

種類 

引出口方向 

電圧 注）1. 

取付位置 

欧州 E 

屋外形 

アルミ製・スタッドボルトタイプ端子台式 

A 

B 

230/400V 50Hz 
(230/400V 60Hz) 8 

L 

A B 

D C 

R T B 

注） 1. (ɹɹ) 60Hzはインバータ用三相モータのඪ४仕様です。ৄしくはԤभ向͚ඪ४仕様,18ทΛご֬ೝください。
  දࡌهの電圧以外ʹͭいては͓໰い合わせください。

2. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ԤभʢE6・ΠΪϦεʣ向け / CE マーキング・6,C" マーキング

HYPONIC
PREST NEO

�� ϋΠϙχοΫɹ���L8ʙ ��L8

端 子 箱 仕 様 

L R T B

B 

A B 

C D 

左 

Ａ式 Ｂ式 

Ｄ式Ｃ式 

右 上 下 取付位置 

種類 

引出口方向 

国別対応 

電圧 

使用環境 

注）2. 

注）1. 

欧州 E 

230/400V　50Hz 
(230/400V　60Hz) 8 

A 屋外形 

400V　50Hz 
(400V　60Hz) 4

アルミ製・スタッドボルトタイプ端子台式 

注） 1. 電圧ه߸ʮ8ʯʮ4ʯはモータ容量でܾまります。ৄしくはԤभ向͚ඪ४仕様,18ทΛご֬ೝください。
  (ɹɹ) 60Hzはインバータ用三相モータのඪ४仕様です。ৄしくはԤभ向͚ඪ४仕様,18ทΛご֬ೝください。
  දࡌهの電圧以外ʹͭいては͓໰い合わせください。

2. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



海外仕様

アメリカ
向け

欧州向け

シンガポール
向け

東南アジア
向け

中国向け

韓国向け

モータ
特性表

端子箱

電源事情

ロシア
向け

使用環境

カナダ
向け

海外仕様

欧州向け

K18

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
欧州（EU・イギリス）向け / CE マーキング・UKCA マーキング

HYPONIC
PREST NEO

欧州（EU・イギリス）向け / CE マーキング・UKCA マーキング 標準仕様

仕様
ブレーキ無 ブレーキ付

三相モータ インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ 三相モータ インバータ用

三相モータ
プレミアム効率

三相モータ

容量 15～90W
4P

0.1kW
4P

0.1kW
4P

0.2～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

15～90W
4P

0.1kW
4P

0.1kW
4P

0.2～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

モータ電圧 200V

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、400V、
415V

のいずれか
200V

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、400V、
415V

のいずれか

ブレーキ電圧 － 200V
220V、230V、

240V
のいずれか

220V、230V、
240V

のいずれか

220V、230V、
240V

のいずれか

380V、400V、
415V

のいずれか

周波数 50Hz 60Hz 50Hz 50Hz 60Hz 50Hz

耐熱クラス 120 (E) 155 (F) 120 (E)
（ブレーキはB） 155 (F)

口出線本数 3 本 6 本 5 本 8 本

口出線引出方式 端子台式 スタッドボルトタイプ端子台式 端子台式 スタッドボルトタイプ端子台式

ケーブル引出口 ケーブル 
コネクタ付 M ネジ ケーブル 

コネクタ付 M ネジ

始動方式 直入始動 インバータ 
始動 直入始動 - △始動 直入始動 インバータ 

始動 直入始動 - △始動

ブレーキ 
ゆるめ装置 － －

外被構造 全閉自冷形 全閉外扇形 全閉自冷形 全閉外扇形

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置 上側

負荷側から見て
プレストNEO	 左側
ハイポニック	� 中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、 

軸出方向R：右側

上側

負荷側から見て
プレストNEO	 左側
ハイポニック	� 中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、 

軸出方向R：右側

雰囲気 屋内形 屋外形 屋内形 屋外形

特性規格 IEC IEC

安全規格 CE CE

効率規格 － IEC － IEC

CE マーキング・UKCA マーキング仕様 銘板例

■国内仕様と異なる点

○0.2、0.4kW は、選定表の三相モータ枠番組み合わせと異なる場合があります。詳細はご照会ください。

○結線については国内仕様と異なります。K32～K40頁をご参照ください。

○銘板にCEマークとUKCA マークが付きます。

○回転方向は国内仕様と逆となります。（当社の国内仕様はモータ軸は反負荷側から見て右回転。）

○CE マーキング・UKCA マーキング対応端子箱となり、国内仕様と外形寸法が異なります。

○口出線引出方式がスタッドボルトタイプ端子台式となります。（0.1kW以上）

○端子箱ケーブル引出口サイズが国内仕様と異なります。

○外形寸法：端子箱部分以外は国内仕様と同一となります。

○モータコイルはCE マーキング・UKCA マーキング仕様になります。

○0.1～3.7kW×4Pのブレーキ付仕様は、電源が200V級のブレーキとなりますので、インバータ運転時は200V級を接続してくださ

い。ブレーキの電源を400V級に接続するとブレーキが焼損しますのでご注意ください。

オプションとして400V級用ブレーキも対応できますので、ご照会ください。

○三相モータ、プレミアム効率三相モータをインバータ駆動する場合は、ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。

トルク特性は、J90～J92頁をご参照ください。

■特記事項

○欧州（EU・イギリス）では0.12kW以上の場合、効率規制対応モー

タ（0.75kW未満：高効率三相モータ、0.75kW以上：プレミアム効

率三相モータ）が必要になります。

　当社では0.2～0.55kWはプレミアム効率三相モータを標準仕様とし

て製作します。

VN361WW
6-1, Asahi-Cho, Obu City, 
Aichi, Japan

VOLTS
Hz
M.AMP
r/min
EFF.

B.AMP

FRAME

RATING

IEC 60034-1
N mB.TORQUE

B.THERMAL

P.F.
S/N

CONNECTION

M.THERMAL ( )

TYPEPkW DATE

3 PHASE INDUCTION MOTOR

CEマークUKCAマーク
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ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

γンΨポール
向͚

K2�

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
γンΨϙーϧ向け / CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

B01 1120RNYM － － － － 30

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1

B01 1180ZNHM － － － － 30

注2 注3

［プレストNEO（脚取付の場合）］

［ハイポニック（中空軸の場合）］

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. 形式ه߸のิॿ形式ʹは、ʮ空ཝʯの三相モータ付、ʮ"Vʯのインバータ用三相モータ付、ʮEPʯのプレミアム効率三相モータ付の

いͣΕかが入ります。ৄしくは、֤બ定දทΛご֬ೝください。
3. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付が入ります。
4. γンΨポール向͚ʹは仕様ه߸はありませΜ。



海外仕様

アメリカ
向け

欧州向け

シンガポール
向け

東南アジア
向け

中国向け

韓国向け

モータ
特性表

端子箱

電源事情

ロシア
向け

使用環境

カナダ
向け

海外仕様

シンガポール
向け

K21

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
シンガポール向け / CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

シンガポール向け / CE マーキング 標準仕様

仕様
ブレーキ無 ブレーキ付

三相モータ インバータ用
三相モータ プレミアム効率三相モータ 三相モータ インバータ用

三相モータ プレミアム効率三相モータ

容量 0.1～0.55kW
4P

0.1～0.4kW
4P

0.75～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

0.1～0.55kW
4P

0.1～0.4kW
4P

0.75～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

モータ電圧

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

ブレーキ電圧 －

220V、
230V、
240V

のいずれか

220V、
230V、
240V

のいずれか

220V、
230V、
240V

のいずれか

380V、
400V、
415V

のいずれか

周波数 50Hz 60Hz 50Hz 50Hz 60Hz 50Hz

耐熱クラス 155 (F) 155 (F)

口出線本数 6 本 8 本

口出線引出方式 スタッドボルトタイプ端子台式 スタッドボルトタイプ端子台式

ケーブル引出口 M ネジ M ネジ

始動方式 直入始動 インバータ始動 直入始動 - △始動 直入始動 インバータ始動 直入始動 - △始動

ブレーキ 
ゆるめ装置 －

ゆるめボルト方式
（三相モータ 0.4kW 以下、インバータ用三相モータ 0.2kW 以下は 

ゆるめ装置無し）

外被構造 全閉外扇形（三相モータ 0.1kW は全閉自冷形） 全閉外扇形（三相モータ 0.1kW は全閉自冷形）

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置
負荷側から見て
プレストNEO	 左側
ハイポニック	� 中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、軸出方向R：右側

負荷側から見て
プレストNEO	 左側
ハイポニック	� 中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、軸出方向R：右側

雰囲気 屋外形 屋外形

特性規格 IEC IEC

安全規格 CE CE

効率規格 － IEC － IEC

シンガポール向けCEマーキング仕様 銘板例

■国内仕様と異なる点
○結線については国内仕様と異なります。K32～K40頁をご参照ください。
○銘板にCEマークが付きます。
○回転方向は国内仕様と逆となります。（当社の国内仕様はモータ軸は反負荷側から見て右回転。）
○CEマーキング対応端子箱となり、国内仕様と外形寸法が異なります。
○口出線引出方式がスタッドボルトタイプ端子台式となります。
○端子箱ケーブル引出口サイズが国内仕様と異なります。
○外形寸法：端子箱部分以外は国内仕様と同一となります。
○モータコイルはCEマーキング仕様になります。
○0.1～3.7kW×4Pのブレーキ付仕様は、電源が200V級のブレーキとなりますので、インバータ運転時は200V級を接続してくださ
い。ブレーキの電源を400V級に接続するとブレーキが焼損しますのでご注意ください。
オプションとして400V級用ブレーキも対応できますので、ご照会ください。
○三相モータ、プレミアム効率三相モータをインバータ駆動する場合は、ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
トルク特性は、J90～J92頁をご参照ください。
○90W以下は欧州向け仕様で製作します。

■特記事項
○シンガポールでは0.75kW以上の場合、効率規制対応モータ（プレミ
アム効率三相モータ）が必要になります。
○ブレーキ付は効率規制の対象外ですが、0.75kW以上はプレミアム効
率三相モータを標準仕様として製作します。
○シンガポールへギヤモータを輸出する場合は、シンガポール側の輸入
者が申請を行う必要があります（輸入者が最終需要者の場合は不
要）。詳細はご照会ください。

CEマーク
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海外仕様
౦ೆΞδΞʢγンΨϙーϧΛআ͘ʣ向け / CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

F 8 A B B B B 01 1120 RNYM － － － － 30 

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1 仕 様 記 号（例）注）4 

F 8 A B L B B 01 1180 ZNHM － － － － 30 

注2 注3 

［プレストNEO（脚取付の場合）］ 

［ハイポニック（中空軸の場合）］ 

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. 形式ه߸のิॿ形式ʹは、ʮ空ཝʯの三相モータ付、ʮ"Vʯのインバータ用三相モータ付、ʮEPʯのプレミアム効率三相モータ付の

いͣΕかが入ります。ৄしくは、֤બ定දทΛご֬ೝください。
3. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付が入ります。
4. 仕様ه߸は下ஈΑりબ定ください。

˙౦ೆΞδΞʢγϯΨϙʔϧΛআ͘ʣ͚޲��$&ϚʔΩϯάه༷࢓�߸
�� ϓϨετ/&0ɹ���L8ʙ 2�2L8

端 子 箱 仕 様 

左 右 上 下 

国別対応 

使用環境 

種類 

引出口方向 

電圧 注）1. 

取付位置 

東南アジア F 

屋外形 

アルミ製・スタッドボルトタイプ端子台式 

A 

B 

230/400V 50Hz 
(230/400V 60Hz) 8 

L 

A B 

D C 

R T B 

注） 1. 電圧ه߸ʮ8ʯʮ4ʯはモータ容量でܾまります。ৄしくは౦ೆアジア（γンΨポールΛআく）向͚ඪ४仕様,24ทΛご֬ೝください。
  (ɹɹ) 60Hzはインバータ用三相モータのඪ४仕様です。ৄしくは౦ೆアジア（γンΨポールΛআく）向͚ඪ४仕様,24ทΛご֬ೝください。
  දࡌهの電圧以外ʹͭいては͓໰い合わせください。

2. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



ւ外仕様
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海外仕様
౦ೆΞδΞʢγンΨϙーϧΛআ͘ʣ向け / CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

2� ϋΠϙχοΫɹ���L8ʙ ��L8

端 子 箱 仕 様 

L R T B

B 

A B 

C D 

左 

Ａ式 Ｂ式 

Ｄ式Ｃ式 

右 上 下 取付位置 

種類 

引出口方向 

国別対応 

電圧 

使用環境 

注）2. 

注）1. 

東南アジア 

アルミ製・スタッドボルトタイプ端子台式 

F 

230/400V　50Hz 
(230/400V　60Hz) 8 

A 屋外形 

400V　50Hz 
(400V　60Hz) 4

注） 1. 電圧ه߸ʮ8ʯʮ4ʯはモータ容量でܾまります。ৄしくは౦ೆアジア（γンΨポールΛআく）向͚ඪ४仕様,24ทΛご֬ೝください。
  (ɹɹ) 60Hzはインバータ用三相モータのඪ४仕様です。ৄしくは౦ೆアジア（γンΨポールΛআく）向͚ඪ४仕様,24ทΛご֬ೝくだ

さい。
  දࡌهの電圧以外ʹͭいては͓໰い合わせください。

2. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



海外仕様

アメリカ
向け

欧州向け

シンガポール
向け

東南アジア
向け

中国向け

韓国向け

モータ
特性表

端子箱

電源事情

ロシア
向け

使用環境

カナダ
向け

海外仕様

東南アジア
向け

K24

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
東南アジア（シンガポールを除く）向け / CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

東南アジア（シンガポールを除く）向け / CE マーキング 標準仕様

仕様
ブレーキ無 ブレーキ付

三相モータ インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ 三相モータ インバータ用

三相モータ
プレミアム効率

三相モータ

容量 0.1～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

0.1～2.2kW
4P

3.7～7.5kW
4P

0.75～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

0.1～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

0.1～2.2kW
4P

3.7～7.5kW
4P

0.75～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

モータ電圧

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

220/380V、
230/400V、
240/415V
のいずれか

（電源共用）

380V、
400V、
415V

のいずれか

ブレーキ電圧 －

220V、
230V、
240V

のいずれか

380V、
400V、
415V

のいずれか

220V、
230V、
240V

のいずれか

380V、
400V、
415V

のいずれか

220V、
230V、
240V

のいずれか

380V、
400V、
415V

のいずれか

周波数 50Hz 60Hz 50Hz 50Hz 60Hz 50Hz

耐熱クラス 155 (F) 155 (F)

口出線本数 6 本 8 本

口出線引出方式 スタッドボルトタイプ端子台式 スタッドボルトタイプ端子台式

ケーブル引出口 M ネジ M ネジ

始動方式 直入始動 - △始動 インバータ始動 直入始動 - △始動 直入始動 - △始動 インバータ始動 直入始動 - △始動

ブレーキ 
ゆるめ装置 － ゆるめボルト方式

（三相モータ 0.4kW 以下、インバータ用三相モータ 0.2kW 以下はゆるめ装置無し）

外被構造 全閉外扇形（三相モータ 0.1kW は全閉自冷形） 全閉外扇形（三相モータ 0.1kW は全閉自冷形）

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置
負荷側から見て
プレストNEO	 左側
ハイポニック	 中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、軸出方向R：右側

負荷側から見て
プレストNEO	 左側
ハイポニック	 中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、軸出方向R：右側

雰囲気 屋外形 屋外形

特性規格 IEC IEC

安全規格 CE CE

効率規格 － IEC － IEC

■国内仕様と異なる点
○結線については国内仕様と異なります。K32～K40頁をご参照ください。
○銘板にCEマークが付きます。
○回転方向は国内仕様と逆となります。（当社の国内仕様はモータ軸は反負荷側から見て右回転。）
○CEマーキング対応端子箱となり、国内仕様と外形寸法が異なります。
○口出線引出方式がスタッドボルトタイプ端子台式となります。
○端子箱ケーブル引出口サイズが国内仕様と異なります。
○外形寸法：端子箱部分以外は国内仕様と同一となります。
○モータコイルはCEマーキング仕様になります。
○0.1～3.7kW×4P（インバータ用三相モータは2.2kW×4P以下）のブレーキ付仕様は、電源が200V級のブレーキとなりますので、
インバータ運転時は200V級を接続してください。ブレーキの電源を400V級に接続するとブレーキが焼損しますのでご注意くだ
さい。
オプションとして400V級用ブレーキも対応できますので、ご照会ください。
○三相モータ、プレミアム効率三相モータをインバータ駆動する場合は、ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
トルク特性は、J90～J92頁をご参照ください。
○90W以下は欧州向け仕様で製作します。

■特記事項
○東南アジアではギヤモータは効率規制対象外ですが、プレミアム効率三相モータを製作することができます。

CEマーキング仕様 銘板例

N･m

kW P TYPE
VOLTS
Hz
M.AMP
r/min
EFF.

B.AMP

FRAME

RATING

IEC 60034-1 
B.TORQUE
B.THERMAL

P.F.
S/N

CONNECTION

M.THERMAL

MS120WW
6-1, Asahi-Cho, Obu City, 
Aichi, Japan

CEマーク
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ւ外仕様
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౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

中ࠃ向͚

K2�

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
中国向け / CCC・CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

C C A B B B B 01 1120 RNYM － － － － 30 

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1 仕 様 記 号（例）注）4 

C C A B L B B 01 1180 ZNHM － － － － 30 

注2 注3 

［プレストNEO（脚取付の場合）］ 

［ハイポニック（中空軸の場合）］ 

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. 形式ه߸のิॿ形式ʹは、ʮ空ཝʯの三相モータ付、ʮ"Vʯのインバータ用三相モータ付、ʮEPʯのプレミアム効率三相モータ付の

いͣΕかが入ります。ৄしくは、֤બ定දทΛご֬ೝください。
3. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付が入ります。
4. 仕様ه߸は下ஈΑりબ定ください。

˙த͚޲ࠃ��$$$ɾ$&ϚʔΩϯάه༷࢓�߸
�� ϋΠϙχοΫɹ��8ʙ ��8

3 

端 子 箱 仕 様 

L R T B

X 

X 

左 右 上 下 リード線引出位置 

種類 

引出口方向 

国別対応 

電圧 

使用環境 

中国 C 

220V　50Hz （三相）A 380V　50Hz （三相）

N 屋内形 

端子箱無 

端子箱無し 

2� ϓϨετ/&0ɹ���L8ʙ 2�2L8

端 子 箱 仕 様 

左 右 上 下 

国別対応 

使用環境 

種類 

引出口方向 

電圧 注）1. 

取付位置 

中国 C 

屋外形 

アルミ製・スタッドボルトタイプ端子台式 

A 

B 

220/380V 50Hz 
(220/380V 60Hz) C 

L 

A B 

D C 

R T B 

注） 1. (ɹɹ) 60Hzはインバータ用三相モータのඪ४仕様です。ৄしくは中ࠃ向͚ඪ४仕様,28ทΛご֬ೝください。
2. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

中ࠃ向͚

K2�

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
中国向け / CCC・CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

�� ϋΠϙχοΫɹ���L8ʙ ��L8

端 子 箱 仕 様

L R T B

B

A B

C D

左

Ａ式 Ｂ式

Ｄ式Ｃ式

右 上 下取付位置

種類

引出口方向

国別対応

電圧

使用環境

注）2.

注）1.

中国

アルミ製・スタッドボルトタイプ端子台式

C

220/380V　50Hz
(220/380V　60Hz)C

A 屋外形

380/400/415V　50Hz3

注） 1. 電圧ه߸ʮCʯʮ3ʯはモータ容量でܾまります。ৄしくは中ࠃ向͚ඪ४仕様,28ทΛご֬ೝください。
  (ɹɹ) 60Hzはインバータ用三相モータのඪ४仕様です。ৄしくは中ࠃ向͚ඪ४仕様,28ทΛご֬ೝください。

2. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

中ࠃ向͚

K28

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
中国向け / CCC・CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

中国向け / CCC・CE マーキング 標準仕様

仕様
ブレーキ無 ブレーキ付

三相モータ インバータ用
三相モータ

プレミアム効率
三相モータ 三相モータ インバータ用

三相モータ
プレミアム効率

三相モータ

容量 40～90W
4P

0.1kW
4P

0.1～0.4kW
4P

0.2～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

40～90W
4P

0.1kW
4P

0.1～0.4kW
4P

0.2～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

モータ電圧 220V または
380V 注 )

220V/380V
（電源共用）

220V/380V
（電源共用）

220V/380V
（電源共用）

380V/400V/415V
（3 定格）

220V または
380V 注 )

220V/380V
（電源共用）

220V/380V
（電源共用）

220V/380V
（電源共用）

380V/400V/415V
（3 定格）

ブレーキ電圧 － 220V または
380V 220V 220V 220V 380V/400V/415V

（3 定格）

周波数 50Hz 60Hz 50Hz 50Hz 60Hz 50Hz

耐熱クラス 120 (E) 155 (F) 120 (E)
（ブレーキはB） 155 (F)

口出線本数 3 本 6 本 5 本 8 本

口出線引出方式 ラグ式 スタッドボルトタイプ端子台式 ラグ式 スタッドボルトタイプ端子台式

ケーブル引出口 － M ネジ － M ネジ

始動方式 直入始動 インバータ始動 直入始動 - △始動 直入始動 インバータ始動 直入始動 - △始動

ブレーキ 
ゆるめ装置 － ゆるめボルト方式

（三相モータ、インバータ用三相モータ 0.2kW 以下はゆるめ装置無し）

外被構造 保護形
（自冷形） 全閉自冷形 全閉外扇形 保護形

（自冷形） 全閉自冷形 全閉外扇形

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置
－

（口出線引出位
置は上側）

負荷側から見て
プレストNEO 左側
ハイポニック  中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、

軸出方向R：右側

－
（口出線引出位

置は上側）

負荷側から見て
プレストNEO 左側
ハイポニック  中空軸：下側、軸出方向L,T：左側、

軸出方向R：右側

雰囲気 屋内形 屋外形 屋内形 屋外形

特性規格 IEC IEC

安全規格 CCC（40W ～ 1.1kW）、CE（1.5 ～ 11kW） CCC（40W ～ 1.1kW）、CE（1.5 ～ 11kW）

効率規格 － GB18613-2020 － GB18613-2020

注）三相モータ40～90Wは、380Vが製作できない組み合わせがあります。380Vの場合はご照会ください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

中ࠃ向͚

K2�

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
中国向け / CCC・CE マーキング

HYPONIC
PREST NEO

中国向け / CCC・CE マーキング 標準仕様
■国内仕様と異なる点（0.1kW以上）
○ 0.2、0.4kW は、選定表の三相モータ枠番組み合わせと異なる場合があります。詳細はご照会ください。
○ 結線については国内仕様と異なります。K32～K40頁をご参照ください。
○ 回転方向は国内仕様と逆になります。（当社の国内仕様はモータ軸は反負荷側から見て右回転。）
○ 中国向け端子箱となり、国内仕様と外形寸法が異なります。
○ 口出線引出方式がスタッドボルトタイプ端子台式となります。
○ 端子箱ケーブル引出口サイズが国内仕様と異なります。
○ 外形寸法：端子箱部分以外は国内仕様と同一となります。
○ モータコイルは、中国向け仕様となります。
○ 0.1kW～3.7kW×4Pのブレーキ仕様は、電源が220Vのブレーキとなりますので、インバータ運転時は別切り回路でブレーキを
220Vに接続してください。ブレーキの電源を380Vに接続するとブレーキが焼損しますのでご注意ください。オプションとして
380V用ブレーキも対応できますので、ご照会ください。

○ 三相モータ、プレミアム効率三相モータをインバータ駆動する場合は、ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
トルク特性は、J90～J92頁をご参照ください。

■特記事項

CCC 仕様 銘板例

ラベル例

○ 中国国内へ1.1kW以下の小型モータ（ギヤモータ）を単品で輸出される場合、CCC認証モータが必要となります。
○ 銘板にCCCマークが付きます。（1.1kW以下）
○ 中国では0.12kW以上の場合、GB18613-2020規格効率等級3級認定のプレミアム効率三相モータが必要となります。
　 本規制のプログラムの一環として、効率の認証制度とラベリング制度が採用されており、認証に合格した製品には指定様式のラベル
が表示されます。

○ 認定工場以外でのモータ製作および改造修理はできません。

CEマーキング仕様 銘板例

N･m

kW P TYPE
VOLTS
Hz
M.AMP
r/min
EFF.

B.AMP

FRAME

RATING

IEC 60034-1 
B.TORQUE
B.THERMAL

P.F.
S/N

CONNECTION

M.THERMAL

MS120WW
6-1, Asahi-Cho, Obu City, 
Aichi, Japan

CEマーク

CCCマーク

･

MQ978WW



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

B01 1120RNYM － － － － 30

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1

B01 1180ZNHM － － － － 30
［プレストNEO（脚取付の場合）］

［ハイポニック（中空軸の場合）］

注2 注3

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. 形式ه߸のิॿ形式ʹは、ʮ空ཝʯの三相モータ付、ʮ"Vʯのインバータ用三相モータ付、ʮEPʯのプレミアム効率三相モータ付の

いͣΕかが入ります。
 ৄしくは、֤બ定දทΛご֬ೝください。
3. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付が入ります。
4. ϩγア向͚ʹは仕様ه߸はありませΜ。

海外仕様
ϩγΞ向け / E"C

HYPONIC
PREST NEO



海外仕様

アメリカ
向け

欧州向け

シンガポール
向け

東南アジア
向け

中国向け

韓国向け

モータ
特性表

端子箱

電源事情

ロシア
向け

使用環境

カナダ
向け

海外仕様

ロシア
向け

K31

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ロシア向け / EAC

HYPONIC
PREST NEO

ロシア向け / EAC 標準仕様

仕様
ブレーキ無 ブレーキ付

三相モータ インバータ用
三相モータ プレミアム効率三相モータ 三相モータ インバータ用三相モータ プレミアム効率三相モータ

容量 0.1～0.55kW
4P

0.1～0.4kW
4P

0.75～3.7kW
4P

5.5kW
4P

0.1～3.7kW
4P

5.5～11kW
4P

0.1～2.2kW
4P

3.7～7.5kW
4P

0.75～3.7kW
4P

5.5kW
4P

モータ電圧 220V/380V
（電源共用）

220V/380V
（電源共用）

220V/380V
（電源共用） 380V 220V/380V

（電源共用） 380V 220V/380V
（電源共用） 380V 220V/380V

（電源共用） 380V

ブレーキ電圧 － 220V 380V 220V 380V 220V 380V

周波数 50Hz 60Hz 50Hz 50Hz 60Hz 50Hz

耐熱クラス 155 (F) 155 (F)

口出線本数 6 本 8 本

口出線引出方式 スタッドボルトタイプ端子台式 スタッドボルトタイプ端子台式

ケーブル引出口 M ネジ M ネジ

始動方式 直入始動 インバータ
始動 直入始動 - △始動 直入始動 インバータ始動 直入始動 - △始動

ブレーキ
ゆるめ装置 － ゆるめボルト方式

（三相モータ 0.4kW 以下、インバータ用三相モータ 0.2kW 以下はゆるめ装置無し）

外被構造 全閉外扇形（三相モータ 0.1kW は全閉自冷形） 全閉外扇形（三相モータ 0.1kW は全閉自冷形）

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置

負荷側から見て
プレスト NEO	 左側
ハイポニック	� 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、 

軸出方向 R：右側

負荷側から見て
プレスト NEO	 左側
ハイポニック	 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、軸出方向 R：右側

雰囲気 屋外形 屋外形

特性規格 IEC IEC

安全規格 EAC EAC

効率規格 － IEC － IEC

■国内仕様と異なる点
○結線については国内仕様と異なります。K32～K40頁をご参照ください。
○銘板にEACマークがつきます。
○回転方向は国内仕様と逆となります。（当社の国内仕様はモータ軸は反負荷側から見て右回転。）
○EAC規格対応端子箱となり、国内仕様と外形寸法が異なります。
○口出線引出方式がスタッドボルトタイプ端子台式となります。
○端子箱ケーブル引出口サイズが国内仕様と異なります。
○外形寸法：端子箱部分以外は国内仕様と同一となります。
○モータコイルは、EAC規格仕様になります。
○0.1～3.7kW×4P（インバータ用三相モータは2.2kW×4P以下）のブレーキ付仕様は、電源が200V級のブレーキとなりますの
で、インバータ運転時は200V級を接続してください。ブレーキの電源を400V級に接続するとブレーキが焼損しますのでご注
意ください。
　オプションとして400V級用ブレーキも対応できますので、ご照会ください。
○三相モータ、プレミアム効率三相モータをインバータ駆動する場合は、ご注文時にインバータ駆動のご指定をお願いします。
トルク特性は、J90～J92頁をご参照ください。

■特記事項
○ロシア（ユーラシア経済連合）では0.75kW以上のブレーキ無の場合、効率規制対応モータ（プレミアム効率三相モータ）が
必要になります。
○当社では認証機関へ登録を行い、適合宣言（Declaration of Conformity）を取得しています。
○銘板にEACマークを表示します。
○製品にロシア語のマニュアルを付属します。
○認定工場以外でのモータ製作および改造修理はできません。

3 PHASE INDUCTION MOTOR

kW P TYPE
VOLTS
Hz
M.AMP
r/min
EFF.

B.AMP

FRAME

RATING

IEC 60034-1
N mB.TORQUE

B.THERMAL

P.F.
S/N

CONNECTION

M.THERMAL ( )

MT262WW

EAC仕様 銘板例

EACマーク



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K�2

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキແ・ࡾ૬ిݯ

200V 級 400V 級 

三相モータ ：0.1～3.7kW
プレミアム効率三相モータ ：0.2～3.7kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

200V 級 

三相モータ：15～90W

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側U V W

（黒） （白） （赤）

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー

ɾ中ࠃ向͚40～90Wは、ࠇ৭ɾന৭ɾ੺৭の口出線ͱなります。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

ϒϨーキແ・ࡾ૬ిݯ

400V級 直入始動

三相モータ ：5.5～11kW
プレミアム効率三相モータ ：5.5～11kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

400V級     －Δ 始動

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1 W2 U2 V2

MC

MCM

OLR

MCΔ

MC

モータ

L2L1 L3
始動時

݁線

MCM ON
MC϶ OFF
MC  ON

Ճ଎ྃ׬時
϶݁線

MCM ON
MC϶ ON
MC  OFF

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー

 ͓٬様ʹてご४උください。

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

始動時
݁線

MCM ON
MC϶ OFF
MC  ON

Ճ଎ྃ׬時
϶݁線

MCM ON
MC϶ ON
MC  OFF



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキແ・Πンόーλۦಈ

200V 級 400V 級 

三相モータ ：0.1～3.7kW
プレミアム効率三相モータ ：0.2～3.7kW
インバータ用三相モータ ：0.1～2.2kW

三相モータ ：5.5～11kW
プレミアム効率三相モータ ：5.5～11kW
インバータ用三相モータ ：3.7～7.5kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

200V 級 

三相モータ：15～90W

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

400V 級 

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

U V W
（黒） （白） （赤）

L1 L2 L3

MCB

モータ

インバータ
L1 L2 L3

U V W

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

MCB

モータ

インバータ
L1 L2 L3

U V W

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

MCB

モータ

インバータ
L1 L2 L3

U V W

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

MCB

モータ

インバータ
L1 L2 L3

U V W

MCB ：഑線用ःஅ٬͓－ث様ʹてご४උください。

ɾ中ࠃ向͚40～90Wは、ࠇ৭ɾന৭ɾ੺৭の口出線ͱなります。
ɾ400Vڃの三相モータΛインバータۦ動する場合は、モータのઈԑରࡦがඞཁです。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ
三相モータ：15～90W

SB-004 MB-003～MB-010
200V 級 200V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U V W

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

U V W

モータ

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

U V W

L1 L2 L3

1 2

ブレーキ

MC

OLR

モータ
（黒）（白）（赤）

U V W

L1 L2 L3

1 2

ブレーキ

MC

OLR

モータ
（黒）（白）（赤）

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾ中ࠃ向͚40～90Wは、ࠇ৭ɾന৭ɾ੺৭の口出線ͱなります。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。
ɾMB-003～MB-010は੔ྲྀثΛブレーキ෦ʹ内ଂしています。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ
三相モータ ：0.1～3.7kW
プレミアム効率三相モータ ：0.2～3.7kW

FB-01A～FB-05A、FB-1D～FB-3D、FB-1E～FB-5E、FB-5B
200V 級 400V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

モータ

U1 V1 W1

W2 U2 V2

モータ

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾւ外仕様FB-01"～FB-05"は、ࠃ内仕様FB-01"1～FB-05"1の3端子੔ྲྀثͱҟなり、4端子੔ྲྀثͱなります。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ
三相モータ ：5.5～11kW
プレミアム効率三相モータ ：5.5～11kW

FB-8B、FB-10B1、FB-15B1、FB-8E～FB-15E
400V級 直入始動 400V級     －Δ 始動

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

W2 U2 V2

モータ

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

U1 V1 W1 W2 U2 V2
モータ

OLR

VRMCM MCΔ

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N
整流器 ブレーキ

MC

U1 V1 W1 W2 U2 V2

MCM MCΔ

L1

OLR

MC

L2 L3

1 2 3 4 M N
モータ 整流器 ブレーキ

MC

始動時
݁線

MCM ON
MC϶ OFF
MC  ON

Ճ଎ྃ׬時
϶݁線

MCM ON
MC϶ ON
MC  OFF

始動時
݁線

MCM ON
MC϶ OFF
MC  ON

Ճ଎ྃ׬時
϶݁線

MCM ON
MC϶ ON
MC  OFF

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K�8

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・Πンόーλۦಈ
三相モータ：15～90W

SB-004 MB-003～MB-010
200V 級 200V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U V W

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器

インバータ

モータ ブレーキ

MCB

MC
L1 L2 L3

U V W

（黒）（白）（赤）
U V W

L1 L2 L3

1 2

インバータ

モータ ブレーキ

MCB

MC
L1 L2 L3

U V W

U V W

モータ

インバータ
L1 L2 L3

U V W

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

L1 L2 L3

MCB

VRMC

MC ：電࣓઀৮ث
MCB ：഑線用ःஅث
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾ中ࠃ向͚40～90Wは、ࠇ৭ɾന৭ɾ੺৭の口出線ͱなります。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾMB-003～MB-010は੔ྲྀثΛブレーキ෦ʹ内ଂしています。

ɾ ブレーキ電源は、ඞͣインバータのҰ࣍側からऔͬてください。
ɾ ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثの։閉は、インバータの੍ޚͱタイミングΛ合わせてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・Πンόーλۦಈ
三相モータ ：0.1～3.7kW
プレミアム効率三相モータ ：0.2～3.7kW
インバータ用三相モータ ：0.1～2.2kW

FB-01A～FB-05A、FB-1D～FB-3D、FB-1E～FB-5E、FB-5B
200V 級 400V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器

インバータ

ブレーキ

MCB

MC
L1 L2 L3

U V W

U1 V1 W1

W2 U2 V2

モータ

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器

インバータ

ブレーキ

MCB

200V級

MC
L1 L2 L3

U V W

U1 V1 W1

W2 U2 V2

モータ

インバータ
L1 L2 L3

U V W

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

L1 L2 L3

MCB

VR

U1 V1 W1

W2 U2 V2

モータ

MC インバータ
L1 L2 L3

U V W

200V級

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

L1 L2 L3

MCB

VRMC

U1 V1 W1

W2 U2 V2

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
MCB ：഑線用ःஅث
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾモータ電圧400Vڃの場合、ブレーキは200Vڃͱなりますので、インバータۦ動時はผ੾りճ࿏でブレーキΛ200Vڃ
ɹ電源ʹ઀続してください。ブレーキΛ400Vڃ電源ʹ઀続するͱブレーキがমଛしますのでご注ҙください。

ɾւ外仕様FB-01"～FB-05"は、ࠃ内仕様FB-01"1～FB-05"1の3端子੔ྲྀثͱҟなり、4端子੔ྲྀثͱなります。
ɾ400Vڃの三相モータΛインバータۦ動する場合は、モータのઈԑରࡦがඞཁです。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。

ɾブレーキ電源は、ඞͣインバータのҰ࣍側からऔͬてください。
ɾブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثの։閉は、インバータの੍ޚͱタイミングΛ合わせてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

ϩγア
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・Πンόーλۦಈ
三相モータ：5.5～11kW

プレミアム効率三相モータ：5.5～11kW
インバータ用AF モータ、インバータ用三相モータ：3.7～7.5kW

FB-8B、FB-10B1～FB-15B1、FB-8E～FB-15E
400V 級

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U1 V1 W1

W2 U2 V2

L1 L2 L3

1 2 3 4 M N

整流器

インバータ

モータ
ブレーキ

MCB

MC
L1 L2 L3

U V W

U1 V1 W1

W2 U2 V2

モータ

インバータ
L1 L2 L3

U V W

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

L1 L2 L3

MCB

VRMC

MC ：電࣓઀৮ث
MCB ：഑線用ःஅث
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾ400Vڃの三相モータΛインバータۦ動する場合は、モータのઈԑରࡦがඞཁです。
ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。

ɾブレーキ電源は、ඞͣインバータのҰ࣍側からऔͬてください。
ɾブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثの։閉は、インバータの੍ޚͱタイミングΛ合わせてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

K��

オ
プ
シ
ョ
ン.E.O

HYPONIC
PREST NEO



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K�2

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け / ,S

HYPONIC
PREST NEO

K C N S B B B EP1 1320 RNYM － － － － 30 

本 体 形 式 記 号（ 例 ）注）1 仕 様 記 号（例）注）3 

K C N S L B B EP1 1280 ZNHM － － － － 30 

注2 

［プレストNEO（脚取付の場合）］ 

［ハイポニック（中空軸の場合）］ 

注） 1. 形式ʗੇ๏ਤは、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛごࢀ照ください。端子箱ੇ๏はࠃ内ඪ४ͱҟなります。
2. ブレーキ付仕様の場合、形式ه߸のブレーキ付ʹは、ʮBʯのブレーキ付が入ります。
3. 仕様ه߸は下ஈΑりબ定ください。

߸ه༷࢓���K4͚޲ࠃؖ˙
ϓϨετ/&0� ����L8ʙ 2�2L8
ϋΠϙχοΫ� ����L8ʙ ��L8

4

端 子 箱 仕 様

国別対応

電圧

使用環境

韓国K

220/380V　60HzC

N 屋内形

440V　60Hz

L R T B

S

A B

C D

左

Ａ式 Ｂ式

Ｄ式Ｃ式

右 上 下取付位置

種類

引出口方向

注）1.

鋼板製・ラグ式

左 右 上 下

S

L

B

R

D

A

C

BT

引出口方向

取付位置

種類 鋼板製・ラグ式

ハ
イ
ポ
ニ
ッ
ク

プ
レ
ス
ト
Ｎ
Ｅ
Ｏ

注） 1. 端子箱औ付位置のඪ४仕様は形式ʹΑりҟなりますので、֤બ定දʗੇ๏ਤทΛご֬ೝください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け / ,S

HYPONIC
PREST NEO

ؖ国向け / ,S 標準仕様

仕ɹɹ様
ブレーキ無 ブレーキ付

プレミアム効率三相モータ プレミアム効率三相モータ

容量 0.75 ～ 3.7kW
4P

5.5 ～ 11kW
4P

0.75 ～ 3.7kW
4P

5.5 ～ 11kW
4P

モータ電圧 220V/380V
（電源共用） 440V 220V/380V

（電源共用） 440V 220V/380V
（電源共用） 440V 220V/380V

（電源共用） 440V

ブレーキ電圧 － モータ電圧ͱಉҰ

周波数 60Hz 60Hz

耐熱クラス 155 (F) 155 (F)

口出線本数 6 本 3 本 6 本 8 本 5 本 8 本

口出線引出方式 ラグ式 ラグ式

ケーブル引出口 ؙ݀ ؙ݀

始動方式 直入始動 直入始動 - △始動 直入始動 直入始動 - △始動

ブレーキ
ゆるめ装置 － －

外被構造 全閉外扇形 全閉外扇形

時間定格 S1（連続） S1（連続）

端子箱位置
負荷側から見て
プレスト NEO 左側
ハイポニック 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、軸出方向 R：右側

負荷側から見て
プレスト NEO 左側
ハイポニック 中空軸：下側、軸出方向 L,T：左側、軸出方向 R：右側

雰囲気 屋内形（屋外形΋製作Մೳ） 屋内形（屋外形΋製作Մೳ）

特性規格 ,S C4202 ,S C4202

効率規格 ,S C4202 ,S C4202

内仕様ͱҟなる఺ࠃ˙
˓ ݁ 線ʹͭいてはࠃ内仕様ͱҟなります。,44 ～ E51 ทΛごࢀ照ください。
˓ インバータۦ動する場合は、ご注จ時ʹインバータۦ動のごࢦ定Λ͓ئいします。
 トルク特性は、+90 ～ +92 ทΛごࢀ照ください。

˙特߲ࣄه
˓ ؖ ではࠃ 0.75kW 以上の場合、効率規੍ରԠモータ（プレミアム効率三相モータ）がඞཁʹなります。
˓ ラϕϦング੍౓：ΤネルΪー؅ཧプϩグラムのҰ؀ͱしてラϕϦング੍౓が࠾用さΕて͓り、ΤネルΪーফඅ効率ج४のର৅

製඼はΤネルΪーফඅ効率のදࣔがٛ຿付͚らΕています。
。はご照会くださいࡉৄ。側の༌入ऀが効率ೝূΛऔಘしているඞཁがありますࠃؖ、΁ΪϠモータΛ༌出する場合はࠃؖ˓

KS仕様 銘板例 ラベル例

MS124WW

N･m

kW P TYPE
VOLTS
Hz
M.AMP
r/min
EFF.

B.AMP

FRAME

RATING

IEC 60034-1
B.TORQUE
B.THERMAL

P.F.
S/N

CONNECTION

M.THERMAL



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキແ・ࡾ૬ిݯ

220V 380V 

プレミアム効率三相モータ：0.75～11kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

440V

プレミアム効率三相モータ：0.75～3.7kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側U V W

R S T

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

MC

OLR

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキແ・ࡾ૬ిݯ
プレミアム効率三相モータ：5.5～11kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

440V 直入始動 440V     －Δ 始動

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1 V2 W2 U2

MC

MCM

OLR

MCΔ

MC

モータ

SR T 始動時
݁線

MCM ON
MC϶ OFF
MC  ON

Ճ଎ྃ׬時
϶݁線

MCM ON
MC϶ ON
MC  OFF

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキແ・Πンόーλۦಈ

220V 380V 

プレミアム効率三相モータ：0.75～11kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

440V 440V 

プレミアム効率三相モータ：0.75～3.7kW プレミアム効率三相モータ：5.5～11kW

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

制
御
盤
側

モ
ー
タ
側

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

MCB

モータ

インバータ
R S T

U V W

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

MCB

モータ

インバータ
R S T

U V W

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

MCB

モータ

インバータ
R S

U V W

T

U V W

R S T

MCB

モータ

インバータ
R S T

U V W

MCB ：഑線用ःஅ٬͓－ث様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ
プレミアム効率三相モータ：0.75～11kW

FB-1E～FB-15E
220V 380V

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K�8

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ
プレミアム効率三相モータ：0.75～3.7kW

FB-1E～FB-5E
440V

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U V W

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

U V W

モータ

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・ࡾ૬ిݯʢҰํํ向ճసӡస࣌ʣ
プレミアム効率三相モータ：5.5～11kW

FB-8E～FB-15E
440V 直入始動 440V     －Δ 始動

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

U1 V1 W1

V2 W2 U2

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

モータ

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

OLR

VR

U1 V1 W1 V2 W2 U2
モータ

OLR

VRMCM MCΔ

R S T

1 2 3 4 M N
整流器 ブレーキ

MC

U1 V1 W1 V2 W2 U2

MCM MCΔ

R

OLR

MC

S T

1 2 3 4 M N
モータ 整流器 ブレーキ

MC

始動時
݁線

MCM ON
MC϶ OFF
MC  ON

Ճ଎ྃ׬時
϶݁線

MCM ON
MC϶ ON
MC  OFF

始動時
݁線

MCM ON
MC϶ OFF
MC  ON

Ճ଎ྃ׬時
϶݁線

MCM ON
MC϶ ON
MC  OFF

MC ：電࣓઀৮ث
OLR ：ա負荷保護装置またはαーϚルϦレー
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏の場合、ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثはモータの電࣓઀৮ثͱ連動させてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・Πンόーλۦಈ
プレミアム効率三相モータ：0.75～11kW

FB-1E～FB-15E
220V 380V

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

R S T

1 2 3 4 M N

整流器

インバータ

ブレーキ

MCB

MC
R S T

U V W

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

インバータ
R S T

U V W

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MCB

VRMC

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

インバータ
R S T

U V W

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

R S T

MCB

VR

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

MC

インバータ
R S T

U V W

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

R S T

MCB

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
MCB ：഑線用ःஅث
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。

ɾ ブレーキ電源は、ඞͣインバータのҰ࣍側からऔͬてください。
ɾ ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثの։閉は、インバータの੍ޚͱタイミングΛ合わせてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

向͚ࠃؖ

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ؖ国向け݁ઢ

HYPONIC
PREST NEO

ϒϨーキ෇・Πンόーλۦಈ
プレミアム効率三相モータ：0.75～3.7kW

FB-1E～FB-5E
プレミアム効率三相モータ：5.5～11kW

FB-8E～FB-15E
440V 440V

普
通
制
動
回
路

急
制
動
回
路

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

制
御
盤
側

インバータ
R S T

U V W

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MC

R S T

MCB

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

U1 V1 W1

V2 W2 U2

モータ

インバータ
R S T

U V W

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

R S T

MCB

VRMC

U V W

R S T

1 2 3 4 M N

整流器

インバータ

モータ ブレーキ

MCB

MC
R S T

U V W

インバータ
R S T

U V W

R S T

1 2 3 4 M N

整流器 ブレーキ

MCB

VRMC

U V W

モータ

MC ：電࣓઀৮ث
MCB ：഑線用ःஅث
VR ：バϦスタ（઀఺ɾ੔ྲྀثなͲの保護用）

ɾී௨੍動ճ࿏ͱ੍ٸ動ճ࿏では、ブレーキの動作஗Ε時間がҟなります。
ɹ+36ทʹ動作஗Ε時間Λදࣔしていますので、ご用్ʹあͬたճ࿏ʹ合わせてください。
ɾঢ߱装置΍ఀࢭਫ਼౓Λྑくしたい場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾਐ相ίンσンαΛऔり付͚る場合は、੍ٸ動ճ࿏ͱしてください。
ɾ੍ٸ動ճ࿏用の電࣓઀৮ثɾバϦスタʹͭきましては、+39ทΛごࢀ照ください。

ɾ ブレーキ電源は、ඞͣインバータのҰ࣍側からऔͬてください。
ɾ ブレーキճ࿏の電࣓઀৮ثの։閉は、インバータの੍ޚͱタイミングΛ合わせてください。

 ͓٬様ʹてご४උください。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

モータ
特性ද

K�2

オ
プ
シ
ョ
ン

ΞϝϦΧ向け / 6-ɺΧφμ向け / CS"
ද ,3ɹ三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 230V-60Hz 460V-60Hz 575V-60Hz

出ྗ
（HP）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V-63S 1/8 0.66 308 326 2.8 1730 0.33 308 326 1.4 1730 0.28 391 376 1.3 1720
V-63M 1/4 1.12 287 300 5.2 1730 0.56 287 300 2.6 1730 0.48 340 316 2.2 1720
V-71M 1/3 1.85 454 484 9.8 1770 0.93 454 484 4.9 1770 0.79 300 309 3.7 1700
V-71M 1/2 2.15 276 295 9.8 1750 1.08 276 295 4.9 1750 0.94 227 247 4.5 1720
V-80S 3/4 2.47 261 266 12.3 1720 1.24 261 266 6.2 1720 1.3 256 252 6.6 1680

ද ,4ɹプレミアム効率三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 230V-60Hz 460V-60Hz 575V-60Hz

出ྗ
（HP）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

N-80M 1 3.06 85.5 IE3 403 343 21.2 1730 1.53 85.5 IE3 403 343 10.6 1730 1.36 85.5 IE3 500 430 10.4 1740
N-90S 1.5 4.15 86.5 IE3 341 277 27.4 1730 2.08 86.5 IE3 341 277 13.7 1730 1.69 86.5 IE3 386 313 12.5 1740
N-90L 2 5.61 86.5 IE3 356 284 38.9 1730 2.80 86.5 IE3 356 284 19.5 1730 2.22 86.5 IE3 341 272 15.2 1730

N-100L 3 7.66 89.5 IE3 389 317 63.1 1740 3.83 89.5 IE3 389 317 31.5 1740 3.05 89.5 IE3 404 322 25.6 1740
N-112M 5 12.3 89.5 IE3 379 244 101 1750 6.17 89.5 IE3 379 244 50.7 1750 4.86 89.5 IE3 355 230 38.8 1750
N-132S 7.5 17.8 91.7 IE3 461 290 179 1760 8.90 91.7 IE3 461 290 89.3 1760 7.12 91.7 IE3 429 263 68.2 1760
N-132M 10 24.4 91.7 IE3 277 193 148 1760 12.2 91.7 IE3 277 193 74.0 1760 10.1 91.7 IE3 332 230 70.9 1760
N-160M 15 38.4 92.4 IE3 369 274 282 1770 19.2 92.4 IE3 369 274 141 1770 14.5 92.4 IE3 331 237 103 1760

注） 1. ブレーキ付モータの特性はಉҰです。
2. ブレーキの特性はご照会ください。
3. 575V-60HzはCS"規格のみͱなります。
。が無いモータの特性はご照会くださいࡌه .4
5. 本දの஋は༧ࠂなしʹมߋする͜ͱがあります。

海外仕様
Ϟーλಛੑද

HYPONIC
PREST NEO



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

モータ
特性ද

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ϟーλಛੑද

HYPONIC
PREST NEO

Ԥभ向け / CE マーキング・6,C" マーキングɺγンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ向け / CE マーキング
ද ,5ɹ三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 230V-50Hz 400V-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V-63S 0.1 0.62 255 261 2.3 1420 0.36 255 261 1.3 1420
V-63M 0.2 1.08 233 236 4.0 1410 0.62 233 236 2.3 1410
V-71M 0.25 1.80 378 378 7.8 1460 1.04 378 378 4.5 1460
V-71M 0.4 2.13 229 229 7.8 1420 1.23 229 229 4.5 1420
V-80S 0.55 2.45 219 225 9.6 1410 1.41 219 225 5.5 1410
V-80M 0.75 3.38 234 215 13.8 1420 1.94 234 215 8.0 1420
V-90S 1.1 4.64 246 226 22.9 1420 2.67 246 226 13.3 1420
V-90L 1.5 6.06 233 224 29.6 1420 3.49 233 224 17.1 1420

V-100L 2.2 8.44 268 255 45.0 1430 4.87 268 255 26.0 1430
V-112S 3.0 11.2 242 237 64.0 1420 6.45 242 237 37.2 1420
V-112M 3.7 13.3 262 236 81.0 1420 7.64 262 236 46.9 1420

ද ,6ɹ三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 380V-50Hz 400V-50Hz 415V-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V-132S 5.5 11.4 255 227 69 1420 11.2 285 256 73 1420 11.2 310 281 76 1430
F-132M 7.5 15.0 246 232 93 1460 14.6 274 261 99 1460 14.6 300 284 103 1460
F-160M 11 21.3 261 250 139 1450 20.9 294 282 147 1460 21.0 319 308 154 1460

ද ,7ɹプレミアム効率三相モータ 200V ڃ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 220V-50Hz 230V-50Hz 240V-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V"-63M 0.2 1.08 76.4 IE3 292 239 5.66 1400 1.08 76.5 IE3 331 277 6.06 1410 1.09 76.4 IE3 362 307 6.36 1420
V"-63M 0.25 1.21 75.3 IE3 230 188 5.66 1380 1.19 76.1 IE3 262 219 6.06 1400 1.19 76.3 IE3 287 243 6.36 1400
V"-71M 0.4 1.87 78.9 IE3 322 274 9.73 1410 1.86 79.1 IE3 362 311 10.4 1420 1.88 79.1 IE3 393 340 10.8 1430
N-80S 0.55 2.34 82.9 IE3 325 257 14.0 1420 2.31 83.5 IE3 365 293 14.9 1430 2.31 83.6 IE3 397 321 15.5 1440
N-80M 0.75 3.46 84.7 IE3 402 383 21.1 1430 3.54 84.6 IE3 446 423 22.8 1440 3.65 84.1 IE3 484 461 23.0 1450
N-90S 1.1 4.49 85.4 IE3 343 296 28.6 1430 4.50 85.6 IE3 387 336 30.3 1440 4.57 85.5 IE3 422 368 31.5 1440
N-90L 1.5 6.10 85.4 IE3 338 304 37.0 1420 6.17 85.8 IE3 375 338 38.9 1430 6.29 85.4 IE3 406 366 40.4 1440

N-100L 2.2 8.58 88.6 IE3 418 344 68.3 1440 8.56 88.7 IE3 465 382 71.9 1450 8.83 88.3 IE3 502 412 74.6 1450
N-112S 3.0 11.3 87.8 IE3 365 316 80.1 1430 11.2 87.9 IE3 419 352 85.7 1440 11.3 87.9 IE3 458 387 89.1 1440
N-112M 3.7 13.5 89.6 IE3 378 266 105 1460 13.7 89.0 IE3 420 294 110 1460 13.9 89.2 IE3 453 319 115 1460

ද ,8ɹプレミアム効率三相モータ 400V ڃ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 380V-50Hz 400V-50Hz 415-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V"-63M 0.2 0.62 76.4 IE3 292 239 3.27 1400 0.63 76.5 IE3 331 277 3.50 1410 0.63 76.4 IE3 362 307 3.67 1420
V"-63M 0.25 0.70 75.3 IE3 230 188 3.27 1380 0.69 76.1 IE3 262 219 3.50 1400 0.69 76.3 IE3 287 243 3.67 1400
V"-71M 0.4 1.08 78.9 IE3 322 274 5.62 1410 1.08 79.1 IE3 362 311 6.00 1420 1.08 79.1 IE3 393 340 6.24 1430
N-80S 0.55 1.35 82.9 IE3 325 257 8.07 1420 1.33 83.5 IE3 365 293 8.60 1430 1.33 83.6 IE3 397 321 8.96 1440
N-80M 0.75 2.00 84.7 IE3 402 383 12.2 1430 2.05 84.6 IE3 446 423 13.2 1440 2.11 84.1 IE3 484 461 13.3 1450
N-90S 1.1 2.59 85.4 IE3 343 296 16.5 1430 2.60 85.6 IE3 387 336 17.5 1440 2.64 85.5 IE3 422 368 18.2 1440
N-90L 1.5 3.52 85.4 IE3 338 304 21.4 1420 3.56 85.8 IE3 375 338 22.5 1430 3.63 85.4 IE3 406 366 23.3 1440

N-100L 2.2 4.96 88.6 IE3 418 344 39.4 1440 4.95 88.7 IE3 465 382 41.5 1450 5.10 88.3 IE3 502 412 43.1 1450
N-112S 3.0 6.50 87.8 IE3 365 316 46.3 1430 6.45 87.9 IE3 419 352 49.5 1440 6.55 87.9 IE3 458 387 51.4 1440
N-112M 3.7 7.80 89.6 IE3 378 266 60.6 1460 7.90 89.0 IE3 420 294 63.6 1460 8.00 89.2 IE3 453 319 66.2 1460
N-132S 5.5 11.5 90.6 IE3 471 316 109 1460 11.6 90.6 IE3 524 351 114 1460 11.9 90.2 IE3 564 378 119 1470
N-132M 7.5 15.8 90.8 IE3 315 213 97.9 1460 16.0 91.2 IE3 350 236 103 1460 16.2 90.6 IE3 378 254 107 1470
N-160M 11 22.3 91.4 IE3 283 200 129 1460 22.2 91.6 IE3 322 229 138 1460 22.4 91.6 IE3 354 249 145 1470

注） 1. ブレーキ付モータの特性はಉҰです。
2. ブレーキの特性はご照会ください。
。が無いモータの特性はご照会くださいࡌه .3
4. 本දの஋は༧ࠂなしʹมߋする͜ͱがあります。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

モータ
特性ද

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

中国向け / CCC・CE マーキング
ද ,9ɹ三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 220V-50Hz 380V-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V-63S 0.1 0.60 226 230 2.3 1400 0.35 226 230 1.3 1400

ද ,10ɹプレミアム効率三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 220V-50Hz 380V-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V"-63M 0.2 1.08 76.4 292 239 5.66 1400 0.62 76.4 292 239 3.27 1400
V"-63M 0.25 1.21 75.3 188 188 5.66 1380 0.70 75.3 230 188 3.27 1380
V"-71M 0.4 1.87 78.9 274 274 9.73 1410 1.08 78.9 322 274 5.62 1410
N-80S 0.55 2.34 82.9 257 257 14.0 1420 1.35 82.9 325 257 8.07 1420
N-80M 0.75 3.46 84.7 402 383 21.1 1430 2.00 84.7 402 383 12.2 1430
N-90S 1.1 4.49 85.4 343 296 28.6 1430 2.59 85.4 343 296 16.5 1430
N-90L 1.5 6.10 85.4 338 304 37.0 1420 3.52 85.4 338 304 21.4 1420

N-100L 2.2 8.58 88.6 418 344 68.3 1440 4.96 88.6 418 344 39.4 1440
N-112S 3.0 11.3 87.8 365 316 80.1 1430 6.50 87.8 365 316 46.3 1430
N-112M 3.7 13.5 89.6 378 266 105 1460 7.80 89.6 378 266 60.6 1460

ද ,11ɹプレミアム効率三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 380V-50Hz 400V-50Hz 415-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

N-132S 5.5 11.5 90.6 471 316 109 1460 11.6 90.6 524 351 114 1460 11.9 90.2 564 378 119 1470
N-132M 7.5 15.8 90.8 315 213 97.9 1460 16.0 91.2 350 236 103 1460 16.2 90.6 378 254 107 1470
N-160M 11 22.3 91.4 283 200 129 1460 22.2 91.6 322 229 138 1460 22.4 91.6 354 249 145 1470

注） 1. ブレーキ付モータの特性はಉҰです。
2. ブレーキの特性はご照会ください。
。が無いモータの特性はご照会くださいࡌه .3
4. 本දの஋は༧ࠂなしʹมߋする͜ͱがあります。

海外仕様
Ϟーλಛੑද

HYPONIC
PREST NEO



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

モータ
特性ද

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
Ϟーλಛੑද

HYPONIC
PREST NEO

ϩγΞ向け / E"C
ද ,12ɹ三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 220V-50Hz 380V-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

V-63S 0.1 0.60 226 230 2.3 1400 0.35 226 230 1.3 1400
V-63M 0.2 1.05 206 206 3.8 1390 0.61 206 206 2.2 1390
V-71M 0.25 1.65 340 334 7.3 1450 0.95 340 334 4.2 1450
V-71M 0.4 2.06 204 201 7.3 1410 1.19 204 201 4.2 1410
V-80S 0.55 2.45 196 206 9.1 1400 1.42 196 206 5.3 1400

ද ,13ɹプレミアム効率三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 220V-50Hz 380V-50Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

N-80M 0.75 3.46 84.7 IE3 402 383 21.1 1430 2.00 84.7 IE3 402 383 12.2 1430
N-90S 1.1 4.49 85.4 IE3 343 296 28.6 1430 2.59 85.4 IE3 343 296 16.5 1430
N-90L 1.5 6.10 85.4 IE3 338 304 37.0 1420 3.52 85.4 IE3 338 304 21.4 1420

N-100L 2.2 8.58 88.6 IE3 418 344 68.3 1440 4.96 88.6 IE3 418 344 39.4 1440
N-112S 3.0 11.3 87.8 IE3 365 316 80.1 1430 6.50 87.8 IE3 365 316 46.3 1430
N-112M 3.7 13.5 89.6 IE3 378 266 105 1460 7.80 89.6 IE3 378 266 60.6 1460
N-132S 5.5 － － － － － － － 11.5 90.6 IE3 471 316 109 1460
N-132M 7.5 － － － － － － － 15.8 90.8 IE3 315 213 97.9 1460
N-160M 11 － － － － － － － 22.3 91.4 IE3 283 200 129 1460

ؖ国向け / ,S
ද ,14ɹプレミアム効率三相モータ

モータ
࿮൪

数ۃ 4ɹɹP
電源 220V-60Hz 380V-60Hz 440V-60Hz

出ྗ
（kW）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

定格
電ྲྀ

（"）

効率
（�）

IE
ίード

ఀ動
トルク
（�）

始動
トルク
（�）

始動
電ྲྀ

（"）

ճస数
（S/NJO）

N-80M 0.75 3.26 86.3 IE3 344 308 19.7 1720 1.89 86.3 IE3 344 308 11.4 1720 1.89 86.5 IE3 481 438 13.3 1740
N-90L 1.5 6.11 87.1 IE3 348 275 40.2 1730 3.53 87.1 IE3 348 275 23.2 1730 3.29 87.7 IE3 407 345 22.8 1730

N-100L 2.2 8.69 89.8 IE3 416 314 71.4 1750 5.02 89.8 IE3 416 314 41.2 1750 4.54 90.2 IE3 500 380 41.8 1750
N-112M 3.7 13.9 90.1 IE3 395 249 111 1760 8.00 90.1 IE3 395 249 64.2 1760 7.25 90.6 IE3 452 300 63.0 1760
N-132S 5.5 21.2 91.9 IE3 542 355 217 1770 12.2 91.9 IE3 542 355 125 1770 10.6 91.9 IE3 542 355 109 1770
N-132M 7.5 29.0 92.0 IE3 356 244 195 1770 16.7 92.0 IE3 356 244 113 1770 14.5 92.0 IE3 356 244 97.7 1770
N-160M 11 42.4 92.6 IE3 387 262 299 1770 24.5 92.6 IE3 387 262 173 1770 21.2 92.6 IE3 387 262 149 1770

注） 1. ブレーキ付モータの特性はಉҰです。
2. ブレーキの特性はご照会ください。
。が無いモータの特性はご照会くださいࡌه .3
4. 本දの஋は༧ࠂなしʹมߋする͜ͱがあります。



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

端子箱

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
୺ࢠശ

HYPONIC
PREST NEO

ΞϝϦΧ・Χφμ向け

アルミ製ラグ式　 ブレーキ無
3/4HP～15HP

アルミ製ラグ式　ブレーキ付
3/4HP～15HP

注)  1.  寸法J ： モータ中心から端子箱端面までの長さ（端子箱張出し寸法）
 2. 端子箱のサイズによって、パッキンの形状とアースボルトの位置は異なります。

アルミ製ラグ式　 ブレーキ無
1/8HP～1/2HP

アルミ製ラグ式　ブレーキ付
1/8HP～1/2HP

BA

BL

J 注

KD

1

2

3

4 5 6

7

9
8

J注

G

1 2 3 4

T1
T2

T3

T4 T5 T6

T7

T8
T9

KD

整流器

KD

BA J注

BL

Ｇ

1 2 3 4

T1

T2
T3
T4

T5

T9

T8
T7
T6

BA

BL

J 注

KD

整流器

参考イメージ 参考イメージ

参考イメージ 参考イメージ

V-63S

V-63M

V-71M

V-71M

V-80S

モータ枠番
1/8

1/4

1/3

1/2

3/4

出力（HP） BA BL J KD
N-80M

N-90S

N-90L

N-100L

N-112M

N-132S

N-132M

N-160M

モータ枠番
1

1.5

2

3

5

7.5

10

15

出力（HP） BA BL J KD

104 123 114 NPT1/2

125 150 143 NPT3/4

150

NPT1

NPT3/4

プレミアム効率三相モータ三相モータ

VA-63S

VA-63M

VA-71M

モータ枠番
1/8

1/4

1/2

出力（HP） BA BL J KD

104 123 114 NPT1/2

125 150 143 NPT3/4

インバータ用三相モータ

155

169

185

230

125 150

170 198
NPT1-1/4

BA

BL



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

端子箱

K��

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
୺ࢠശ

HYPONIC
PREST NEO

Ԥभ・γンΨϙーϧ・౦ೆΞδΞ・中国・ϩγΞ向け

注) 1. 寸法J ： モータ中心から端子箱端面までの長さ（端子箱張出し寸法）
 2. 韓国向けの端子箱寸法についてはお問い合わせください。

M16×P1.5
M25×P1.5
（各1ヶ所）

M25×P1.5
（2ヶ所）

M32×P1.5
（2ヶ所）

アルミ製端子台式　 ブレーキ無
0.1kW～11kW

アルミ製端子台式　ブレーキ付
0.1kW～11kW

U
1V1
W
1

W
2

U
2V2

BA
BL

J 注)1

KDKD

１ ２ ３ ４

整流器

U
1 V1 W
1

W
2

U
2 V2

BA

BL

J 注)1

KDKD

参考イメージ 参考イメージ

V-63S

V-63M

V-71M

V-71M

V-80S

V-80M

V-90S

V-90L

V-100L

V-112S

V-112M

V-132S

F-132M

F-160M

モータ枠番
0.1

0.2

0.25

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

出力（kW） BA BL J KD
VA-63M

VA-63M

VA-71M

N-80S

N-80M

N-90S

N-90L

N-100L

N-112S

N-112M

N-132S

N-132M

N-160M

モータ枠番
0.2

0.25

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

出力（kW） BA BL J KD

155
125 126

170 175

143

148

166

203

104 112 114

プレミアム効率三相モータ三相モータ

M25×P1.5
（2ヶ所）

M16×P1.5
M25×P1.5
（各1ヶ所）

150

143

114

155

169

125 126

104 112

185

M32×P1.5
（2ヶ所）170 175 230

M25×P1.5
（2ヶ所）

M16×P1.5
M25×P1.5
（各1ヶ所）

M32×P1.5
（2ヶ所）

VA-63S

VA-63M

VA-71M

VA-80M

VA-90L

VA-100L

VA-112M

FA-132S

FA-132M

モータ枠番
0.1

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

出力（kW） BA BL J KD

114

インバータ用三相モータ

143

148

125 126

104 112

166

155

170 175 203



ւ外仕様

アϝϦΧ
向͚

Ԥभ向͚

γンΨポール
向͚

౦ೆアジア
向͚

中ࠃ向͚

向͚ࠃؖ

モータ
特性ද

端子箱

電源ࣄ৘

ϩγア
向͚

ڥ用؀࢖

Χφμ
向͚

ւ外仕様

電源ࣄ৘

K�8

オ
プ
シ
ョ
ン

海外仕様
ੈքͷిࣄݯ৘

HYPONIC
PREST NEO

ʗ஍Ҭ໊ࠃ 電源周波数 電圧（୯相） 電圧（三相）

೔ɹ本 50Hz ʗ 60Hz 100V / 200V 200V / 400V

๺ถ
アϝϦΧ 60Hz 115V / 230V 208V / 230V / 460V / 480V

Χφμ 60Hz 120V / 240V / 347V 208V / 230V / 460V / 575V

ೆถ ブラジル 60Hz 127V 127V / 220V

ア

ジ

ア

ؖɹࠃ 60Hz 110V / 220V 220V / 380V

台ɹ࿷ 60Hz 110V / 220V 200V / 220V / 380V

ϗンίン 50Hz 200V / 220V 346V / 380V

中ɹࠃ 50Hz 220V 220V / 380V

ϑΟϦϐン 60Hz 220V 380V

タɹイ 50Hz 220V 220V / 380V

γンΨポール 50Hz 230V 400V

Ϛレーγア 50Hz 240V 415V

インドネγア 50Hz 220V 380V

インド 50Hz 230V / 240V 240V / 400V / 415V

バングラσγϡ 50Hz 230V 400V

オ
セ
ア
ニ
ア

ΦーストラϦア 50Hz 240V 415V

グアム 60Hz 120V 240V / 480V

ニϡージーランド 50Hz 230V / 240V 230V / 415V

ヨ

ー

ロ

ッ

パ

ΦーストϦア 50Hz 230V 400V

ϕルΪー 50Hz 230V 400V

ブルΨϦア 50Hz 220V 380V

σンϚーク 50Hz 230V 400V

ϑΟンランド 50Hz 230V 400V

ϑランス 50Hz 230V 400V

ドイπ 50Hz 230V 400V

ΪϦγア 50Hz 230V 400V

ハンΨϦー 50Hz 220V 380V

イタϦア 50Hz 220V 380V

ルクηンブルク 50Hz 230V 400V

Φランμ 50Hz 230V 400V

ϊル΢Σー 50Hz 230V 380V

ポーランド 50Hz  220V 380V

ポルトΨル  50Hz 230V 400V / 480V

ルーϚニア 50Hz 220V 380V

スϖイン 50Hz 127V / 220V 220V / 380V

ス΢Σーσン 50Hz 230V / 400V 400V / 690V

スイス 50Hz 230V 400V

イΪϦス 50Hz 220V / 240V 400V / 415V

ϩγア 50Hz 127V / 220V 220V / 380V

˞ಉҰࠃ内で΋஍Ҭɾ౎ࢢʹΑり、上هの電圧ͱҟなる場合があります。
˞アϝϦΧɾΧφμは、ඪ४電圧は୯相115Vですが、120Vදࣔが௨ྫͱなͬています。
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用途ྫ -4

保証ج準 -6

҆શに関するご஫意 -7



L�

˓お客様૬ஊηϯターでは、બ定αーϏス、ٕज़的なご૬ஊをお受けいたしております。

　下記項目にお客様の機ցの使用条件をご記ೖの্ごর会いただけれ͹、より࠷適な機छをબ定いたします。

宛先）お客様相談センター：FAX 0562-48-5183　　お問い合わせ：0120-42-3196　または　0570-03-3196

（わかる範囲で結構です）

ta tb
t1 t2

速度

時間

速度

時間
左図と異なる運転パターンの場合、ご記入ください。

宛　先

お客様のご連絡先
フリガナ

会社名

部署名

所在地

T E L

弊社担当代理店名

フリガナ

ご氏名

役　職

F  A  X

ご依頼日　　　年　　　月　　　日

〒

1. ご使用機械名
2. 入力条件 （該当するものに記入または○をしてください）
 ① 入力容量（　　　）kW、極数（　　　）P、電圧（　　　）V、周波数（　　　）Hz、回転数（　　　）r/min
  ブレーキ（ 有 ・ 無  ）
 ② モータの種類（該当するものに記入または○をしてください）
  ［三相直入、インバータ駆動、単相、その他（　　　）］

3. 使用条件（該当するものに記入または○をしてください）
 ① 設置場所［屋内・屋外・軽防塵・安全増防爆eG3・その他（　　　　）］
 ② 周囲温度（　　　）℃
 ③ ギヤモータ出力軸における負荷の慣性モーメント （　　　）kg･㎡　※ご不明の場合は、下記装置概略欄に使用条件をご記入ください。
 ④ ギヤモータ出力軸における負荷トルク（　　　）N･m　※ご不明の場合は、下記装置概略欄に使用条件をご記入ください。
 ⑤ 運転パターン（10時間/日連続運転・24時間/日連続運転・停止始動有り）
 ⑥ 始動停止頻度［（　　　）回/分・（　　　）回/時間・（　　　）回/日］
  下図始動停止頻度で（　　　）時間/日運転
  運転時間：t1＝（　　　）秒　　停止時間：t2＝（　　　）秒　　加速時間：ta＝（　　　）秒　　減速時間：tb＝（　　　）秒

 ⑦ ギヤモータの出力軸回転数（　　　）r/minまたはギヤモータの減速比（1/　　）
 ⑧ 負荷との連結方式
  (1) チェーンスプロケットギヤモータ側P.C.D（　　　）mm、形式（　　　　　）
  (2) ギヤピニオンP.C.D（　　　）mm　（平歯車・スパイラル・ベベル）
  ギヤモータ側ピニオン　歯数（　　　）、モジュール（　　　）
  (3) VベルトプーリP.C.D（　　　）mm
  ギヤモータ側Vプーリ形式（　　　　）、機械側Vプーリ形式（　　　　）
  Vプーリ心間（　　　）mm
上記(1)～(3)のケースにおけるラジアル荷重位置（右上図参照）

  軸端・軸中央・軸根元（カラー端）・その他　軸端からL＝（　　　）mm
  (4) タワミ軸継手
  (5) その他（　　　　　　　　）
 ⑨ スラスト荷重（　　　）N

4. 装置概略図 （搬送・台車等負荷重量、走向・昇降・旋回スピード、摩擦係数、
     カウンターウエイト、各部機械効率等記入ください）

住友重機械工業株式会社　PTC事業部　お客様相談センター

プレストNEO選定依頼

Pa

L
Pr

બఆґཔॻɹฏ࣠ߦ
PREST NEO



L�

˓ฐ社、お客様૬ஊηϯターでは、બ定αーϏス、ٕज़的なご૬ஊをお受けいたしております。

　下記項目にお客様の機ցの使用条件をご記ೖの্ごর会いただけれ͹、より࠷適な機छをબ定いたします。

宛先）お客様相談センター：FAX 0562-48-5183　　お問い合わせ：0120-42-3196　または　0570-03-3196

（わかる範囲で結構です）

速度

時間
左図と異なる運転パターンの場合、ご記入ください。

宛　先

お客様のご連絡先
フリガナ

会社名

部署名

所在地

T E L

弊社担当代理店名

フリガナ

ご氏名

役　職

F  A  X

ご依頼日　　　年　　　月　　　日

〒

住友重機械工業株式会社　PTC事業部　お客様相談センター

1. ご使用機械名
2. 入力条件 （該当するものに記入または○をしてください）
 ① 入力容量（　　　）kW、極数（　　　）P、電圧（　　　）V、周波数（　　　）Hz、回転数（　　　）r/min
  ブレーキ（ 有 ・ 無  ）
 ② モータの種類（該当するものに記入または○をしてください）
  ［三相直入、三相インバータ駆動、単相、その他（　　　）］

3. 使用条件（該当するものに記入または○をしてください）
 ① 設置場所［屋内・屋外・軽防塵・安全増防爆eG3・その他（　　　　）］
 ② 周囲温度（　　　）℃
 ③ ギヤモータ出力軸における負荷の慣性モーメント（　　　）kg･㎡　※ご不明の場合は、下記装置概略欄に使用条件をご記入ください。
 ④ ギヤモータ出力軸における負荷トルク（　　　）N･m　※ご不明の場合は、下記装置概略欄に使用条件をご記入ください。
 ⑤ 運転パターン（10時間/日連続運転・24時間/日連続運転・停止始動有り）
 ⑥ 始動停止頻度［（　　　）回/分・（　　　）回/時間・（　　　）回/日］
  下図始動停止頻度で（　　　）時間/日運転
  運転時間：t1＝（　　　）秒　　停止時間：t2＝（　　　）秒　　加速時間：ta＝（　　　）秒　　減速時間：tb＝（　　　）秒

 ⑦ ギヤモータの出力軸回転数（　　　）r/minまたはギヤモータの減速比（1/　　）
 ⑧ 負荷との連結方式
  (1) チェーンスプロケットギヤモータ側P.C.D（　　　）mm、形式（　　　　　）
  (2) ギヤピニオンP.C.D（　　　）mm　（平歯車・スパイラル・ベベル）
  ギヤモータ側ピニオン　歯数（　　　）、モジュール（　　　）
  (3) VベルトプーリP.C.D（　　　）mm
  ギヤモータ側Vプーリ形式（　　　　）、機械側Vプーリ形式（　　　　）
  Vプーリ心間（　　　）mm
上記(1)～(3)のケースにおけるラジアル荷重位置（右上図参照）

  軸端・軸中央・軸根元（カラー端）・その他　軸端からL＝（　　　）mm
  (4) 軸上取付トルクアームの位置（右下図参照）
  L＝（　　　）mm、AR＝（　　　）mm　
  (5) タワミ軸継手
  (6) その他（　　　　　　　　）
 ⑨ スラスト荷重（　　　）N

4. ギヤモータの種類
（ホローシャフト形・フランジ取付形・脚取付形）

5. 装置概略図 （搬送・台車等負荷重量、走向・昇降・旋回スピード、摩擦係数、
     カウンターウエイト、各部機械効率等記入ください）

ハイポニック選定依頼

AR

Pa

L
Pr

L

ta tb
t1 t2

速度

時間

બఆґཔॻɹ௚ަ࣠ HYPONIC



L�

༻్ྫ HYPONIC
PREST NEO

プレストNEOのメリット
フランジ寸法と全長がコンパクトなので、低床タ
イプにも対応しやすい。

プレストNEOのメリット
● 低減速比機種が豊富（減速比3, 5, 10, 15）
● 高い噛合い率の歯車と高剛性設計による静粛な
運転

● コンパクトなフランジ（ZNFM形）
● 安全増防爆形が対応可能
● インバータモータ付をラインナップ
高い始動トルク（150%以上 : HF520の場合）
広い変速範囲（1 : 20／6～120Hz）
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プレストNEOのメリット
●直径方向・全長方向にコンパクトなた
め、駆動部を小さく設計可能。

●高剛性設計により、タフで長寿命。音
も静かなので高速の開閉に最適。

プレストNEOのメリット
●高い噛合い率の歯車を採用することに
より、低い運転音を実現。静粛性を必
要とされる住宅地のゴミ処理機に最適
です。

༻్ྫ HYPONIC
PREST NEO
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保証基準
保証期間 新品に限り、工場出荷後18ヶ月または稼動後12ヶ月のうちいずれか短い方をもって保証期間と致します。

保証内容

保証期間内において、取扱説明書に準拠する適切な据付、連結ならびに保守管理が行われ、かつ、カタログに
記載された仕様もしくは別途合意された条件下で正しい運転が行われたにも拘わらず、本製品が故障した場合
は、下記保証適用除外の場合を除き無償で当社の判断において修理または代品を提供致します。ただし、本製
品がお客様の他の装置等と連結している場合において、当該装置等からの取り外し、当該装置への取り付け、
その他これらに付帯する工事費用、輸送等に要する費用ならびにお客様に生じた機会損失、操業損失その他の
間接的な損害については当社の補償外とさせて頂きます。

保証適用
除　　外

下記項目については、保証適用除外とさせて頂きます。
1.	 本製品の据付、他の装置等との連結の不具合に起因する故障
2.	 本製品の保管が当社の定める保管要領書に定める要領によって実施されていないなど、保守管理が不十分
であり、正しい取扱いが行われていないことが原因による故障

3.	 仕様を外れる運転その他当社の知り得ない運転条件、使用状態に起因する故障または当社推奨以外の潤滑
油を使用したことによる故障

4.	 お客様の連結された装置等の不具合または特殊仕様に起因する故障
5.	 本製品をお客様にて分解、部品交換、および改造を施した場合（ブレーキギャップの点検、調整や、ブレ
ーキの手動解放操作等の取扱説明書記載項目を除く）

6.	 お客様の支給受け部品もしくはご指定部品の不具合により生じた故障
7.	 地震、火災、水害、塩害、ガス害、落雷、その他の不可抗力が原因による故障
8.	 正常なご使用方法でも、軸受、オイルシール等の消耗部品が自然消耗、磨耗、劣化した場合の当該消耗部
品に関する保証

9.	 前各号の他、当社の責めに帰すことのできない事由による故障
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҆શに関するご஫意

⿟ઃ置される場ॴ、使用される装置にඞ要な҆શنଇを९守してください。
（࿑ಇ҆શӴ生نଇ、ిؾઃඋٕज़ج準、内ઢن定、工場๷ര指਑、ݐஙج準法　など）

⿟ご使用の前に取扱説明書をよくおಡΈの্、正しくお使いください。
取扱説明書がお手ݩにないときは、おٻめのൢചళもしくはӦ業ॴへご੥ٻください。
取扱説明書はඞず実ࡍにお使いになるお客様のお手ݩまでಧくようにしてください。

⿟本製品は、Ұൠ工業用途でのご使用をର৅として、ઃܭɾ製作されています。
ैいまして、本製品をਓମɾਓ໋やެڞ機ೳにॏେなӨڹをٴ΅す用途（原ࢠ力、ۭߤӉ஦、ެڞ交௨、ҩྍ等に関わ
る各छ関連用途）にご使用される場合は、その౎౓検౼がඞ要となりますので、当社Ӧ業૭ޱまでごর会ください。

⿟ਓһ輸送装置やঢ߱装置など、঎品の故障によりਓ໋またはઃඋのॏେな損失が༧ଌされる装置に使用される場合は、
装置ଆに҆શのための保ޢ装置をઃけてください。

⿟രൃੑงғؾதでは、๷രܗϞータを使用してください。また、๷രܗϞータはݥة場ॴに適合した仕様のϞータを使
用してください。

⿟৯品機ց、ΫϦーϯルーϜ用など、特に油ؾをݏう装置では、故障ɾण໋等でのສҰの油࿙れ、グϦース࿙れにඋ͑
て、油受けなどの損害๷ࢭ装置を取り付けてください。

ϞʔλΛΠϯόʔλͰӡస͢Δ৔߹ͷ͝஫ҙ
ϒϨʔΩ෇Ϟʔλͷ͝࢖༻ʹؔͯ͠

ブレーキ用ిݯはಠཱしたものを使用し、ブレーキిݯはඞずイϯόータのҰ࣍ଆに接ଓし、ブレーキ作動࣌（Ϟータఀ
はイϯόータ出力をः断してください。ブレーキのछྨによっては௿଎ҬでϥイχϯグのガタԻが出る場合があり（࣌ࢭ
ます。

๷രϞʔλͷ͝࢖༻ʹؔͯ͠

҆શ૿๷രܗϞータをイϯόータでۦ動することはできませΜ。๷രܗϞータでイϯόータۦ動がඞ要な場合は、଱ѹ๷
രܗϞータとの૊合せになりますので、ごর会ください。

���7 ͯؔ͠ʹ༺࢖Ͱͷ͝ݯిڃ

4��7 ཭が௕い場合は、Ϟータのઈԑ଱ѹを഑ྀしなけれ͹ならないことがありڑに഑ઢࡍ動するۦϞータをイϯόータڃ
ますので、ごর会ください。（イϯόータ用ࡾ૬Ϟータ、イϯόータ用プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟータ、プレϛΞϜޮ཰ࡾ૬Ϟ
ータは、ઈԑڧ化タイプになっています。）

୯૬ిݯϞʔλʹؔͯ͠ʢ͝࢖༻Ͱ͖·ͤΜʣ

୯૬ిݯϞータはイϯόータۦ動に適していませΜので、ご使用できませΜ。ίϯσϯαを用いた方ࣜのϞータでは、ί
ϯσϯαにߴ調೾ిྲྀがྲྀれてίϯσϯαをഁյするڪれがあります。

஫）	本カタログにܝ載の仕様ɾੇ法ਤɾද内の਺஋などは、༧ࠂなくมߋする場合があります。ઃܭをされる前には、೦のためお໰い合わせ
ください。

҆શʹؔ͢Δ͝஫ҙ HYPONIC
PREST NEO
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