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 外部主回路の検討  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

図５－１ 汎用インバータの入力及び出力電源系統 
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MCB2(ELB2)との保護協調 
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(電源電圧変動も含め－10%以内
とする) 
通常では KVA(TR)≧2×Kw(IM) 

KVA 入力 
KVATR 

短格時充分な遮断容量を有する
こと 

停電復電後の自動再始動防止用
を必要とする時に設置する。 
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電圧ドロップは通常 2％以下 
(ただしリアクトルを追加する
と更に 3～7％低下するため 
モータのトルクには注意) 
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トランス容量の決定は     
インバータ突入電流による 
電圧降下を考慮する。 
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 KVA 入力＝√3×E×1 
 Pf：INV 入力力率 
 (50～95％) 
 ηinv：INV 効率 
 (90～98％) 電圧 

電流 

電流協調・力率改善・高調波抑制用交流ﾘｱｸﾄﾙ 
電源電圧が不平衡、変動が大きいときまた、   
力率改善用、高調波抑制用に使用 
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速度信号 
  信号線のノイズ対策 
・シールドツイスト線 
・配布分離 
・動力線との分離 

電圧 
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振動低減用 
サーマルリレー誤動作防止用交流リアクトル 
インピーダンス降下＝3～7％ 

過負荷保護に熱動式サーマルリレーを使用する
場合 
モータが汎用モータ時は、インバータ内蔵の    
電子サーマル機能を使用可。 
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