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選定表の見方
　B37 頁以降の選定表について、主要部分を説明します。
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許容最大
出力トルク

0.1kW

0.2kW

0.25kW

0.4kW

0.55kW

0.75kW

1.1kW

1.5kW

2.2kW

3.0kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

15kW

18.5kW

22kW

30kW

37kW

45kW

製作範囲

選定手順

選定表

1.5 kW
周波数 Hz 50Hz 60Hz
モータ極数 P 4

モータ回転数 n1 r/min 1450 1750
減速比 80 
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製作可否
補助形式

出力
回転数
n2

出力トルク
Tout

出力軸許容
ラジアル荷重

Pro SF

出力
回転数
n2

出力トルク
Tout

出力軸許容
ラジアル荷重

Pro SF 容量
記号 - 枠番 - 減速比

軸
上
取
付

ケ

ス
取
付

フ
ラ
ン
ジ
取
付

脚
取
付

イ
ン
バ

タ
用

プ
レ
ミ
ア
ム
効
率

三
相
モ

タ

r/min N·m kgf·m N kgf r/min N·m kgf·m N kgf AP

18.1 729 74.3 23900 2440 1.11 21.9 604 61.6 25000 2550 1.11 2 - 4A105 - 80 C4 C50 C96 ●
23900 2440 1.48 25000 2550 1.48 2 - 4A115 - 80 C4 C50 C96 ●
23900 2440 1.77 25000 2550 1.77 2 - 4A120 - 80 C6 C52 C98 ●
42100 4290 2.06 40100 4090 2.06 2 - 4B120 - 80 C8 C54 C100 ●
42100 4290 2.64 40100 4090 2.64 2 - 4B125 - 80 C8 C54 C100 ●

16.6 797 81.2 23200 2360 1.11 20.0 660 67.3 24600 2510 1.11 2 - 4A105 - 88 C4 C50 C96 ●
23200 2360 1.48 24600 2510 1.48 2 - 4A115 - 88 C4 C50 C96 ●
23200 2360 1.62 24600 2510 1.62 2 - 4A120 - 88 C6 C52 C98 ●
43000 4380 2.06 41100 4190 2.06 2 - 4B120 - 88 C8 C54 C100 ●
43000 4380 2.64 41100 4190 2.64 2 - 4B125 - 88 C8 C54 C100 ●

14.3 925 94.3 21500 2190 1.06 17.2 766 78.1 23500 2400 1.06 2 - 4A105 - 102 C4 C50 C96 ●
21500 2190 1.40 23500 2400 1.40 2 - 4A115 - 102 C4 C50 C96 ●
42700 4350 1.91 42600 4340 1.99 2 - 4B120 - 102 C8 C54 C100 ●
42700 4350 2.31 42600 4340 2.51 2 - 4B125 - 102 C8 C54 C100 ●
42700 4350 2.78 42600 4340 2.78 2 - 4B140 - 102 C8 C54 C100 ●

12.9 1020 104 20000 2040 1.00 15.6 845 86.1 22600 2300 1.00 2 - 4A110 - 112 C4 C50 C96 ●
20000 2040 1.26 22600 2300 1.26 2 - 4A120 - 112 C6 C52 C98 ●
42200 4300 1.58 43000 4380 1.66 2 - 4B120 - 112 C8 C54 C100 ●
42200 4300 1.92 43000 4380 2.12 2 - 4B125 - 112 C8 C54 C100 ●
42200 4300 2.52 43000 4380 2.52 2 - 4B140 - 112 C8 C54 C100 ●

11.8 1120 114 18300 1870 0.80 14.3 925 94.3 21500 2190 0.80 2 - 4A105 - 123 C4 C50 C96 －
18300 1870 1.00 21500 2190 1.00 2 - 4A110 - 123 C4 C50 C96 ●
18300 1870 1.16 21500 2190 1.16 2 - 4A115 - 123 C4 C50 C96 ●
41800 4260 1.58 42700 4350 1.66 2 - 4B120 - 123 C8 C54 C100 ●
41800 4260 1.92 42700 4350 2.12 2 - 4B125 - 123 C8 C54 C100 ●
41800 4260 2.30 42700 4350 2.30 2 - 4B140 - 123 C8 C54 C100 ●

9.63 1370 140 11000 1120 0.94 11.6 1140 116 17800 1810 0.94 2 - 4A115 - 151 C4 C50 C96 －
40200 4100 1.27 41600 4240 1.27 2 - 4B120 - 151 C8 C54 C100 ●
40200 4100 1.56 41600 4240 1.59 2 - 4B125 - 151 C8 C54 C100 ●
40200 4100 1.87 41600 4240 1.87 2 - 4B140 - 151 C8 C54 C100 ●
69900 7130 2.63 66700 6800 2.63 2 - 4C140 - 151 C12 C58 C104 ●

8.12 1630 166 38200 3890 1.09 9.80 1350 138 40300 4110 1.15 2 - 4B120 - 179 C8 C54 C100 ●
38200 3890 1.31 40300 4110 1.52 2 - 4B125 - 179 C8 C54 C100 ●
38200 3890 1.58 40300 4110 1.58 2 - 4B140 - 179 C8 C54 C100 ●
69400 7070 2.29 69600 7090 2.29 2 - 4C140 - 179 C12 C58 C104 ●
69400 7070 2.47 69600 7090 2.81 2 - 4C145 - 179 C12 C58 C104 ●

7.02 1880 192 35700 3640 1.08 8.47 1560 159 38700 3940 1.08 2 - 4B125 - 207 C8 C54 C100 ●
35700 3640 1.37 38700 3940 1.37 2 - 4B140 - 207 C8 C54 C100 ●
68600 6990 1.97 69600 7090 1.97 2 - 4C140 - 207 C12 C58 C104 ●
68600 6990 2.12 69600 7090 2.43 2 - 4C145 - 207 C12 C58 C104 ●
68600 6990 2.73 69600 7090 2.73 2 - 4C160 - 207 C12 C58 C104 ●
96700 9860 2.95 97200 9910 2.95 2 - 4D160 - 207 C16 C62 C108 ●

注） 1. 選定表に記載の機種の形式については、B6 頁をご参照ください。ただし、取付位置記号 Y4、F4、G4、K4、W4（モータが下向き）の場合には、本選定表は適
応できませんので、ご照会ください。また形式欄右端に「※」印が記されている機種は、Y2、F2、G2、K2、V2、W2の場合には許容運動サイクル（負荷時間率）
は 75％ ED（10 分サイクル）となります。

 2. 出力軸許容ラジアル荷重 Pro は、中空軸タイプは軸端面から 20mm、中実軸タイプは出力軸中央の値です。荷重点がそれ以外の場合、および許容スラスト荷
重については、技術資料 F9 ～ F15 頁をご覧ください。

 3. 潤滑方式は機種によって異なります。詳細は技術資料 F5 頁の「潤滑」をご参照ください。
 4. 上記のモータ回転数 n1は、代表値であり、出力回転数 n2は、このモータ回転数による値です。モータ回転数の詳細は、技術資料の F30 頁をご参照ください。
 5. 減速比は公称減速比です。出力回転数 n2 は実減速比から算出しています。（減速比 11 ～ 18 の実減速比は枠番によって異なるため、代表減速比で算出してい

ます。）実減速比は B20 頁をご参照ください。
 6. 本表以外の組合せ・減速比も製作可能ですので、ご照会ください。
 7. 本表に記載の内容は予告無しに変更することがあります。

55kW

出力回転数	(r/min)	

入力回転数（r/min）	（モータ周波数・極数別）	
モータ容量（kW)	

SF（サービスファクター）
寸法図は形状別にこの
ページをご欄ください。				

※形式欄の減速比は公称減速比となっていますのでご注意ください。

※出力回転数は実減速比から算出しています。
　（減速比 11 ～ 18 の実減速比は枠番によって異なるため、
代表減速比で算出しています。）

※減速機の許容入力容量をモータ容量で割った値です。

補助形式とモータ製作可否について

  凡　例
　 ● 標準品として製作できます。
 　△ 製作できますが、仕様確認が必要ですのでご照会ください。
 　□ ご照会ください。
 　－ 製作対応していません。

・空欄 ：三相モータは0.1～0.55kW
・EP ：プレミアム効率三相モータは0.75kW以上

の全枠番組み合わせで製作できます。

・AV ：インバータ用AFモータ
・AP ：インバータ用プレミアム効率三相モータ
・ES ：高効率三相モータ

は製作可否欄をご確認ください。

インバータ用 AF モータ、インバータ用プレミ
アム効率三相モータ、高効率三相モータが製
作できる組み合わせを示しています。
（左記の「補助形式とモータ製作可否について」
をご参照ください。）




