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減速機製作範囲
■減速機＋モータ組合せ

表B1a　減速比：11 ～ 305
●：ベベル・バディボックス ®4 シリーズ製作範囲

公称減速比 5 7 11 13 14 16 18 21 22 25 28 35 39 46 53 60 67 74 80 88 102 112 123 151 179 207 249 305 公称減速比
出力回転数	50Hz 290 207 138 113 104 90.6 82.9 69.0 64.7 59.2 51.8 41.2 37.7 31.9 27.6 24.4 21.6 19.7 18.1 16.6 14.3 12.9 11.8 9.63 8.12 7.02 5.84 4.76 出力回転数 50Hz
					r/min						60Hz 350 250 167 137 125 109 100 83.3 78.1 71.4 62.5 49.7 45.5 38.5 33.3 29.4 26.0 23.8 21.9 20.0 17.2 15.6 14.3 11.6 9.80 8.47 7.04 5.75 　		r/min　		60Hz

0.1 × 4P 0.1 × 4P
0.2 × 4P ● ● ● ● 0.2 × 4P
0.25 × 4P ● ● ● ● 0.25 × 4P
0.4 × 4P ● ● ● ● ● ● ● 0.4 × 4P
0.55 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.55 × 4P
0.75 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.75 × 4P
1.1 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.1 × 4P
1.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.5 × 4P
2.2 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 2.2 × 4P
3.0 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 3.0 × 4P
3.7 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 3.7 × 4P
5.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 5.5 × 4P
7.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 7.5 × 4P
11 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 11 × 4P
15 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 15 × 4P
18.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 18.5 × 4P
22 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 22 × 4P
30 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 30 × 4P
37 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 37 × 4P
45 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 45 × 4P
55 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 55 × 4P

表 B1b　減速比：364 ～ 10658
●：ベベル・バディボックス ®4 シリーズ製作範囲

公称減速比 364 424 501 578 683 809 956 1117 1320 1656 1957 2272 2559 2944 3511 4365 5177 7228 10658 公称減速比 注）1.	 出力回転数は、入力回転数を次の値とした場合の計算値です。
	 50Hz：1450	r/min
	 60Hz：1750	r/min
	 2.	 表中の組合せは、サービスファクター（SF）1.0 を基準としています。

その他のサービスファクターでの組合せは、選定表をご参照ください。
	 3.	 減速比は公称減速比です。出力回転数は実減速比から算出しています。
	 	 （減速比 11 ～ 18 の実減速比は枠番によって異なるため、代表減速比で

算出しています。）
	 	 実減速比は B22 頁をご参照ください。

出力回転数	50Hz 3.98 3.42 2.90 2.51 2.12 1.79 1.52 1.30 1.10 0.876 0.741 0.638 0.567 0.493 0.413 0.332 0.280 0.201 0.136 出力回転数	50Hz
					r/min						60Hz 4.81 4.13 3.50 3.03 2.56 2.16 1.83 1.57 1.33 1.06 0.894 0.770 0.684 0.595 0.499 0.401 0.338 0.242 0.164 					r/min						60Hz

0.1 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.1 × 4P
0.2 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.2 × 4P
0.25 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.25 × 4P
0.4 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.4 × 4P
0.55 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.55 × 4P
0.75 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.75 × 4P
1.1 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.1 × 4P
1.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.5 × 4P
2.2 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● 2.2 × 4P
3.0 × 4P ● ● ● ● ● ● ● 3.0 × 4P
3.7 × 4P ● ● ● ● ● ● 3.7 × 4P
5.5 × 4P ● ● ● 5.5 × 4P
7.5 × 4P ● 7.5 × 4P
11 × 4P 11 × 4P
15 × 4P 15 × 4P
18.5 × 4P 18.5 × 4P
22 × 4P 22 × 4P
30 × 4P 30 × 4P
37 × 4P 37 × 4P
45 × 4P 45 × 4P
55 × 4P 　 55 × 4P

ベベル・バディボックス対応範囲
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減速機製作範囲
■減速機＋モータ組合せ

表B1a　減速比：11 ～ 305
●：ベベル・バディボックス ®4 シリーズ製作範囲

公称減速比 5 7 11 13 14 16 18 21 22 25 28 35 39 46 53 60 67 74 80 88 102 112 123 151 179 207 249 305 公称減速比
出力回転数	50Hz 290 207 138 113 104 90.6 82.9 69.0 64.7 59.2 51.8 41.2 37.7 31.9 27.6 24.4 21.6 19.7 18.1 16.6 14.3 12.9 11.8 9.63 8.12 7.02 5.84 4.76 出力回転数 50Hz
					r/min						60Hz 350 250 167 137 125 109 100 83.3 78.1 71.4 62.5 49.7 45.5 38.5 33.3 29.4 26.0 23.8 21.9 20.0 17.2 15.6 14.3 11.6 9.80 8.47 7.04 5.75 　		r/min　		60Hz

0.1 × 4P 0.1 × 4P
0.2 × 4P ● ● ● ● 0.2 × 4P
0.25 × 4P ● ● ● ● 0.25 × 4P
0.4 × 4P ● ● ● ● ● ● ● 0.4 × 4P
0.55 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.55 × 4P
0.75 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.75 × 4P
1.1 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.1 × 4P
1.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.5 × 4P
2.2 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 2.2 × 4P
3.0 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 3.0 × 4P
3.7 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 3.7 × 4P
5.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 5.5 × 4P
7.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 7.5 × 4P
11 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 11 × 4P
15 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 15 × 4P
18.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 18.5 × 4P
22 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 22 × 4P
30 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 30 × 4P
37 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 37 × 4P
45 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 45 × 4P
55 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 55 × 4P

表 B1b　減速比：364 ～ 10658
●：ベベル・バディボックス ®4 シリーズ製作範囲

公称減速比 364 424 501 578 683 809 956 1117 1320 1656 1957 2272 2559 2944 3511 4365 5177 7228 10658 公称減速比 注）1.	 出力回転数は、入力回転数を次の値とした場合の計算値です。
	 50Hz：1450	r/min
	 60Hz：1750	r/min
	 2.	 表中の組合せは、サービスファクター（SF）1.0 を基準としています。

その他のサービスファクターでの組合せは、選定表をご参照ください。
	 3.	 減速比は公称減速比です。出力回転数は実減速比から算出しています。
	 	 （減速比 11 ～ 18 の実減速比は枠番によって異なるため、代表減速比で

算出しています。）
	 	 実減速比は B22 頁をご参照ください。

出力回転数	50Hz 3.98 3.42 2.90 2.51 2.12 1.79 1.52 1.30 1.10 0.876 0.741 0.638 0.567 0.493 0.413 0.332 0.280 0.201 0.136 出力回転数	50Hz
					r/min						60Hz 4.81 4.13 3.50 3.03 2.56 2.16 1.83 1.57 1.33 1.06 0.894 0.770 0.684 0.595 0.499 0.401 0.338 0.242 0.164 					r/min						60Hz

0.1 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.1 × 4P
0.2 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.2 × 4P
0.25 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.25 × 4P
0.4 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.4 × 4P
0.55 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.55 × 4P
0.75 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 0.75 × 4P
1.1 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.1 × 4P
1.5 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 1.5 × 4P
2.2 × 4P ● ● ● ● ● ● ● ● ● 2.2 × 4P
3.0 × 4P ● ● ● ● ● ● ● 3.0 × 4P
3.7 × 4P ● ● ● ● ● ● 3.7 × 4P
5.5 × 4P ● ● ● 5.5 × 4P
7.5 × 4P ● 7.5 × 4P
11 × 4P 11 × 4P
15 × 4P 15 × 4P
18.5 × 4P 18.5 × 4P
22 × 4P 22 × 4P
30 × 4P 30 × 4P
37 × 4P 37 × 4P
45 × 4P 45 × 4P
55 × 4P 　 55 × 4P

ベベル・バディボックス ®とあわせてご検討ください。

ハイポニック減速機 ® 対応範囲　 パラマックス®9000 シリーズ対応範囲

減速機製作範囲
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減速機製作範囲
■ベベル・バディボックス ®	4 シリーズ枠番
表B2　枠番一覧

ベベル 1段 +サイクロ 1段または遊星歯車 1段形 ベベル 1段 +サイクロ 2段形
4A100 4B120 4C140 4D160 4E170 4F180 4A10DA 4B12DA 4C14DA 4D16DA 4E17DA 4F18DA

4A105 4B125 4C145 4D165 4E175 4F185 4A12DA 4B12DB 4C14DB 4D16DB 4E17DB 4F18DB

4A110 4B140 4C160 4D170 4E180 4F190 4A12DB 4B14DA 4C14DC 4D17DA 4E17DC 4F19DA

4A115 4B145 4C165 4D175 4E185 4F195 4B14DB 4C16DA 4D17DB 4E18DA 4F19DB

4A120 4B160 4C170 4D180 4E190 4C16DB 4D17DC 4E18DB

4A125 4B165 4C175 4D185 4E195 4D18DA 4E19DA

4A140 4D18DB 4E19DB

4A145

■減速比
①ベベル 1段＋遊星歯車１段　（減速比：11 ～ 18）

公称減速比 枠番 4A10 □ 4A12 □ 4A14 □
4B14 □

4B16 □
4C16 □

4C17 □
4D17 □

4D18 □
4E18 □

4E19 □
4F19 □

11
実減速比 10.50 10.50 10.89 10.85 10.86 10.50 10.82
出力段（ベベル） 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5
入力段（遊星歯車） 3.000 3.000 3.110 3.100 3.103 3.000 3.091

13
実減速比 12.99 12.80 12.95 12.80 13.09 13.09 13.01
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2
入力段（遊星歯車） 4.059 4.000 4.047 4.000 4.091 4.091 4.067

14
実減速比 14.21 14.00 14.16 14.00 14.32 14.32 14.23
出力段（ベベル） 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5
入力段（遊星歯車） 4.059 4.000 4.047 4.000 4.091 4.091 4.067

16
実減速比 15.36 15.65 16.00 16.26 16.17 15.63 15.47
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2
入力段（遊星歯車） 4.800 4.890 5.000 5.080 5.053 4.886 4.833

18
実減速比 16.80 17.12 17.50 17.78 17.68 17.10 16.92
出力段（ベベル） 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5
入力段（遊星歯車） 4.800 4.890 5.000 5.080 5.053 4.886 4.833

②ベベル 1段＋サイクロ減速機１段　（減速比：21 ～ 305）
公称減速比 21 22 25 28 35 39 46
実減速比 21.0	 22.4	 24.5	 28.0	 35.2	 38.5	 45.5	
出力段（ベベル） 3.5 3.2 3.5 3.5 3.2 3.5 3.5
入力段（サイクロ） 6 7 7 8 11 11 13

公称減速比 53 60 67 74 80 88 102
実減速比 52.5	 59.5	 67.2	 73.5	 80.0	 87.5	 101.5	
出力段（ベベル） 3.5 3.5 3.2 3.5 3.2 3.5 3.5
入力段（サイクロ） 15 17 21 21 25 25 29

公称減速比 112 123 151 179 207 249 305
実減速比 112.0	 122.5	 150.5	 178.5	 206.5	 248.5	 304.5	
出力段（ベベル） 3.2 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5
入力段（サイクロ） 35 35 43 51 59 71 87

③ベベル 1段＋サイクロ減速機２段　（減速比：364 ～ 10658）
公称減速比 364 424 501 578 683 809 956 1117 1320 1656 1957
実減速比 364.0	 423.5	 500.5	 577.5	 682.5	 808.5	 955.5	 1116.5	 1319.5	 1655.5	 1956.5	
出力段 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5
入力段（サイクロ） 104 121 143 165 195 231 273 319 377 473 559
( 中間部×入力部） (13 × 8) (11 × 11) (13 × 11) (15 × 11) (15 × 13) (21 × 11) (21 × 13) (29 × 11) (29 × 13) (43 × 11) (43 × 13)

公称減速比 2272 2559 2944 3511 4365 5177 6472 7228 8880 10658
実減速比 2271.5	 2558.5	 2943.5	 3510.5	 4364.5	 5176.5	 6471.5	 7227.5	 8879.5	 10657.5	
出力段 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5
入力段（サイクロ） 649 731 841 1003 1247 1479 1849 2065 2537 3045
( 中間部×入力部） (59 × 11) (43 × 17) (29 × 29) (59 × 17) (43 × 29) (87 × 17) (43 × 43) (59 × 35) (59 × 43) (87 × 35)

④その他製作可能な減速比　べべル 1段＋サイクロ減速機 1段
公称減速比 19 26 42 48 54 93 138 163 189 227 278
実減速比 19.2	 25.6 41.6 48.0 54.4 92.8	 137.6 163.2 188.8 227.2	 278.4
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2
入力段（サイクロ） 6 8 13 15 17 29 43 51 59 71 87

注 )	 1. 製作できる機種・枠番が限定される場合があります。
	 2. トルク・ラジアル荷重などの定格値・許容値などはご照会ください。
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選定表

寸法図

技術資料

オプション

ギヤモータ

レデューサ
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形式

取付位置記号
と端子箱位置

製作範囲

選定手順

減速機製作範囲
⑤その他製作可能な減速比　ベベル 1段＋サイクロ減速機 2段
公称減速比 387 403 420 435 441 458 476 525 528 538 541 557 588 598
実減速比 387.2	 403.2	 420.0	 435.2	 441.0	 457.6	 476.0	 525.0	 528.0	 537.6	 540.8	 556.8	 588.0	 598.4	
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.5 3.2 3.5 3.2 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.2 3.5 3.2
入力段（サイクロ） 121 126 120 136 126 143 136 150 165 168 169 174 168 187
中間部×入力部 (11×11) (21 × 6) (15 × 8) (17 × 8) (21 × 6) (13×11) (17 × 8) (25 × 6) (15×11) (21 × 8) (13×13) (29 × 6) (21 × 8) (17×11)

公称減速比 609 624 640 655 672 707 720 739 774 788 812 816 826 874
実減速比 609.0	 624.0	 640.0	 654.5	 672.0	 707.2	 720.0	 739.2	 773.5	 787.5	 812.0	 816.0	 825.6	 873.6	
出力段（ベベル） 3.5 3.2 3.2 3.5 3.2 3.2 3.2 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2
入力段（サイクロ） 174 195 200 187 210 221 225 231 221 225 232 255 258 273
中間部×入力部 (29 × 6) (15×13) (25 × 8) (17×11) (35 × 6) (17×13) (15×15) (21×11) (17×13) (15×15) (29 × 8) (17×15) (43 × 6) (21×13)

公称減速比 893 896 903 925 963 980 1008 1012 1021 1040 1071 1103 1138 1142
実減速比 892.5	 896.0	 903.0	 924.8	 962.5	 980.0	 1008.0	 1011.5	 1020.8	 1040.0	 1071.0	 1102.5	 1137.5	 1142.4	
出力段（ベベル） 3.5 3.2 3.5 3.2 3.5 3.5 3.2 3.5 3.2 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2
入力段（サイクロ） 255 280 258 289 275 280 315 289 319 325 306 315 325 357
中間部×入力部 (17×15) (35 × 8) (43 × 6) (17×17) (25×11) (35 × 8) (21×15) (17×17) (29×11) (25×13) (51 × 6) (21×15) (25×13) (21×17)

公称減速比 1200 1204 1206 1232 1239 1250 1306 1313 1348 1360 1392 1411 1428 1456
実減速比 1200.0	 1204.0	 1206.4	 1232.0	 1239.0	 1249.5	 1305.6	 1312.5	 1347.5	 1360.0	 1392.0	 1411.2	 1428.0	 1456.0	
出力段（ベベル） 3.2 3.5 3.2 3.2 3.5 3.5 3.2 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.5 3.2
入力段（サイクロ） 375 344 377 385 354 357 408 375 385 425 435 441 408 455
中間部×入力部 (25×15) (43 × 8) (29×13) (35×11) (59 × 6) (21×17) (51 × 8) (25×15) (35×11) (25×17) (29×15) (21×21) (51 × 8) (35×13)

公称減速比 1488 1510 1514 1523 1544 1578 1593 1652 1670 1680 1726 1789 1795 1818
実減速比 1487.5	 1510.4	 1513.6	 1522.5	 1543.5	 1577.6	 1592.5	 1652.0	 1670.4	 1680.0	 1725.5	 1788.8	 1795.2	 1817.6	
出力段（ベベル） 3.5 3.2 3.2 3.5 3.5 3.2 3.5 3.5 3.2 3.2 3.5 3.2 3.2 3.2
入力段（サイクロ） 425 472 473 435 441 493 455 472 522 525 493 559 561 568
中間部×入力部 (25×17) (59 × 8) (43×11) (29×15) (21×21) (29×17) (35×13) (59 × 8) (87 × 6) (35×15) (29×17) (43×13) (51×11) (71 × 8)

公称減速比 1827 1838 1904 1949 1964 1988 2000 2064 2077 2083 2132 2188 2227 2258
実減速比 1827.0	 1837.5	 1904.0	 1948.8	 1963.5	 1988.0	 2000.0	 2064.0	 2076.8	 2082.5	 2131.5	 2187.5	 2227.2	 2257.5	
出力段（ベベル） 3.5 3.5 3.2 3.2 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2 3.5
入力段（サイクロ） 522 525 595 609 561 568 625 645 649 595 609 625 696 645
中間部×入力部 (87 × 6) (35×15) (35×17) (29×21) (51×11) (71 × 8) (25×25) (43×15) (59×11) (35×17) (29×21) (25×25) (87 × 8) (43×15)

公称減速比 2320 2339 2352 2436 2448 2454 2499 2538 2573 2678 2685 2691 2734 2774
実減速比 2320.0	 2339.2	 2352.0	 2436.0	 2448.0	 2454.4	 2499.2	 2537.5	 2572.5	 2677.5	 2684.5	 2691.2	 2733.5	 2774.4	
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.2 3.5 3.2 3.2 3.2 3.5 3.5 3.5 3.5 3.2 3.5 3.2
入力段（サイクロ） 725 731 735 696 765 767 781 725 735 765 767 841 781 867
中間部×入力部 (29×25) (43×17) (35×21) (87 × 8) (51×15) (59×13) (71×11) (29×25) (35×21) (51×15) (59×13) (29×29) (71×11) (51×17)

公称減速比 2800 2832 2890 2954 3035 3062 3063 3098 3161 3210 3231 3248 3350 3408
実減速比 2800.0	 2832.0	 2889.6	 2953.6	 3034.5	 3062.4	 3062.5	 3097.5	 3160.5	 3209.6	 3230.5	 3248.0	 3349.5	 3408.0	
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.2 3.2 3.5 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2 3.5 3.2 3.5 3.2
入力段（サイクロ） 875 885 903 923 867 957 875 885 903 1003 923 1015 957 1065
中間部×入力部 (35×25) (59×15) (43×21) (71×13) (51×17) (87×11) (35×25) (59×15) (43×21) (59×17) (71×13) (35×29) (87×11) (71×15)

公称減速比 3427 3440 3553 3619 3728 3749 3763 3862 3920 3965 3990 4080 4176 4225
実減速比 3427.2	 3440.0	 3552.5	 3619.2	 3727.5	 3748.5	 3762.5	 3862.4	 3920.0	 3964.8	 3990.4	 4080.0	 4176.0	 4224.5	
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.5 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.2 3.5
入力段（サイクロ） 1071 1075 1015 1131 1065 1071 1075 1207 1225 1239 1247 1275 1305 1207
中間部×入力部 (51×21) (43×25) (35×29) (87×13) (71×15) (51×21) (43×25) (71×17) (35×35) (59×21) (43×29) (51×25) (87×15) (71×17)

公称減速比 4288 4337 4463 4568 4720 4771 4816 5163 5219 5268 5475 5680 5712 5846
実減速比 4287.5	 4336.5	 4462.5	 4567.5	 4720.0	 4771.2	 4816.0	 5162.5	 5218.5	 5267.5	 5475.2	 5680.0	 5712.0	 5846.4	
出力段（ベベル） 3.5 3.5 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.2
入力段（サイクロ） 1225 1239 1275 1305 1475 1491 1505 1475 1491 1505 1711 1775 1785 1827
中間部×入力部 (35×35) (59×21) (51×25) (87×15) (59×25) (71×21) (43×35) (59×25) (71×21) (43×35) (59×29) (71×25) (51×35) (87×21)

公称減速比 5917 5989 6213 6248 6395 6589 6608 6960 7018 7207 7613 7676 7952 8074
実減速比 5916.8	 5988.5	 6212.5	 6247.5	 6394.5	 6588.8	 6608.0	 6960.0	 7017.6	 7206.5	 7612.5	 7675.5	 7952.0	 8073.6	
出力段（ベベル） 3.2 3.5 3.5 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2 3.2
入力段（サイクロ） 1849 1711 1775 1785 1827 2059 2065 2175 2193 2059 2175 2193 2485 2523
中間部×入力部 (43×43) (59×29) (71×25) (51×35) (87×21) (71×29) (59×35) (87×25) (51×43) (71×29) (87×25) (51×43) (71×35) (87×29)

公称減速比 8118 8323 8698 8831 9104 9629 9744 9770 10532 10686 11139 11587 11971 12184
実減速比 8118.4	 8323.2	 8697.5	 8830.5	 9103.5	 9628.8	 9744.0	 9769.6	 10531.5	 10685.5	 11139.2	 11587.2	 11971.2	 12183.5	
出力段（ベベル） 3.2 3.2 3.5 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.5 3.5 3.2 3.2 3.2 3.5
入力段（サイクロ） 2537 2601 2485 2523 2601 3009 3045 3053 3009 3053 3481 3621 3741 3481
中間部×入力部 (59×43) (51×51) (71×35) (87×29) (51×51) (59×51) (87×35) (71×43) (59×51) (71×43) (59×59) (71×51) (87×43) (59×59)

公称減速比 12674 13094 13405 14198 14662 15530 16131 16426 17644 17966 19766 21620 24221 26492
実減速比 12673.5	 13093.5	 13404.8	 14198.4	 14661.5	 15529.5	 16131.2	 16425.6	 17643.5	 17965.5	 19766.4	 21619.5	 24220.8	 26491.5	
出力段（ベベル） 3.5 3.5 3.2 3.2 3.5 3.5 3.2 3.2 3.5 3.5 3.2 3.5 3.2 3.5
入力段（サイクロ） 3621 3741 4189 4437 4189 4437 5041 5133 5041 5133 6177 6177 7569 7569
中間部×入力部 (71×51) (87×43) (71×59) (87×51) (71×59) (87×51) (71×71) (87×59) (71×71) (87×59) (87×71) (87×71) (87×87) (87×87)
注 )	 1. その他にも製作可能な減速比がありますので、ご照会ください。	 3. トルク・ラジアル荷重などの定格値・許容値などはご照会ください。
	 2. 製作できる機種・枠番が限定される場合があります。	 4. サイクロ３段減速形も製作できますのでご照会ください。




