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9. 諸性能
9-1.	剛性とロストモーション

・ヒステリシスカーブ	：	高速軸を固定し、出力側フランジにトルクを定格までゆっくりかけ、その後除荷した時の負荷と
出力側フランジのねじれ角の関係

・ロストモーション	 ：定格トルク×± 3％負荷時のねじれ角
・バネ定数	 ：	ヒステリシスカーブ上で、定格トルク× 50％の点と、定格トルクの点の 2点を結んだ直線の傾き

9-2.	角度伝達誤差

角度伝達誤差：無負荷の条件下で任意の回転角を入力に与えた時の理論出力回転角と実出力回転角の差（測定値例）

図 9　ヒステリシスカーブ

図 10　角度伝達誤差

－50％－100％

－3％ 3％

50％ 100％（定格）

ねじれ角

ロストモーション

トルク

バネ定数＝b/a……（式5）

ヒステリシスロス

b
a　

表 3

枠番

定格トルク
出力

15r/min 時
上段：N・m
下段：kgf・m
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注）arc	min は角度 “分” を意味します。
　　バネ定数は、平均的な値（代表値）を示します。
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