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形式 FC-A35-59
負荷条件 無負荷
組込寸法精度 項目 10-1-1 参照
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7-3.	角度伝達誤差
角度伝達誤差とは、任意の回転角を入力に与えた時の理論出力回転角度と実出力回転角度の差を意味します。

図 A-11　角度伝達誤差値

7-4.	無負荷ランニングトルク
無負荷ランニングトルクとは、減速機を無負荷の状態で回転させるために必要な入力軸側でのトルクを意味します。

図 A-12　無負荷ランニングトルク値
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注）1.	図 A-12 はナラシ運転後の平均値です。
　　2.	測定条件

θer（角度伝達誤差）=　　　
　i（減速比）

　　　−θout（実出力回転角）θin（任意の入力回転角）

ケース温度 約 30℃
組込寸法精度 項目 10-1-1 参照
潤滑 弊社標準グリース


