
1. 形式表示

2. 製品構成

3. 回転方向と速度比
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F C − A25 − − 119

減速比

補助形式

枠番
標　準：無記入
特殊有：S

主軸受タイプ（主軸受無）：C
主軸受タイプ（クロスローラ軸受タイプ）：1C
主軸受タイプ（テーパころ主軸受タイプ）：2C

機種記号：精密制御用サイクロ減速機

高速軸

減速装置
入力：高速軸
出力：低速軸
固定：枠
i=－1/n

減速装置
入力：高速軸
出力：枠
固定：低速軸
i=1/（n＋1）

減速装置
入力：低速軸
出力：枠
固定：高速軸
i=n/（n＋1）

高速軸、枠、低
速軸すべてが回
転する場合には
１～６までの組
み合わせとなり
ます。

● i は各々の場合の入力に対
　する出力の速度比を示しま
　す。速度比 i の＋は入力と
　出力が同方向、－は反対方
　向であることを示します。
● n は減速機の減速比を示し
　ます。

増速装置
入力：低速軸
出力：高速軸
固定：枠
i=－n

増速装置
入力：枠
出力：高速軸
固定：低速軸
i=n＋1

増速装置
入力：枠
出力：低速軸
固定：高速軸
i=（n＋1）/n

枠
低速軸

固定、入力、出力の箇所により回転方向、速度比は図 A-1 のようになります。

（備考）
・	定格出力トルクは、入力回転数
1750	r ／ min 時の値です。
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表 A-1	 ●印：製作可能機種

枠　番 定格出力トルク 減速比 FCタイプ F1C タイプ F2C タイプN・m kgf・m

A15 142 14.5 59 ● ● ●
89 ● ● ●

A25 334 34

29 ● ● ●
59 ● ● ●
89 ● ● ●
119 ● ● ●

A35 638 65

29 ● ● ●
59 ● ● ●
89 ● ● ●
119 ● ● ●

A45 1324 135

29 ● ●
59 ● ●
89 ● ●
119 ● ●

A65 2453 250

29 ●
59 ●
89 ●
119 ●

A75 3728 380

29 ●
59 ●
89 ●
119 ●


