




80

�Ï�y
X

� /� $ � � � � � & � � � � � /� $

� /� $ � & � /� $ � /� $ � �

�7�å�Õ�ç


ˆ�����Í�ç�µ�;
ù�+�y�1�(���� �¤�'
6�y�1�0�,��

� � � /� $

�Š�†�s�Ï

������

���
���

�� �z� 
ˆ��
X�¢���U�£

���
���

�¶
���

���

���
���

���� ��������

�.���z� �É�´

����������

��

����

����

���
�

���
���

�Ž
�<

�³�”�ç�Å�â
¢�z� 
	ô�ø
¢�z� �¢�˜	í�£

�%�*�/�è�”�ç

�Í�¿�©�ï

�z� �F

�­�”�Ò�ç�¬�å�ï�Å
�1�'������

�¢�&�ù�­�”�Ò�ç�������������™�������£

�¢�+	í�£

�¢
h	í�£�&

���
�

���
���

��

��

����

�Ø�¿�«�µ�{���;�@�¢�.���É�´�£

�s�8
:�U	Z�+�y�5�/�����;�s�8
:�U	Z�+�y�5�/�����;�À�£�Æ�”�Ì�æ�ž�y�.�5�-�������´

���
���

���
�����������

�������� ������ ��������������

�)�e	Ô	t���z�  �†
¶	Ô	t���z� 

����������

���
���

��

��������

���
���

���
���

��

��������
��������

�$
Ê �+


ˆ���$
Ê�³�”�ç�Å
¢

��

�¢�����£
�¢���£

�4�8����
�4�8����

���������¶������
���.�"�9�¢���£�¢�������£ �������.�"�9

�������.�����·������

�Ë�¢�´�ï�¬�4�6�4��������

���
���

���
���

��
�´

���
�

�y
��

�$
Ê �+


ˆ���$
Ê�³�”�ç�Å
¢

��

�¢�����£
�¢���£

�4�8����

���������¶������
�¢���£�¢�������£ �������.�"�9

�������¶������
�.�����·������

�Ë�¢�´�ï�¬�4�6�4��������

���
���

���
���

��
�´

���
�

�y
��

���
�

����

●接　続

�s�8
:�U	Z�+
�5�/�����;
�5�/�����;

�¤�'
6
�1�0�,�� 
ˆ�����Í�ç�µ�;
ù�+

�1�(����

�†
¶	Ô	t�)�e	Ô	t

�o
ì
�������7�������������)�[

�À�£�Æ�”�Ì�æ�à
�.�5�-���������´

�H��	�
€�•


Û�Y�-�+�›
€��
�¦�«�§
�����~�Ã�´�»�ç�s�8�-
�y�����4�%�5�������5�"
�����~�µ�Ð�”�Å�·�¿�»�”
�y�����4�1�������&

��

��

��

��

�´

�µ

��

��

�&�&

��

��

��

��

（1）本機器は組合せ検定のため回転数検出器、絶縁形パルス伝送器およびツェナーバリヤは必ず組合せて使用ください。

又回転数検出器の口出線中継には本安専用の中継箱を使用して接続ください。

（2）使用ケーブルは、公称断面積 0.5mm2以上の2芯ツイストシールド線を使用し、配線のインダクタンスおよびキャパシ

タンスができるだけ小さくなるように配線してください。また、ケーブル長さは1km以下としてください。

（3）配線については「工場電気設備防爆指針2500、本安回路及び本安関連回路の配線工事」を参照ください。
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技術資料　速度表示方式
●指針窓
●バイエル無段変速機の出力軸回転数を表示する方法として最も標準的な

のがこの指針窓です。

●指針窓に刻まれた目盛りと指針により、速度比がわかりますので、入力軸

回転数と合わせて、次式により出力軸回転数が算出出来ます。（指針窓に

示される速度比は目安です。所要の速度比を得るためには、目盛より低

速側・高速側へ変速する必要がある場合があります。）

出力軸 = 入力軸回転数（＊）×速度比

＊入力軸回転数について

モータ直結形の場合、入力軸回転数 = モータ回転数です。一般的な交流モ

ータを商用電源にて駆動した場合、その回転数は次の通りです。

※20A、15B以上の屋外形は直結形変速指示装置付となります。

●デジタル回転計　形式SDT-49TA（東洋計器(株)）
電磁式センサと組合わせて使用することにより実回転数をデジタル表示します。また、ラ

インスピード、流量など、お客様の最も必要とされる数値に換算することも可能です。

入力信号電圧：0.2～30VP-P（TNー1、2形検出器）

表　　示 ：赤色 LED 4桁、ゼロサプレス

表示精度 ：±1 digit

表示換算倍率：×0.001～9.999

補助電圧 ：単相80～264V 50/60Hz

※アナログ出力信号（DC4～20mA）付も製作可能です。

●アナログ回転計　形式CCF-10P（東洋計器(株)）
電磁式センサと組合わせて使用することにより実回転数をアナログ表示します。換算機能

はありませんがアナログならではの見易さが特長です。

入力信号電圧：0.2～30VP-P（TNー1、2形検出器）

目盛精度 ：±2.5％以下

補助電圧 ：単相100V 50/60Hz、単相200V 50/60Hz共用

※上・下限リレー接点付（メータリレー）も製作可能です。

指針窓（屋内形）（枠番20A～200A、15B～150B）

指針窓（屋内形、屋外形）
（枠番N02A～15A、N02B～10B、N05D～N10D）

電動機極数 50Hz 60Hz

4P

6P

1450r/min

980r/min

1750r/min

1165r/min

7
140

8891

92  0
+0.8

45
 0+0
.6

X0.1 X0.001
X0.01X1 換算倍率設定器

シールド線
検出器入力

M3
 端子ねじ

AC
電　源

アナログ出力用端子
（オプション）

96

48

パネルカット

（

（

最大負荷抵抗500
出力信号DC4̃20mA

4-M3

0.5
12.5 100 6
10

φ
65

検出器
入力

M3 ターミナルネジ

100

4-φ4穴パネルカット

φ67

計器結線図

１
２
３
４
５

６
７
８

９
10 補助電源

83

4
32

±
0.
5
32

±
0.
5

32
±
0.
5
32

±
0.
5

32±0.5

32±0.5 32±0.5

32±0.5

9
10
6
7
8

1
2
3
4
5

AC200VAC100V

〔デジタル回転計〕 〔アナログ回転計〕

形式SDT-49TA 形式CCF-10P
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リミットスイッチ方式 （電気式遠隔操作装置+スピードセッターの場合　必要なケースがあります。）

バイエル無段変速機あるいはバイエル・サイクロ可変減速機のRC（リモートコントロール機構）には“滑りクラッチあるい

はボールクラッチ”が装備されています。これは出力回転数が既に変速範囲の上限（高速側）あるいは下限（低速側）に達し

ているのに、パイロットモータがさらに高速側あるいは低速側に変速しようとした場合、RC部あるいはバイエル部に無理

な力がかかり、故障するのを防ぐためです。

しかし、この滑りクラッチあるいはボールクラッチが空転している状態で放置しますと変速不良が発生する恐れがあり

ます。

スピードセッターSP-20Eがバイエル部の出力回転数を「直接バイエル部の出力軸に取付けられた電磁式センサから」検

出している場合は、スピードセッター内のMin Speed & Max Speedを正しく設定するだけで出力回転数が変速範囲からは

ずれないように制御しますのでこのような心配はありません。

しかし、制御の内容によっては速度検出を「バイエル部の出力軸からでなく、コンベヤのラインスピードなど別の部分か

ら」行わなければならない場合があります。

その場合、スピードセッターはバイエル部の実際の回転数を把握することが出来ませんので、バイエル部の変速範囲を超

えて変速しようとする可能性があり、結果として上記のような変速不良が発生する恐れがあります。

その対策として最も一般的なのはバイエル部にリミットスイッチを付ける事です。

●リミットスイッチ付の構造
リミットスイッチ付仕様はバイエル無段変速機の形式により下図の2種類があります。

N02A～15A、N02B～10B、N05D～N10Dは図1のタイプ、それ以外は図2のタイプです。

LSナットあるいは操作ナットの上に付けたドックにより上・下限に設定したマイクロスイッチを作動させ、操作回路を

OFFさせ、パイロットモータの変速を停止させます。

（図2のタイプでは標準の指針窓は取り外します。）

●制御上LS付き（リミットスイッチ付き）とする必要がある場合の応用制御
その1. 定速度制御、定出力制御

スピードセッターのフィードバック信号をバイエル出力軸回転数以外から取る場合。

その2. 低速始動、低速停止を行う場合

負荷のGD2が大きい機械を始動する場合には、バイエル無段変速機を最低速で始動する事により、大出力トルクが得

られ、始動が容易になります。

この場合の最低速到達完了の信号を得るためにLS付き（低速側）とする場合があります。

※「LS付」の代わりに「上・下限リレー接点付ディジタル回転計」を使用する事も出来ます。

●防爆地域でリミットスイッチ付きにする場合
リミットスイッチ付き構造はそのまま使用し、これに3001-3R本質安全防爆構造（i）高感度リレー装置を加える事により本

質安全防爆形（i3nG5）となります。

詳細は、スピードセッターカタログを参照して下さい。

図1. リミットスイッチ付構造
（N02A～15A、N02B～10B、N05D～N10D）

図2. リミットスイッチ付構造
（20A～200A、15B～150B）

LSナット
マイクロスイッチ
Z-15GM22-B形

船用貫通金物

船用貫通金物
A20C

マイクロスイッチ
Z-15GM22-B形

ドック

操作ナット
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技術資料　スピードセッター
バイエル無段変速機の用途を無限に広げるための自動制御装置、これがスピードセッターです。

スピードセッターは、回転数フィードバック方式の自動制御装置で、デジタルスイッチまたはDC4～20mAの電気信号により

希望の出力回転数を設定するだけで、バイエル無段変速機の出力回転数を希望の速度に対して±0.5％という高精度で制御す

る事が出来ます。

スピードセッターは単体でも非常に多くの機能を持っており、様々な制御に用いる事が出来ますが、各種の制御機器（オプシ

ョン）を併用する事により、更に大規模かつ高度なアプリケーションにもご使用いただけます。

スピードセッター　SP-20E

バイエルR無段変速機
バイエル・サイクロ可変減速機
（R.C.電磁式センサ付）

○負荷変動があっても出力回転数は
極めて安定。
○多くの圧接点が負荷を分散し吸
収。過負荷に強い。
○低速時には電動機定格トルクの
200～400％の出力トルクで連続
運転可能。
○可変速用途のニーズに応えるワイ
ドバリエーション。

スピードセッターSP-20E

○高機能マイクロプロセッサ－（CPU）の採用により高機能、高精度
です。
○パネルスイッチにより、パラメータ設定が簡単。
○デジタルディスプレイを標準で内蔵。
○DC4～20mA信号で速度設定（標準）。
○DAコンバータを内蔵、“実”出力回転数を4～20mA信号に変換して
出力可能（標準）。
○高精度設定、±0.5％以内の回転数精度。
○上下限リミット機能付

FA機器の可変速用途に最適な制御、駆動装置です。

◎バイエル無段変速機の出力回転数フィードバック制御による高精度運転。

◎低速から高速まで大きなトルクで連続運転が可能。

◎負荷トルク特性に応じて定馬力と定トルクの中間特性（A形、D形）、定出力特性（B形）の中から最適な一台が選べます。

◎変動負荷や衝撃負荷はバイエル無段変速機の多くの圧接点（最大176点）が吸収します。

電磁式センサ（センサギヤは本体に内蔵）

パイロットモータ
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1. 標準仕様

スピードセッター

LED表示パネルスイッチ

CPU

Manu Internal

目標値AutoDC4～20mA
入力信号

DC4～20mA
出力信号

SSR
相切換回路

パイロット
モータ　　

電磁式
センサ

出力回転数の設定

出力回転数モニタ 出力回転数

フィードバック信号

バイエル
無段変速機

操作量 制御量

2. 作動原理
下記基本ブロック線図のように、バイエル無段変速機の出力回転数を電磁式センサで検出したフィードバック信号値と、パネ

ルスイッチ（Manu Internal設定）又はDC4～20mA入力信号（Auto設定）で設定された目標値とをCPUで比較・演算し、その間

に偏差があれば、SSR相切換回路をONし、その偏差量だけパイロットモータを作動させ、バイエル無段変速機を常に目標の回

転数に制御します。

また、電磁式センサで入力された出力回転数は4桁のLEDでデジタル表示されるとともに、出力回転数に比例したDC4～20mA

出力信号も取り出せます。

SPSP-20E20E

SPEED SETTER

4-  5

130

115 2
173
150 21

1
9

5
2

1
0

1
8

0

1
8

0

110 120
115 4-M4

1
8

2
1

9
5

項　　　目 仕　　　　　　　　　様

制
　
　
　
御

制 御 方 式 出力回転数のフィードバック制御方式

駆 動 方 式 ゼロクロス型SSRによる相切り替え回路

制 御 指 令 CPUによる演算制御指令

停 止 精 度 速度設定値に対し±0.5%　※1

ヒ ス テ リ シ ス 0.5～9.9%の範囲で設定可能　※2

パ イ ロ ッ ト モ ー タ
容量　0.4kW×4P以下

電源　三相　200V　50Hz　または　200,200V/60Hz

速
度
設
定

手動（Manual）
内部4桁デジタル設定

外部速度設定器設定

運転モード切替による

自動（Auto）
DC4 ～ 20mA

（入力インピーダンス　100Ω）

速度検出器
形　　式 TN-1形　TN-2形　電磁式回転数検出器

入力信号 周波数10Hz～10kHz　電圧0.15V～50Vp-p

表
　
　
示

表　　示　　器 7セグメントLED（赤色）によるデジタル表示

表　示　範　囲 0～9999、4桁表示、ゼロサプレス

換　算　表　示 換算倍率（0.001～10.00）小数点位置切替可能

精　　　　　度 ±1 degit

ア　ナ　ロ　グ　出　力　特　性 DC4～20mA　精度±0.5%許容負荷抵抗500Ω以下

周　囲　温　度、湿　度 0～40℃、90％以下（結露なきこと）

消　　　費　　　電　　　力 約7W

重　　　　　　　　　　　量 約1.85kg

塗　　　　　装　　　　　色 マンセル5Y　7/1半ツヤ

注）1．目標の速度設定値で一旦停止後は、出力回転数があらかじめ設定されているヒステ
リシス内であれば、パイロットモータは停止したままとなります。

　　2．ヒステリシスを小さく設定しすぎると、パイロットモータの回転が不安定となりま
すので、必要以上に小さく設定しないようにしてください。
なお、出荷時には低速±3%、高速±2%に設定しております。

　　3．スピードセッターの電源は200V級のみとなります。（オプションで電源トランス
（400V/200V）を用意しております。）

　　4．電源容量が大きく、ノイズ発生源がある場合、ACリアクトルやノイズフィルタを
入力側に設定してください。（200V  0.4kW用）

パネルカット寸法
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技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重
1. A・B形許容ラジアル･スラスト荷重

●出力軸ラジアル荷重･スラスト荷重

A・B形バイエル無段変速機にギヤやプーリを装着する場合はラジアル･スラスト荷重が許容値を超えない範囲でご使用ください。

出力軸のラジアル荷重・スラスト荷重は、次式（1～3）に従って確認をしてください。

・始動頻度が激しい場合はご照会ください。

1 ラジアル荷重　Pr

Pr ≦　　Pro 〔N, kgf〕
Lf・Cf・Fs

2 スラスト荷重　Pa

Pa ≦　 Pao 〔N, kgf〕
Cf・Fs

Pro + Pao ・Cf・Fs ≦1

3 ラジアル荷重とスラスト荷重が共存する場合

Pr・Lf Pa

Pr : 実ラジアル荷重〔N, kgf〕

Pro : 許容ラジアル荷重〔N, kgf〕（表3, 4, 8, 9, 13, 14）

Pa : 実スラスト荷重〔N, kgf〕

Pao : 許容スラスト荷重〔N, kgf〕（表6, 7, 11, 12, 16, 17）

Lf : 荷重位置係数（表5, 10, 15）

Cf : 連結係数（表1）

Fs : 衝撃係数（表2）

表１　連結係数　Cf

連　結　方　法 Cf

1

1.25

1.5

チ ェ ー ン

歯　 車

V ベ ル ト

表２　衝撃係数　Fs

衝 撃 の 程 度 Fs

1

1～1.2

1.4～1.6

衝撃がほとんど無い場合

衝撃がややある場合

激しい衝撃を伴う場合

( )

中間値補間法算出例

ラジアル荷重位置係数

1. 形式　BHH-N1A L=23mmの出力軸ラジアル荷重位置係数は表5より

1.00＋
1.13－1.00 

×（23－20）=1.0825－20

2. 形式　CHHBMN8A-6165 L= 42mmの低速軸ラジアル荷重位置係数は表15より

0.97＋
1.00－0.97

×（42－40）=0.9845－40

許容ラジアル・スラスト荷重

形式　BHH-N5A 出力回転数630r/minの出力軸許容ラジアル荷重は表3より

2840＋
2750－2840 

×（630－600）=2810〔N〕700－600
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表３　基準形A・B形バイエル無段変速機出力軸許容ラジアル荷重　Pro〔N〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500

932

1720

2890

3830

4460

4710

11800

29400

63800

932

1720

2890

3530

4460

4710

11300

29400

58900

932

1720

2890

3240

4460

4710

10300

29400

55900

932

1720

2840

3090

4460

4710

9810

29400

52000

932

1720

2750

2940

4460

4710

9320

29400

47100

883

1720

2600

2840

4220

4710

8830

29400

47100

883

1720

2550

2750

4070

4710

8530

29400

46100

834

1720

2450

2650

3920

4460

8240

29400

44100

785

1720

2350

2550

3830

4410

8040

28400

43200

785

1670

2260

2450

3730

4320

7850

27500

41200

736

1620

2210

2350

3630

4170

7650

－

－

736

1570

2160

2310

3530

4020

－

－

－

736

1570

2110

2260

3430

－

－

－

－

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

15A, 10B

20A, 15B

30A, 40A
20B, 30B

50A, 75A,100A
50B, 75B
150A, 200A
100B,150B

表４　基準形A・B形バイエル無段変速機出力軸許容ラジアル荷重　Pro〔kgf〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500

95 95 95 95 95 90 90 85 80 80 75 75 75

175 175 175 175 175 175 175 175 175 170 165 160 160

295 295 295 290 280 265 260 250 240 230 225 220 215

390 360 330 315 300 290 280 270 260 250 240 235 230

455 455 455 455 455 430 415 400 390 380 370 360 350

480 480 480 480 480 480 480 455 450 440 425 410 －

1200 1150 1050 1000 950 900 870 840 820 800 780 － －

3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 2900 2800 － － －

6500 6000 5700 5300 4800 4800 4700 4500 4400 4200 － － －

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

15A, 10B

20A, 15B

30A, 40A
20B, 30B

50A, 75A,100A
50B, 75B
150A, 200A
100B,150B

表5 基準形A・B形バイエル無段変速機出力軸ラジアル荷重位置係数　Lf

Lmm

枠番
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

0.90 0.94 0.97 1.00 1.13 1.25 1.37 1.49 － －

0.90 0.93 0.95 0.98 1.00 1.11 1.21 1.32 1.42 1.53

0.90 0.92 0.94 0.96 0.98 1.00 1.10 1.19 1.28 1.37

0.89 0.91 0.93 0.95 0.97 0.99 1.00 1.02 1.04 1.06

0.88 0.90 0.91 0.93 0.94 0.96 0.97 0.99 1.00 1.07

0.86 0.88 0.90 0.91 0.93 0.94 0.96 0.97 0.99 1.00

0.88 0.89 0.90 0.91 0.92 0.93 0.95 0.96 0.97 0.98

0.86 0.86 0.87 0.88 0.89 0.89 0.90 0.91 0.92 0.93

0.88 0.89 0.90 0.90 0.91 0.91 0.92 0.93 0.93 0.94

60 70 80 90 100 120 140 160 180 200

－ － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － －

1.56 － － － － － － － － －

1.13 1.26 － － － － － － － －

1.20 1.33 1.45 1.58 － － － － － －

1.12 1.23 1.35 1.46 1.64 － － － － －

1.00 1.03 1.05 1.08 1.10 1.15 － － － －

0.94 0.96 0.97 0.99 1.00 1.13 1.25 1.38 1.50 1.63

0.95 0.96 0.97 0.99 1.00 1.09 1.20 1.31 1.42 1.53

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

15A, 10B

20A, 15B

30A, 40A
20B, 30B

50A, 75A,100A
50B, 75B
150A, 200A
100B,150B

L
Lo

L=Lo/2の時
Lf=1
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表６　基準形A・B形バイエル無段変速機出力軸許容スラスト荷重　Pao〔N〕 （Cf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500

1180

2350

3830

4320

6470

7060

11800

19600

25500

980

2350

3340

3630

5790

6470

11800

16700

23500

883

2350

2940

3240

5200

5980

10800

15700

22600

834

2060

2750

2940

4610

5690

9420

14700

21600

785

1960

2650

2750

4320

5300

8930

14200

20600

736

1860

2450

2650

4020

5000

8240

13700

18600

736

1770

2260

2550

3830

4710

7650

13200

18100

687

1670

2160

2350

3630

4410

7360

12800

17700

687

1570

2060

2260

3430

4220

7160

12800

17200

638

1180

1960

2160

3340

4120

6870

12300

16700

638

1470

1860

2060

3240

3920

6670

－

－

589

1370

1770

1960

3140

3730

－

－

－

589

1370

1770

1960

3140

－

－

－

－

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

15A, 10B

20A, 15B

30A, 40A
20B, 30B

50A, 75A,100A
50B, 75B
150A, 200A
100B,150B

表７　基準形A・B形バイエル無段変速機出力軸許容スラスト荷重　Pao〔kgf〕 （Cf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500

120 100 90 85 80 75 75 70 70 65 65 60 60

240 240 240 210 200 190 180 170 160 120 150 140 140

390 340 300 280 270 250 230 220 210 200 190 180 180

440 370 330 300 280 270 260 240 230 220 210 200 200

660 590 530 470 440 410 390 370 350 340 330 320 320

720 660 610 580 540 510 480 450 430 420 400 380 －

1200 1200 1100 960 910 840 780 750 730 700 680 － －

2000 1700 1600 1500 1450 1400 1350 1300 1300 1250 － － －

2600 2400 2300 2200 2100 1900 1850 1800 1750 1700 － － －

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

15A, 10B

20A, 15B

30A, 40A
20B, 30B

50A, 75A,100A
50B, 75B
150A, 200A
100B,150B

表８　歯車減速機構付A・B形バイエル無段変速機出力軸許容ラジアル荷重　Pro〔N〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～60 70 80 90 100 150 200 250 300 350 400 500 600 700

2750

3140

5400

10800

－

－

－

2650

3140

5100

9810

10800

11800

23100

2550

3140

5100

9420

10300

11300

22600

2450

3140

5100

9120

10300

11300

22100

2350

2940

5100

8730

9800

10800

21100

2060

2750

4810

7850

8800

9800

19100

1860

2450

4410

7260

8300

9300

17700

1770

2260

4020

6770

8300

8700

16700

1670

2160

3730

6380

8300

8300

15700

1570

2060

3630

6080

7900

7900

14700

1570

1960

3430

5890

7600

7700

14200

1470

1860

3340

5490

7200

7300

13200

1370

1860

3340

5490

7200

7300

13200

1280

1770

3140

5000

6500

6600

12300

G10

G20

G30

G40

G50

G60

G70

表９　歯車減速機構付A・B形バイエル無段変速機出力軸許容ラジアル荷重　Pro〔kgf〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～60 70 80 90 100 150 200 250 300 350 400 500 600 700

280 270 260 250 240 210 190 180 170 160 160 150 140 130

320 320 320 320 300 280 250 230 220 210 200 190 190 180

550 520 520 520 520 490 450 410 380 370 350 340 340 320

1100 1000 960 930 890 800 740 690 650 620 600 560 560 510

－ 1100 1050 1050 1000 900 850 850 850 810 770 730 730 660

－ 1200 1150 1150 1100 1000 950 890 850 810 780 740 740 670

－ 2350 2300 2250 2150 1950 1800 1700 1600 1500 1450 1350 1350 1250

G10

G20

G30

G40

G50

G60

G70

技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重
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表10 歯車減速機構付A・B形バイエル無段変速機出力軸ラジアル荷重位置係数　Lf

Lmm

枠番
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70 80 90 100 120 140 160

0.82 0.88 0.94 1.00 1.07 1.13 1.19 1.25 － － － － － － － － － －

0.78 0.83 0.87 0.92 0.97 1.03 1.13 1.24 1.35 1.45 1.66 － － － － － － －

0.79 0.82 0.86 0.90 0.93 0.97 1.00 1.10 1.19 1.28 1.46 1.64 － － － － － －

0.74 0.77 0.80 0.83 0.86 0.89 0.92 0.95 0.98 1.00 1.06 1.16 1.27 1.37 1.48 － － －

0.74 0.77 0.79 0.81 0.84 0.86 0.89 0.91 0.93 0.96 1.00 1.05 1.10 1.15 1.20 1.29 － －

0.69 0.71 0.73 0.76 0.78 0.80 0.82 0.85 0.87 0.89 0.94 0.98 1.03 1.07 1.14 1.30 1.46 －

0.77 0.78 0.80 0.81 0.83 0.85 0.86 0.88 0.89 0.91 0.94 0.97 1.00 1.04 1.07 1.17 1.31 1.44

G10

G20

G30

G40

G50

G60

G70

表11 歯車減速機構付A・B形バイエル無段変速機出力軸許容スラスト荷重　Pao〔N〕 （Cf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～60 70 80 90 100 150 200 250 300 350 400 500 600 700

2450

2940

3340

7850

－

－

－

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

2450

2940

3340

7850

8340

8930

16700

G10

G20

G30

G40

G50

G60

G70

表12 歯車減速機構付A・B形バイエル無段変速機出力軸許容スラスト荷重　Pao〔kgf〕 （Cf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番
r/min ～60 70 80 90 100 150 200 250 300 350 400 500 600 700

250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250

300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300

340 340 340 340 340 340 340 340 340 340 340 340 340 340

800 800 800 800 800 800 800 800 800 800 800 800 800 800

－ 850 850 850 850 850 850 850 850 850 850 850 850 850

－ 910 910 910 910 910 910 910 910 910 910 910 910 910

－ 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700

G10

G20

G30

G40

G50

G60

G70

L
Lo

L=Lo/2の時
Lf=1
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表13 A・B形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容ラジアル荷重　Pro〔N〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数 r/min
枠番
1段形 2段形

1 2 3 4 5 6 8 10 15 20 25

1580 1580 1580 1580 1580 1580 1580 1580 1580 1600 1660

3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3200

4780 4780 4780 4780 4780 4780 4780 4780 5090 5380 5400

9560 9560 9560 9560 9560 9560 9560 9560 9680 9810 9280

14700 14700 14700 14700 14700 14700 14700 14700 14700 13600 12600

15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15800

21800 21800 21800 21800 21800 21800 21800 21800 21800 21700 20300

29500 29500 29500 29500 29500 29500 29500 29500 28800 26000 24100

41600 41600 41600 41600 41600 41600 41600 41600 38400 34800 32200

58000 58000 58000 58000 58000 58000 58000 58000 53700 48700 45000

84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 79000

104000 104000 104000 104000 104000 104000 104000 104000 97500 89200 83200

145000 145000 145000 145000 145000 137000 126000 117000 103000 94700 88400

179000 179000 179000 179000 179000 170000 156000 145000 128000 117000 109000

208000 208000 208000 208000 200000 189000 173000 161000 142000 130000 121000

258000 258000 258000 258000 245000 231000 212000 198000 174000 159000 149000

276000 276000 276000 276000 276000 276000 257000 240000 212000 194000 181000

245000 245000 245000 245000 245000 245000 242000 227000 248000 228000 214000

6125DB

6130DB, 6130DC
6135DB, 6135DC

6160DA, 6160DC
6165DA, 6165DC

6170DC, 6175DC

6180DB, 6185DB

6190DA, 6195DA

6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA, 6255DB

6265DA

6275DA

技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重

6075

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

出力回転数 r/min
枠番
1段形 2段形

30 40 50 60 80 100 150 200 250 300

1660 1690 1570 1490 1450 1440 1490 1430 1350 1280

3210 3240 3270 3320 3270 3060 2760 2710 2740 2610

5150 4700 4370 4300 4350 4330 4500 4290 4000 3780

8760 8000 7830 7860 7270 6800 5900 5370 5030 4810

11900 10700 9910 9290 8370 7780 6750 6140 5770 5480

15800 15700 14700 14000 12800 12000 10600 9710 9110 8650

19200 17600 17000 15900 14400 13300 11500 10500 9890 9380

22600 20400 18800 17600 15900 14600 12900 11900 11100 10600

30400 27400 25300 23700 21500 20200 18000 16800

42200 38100 35300 33200 30400 28500 25300 23600

78400 71700 66900 63300 58400 54900 49800

78600 71900 67000 63500 58700 55200 50200

83500 76300 71100 67200 62100 58500 52900

103000 94300 87900 83500 77300 72700

114000 104000 97800 93200 86200 82500

140000 128000 120000 114000 106000 101000

171000 157000 147000 140000 129000 124000

203000 187000

6125DB

6130DB, 6130DC
6135DB, 6135DC

6160DA, 6160DC
6165DA, 6165DC

6170DC, 6175DC

6180DB, 6185DB

6190DA, 6195DA

6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA, 6255DB

6265DA

6275DA

6075

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275
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表14 A・B形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容ラジアル荷重　Pro〔kgf〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数 r/min
枠番
1段形 2段形

1 2 3 4 5 6 8 10 15 20 25

161 161 161 161 161 161 161 161 161 163 169

324 324 324 324 324 324 324 324 324 324 326

487 487 487 487 487 487 487 487 519 548 550

975 975 975 975 975 975 975 975 987 1000 946

1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1390 1280

1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1610

2220 2220 2220 2220 2220 2220 2220 2220 2220 2210 2070

3010 3010 3010 3010 3010 3010 3010 3010 2940 2650 2460

4240 4240 4240 4240 4240 4240 4240 4240 3910 3550 3280

5910 5910 5910 5910 5910 5910 5910 5910 5470 4960 4590

8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8050

10600 10600 10600 10600 10600 10600 10600 10600 9940 9090 8480

14800 14800 14800 14800 14800 14000 12800 11900 10500 9700 9000

18200 18200 18200 18200 18200 17300 15900 14800 13000 11900 11100

21200 21200 21200 21200 20400 19300 17600 16400 14500 13300 12300

26300 26300 26300 26300 25000 23500 21600 20200 17700 16200 15200

28100 28100 28100 28100 28100 28100 26200 24500 21600 19800 18500

25000 25000 25000 25000 25000 25000 24700 23100 25300 23200 21800

6125DB

6130DB, 6130DC
6135DB, 6135DC

6160DA, 6160DC
6165DA, 6165DC

6170DC, 6175DC

6180DB, 6185DB

6190DA, 6195DA

6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA, 6255DB

6265DA

6275DA

6075

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

出力回転数 r/min
枠番
1段形 2段形

30 40 50 60 80 100 150 200 250 300

169 172 160 152 148 147 152 146 138 130

327 330 333 338 333 312 281 276 279 266

525 479 445 438 443 441 459 437 408 385

893 815 798 801 741 693 601 547 513 490

1210 1090 1010 950 850 790 690 630 590 560

1610 1600 1500 1430 1300 1220 1080 990 930 880

1960 1790 1730 1620 1470 1360 1170 1070 1010 960

2300 2080 1920 1790 1620 1490 1310 1210 1130 1080

3100 2790 2580 2420 2190 2060 1830 1710

4300 3880 3600 3380 3100 2910 2580 2410

7990 7310 6820 6450 5950 5600 5080

8010 7330 6830 6470 5980 5630 5120

8500 7800 7200 6900 6300 6000 5400

10500 9600 9000 8500 7900 7400

11600 10600 10000 9500 8800 8400

14300 13000 12200 11600 10800 10300

17400 16000 15000 14300 13100 12600

20700 19100

6125DB

6130DB, 6130DC
6135DB, 6135DC

6160DA, 6160DC
6165DA, 6165DC

6170DC, 6175DC

6180DB, 6185DB

6190DA, 6195DA

6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA, 6255DB

6265DA

6275DA

6075

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275
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表15 A・B形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸ラジアル荷重位置係数　Lf

Lmm
枠番
1段形 2段形

～5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70

0.82 0.91 1.00 1.29 1.59 1.88 － － － － － －

0.86 0.92 0.97 1.13 1.38 1.64 1.90 － － － － －

0.86 0.92 0.97 1.13 1.38 1.64 1.90 － － － － －

－ 0.82 0.87 0.92 0.97 1.08 1.25 1.42 1.59 1.76 － －

－ － 0.83 0.87 0.92 0.96 1.00 1.13 1.25 1.38 1.63 1.88

－ － － 0.66 0.73 0.80 0.87 0.93 1.00 1.10 1.30 1.50

－ － － 0.83 0.87 0.90 0.93 0.97 1.00 1.11 1.32 1.53

－ － － 0.86 0.89 0.92 0.94 0.97 1.00 1.11 1.32 1.53

－ － － － 0.85 0.87 0.90 0.93 0.95 0.98 1.09 1.26

－ － － － － 0.85 0.87 0.89 0.91 0.93 0.97 1.04

－ － － － － － － 0.70 0.74 0.77 0.84 0.91

－ － － － － － － 0.70 0.73 0.77 0.84 0.91

－ － － － － － － 0.86 0.88 0.90 0.93 0.96

－ － － － － － － 0.82 0.84 0.85 0.88 0.91

－ － － － － － － 0.83 0.84 0.86 0.89 0.92

－ － － － － － － － － 0.83 0.85 0.88

－ － － － － － － － － － － 0.83

－ － － － － － － － － － － －

80 90 100 120 140 160 180 200 225 250 275 300

－ － － － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － － － －

1.70 1.90 － － － － － － － － － －

1.75 1.96 － － － － － － － － － －

1.75 1.96 － － － － － － － － － －

1.43 1.60 1.78 － － － － － － － － －

1.18 1.32 1.46 1.75 － － － － － － － －

0.98 1.05 1.12 1.26 1.40 1.54 － － － － － －

0.98 1.05 1.13 1.27 1.41 1.56 － － － － － －

0.99 1.02 1.06 1.12 1.19 1.25 － － － － － －

0.94 0.97 1.00 1.06 1.12 1.18 1.24 1.30 － － － －

0.94 0.97 1.00 1.06 1.11 1.17 1.23 1.29 － － － －

0.90 0.93 0.95 1.00 1.05 1.10 1.22 1.36 1.52 1.69 － －

0.85 0.88 0.90 0.94 0.98 1.04 1.17 1.29 1.45 1.61 1.77 1.93

0.67 0.71 0.75 0.82 0.90 0.98 1.09 1.21 1.35 1.50 1.65 1.79

6125DB

6130DB, 6130DC
6135DB, 6135DC

6160DA, 6160DC
6165DA, 6165DC

6170DC, 6175DC

6180DB, 6185DB

6190DA, 6195DA

6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA, 6255DB

6265DA

6275DA

6075

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

表16 A・B形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容スラスト荷重　Pao（N）

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

～10 15 20 25 30 35 40 50 60 80 100 125 150 200 250 300

785 785 785 785 785 785 785 785 785 785 785 785 785 785 785 785

981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981

1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470

2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2770 2500 2390

3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920

5400 5400 5400 5400 5400 5400 5400 5400 5400 5230 4860 4560 4370 3850 3670 3450

6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6300 5700 －

9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9680 9020 8090 7330 6880

13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13100 12500 11000 － －

19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 18500 17500 15400 － －

26500 23500 21100 19600 18600 18100 17700 16700 15700 14200 13200 12800 12300 11300 － －

27500 24500 22100 20600 19600 18600 18100 17200 16200 14700 13700 13200 12800 11800 － －

29400 25600 23200 21700 20600 19600 18700 17600 16700 15300 14400 13600 13100 12100 － －

35300 31400 28400 26500 25000 23500 22600 21100 20100 18600 17700 16700 － － － －

37300 33800 30900 28800 27300 26100 25100 23500 22300 21000 19900 19100 － － － －

48100 43100 39400 36900 35100 33600 32300 30400 28500 26800 25500 24200 － － － －

52000 52000 51000 47500 44800 42800 41600 38900 37300 34800 33000 31100 － － － －

58900 58900 58900 58900 58900 58900 58900 58900 － － － － － － － －

6125DB

6130DB, 6130DC
6135DB, 6135DC

6160DA, 6160DC
6165DA, 6165DC

6170DC, 6175DC

6180DB, 6185DB

6190DA, 6195DA

6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA, 6255DB

6265DA

6275DA

6075

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重

L
Lo

L=Lo/2の時
Lf=1

☆表3～表17の中間値の詳細は補間法を用いて算出してください。
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表17 A・B形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容スラスト荷重　Pao（kgf）

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

～10 15 20 25 30 35 40 50 60 80 100 125 150 200 250 300

80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80

100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100

150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150

300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 282 255 244

400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

550 550 550 550 550 550 550 550 550 533 495 465 445 392 374 352

700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 642 581 －

1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 987 919 825 747 701

1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1340 1270 1120 － －

2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 1890 1780 1570 － －

2700 2400 2150 2000 1900 1850 1800 1700 1600 1450 1350 1300 1250 1150 － －

2800 2500 2250 2100 2000 1900 1850 1750 1650 1500 1400 1350 1300 1200 － －

3000 2610 2360 2210 2100 2000 1910 1790 1700 1560 1470 1390 1340 1230 － －

3600 3200 2900 2700 2550 2400 2300 2150 2050 1900 1800 1700 － － － －

3800 3450 3150 2940 2780 2660 2560 2400 2270 2140 2030 1950 － － － －

4900 4390 4020 3760 3580 3430 3290 3100 2910 2730 2600 2470 － － － －

5300 5300 5200 4840 4570 4360 4240 3970 3800 3550 3360 3170 － － － －

6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 － － － － － － － －

6125DB

6130DB, 6130DC
6135DB, 6135DC

6160DA, 6160DC
6165DA, 6165DC

6170DC, 6175DC

6180DB, 6185DB

6190DA, 6195DA

6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA, 6255DB

6265DA

6275DA

6075

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

☆表3～表17の中間値の詳細は補間法を用いて算出してください。
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●入力軸ラジアル荷重（両軸形用）

入力軸のラジアル荷重・スラスト荷重は、次式（1～3）に従って確認をしてください。

1 ラジアル荷重　Pr

Pr ≦　　Pro 〔N, kgf〕
Lf・Cf・Fs

2 スラスト荷重　Pa

Pa ≦　 Pao 〔N, kgf〕
Cf・Fs

Pro + Pao ・Cf・Fs ≦1

3 ラジアル荷重とスラスト荷重が共存する場合

Pr・Lf Pa

Pr : 実ラジアル荷重〔N, kgf〕

Pro : 許容ラジアル荷重〔N, kgf〕（表18, 19）

Pa : 実スラスト荷重〔N, kgf〕

Pao : 許容スラスト荷重〔N, kgf〕（表18, 19）

Lf : 荷重位置係数（表20）

Cf : 連結係数（表1）

Fs : 衝撃係数（表2）

表18 入力軸許容ラジアル荷重　Pro、スラスト荷重　Pao〔N〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

項目

入力回転数
枠番 r/min

許容ラジアル荷重

1800 1500

許容スラスト荷重

1800 1500

245 245 245 245

687 687 687 687

1180 1230 1180 1230

1180 1230 1180 1230

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

( )

技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重

項目

入力回転数
枠番 r/min

許容ラジアル荷重

900 750

許容スラスト荷重

900 750

27000 28400 27000 28400150A, 200A
100B, 150B

表19 入力軸許容ラジアル荷重　Pro、 スラスト荷重　Pao〔kgf〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

項目

入力回転数
枠番 r/min

許容ラジアル荷重

1800 1500

許容スラスト荷重

1800 1500

25 25 25 25

70 70 70 70

120 125 120 125

120 125 120 125

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

項目

入力回転数
枠番 r/min

許容ラジアル荷重

900 750

許容スラスト荷重

900 750

2750 2900 2750 2900150A, 200A
100B, 150B

表20 入力軸ラジアル荷重位置係数　Lf

Lmm

枠番
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 70 80 90 100 120 140 160

0.83 0.92 1.00 1.09 1.18 1.27 － － － － － － － － － － － － －

0.84 0.90 0.95 1.00 1.06 1.11 1.17 1.22 － － － － － － － － － － －

0.85 0.90 0.95 1.00 1.06 1.11 1.16 1.21 － － － － － － － － － － －

0.86 0.90 0.94 0.98 1.00 1.07 1.11 1.15 1.19 － － － － － － － － － －

0.75 0.76 0.78 0.79 0.81 0.83 0.84 0.86 0.87 0.89 0.91 0.92 0.95 0.99 1.02 1.05 1.11 1.18 1.24

N02A, N05A, N1A
N02B, N05B
N2A, N3A
N1B, N2B
N5A, N8A
N3B, N5B

N10A, N8B

150A, 200A
100B,150B

L
Lo

L=Lo/2の時
Lf=1
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2. D形許容ラジアル･スラスト荷重

●出力軸ラジアル荷重･スラスト荷重

D形バイエル無段変速機、D形バイエル・サイクロ可変減速機にギヤやプーリを装着する場合はラジアル･スラスト荷重が許容値を超え

ない範囲でご使用ください。

出力軸のラジアル荷重・スラスト荷重は、次式（1～3）に従って確認をしてください。

・始動頻度が激しい場合はご照会ください。

1 ラジアル荷重　Pr

Pr ≦　　Pro 〔N, kgf〕
Lf・Cf・Fs

2 スラスト荷重　Pa

Pa ≦　 Pao 〔N, kgf〕
Cf・Fs

Pro + Pao ・Cf・Fs ≦1

3 ラジアル荷重とスラスト荷重が共存する場合

Pr・Lf Pa

Pr : 実ラジアル荷重〔N, kgf〕

Pro : 許容ラジアル荷重〔N, kgf〕（表23, 24, 28, 29, 33, 34）

Pa : 実スラスト荷重〔N, kgf〕

Pao : 許容スラスト荷重〔N, kgf〕（表25, 26, 31, 32, 33, 34）

Lf : 荷重位置係数（表27, 30, 35）

Cf : 連結係数（表14）

Fs : 衝撃係数（表15）

表21 連結係数　Cf

連　結　方　法 Cf

1

1.25

1.5

チ ェ ー ン

歯　 車

V ベ ル ト

表22 衝撃係数　Fs

衝 撃 の 程 度 Fs

1

1～1.2

1.4～1.6

衝撃がほとんど無い場合

衝撃がややある場合

激しい衝撃を伴う場合

( )

中間値補間法算出例

ラジアル荷重位置係数

1. 形式　BHH-N1D L=23mmの出力軸ラジアル荷重位置係数は表27より

1.00＋
1.08－1.00 

×（23－20）=1.0525－20

2. 形式　CHHBMN8D-6165 L= 42mmの低速軸ラジアル荷重位置係数は表30より

0.97＋
1.00－0.97

×（42－40）=0.9845－40

許容ラジアル・スラスト荷重

形式　BHH-N3D 出力回転数530r/minの出力軸許容ラジアル荷重は表23より

1370＋
1280－1370 

×（530－500）=1340〔N〕600－500
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技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重
表23 基準形 D形バイエル無段変速機出力軸許容ラジアル荷重　Pro〔N〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番 r/min ～100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100

834 834 834 834 834 883 883 883 883 883 883

1860 1860 1620 1470 1370 1280 1230 1180 1130 1080 1030

2160 2160 2210 2210 2210 2260 2260 2260 2310 2310 2310

2700 2750 2890 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

表24 基準形 D形バイエル無段変速機出力軸許容ラジアル荷重　Pro〔kgf〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番 r/min ～100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100

85 85 85 85 85 90 90 90 90 90 90

190 190 165 150 140 130 125 120 115 110 105

220 220 225 225 225 230 230 230 235 235 235

275 280 295 300 300 300 300 300 300 300 300

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

表25 基準形 D形バイエル無段変速機出力軸許容スラスト荷重　Pao〔N〕 （Cf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番 r/min ～100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100

932 932 932 932 932 932 932 932 932 932 932

981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981

1770 1770 1770 1770 1770 1770 1770 1770 1770 1770 1770

2260 2260 2260 2260 2260 2260 2260 2260 2260 2260 2260

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

表26 基準形 D形バイエル無段変速機出力軸許容スラスト荷重　Pao〔kgf〕 （Cf、Fs=1の場合）

出力回転数

枠番 r/min ～100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100

95 95 95 95 95 95 95 95 95 95 95

100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100

180 180 180 180 180 180 180 180 180 180 180

230 230 230 230 230 230 230 230 230 230 230

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

表27 基準形 D形バイエル無段変速機出力軸許容ラジアル荷重位置係数　Lf

Lmm

枠番
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70

0.91 0.94 0.97 1.00 1.08 1.16 1.23 1.31 － － － － － －

0.90 0.93 0.95 0.98 1.00 1.03 1.06 1.08 1.11 1.13 － － － －

0.70 0.76 0.82 0.88 0.94 1.00 1.07 1.13 1.19 1.25 1.31 1.37 － －

0.92 0.93 0.95 0.96 0.98 0.99 1.00 1.06 1.11 1.17 1.22 1.27 1.33 1.38

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

L
Lo

L=Lo/2の時
Lf=1
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表28 D形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容ラジアル荷重　Pro〔N〕 （Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

1 2 3 4 5 6 8 10 15 20 25

3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3200

4780 4780 4780 4780 4780 4780 4780 4780 5090 5380 5400

9560 9560 9560 9560 9560 9560 9560 9560 9680 9810 9280

14700 14700 14700 14700 14700 14700 14700 14700 14700 13600 12600

15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15700 15800

21800 21800 21800 21800 21800 21800 21800 21800 21800 21700 20300

29500 29500 29500 29500 29500 29500 29500 29500 28800 26000 24100

41600 41600 41600 41600 41600 41600 41600 41600 38400 34800 32200

58000 58000 58000 58000 58000 58000 58000 58000 53700 48700 45000

84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 84100 79000

104000 104000 104000 104000 104000 104000 104000 104000 97500 89200 83200

145000 145000 145000 145000 145000 137000 126000 117000 103000 94700 88400

179000 179000 179000 179000 179000 170000 156000 145000 128000 117000 109000

208000 208000 208000 208000 200000 189000 173000 161000 142000 130000 121000

258000 258000 258000 258000 245000 231000 212000 198000 174000 159000 149000

276000 276000 276000 276000 276000 276000 257000 240000 212000 194000 181000

245000 245000 245000 245000 245000 245000 242000 227000 248000 228000 214000

6125DB

6130DC, 6135DC

6160DB, 6165DB

6170DB, 6175DB

6180DA, 6185DA
6180DB, 6185DB
6190DA, 6195DA
6190DB, 6195DB

6205DA, 6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA

6265DA

6275DA

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

30 40 50 60 80 100 150 200 250 300

3210 3240 3270 3320 3270 3060 2760 2710 2740 2610

5150 4700 4370 4300 4350 4330 4500 4290 4000 3780

8760 8000 7830 7860 7270 6800 5900 5370 5030 4810

11900 10700 9910 9290 8370 7780 6750 6140 5770 5480

15800 15700 14700 14000 12800 12000 10600 9710 9110 8650

19200 17600 17000 15900 14400 13300 11500 10500 9890 9380

22600 20400 18800 17600 15900 14600 12900 11900 11100 10600

30400 27400 25300 23700 21500 20200 18000 16800

42200 38100 35300 33200 30400 28500 25300 23600

78400 71700 66900 63300 58400 54900 49800

78600 71900 67000 63500 58700 55200 50200

83500 76300 71100 67200 62100 58500 52900

103000 94300 87900 83500 77300 72700

114000 104000 97800 93200 86200 82500

140000 128000 120000 114000 106000 101000

171000 157000 147000 140000 129000 124000

203000 187000

6125DB

6130DC, 6135DC

6160DB, 6165DB

6170DB, 6175DB

6180DA, 6185DA
6180DB, 6185DB
6190DA, 6195DA
6190DB, 6195DB

6205DA, 6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA

6265DA

6275DA

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275
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技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重
表29 D形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容ラジアル荷重　Pro〔kgf〕 (Cf、Lf、Fs=1の場合）

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

1 2 3 4 5 6 8 10 15 20 25

324 324 324 324 324 324 324 324 324 324 326

487 487 487 487 487 487 487 487 519 548 550

975 975 975 975 975 975 975 975 987 1000 946

1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1390 1280

1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1610

2220 2220 2220 2220 2220 2220 2220 2220 2220 2210 2070

3010 3010 3010 3010 3010 3010 3010 3010 2940 2650 2460

4240 4240 4240 4240 4240 4240 4240 4240 3910 3550 3280

5910 5910 5910 5910 5910 5910 5910 5910 5470 4960 4590

8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8570 8050

10600 10600 10600 10600 10600 10600 10600 10600 9940 9090 8480

14800 14800 14800 14800 14800 14000 12800 11900 10500 9700 9000

18200 18200 18200 18200 18200 17300 15900 14800 13000 11900 11100

21200 21200 21200 21200 20400 19300 17600 16400 14500 13300 12300

26300 26300 26300 26300 25000 23500 21600 20200 17700 16200 15200

28100 28100 28100 28100 28100 28100 26200 24500 21600 19800 18500

25000 25000 25000 25000 25000 25000 24700 23100 25300 23200 21800

6125DB

6130DC, 6135DC

6160DB, 6165DB

6170DB, 6175DB

6180DA, 6185DA
6180DB, 6185DB
6190DA, 6195DA
6190DB, 6195DB

6205DA, 6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA

6265DA

6275DA

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

30 40 50 60 80 100 150 200 250 300

327 330 333 338 333 312 281 276 279 266

525 479 445 438 443 441 459 437 408 385

893 815 798 801 741 693 601 547 513 490

1210 1090 1010 950 850 790 690 630 590 560

1610 1600 1500 1430 1300 1220 1080 990 930 880

1960 1790 1730 1620 1470 1360 1170 1070 1010 960

2300 2080 1920 1790 1620 1490 1310 1210 1130 1080

3100 2790 2580 2420 2190 2060 1830 1710

4300 3880 3600 3380 3100 2910 2580 2410

7990 7310 6820 6450 5950 5600 5080

8010 7330 6830 6470 5980 5630 5120

8500 7800 7200 6900 6300 6000 5400

10500 9600 9000 8500 7900 7400

11600 10600 10000 9500 8800 8400

14300 13000 12200 11600 10800 10300

17400 16000 15000 14300 13100 12600

20700 19100

6125DB

6130DC, 6135DC

6160DB, 6165DB

6170DB, 6175DB

6180DA, 6185DA
6180DB, 6185DB
6190DA, 6195DA
6190DB, 6195DB

6205DA, 6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA

6265DA

6275DA

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275
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表30 D形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸ラジアル荷重位置係数　Lf

Lmm
枠番
1段形 2段形

～5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 60 70

0.86 0.92 0.97 1.13 1.38 1.64 1.90 － － － － －

0.86 0.92 0.97 1.13 1.38 1.64 1.90 － － － － －

－ 0.82 0.87 0.92 0.97 1.08 1.25 1.42 1.59 1.76 － －

－ － 0.83 0.87 0.92 0.96 1.00 1.13 1.25 1.38 1.63 1.88

－ － － 0.66 0.73 0.80 0.87 0.93 1.00 1.10 1.30 1.50

－ － － 0.83 0.87 0.90 0.93 0.97 1.00 1.11 1.32 1.53

－ － － 0.86 0.89 0.92 0.94 0.97 1.00 1.11 1.32 1.53

－ － － － 0.85 0.87 0.90 0.93 0.95 0.98 1.09 1.26

－ － － － － 0.85 0.87 0.89 0.91 0.93 0.97 1.04

－ － － － － － － 0.70 0.74 0.77 0.84 0.91

－ － － － － － － 0.70 0.73 0.77 0.84 0.91

－ － － － － － － 0.86 0.88 0.90 0.93 0.96

－ － － － － － － 0.82 0.84 0.85 0.88 0.91

－ － － － － － － 0.83 0.84 0.86 0.89 0.92

－ － － － － － － － － 0.83 0.85 0.88

－ － － － － － － － － － － 0.83

－ － － － － － － － － － － －

80 90 100 120 140 160 180 200 225 250 275 300

－ － － － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － － － －

－ － － － － － － － － － － －

1.70 1.90 － － － － － － － － － －

1.75 1.96 － － － － － － － － － －

1.75 1.96 － － － － － － － － － －

1.43 1.60 1.78 － － － － － － － － －

1.18 1.32 1.46 1.75 － － － － － － － －

0.98 1.05 1.12 1.26 1.40 1.54 － － － － － －

0.98 1.05 1.13 1.27 1.41 1.56 － － － － － －

0.99 1.02 1.06 1.12 1.19 1.25 － － － － － －

0.94 0.97 1.00 1.06 1.12 1.18 1.24 1.30 － － － －

0.94 0.97 1.00 1.06 1.11 1.17 1.23 1.29 － － － －

0.90 0.93 0.95 1.00 1.05 1.10 1.22 1.36 1.52 1.69 － －

0.85 0.88 0.90 0.94 0.98 1.04 1.17 1.29 1.45 1.61 1.77 1.93

0.67 0.71 0.75 0.82 0.90 0.98 1.09 1.21 1.35 1.50 1.65 1.79

6125DB

6130DC, 6135DC

6160DB, 6165DB

6170DB, 6175DB

6180DA, 6185DA
6180DB, 6185DB
6190DA, 6195DA
6190DB, 6195DB

6205DB, 6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA

6265DA

6275DA

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

L
Lo

L=Lo/2の時
Lf=1
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技術資料　許容ラジアル・スラスト荷重
表31 D形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容スラスト荷重　Pao（N）

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

～10 15 20 25 30 35 40 50 60 80 100 125 150 200 250 300

981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981 981

1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470 1470

2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2940 2770 2500 2390

3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920 3920

5400 5400 5400 5400 5400 5400 5400 5400 5400 5230 4860 4560 4370 3850 3670 3450

6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6870 6300 5700 －

9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9810 9680 9020 8090 7330 6880

13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13700 13100 12500 11000 － －

19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 19600 18500 17500 15400 － －

26500 23500 21100 19600 18600 18100 17700 16700 15700 14200 13200 12800 12300 11300 － －

27500 24500 22100 20600 19600 18600 18100 17200 16200 14700 13700 13200 12800 11800 － －

29400 25600 23200 21700 20600 19600 18700 17600 16700 15300 14400 13600 13100 12100 － －

35300 31400 28400 26500 25000 23500 22600 21100 20100 18600 17700 16700 － － － －

37300 33800 30900 28800 27300 26100 25100 23500 22300 21000 19900 19100 － － － －

48100 43100 39400 36900 35100 33600 32300 30400 28500 26800 25500 24200 － － － －

52000 52000 51000 47500 44800 42800 41600 38900 37300 34800 33000 31100 － － － －

58900 58900 58900 58900 58900 58900 58900 58900 － － － － － － － －

6125DB

6130DC, 6135DC

6160DB, 6165DB

6170DB, 6175DB

6180DA, 6185DA
6180DB, 6185DB
6190DA, 6195DA
6190DB, 6195DB

6205DA, 6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA

6265DA

6275DA

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

表32 D形バイエル・サイクロ可変減速機低速軸許容スラスト荷重　Pao（kgf）

出力回転数
枠番 r/min
1段形 2段形

～10 15 20 25 30 35 40 50 60 80 100 125 150 200 250 300

100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100

150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150 150

300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 282 255 244

400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

550 550 550 550 550 550 550 550 550 533 495 465 445 392 374 352

700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 700 642 581 －

1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 1000 987 919 825 747 701

1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1400 1340 1270 1120 － －

2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 1890 1780 1570 － －

2700 2400 2150 2000 1900 1850 1800 1700 1600 1450 1350 1300 1250 1150 － －

2800 2500 2250 2100 2000 1900 1850 1750 1650 1500 1400 1350 1300 1200 － －

3000 2610 2360 2210 2100 2000 1910 1790 1700 1560 1470 1390 1340 1230 － －

3600 3200 2900 2700 2550 2400 2300 2150 2050 1900 1800 1700 － － － －

3800 3450 3150 2940 2780 2660 2560 2400 2270 2140 2030 1950 － － － －

4900 4390 4020 3760 3580 3430 3290 3100 2910 2730 2600 2470 － － － －

5300 5300 5200 4840 4570 4360 4240 3970 3800 3550 3360 3170 － － － －

6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 － － － － － － － －

6125DB

6130DC, 6135DC

6160DB, 6165DB

6170DB, 6175DB

6180DA, 6185DA
6180DB, 6185DB
6190DA, 6195DA
6190DB, 6195DB

6205DA, 6205DB

6215DA, 6215DB

6225DA, 6225DB

6235DA, 6235DB

6245DA, 6245DB

6255DA

6265DA

6275DA

6095

6105

6125

6135

6145

6165

6175

6185

6195

6205

6215

6225

6235

6245

6255

6265

6275

☆表23～表32の中間値の詳細は補間法を用いて算出してください。

☆表23～表32の中間値の詳細は補間法を用いて算出してください。
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●入力軸ラジアル荷重（両軸形用）

入力軸のラジアル荷重・スラスト荷重は、次式（1～3）に従って確認をしてください。

・始動頻度が特に激しい場合はご照会ください。

1 ラジアル荷重　Pr

Pr ≦　　Pro 〔N, kgf〕
Lf・Cf・Fs

2 スラスト荷重　Pa

Pa ≦　 Pao 〔N, kgf〕
Cf・Fs

Pro + Pao ・Cf・Fs ≦1

3 ラジアル荷重とスラスト荷重が共存する場合

Pr・Lf Pa

Pr : 実ラジアル荷重〔N, kgf〕

Pro : 許容ラジアル荷重〔N, kgf〕（表33, 34）

Pa : 実スラスト荷重〔N, kgf〕

Pao : 許容スラスト荷重〔N, kgf〕（表33, 34）

Lf : 荷重位置係数（表35）

Cf : 連結係数（表21）

Fs : 衝撃係数（表22）

表33 入力軸許容ラジアル荷重Pro、スラスト荷重Pao〔N〕

（Cf、Lf、Fs=1の場合）

項目

入力回転数
枠番 r/min

許容ラジアル荷重

1800 1500

許容スラスト荷重

1800 1500

687 687 736 736

981 981 785 785

1080 1080 883 883

1280 1280 1180 1180

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

( )

表34 入力軸許容ラジアル荷重Pro、スラスト荷重Pao〔kgf〕

（Cf、Lf、Fs=1の場合）

項目

入力回転数
枠番 r/min

許容ラジアル荷重

1800 1500

許容スラスト荷重

1800 1500

70 70 75 75

100 100 80 80

110 110 90 90

130 130 120 120

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

表35 入力軸ラジアル荷重位置係数　Lf

Lmm

枠番
5 10 15 20 25 30 35 40 45

0.77 0.89 1.00 1.12 1.23 1.35 － － －

0.90 0.94 0.97 1.00 1.04 1.07 1.10 1.13 －

0.80 0.87 0.94 1.00 1.07 1.13 1.20 1.27 －

0.78 0.85 0.91 0.97 1.03 1.10 1.16 1.22 1.29

N05D, N1D

N2D, N3D

N5D, N8D

N10D

L
Lo

L=Lo/2の時
Lf=1
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表36 出力軸（基準形）軸端寸法一覧表 （mm）

b

φD

t h

〔図1〕

3

A

6

4

5

1

2

φ
D
1

S

K

A矢視
〔図2〕

6

3

2

φ
D
1A

S

K

●低速軸D寸法……寸法公差はJIS B 0401-1998“h6”です。

●キー・キー溝……寸法公差はJIS B 1301-1996（ISO）「キー及びキー溝平行キー（締込み形）」に準拠しています。

出力軸（基準形）軸端詳細寸法一覧表

N02A,  N05A,  N1A
N02B,  N05B
N2A,  N3A  
N1B,  N2B
N5A,  N8A
N3B,  N5B
N10A
N8B
15A
10B
20A
15B
30A,  40A
20B,  30B
50A,  75B,  100A
50B, 75B
150A,  200A
100B,  150B
N05A,  N1A
N05B
N2A,  N3A
N1B,  N2B
N5A,  N8A
N3B,  N5B
N10A
N8B
15A
10B
20A
15B
30A,  40A
20B,  30B
50A,  75A,  100A
50B,  75B
150A,  200A
100B,  150B

N05D,  N1D

N2D,  N3D

N5D,  N8D

N10D

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

19

25

32

40

45

50

55

95

125

19

25

32

40

45

50

55

95

125

19

25

32

40

 0
-0.013

 0
-0.016

 0
-0.016

 0
-0.016

 0
-0.013

 0
-0.013

 0
-0.019
 0
-0.022
 0
-0.025

 0
-0.019
 0
-0.022
 0
-0.025

+0.1
  0

+0.050
  0

+0.1
  0

+0.1
  0

+0.2
  0

+0.2
  0

+0.2
  0

+0.2
  0

 0
-0.030

 0
-0.052
 0
-0.062
 0
-0.030

 0
-0.052
 0
-0.062
 0
-0.030

 0
-0.043

 0
-0.036

 0
-0.043

 0
-0.043

 0
-0.036

 0
-0.035

 0
-0.030

 0
-0.090

 0
-0.110

 0
-0.090

 0
-0.090

 0
-0.032

 0
-0.030

 0
-0.110

26

38

50

50

55

60

65

110

140

26

38

50

50

55

60

65

105

140

26

32

35

45

40
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60

70

90

100

120

200

210

40

47

58

70

90

100

120

200

210

40

50

60

70

－

－

1

－

－

－

3

－

2

－

－

1

－

－

－

－

－

2

1

1

0.5

1

－

M8

M8

M8

M10

M12

M12

M16

M24

－

M8

M8

M8

M10

M12

M12

M16

M24

M6

M8

M8

M10

－

15

20

16

20

30

30

45

40

－

15

20

16

20

30

30

35

40

20

15

16

20

3.5

4

5

5

4.5

5.5

6

9

11

3.5

4

5

5

5.5

5.5

6

9

11

3.5

4

5

5

6

8

10

12

14

14

16

25

32

6

8

10

12

14

14

16

25

32

6

8

10

12

6

7

8

8

9

9

10

14

18

6

7

8

8

9

9

10

14

18

6

7

8

8

28

36

45

50

70

80

90

160

160

28

36

45

50

70

80

90

160

160

32

40

50

56

6

7

7.5

12

10

10

16

25.5

26

6

7

7.5

12

10

10

16

25.5

26

－

－

－

－

3

3 

2.5 

6 

3 

3 

8 

13 

10 

3 

3 

2.5 

6 

3 

3

8 

13 

10

－

－

－

－

34 

44 

55 

62 

84 

94 
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185 

192 

34 

44 

55 

62 

84 

94 
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185 

192 

36 

45 

55 
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b

φD

t h

〔図1〕

タップ穴詳細
図3参照
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〔図2〕
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表37 低速軸軸端寸法表

表38 低速軸軸端タップ穴詳細寸法表

低速軸
D

（h6）

18

28

28

32

38

2

1

1

2

1

30

45

50

55 45

65

30

35

35

55

ー

ー

ー

ー

ー

3.5

4

4

5

5

6

8

8

10

10

6

7

7

8

8

25

32

32

37

50

ー

ー

ー

42

ー

0
-0.011

0

-0.013

0

-0.016

+0.1
0

+0.2

0

0
-0.030

0

-0.036

0
-0.030

0

-0.090

公差
D1 R K

（アール）

t
公差

b（キー）

（h9） 公差
h（キー）

公差
R3

（キー） R4
1段形 2段形

6075 6075DA

6095 6095DA

6105 6105DA

6115 ー

6125 6125DA 6125DB

●低速軸D寸法……寸法公差はJIS B 0401-1998“h6”です。

●キー・キー溝……寸法公差はJIS B 1301-1996（ISO）「キー及びキー溝平行キー（締込み形）」に準拠しています。

枠　番

60
°

φ
D
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φ
D
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B
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〔図3〕

枠　番 タップ寸法 タップ深さ センター穴寸法

1段形 2段形 M A φD1 φD2 B

6075

6095

6105

6125

6075DA

6095DA

6105DA

6125DA 6125DB

M6

M8

M8

M8

16

20

20

20

9

11

11

11

6.2

8.2

8.2

8.2

3.4

3.6

3.6

3.6

図

技術資料　バイエル・サイクロ可変減速機 低速軸軸端詳細寸法一覧表
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技術資料　モータ特性表

モータ
枠　番

V-63M

V-71M

0.2

0.4

極数 4P

電源 200V-50Hz 200V-60Hz 220V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

1.24

2.35

232

237

233

237

4.6

9.1

1410

1410

1.09

2.05

210

210

207

210

4.2

8.3

1700

1700

1.09

2.02

254

257

250

257

4.8

9.4

1720

1730

三相モータ（200V級）

モータ
枠　番

V-63M

V-71M

0.2

0.4

極数 4P

電源 400V-50Hz 400V-60Hz 440V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

0.62

1.23

233

229

236

229

2.3

4.5

1410

1420

0.55

1.04

202

197

202

201

2.1

4.1

1700

1700

0.55

1.04

257

243

266

262

2.4

4.6

1720

1740

三相モータ（400V級）

注）本表の値は、予告なしに変更することがあります。

■国内仕様モータ
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モータ
枠　番

N-80M

N-90L

N-100L

N-112M

N-132S

N-132M

N-160M

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

極数 4P

電源 200V-50Hz 200V-60Hz 220V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

4.29

7.48

10.4

16.6

24.4

33.5

49.8

84.6 

85.8 

88.7 

89.0 

90.6 

91.2 

91.5 

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

446

375

465

420

524

350

378

423

338

382

294

351

206

257

26.3 

45.0 

83.0 

127 

229 

236 

316 

1440

1430

1450

1460

1460

1460

1470

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

3.73

6.80

9.32

15.0

21.8

30.0

43.2

86.6

87.3

89.8

90.1

91.7

91.8

92.5

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

384

325

402

370

440

286

308

346

271

297

243

286

199

210

23.9

41.1

74.9

115

196

176

268

1730

1730

1740

1750

1760

1760

1760

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

3.78

6.57

9.08

14.5

21.2

29.0

42.4

86.5

87.7

90.2

90.6

91.9

92.0

92.6

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

481

407

500

452

542

356

387

438

345

380

300

355

244

262

26.7

45.7

83.6

126

217

195

299

1740

1730

1750

1760

1770

1770

1770

プレミアム効率三相モータ（200V級）

注）本表の値は、予告なしに変更することがあります。

モータ
枠　番

N-160L

N-180M

N-180L

N-200LS

11

15

22

30

極数 6P

電源 200V-50Hz 200V-60Hz 220V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

48.6

59.0

86.6

125

91.5

92.6

93.3

94.3

IE3

IE3

IE3

IE3

263

271

305

391

196

242

267

304

250

335

552

975

980

980

980

990

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

44.4

57.8

83.0

115

92.2

92.3

93.3

94.8

IE3

IE3

IE3

IE3

220

227

255

344

169

214

240

258

218

298

491

841

1170

1170

1180

1190

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

42.4

53.0

77.0

109

92.8

93.1

94.0

94.8

IE3

IE3

IE3

IE3

266

276

311

419

205

260

292

314

240

327

541

925

1180

1180

1180

1190

モータ
枠　番

N-80M

N-90L

N-100L

N-112M

N-132S

N-132M

N-160M

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

極数 4P

電源 400V-50Hz 400V-60Hz 440V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

2.15

3.74

5.20

8.30

12.2

16.8

24.9

84.6 

85.8 

88.7 

89.0 

90.6 

91.2 

91.5 

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

446

375

465

420

524

350

378

423

338

382

294

351

206

257

13.2 

22.5 

41.5 

63.6 

114 

118 

158 

1440

1430

1450

1460

1460

1460

1470

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

1.87

3.40

4.66

7.50

10.9

15.0

21.6

86.6

87.3

89.8

90.1

91.7

91.8

92.5

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

384

325

402

370

440

286

308

346

271

297

243

286

199

210

12.0

20.5

37.5

57.3

98.1

87.9

134

1730

1730

1740

1750

1760

1760

1760

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

1.89

3.29

4.54

7.25

10.6

14.5

21.2

86.5

87.7

90.2

90.6

91.9

92.0

92.6

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

IE3

481

407

500

452

542

356

387

438

345

380

300

355

244

262

13.3

22.8

41.8

63.0

109

97.7

149

1740

1730

1750

1760

1770

1770

1770

プレミアム効率三相モータ（400V級）

モータ
枠　番

N-160L

N-180M

N-180L

N-200LS

11

15

22

30

極数 6P

電源 400V-50Hz 400V-60Hz 440V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

24.3

29.5

43.3

62.5

91.5

92.6

93.3

94.3

IE3

IE3

IE3

IE3

263

271

305

391

196

242

267

304

125

168

276

487

980

980

980

990

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

22.2

28.9

41.5

57.5

92.2

92.3

93.3

94.8

IE3

IE3

IE3

IE3

220

227

255

344

169

214

240

258

109

149

246

420

1170

1170

1180

1190

定格
電流
(A)

効率
(%)

IE
コード

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

21.2

26.5

38.5

54.5

92.8

93.1

94.0

94.8

IE3

IE3

IE3

IE3

266

276

311

419

205

260

292

314

120

164

270

463

1180

1180

1180

1190
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技術資料　モータ特性表

モータ
枠　番

V-63M

V-71M

V-80M

V-90L

V-100L

F-112M

F-132S

F-132M

F-160M

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

極数 4P

電源 200V-50Hz 200V-60Hz 220V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

1.2

2.3

3.9

7.0

9.6

15.1

22.9

29.5

41.9

232

237

234

242

268

262

313

274

305

233

237

215

224

255

236

286

261

297

4.6

9.1

16.0

34.1

52

94

158

198

302

1410

1380

1420

1430

1430

1430

1420

1450

1450

43.9

56

84

107

245

271

261

252

263

232

230

253

250

358

500

652

970

980

990

980

41.5

55

79

107

194

222

216

204

219

195

196

212

216

308

430

558

1160

1180

1180

1170

38.6

50

73

97

247

276

269

256

280

246

246

287

244

344

480

668

1170

1180

1180

1170

1.1

2.0

3.4

6.3

8.8

14.2

21.1

27.4

39.5

210

210

211

205

229

216

264

240

263

207

210

190

192

204

188

229

224

247

4.2

8.3

15.1

31.2

46.9

83

139

175

265

1690

1650

1720

1710

1700

1710

1700

1750

1740

1.1

2.0

3.3

6.0

8.3

13.1

19.7

25.6

36.7

254

257

253

250

282

264

325

292

322

250

257

242

243

260

238

291

271

309

4.8

9.4

16.8

34.9

52

93

156

195

296

1710

1680

1740

1730

1720

1730

1720

1760

1750

三相モータ　安全増防爆形（200V級）

注）本表の値は、予告なしに変更することがあります。

モータ
枠　番

G-160L

F-180LG

F-180L

F-200L

11

15

22

30

極数 6P

電源 200V-50Hz 200V-60Hz 220V-60Hz

出力
(kW)

モータ
枠　番

V-63M

V-71M

V-80M

V-90L

V-100L

F-112M

F-132S

F-132M

F-160M

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

極数 4P

電源 400V-50Hz 400V-60Hz 440V-60Hz

出力
(kW)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

定格
電流
(A)

停動
トルク
(%)

始動
トルク
(%)

始動
電流
(A)

回転数
(r/min)

0.62

1.2

1.9

3.5

4.8

7.5

11.4

14.8

21.0

233

229

234

242

268

262

313

274

305

236

229

215

224

255

236

286

261

297

2.3

4.5

8.0

17.1

26.0

46.9

79

99

151

1410

1390

1420

1430

1430

1430

1420

1450

1450

21.9

27.9

41.9

54

245

271

261

252

263

232

230

253

125

179

250

326

970

980

990

980

20.7

27.3

39.7

53

194

222

216

204

219

195

196

212

108

154

215

279

1160

1180

1180

1170

19.3

25

36.5

48.4

247

276

269

256

280

246

246

269

122

172

240

313

1170

1180

1180

1170

0.54

1.0

1.7

3.1

4.4

7.1

10.5

13.7

19.7

212

205

211

205

229

216

264

240

263

202

201

190

192

204

188

229

224

247

2.1

4.1

7.6

15.6

23.5

41.4

70

88

133

1690

1650

1720

1710

1700

1710

1700

1750

1740

0.54

1.0

1.7

3.0

4.2

6.6

9.9

12.8

18.3

257

249

253

250

282

264

325

292

322

266

262

242

243

260

238

291

271

309

2.4

4.6

8.4

17.5

26.2

46.4

78

98

148

1710

1680

1740

1730

1720

1730

1720

1760

1750

三相モータ　安全増防爆形（400V級）

モータ
枠　番

G-160L

F-180LG

F-180L

F-200L

11

15

22

30

極数 6P

電源 400V-50Hz 400V-60Hz 440V-60Hz

出力
(kW)
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MEMO



保 証 基 準
保証期間

保証内容

保証適用
除　　外

下記項目については、保証適用除外とさせて頂きます。
1．本製品の据付、他の装置等との連結の不具合に起因する故障
2．本製品の保管が当社の定める保管要領書に定める要領によって実施されていないなど、保守管理が不十分で
あり、正しい取扱いが行われていないことが原因による故障

3．仕様を外れる運転その他当社の知り得ない運転条件、使用状態に起因する故障または当社推奨以外の潤滑油
を使用したことによる故障

4．お客様の連結された装置等の不具合または特殊仕様に起因する故障
5．本製品に改造や構造変更を施したことに起因する故障
6．お客様の支給受け部品もしくはご指定部品の不具合により生じた故障
7．地震、火災、水害、塩害、ガス害、落雷、その他の不可抗力が原因による故障
8．正常なご使用方法でも、軸受、オイルシール等の消耗部品が自然消耗、摩耗、劣化した場合の当該消耗部品
に関する保証

9．前各号の他当社の責めに帰すことのできない事由による故障

新品に限り、工場出荷後18ヶ月または稼働後12ヶ月のうちいずれか短い方をもって保証期間と致します。

保証期間内において、取扱説明書に準拠する適切な据付、連結ならびに保守管理が行われ、かつ、カタログに記
載された仕様もしくは別途合意された条件下で正しい運転が行われたにも拘わらず、本製品が故障した場合は、
下記保証適用除外の場合を除き無償で当社の判断において修理または代品を提供致します。ただし、本製品がお
客様の他の装置等と連結している場合において、当該装置等からの取り外し、当該装置等への取り付け、その他
これらに付帯する工事費用、輸送等に要する費用ならびにお客様に生じた機会損失、操業損失その他の間接的な
損害については当社の補償外とさせて頂きます。

●　設置される場所、使用される装置に必要な安全規則を遵守してください。
（労働安全衛生規則、電気設備技術基準、内線規定、工場防爆指針、建築基準法　など）

●　ご使用の前に取扱説明書をよくお読みの上、正しくお使いください。
取扱説明書がお手元にないときは、お求めの販売店もしくは弊社営業部へご請求ください。
取扱説明書は必ず最終ご使用になるお客様のお手元まで届くようにしてください。

●　使用環境及び用途に適した商品をお選びください。
●　人員輸送装置や昇降装置に使用される場合は、装置側に安全のための保護装置を設けてください。

●　爆発性雰囲気中では、防爆形モータを使用してください。また、防爆形モータは危険場所に適合した仕様のモータを使用し
てください。

●　食品機械など、特に油気を嫌う装置では、故障・寿命等での万一の油漏れに備えて
ください。
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