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低騒音・高効率
●高噛合率、最適クラウニングを施行したヘリカルギ

ヤを入力段にもちい、 低騒音を達成。

●ベベルギヤ採用により、ウォームと比べ高効率運転

が可能。

●減速比が10～120で90～95%、170以上でも85～

90% の高効率を実現。
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●定格出力トルクを約30％アップし、従来に対し一サイズ小さな枠番組み合

わせが増えました。

●同サイズ枠番間では、 新旧の取り合い寸法変更はありません。

また、 従来の枠番組み合わせも、 もちろん対応できます。

新組合せ追加
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例えば、 71 と 70

新旧取り合い寸法変更なし

　

枠 番 名

（代表のみ）

新定格出力トルク

N・m

旧 枠 番 名

（代表のみ）



■ライタックス減速機機種一覧表
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下記の減速比についても、 製作できる場合がありますので、 ご照会ください。

表 1　

表 2　

表 3

機 種 一 覧 表



形　　式

標 準 仕 様
表 4　モータ直結形 (ギヤモータ) 標準仕様

注) 1. モータの特性、 ブレーキの仕様結線、 構造につきましては P.41 ～ P.48 をご参照ください。

2. 三相誘導モータの仕様については、上記標準仕様の他にP.4表5に示す特殊仕様にも対応できます。

3. ※部で　－△始動方式を必要とする場合は、 ご注文に指示ください。

4. ブレーキ仕様により 15kW × 4P は CMB になる場合がありますので、 ご照会ください。3
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標　　準　　仕　　様

0.4kW × 4P ～ 45kW × 4P

全閉外扇形

45kW 以下　200V 50/60Hz、 220V 60Hz

4

0.4kW

0.75 ～ 22kW

30 ～ 45kW

　

E　種

B　種

F　種

連　　続

取付位置は P. 5, 6, 40 参照

4

0.4 ～ 7.5kW （直入始動）

※ 11 ～ 45kW （　－△始動可能）

　

3 本

6 本

JIS 準拠

10、12、15、20、25、30、40、50、60、80、100、120、170、200、235、265、330、390、450、545

油浴式潤滑 （減速比 170 以上のサイクロ減速機はグリース潤滑）

ヘリカルギヤとベベルギヤの組みあわせ （減速比 170 以上は入力側にサイクロ減速機付）

ケーシング : 鋳鉄　　　歯車 : クロムモリブデン鋼

屋内 （塵埃の少ない水のかからない場所）

-10℃～ 40℃

85％以下

標高 1,000m 以下

腐食性ガス、 爆発性ガス、 蒸気などがないこと。 塵埃を含まない換気の良い場所であること。

出力軸方向及び電動機 : 水平、 取付位置記号 : K1、F1、G1

塗装色 : マンセル 10B 5/3

　

　

　

　

　

　

　

　

　

項　　　目

減 

速 

機

周 

囲 

条 

件

容 量 範 囲

外 被 構 造

電 源

絶 縁

時 間 定 格

端子箱位置

口 出 線

（ラグ式）

規 格

減 速 比

潤 滑 方 式

減 速 方 式

材 料

設 置 場 所

周 囲 温 度

周 囲 湿 度

高 度

雰 囲 気

モ　
　

ー　
　

タ

据 付 角 度

塗 装　

内蔵形ブレーキ付標準仕様

0.4kW × 4P ～ 30kW × 4P ・ FB ブレーキ

（ノンアスベストライニング）

全閉外扇形

15kW 以下　200V 50/60Hz、 220V 60Hz

4

0.4kW

0.75 ～ 22kW

30kW

　

E　種

B　種

F　種

連　　続

取付位置は P. 5, 6, 40 参照

　

5 本

8 本

4

0.4 ～ 7.5kW （直入始動）

※ 11 ～ 30kW （　－△始動可能）

P絶　縁

P口出線

P絶　縁

P口出線

Y Y

形 式 ・ 標 準 仕 様

ギ ヤ モ ー タ の

空欄 : 三相モータ

AV : インバータ用モータ付
P. 5, 6 参照

モータ種類
　 及 び 　
取 付 位 置



構　

造　

図

三相誘導モータ製作範囲一覧表
標準仕様は、 P.3 をご覧ください。

表５の復号仕様についてはご照会ください。

表５　４極三相誘導モータ製作可能機種

屋内形

○

○

○

屋外形

○

○

○

絶　縁

B 種

○

○

○

F 種

○

○

○

防塵形

○

○

○

耐湿処理

○

○

○

熱帯処理

○

○

○

○

○

　　

　

○

○

　　

非 防 爆 形

非防爆形内蔵形ブレーキ付

安全増防爆形 ( e G 3 )

仕　　様

形　　式

カナダ
Ｃ S Ａ

規格検定
合格品

アメリカ
ＮＥＭＡ
規格準拠

　　

　　

　　

　　

200

○

○

○

220

○

○

○

電　源　電　圧 （V）

230

○

○

○

350

○

○

○

400

○

○

○

415

○

○

○

440

○

○

○

○

○

○

　

○

○

○

非 防 爆 形

非防爆形内蔵形ブレーキ付

安全増防爆形 ( e G 3 )

仕　　様

形　　式 200/400
220/440380

○

○

○

460

○

○

○

200/350
220/380

　　

　　

　　

　　

図１　KHHM-71R-20

図 2　KHHM-71DAR-170

出 力 軸

ギ ヤ

出 力 側 カ バ ー

ケ ー シ ン グ

ピ ニ オ ン

継 プ レ ー ト

ピニオンシャフト

ベ ベ ル ギ ヤ

ベベルピニオン軸

ベアリングケース

ギ ヤ

出 力 軸

ギ ヤ

出 力 側 カ バ ー

ケ ー シ ン グ

連 結 カ バ ー

サ イ ク ロ 減 速 機

ピニオンシャフト

べ ベ ル ギ ヤ

ベベルピニオン軸

ベアリングケース

連 結 ブ ッ シ ュ
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ソリッドシャフト （中実軸） 脚取付形

給油口　　　オイルゲージ　　　排油口　　　　　屋内形モータの端子箱引出口方向

給油口　　　オイルゲージ　　　排油口　　　　　屋内形モータの端子箱引出口方向

ホローシャフト （中空軸） 形

取付位置記号

標準端子箱位置

給排油口位置

注) 1. □には、 枠番が入ります。
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給油口　　　オイルゲージ　　　排油口　　　　　屋内形モータの端子箱引出口方向

給油口　　　オイルゲージ　　　排油口　　　　　屋内形モータの端子箱引出口方向

ソリッドシャフト（中実軸）フランジ取付形 (2)

ソリッドシャフト（中実軸）フランジ取付形 (3)
給油口　　　オイルゲージ　　　排油口　　　　　屋内形モータの端子箱引出口方向

ソリッドシャフト（中実軸）フランジ取付形 (1)

注) 1. □には、 枠番が入ります。



選 定 手 順
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P.3 ～ 6 形式記号参照

形式の決定

( 12000

P.3 ～ 6

12000N

Pr ＝

＝

＝ 12000〔N〕

Tlllll
R

1200
0.1
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＊印及び表中に記載されていない機械についてはご照会ください。

 注  実際にご使用になる機械と本表の名称・機械性質が異なる場合がありますので選定時の参考値としてご使用ください。

ホローシャフトの場合の位置係数 Lf 及び詳細な荷重位置に対する位置係数 Lf は P. 31 を参照願います。
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0.4kW × 4P

0.55kW × 4P

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

選 定 表

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf
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0.75kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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1.1kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

選 定 表

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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1.5kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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2.2kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

選 定 表

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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3.0kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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3.7kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

選 定 表

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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5.5kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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7.5kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

選 定 表

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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11kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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15kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

選 定 表

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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18.5kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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22kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

選 定 表

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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30kW × 4P

形式

Size

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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37kW × 4P

45kW × 4P

形式

Size

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

形式

Size

周波数 Hz ・ モータ回転数　Motor speed n
1

60Hz ・ 1750 r/min50Hz ・ 1450 r/min

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

出力回転数 n
2

Output speed

r/min

出力トルク Tout

Output Torque

出力軸許容
ラジアル荷重 Pro
Overhung Load

N・m kgf・m

SF
G

N kgf

容量記号－枠番－減速比

Capacity － Frame Size － Ratio

選 定 表

注) 1. 寸法図は、 形式別に次に示す頁を参照ください。 　KHYM ： 24 頁， KHHM ： 26 頁， KHFM ： 28 頁

2. 出力回転数　n
2
=n

1
/ 減速比

3. 許容ラジアル荷重 Pro は、 中実出力軸中央の値です。

4. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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形　　　　　　式

KHYM□-71～111, 114 (図1)

KHYM□-71DA～111, 114DA (図2)

図 1 図 2

KHYM□-71～111, 114 (図1)
KHYM□-71DA ～111, 114DA (図2)

注) 1. □には、モータ容量記号が入ります。

2. 出力軸径寸法 ：寸法公差は JIS  B 0401- 1976 ” h6 ” です。

3. 軸端キー寸法 ： JIS B  130 1- 1976平行キーに依っています。

4. 本寸法図の寸法及び重量は予告なしに変更することがあります。

寸 法 図

ホローシャフト形
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図 1

枠番

Size

モータ

kW P

屋 内 仕 様

標準モータ

L

597

597

632

658

658

702

715

775

820

628

663

689

689

733

746

806

851

991

991

687

713

713

757

770

830

875

960

960

960

790

834

847

907

952

1037

1037

1037

1152

861

874

934

976

1064

1064

1064

1179

1179

J

119

119

126

147

147

147

188

188

232

119

126

147

147

147

188

188

232

297

297

126

147

147

147

188

188

232

297

297

297

147

147

188

188

232

297

297

297

297

147

188

188

232

297

297

297

297

297

W

230

230

230

230

230

230

230

230

300

230

230

230

230

230

230

230

300

300

300

230

230

230

230

230

230

360

360

360

360

230

230

230

230

360

360

360

360

360

230

230

230

360

360

360

360

360

360

DM

160

160

173

212

212

212

251

251

324

160

173

212

212

212

251

251

324

394

394

173

212

212

212

251

251

324

394

394

394

212

212

251

251

324

394

394

394

394

212

251

251

324

394

394

394

394

394

Wt
(kg)

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

4

103

103

108

116

116

123

137

151

210

145

150

158

158

165

180

194

253

325

325

180

188

188

195

210

224

291

364

364

377

262

269

284

298

361

433

433

446

483

343

357

371

435

507

507

520

558

574

71

ブレーキ付モータ

L

659

659

695

730

730

774

810

870

925

690

726

761

761

805

841

901

956

1156

1156

750

785

785

829

865

925

980

1125

1125

1125

862

906

943

1002

1057

1202

1202

1202

―

933

969

1029

1084

1229

1229

1229

―

―

J

119

119

126

147

147

147

188

188

232

119

126

147

147

147

188

188

232

297

297

126

147

147

147

188

188

232

297

297

297

147

147

188

188

232

297

297

297

―

147

188

188

232

297

297

297

―

―

W

230

230

230

230

230

230

230

230

300

230

230

230

230

230

230

230

300

300

300

230

230

230

230

230

230

360

360

360

360

230

230

230

230

360

360

360

360

―

230

230

230

360

360

360

360

―

―

DM

160

160

173

212

212

212

251

251

324

160

173

212

212

212

251

251

324

394

394

173

212

212

212

251

251

324

394

394

394

212

212

251

251

324

394

394

394

―

212

251

251

324

394

394

394

―

―

Wt
(kg)

108

108

114

126

126

133

154

168

244

150

156

168

168

175

197

211

287

370

370

186

198

198

205

227

241

325

409

409

422

272

279

301

315

395

478

478

491

―

353

374

388

469

552

552

565

―

―

481

91,94

101,104

111,114

4

4

4

図 2

枠番

Size

モータ

kW P

屋 内 仕 様

標準モータ

L

699

735

735

766

766

784

813

813

841

841

858

884

884

832

860

860

877

903

903

924

952

952

969

995

995

1039

978

978

995

1021

1021

1065

J

85

114

114

119

119

―

―

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

DM

124

148

148

160

160

124

148

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

212

160

160

173

212

212

212

Wt
(kg)

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

4

101

104

104

108

108

158

161

161

165

165

168

177

177

188

192

192

195

204

204

271

275

275

279

289

289

296

349

349

353

363

363

370

71DA

ブレーキ付モータ

L

731

778

778

828

828

816

856

856

903

903

921

956

956

875

922

922

940

975

975

967

1014

1014

1032

1067

1067

1111

1040

1040

1058

1093

1093

1137

J

105

114

114

119

119

―

―

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

―

―

-―

―

―

―

―

―

―

DM

124

148

148

160

160

124

148

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

212

160

160

173

212

212

212

Wt
(kg)

102

106

106

113

113

159

163

163

169

169

174

187

187

190

196

196

201

214

214

274

280

280

285

298

298

306

354

354

359

372

372

380

81DA

91DA

4

4

101DA

111DA

4

4
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形　　　　　　式

KHHM□-71△～111, 114 (図1)

KHHM□-71DA△～111DA (図2)

図 1 図 2

寸 法 図

脚取付形

注) 1. □には、モータ容量記号が入ります。

2. △には、 軸出記号L, R, Tが入ります。

3. 出力軸径寸法 ：寸法公差は JIS  B 0401- 1976 ” h6 ” です。

4. 軸端キー寸法 ：JIS B  130 1- 1976平行キーに依っています。

5. 本寸法図の寸法及び重量は予告なしに変更することがあります。

KHHM□-71△～111, 114 (図1)
KHHM□-71DA△～111DA (図2)
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図 1

枠番

Size

モータ

kW P

屋 内 仕 様

標準モータ

L

597

597

632

658

658

702

715

775

820

628

663

689

689

733

746

806

851

991

991

687

713

713

757

770

830

875

960

960

960

790

834

847

907

952

1037

1037

1037

1152

861

874

934

979

1064

1064

1064

1179

1179

J

119

119

126

147

147

147

188

188

232

119

126

147

147

147

188

188

232

297

297

126

147

147

147

188

188

232

297

297

297

147

147

188

188

232

297

297

297

297

147

188

188

232

297

297

297

297

297

W

230

230

230

230

230

230

230

230

300

230

230

230

230

230

230

230

300

300

300

230

230

230

230

230

230

360

360

360

360

230

230

230

230

360

360

360

360

360

230

230

230

360

360

360

360

360

360

DM

160

160

173

212

212

212

251

251

324

160

173

212

212

212

251

251

324

394

394

173

212

212

212

251

251

324

394

394

394

212

212

251

251

324

394

394

394

394

212

251

251

324

394

394

394

394

394

Wt
(kg)

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

4

112

112

117

125

125

132

146

160

219

153

158

166

166

173

187

201

260

332

332

189

198

198

205

219

233

301

373

373

386

279

286

300

314

378

450

450

463

500

355

369

383

446

519

519

532

569

586

71

ブレーキ付モータ

L

659

659

695

730

730

774

810

870

925

690

726

761

761

805

841

901

956

1156

1156

750

785

785

829

865

925

980

1125

1125

1125

862

906

942

1002

1057

1202

1202

1202

―

933

969

1029

1084

1229

1229

1229

―

―

J

119

119

126

147

147

147

188

188

232

119

126

147

147

147

188

188

232

297

297

126

147

147

147

188

188

232

297

297

297

147

147

188

188

232

297

297

297

―

147

188

188

232

297

297

297

―

―

W

230

230

230

230

230

230

230

230

300

230

230

230

230

230

230

230

300

300

300

230

230

230

230

230

230

360

360

360

360

230

230

230

230

360

360

360

360

―

230

230

230

360

360

360

360

―

―

DM

160

160

173

212

212

212

251

251

324

160

173

212

212

212

251

251

324

394

394

173

212

212

212

251

251

324

394

394

394

212

212

251

251

324

394

394

394

―

212

251

251

324

394

394

394

―

―

Wt
(kg)

117

117

123

135

135

142

163

177

253

158

164

176

176

183

204

218

294

377

377

195

208

208

215

236

250

335

418

418

431

289

296

317

331

412

495

495

508

―

365

386

400

480

564

564

577

―

―

481

91,94

101,104

111,114

4

4

4

図 2

枠番

Size

モータ

kW P

屋 内 仕 様

標準モータ

L

699

735

735

766

766

784

813

813

841

841

858

884

884

832

860

860

877

903

903

924

952

952

969

995

995

1039

978

978

995

1021

1021

1065

J

85

114

114

119

119

―

―

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

DM

124

148

148

160

160

124

148

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

212

160

160

173

212

212

212

Wt
(kg)

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

4

101

104

104

108

108

158

161

161

165

165

168

177

177

188

192

192

195

204

204

271

275

275

279

289

289

296

349

349

353

363

363

370

71DA

ブレーキ付モータ

L

731

778

778

828

828

816

856

856

903

903

921

956

956

875

922

922

940

975

975

967

1014

1014

1032

1067

1067

1111

1040

1040

1058

1093

1093

1137

J

105

114

114

119

119

―

―

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

―

―

-―

―

―

―

―

―

―

DM

124

148

148

160

160

124

148

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

212

160

160

173

212

212

212

Wt
(kg)

102

106

106

113

113

159

163

163

169

169

174

187

187

190

196

196

201

214

214

274

280

280

285

298

298

306

354

354

359

372

372

380

81DA

91DA

101DA

111DA

4

4

4

4
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形　　　　　　式

KHFM□-71△～111, 114 (図1)

KHFM□-71DA△～111, 114DA (図2)

図 1 図 2

寸 法 図

フランジ取付形

枠　番
Size

71

81

91,94

101,104

111,114

Q

5

5

5

5

5

D2

350

400

450

450

450

R

20

20

22

22

25

DA

300

350

400

400

400

θ°

45

45

22.5

22.5

22.5

NA

4

4

8

8

8

d

18

18

18

18

18

T1

110

120

130

140

160

S

M10

M12

M12

M16

M16

LS

18

24

24

32

32

D

60

65

70

80

90

b

18

18

20

22

25

h

11

11

12

14

14

t

7

7

7.5

9

9

枠　番
Size

71

81

91,94

101,104

111,114

CF

225

241

260

312

328

E

175

200

225

225

225

C

120

135

140

165

175

M

275

310

330

380

410

P

9

9

9

9

9

K

177

198

217

255

268

V

155

173

182

204

240

N

220

255

270

310

350

T

292

318

342

370

416

U

112

128

135

169

189

L1

404

446

477

539

605

G

110

120

130

140

160

D1

250

300

350

350

350

KHFM□-71△～111, 114 (図1)
KHFM□-71DA△～111, 114DA (図2)

注) 1. □には、モータ容量記号が入ります。

2. △には、 軸出記号L, R, Tが入ります。

3. 出力軸径寸法 ：寸法公差は JIS  B 0401- 1976 ” h6 ” です。

4. 軸端キー寸法 ：JIS B  130 1- 1976平行キーに依っています。

5. 本寸法図の寸法及び重量は予告なしに変更することがあります。
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図 1

枠番

Size

モータ

kW P

屋 内 仕 様

標準モータ

L

652

652

687

713

713

757

770

830

875

693

728

754

754

798

811

871

916

1056

1056

772

798

798

842

855

915

960

1045

1045

1045

850

894

907

967

1012

1097

1097

1097

1212

911

924

984

1029

1114

1114

1114

1229

1229

J

119

119

126

147

147

147

188

188

232

119

126

147

147

147

188

188

232

297

297

126

147

147

147

188

188

232

297

297

297

147

147

188

188

232

297

297

297

297

147

188

188

232

297

297

297

297

297

W

230

230

230

230

230

230

230

230

300

230

230

230

230

230

230

230

300

300

300

230

230

230

230

230

230

360

360

360

360

230

230

230

230

360

360

360

360

360

230

230

230

360

360

360

360

360

360

DM

160

160

173

212

212

212

251

251

324

160

173

212

212

212

251

251

324

394

394

173

212

212

212

251

251

324

394

394

394

212

212

251

251

324

394

394

394

394

212

251

251

324

394

394

394

394

394

Wt
(kg)

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

2.2

3.0

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

4

134

134

138

147

147

154

168

182

241

182

186

195

195

202

216

230

289

361

361

226

235

235

242

256

270

338

410

410

423

316

323

337

351

415

487

487

500

537

402

416

430

494

566

566

579

617

633

71

ブレーキ付モータ

L

714

714

750

785

785

829

865

925

980

755

791

826

826

870

906

966

1021

1156

1156

835

870

870

914

950

1010

1065

1210

1210

1210

922

966

1002

1062

1117

1262

1262

1262

―

983

1019

1079

1134

1279

1279

1279

―

―

J

119

119

126

147

147

147

188

188

232

119

126

147

147

147

188

188

232

297

297

126

147

147

147

188

188

232

297

297

297

147

147

188

188

232

297

297

297

―

147

188

188

232

297

297

297

―

―

W

230

230

230

230

230

230

230

230

300

230

230

230

230

230

230

230

300

300

300

230

230

230

230

230

230

360

360

360

360

230

230

230

230

360

360

360

360

―

230

230

230

360

360

360

360

―

―

DM

160

160

173

212

212

212

251

251

324

160

173

212

212

212

251

251

324

394

394

173

212

212

212

251

251

324

394

394

394

212

212

251

251

324

394

394

394

―

212

251

251

324

394

394

394

―

―

Wt
(kg)

139

139

144

157

157

164

185

199

275

187

192

205

205

212

233

247

323

407

407

232

245

245

252

273

287

372

455

455

469

326

333

354

368

449

532

532

545

―

412

433

447

528

611

611

624

―

―

481

91,94

101,104

111,114

4

4

4

図 2

枠番

Size

モータ

kW P

屋 内 仕 様

標準モータ

L

754

790

790

821

821

849

878

878

906

906

923

949

949

917

945

945

962

988

988

984

1012

1012

1029

1055

1055

1099

1028

1028

1045

1071

1071

1115

J

85

114

114

119

119

―

―

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

―

DM

124

148

148

160

160

124

148

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

212

160

160

173

212

212

212

Wt
(kg)

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

0.4

0.55

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

0.75

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

1.1

1.5

2.2

3.0

3.7

5.5

4

132

135

135

139

139

195

198

198

202

202

205

214

214

235

239

239

242

251

251

325

329

329

333

343

343

350

408

408

412

422

422

429

71DA

ブレーキ付モータ

L

786

833

833

883

883

881

921

921

968

968

986

1021

1021

960

1007

1007

1025

1060

1060

1027

1074

1074

1092

1127

1127

1171

1090

1090

1108

1143

1143

1187

J

105

114

114

119

119

―

―

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

147

147

―

―

―

―

―

―

-―

―

―

―

―

―

―

DM

124

148

148

160

160

124

148

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

148

160

160

173

212

212

212

160

160

173

212

212

212

Wt
(kg)

133

137

137

144

144

196

200

200

206

206

211

224

224

237

243

243

248

261

261

328

334

334

339

352

352

360

413

413

418

431

431

439

81DA

91DA

4

4

101DA

111DA

4

4
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2. 推奨潤滑剤

① 油浴式潤滑部

工業用極圧ギヤ油 (SP 系) 2 種 (JIS K2219 ギヤ油 2 種相当) を推奨いたします。

1. 標準潤滑方式

② グリース潤滑

グリース潤滑部は、 出荷時グリースを充てんしていますので、そのまま使用いただいて結構です。

3. 給油及び交換時期
● 工場出荷時は、 油を抜いて出荷していますので、 必ず運転前にオイルゲージの中心まで給油してください。

潤滑油の交換は、最初は500時間運転後、以後は2500時間運転毎または、半年毎のいずれか早い期間を目安に交換してください。

表 12　給油量 (概略値)

4. 特殊環境下
常時 0 ～ 40℃以外の周囲温度での使用ならびに標準入力回転数 (1750 r/min) を越えての使用等特殊な条件で使用する場合は

ご照会ください。

・ 減速機の据付ボルトは JIS強度区分8.8 以上のものを使用してください。

・ ホローシャフトの取付はP. 36,  37の取扱い上の注意事項をご参照ください。

・ 据付、 メンテナンスに関する詳細事項は、 別途取扱説明書をご参照ください。

据 付

・出力軸の軸受部はグリース潤滑となっています。

表 11　推奨潤滑油

本表は、 水平取付の場合の給油量です。 水平取付以外で使用される場合は、 ご照会ください。

潤 滑

技 術 資 料
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ライタックス減速機にギヤやプーリを装着する場合は、 ラジアル荷重が許容値を超えない範囲で

ご使用ください。

表 15　出力軸許容ラジアル荷重 Pro (Lf, Cf, Fs=1 の場合)

許 容 ラ ジ ア ル 荷 重

出力軸ラジアル荷重
出力軸のラジアル荷重は、 次式に従って確認をしてください。

ラジアル荷重　Pr

・ 始動頻度が特に激しい場合はご照会ください。

Pr : 実ラジアル荷重 [N]

Tl : 減速機の出力軸における実伝達トルク[N・m]

R : スプロケット、歯車、プーリ等のピッチ円半径 [m]

Pro: 許容ラジアル荷重 [N] (表15)

Lf : 位置係数 (表16、17）

Cf : 連結係数 (表13）

Fs : 衝撃係数 (表14）

表 13　連結係数 Cf 表 14　衝撃係数 Fs

衝 撃 の 程 度

衝撃がほとんど無い場合

衝 撃 が や や あ る 場 合

激しい衝撃を伴う場合

Fs

1

1 ～ 1.2

1.4 ～ 1.6

Cf

1

1.25

1.5

技 術 資 料

連 結 方 式

チ ェ ー ン

歯 車

V ベ ル ト

表 17　出力軸ラジアル荷重位置係数 Lf (出力軸：中実)

L (mm)
枠　番

71, 71DA

81, 81DA

91, 94, 91DA

101,104, 101DA

111,114, 111DA

20

0.81

0.80

0.79

0.79

0.78

25

0.84

0.83

0.82

0.81

0.79

30

0.86

0.85

0.84

0.83

0.81

35

0.89

0.88

0.86

0.85

0.83

40

0.92

0.90

0.88

0.87

0.85

45

0.95

0.93

0.91

0.89

0.87

50

0.97

0.95

0.93

0.91

0.89

60

1.07

1.00

0.98

0.96

0.93

70

1.22

1.13

1.06

1.00

0.96

120

―

1.80

1.68

1.57

1.40

140

―

―

1.92

1.80

1.60

160

―

―

―

―

1.80

80

1.36

1.27

1.18

1.11

1.00

90

1.51

1.40

1.31

1.23

1.10

100

1.65

1.53

1.43

1.34

1.20

表 16　出力軸ラジアル荷重位置係数 Lf (出力軸：中空)

L (mm)
枠　番

71, 71DA

81, 81DA

91, 94, 91DA

101,104, 101DA

111,114, 111DA

20

1.00

1.00

1.00

1.00

1.00

25

1.05

1.05

1.05

1.00

1.00

30

1.08

1.05

1.05

1.05

1.00

35

1.11

1.10

1.08

1.05

1.05

40

1.15

1.13

1.10

1.09

1.05

45

1.19

1.16

1.14

1.11

1.09

50

1.21

1.19

1.16

1.14

1.11

60

1.34

1.25

1.23

1.20

1.16

70

1.53

1.41

1.33

1.25

1.20

120

―

2.25

2.10

1.96

1.75

140

―

―

2.40

2.25

2.00

160

―

―

―

―

2.25

80

1.70

1.59

1.48

1.39

1.25

90

1.89

1.75

1.64

1.54

1.38

100

2.10

1.91

1.79

1.68

1.50
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実 減 速 比
表 18　実減速比一覧表

枠　　番

71

81

91, 94

101,104

111,114

減　　　速　　　比

9.588

10.19

10.04

9.857

9.857

10

12.01

11.90

12.06

12.32

12.32

12

15.41

15.14

15.57

15.21

15.21

15

20.65

20.15

20.69

20.23

20.23

20

24.60

25.97

24.58

24.85

24.85

25

30.83

30.32

29.82

29.13

29.13

30

39.54

38.58

39.62

38.74

38.74

40

48.56

48.87

49.88

49.08

49.08

50

58.23

57.73

61.00

61.16

61.16

60

78.83

81.19

81.41

80.23

80.23

80

97.79

99.30

100.8

99.01

99.01

100

115.3

115.8

119.9

121.8

121.8

120

枠　　番

71DA

81DA

91DA

101DA

111DA

減　　　速　　　比

174.8

176.8

171.5

166.1

166.1

170

208.1

209.0

202.7

196.3

196.3

200

241.4

241.2

233.9

226.5

226.5

235

271.0

273.3

265.0

256.8

256.8

265

334.8

337.6

327.4

317.2

317.2

330

398.6

401.9

389.8

377.6

377.6

390

462.4

466.2

452.1

438.0

438.0

450

558.0

562.7

545.7

528.6

528.6

545

慣 性 モ ー メ ン ト Ｊ･GD２
表 19　減速機部のモータ軸における慣性モーメントＪ･ GD2

[kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2]

[kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2]

[kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2]

[kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2]

[kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2]

[kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2] [kg•m2] [kgf •m2]

注) 1. 表19にはモータの慣性モーメント・GD2は含まれていません。

2. 本表の値は予告なしに変更することがあります。
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表 20　三相モータの慣性モーメントＪ･ GD2

注) 1. 上表の値は予告なしに変更することがあります。

kW × P

標　準

ブレーキ付

GD2

[kgf・m2]

0.900

0.972

18.5, 22kW × 4P
J

[kg・m2]

0.225

0.243

GD2

[kgf・m2]

1.00

1.07

30kW × 4P
J

[kg・m2]

0.250

0.268

GD2

[kgf・m2]

1.23

1.28

37kW × 4P
J

[kg・m2]

0.308

0.320

GD2

[kgf・m2]

1.37

―

45kW × 4P
J

[kg・m2]

0.343

―

kW × P

標　準

ブレーキ付

GD2

[kgf・m2]

0.00457

0.00501

J

[kg・m2]

0.0114

0.0125

GD2

[kgf・m2]

0.107

0.121

7.5kW × 4P
J

[kg・m2]

0.0268

0.0303

GD2

[kgf・m2]

0.150

0.164

11kW × 4P
J

[kg・m2]

0.0357

0.0410

GD2

[kgf・m2]

0.359

0.431

15kW × 4P
J

[kg・m2]

0.0898

0.108

5.5kW × 4P

kW × P

標　準

ブレーキ付

GD2

[kgf・m2]

0.00850

0.00940

1.5kW × 4P
J

[kg・m2]

0.00213

0.00235

GD2

[kgf・m2]

0.00133

0.00149

2.2kW × 4P
J

[kg・m2]

0.00333

0.00373

GD2

[kgf・m2]

0.0281

0.0325

3.0kW × 4P
J

[kg・m2]

0.00703

0.00813

GD2

[kgf・m2]

0.0339

0.0393

3.7kW × 4P
J

[kg・m2]

0.00848

0.00958

kW × P

標　準

ブレーキ付

GD2

[kgf・m2]

0.00260

0.00270

0.4kW × 4P
J

[kg・m2]

0.000650

0.000675

GD2

[kgf・m2]

0.00405

0.00445

0.55kW × 4P
J

[kg・m2]

0.00101

0.00111

GD2

[kgf・m2]

0.00480

0.00520

0.75kW × 4P
J

[kg・m2]

0.00120

0.00130

GD2

[kgf・m2]

0.00740

0.00830

1.1kW × 4P
J

[kg・m2]

0.00185

0.002075
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出 力 軸 回 転 方 向

・ギヤモータ （モータ直結部）
41ページの結線図通り結線を行うと、モータ軸はファンカバー側から見て右回転となります。

この時の出力軸回転方向は、下図矢視のようになります。

図３　出力軸回転方向

KHYM

シリーズ

KHHM

シリーズ

KHFM

シリーズ

KHYM KHYM

KHHM KHHM

KHHM KHHM

KHFM KHFM

軸出記号R 軸出記号L

軸出記号R 軸出記号L

軸出記号T
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1. トルクアーム＆被動軸荷重の計算

技 術 資 料

ホ ロ ー シ ャ フ ト

R ＝
T+AG・9.81・M

AR

B1 ＝
m (R － 9.81・M)－ YR・R

lllll

B2 ＝
(lllll+m) (R － 9.81・M)－ YR・R

lllll

M ＝ YR・R － (R － 9.81・M)　　但し 0 ＜ Y ＜ｍ＝
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2. 取扱い上の注意事項

(例　図５～７)

(例　図 8 ～ 10)
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技 術 資 料
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端 子 箱 の 仕 様

1. 端子箱構造

注)鋼板製端子箱も製作可能です。
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2. 端子箱外部導線引出口一覧表

3. 外部導線出口方向

技 術 資 料

住友製標準モータの外部導線引出口のサイズを記載しました。

注 1) ご指定の無い場合、屋外形、安全増防爆形、船用等は上記の標準寸法にて製作します。

2) 0.4kW×4Pの端子箱材質はプラスチック製ですが、鋼板製端子箱での製作も可能です。ご照会ください。

＊指定のない場合は、上記の方向となります。

取付位置記号についてはP. 5, 6をご参照ください。



端子箱取付方向
モータの端子箱取付方向は、標準取付方向から90°ピッチで変更可能ですが、この場合ご注文時に図15に従って端子箱取付方向を

ご指定ください。尚、お客様での取付方向の変更はできませんので、ご注意ください。端子箱位置は減速機側から見た向きを表わ

します。

モ ー タ の 端 子 箱 位 置

図 15　モータ端子箱取付方向

40



技 術 資 料

結 線

1. 三相誘導モータ

41

注) 上記電源以外で　－△始動方式
を必要とする場合は、 ご照会

ください。

Y



2. 内蔵形ブレーキ付三相誘導モータ

・ FB-20, 30は、200V級のみ製作しております。400V

級の電源の場合は、下図のように変換トランス

(トランス容量 ：250VA～300VA、二次電源200～

220Vを別途設置してください。

トランス設置例

注) FB-05A1は整流器接続端子番号の3がありません。

ブレーキのNは整流器の2へ接続して下さい。

42

(2) FB-20,30

3－N間を開放し点線のように結線すれば急制動回路と

なります。

急制動回路の接点容量は、ブレーキ電流の5倍以上の直

流遮断容量 (直流コイル負荷用) のものを、推奨いたし

ます。
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技 術 資 料

特 性 表
表 22　非防爆形三相モータ特性表

注) 内蔵形ブレーキ付4Pモータの特性は表22 (1)、(2)と同一です。

ブレーキ電流値はP. 45表24をご照会ください。

※ 上表の値は予告なく変更することがありますので、正式な値が必要な場合はご照会ください。
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表 23　安全増防爆形三相モータ特性表

※ 上表の値は予告なく変更することがありますので、正式な値が必要な場合はご照会ください。
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技 術 資 料

内蔵形ブ レーキの仕様と構造

表 24　電磁ブレーキ仕様と適用電動機出力

ブレーキ

形 式

FB-05A1

FB-1B

FB-2B

FB-3B

FB-5B

FB-8B

FB-10B

FB-15B

FB-20

FB-30

　

標準トルク

(N・m)

4.0

7.5

15

22

37

55

75

110

150

190

220

200

汎 用

モ ー タ

0.4

0.55/0.75

1.1/1.5

2.2

3.0/3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

インバータ用

AFモータ

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

22

慣　　　性

モーメント

(×10-4kg・m2)

6.9

11/13

21/24

38

81/98

128

309

418

1070

2430

2620

モータ出力

(kW×4P)
ブレーキ

総仕事量

(×107J)

12

33

38

45

235

235

343

343

1010

1010

普通制動

回 路

0.1 ～ 0.15

0.2 ～ 0.3

0.3 ～ 0.4

0.4 ～ 0.5

0.3 ～ 0.4

0.7 ～ 0.8

0.5 ～ 0.6

1.7 ～ 1.8

1.4 ～ 1.5

急 制 動

回 路

0.01 ～ 0.015

0.01 ～ 0.02

0.01 ～ 0.02

0.03 ～ 0.04

0.03 ～ 0.06

0.03 ～ 0.06

200V

50/60Hz

0.1

0.1

0.3

0.3

0.5

0.5

0.8

0.8

0.44

0.44

220V

 60Hz

0.1

0.1

0.3

0.3

0.6

0.6

0.9

0.9

0.49

0.49

400V

50/60Hz

0.05

0.1

0.1

0.1

0.3

0.3

0.4

0.4

―

―

400V

60Hz

0.06

0.1

0.2

0.2

0.3

0.3

0.4

0.4

―

―

構 造 図

図20

図21

図22

図23

図24

図25

ブレーキ電流

(A)

制動時の動作遅れ時間

(Sec)

※1. FB-20、 FB-30ブレーキは、 200V級のみ製作していますので、 400V級の電源の場合は、 トランスをご使用ください。

トランス容量は、 250VA～300VA 二次電圧　200～220Vです。

・FBブレーキは、ノンアスベストライニングを使用しています。

・昇降装置や停止精度を良くしたい場合は、急制動回路としてください。

・ブレーキ動作音を低くした低騒音形ブレーキもオプションで製作可能です。

・FBブレーキは直流電源、 スプリング制動方式 （無電磁制動方式） です。

※ 1

※ 1

※ 1

※ 1

※ 1

※ 1

急制動回路にすると制動時間が短くなる理由について
普通制動回路（標準回路）と急制動回路の違いは図16及び図17の通りです。

図18及び図19は普通制動回路（標準装備）及び急制動回路における電流滅衰の状況を示したものです。

図 19 急制動回路の

電流滅衰カーブ図 16　標準回路 図 17　急制動回路

図 18 標準回路の

電流滅衰カーブ

ブレーキコイルはインダクタンスLがあるた

め、 図 16 の標準回路の場合、 電源 OFF に

してもLに蓄えられたエネルギーにより残留

電流が流れます。 この残留電流の滅衰カー

ブは図18の様になります。

そこで図 17 の急制動回路に接続し電源 OFF

と同時に S も解放すれば、 ブレーキコイル

との閉回路が出来ないため、 残留電流は図

19の如く流れなくなります。

故に、 tb時間だけ制動時間が短くなり、 急

制動となります。

つまり、 急制動回路とは、 電源ON、 OFF

と同時にブレーキコイルをON、OFFするこ

とにより残留電流を流さない様にするための

回路です。

（VR バリスタは整流器や接点 S を保護する

ために必ずご使用ください。）

(参考) 整流器内部回路図

整流器出力電圧 (FBブレーキ)

入力電圧

AC200V

AC220V

AC400V

AC440V

出力電圧

DC90V

DC99V

DC180V

DC198V
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図 20　FB-05A1

図 21　FB-1B, 2B, 3B

図 22　FB-5B, 8B

部　品　名

固定鉄心

スペーサ

ブレーキライニング

組付ボルト

ボス

軸用C形止め輪

ファンカバー

ファン（0.1kW×4Pは無）

板バネ

固定板

可動鉄心

スプリング

電磁石コイル

ボールベアリング

モータ軸

品番

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

※ ブレーキゆるめ装置付きもオプショ

ンで製作可能です。

部　品　名

固定鉄心

ゆるめ金具

手動解放防止用スペーサ

ブレーキゆるめボルト

スペーサ

ギャップ調整システム

組付ボルト

ブレーキライニング

板バネ

ボス

軸用C形止め輪

カバー

ファンセットボルト

ファン

固定板

可動鉄心

スプリング

電磁石コイル

ボールベアリング

モータ軸

品番

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

部　品　名

固定鉄心

ゆるめ金具

スタッドボルト

調整座金

手動解放防止用スペーサ

ブレーキゆるめボルト

バネ座金

ギャップ調整ナット

ブレーキライニング

ボス

軸用C形止め輪

カバー

スプリングピン

ファン

板バネ

固定板

可動鉄心

スプリング

電磁石コイル

ボールベアリング

モータ軸

品番

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21
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図 23　FB-10B, 15B

図 24　FB-20

図 25　FB-30

部　品　名

ローラ

ブレーキゆるめボルト

補助スプリング

盲栓

固定鉄心

電磁石コイル

スタッドボルト

ブレーキライニング

調整座金

バネザガネ

ギャップ調整ナット

ボス

軸用C形止め軸

品番

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

部　品　名

ファン

カバー

ファンセットボルト

板バネ

固定板

可動鉄心

スプリング

ナット

植え込みボルト

軸受

ゆるめレバー

軸受カバー

モータ軸

品番

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

部　品　名

ローラ

ブレーキゆるめボルト

補助スプリング

盲栓

固定鉄心

電磁石コイル

スタッドボルト

ブレーキライニング

調整座金

バネザガネ

ギャップ調整ナット

ボス

軸用C形止め軸

品番

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

部　品　名

ファン

カバー

ファンセットボルト

板バネ

固定板

可動鉄心

スプリング

ナット

植え込みボルト

軸受

ゆるめレバー

軸受カバー

モータ軸

品番

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

部　品　名

固定鉄心

ゆるめ金具

スタッドボルト

調整座金

手動解放防止用スペーサ

ブレーキゆるめボルト

バネ座金

ギャップ調整ナット

ブレーキライニング

ボス

軸用C形止め輪

カバー

ファンセットボルト

品番

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

部　品　名

ファン

板バネ

固定板

可動鉄心

スプリング

電磁石コイル

軸受

モータ軸

軸受カバー

品番

14

15

16

17

18

19

20

21

22
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表 25　インバータ用モータ付ライタックス減速機機種一覧表



インバータ駆動の場合の注意点
① インバータの出力周波数の上限は4Pモータの場合60Hz以下に設定してください。

② 標準モータ付の場合、インバータ駆動の際の出力トルクは、主としてモータの熱定格的な問題により図26の様になりますので十

分ご注意ください。

③ 標準モータをインバータ駆動する場合、入力電圧の高い (400V 以上) 高キャリア周波数 (例 : IGBT) インバータや配線距離が長い

場合はモータの絶縁耐圧を配慮しなければならないことがありますので、ご照会ください。

表 26　インバータ用モータ付ライタックス減速機機種一覧表

注) モータ回転数が 1,750r/min を越える高速入力の場合は、ご照会下さい。

標準モータ付

標準モータ付のライタックス

減速機をインバータ駆動する

場合、 出力トルクは主として

モータの熱定格的な問題によ

り、図26の様になりますので

十分ご注意ください。

図 26　標準モータをインバータで運転した場合の連続運転特性 図 27　AF モータの出力トルク特性

AF モータ付

低周波数において、 出力トルク

が必要な場合は、 AF モータ付の

ライタックス減速機をご使用く

ださい。 この場合の出力トルク

特性を図 27 に、 製作機種一覧表

を表 25、 26 に示します。
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